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El kitabina girig

Bu bolimun icerigi

Bu bélumde kilavuzun uyumlulugu, hedefledigi kitle ve amaci hakkinda bilgi verir. Bu
kilavuzun igerigini anlatir ve daha fazla bilgi icin ilgili kilavuzlar listesine referans verir.
Bdlimde ayrica surlclnin teslimati, kurulumu ve devreye alinmasini kontrol etmek

icin gerekli adimlardan olusan bir akis semasi da bulunmaktadir. Akis semasi, bu
kilavuzdaki bélimler/kisimlara referans vermektedir.

Gecgerlilik

Bu el kitabi ACS580 standart kontrol programi (stiriim 1.31.2.0) icin gecerlidir. Sistem
bilgilerini (Menu - Sistem bilgileri 6gesini segin) veya kontrol panelindeki 07.05
Yazilim surimi parametresini (bkz. sayfa 136) kontrol edin.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilegenleri ve elektrik sema
simgelerinin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dért bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem SI hem de
ingiliz 6lgti birimleri kullaniimaktadir. Amerika'daki tesisler icin 6zel ABD talimatlari
saglanmaktadir.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuz, strtctinin kurulumu, devreye alinmasi, kullanimi ve servisi igin gereken
bilgileri saglamaktadir.
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Kilavuz icerigi

Kilavuz asagidaki bélumlerden olusur:

El kitabina giris (bu bolim, sayfa 11), bu kilavuzun uyumlulugu, hedef kitlesi,
amaci ve icerigini agiklar. Ayrica bir hizli kurulum ve devreye alma akis semasi da
icerir. Sonunda, terimleri ve kisaltmalari listeler.

Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run (sayfa 17), surictinun nasil
baslatilacagdini, motorun nasil baslatilacagini, durdurulacagini ve dénis yoninin
nasil degistirilecegini ve G/C arayuzu tzerinden motor devrinin nasil
ayarlanacagini anlatir.

Kontrol paneli (sayfa 35), gelismis kontrol panelini ¢cikarma ve tekrar takma icin
talimatlar icerir; ekrani, tuslari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar.

Kontrol panelinde ayarlar, G/C ve teghis (sayfa 41), gelismis kontrol panelinde
saglanan basitlestiriimis ayarlarla teshis fonksiyonlarini aciklar.

Kontrol makrolari (sayfa 59), bir baglanti semasiyla birlikte her makronun kisa bir
aciklamasini icerir. Makrolar, surticu yapilandirilirken kullanicinin zamandan
tasarruf etmesini saglayacak olan énceden tanimlanmig uygulamalardir.

Program 6zellikleri (sayfa 77), ilgili kullanici ayarlarinin, gercek sinyallerin ve hata
ve uyarl mesajlarinin listeleriyle program 6zelliklerini aciklar.

Parametreler bolumunde (sayfa 123), sirlciyu programlamak igin kullanilan
parametreler agiklanir.

Ek parametre verileri (sayfa 291), parametrelerle ilgili daha fazla bilgi igerir.

Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolt bolimiinde (sayfa
341), surucundn dahili fieldbus arabirimi kullanilarak bir fieldbus agdi olusturulmasi
ve bu ag ile iletisim agiklanir.

Bir fieldbus adaptoérti ile fieldbus kontroli béliuminde (sayfa 367), istege bagh
fieldbus adapt6r moduilu kullanilarak bir fieldbus agdi ile iletisim aciklanir.

Hata izleme bolimiinde (sayfa 321), uyari ve hata mesajlari olasi neden ve
¢6zum Onerileri ile birlikte listelenir.

Kontrol zinciri semalari (sayfa 379), suriicunin icindeki parametre yapisini
aciklar.

Daha fazla bilgi bolimii (arka kapak icinde, sayfa 395), Uriin ve servis
sorgularinin nasil yapilacagini, irtin egitimi hakkinda nasil bilgi alinacagini, ABB
Suricleri kilavuzlarn hakkinda nasil geri bildirim saglanacagini ve Internet'te
nasil belge bulunacagini anlatir.

iigili belgeler

Bkz. boliim figili el kitaplar listesi, sayfa 2 (6n kapagin i¢ kismi).
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Kasaya (kasa tipine) gore kategoriler

ACS580, N'nin bir tamsay1 oldugu RN ile ifade edilen cesitli kasalarda (kasa tipleri)
Uretilmistir. Sadece belirli kasalar ilgilendiren bazi bilgiler s6z konusu kasanin
isaretiyle (RN) isaretlenmisgtir.

Kasa suricuye takili tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir; striiciniin Donanim

kilavuzu'nda Caligsma prensibi ve donanim tanimi bolimu, Tip tanimlama etiketi
kismina bakin.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACS-AP-x Sdrdcd ile iletisim igin gelismis kontrol paneli, gelismis operator tus
takimi. ACS580, ACS-AP-| ve ACS-AP-S tiplerini destekler.

Al Analog giris; analog giris sinyalleri icin arayiiz

AO Analog ¢ikis; analog ¢ikis sinyalleri icin arayiiz

Fren kiyici Gerektiginde, slriicinun ara devresinden frene fazla enerjiyi aktarir.
Kiyici, DC baglanti gerilimi, belirli bir maksimum limiti astiginda calisir.
Gerilim artisi tipik olarak yiiksek atalet momentli motorun yavaglamasi
(frenlemesi) ile olusur.

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla siriict frenleme enerijisini isi olarak

atar. Fren devresinin temel parcasidir. Striiciiniin Donanim
kilavuzu'nda Fren kiyici bélimine bakin.

Kontrol karti

Kontrol programinin calistigi kontrol kartidir.

CDPI-01 iletisim adaptér modiilii

CCA-01 Konfiglrasyon adaptori

CEIA-01 Dahili EIA-485 fieldbus adaptdér modulu

CHDI-01 istege bagh 115/230 V dijital giris genisletme modiilii

CMOD-01 istege bagh gok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V AC/DC ve
dijital G/C genigletme)

CMOD-02 istege baglh gok fonksiyonlu genisletme modiilii (harici 24 V AC/DC ve
yalitiimig PTC arabirimi)

DC baglantisi Dogrultucu ve gevirici arasindaki DC devresi

DC baglantisi Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

kondansatorleri

DI Dijital giris; dijital giris sinyalleri icin arayiiz

DO Dijital cikis; dijital ¢ikis sinyalleri igin arayuz

DPMP-01 ACS-AP kontrol paneli i¢in montaj platformu (flang montaj)

DPMP-02/03 ACS-AP kontrol paneli i¢in montaj platformu (yuzeye montaj)

Siructu AC motorlarinin kontroli i¢in frekans donustiriict

EFB Dabhili fieldbus

FBA Fieldbus adaptori

FCAN-01 istege bagl CANopen adaptér modiilii

FCNA-01 ControlNet adaptdr modulu

FDNA-01 istege bagl DeviceNet adaptér moduilii

FECA-01 istege bagll EtherCAT adaptér modiilii

FENA-01/-11/-21

EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin istege bagli
Ethernet adaptor moduli

FEPL-02

Ethernet POWERLINK adaptér moduli

FPBA-01

istege bagl PROFIBUS DP adaptér modulii
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Terim/kisaltma

Aciklama

Kasa (tip) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Kasa suricuye takili tip
tanimlama etiketinde isaretlenmistir; stiriciniin Donanim kilavuzu'nda
Calisma prensibi ve donanim tanimi bélim, Tip tanimlama etiketi
kismina bakin.

FSCA-01 istege bagl RSA-485 adaptér modiilii

ID run Motor tanimlama calistirmasi. Tanimlama ¢alistirmasi sirasinda surucd,
optimum motor kontroli igin motor karakteristiklerini tanimlar.

IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistéri

Ara devre Bkz. DC baglantisi.

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

GIC Giris/Cikis

LSW En 6nemsiz word

Makro Sdricu kontrol programinda 6nceden tanimlanan varsayilan parametre
degerleri. Her bir makro belirli bir uygulama igin tasarlanmistir. Bkz.
Kontrol makrolari bélim, sayfa 59.

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Ag kontroll DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endustriyel Protokol (CIPTM)
tabanli fieldbus protokollerinde, ODVA AC/DC Siiriicu Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak siriicu kontroliini ifade eder. Daha
ayrintili bilgi icin, www.odva.org adresine ve asagidaki el kitaplarina
bakin:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360

[ingilizce]), ve
e FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’'s manual
(3AUA0000093568 [ingilizce]).
Parametre Sdrdcinin kullanici tarafindan ayarlanabilir gcaligma talimati veya

suriicu tarafindan dlcllen veya hesaplanan sinyal

PID kontroloru

Oransal-integral-turev kontrolor. Stirlicti hiz kontrolli PID algoritmasina
dayanir.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalari
PROFIBUS DP,

PROFINET IO

RO, R1, ... Kasa (tip)

RO Role cikigi; dijital ¢ikis sinyali igin araylz. Bir réle ile uygulanir.
Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

STO Guvenli moment kapatma. Suriiciiniin Donanim el kitabi'nda Guvenli

moment kapatma bélumiine bakin.



www.odva.org
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Devreye alma, G/C ile kontrol
ve ID run

Bu bolimun icerigi A
Bu bolim asagidakilerin nasil yapilacagini anlatir:

« devreye alma

e start, stop, motor dénlis yonunu degistirme ve G/C araylzUl ile motorun hiz ayari.

e sirlcl i¢in bir tanimlama ¢alistirmasi (1D run) gergeklestirme.
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Surtclnin devreye alinmasi

Gelismis kontrol panelinde Ik start asistanini kullanarak suriiciiniin
devreye alinmasi

Glvenlik

C Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, surtciyl devreye almayin.

Sirtctnun Donanim kilavuzu'nun basindaki Givenlik talimatlari bélimunde bulunan
talimatlar okuyun ve uygulayin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere
yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

0 Montaji kontrol edin. Surticiiniin Donanim kilavuzu'nda Kurulum kontrol listesi bolimune
bakin.

0 Hig bir etkin baglatmanin (ABB standart makro ise, fabrika ayarlarinda DI1) agik
z l 5 olmadigindan emin olun. Harici ¢alistirma komutunun agik olmasi ve suricinin
uzaktan kontrol modunda olmasi durumunda surticl, gu¢ kaynagr saglandiginda
otomatik olarak devreye girer.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
« yanhs yonde donis durumunda hasar tehlikesi varsa veya

* slriict devreye alma sirasinda bir Normal ID run gerekli, yuk momenti %20'den daha
fazla veya ID run sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda degilse.

Geligsmis kontrol panelini kullanma hakkinda ipuclari

Ekranin alt kisminda iki komut bulunur (sagdaki
sekilde Secenekler ve Men) ve ekranin alt

kismindaki ile olmak tizere iki

programlanabilir tusun fonksiyonunu gosterir. Lokal® (™ ACSSAN 200 H:

Programlanabilir tuglara atanan komutlar baglama s fekans: 0.00

gore degisiik gosterr . e 0.00p

Imleci hareket ettirmek ve/veya etkin goriniime Wotor momenti 0.0
% .

gére degerleri degistirmek icin (0, (), (4] ve (v)
tuslarini kullanin.

tusu icerige duyarh bir yardim sayfasi gosterir.
Daha fazla bilgi i¢in, bkz. ACS-AP-x assistant
control panels user’'s manual ((3AUA0000085685
[ingilizce]).

Secenekler 20:35 Menii

1 — Ik start asistani yénlendirmeli ayarlar:
Dil, tarih ile saat ve motorun nominal degerleri

O Motor plakasi verilerini yakinda tutun.
Sdriicuye gug verin.
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ik start asistani ilk baglatma sirasinda sizi
yonlendirir.

Asistan otomatik olarak baslar. Sagda gosterilen
kontrol paneli gérinimune girene kadar bekleyin.
Kullanmak istediginiz dili vurgulayarak (zaten
vurgulanmamissa) ve (Tamam) tusuna
basarak secin.

Not: Dili sectikten sonra, kontrol panelinin

Suomi
Francais
Italiano
Mederlands
Svenska
Espafiol

uyanmasi bir kag dakika srer. OK »
Kurulumu baslat 6gesini secin ve (ileri) Tohal® (% ALSEaD e
tusuna basin. Kurulum Asistan —

Sardci kurulumu simdi yapilsin mi?

Kurulurmu baglat
Cik ve calisurma sirasinda gisterme

Geri 18:35 ileri
Kullanmak istediginiz yerellestirmeyi se¢in ve Lokal ¥ ALSERD =010 Hz
(ileri) tusuna basin. Lokalizasyon

Birim varsaplanlan:

LIy Aras
ABD standard (ingiliz dled birimi)

Geri 18:35 ileri
Panelde gdsterilen birimleri gerektiginde Lokal® ™ ACSEA0 =00 Hz
degistirin. — .

Birimler | E—

« Secili satirin diizenleme goriinimiine ()
tusuna basarak gidin.

« (4] ve (¥) tuslarina basarak gérinimii

Gerekirse ekran binmlerin dedisurin.

Sicaklik: “Cw
kaydirin.

R, . - A Tark: i e
Sonraki gériniime gitmek icin (lleri) tusuna Para birimi EURO
basin. i -

Geri 18:35 ileri
Tarih ve saatin yani sira tarih ve saat goruintileme Lokal & ™ ALS50 =010 Hz
bicimlerini de ayarlayin. Torih ve saat

« Secili satirin diizenleme goriintimiine ()
tusuna basarak gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak gérunimu
kaydirin.

Sonraki goriiniime gitmek icin (ileri) tusuna

basin.

Litfen gecerli tarihi ve saati girin.

Tarih 05.08.20714w
Saat 18:36:00m
Tarih format gun.ay.yle
Saat format 24 saatw
Geri 18:36 ileri
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Duzenleme gériniminde:

O ! Lokal ¢ ™ ACSHED +0.0Hz
« imleci sola ve saga kaydirmak icin (<€) ve (») Tarih
tuslarini kullanin.
« Degeri degistirmek igin @ ve @ tuslarini gun Ay il
kullanin. 08.201
- Yeni ayari kabul etmek icin (Kaydet) ' S.I
tusuna basin veya degisiklik yapmadan dnceki al
géruniime geri donmek icin (iptal) tusuna ||
basin. iptal 18:37 Kaydet
0 Siruclye Ustte gosterilecek bir ad vermek igin, Cokal & ¥ ALS5A0 =010 Hz
() tusuna basin. o
Siirticiiyi adlandirma [ m—

Varsayilan adi (ACS580) degistirmek
istemiyorsaniz, (ileri) tusuna basarak
dogrudan motor nominal degerlerinin
ayarlanmasina gegin.

Bu ad panel ekranimin st kisminda
gastenlerek, bu siricinin kontrol
ettifi motarlann garalmesini
kolaylasuracakur.,

Geri

18:36 ileri
[]| Adi girin: Lokal® (™ ACS580 20.0Hz
» Karakter modunu secmek igin (kugik Sirdcid ad
harf/buyik harf/sayilar/6zel karakterler), @ - b
tusuna «» sembolii vurgulanana dek basin, :
sonra (©) ve (3] tuslariyla modu segin. Artik hd
karakter ekleyebilirsiniz. Mod, baskasi segilene A[:SEEII].
kadar segili kalir. a
« Bir karakter eklemek icin, karakteri (4] ile (v] || ] Vzunluk: 7/52
tuslariyla vurgulayin, sonra (] tusuna basin. iptal 18:36 Kaydet
« Bir harfi kaldirmak i¢in (<) tusuna basin. Lokal ¢ ™ ACSHAN +0.0Hz
« Yeni ayari kabul etmek igin (Kaydet) Siiriicii adi
tusuna basin veya degisiklik yapmadan énceki T abc[ER 123 17
goriiniime geri donmek igin (iptal) tusuna 7
basin. ACs580[y
A Uzunluk;: 7./62
iptal 18:37 Kaydet
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Asagidaki motor nominal deger ayarlari igin motor plakasina bakin. Degerleri tam olarak motor
plakasinda gosterildigi gibi girin.
Bir enduksiyon (asenkron) motoru plakasi drnegi:

(& ABB Motors  C€ )
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [—
\ No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kwW [ vmin [ A [cos @liann]tEss

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 [0.83
400 D 50 [ 30 [1475 | 56 [0.83
660 Y 50 |30 [1470 | 34 0.83
380 D 50 | 30 |1470 | 59 ]0.83
415D 50 | 30 [1475 | 54 0.83
440 D 60 35 |1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 a8 6210/C3 [ 180 kg
@ IEC 34-1 -@
O Motor verilerinin dogru oldugunu kontrol edin. Lokal % ™ ALS580 =010 Hz

Degerler suriict boyutuna gére dnceden
tanimlanir, ama motora karsilik geldiklerini
dogrulamalisiniz.

Motor nominal akimiyla baglayin.

Motor nominal deferleri W

Motor bilgi plakasindaki dederlan
bulun ve bu degerler buraya ginin:

Alam:

Degeri degistirmeniz gerekirse, ) tusuna Garilim: 400.0 Ve
basarak (bu sembol satirin sonunda )

o . N Frekans: 50.00 Hzw
gosterildiginde) segilen satirin diizenleme . e
gortinimune gidin. Geri 18:37 ileri

0 Dogru degeri ayarlayin: Lokal & ¥ ACS500 =00 Hz

« imleci sola ve saga kaydirmak icin (< ve (»] Ak
tuslarini kullanin.

» Degeri degistirmek icin @ ve @ tuslarini ‘I @
kullanin. . A
Yeni ayari kabul etmek igin (Kaydet) tusuna v
basin veya degisiklik yapmadan 6nceki gorinime IIJ 0 g 2'
geri donmek icin (iptal) tusuna basin. _ i
iptal 18:37 Kaydet
0 Nominal degerleri kontrol etmeye/diizenlemeye Lokal & ™ ALS50 =00 Hz

devam edin. " - "
Motor nominal dejerleri W

Motor bilgi plakasindaki degerleri
bulun ve bu degerleri buraya girin:

Gie: 075 ki w

R . . Cos ¢ [istede bagh): 000w
Sonuncuyu diizenledikten sonra, panel sonraki T . —
goranume geger.
Dogrudan sonraki goriiniime gegmek icin, Geri
(ileri) tusuna basin.

Motor nominal cos ® degeri ve nominal moment
istege bagldir.

Gorunumdeki son nominal degeri gérmek igin @
tusuyla asagi gidin.

18:37 ileri
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Yon testi istege baglidir ve motorun donmesini
gerektirir. Risk olusturacaksa veya mekanik
kurulum buna izin vermiyorsa bunu yapmayin.
Yon testini yapmak igin, Motoru déndur 6gesini
secin ve (ileri) tusuna basin.

Lokal & (™ ACSHB0 +0.0Hz

Yon testi yapilsin m? [ m—

‘fan kontrolt igin motor dandirlsin
mii?

Simel degil

MWotoru dandir

Geri 18:37 ileri
0 tSUriJcU}{)U baglatmak icin paneldeki Baslat Lokal® % ACShA0 =010 Hz
usuna basn. Baslat'a basin [

Uyari: Kurulum yapilana kadar,
gitvenlik cihazlan etkin durumda
olrmaz ve motor buzi 5 Hz olur,

Motaru déndirmek icin Basglat'a hasin
ve ardindan dinis yanind kontrol edin.

Geri 18:38
O Motorun yénini kontrol edin. okal & ™ ACSHE0 =50 Hz
ileri yondeyse, Evet, motor ileri yonde déniiyor |[gy ileri mi? —

dgesini secin ve devam etmek igin (iteri)
tusuna basin.

ileri yénde degilse, Hayir, yéni diizelt 6gesini
segin ve devam etmek igin (ileri) tusuna
basin.

"Hawir, yoni dizelt” secimi sdricinin
yonil defistirmesini ve etiketlerin yeni
yon “ilen” olarak degistirilmesini
helirur.

Evet, motor iler yéinde diniyo U

Hawir winii ditzal

[Geri 20:34 ileri
ileri yon
0 Su ana kadar yapilmis olan ayarlarin yedegini Lokal % ¥ ACS500 =00z
Imak ist iz, Yedekl ogesini segi .
almak isterseniz, Yedekleme 6gdesini segin ve Yedekleme yapilsm mi?

(ileri) tusuna basin.
Yedek almak istemezseniz, Simdi degil 6gesini
segin ve (ileri) tusuna basin.

tim ayarlan kumanda panelinde
saklanan hir yedekleme dosyasina
kopyalar. Bir yedeklemeleyi geri
yiklernek icin, Meni =
Yedeklermeler'e gidin,

[ Simdidesil 1
Geri 20:34 ileri




Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run 23

ilk baglatma artik tamamlanmistir ve siriicii

Lokal ¢ ™ ACSHB0 +0.0Hz
kullanima hazirdir. .
o . . ilk baglatma tamamland
ﬁ:;ig;?:sul?e girmek icin (Tamamland) Sirici kullanima hazir.
' Baslat/Durdur: DN
Yiin: 02
Referans [frek): Al alcekl
Geri 20:34 Tamamlandi
Segcilen sinyallerin degerlerini izleyen Ana Lokal & ¥ ALS500 =010 Hz
gorinum panelde gosterilir.
Cikis frekans) 0 00|
Hz .
Motor akimi
(. 0.00p
Maotor maomenti
% 0.0
Secenekler 20:35 Menii
2 — Birincil ayarlar menusinde ek ayarlar
Makro, rampalar ve limitler gibi tim ek Lokal® ™ ACS5AD =00 H:
ayarlamalari, Ana meniden baslayarak yapin. Ana Meni
Ana menuye girmek igin (Menu) tusuna fla ¥enu
Birincil ayarlar 6gesini secin ve (Sec) §° G/C .
(veya (»)) tusuna basin. o ’
En azindan su ek ayarlari yapmaniz EE Teshisler *
tavsiye edilir: e . ioe e -
» Bir makro secin veya baslatma, durdurma ve Likis 20:35 Seg
referans degerlerini ayri ayri ayarlayin. Lokal® (** ACS580 +0.0He
+ Rampalar Temel Ayarlar
. Limitler AaMakra: ABB standard)
Birincil ayarlar menistyle motor, PID, fieldbus, Motor >
gelismis fonksiyonlar, saat, bolge ve ekran ile ilgili Baslatma, durdurma, referans *
ayarlari da yapabilirsiniz. Ayrica, bu menu panel Hlanjpalar *
Ana gérinimiind sifirlayacak bir 6ge igerir. |;|.rf|tler _ o
Birincil ayarlar mentsi 6geleri hakkinda daha Geri 20:35 Sec

fazla bilgi almak i¢in, |?| tusuna basarak yardim
sayfasini agin.
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2 — Ek ayarlar: Makro

Makro 6gesini secin ve (Sec) (veya ()

Lokal ¢ (™ ACS5ED +0.0Hz
tusuna basin. Temel Ayarlar
A Makra: ABB standardi
Mator -
Basglatma, durdurma, referans 3
Rampalar -
Limitler [
Geri 20:35 Sec
Kullanimdaki makroyu degistirmek igin, yeni Cokald 3 ACS5A0 =00 H:

makroyu segin ve (Sec) tusuna basin;
degisiklik yapmadan geri gitmek igin, (Geri)
tusuna basin

Notlar:

* Makroyu degistirmek motor verileri hari¢ tim
ayarlar secilen makronun varsayilan
degerlerine resetler.

Makroyu degistirmek motor verileri hari¢ tim
ayarlari secilen makronun varsayilan
degerlerine resetler.

» Makroyu degistirirken, surtictideki G/C
sinyallerinin kullanimini da degistirirsiniz.
Gergek G/C kablolariyla kontrol programindaki
G/C kullaniminin birbiriyle eslestiginden emin
olun. Mevcut G/C kullanimini Ana menu
altindaki G/C menusiinden kontrol edebilirsiniz
(bkz. sayfa 26).

Segili makro hakkinda bilgi almak igin
tusuna basin. Yardim sayfasi sinyallerin
kullanimini ve G/C baglantilarini gosterir.
Ayrintili G/C baglanti semalari igin, bkz. bolim
Kontrol makrolari, sayfa 59.

@ ve @ tuslarina basarak sayfayi kaydirin.
Kontrol makrosu alt mentsiine geri donmek
icin, (Cikig) tusuna basin.

« Tum makrolar varsayilan olarak skaler motor
kontrolini kullanir. Bunun yerine vektor motor
kontroliinii kullanmak isterseniz, Men -
Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu
Ogesini se¢in ve talimatlari uygulayin.

Kontrol makrosu

Kablo baglants aciklamalan icin [7]
diigmesine hasin.

LIYARI: Tam ayarlan sifirlar.

3 kahlalu

Geri 20:35 Sec
Lokal & ™ ACSEED +00Hz

e ABB standardi

Basglatrma/durdurma icin hir sinyal;
yin icin baska bir sinyal. Bu, fabrika
warsaylamdir,

Bu kontrol makrosu icin G/C

hadlantlar:
Cikis 20:35
Lokal ¢ ™ ACSHED +0.0 Hz

e ABB standardi

Bu kontrol makrosu icin G/T
baglantlan:
011 Baslat/durdur
DIZ:ileri/gen
013: Sabit hiz secimi
DI4: Sahit hiz secimi

Cikis 20:35
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2 — Ek ayarlar: Baslatma, durdurma ve referans degerleri

Makro kullanmak istemezseniz, baslatma,
durdurma ve referans ayarlarini belirleyin:

Baglatma, durdurma, referans 6gesini se¢in ve

(Seg) (veya (»)) tusuna basin.

Lokal® ™ ACSEED +0.0 Hz
Temel Ayarlar

A Makra: ABB standard)
Motor -

trna, durdurma, referans 3

Rampalar -

Limitler -

Geri 20:35 Sec

Parametreleri gereksinimlerinize gore ayarlayin. Lokal & ™ ACS530 =010 Hz
Parametreyi segin ve (Sec) tusuna basin. Baslatma, durdurma, referans —

Ayarlar degistirirken, siiriicudeki G/C sinyallerinin
kullanimini da degistirirsiniz. Gergcek G/C
kablolariyla kontrol programindaki G/C
kullaniminin birbiriyle eslestiginden emin olun.

Suradan referans:  Dogrudan AT /&
Al skalalandirma [

suradan baslatmasd..: DI haslat/..

i ; ikincil kontrol konumu Kapali »
Mevcut G/C kullanimini Ana menu altindaki G/C Sabit frekanslar Acikw
menusinden kontrol edebilirsiniz (bkz. sayfa 26). o L ’
Ayarlamalar yaptiktan sonra, Birincil ayarlar Geri 20:35 Diizenle
meniisiine donmek igin (Geri) tusuna
basin.
2 — Ek ayarlar: Rampalar
(motorun hizlanma ve yavaglama sureleri)

Rampalar 6gesini segin ve (Sec) (veya (»)) Lokal® ™ ACSA0 <00 H2
tusuna basin. .

Temel Ayarlar

A Makra: ABB standard

Matar 3

Baslatma, durdurma, referans [3
Hampalar -
Limitler [
Geri 20:38 Sec
Parametreleri gereksinimlerinize gore ayarlayin. Lokal & ¥ ACSEAD =010 Hz
Bir parametre segin ve (Dizenle) tusuna Rampalar

basin.

Ayarlamalar yaptiktan sonra, Birincil ayarlar
meniisiine donmek igin (Geri) tusuna
basin.

Hizlanma zamani:

Yavaslama zamani: 20000 s
Sekil zamani: 0100 s
Durdurma modu: Kendiliginden
& iki rarmpa ayar kullan

Geri 20:36 Diizenle
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2 — Ek ayarlar: Limitler

Limitler 6gesini segin ve (Sec) (veya ()

O Lokal ¢ ™ ACSEED 0.0 Hz
tusuna basin. Temel Ayarlar
A Makra: ABB standard)
Mator 3
Baslatma, durdurma, referans [3
Rampalar 3
[Geri 20:36 Sec
O Parametreleri gereksinimlerinize gore ayarlayin. Cokal® % ALS5A0 =010 Hz
Bir parametre segin ve (Sec) tusuna basin. |[[imitler

Ayarlamalari yaptiktan sonra, Birincil ayarlar

-h0.00 Hz

Minimum frekans:

mentistine donmek icin (Geri) tusuna Maksirmumn frekans: 50.00 Hz
basin. Maksimum akim: 3.24 A
Geri 20:38 Diizenle
3 - G/C menisi
0 Ek ayarlamalardan sonra, gercek G/C kablo Lokal® €™ 405500 =00 H:
baglantisinin kontrol programindaki G/C Pna Meni -

kullanimina uydugundan emin olun.

Ana menude, bir G/C secin ve G/C menusiine
girmek icin (Sec) tusuna basin.

E: Temel Ayarlar -

-y
S ot

|
A

EE Teshisler .
Cikis 21:06 Sec
[ | Kontrol etmek istediginiz baglantiyr segin ve okl o ACS500 0
(Seg) (veya (»)) tusuna basin. S -u.

Diz: 4 Yon dedistirme »
0i3: 0 Bircok yarde kullanlir »
D40 Bircok yerde kullanlir »
050 Rampa ayan 2've gec »
Geri 21.07 Sec
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G/C menlsi uzerinden ayarlanamayacak bir
parametrenin ayrintilarini géruntulemek igin,
(Géruntile) tusuna basin.

Lokal ¢ ™ ACSEED

+0.0 Hz

Gercek deger: 0

Sunun icin kullanihir: Baslat/durdur

Kullarrm ekle: Kullanilmayan

Geri 21:.07 Giriintiile
Bir parametrenin degerini ayarlamak igin, Loka® (¥ ACSEAD FOTTR
(Duizenle) tusuna basin, degeri (&), é Ove TTEE -
tuslarini kullanarak ayarlayin ve : B

Gercek deger: 0

(Kaydet) tusuna basin. Gergek kablo
baglantisinin yeni degere uymasi gerektigini
unutmayin.

(Geri) tusuna arka arkaya basarak Ana
menduye geri gidin.

Sunun icin kulla
Kullamm ekle:

Kullamilmayan

Geri 21.07

Diizenle

Lokal ¢ (™ ACSHB0

+0.0 Hz

Sunun igin kullambir:

Kullanilmaryan

DI baglat/durdur

‘durdur, DI2 yin
OIT iler, DIZ2 geri
DITP haslat, DI2 durdur

iptal 2107 Kaydet
4 — Teshis mendisi
Ek ayarlamalari yaptiktan ve G/C baglantilarini *010 Hz

kontrol ettikten sonra, ayarlanmanin dogru
calistigindan emin olmak icin Teshis menusuni

Lokal® ™ ACS580

kullanin. e dzet »
Ana meniide, Teshis 6gesini segin ve (Sec) || -m* uruTy *
(veya (»]) tusuna basin.
Hata ve olay ganlagi 3
Geri 1411 Sec
Gorintilemek istediginiz teshis 6gesini segin ve Lokal % €™ ACSHOD =00 Hz

(Seg) tusuna basin.
(Geri) tusuna basarak Teshis meniisiine
geri donun.

Teghisler

atmasdurdurmasreferans dzeti »

Lirnit durumu -
Hata ve olay gonlagi .
Geri 21:08 Sec
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5 — Yedekleme

0 Devreye almayi bitirdikten sonra bir yedek Lokal & ¥ ACSERD =00 Hz
almaniz tavsiye edilir. " :
o Ana Menii
Ana meniide, Yedeklemeler 6gesini se¢in ve -
(Seg) (veya (¥) tusuna basin. ﬂ Sistem bilgileri .
[ 3
Yedeklemeler 3
Cikis 21:.08 Sec
[]| Yedeklemeyi baslatmak igin (Se¢)tusuna  |[oiai® €% ACSEAD =i0h:

basin. Yedeklemeler

8] ACSH80 (2) 05.08.2014 oto. ye.. »
[ ACSEED 05 08,2014 .

Geri 14.02 Sec
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Suruciayu G/C arabirimi ile kontrol

etme

29

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surticiiniin dijital ve analog girislerle nasil

calistinllacagini anlatir:
* motorun devreye alinmasi gergeklestirildi ve

« ABB standart makrosunun varsayilan parametre ayarlari kullanimda.

On ayarlar

Donis yoninu degistirmeniz gerekirse, limitlerin
dénus yonunu degistirmenize izin verdigini kontrol
edin. Menu - Birincil ayarlar - Limitler 6gesine gidin;
minimum limitin negatif bir degeri oldugundan ve
maksimum limitin pozitif bir degeri oldugundan emin
olun.

Kontrol baglantilarinin ABB standart makrosu igin
verilmis baglanti semasindaki gibi yapildigina emin
olun.

Sdrtictinun uzaktan kontrolde oldugundan emin olun.

Uzaktan ve lokal kontrol arasinda gegis igin
tusuna basin.

sayfa 60.

Bkz. bélim ABB standart makrosu,

Uzaktan kontrolde, panel ekrani
Uzaktan metnini gosterir.

Start Etme Ve Motorun Hizin

1 Kontrol Etme

DI1 dijital girisini agcarak start edin.

Uzak » . ACSHRD 20.3 Hz
Ok donmeye baglar. Set degerine erigilene kadar Cikis frekans:
noktalidir. He 506‘
All analog giriginin gerilimini ayarlayarak surucu ¢ikis Wotor sk
frekansini (motor hizi) ayarlayin. A 0 44 ‘)
Matar momenti
% 0.4
Secenekler  08:28 Menii
Motor dénme ydniniu degistirme
_Geri yon: DI2 dijital girisini agin. Uzak K ACS580 09 Hz
lleri yon: DI2 dijital girisini kapatin. Tikis frekans!
e -6.11]
Motar akimi 0 43
4 43)
Motar maoment
% 0.0
Secenekler  08:24 Menii
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Motoru stop etme

DI1 dijital girisi kapall konuma getirin. Ok donmeyi Uzak ¥y ALS5E0 03 Hz
durdurur. Cikis frekans
e 0.00|
Matar akimi 0 00
q; .00p
Maotor moment
% 0.0
Secenekler 08:23 Menii
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ID run iglemi gerceklestirme

Sirici ilk kez calistirildiginda ve motor parametrelerinde (grup 99 Motor verileri)
degisiklik yapildiginda tanimlama miknatislamasini kullanarak otomatik olarak motor
Ozelliklerini tahmin eder. Bu durum

e 99.13 ID run talep edildi parametresi Sabit olarak ayarlandiinda ve

* 99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektor olarak ayarlandiginda gegerlidir.
Bir¢cok uygulamada ayri bir ID run gergeklestirmeye gerek yoktur. ID run asagidaki
durumlarda secilmelidir:

» vektor kontrol modu kullanildiysa (99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektor
olarak ayarli) ve

» sabit miknatisli motor (PM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi Sabit
miknatisli motor olarak ayarll) veya

« calisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda veya
¢ motor nominal momentinin tizerinde, genis hiz araligi icinde ve dlgulen hiz geri
bildirimi gerekmeden moment araliginda ¢alistiginda.

Not: ID run isleminden sonra motor parametreleri (grup 99 Motor verileri) A
degistirildiginde islem tekrarlanmalidir.

Not: Uygulamanizi skaler kontrol modunu kullanarak zaten parametrelendirdiyseniz
(99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayarli) ve motor kontrol modunu
Vektor olarak degistirmeniz gerekirse,

* Kontrol modu asistanini kullanarak kontrol modunu vektére degistirin ve
talimatlara uyun (Menu - Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu 6gesine gidin)

veya

* 99.04 Motor kontrol modu parametresini Vektor olarak ayarlayin ve

*  G/C kontrollt stiriict igin 22 Hiz referansi secimi, 23 Hiz referansi rampasi, 12
Standart Al, 30 Limitler ve 46 izleme/6lceklendirme ayarlari gruplarindaki
parametreleri kontrol edin.

« moment kontrolli sirlicti igin, ayrica 26 Moment referans zinciri grubundaki
parametreleri de kontrol edin.
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ID run proseduri

On kontrol

2 2 UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklasik %50...%80'i arasinda

calisir. Motor ileri ydnde donecektir. ID run gergeklestirmeden énce motoru
calistirmanin givenli oldugundan emin olun!

Tahrik edilen ekipmandan motoru ayirin.

Motor veri parametrelerinin degerlerinin motor plakasindakilere esdeger oldugunu kontrol
edin.

STO devresinin kapali oldugunu kontrol edin.

Eger ID run dncesinde parametre degerleri (grup 10 Standart DI, RO - grup 99 Motor
verileri) degistiriimisse, yeni ayarlarin asagidaki kosullara uyup uymadigini kontrol edin:

[ | 30.11 Minimum hiz <0 rpm
[ | 30.12 Maksimum hiz = motor nominal hizi (Normal ID run prosediri motorun %100
hizda galismasini gerektirir.)
[ | 30.17 Maksimum akim > Iyp
[ | 30.20 Maksimum moment 1 > 50% ya da 30.24 Maksimum moment 2 > 50%, 30.18 Tork
lim sgm parametresine gére kullanimda olan moment limiti ayarina bagli olarak.
Asagidaki sinyalleri kontrol edin
[ | calisma izni (20.12 Calhsma izni 1 kaynagi parametresi) etkin
O | start izni (20.19 Start etkinlestirme komutu parametresi) etkin
O | déndirme izni (20.22 Dondlrme izni parametresi) etkin.
0 Panelin lokal kontrolde oldugundan emin olun (Lokal metni sol Ust tarafta gorintulenir).
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis icin tusuna basin.
ID run
[] |Ana gorinumde (Menu) tusuna basarak  |[Toa1 ¢ ACSER0 0
Ana mentye gidin. — -
o o Ana Menii
Birincil ayarlar 6gesini secin ve (Seg)
(veya (»)) tusuna basin. E: Temel Ayarlar >
ig G/C .
EE Teshisler .
Cikis 20:35 Sec
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Motor 6gesini secin ve (Sec) (veya (»))

Lokal< ™ ALSERD 0.0 Hz
tusuna basin. Temel Ayarlar
A Makro: ABB standard
Maotar
Baslatmna, durdurma, referans 3
Rampalar -
Limitler -
Geri 08:30 Seg
Kontrol modu 6gesini secin ve (Sec) Cokal® (¥ ALSEA0 00h:
(veya (»)) tusuna basin. Motor .

A Kantral modu

A MNominal dederler

Tahmini termal karuma (2
Glcalen termal koruma -
Baslatrna modu; Mormal
Geri 08:31 Seg
Motor kontrol modunu skalerden vektore Lokal® ¥ ACS500 =00 Hz

degistirin.
Vektor kontrol 6gesini secin ve (Sec)
tusuna basin.

Sag ust taraftaki referans birimi Hz'den rpm'e
degisir.

Kontrol modu —

Bazi ayarlar kontrol moduna baghdir
Kontrol modunu degistifirseniz, sistem
bu ayarlar yapmanizi saglar.

Skaler kontral

Yektir kontroli

[Geri 08:31 Sec|
Tanimlama c¢aligtirmasi uyarl mesaji Ust tarafta 0 Kimlik calisur
bir ka¢ saniye igin gosterilir. Motor Iin:litl;arini ontr

Panel LED'i etkin bir uyariyi géstermek icin yesil
yanip sbnmeye baslar.
Panelde gosterilen motor limitlerini kontrol edin.

(ileri) tusuna basin.

Bu rmotor limitleri vektar kantrold icin
gecerlidir. Gerekirse deferler
ayarlayin:

Winirmum hiz S1500.00 4 1
Maksimum hiz 1500.00 dev/dak »
Geri 0831 ileri
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O

Diger fonksiyonlar (6rnegin, vektdr kontrol
moduna gore Al ayarlari) kontrol edin.

(ileri) tusuna basin.

ID run islemini baglatmak igin baslat tusuna
((®)) basin.

Genelde ID run esnasinda higbir kontrol paneli
tusuna basilmamasi tavsiye edilir. Ancak durdur
tusuna () basarak ID run iglemini istediginiz
zaman durdurabilirsiniz.

ID run iglemi tamamlandiktan sonra, ID run
tamamlandi metni gosterilir. LED yanip sénmeyi
durdurur.

ID run basarisiz olursa, FF61 ID run hatasi
gosterilir. Daha fazla bilgi igin, bkz. Hata izleme
bélimi, sayfa 321.

Lokal® ™ ALSERD
Diijer fonksiyonlan ko...

Wektar kontrolinde Hz yerine dev/dak
dederler kullanilir. Gerekirse degerleri
ayarlayin:

+0.0 dev/dak
—_—

alandinlmis min Al

[T [ Aron o onn |

[Geri 0831 ileri




Kontrol paneli 35

Kontrol paneli

Bu bolimun icerigi
Bu boélim gelismis kontrol panelini cikarma ve tekrar takma igin talimatlar igerir;

ekrani, tuglari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar. Daha fazla bilgi icin, bkz. ACS-AP-
x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).

Kontrol panelini ¢ikarma ve tekrar takma

Kontrol panelini ¢cikarmak icin, tstteki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve Ust kenardan

ileri dogru cekin (1b).

s,




Kontrol panelini tekrar takmak icin, muhafazanin altini (1a) konumunda tutun; tstteki
sabitleme klipsine (1a) bastirin ve kontrol panelini ust kenardan i¢eri dogru itin (1c).

\
Y

Kontrol paneli ekraninin yerlegimi Ok tuslar

Sol programlanabilir tus Stop (bkz. Start ve Stop)

Sag programlanabilir tus Start (bkz. Start ve Stop)

Al W[N]
©| 0| N O

Durum LED'i, stirictiniin Donanim Lokal/Uzak (bkz. Lok/Uza)
kilavuzu'nda Bakim ve donanim teshis

bolumi, LED'ler kismina bakin.

5 |Yardim 10 | USB konektori
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Kontrol paneli ekraninin yerlesimi

Cogu gorinimde ekranda asagidaki elemanlar gosterilir:

Ko\ P

Lokal® & 3144 Hz

Lalzklg frekans 1 440
C ‘Lﬂntnr akirm 040’

[Matar moment 0 0
% el

secenekler 0g:32 Menii

o—" 0 0

1. Kontrol konumu ve ilgili simgeler: Siriciinin nasil kontrol edildigini gosterir:

* Metin yok: Sirlci lokal kontroldedir, ancak baska bir cihaz tarafindan kontrol
edilir. Ust bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baglatma durdurma
izin verilmez izin verilmez izin veriimez

« Lokal: Siriicii lokal kontroldedir ve bu kontrol panelinden kontrol edilir. Ust
bdlmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baglatma durdurma

Lokal g & |izin verilir izin verilir izin verilir
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e Uzak: Slrtct uzak kontroldedir (6rn. G/C veya fieldbus tzerinden kontrol
edilir). Ust bélmedeki simgeler kontrol panelinde hangi eylemlere izin
verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baglatma durdurma

Uzak izin veriimez izin veriimez izin veriimez

Uzak ¢y izin verilir izin verilir izin verimez

Uzak % |izin verilmez izin verilir izin verilir

Uzak ¢ & lizin verilir izin verilir izin verilir

2. Panel barasi: Bu panele bagh birden fazla sirtict oldugunu gosterir. Bagka bir

surliciiye gegcmek icin, Secenekler - Siruci se¢ 6desine gidin

3. Durum simgesi: Siricinin ve motorun durumunu gosterir. Okun yoni ileri yoni
(saat yonul) veya geri yonu (saatin tersi yon) gosterir.
Durum Animasyon | Suruci durumu
simgesi
o i Durduruldu
oy - Durduruldu, start yasaklandi.
s vy Yanip Durduruldu, start komutu verildi ancak start
soniyor yasaklandi. Bkz. kontrol panelinde Menu - Teshis
ogesi
[ nd %] Yanip Hatali
sonuyor

e Yanip Caligiyor, referansta, ancak referans degeri O

sonuyor

(e Dontyor Caligiyor, referansta degil

e Dontyor Caligiyor, referansta

4. Sirici adi: Bir ad verilmisse, Ust bélmede goérintulenir. Varsayilan olarak, bu ad
“ACS580” olur. Kontrol panelindeki adi Men( - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve
ekran 6gesini secerek degistirebilirsiniz (bkz. sayfa 54).

5. Referans degeri: Hiz, frekans vb. bu birimle birlikte g6sterilir. Birincil ayarlar
mendisinde referans degerini degistirmek hakkinda bilgi i¢in (bkz. sayfa 46).

6. lIcerik alani: Bu gériiniimiin gercek icerigi bu alanda gésterilir. icerik gériinimden
gorunime degisiklik gosterir. 37. sayfadaki 6rnek goériinum, kontrol panelinin Ana
gO6riinim olarak adlandirilan ana gérinumadur.

7. Programlanabilir tug secimleri: Belirli bir icerikteki programlanabilir tuglarin
(=2 ve (O)) fonksiyonlarini gésterir.

8. Saat: Saat mevcut zamani gosterir. Kontrol panelindeki saat ve saat bigimini

Meni - Birincil ayarlar - Saat, bélge ve ekran dgesini segerek degistirebilirsiniz
(bkz. sayfa 54).
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Kontrol panelindeki ekran kontrastini ve arka isik islevselligini Ment - Birincil
ayarlar - Saat, bolge ve ekran 6gesini secerek ayarlayabilirsiniz (bkz. sayfa 54).

Tuslar
Kontrol panelinin tuslari asagida agiklanmigtir.

Sol programlanabilir tus

Sol programlanabilir tus ((=) genelde
cikmak ve iptal etmek icin kullanilir. Tugsun
belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sol alt
kdsesindeki programlanabilir tus secimi ile
gosterilir.

tusuna basili tutunca Ana goriinime donene kadar sirayla her bir gérinimden
¢ikar. Bu fonksiyon 6zel ekranlarda galismaz.

Sag programlanabilir tus

Sag programlanabilir tus (&=)) genelde segcmek, kabul etmek ve dogrulamakta
kullanilir. Sag programlanabilir tusun belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sag alt
kdsesindeki programlanabilir tus secimi ile gosterilir.

Ok tuslari

Yukari ve asagi ok tuslari (@ ve @) menilerde ve secim listelerinde segimleri
vurgulamakta, metin sayfalarinda yukari/asag! kaydirmakta ve 6rnegin zamani
ayarlarken, sifre girerken veya parametre degerini degistirirken degerleri ayarlamakta
kullanihr.

Sol ve sag ok tuslari (1) ve (»]) parametre diizenlerken imleci sada ve sola hareket
ettirmede, asistanlarda ise ileri ve geri hareket etmede kullanilir. Mentlerde [©) ve
(], sirasiyla ve ile ayni sekilde islev gorr.

Yardim
Yardim tusu () bir yardim sayfasi acgar. Yardim sayfasi icerige duyarhdir; bagka bir
deyisle, sayfanin icerigi s6z konusu meniyle veya goriinimle ilgilidir.

Start ve Stop

Lokal kontrolde start tusu ((<> )) ve stop tusu ([ @)) suriiclyi sirasiyla start ve stop
eder.

Lok/Uza

Konum tusu () kontrolde kontrol paneli (Lokal) ile uzak baglantilar (Uzak)
arasinda gecis yapmakta kullanilir. Strtict calistiginda Uzak durumundan Lokal
durumuna gecerken, siiriict ayni hizda ¢alismayi surdrir. Lokal durumundan Uzak
durumuna gegerken, uzak konumun durumu kullanihr.
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Tus kisayollari

Asagidaki tablo tus kisayollarini ve bilesimlerini listeler. Tuslara eszamanli basma,
arti ( +) isaretiyle gosterilir.

Kisayol Bulundugu yer Etkisi
+ herhangi bir Bir ekran goriintiisii kaydeder. Kontrol paneli belleginde
+ @ gorunim en fazla on bes ekran gorintiisu kaydedilebilir.
Goruntuleri bilgisayara aktarmak icin, gelismis kontrol
panelini bilgisayara bir USB kablosuyla baglayin. Panel
kendini bir MTP (medya aktarim protokoli) olarak
baglar. Resimler ekran goéruntuleri klasériinde saklanir.
Daha fazla talimat i¢in, bkz. ACS-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).
+ @, herhangi bir Arka 1s1k parlakhgini ayarlar.
+ @ gorinum
+ (4], | herhangi bir Ekran kontrastini ayarlar.
+ @ gorinum
@ veya @ Ana gorunim Referansi ayarlar.
@ + @ parametre Duzenlenebilir bir parametreyi varsayilan degerine
diizenleme dondurdr.
gorindmleri
O+ herhangi bir Parametre dizinini ve parametre grubu numaralarini
gorinum gosterir/gizler.
herhangi bir Ana gorinim gosterilene kadar tusa basili
(basili tutma) | gérinim tutuldugunda Ana goriiniime geri doner.
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Kontrol panelinde ayarlar,
G/C ve teshis

Bu bolimun icerigi
Bu boélim, kontrol panelindeki Birincil ayarlar, G/C ve Teghis menuleri hakkinda
ayrintili bilgiler saglar.

Ana gorinimden Birincil ayarlar, G/C veya Teshis menulerine gitmek icin, 6nce
Menu 6gesini se¢ip Ana menuye gidin ve Ana meniide, Birincil ayarlar, G/C veya
Teshis 6gesini secin.

Lokal¢ ™ ALE5E0 $0.0Hz| |Lokalg ™ ACEAE0 *0.0 Hz
Cikis frekans ‘ Ana Menii
Hz 0 00 E: Temel Ayarlar .

"Tntur akirni 000‘} is G/C .

Motor rmomenti U U EE Teshisler -
% - e .

Secenekler  20:35 Menii| |Cikis . 2035 . Sec
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Birincil ayarlar mendsu

Lokal ¢ {™ ACSHED 0.0 Hz
Temel Ayarlar
A Makro: ABB standard
Matar
Baslatma, durdurma, referans 3
Rampalar [
Limnitler -
Geri 20:35 Sec

Ana gorinimden Birincil ayarlar menisune gitmek igin, Menu - Birincil ayarlar
dgesini segin.

Birincil ayarlar mentisi suriiciide kullanilan ek ayarlari ayarlamanizi ve
tanimlamaniza izin verir.

ik start asistanini kullanarak yénlendirmeli ayarlari yaptiktan sonra, en azindan
asagidaki ilave ayarlari yapmaniz onerilir:

» Bir Makro secin veya Baglatma, durdurma, referans degerlerini ayarlayin
¢ Rampalar
e Limitler

Birincil ayarlar mentsunden motor, PID, fieldbus, gelismis fonksiyonlar, saat, bélge
ve ekran ile ilgili ayarlari da yapabilirsiniz. Ayrica, bu meni panel Ana gérinimini
sifirlayacak bir 6ge igerir. Birincil ayarlar menisuniin yalnizca bazi ayarlari
degistirmenize izin verdigini unutmayin: daha gelismis konfigiirasyon parametreler
aracihgiyla yapilir: Meni - Parametreler 6gesini secin. Farkli parametreler hakkinda
daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Parametreler, sayfa 123.

Ayar menusiinde, /Iy sembolii birden fazla bagh sinyali/parametreyi gosterir. }:
semboll, parametreleri degistirirken ayarin bir asistan sagladigini gosterir.

Birincil ayarlar menusi 6geleri hakkinda daha fazla bilgi almak icin, [?| tusuna
basarak yardim sayfasini acin.
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Asagidaki sekil Birincil ayarlar menlsiinde nasil gezinilecegini gosterir.

Lokal® { ACZHE0 +0.0 Hz

™ 0.00
= 0.00p
0.0

Secenekler  20:35 Menii

Y

[Lakal & (™ ACSH30 0.0 He|

Ana Meni ————————|
E Temel Ayarlar >

L4

io G/C R
EE Teshisler .
Cikig 20:35 Sec

=0 '3

Lokal® (T ACSTThare ¢ AT

Temel Ayarlar

=T - |
Lokal¢> ™ ACSEE0 F0.0Hz

Tt;mel Ayarlar “[Temel Ayarlar —— | " * * [Lokal® ™ ALS580 <00 Hz @
Motor AMako: HMakro: ABB standardi Temel Ayarlar ——
EaslatTaJ durdurrn Baslatma, durdur Mator -~ d Elg - Se;:{lmeo:i 3 @
ampalar Rampalar C ndiistrivel af sistemi apali »
Limitler Limit'IjQr Gelismis fanksiyonlar >
— - Saat, hilge, ekran >
Geri 2 Gen 0

CACS0 =00 (4]
Baglatma, durdurma, referans —
Suradan r Suradan referans: Dogrudan A1 A
All skalalandirma

Baglatma

ikineil ko 7.
Sabit fre -
= Sabit freks jjingil kontrol kanumu Kapal »
Geri G". T -
en Geri 14:09 Diizenle
A v
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Suradan baglatm Suradan baglatma/durdurma/yin:
Secilmedi : f
4 Secilmed
DI7 baslat/durdu] 717 c o )

DI baglat/durdur
DI baslat/durdur, DIZ yon

gl

D dur|
Endustrivel aj sist
Kontrol panel

Kontrol paneli

iptal 14 ptal 1210 Kaydet
N A
Lokal® ¢~ ACSsal Z00H:

Baslatma, durdurma, referans —
Suradan referans:  Dadrudan Al1 &Y
All skalalandirma >

Ikineil kontral konumu Kapali»

/E Gori 1410 Diizenle ?
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Asagidaki bolumlerde Birincil ayarlar menisiinde bulunan farkli alt mendlerin icerigi
hakkinda ayrintil bilgiler saglanir.

Makro

Lokal ¢ ™ ACSHA0 0.0 Hz
Kontrol makrosu

Kablo baglanus aciklamalan icin 7]
digmesine hasin,
LIYARL: Tam avarlan sifidar,

ABB standardi

3 kahlalu

[nllinl

Geri 20:35 Seg

Onceden tanimlanmis kablo baglantisi konfigiirasyonlarindan birini secerek siiriicii
kontrolunii ve referans kaynagini hizla ayarlamak icin Makro alt mentsiinu kullanin.

Not: Kullanilabilir makrolar hakkinda ayrintili bilgi igin, bkz. Kontrol makrolari,
sayfa 41.

Makro kullanmak istemezseniz, Baglatma, durdurma ve referans ayarlarini manuel
olarak tanimlayin. Bir makro kullanmayi se¢seniz bile, diger ayarlari ihtiyaglariniza
uyacak sekilde degistirebileceginizi unutmayin.

Motor

Lokalg ™ ACSHAD 0.0 Hz
Motar

A5 Kantral modu
AMominal degerler

Tahmini termal koruma >
Olcilen termal koruma >
Baslatma modu: Maormal
Geri 08:3 Sec

Nominal deg@erler, kontrol modu veya termik koruma gibi motorla ilgili ayarlari
ayarlamak icin Motor alt menisund kullanin.

Ayarlarin gorinirluginin vektor veya skaler kontrol modu, kullanilan motor tipi ya da
secilen start modu gibi baska secimlere bagli oldugunu unutmayin.
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Asagidaki tablo Motor menisuindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintih

bilgiler saglar.

Menu 6gesi

Aciklama

Karsgilik gelen
parametre

Kontrol modu

Skaler veya vektor kontrol modunun kullanilip
kullaniimayacagini secer.

Skaler kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. bélim Skaler motor kontrolii, sayfa 94.
Vektor kontrol modu hakkinda daha fazla bilgi igin,
bkz. bolum Vektor kontrolu, sayfa 86.

99.04 Motor kontrol
modu

Nominal degerler

Motor plakasindaki motor nominal degerlerini girin.

99.06 Motor nominal
akimi ...
99.12 Nominal motor
momenti

koruma

Tahmin edilen termik

Bu alt menideki ayarlarin, belli bir sicakhgin
Uizerinde otomatik olarak bir hata veya uyari
tetikleyerek motoru asiri Isinmadan korumasi
amagclanmistir.

Motorun termik tahmini korumasi varsayilan olarak
aclktir. Korumanin dizgiin bigcimde calismasi icin
degerlerin kontrol edilmesi dnerilir.

Daha fazla bilgi i¢in, bkz. b6lim Motor termik
korumasi, sayfa 112.

35 Motor termik
korumasi

Olciilen termik

Bu alt menudeki ayarlarin, sicaklik dlgimu ile belli

35 Motor termik

oraninin formu. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bolum U/f
orani, sayfa 96.

koruma bir sicakligin Gizerinde otomatik olarak bir hata korumasi
veya uyari tetikleyerek motoru asiri Isinmadan
korumasi amaglanmistir.
Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bolim Motor termik
korumasi, sayfa 112.
Start modu: Sdriictiniin motoru nasil start edecegini (6rn. 6n |21 Start/stop modu
miknatislamanin olup olmadigi) ayarlar.
Akl frenleme: Frenleme icin ne kadar akim kullanilacagini (6rn. |97.05 Aki frenleme
motorun start etmeden 6nce nasil
miknatislanacagini) ayarlar. Daha fazla bilgi igin,
bkz. bolim Aki frenleme, sayfa 96.
U/f orani: Alan zayiflama noktasinin altindaki gerilim/frekans |97.20 U/F orani

IR kompanzasyonu:

Sifir hizda gerilimin ne kadar artirilacagini ayarlar.
Daha yuksek kirillma momenti igin bunu artirir.
Daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Skaler motor
kontrol i¢in IR kompanzasyonu, sayfa 94.

97.13 IR
kompanzasyonu

On i1sitma

On 1sitmay! acar veya kapatir. Stiriic,
durdurulmus bir motordaki yogusmay! sabit bir
akim besleyerek (motor nominal akiminin yiizdesi)
Onleyebilir. Yogusmay1 dénlemek icin nemli veya
soguk kosullarda kullanin.

21.14 On isitma girig
kaynagi
21.16 On isitma akimi.
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motor kablosundaki faz sirasini degistirmek yerine
bu ayari degistirin.

Menu 6gesi Aciklama Karsgilik gelen
parametre
Faz sirasi: Motor yanlis ydnde donerse, yonu diizeltmek igin  {99.16 Motor faz sirasi

Basglatma, durdurma, referans

Lokal¢ (™ ACS5E0 =0.0 Hz
Baslatma, durdurma, referans —
Suradan referans:  Dogrudan AlT /&
AlT skalalandirma 3
Suradan baslatmasd... DIT baslats/...
ikincil kontrol konurmu Kapali»
Sahbit frekanslar Acik e
Geri 20:35 Diizenle

Start/stop komutlarini, referansi ve sabit hizlar veya c¢alistirma izinleri gibi ilgili
Ozellikleri ayarlamak icin Baglatma, durdurma, referans alt mendsini kullanin.

Asagidaki tablo Baglatma, durdurma, referans menusundeki kullanilabilir ayar
ogeleri hakkinda ayrintil bilgiler saglar.

Secilen referansa
bagli olarak
referansla ilgili
ayarlar (6rn. Al
olceklendirme, Al2
dlgeklendirme, Motor

Girise beslenen gerilim veya akim strtictinin
kullanabilecegi bir degere (6rn. referans)
donastaraldr.

Menu 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Referans kaynagi Uzaktan kontrol (Ext1) etkinken sirticinin 28.11 Extl frekans refl
referansini nereden aldigini ayarlar. veya

22.11 Extl hiz refl
12.19 All min'de

Olceklendirilen All
12.20 Al1 maks'da
Olceklendirilen All

aldigini ayarlar.

potansiyometresi

ayarlar).

Start/stop/yon Uzaktan kontrol (Ext1) etkinken surucunin start, [20.01 Extl komutlari
kaynagi: stop ve yon (istege bagh) komutlarini nereden
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Menu 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

ikincil kontrol ikincil uzaktan kontrol konumu Ext2 ayarlari. Bu ~ [19.11 Ext1/Ext2 segimi

konumu ayarlar Ext2 icin referans kaynagini, start, stop, 28.15 Ext2 frekans refl

yon ve komut kaynaklarini igerir.

Varsayllan olarak, Ext2 Kapali durumuna
ayarlanmsgtir.

veya
22.18 Ext2 hiz refl
12.17 A1 min

12.18 Al1 maks

12.27 AI2 min

12.28 AI2 maks

20.06 Ext2 komutlari
20.08 Ext2 inl kaynagi
20.09 Ext2 in2 kaynagi
20.10 Ext2 in3 kaynagi

Sabit hizlar / Sabit

Bu ayarlar, sabit bir degeri referans olarak

28.21 Sabit frekans

frekanslar kullanmak igindir. Varsayilan olarak, sabit hiz ile  |fonksiyonu veya
. 22.21 Sabit hiz
sabit frekanslar Acik durumuna ayarlanmistir. fonksiyonu
Daha fazla bilgi icin, bkz. bolim Sabit 28.26 Sabit frekans 1
hizlar/frekanslar, sayfa 88. 28.27 Sabit frekans 2
28.28 Sabit frekans 3
22.26 Sabit hiz 1
22.27 Sabit hiz 2
22.28 Sabit hiz 3
Joglama Bu ayarlar, énceden tanimlanan hiz ve 20.25 Joglama izni

hizlanma/yavaslama rampalarini kullanarak
motoru kisa sureli calistirmak igin dijital bir girisi
kullanmanizi saglar. Varsayilan olarak, joglama
devre disidir ve yalnizca Vektor kontrol modunda
kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin, bkz. bdlim
Joglama, sayfa 90.

22.42 Joglama 1 ref
22.43 Joglama 2 ref
23.20 Joglama hizl
zamani

23.21 Joglama yavsl
zamani

Calistirma izinleri

Belli bir dijital giris dusiikken suruciniin
¢alismasini veya start etmesini 6nlemeye yonelik
ayarlar.

20.12 Calisma izni 1
kaynagi

20.11 Calisma izni stop
modu

20.19 Start etkinlestirme
komutu

20.22 Doéndurme izni
21.05 Acil stop kaynagi
21.04 Acil stop modu
23.23 Acil stop suresi
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Rampalar

Lokal ¢

(™ AC3580

=0.0Hz

Rampalar

Hizlanma zamant:

Yavaglama zamani: 20.000 s
Sekil zamani: 0100 s
Durdurma modu: Kendiliginden
® iki rarmpa ayan kullan

Geri 20:36 Diizenle

Hizlanma ve yavaglama ayarlarini yapmak i¢in Rampalar alt mendsuni kullanin.

Asagidaki tablo Rampalar menisiindeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintih

bilgiler saglar.

Menu 6gesi

Aciklama

Karsgilik gelen
parametre

Hizlanma stiresi:

Bu sure, varsayilan rampalari (grup 1) kullanirken
durma noktasi ile "6l¢eklendirme hizi" arasindaki
zamandir.

23.12 Hizlanma siresi 1
28.72 Frek hizlanma
suresi 1

Yavaglama suresi:

Bu siire, varsayilan rampalari (grup 1) kullanirken
durma noktasi ile "6lceklendirme hizi" arasindaki
zamandir.

23.13 Yavaglama suiresi

[y

28.73 Frek yavaslama
suresi 1

rampa grubu kullanilir.

Bu secenek etkinlestiriimemisse, asagidaki
secenegin kullanilamayacagini unutmayin.

Sekil suresi: Varsayllan rampalarin (grup 1) seklini ayarlar. 23.32 Sekil suresi 1
28.82 Sekil suresi 1

Stop modu: Sdriicunun motoru nasil durduracagini ayarlar. 21.03 Stop modu

iki rampa grubu ikinci bir hizlanma/yavaglama rampasi grubu

kullanir kullanimini saglar. Segili degilse, yalnizca bir

Rampa grup 2'yi
etkinlestirme:

Rampa gruplarini degistirmek icin ya:

« dijital bir giris kullanihr (distk = grup 1; yuksek =
grup 2) ya da

« belli bir frekansin/hizin Gzerinde grup 2'ye
otomatik olarak geger.

23.11 Rampa grubu
secimi

28.71 Frek ramp grubu
segimi

Rampa grup 2'yi
etkinlestirme limiti:

Bu limitin Uzerinde, rampa grup 2 kullanihr. Bu
limitin altinda, rampa grubu 1 kullanihr. Strtict bu
limiti gecince rampa grubunu otomatik olarak
degistirir.

32.60 Denetim 6 yiiksek
32.59 Denetim 6 disuk

Hizlanma suresi 2:

Rampa grup 2'yi kullanirken durma noktasi ile
"6lceklendirme hizi" arasindaki zamani ayarlar.

23.14 Hizlanma siresi 2
28.74 Frek hizlanma
suresi 2

Yavaglama suresi 2:

Rampa grup 2'yi kullanirken durma noktasi ile
"Olceklendirme hizi" arasindaki zamani ayarlar.

23.15 Yavaglama stresi
2

28.75 Frek yavaglama
suresi 2

Sekil sturesi 2:

Grup 2'deki rampalarin seklini ayarlar.

23.33 Sekil suresi 2

28.83 Sekil suresi 2
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Limitler
Lakal ¢ ™ ALSHA0 +0.0 Hz
Limitler
Winimum frek -50.00 Hz
Maksimum frekans: 50.00 Hz
Maksimum akim: 324 A
Geri 20:36 Diizenle

izin verilen galisma araligini ayarlamak icin Limitler alt menusini kullanin. Bu
fonksiyonun amaci motoru, bagli olan donanimi ve mekanizmalari korumaktir.

Surucu, hangi referans degerini alirsa alsin bu limitler iginde kalir.

Asagidaki tablo Limitler menusundeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintili

bilgiler saglar.

Menu 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Minimum frekans

Minimum ¢alisma frekansini ayarlar. Yalnizca
skaler kontrolu etkiler.

30.13 Minimum frekans

Maksimum frekans

Maksimum calisma frekansini ayarlar. Yalnizca
skaler kontroli etkiler.

30.14 Maksimum
frekans

Minimum hiz

Minimum ¢alisma hizini ayarlar. Yalnizca vektor
kontroli etkiler.

30.11 Minimum hiz

Maksimum hiz

Maksimum calisma hizini ayarlar. Yalnizca vektor
kontroll etkiler.

30.12 Maksimum hiz

Minimum moment

Minimum ¢alisma momentini ayarlar. Yalnizca
vektor kontrolu etkiler.

30.19 Minimum moment
1

Maksimum moment

Maksimum calisma momentini ayarlar. Yalnizca
vektor kontrolu etkiler.

30.20 Maksimum
moment 1

Maksimum akim

Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.

30.17 Maksimum akim

PID

Lokal< (™ ACSER0 0.0 Hz
PID

PID kontrollen: n

PID cikisi: 0.00 % w
Sapma: 000 %w
Ayar noktast: 000 % w
Geribildirim: 0.00 % »
Geri 14:13 Diizenle

PID alt menUsu, proses PID kontrol cihazi igin ayarlari ve gercek degerleri igerir. PID
sadece uzaktan kontrolde kullanihr.
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Asagidaki tablo PID menusundeki kullanilabilir ayar 6geleri hakkinda ayrintili bilgiler

saglar.

Menu 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

PID kontrolleri:

PID cikiginin ne igin kullanilacagini ayarlar:

* Secilmedi: PID kullaniimiyor.

* Referans: Uzaktan kontrol (Extl) etkinken PID
¢ikisini referans olarak kullanir.

« ikincil referans: Ikincil uzaktan kontrol konumu
(Ext2) etkinken PID cikisini referans olarak
kullanir.

40.07 Proses PID
calisma modu

cevirir.

PID cikisi: Proses PID cikisini gérintiler veya araligini 40.01 Proses PID gikisi
ayarlar. gergek
40.36 Ayar 1 cikigi min
40.37 Ayar 1 gikisi maks
Sapma: Proses PID sapmasini goruntuler veya tersine 40.04 Proses PID

sapmasi gercek
40.31 Ayar 1 sapma
cevirme

Ayar noktasi:

Proses PID ayar noktasini (6rn. hedef proses
degeri) goruntiler veya konfiglre eder.

Harici bir ayar noktasi kaynagi yerine (veya ek
olarak) sabit ayar noktasi degeri de
kullanabilirsiniz. Sabit bir ayar noktasi etkin
oldugunda, normal ayar noktasini gegersiz kilar.

40.03 Proses PID ayar
noktasi gergek

40.16 Ayar 1 ayar
noktasi 1 kaynagdi

turev suresi igin ayarlari igerir.

1. Motoru start etmenin ve gercek prosesi
¢alistirmanin giivenli oldugundan emin olun.

2. Uzaktan kontrolde motoru start edin.

3. Ayar noktasini ufak bir miktar degistirin.
4. Geri bildirimin nasil tepki verdigini izleyin.
5. Kazanci/integrali/tirevi ayarlayin.

6. Geri bildirim istenen sekilde tepki verene dek 3-5

adimlarini tekrarlayin.

Geri bildirim: Proses PID geri bildirimini (6rn. hedef proses 40.02 Proses PID
degeri) goruntiler veya konfigiire eder. geribildirimi gercek
40.08 Ayar 1 geribildirim
1 kaynagi
40.11 Ayar 1 geribildirim
filtre suresi
Birim: Birim olarak gosterilen metni ayar noktasi, geri
bildirim ve sapma igin ayarlar.
Ayarlama Ayarlama alt menusi kazang, integral siiresi ve  |40.32 Ayar 1 kazang

40.33 Ayar 1
entegrasyon suresi
40.34 Ayar 1 tlrev
suresi

40.35 Ayar 1 turev filtre
suresi
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Menu 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Uyku fonksiyonu Uyku fonksiyonu, duslk talepte motoru durdurarak |40.43 Ayar 1 uyku
enerji tasarrufu saglamakta kullanilabilir. duzeyi

Varsayilan olarak, uyku fonksiyonu devre digidir.  [#0:44 Avar 1 uyku
gecikmesi

Etkinle§tirildiginde, talep dusik oldugu zaman 40.45 Ayar 1 uyku
motor otomatik olarak durur ve sapma ¢ok uzatma zamani
buyltdiginde tekrar ¢calismaya baslar. Bu, motoru (40.46 Ayar 1 uyku
disuk hizlarda dondurmek faydasiz oldugunda uzatma adimi

enerji tasarrufu saglar. 40.47 Ayar 1 uyanma
o sapmasi
Bkz. bollim Proses PID kontroli igin uyku ve ek 149 48 ayar 1 uyanma
sure fonksiyonlari, sayfa 102. gecikmesi
Fieldbus
Lokal® (™ ALS580 =00Hz

Geri 14:11 Secg

Surucuyd fieldbus ile kullanmak icin Fieldbus alt menusundeki ayarlari kullanin:

¢ Modbus (RTU veya TCP)

* PROFIBUS

* PROFINET

e Ethernet/IP

Fieldbus ile ilgili tim ayarlari parametreler (parametre gruplari 50 Fieldbus adaptori
(FBA), 51 FBA A ayarlari, 52 FBA A veri girigi, 53 FBA A veri ¢ikigi, 53 FBA A veri

cikigi, 58 Dahili fieldbus) araciligiyla da konfigiire edebilirsiniz, ancak Fieldbus alt
menusunin amaci protokol konfigiirasyonlarini kolaylastirmaktir.

Yalnizca Modbus RTU'nun dahili oldugunu ve diger fieldbus moddllerinin istege bagh
adaptorler olduklarini unutmayin. istege bagl modiiller igin, gereken protokolleri
etkinlestirmek icin asagidaki adaptorler gereklidir:

¢ ModbusTCP: FENA-11/-21
« PROFIBUS: FBPA-01

« PROFINET FENA-11/-21

e Ethernet/IP: FENA-11/-21
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Asagidaki tablo Fieldbus menisundeki kullanilabilir ayar 6deleri hakkinda ayrintih
bilgiler saglar. Bazi 6delerin yalnizca fieldbus etkinlestirildiginde aktif oldugunu

unutmayin.

Meni 6gesi

Aciklama

Karsilik gelen
parametre

Fieldbus'l etkinlestir

Suruciyu bir fieldbus ile kullanmak istiyorsaniz
bunu segin.

51.01 FBA A turt
51.02 FBA A Par2

iletisim ayari

Sdricu ile fieldbus master'i arasindaki iletigimi
ayarlamak icin bu ayarlari tanimlayin ve sonra
Fieldbus modilline ayarlari uygula 6gesini
secin.

51 FBA A ayarlari
51.27 FBA A par yenile
51.31 D2FBA A iletisim
durumu

50.13 FBA A kontrol
word'l

50.16 FBA A durum
word'U

Sdrlcu kontrol ayari

Bir fieldbus master'in bu suricuyu nasil kontrol
edebilecegini ve fieldbus iletisimi basarisiz olursa
suricunin nasil tepki verecegini ayarlar.

20.01 Ext1 komutlari
19.11 Ext1/Ext2 seg¢imi
22.11 Extl hiz refl
28.11 Extl frekans refl
22.41 Guvenli hiz ref
28.41 Guvenli frekans
ref

50.03 FBA A iletisim
kaybr zmn asimi

46.01 Hiz odlceklendirme
46.02 Frekans
olgeklendirme

23.12 Hizlanma suresi 1

23.13 Yavaslama suresi
1
28.72 Frek hizlanma
suresi 1

28.73 Frek yavaglama
suresi 1

51.27 FBA A par yenile

Dongusel veri ¢ikigl
(master'dan
suricuye)

Sdrucunun fieldbus moddlindn, fieldbus
master'indan (PLC) ne almayi bekledigini ayarlar.
Bu ayarlari degistirdikten sonra Fieldbus
moddline ayarlari uygula 6gesini segin.

50.13 FBA A kontrol
word'l

53 FBA A veri gikisl
51.27 FBA A par yenile

Dongusel veri girisi
(surticiiden master'a)

Sdracunun fieldbus modulinin, fieldbus master'a
(PLC) ne gonderdigini ayarlar. Bu ayarlari
degistirdikten sonra Fieldbus moddline ayarlari
uygula 6gesini segin.

50.16 FBA A durum
word'U

52 FBA A veri girisi
51.27 FBA A par yenile

Fieldbus modiltine
ayarlari uygula

Degistirilen ayarlari fieldbus modiliine uygular.

51.27 FBA A par yenile




Geligmis fonksiyonlar

Lokal$ (™ ACS580

+0.0Hz

Geligmig fonksiyonlar

Durma korumasi

O Hatalari manuel olarak sifirla

&
L

Hatalan otomank olarak sifidakapali»

Kapali»

Geri T390

Sec
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Geligmis fonksiyonlar alt menisu hatalari G/C Gzerinden tetikleme veya resetleme
ya da gesitli tam ayar gruplari arasinda gegis yapma gibi gelismis fonksiyonlar igin

ayarlar igerir.

Asagidaki tablo Geligsmis fonksiyonlar menusindeki kullanilabilir ayar 6geleri
hakkinda ayrintili bilgi saglar.

Meni 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Harici olaylar Dijital giris araciliiyla tetikleyebileceginiz 6zel 31.01 Harici olay 1

hatalari veya uyarilari tanimlamanizi saglar. Bu kaynagi
mesajlarin metinleri 6zellestirilebilir.

31.02 Harici olay 1 turu
31.03 Harici olay 2
kaynagi

31.04 Harici olay 2 tiru
31.05 Harici olay 3
kaynagi

31.06 Harici olay 3 tiiru

Hatalari manuel olarak resetle secilmemis olsa
bile bir hata fieldbus'tan resetlenebilir.

Hatalari manuel Etkin bir hatay1 G/C araciligiyla resetleyebilirsiniz: [31.11 Hata reset segimi
olarak resetle secili giristeki yUkselen pals resetleme anlamina
gelir.

etkin oldugunu unutmayin.

Hatalari buradan Hatalari manuel olarak nereden resetlemek 31.11 Hata reset segimi
manuel olarak istediginizi tanimlayin. Bu alt meniinin yalnizca
resetle: hatalari manuel olarak resetlemeyi sectiyseniz

Hatalari otomatik Hatalari otomatik olarak resetler. Daha fazla bilgi  |31.12 Otomatik -
resetle icin, bkz. boliim Otomatik hata resetlemeleri, sayfa |esetieme secimi
117.

31.16 Gecikme zamani
31.15 Toplam deneme
zamani

31.14 Hata sayis|
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Menu 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Sikisma korumasi  |Sirlicu bir motor sikismasini tespit edip otomatik |31.24 Sikisma
olarak hata verebilir veya bir uyari mesaji fonksiyonu
gosterebilir. ﬁ;és Stkisma akim
Sikigma durumu: 31.26 Sikigma hiz limiti
» akim yuksek oldugunda (belli motor nominal ﬁ%? Sikisma frekans
miti

akim yuzdesinin tzerinde) ve
 cikis frekansi (skaler kontrol) veya motor hizi
(vektor kontroll) belli bir limitin altindaysa ve
« yukaridaki kosullar belli bir minimum sire igin
dogru ise tespit edilir.

31.28 Sikisma zamani

Kullanici ayar Bu alt men, kolay degistirme igin birden fazla ayar (96.11 Kullanici grubu
gruplari grubu kaydetmenizi saglar. Kullanici ayar gruplari |<aydi/yikleme
hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Kullanici 33#}%?“”3”'“ grubu
parametre gruplari sayfa 121. 96.12 Kullanici grubu
G/C modu in1
96.13 Kullanici grubu
G/C modu in2

Saat, bdlge ve ekran
Lokalg ™ ACSEED F00Hz

Saat, bilge, ekran

Tarih ve saat S
Birimler -
Sirici adi ALCSHE0
Hata garantilemnadeki iletisim hilgilars
Geri 1411 Sec

Saat, bélge ve ekran alt menisu dil, saat ile tarih, ekran (parlaklik gibi) ayarlarini ve
bilgilerin ekranda nasil goruntulendigini degistirmek icin ayarlari icerir.

Asagidaki tablo Baglatma, durdurma, referans menusundeki kullanilabilir ayar
ogdeleri hakkinda ayrintili bilgiler saglar.

Meni 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre
Dil Kontrol paneli ekraninda kullanilan dili degistirir. Dil  {96.01 Dil

suricuden yuklendigi icin bunun biraz zaman
alacagini unutmayin.

Tarih ve saat Tarih ile saati ve formatlarini ayarlayin.

Suriicu adr: Bu ayarda tanimlanan sirtict adi, strtctyi
kullanirken ekranin tstiindeki durum gubugunda
gosterilir. Kontrol paneline birden fazla surtici
baglanmigsa, suriicti adlari her bir striictyd
tanimlamay! kolaylastirir. Bu siriicu icin
olusturdugunuz herhangi bir yedeklemeyi de tanimlar.
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Menu 6gesi Aciklama Karsilik gelen
parametre

Hata goérinimiinde |Herhangi bir hata sirasinda gdsterilen sabit bir metni
iletisim bilgileri (6rnegin, bir hata durumunda kiminle irtibata
gecilecegdi) tanimlayin.

Bir hata olusursa, bu bilgi panel ekraninda (hataya
0zgu bilgilere ek olarak) gorindar.

Ekran ayarlari Parlakligi, kontrasti ve ekran enerji tasarrufu
gecikmesini veya siyah ile beyazi ters gevirmeyi
ayarlar.

Liste olarak goster  [Asagidakilerin nimerik kimliklerini gizle veya goster:
» parametreler ve gruplar

» segenek liste 6geleri

* bitler

* Secenekler > Surlicl se¢ 6gesindeki cihazlar

Varsayllanlara resetle
Lokal> (™ ACS5BD 200 Hz

Varsayilanlara geri don

Geri 14:15 Sec

Varsayllanlara resetle alt mentsu, Ana gérinuma orijinal fabrika durumuna
resetlemenizi saglar.

G/C menusu

Lokal ¢ ™ ACSERD +0.0Hz
G/C
DIZ- 4 ¥én degistrme »
Oi3: 0 Bircok yerde kullanlir »
Di4: 0 Bircok yerde kullanlir »
Olb: o Rampa ayan 2've gec »
Geri 21:07 Sec

Ana gérinimden G/C menisune gitmek i¢in, Menl - G/C dgesini segin.
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Gergek G/C kablo baglantilarinin kontrol programindaki G/C kullanimina uydugundan
emin olmak i¢in, G/C menusini kullanin. Asagidaki sorulari yanitlar:

* Her bir giris ne i¢in kullanihyor?

» Her bir ¢ikisin anlami nedir?

G/C menisunde, her bir satir agagidaki bilgileri saglar:
e Terminal adi ve numarasi

¢ Elektriksel durum

e Sdridcinin mantiksal anlami

Her bir satir ayrica, meni 6gesi hakkinda daha fazla bilgi saglayan ve G/C
baglantilarinda degisiklik yapmaniza izin veren bir alt meni saglar.

Asagidaki tabloda G/C menisiinde bulunan farkh alt menilerin icerigi hakkinda
ayrintili bilgiler saglanir.

Menu 6gesi Aciklama
DI1 Bu alt menii DI1'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
DI2 Bu alt meni DI2'yi giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
DI3 Bu alt menii DI3'U giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
Dl4 Bu alt menu DI4'U giris olarak kullanan fonksiyonlart listeler.
DI5 Bu alt menu DI5'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
Dl6 Bu alt menu DI6'yi giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler. Konektor,
dijital giris ya da frekans girigi olarak kullanilabilir.
All Bu alt meni All'i giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
Al2 Bu alt meni Al2'yi giris olarak kullanan fonksiyonlari listeler.
RO1 Bu alt mend réle ¢ikisi 1'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
RO2 Bu alt menu réle ¢ikisi 2'ye hangi bilgilerin gittigini listeler.
RO3 Bu alt mendi réle gikisi 3'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
AO1 Bu alt menii AO1'e hangi bilgilerin gittigini listeler.
AO2 Bu alt menii AO2'ye hangi bilgilerin gittigini listeler.

Teshis mendisi

Lokalé® ™ ACS580 +0.0Hz

Teshisler

Jaslatma/durdurmasreferans
Limit dururnu 3

Hata ve olay ginligi -

Geri 14:11 Sec

Ana gorinimden Teshis menusune gitmek i¢in, Meni - Teghis 6gesini segin.
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Teshis menisu size hatalar ve uyarilar gibi teshis bilgileri saglar ve olasi sorunlari
¢6zmenize yardimci olur. Strtict ayarinin dogru ¢alistigindan emin olmak icin

menuyu kullanin.

Asagidaki tabloda Teghis menusinde bulunan farkl goérinumlerin icerigi hakkinda
ayrintih bilgiler saglanir.

Menu 6gesi

Aciklama

Basglatma, durdurma,
referans ozeti

Bu gérunum, striiciniin mevcut durumda start ile stop komutlarini ve
referansi nereden aldigini gésterir. Gorinim gercek zamanli giincellenir.
Siricl beklendigi gibi start ve stop etmiyorsa veya istenmeyen hizda
calisiyorsa, kontroliin nereden geldigini bulmak igin bu gérinimi
kullanin.

Limit durumu

Bu gdriiniim, mevcut durumda calismay! etkileyen herhangi bir limiti
aciklar.

Siricl istenmeyen hizda calisiyorsa, sinirlamalardan herhangi birinin
etkin olup olmadigini bulmak i¢in bu gérinimu kullanin.

Etkin hatalar

Bu gériinim, mevcut durumda etkin olan hatalari gésterir ve bu hatalarin
nasil dizeltilip resetlenecegi hakkinda bilgi saglar.

Etkin uyarilar

Bu gdrinum, mevcut durumda etkin olan uyarilari gésterir ve bu
uyarilarin nasil dizeltilip resetlenecegi hakkinda bilgi saglar.

Hata ve olay gunligu

Bu g6riinim, suriiciide meydana gelen hatalari, uyarilari ve diger olaylar
listeler.

Fieldbus Bu gdérinum, durum bilgileriyle sorun giderme icin fieldbus'a gonderilen
ve fieldbus'tan alinan verileri saglar.
Yuk profili Bu gérunum, yik dagitimina (yani, her bir yuk seviyesinde siricunin

¢alisma zamaninin ne kadarinin harcanacagina) iliskin bilgileri ve tepe

yuk seviyelerini saglar.
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Kontrol makrolari

Bu bolimun icerigi
Bu boélimde uygulamalarin kullanim amaclari, calismasi ve varsayilan kontrol

baglantilari agiklanir. B6lumuin sonunda, tim makrolar i¢in ayni olmayan parametre
varsaylilan degerlerini gésteren tablolar bulunur.

Genel

Kontrol makrolari, belli bir kontrol konfiglrasyonu i¢in uygun olan varsayilan
parametre degerleri grubudur. Kullanici, siiriiciyu ¢alistirirken, genellikle en uygun
kontrol makrosunu baslangi¢ noktasi olarak secer ve ardindan ayarlari amacina
uyarlamak icin gerekli degisiklikleri yapar. Bu genellikle geleneksel siricu
programlama ydntemine kiyasla ¢ok daha az sayida kullanici diizenlemesine neden
olur.

Kontrol makrolari Birincil ayarlar menusiinde Men( - Birincil ayarlar - Makro
ogesiyle veya 96.04 Makro secimi parametresiyle (sayfa 276) secilebilir.

Not: Tim makrolar skaler kontrol igin 71 Fimlik calisur
yapiimistir. Vektor kontrolii, kullanmak —
istiyorsaniz asagidakileri yapin:

Motor limitlerini kontr... =

Bu motor lirmitleri vektdr kontroli icin

e Makroyu secin. gecerlidir. Gerekirse degerleri
Mot inal dederlerini kontrol edi avyarlayin:
N otorun nominal aegerlerini Kontrol edin: - g
9 Minimurn hiz -1500.00d ak »

Mepu - Birincil ayarlar - Motor - Nominal Malksimurm hiz 1500.00 dev/dk .
degerler. e - . nna
Geri 08:31 ileri

* Motor kontrol modunu vektdre degistirin:
Mend - Birincil ayarlar - Motor - Kontrol
modu ve talimatlari uygulayin (sagdaki sekle bakin).
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ABB standart makrosu

Bu, varsayilan makrodur. Ug sabit hizla genel amagl, 2 kablolu bir G/C
konfiglrasyonu saglar. Bir sinyal motoru baslatip durdurmak igin, baska bir sinyal de
yoni segcmek icin kullanilir.

[ st T A1un_ JALicin Gerilim/Akim segimi: U | |
[ S2 [ Ai2un [A2icin Gerilim/Akim secimi: Ul | |
Referans gerilimi ve analog giriglerle gikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Cikig frekansi/hizi referansi: 0...10 VY
AGND Analog girig devresi ortak ucu

ABB standart makrosu i¢in varsayilan kontrol baglantilari
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Yapilandiriimadi

1..10 kohm% i :,._
AGND Analog giris devresi ortak ucu

maks. % AOL Cikis frekansi: 0...20 mA

AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AO1 I/U AO1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U
X2 ve X3 Yrd. gerilim cikisI ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
DCOM Timu igin dijital giris ortak ucu
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 ileri (0) / Geri (1)
DI3 Sabit frekans/hiz secimi®
DI4 Sabit frekans/hiz secimi?
DI5 Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1)%
6) DI6

Yapilandiriimadi

Caligmaya hazir

‘/j« 250 VAC/30V DC
Pl :
= = 2A

Caligiyor
P :; 250 VAC/30VDC
[l - 2A
™~

Hata (-1)
bl :; 250 VAC/30VDC
<] RO3B__ | 2A

EIA-485 Modbus RTU
B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili

fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

TERM

[ S5 [ BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari
X4 Gilvenli moment kapatma
34 OuUT1 . .
35 ouT2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
5) Sirdcunun baslamasi icin her iki devre

36 SGND A .

5) kapatiimalidir. Striiciiniin Donanim el kitabi'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bélimiine bakin.
38 IN2

X10 24 V AC/DC

Bir sonraki sayfadaki 24 V ACIDC- | yalnizca R5...R9'da: Harici 24 VV AC/DC girisi, ana beslemenin
notlara bakin. 24\ AC/DC+ | baglantisi kesildiginde kontrol tinitesine gi¢ vermek igin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:
1) Vektor kontroliintin secilmis olmasi halinde hiz referansi olarak Al1 kullanilr.

2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans
- Sabit frekanslar veya 28 Frekans referans zinciri parametre grubu.
Vektor kontroliinde: Bkz. Men - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit
hizlar veya 22 Hiz referansi secimi parametre grubu.

DI3 |DI4 Calisma/Parametre
Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolu:
0 |0 |AIl Ozerinden ayarlanan frekans All1 Gzerinden ayarlanan hiz
1 |0 [28.26 Sabit frekans 1 22.26 Sabithiz 1
0 |1 |28.27 Sabit frekans 2 22.27 Sabit hiz 2
1 |1 |28.28 Sabit frekans 3 22.28 Sabit hiz 3

3) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menii - Birincil ayarlar - Rampalar veya 28 Frekans
referans zinciri parametre grubu.
Vektor kontroliinde: Bkz. Meni - Birincil ayarlar - Rampalar veya 23 Hiz referansi rampasi
parametre grubu.

DI5 [Rampa Parametreler
grubu |Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontroli:
0 1 28.72 Frek hizlanma suresi 1 23.12 Hizlanma suresi 1
28.73 Frek yavaslama suresi 1 23.13 Yavaglama suresi 1
1 |2 28.74 Frek hizlanma siresi 2 23.14 Hizlanma suresi 2
28.75 Frek yavaslama suresi 2 23.15 Yavaglama suresi 2

4 Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda
360 derece topraklayin.

5) Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

6 Not: Dijital sinyaller i¢in blendajli bukimlu cift kablo kullanin.
Girig sinyalleri

* Analog frekans/hiz referansi (Al1)
e Start/stop se¢imi (DI1)

* YOn secimi (DI2)

e Sabit frekans/hiz se¢imi (DI3, DI4)
e Rampa grubu (1/ 2) se¢imi (DI5)

Cikig sinyalleri

¢ Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog cikis AO2: Akim

* Role cikisi 1: Hazir

* Role cikigi 2: Calisiyor

* Role cikigl 3: Hata (-1)
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3 kablolu makro

Bu makro, suriicii gegici butonlar ile kontrol edildiginde kullanilir. Ug sabit hiz saglar.
Makroyu etkinlestirmek igin 96.04 Makro secimi parametresinin degerini 3 kablo

OLARAK AYARLAYIN.

3 kablolu makro icin varsayilan kon

trol baglantilari

S1 Al1 U/l

All icin Gerilim/Akim secimi: U Il |

S2 AI2 U/l

AlI2 icin Gerilim/Akim secimi: U il |

Referans gerilimi ve analog giriglerle gikiglar

SCR

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

All

Harici hiz/frekans referansi 1: 0...10 VY

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

+10V

Referans gerilimi 10 V DC

Al2

Yapilandiriimadi

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

AO1

Cikig frekansi: 0...20 mA

AO2

Cikig akimi: 0...20 mA

AGND

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

AO1 I/U

AOL1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U

11 ve programlanabilir dijital girigler

+24V

Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND

Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu

DCOM

Tumd icin dijital giris ortak ucu

DI1

Start (pals 4)

DI2

Stop (pals V)

DI3

ileri (0) / Geri (1)

Dl4

Sabit hiz/frekans secgimi?

Sabit hiz/frekans segimi?

5)

Yapilandiriimadi

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor
250 VAC/30VDC
2A

RO3B

Hata (-1)
250 VAC/30VDC
2A

dldd

EIA-485 Modb

us RTU

B+

DGND

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili
fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

S4 TERM

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari

nt kapatma

Givenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.

Sirdcunun baslamasi icin her iki devre
kapatiimalidir. Striiciiniin Donanim el kitabi'nda

Givenli moment kapatma boélimiine bakin.

[ S5 | BIAS

X4 Giivenli mome

34 OUT1

35 OUT2
a|¥ 36 SGND

37 IN1

38 IN2

X10 24 V AC/IDC

Bir sonraki sayfadaki
notlara bakin.

.Ié. 24V AC/IDC-
2

4V AC/DC+ | bagdlantisi kesildiginde kontrol initesine gtic vermek icin.

yalnizca R5...R9'da: Harici 24 VV AC/DC girisi, ana beslemenin
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:
1) Vektor kontroliintin secilmis olmasi halinde hiz referansi olarak Al1 kullanilr.

2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans
- Sabit frekanslar veya 28 Frekans referans zinciri parametre grubu.
Vektor kontroliinde: Bkz. Men - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit
hizlar veya 22 Hiz referansi secimi parametre grubu.

Dl4 |DI5 Calisma/Parametre
Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolu:
0 |0 |AIl Ozerinden ayarlanan frekans All1 Gzerinden ayarlanan hiz
1 |0 [28.26 Sabit frekans 1 22.26 Sabithiz 1
0 |1 |28.27 Sabit frekans 2 22.27 Sabit hiz 2
1 |1 |28.28 Sabit frekans 3 22.28 Sabit hiz 3

3) Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda
360 derece topraklayin.

4 Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

5 Not: Dijital sinyaller i¢in blendajli bukimlu cift kablo kullanin.
Girig sinyalleri

* Analog hiz/frekans referansi (Al1)
e Start, pals (DI1)

e Stop, pals (DI2)

* YOn secimi (DI3)

* Sabit hiz/frekans segimi (D14, DI5)

Cikig sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikisi 1: Hazir

* Role cikisi 2: Calisiyor

¢ Role cikigl 3: Hata (-1)
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Alternatif makro

Bu makro, bir sinyalin motoru ileri yénde ve bir baska sinyalin motoru geri yénde
baslattigi bir G/C konfigirasyonu saglar. Makroyu etkinlestirmek igin 96.04 Makro
secimi parametresinin degerini Alternatif OLARAK AYARLAYIN.

Alternatif makro icin varsayilan kontrol baglantilari

[ s1 ]

ALUN ]

All icin Gerilim/Akim secimi: U Il | |

[ s2 |

ARUN ]

Al2 icin Gerilim/Akim secimi: U Il | |

Referans gerilimi ve analog giriglerle gikiglar

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Harici hiz/frekans referansi 1: 0...10 V
AGND Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Yapilandiriimadi
AGND Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AO1 /U AOL1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U
X2 ve X3 Yrd. gerilim cikisI ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
DCOM Tumd icin dijital giris ortak ucu
DI1 ileri start; DI1 = DI2 ise: Stop
DI2 Geri start
DI3 Sabit hiz/frekans secimi?)
DI4 Sabit hiz/frekans secimi?

5)

S4

Rampa grubu 1 (0) / Rampa grubu 2 (1)

Caligma izni; 0 ise, siruci durur

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor
250 VAC/30VDC
2A

RO3B

Hata (-1)
250 VAC/30VDC
2A

dldd

EIA-485 Modbus RTU

B+

DGND

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili
fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

TERM

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

[ S5 | BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari
X4 Givenli moment kapatma
34 OuUT1 . .
35 ouT2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
4) 36 SGND Surtcunun baglamasi icin her iki devre

4) kapatiimalidir. Striiciiniin Donanim el kitabi'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bélimiine bakin.
38 IN2
X10 24 V AC/DC

Bir sonraki sayfadaki
notlara bakin.

.Ié. 24V AC/IDC-
2

yalnizca R5...R9'da: Harici 24 VV AC/DC girisi, ana beslemenin

4V AC/DC+ | bagdlantisi kesildiginde kontrol initesine gtic vermek icin.




Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)

R5..

.R9: 0,14...2,5 mm? (tum terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:
1)

Kontrol makrolari

- Sabit frekanslar veya 28 Frekans referans zinciri parametre grubu.

Vektor kontrolinde: Bkz. MenU - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit

hizlar veya 22 Hiz referansi segimi parametre grubu.
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Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Meni - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans

DI3 |DI4 Caligma/Parametre
Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolu:
0 |0 |All zerinden ayarlanan frekans All Uzerinden ayarlanan hiz
1 |0 |28.26 Sabit frekans 1 22.26 Sabithiz 1
0 |1 |28.27 Sabit frekans 2 22.27 Sabit hiz 2
1 |1 |28.28 Sabit frekans 3 22.28 Sabit hiz 3

2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menu - Birincil ayarlar - Rampalar veya 28 Frekans

referans zinciri parametre grubu.
Vektor kontroliinde: Bkz. Men( - Birincil ayarlar - Rampalar veya 23 Hiz referansi rampasi
parametre grubu.

DI5 [Rampa Parametreler
grubu |Skaler kontrol (varsayilan) Vektor kontrolu:
0 |1 28.72 Frek hizlanma suresi 1 23.12 Hizlanma siresi 1
28.73 Frek yavaslama suresi 1 23.13 Yavaglama suresi 1
1 |2 28.74 Frek hizlanma suresi 2 23.14 Hizlanma suresi 2
28.75 Frek yavaglama siresi 2 23.15 Yavaglama suresi 2

3)

360 derece topraklayin.

4)

5)

Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

Girig sinyalleri

* Analog hiz/frekans referansi (All)
* Motoru ileri yonde start et (DI1)

* Motoru geri yonde start et (DI2)

* Sabit hiz/frekans secimi (DI3, DI4)
* Rampa grubu (1 / 2) segimi (DI5)
e Calisma izni (DI6)

Cikig sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikisi 1: Hazir

* Role cikisi 2: Calisiyor

* Role cikisl 3: Hata (-1)

Not: Dijital sinyaller icin blendajli bukimlu cift kablo kullanin.

Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda
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Motor potansiyometresi makrosu

Bu makro, iki dugmenin yardimiyla hizi ayarlamak icin bir ydntem veya motorun
hizini sadece dijital sinyalleri kullanarak degistiren PLC'ler i¢in diistuik maliyetli bir
arabirim saglar. Makroyu etkinlestirmek i¢in 96.04 Makro secimi parametresinin
degerini Motor potansiyometresi OLARAK AYARLAYIN.

Motor potansiyometresi makrosu icin varsayilan kontrol baglantilari

[ s1 [ Aun_ JAlligin Gerilim/Akim secimi: UM | |
[ S2 [AI2 icin [AI2 icin Gerilim/Akim secimi: Ul | |
Referans gerilimi ve analog giriglerle cikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Yapilandiriimadi
AGND Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Yapilandiriimadi
AGND Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AO1 I/U AO1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U
X2 ve X3 Yrd. gerilim cikisi ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA
DGND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
DCOM Timi igin dijital giris ortak ucu

- DI1 Stop (0) / Start (1)
—" DI2 ileri (0) / Geri (1)
" DI3 Referans yukari¥
—" DI4 Referans agagi™
DI5 Sabit frekans/hiz 17

DI6 Caligma izni; 0 ise, suruci durur

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor

250 VAC/30VDC
2A

Hata (-1)

250 VAC/30VDC
2A

P

dldla

RO3B
EIA-485 Modbus RTU

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dahili
fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bolimu, sayfa 341.

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

Na |

TERM

[ S5 | BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari
X4 Gilvenli moment kapatma
34 OuUT1 . .
35 ouT2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
4) 36 SGND Sdrdcunun baslamasi icin her iki devre

4) kapatiimalidir. Sdrticiinin Donanim el kitabr'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bélimiine bakin.
38 IN2

X10 24V AC/DC

Bir sonraki sayfadaki 24V AC/DC-_| yalnizca R5...R9'da: Harici 24 V ACIDC girisi, ana beslemenin
notlara bakin. 24V AC/DC+ | baglantisi kesildiginde kontrol tinitesine gtig vermek igin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)
Notlar:

1 Hem DI3 hem de DI4 aktif veya devre disiysa frekans/hiz referansi degismez.
Mevcut frekans/hiz referansi suriicli dururken ve besleme gerilimi kesildiginde saklanir.

2) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Ment - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans
- Sabit frekanslar veya 28.26 Sabit frekans 1 parametresi.
Vektor kontroliinde: Bkz. Meni - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit
hizlar veya 22.26 Sabit hiz 1 parametresi.

3) Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda

360 derece topraklayin.

4 Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

%) Not: Dijital sinyaller icin blendajli bikumlu ¢ift kablo kullanin.

Girig sinyalleri

e Start/Stop secimi (DI1)

* YOn secimi (DI2)

* Referans yukari (DI3)

* Referans agagi (DI4)

* Sabit frekans/hiz 1 (DI5)
e Calisma izni (DI6)

Cikig sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikigi 1: Hazir

* Role cikisi 2: Calisiyor

* Role cikisi 3: Hata (-1)
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Man/Oto makrosu

Bu makro, iki harici kontrol cihazi arasinda gecis yapmak gerektiginde kullanilabilir.
Her ikisinin de kendi kontrol ve referans sinyalleri vardir. Bir sinyal bu ikisi arasinda
gecis yapmakta kullanilir. Makroyu etkinlestirmek icin 96.04 Makro segimi
parametresinin degerini EI/Oto OLARAK AYARLAYIN.

Man/Oto makrosu icin varsayilan kontrol baglantilari

-
1...10 kohm e
I%' T

maks, (&7~

500 ohm 0 P

[ s1 [ Anun__ JAllicin Gerilim/Akim secimi: UM | |
[ s2 [ Ai2un_ [A2icin Gerilim/Akim secimi: U Il | |
Referans gerilimi ve analog girislerle cikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Cikig hizi/frekansi, referans (Manuel): 0...10 V
AGND Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Cikig hiziffrek, ref. (Otomatik): 4...20 mAY
AGND Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AOL1 /U AO1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U
X2 ve X3 Yrd. gerilim ¢ikisi ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

DGND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
DCOM Tumd icin dijital giris ortak ucu
" DI1 Stop (0) / Start (1) (Manuel)
" DI2 ileri (0) / Geri (1) (Manuel)
" DI3 Manuel kontrol (0) / Otomatik kontrol (1)
—" DI4 Caligma izni; 0 ise, siiriicii durur
DI5 lleri (0) / Geri (1) (Otomatik)
4 :: DI6 Stop (0) / Start (1) (Otomatik)

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor

250 VAC/30VDC
2A

Hata (-1)

250 VAC/30VDC
2A

dldd

RO3B
EIA-485 Modbus RTU
Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili

fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

TERM

| S5 | BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari
X4 Givenli moment kapatma
34 OuT1 . .
35 ouT?2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
3) 36 SGND Siridcunun baslamasi icin her iki devre

3) kapatiimalidir. Stiricinin Donanim el kitabi'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bélimiine bakin.
38 IN2

Bir sonraki sayfadaki 24 V AC/DC

notlara bakin. 24V ACIDC- | yalnizca R5...R9'da: Harici 24 \V AC/DC girigi, ana beslemenin
24\ AC/DC+ | bagdlantisi kesildiginde kontrol tinitesine gii¢ vermek igin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

1 Sinyal kaynaginin giic kaynagi haricidir. imalatginin talimatlarina bakin. Stirticti yardimci

gerilim ¢ikigl tarafindan beslenen sensorleri kullanmak igin, stiriiciiniin Donanim kilavuzu'nda
Elektrik kurulumu bélimi /ki kablolu ve (¢ kablolu sensér baglanti érnekleri kismina bakin.

2 Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda

360 derece topraklayin.

3) Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

4 Not: Dijital sinyaller icin blendajli bukimlu cift kablo kullanin.
Girig sinyalleri

» Iki hiz/frekans analog referansi (Al1, Al2)

e Kontrol konumu (Manuel veya Otomatik) secimi (DI3)
e Start/Stop secimi, Manuel (DI1)

* YOn segimi, Manuel (DI2)

e Start/Stop secimi, Otomatik (DI6)

¢ Yon secimi, Otomatik (DI5)

e Calismaizni (DI4)

Cikig sinyalleri

¢ Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikigi 1: Hazir

* Role cikigi 2: Calisiyor

* Role cikisi 3: Hata (-1)
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Man/PID makrosu

Bu makro, suriiclyl dabhili bir proses PID kontrol cihaziyla kontrol eder. Ayrica, bu
makronun dogrudan hiz/frekans kontrol modu i¢in ikinci bir kontrol konumu vardir.
Makroyu etkinlestirmek i¢in 96.04 Makro secimi parametresinin degerini Manuel/PID
OLARAK AYARLAYIN.

Man/PID makrosu icin varsaylilan kontrol baglantilari

[ s1 [ Anun__ JAllicin Gerilim/Akim secimi: UM | |
[ s2 [ Ai2un_ [A2icin Gerilim/Akim secimi: U Il | |
Referans gerilimi ve analog girislerle cikiglar
SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Harici Manuel referans veya Harici PID ref.: 0...10 VD
AGND Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Gercek PID geribildirimi: 4...20 mA?
AGND Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikig frekansi: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi: 0...20 mA
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
AOL1 /U AO1 icin Gerilim/Akim secimi: | Il U
X2 ve X3 Yrd. gerilim ¢ikisi ve programlanabilir dijital girigler
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 250 mA

-
1...10 kohm e
I%' T

maks, (&7~

500 ohm 0 P

DGND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
DCOM Tumd icin dijital giris ortak ucu
" DI1 Stop (0) / Start (1) Manuel
" DI2 Manuel (0) / PID (1) secimi
—" DI3 Sabit frekans secimi®)
—" DI4 Sabit frekans sec¢imi®)
6) I:: B:Z Caligma izni; 0 ise, siriici durur

Stop (0) / Start (1) PID

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor

250 VAC/30VDC
2A

Hata (-1)

250 VAC/30VDC
2A

ha

dldd

NNV

RO3B
EIA-485 Modbus RTU

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dabhili
fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

TERM

| S5 | BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direncleri anahtari
X4 Givenli moment kapatma
34 OuT1 . .
35 ouT?2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
5) 36 SGND Sirtcunun baglamasi igin her iki devre

5) kapatilmalidir. Strtcinin Donanim el kitabi'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bélimiine bakin.
38 IN2

24 V AC/DC

Bir sonraki sayfadaki 24V AC/IDC-_|yalnizca RS...R9'da: Harici 24 \V AC/DC girisi, ana beslemenin
notlara bakin. 24V AC/DC+ | baglantist kesildiginde kontrol tinitesine gti¢ vermek icin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

1) Manuel: 0...10 V -> frekans referansi.

PID: 0...10V - %0...%100 PID ayar noktasi.

2 Sinyal kaynaginin giic kaynagi haricidir. Imalatginin talimatlarina bakin. Siiriicii yardimci

gerilim ¢ikigl tarafindan beslenen sensorleri kullanmak igin, striiciiniin Donanim kilavuzu'nda
Elektrik kurulumu bélimii ki kablolu ve ¢ kablolu sensér baglanti érnekleri kismina bakin.

3) Skaler kontrolde (varsayilan): Bkz. Menii - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans

- Sabit frekanslar veya 28 Frekans referans zinciri parametre grubu.
DI3 |DI4 |Calisma (parametre)

Skaler kontrol (varsayilan)

All Uzerinden ayarlanan frekans
28.26 Sabit frekans 1

28.27 Sabit frekans 2

1 |28.28 Sabit frekans 3

PO |O
Il =lle]

4) Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepcesinin altinda

360 derece topraklayin.
5 Jumper'larla fabrikada baglanmistir.

6) Not: Dijital sinyaller icin blendajli bukuimli cift kablo kullanin.
Girig sinyalleri

* Analog referans (Al1)

* PID'den gercek geribildirim (Al2)

¢ Kontrol konumu (Manuel veya PID) segimi (DI2)
e Start/Stop secimi, Manuel (DI1)

* Start/Stop se¢imi, PID (DI6)

e Sabit frekans sec¢imi (DI3, DI4)

e Calisma izni (DI5)

Cikig sinyalleri

¢ Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikisi 1: Hazir

* Role cikigi 2: Calisiyor

* Role cikisi 3: Hata (-1)



72 Kontrol makrolari

PID makrosu

Bu makro, basing kontrolii, debi kontroli gibi kapali devre kontrol sistemleri igin
parametre ayarlarini saglar. Makroyu etkinlestirmek i¢cin 96.04 Makro segimi
parametresinin degerini PID OLARAK AYARLAYIN.

PID makrosu icin varsayilan kontrol baglantilari

[ S1 [ AUl

[AIL icin Gerilim/Akim secimi: U I |

[ s2 [ Azun

| AI2 icin Gerilim/Akim secimi: U Il |

Referans gerilimi ve analog girislerle ¢ikiglar

SCR

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

All

Harici PID referansi: 0...10 V¥

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

+10V

Referans gerilimi 10 V DC

Al2

Gercek PID geribildirimi: 4...20 mA?)

1..10 kohm% é :‘_
AGND

Analog giris devresi ortak ucu

Cikig frekansi: 0...20 mA

maks. % AO1

AO2

Cikig akimi: 0...20 mA

AGND

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

AO1 I/U

AO1 icin Gerilim/Akim segimi: | Il U

X2 ve X3 Yrd. gerilim ¢ikisi ve programlanabilir dijital girigler

Yardimci gerilim ¢ikisl +24 V DC, maks. 250 mA

Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu

TUmu icin dijital girig ortak ucu

Stop (0) / Start (1) PID

Sabit PID ayar noktasi 1: parametre 40.21

Sabit PID ayar noktasi 2: parametre 40.22

Sabit frekans 1: parametre 28.26 >

Caligma izni; 0 ise, siuruci durur

+24V

DGND

DCOM
" DI1
—"" DI2
—"" DI3
" Dl4

0| | [ D5

Yapilandiriimadi

RO1C

Caligmaya hazir
250 VAC/30VDC
2A

Caligiyor
250 VAC/30VDC
2A

RO3B

Hata (-1)
250 VAC/30VDC
2A

dld|d

EIA-485 Modbus RTU

Dahili Modbus RTU (EIA-485). Bkz. Dahili
fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus
kontroll bélumu, sayfa 341.

TERM

Seri veri baglantisi sonlandirma anahtari

[ s5 | BIAS Seri veri baglantisi 6n gerilim direngleri anahtari
X4 Givenli moment kapatma
34 OouUT1
35 ouT?2 Guvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
5) 36 SGND Suriictnin baglamasi icin her iki devre

5) kapatilmalidir. Stricinin Donanim el kitabi'nda
37 IN1 Giivenli moment kapatma bolimiine bakin.
38 IN2

X10 24 V AC/DC

Bir sonraki sayfadaki 24 V AC/IDC-_|yalnizca R5...R9'da: Harici 24V AC/DC girisi, ana beslemenin
notlara bakin. 24 \/ AC/DC+ | baglantisi kesildiginde kontrol tinitesine guic vermek icin.
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Terminal boyutlari:
RO...R3: 0,2...2,5 mm?2 (+24V, DGND, DCOM, B+, A-)
0,14...1,5 mm? (DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri)
R5...R9: 0,14...2,5 mm? (tuim terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

1) Manuel: 0...10 V -> frekans referansi.

PID: 0...10V - %0...%100 PID ayar noktasi.

2 Sinyal kaynaginin giic kaynagi haricidir. Imalatginin talimatlarina bakin. Siiriicii yardimci

gerilim ¢ikigl tarafindan beslenen sensorleri kullanmak igin, striiciiniin Donanim kilavuzu'nda
Elektrik kurulumu bélimii ki kablolu ve ¢ kablolu sensér baglanti érnekleri kismina bakin.
3) Sabit frekans etkinlestirilirse, PID kontrol cihazi ¢ikisindan gelen referansi gegersiz kilar.
4 Dis kablo blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin altinda
360 derece topraklayin.

5) Jumper'larla fabrikada baglanmistir.
6) Not: Dijital sinyaller i¢in blendajli bukimlu cift kablo kullanin.

Girig sinyalleri

* Analog referans (All)

* PID'den gercek geribildirim (Al2)
* Start/Stop segimi, PID (DI1)

e Sabit ayar noktasi 1 (DI2)

¢ Sabit ayar noktasi 1 (DI3)

* Sabit frekans 1 (DI4)

e Calisma izni (DI5)

Cikig sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Frekans
* Analog ¢ikis AO2: Akim

* Role cikigi 1: Hazir

* Role cikisi 2: Calisiyor

* Role cikisi 3: Hata (-1)
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Farkli makrolar icin parametre degerleri

Parametreler bolimu 123. sayfada ABB standart makrosu (fabrika makrosu) icin tim
parametrelerin varsayilan degerleri gosterilmektedir. Bazi parametrelerin diger
makrolar igin farkl varsayilan degerleri vardir. Asagidaki tablolar her bir makro icin bu
parametrenin varsayilan degerlerini listeler.

96.04 Makro se¢cimi |1 = 11 = 12 = 13= 2= 3= 14 =
ABB 3 kablo Alternatif [Motor Man/Oto |Man/PID |PID
standart potansiyom

etresi
12.20 All maks'da 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0 50,0
Olgeklendirilen
All

19.11 Ext1/Ext2 se¢imi|0 = EXT1 [0=EXT1 [0=EXT1 [0=EXT1 [5=DI3 4 =DI2 0=EXT1

20.01 Extl komutlari |2 =1Inl 5=In1P [3=Inl/leri[2=1In1 2=Inl 1=In1 1=In1

Start; In2  |Start; In2  |start; In2  [Start; In2  |Start; In2  [Start Start
Yon Stop; In3  |Geri start  |Y6n Yon
Yon

20.03 Extl inl kaynagi |2 = DI1 2=DI1 2=DI1 2=DI1 2=Dl1 2=DI1 2=DI1

20.04 Extl in2 kaynagi |3 = DI2 3=DI2 3=DI2 3=DI2 3=DI2 0= 0=
Secilmedi |Secilmedi

20.05 Extl in3 kaynagi [0 = 4=DI3 0= 0= 0= 0= 0=
Secilmedi Secilmedi |Segilmedi |Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi

20.06 Ext2 komutlari [0 = 0= 0= 0= 2=Inl1 1=Inl 0=
Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi |[Secilmedi |Start; In2 |[Start Secilmedi

Yon

20.08 Ext2 inl kaynagi [0 = 0= 0= 0= 7=Dl6 7 =Dl6 0=
Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi Secilmedi

20.09 Ext2 in2 kaynagi [0 = 0= 0= 0= 6 =DI5 0= 0=
Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi Secilmedi |Secilmedi

20.12 Calismaizni1 |1 = Segildi |1 = Segildi |7 =DI6 7=DI6 5=Dl4 6 =DI5 6 =DI5

kaynagi

22.11 Extl hiz refl 1=Al1 1=Al1 1=Al1 15 = Motor |1 = All 1=Al1 16 = PID
6lceklendi- [6lceklendi- [6lgeklendi- [potansiyo- |Olgeklendi- |Olceklendi-

rilmis rilmig rilmig metresi rilmis rilmig
22.18 Ext2 hiz refl 0 = Sifir 0= Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir 2=AI2 16 =PID |0 = Sifir
olceklendi-
rilmis
22.22 Sabit hiz secimi |4 = DI3 5=Dl4 4=DI3 6 =DI5 0= 4=DI3 5=Dl4
1 Secilmedi
22.23 Sabit hiz se¢imi |5 =Dl4 6 =DI5 5=Dl4 0= 0= 5=Dl4 0=
2 Secilmedi |Secilmedi Secilmedi
22.71 Motor 0 =Pasif |0=Pasif |0=Pasif |1= 0 =Pasif |0="Pasif |0=Pasif
potansiyometres Devrede
i fonksiyonu (gtic
verildiginde
baglat)
22.73 Motor = = = 4=DI3 0= 0= =
potansiyometres [Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi
I ylkseltme
kaynagi
22.74 Motor 0= 0= 0= 5=Dl4 0= 0= 0=
potansiyometres [Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi
i dustirme

kaynagi
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96.04 Makro se¢imi (1= 11 = 12 = 13= 2= 3= 14 =
ABB 3 kablo Alternatif (Motor Man/Oto |Man/PID [PID
standart potansiyom

etresi
23.11 Rampagrubu [0 = 0= 0= 0= 0= 0= 0=
segimi Hiz./Yav. |Hiz./Yav. [Hiz./Yav. |Hiz./Yav. [Hiz./Yav. |Hiz./Yav. [Hiz./Yav.
siresi 1 siresi 1 siresi 1 suresi 1 suresi 1 suresi 1 suresi 1

28.11 Extl frekans refl{l = All 1=Al1 1=AI1 15 = Motor |1 = All 1=A11 16 = PID
olceklendi- |6lgeklendi- |6lgeklendi- |potansiyo- |6lceklendi- |6lgeklendi-
rilmis rilmis rilmis metresi rilmis rilmig

28.15 Extl frekans ref2|0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir 0 = Sifir 2=AI2 16 =PID |0=Sifir

olceklendi-
rilmis

28.22 Sabitfrekans [4=DI3  [5=DI4 [4=DI3 [6=DI5 [0= 4=DI3 [5=Dl4

secimi 1 Secilmedi

28.23 Sabit frekans 5=Dl4 6 =DI5 5=DI4 0= 0= 5=Dl4 0=

secimi 2 Secilmedi |Secilmedi Secilmedi

28.71 Frek ramp grubu (6 = DI5S 0= 6 =DI5 0= 0= 0= 0=

secimi Hiz./Yav. Hiz./Yav. |Hiz./Yav. [Hiz./Yav. |Hiz./Yav.
siresi 1 slresi 1 siresi 1 siresi 1 suresi 1
40.07 Proses PID 0 = Kapall |0=Kapall |0=Kapal |0=Kapal [0=Kapall |2=Surlict 2= Suriicu
calisma modu calisirken |calisirken
acik aclk
40.08 Ayar 1 2=A2 [2=AR [2=AR2 [2=AR2 [2=AR2 [2=A2 [2=A2
geribildirim 1 olgeklendi- [6lgeklendi- |6lceklendi- |6lceklendi- |6lceklendi- |6lgeklendi- |6lgeklendi-
kaynagi rilmis rilmis rilmis rilmis rilmis rilmis rilmis

40.16 Ayar 1 ayar 3=AIl [3=AIl [3=All [3=All [3=AIl [3=All [3=Al1

noktasi 1 olceklendi- |6lgeklendi- |6lgeklendi- |6lceklendi- (6lceklendi- |6lceklendi- (6lceklendi-
kaynagi rilmig rilmis rilmis rilmig rilmig rilmis rilmis

40.17 Ayar 1 ayar 0= = = = = = 2 = Dahili

noktasi 2 Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi |ayar
kaynagi noktasi

40.19 Ayar 1 dahili [0 = 0= 0= 0= 0= 0= 3=DI2

ayar noktasi Secilmedi [Segilmedi |Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi
secl

40.20 Ayar 1 dahili [0 = 0= 0= 0= 0= 0= 4=DI3

ayar noktasi Secilmedi |Segilmedi |Secilmedi |Secilmedi |Secilmedi [Secilmedi
seg2
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Program Ozellikler:

Bu bolimin igindekiler

Bu bélumde, kontrol programindaki bazi daha 6nemli fonksiyonlar, bunlarin
kullaniimasi ve bunlarin ¢alistiriimak Gizere programlanmasi agiklanmaktadir. Ayrica,
kontrol konumlarini ve ¢calisma modlarini agiklar.
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Lokal kontrol — harici kontrol kargilagtirmasi

AC580'nin iki temel kontrol konumu bulunur: harici ve lokal Kontrol konumu, PC
aracindaki ya da kontrol panelindeki Lok/Uza tusuyla segilir.

Sdruci
|r Harici kontrol -:
-+ cre? PLC |
(= Programlanabilir
o e— e——— b I lojik kontrol ciha2|)|
Lokal kontrol

I I | =1 |
4 Yerlesik fieldbus I | |

I I arabirimi
I | I |
| I L I
| | | Fieldbus adaptori (Fxxx) |
| Kontrol paneli veya Siriicii | | |
dizenleyici bilgisayar araci | |

I (opsiyonel) I
. d S — d
M
3...
U sirici yuvasina opsiyonel bir G/C genigletme moduli (CMOD-01, CMOD-02 veya
CHDI-01) takilarak ekstra giris/cikis eklenebilir.

Lokal kontrol

Kontrol komutlari, striicti lokal kontroldeyken kontrol paneli tus takimindan veya
Sirtcu dizenleyici bulunan bir PC'den verilir. Vektdr motor kontrol modunda hiz ve
moment kontrol modlari bulunur; frekans modu, skaler motor kontrol modu
kullanilirken mevcuttur (bkz. parametre 19.16 Lokal kontrol modu).

Lokal kontrol genellikle devreye alma ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli,
lokal kontrolde kullanildiginda, her zaman igin harici kontrol sinyal kaynaklarindan
oncelikli konumdadir. Kontrol konumunun lokal olarak degistirilmesi 19.17 Lokal
kontrol devre disi birakma parametresi ile engellenebilir.

Kullanict, bir (49.05 fletisim kaybi eylemi) parametresi ile suriiciiniin kontrol paneli
veya PC araci ile iletigsimin kesilmesine nasil tepki verecegini ayarlayabilir.
(Parametrenin harici kontrol Uzerinde etkisi yoktur.)
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Harici kontrol

Sirlci harici kontrol durumundayken, kontrol komutlari

« GI/C terminalleri (dijital ve analog girisler) veya opsiyonel G/C genisletme
moddlleri

« fieldbus arabirimi (dahili fieldbus arabirimi veya istege bagli bir fieldbus adaptor
modduli aracilidiyla) Gzerinden verilir.

iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Kullanicl, start ve stop
komutlarinin kaynaklarini her bir konum igin ayri olarak Birincil ayarlar menusinden
(Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans) veya 20.01...20.10
parametrelerini ayarlayarak seger. Calisma modunun her bir konum icin bagimsiz
olarak secilebilmesiyle, drnegin hiz ve moment kontrolu gibi farkli ¢alisma modlari
arasinda hizl anahtarlama saglanir. EXT1 ve EXT2 arasindaki sec¢im bir dijital giris
veya fieldbus kontrol word'l gibi herhangi bir ikili kaynak araciligiyla yapilir (Menu -
Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - ikincil kontrol konumu veya
19.11 Ext1/Ext2 secimi parametresi). Referans kaynagi her bir ¢alisma modu igin
bagimsiz olarak segilebilir.

Blok semasi: EXT1 icin Caligma izni kaynagi

Asagidaki sekilde, EXT1 harici kontrol konumu igin ¢calisma izni arabirimini segen
parametreler gdsteriimektedir.

0 Secilmedi Secim
1 Secildi
o Lot EXTL
i DI6 6 — Calisma izni
DI6
Dahili fieldbus EFB 513
Fieldbus adaptorii FBA A
Zamanli fonksiyon Zamanlamali fonksiyon 1...3
Denetim Denetim 1...6
E_ir parametredeki bir Diger [bit]
it

Ayarlar

« Meni - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - ikincil kontrol
konumu; Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans

e Parametreler 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi (sayfa 157) ve 20.01...20.10 (sayfa 159).
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Motor potansiyometresi

Motor potansiyometresi aslinda, degeri 22.73 Motor potansiyometresi yikseltme
kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi diigiirme kaynagi parametreleri ile segilen
iki dijital sinyal kullanilarak yikseltilebilen veya dusurilebilen bir sayactir.

22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu ile etkinlestirildiginde, motor
potansiyometresi 22.72 Motor potansiyometresi baslangi¢ degderi ile ayarlanan degeri
kabul eder. 22.71 parametresinde secilen moda bagli olarak, motor potansiyometresi
degeri korunur ya da bir gli¢ ¢cevriminin ardindan resetlenir.

Degisim orani 22.75 Motor potansiyometresi rampa suresi parametresinde, degerin
minimumdan (22.76 Motor potansiyometresi min degeri) maksimuma (22.77 Motor
potansiyometresi maks degeri) ya da tam tersi degisiklik gbstermesi i¢in gecen sire
olarak tanimlanir. Yiikseltme ve diisiirme sinyalleri ayni anda acilirsa, motor
potansiyometresi degeri degismez.

Ana segici parametrelerinde dogrudan referans kaynagi olarak ayarlanabilen ya da
diger kaynak secici parametreleri tarafindan giris olarak kullanilabilen fonksiyon ¢ikigi
22.80 Motor potansiyometresi ref gercek ile gdsterilir.

Asagidaki 6rnekte motor potansiyometresi degerinin davranisi gosterilmektedir.

22.73 4 |_
o— | . | , |
1
22.74 *
0

22.77

22.80

22.76

22.75

Ayarlar
Parametreler 22.71...22.80 (sayfa 179).
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Surici ¢caligma modlari

Sirlci, farkli referans turleri ile gesitli calisma modlarinda ¢alisabilir. Mod, 19
Calisma modu parametre grubunda her bir kontrol konumu (Lokal, EXT1 ve EXT2)
icin secilebilir.

Asagida, referans tirleri ve kontrol zincirlerinin genel bir gosterimi sunulmaktadir.
Sayfa numaralari Kontrol zinciri semalari bélimundeki ayrintili semalara atifta
bulunur.

Hiz referansi Hiz referansi Hiz referansi Hiz hatasi
kaynak segimi | kaynak segimi Il rampa ve hesaplama
.y (5382 [ (s. 383) [ sekillenmesi [ (s. 385)
| (s. 384)
|
! Ay A
| \
! Moment Hiz kontrol cihazi
: referansikaynak (s. 386)
segimi ve
¥ degisimi [
(s. 387)
L

Moment kontrol
cihazi igin

Proses PID ayar referans secimi
noktasi ve geri > (s. 388)

bildirim kaynak

segimi
(s. 390) A\ Moment kontrol
cihazi
Moment
X L
/ sinirlamasi
Proses PID (s. 389)
kontrol cihazi Vektor motor
(s. 391) kontrol modu
Skaler motor

kontrol modu

|

I

|
+
_\/

Frekans
referansikaynak
segimi ve [:
degisimi
(s. 380...381)

Hiz kontrolii modu

Motor suriicuye verilen bir hiz referansini izler. Bu mod, geri bildirim olarak tahmini
hiz ile kullanilabilir.
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Hiz kontrolii modu lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Vektor ve skaler motor
kontrol modlarinda da bulunur.

Moment kontroli modu

Motor momenti suriiciiye verilen bir moment referansini izler. Moment kontrolii modu
lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir.

Frekans kontroli modu

Motor sirlclye verilen bir frekans referansini izler. Frekans kontroll sadece skaler
motor kontrolinde bulunur.

Ozel kontrol modlari
Yukarida bahsedilen kontrol modlarina ek olarak asagidaki 6zel kontrol modlari da
bulunmaktadir:

» Proses PID kontroli. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. b6lim Proses PID kontrolu
(sayfa 101).

» Acil stop modlari OFF1 ve OFF3: Suriict tanimlanan yavaglama rampasinda
durur ve sirlici modilasyonu durur.

» Joglama modu: Suricu joglama sinyali etkinlestirildiginde ¢alisir ve tanimlanan
degere kadar hizlanir. Daha fazla bilgi igin, bkz. bdlim Joglama (sayfa 90).

« On miknatislanma: Motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasi. Daha
fazla bilgi icin, bkz. bélum On miknatislanma (sayfa 97).

» DC tutma: Normal ¢alismanin ortasinda rotoru (yaklasik) sifir hizda kilitteme.
Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bélim DC tutma (sayfa 97).

«  Onisitma (motor isitmasi): Siiriicti durdugunda motoru sicak tutar. Daha fazla
bilgi icin, bkz. boliim On isitma (Motor isitmasi): (sayfa 98).
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Suricl konfiglrasyonu ve programlamasi

Suruci kontrol programi; hiz, moment ve frekans kontrold, strlict lojik sistemi
(start/stop), G/C, geri bildirim, iletisim ve koruma islevleri gibi ana kontrol iglevlerini
gergeklestirir. Kontrol programi islevleri, parametreler ile konfigire edilir ve
programlanir.

Sirucu kontrol programi

Hiz kontroll
Moment kontrolii
Frekans kontrolii
Sdricu lojik sistemi
G/C arabirimi
Fieldbus arabirimi
Korumalar

Parametrelerle yapilandirma

Parametreler tim standart siirtict islemlerini yapilandirabilir ve
¢ Kontrol paneli béliminde agiklandigi gibi kontrol paneli ile

« Drive composer user's manual (3AUA0000094606 [ingilizce]) kilavuzunda
aciklandigi gibi Surlci diizenleyici PC araci ile veya

« Dabhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolu ve Bir fieldbus
adaptord ile fieldbus kontroli bélumlerinde acgiklandigi gibi fieldbus arabirimi ile
ayarlanabilir.

Tum parametre ayarlari otomatik olarak siriiciinin kalici bellegine depolanir. Yine
de, surlict kontrol Unitesi igin harici +24 V DC gugc kaynagi kullaniliyorsa, herhangi bir
parametre degisikligi gerceklestirildikten sonra, kontrol Unitesinin gicini
kapatmadan 6nce 96.07 Parametre manuel kaydi parametresi kullanilarak kayit
isleminin zorlanmasi énemle tavsiye edilir.

Gerekirse, varsayilan parametre degerleri 96.06 Parametre geri ylikleme parametresi
ile geri yuklenebilir.
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Kontrol arabirimleri

Programlanabilir analog girigler

Kontrol Unitesinin iki adet programlanabilir analog girisi bulunmaktadir. Her giris
bagimsiz sekilde, kontrol tnitesi tzerindeki bir anahtar ile gerilim (0/2...10 V veya -
10...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) girisi olarak ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir,
ters cevrilebilir ve dlgeklendirilebilir.

Ayarlar
12 Standart Al parametre grubu (sayfa 141).

Programlanabilir analog cikiglar

Kontrol Unitesinin iki adet akim (0...20 mA) analog ¢ikisi bulunmaktadir. Her ¢ikis
filtrelenebilir, ters gevrilebilir ve dlgeklendirilebilir.

Ayarlar
13 Standart AO parametre grubu (sayfa 145).

Programlanabilir dijital girigler ve c¢ikiglar
Kontrol Unitesinin alti dijital girisi bulunmaktadir.
DI6 dijital giris/cikisi, frekans girigi olarak kullanilabilir.

CHDI-01 115/230 V dijital giris genigletme modulini kullanarak alt dijital giris ve
CMOD-01 cok fonksiyonlu genisletme moduluni kullanarak bir dijital ¢ikis eklenebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 10 Standart DI, RO (sayfa 136) ve 11 Standart DIO, FI, FO (sayfa
139).

Programlanabilir frekans girisi ve ¢ikigi

DI6 dijital girisi, frekans girisi olarak yapilandirilabilir. CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu
genigletme moddili ile bir frekans ¢ikigi uygulanabilir. Ayarlar
Parametre grubu 10 Standart DI, RO (sayfa 136) ve 11 Standart DIO, FI, FO
(sayfa 139).

Programlanabilir réle ¢ikiglari

Kontrol Uinitesinde Ug¢ adet role ¢ikisi bulunmaktadir. Cikiglar tarafindan gosterilecek
olan sinyal, parametreler ile secilebilir.

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme modulini kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genigletme modulinu kullanarak iki role ¢ikisi eklenebilir.
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Ayarlar

Parametre grubu 10 Standart DI, RO (sayfa 136).

Programlanabilir G/C genigletmeleri

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme moduliini kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme moduliini kullanarak giris ve ¢ikis eklenebilir. Modil kontrol
Unitesinde secenek yuvasi 2'ye monte edilir.

Asagidaki tabloda, istege bagl CMOD-01 ve CHDI-01 modullerinin yani sira kontrol
Unitesi Uzerindeki G/C sayisI gosterilmektedir.

Dijital Dijital Dijital Analog Analog Réle
Konum girigler cikiglar G/C'lar girigler cikiglar cikiglari
(s))] (DO) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Kontrol Unitesi 6 - - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - - 2
CHDI-01 6 - - - - 2

Parametre grubu 15 kullanilarak G/C genisletme modiili etkinlestirilebilir ve konfigire
edilebilir.

Not: Her bir konfiglirasyon parametresi grubunda, genisletme moduliundeki giris
degerini gosteren parametreler bulunur. Bu parametreler bir G/C genigletme
modulunln, girislerin sinyal kaynagi olarak kullaniimasinin tek yoludur. Bir giris
baglamak icin, kaynak secici parametresinde Diger ayarini se¢in ve ardindan 15
grubunda ilgili deger parametresini (ve biti, dijital sinyaller icin) belirtin.

Ayarlar
Parametre grubu 15 G/C genisletme modull (sayfa 151).

Fieldbus kontroll

Sirlcd, fieldbus arabirimleri araciligiyla birgok farkli otomasyon sistemine
baglanabilir. Bkz. bélum Dabhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolu
(sayfa 341) ve Bir fieldbus adaptoru ile fieldbus kontrolu (sayfa 367).

Ayarlar

Parametre gruplari 50 Fieldbus adaptorii (FBA) (sayfa 261), 51 FBA A ayarlari (sayfa
264), 52 FBA A veri girisi (sayfa 266), 53 FBA A veri ¢ikigi (sayfa 266) ve 58 Dahili
fieldbus (sayfa 267).
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Motor kontroli

Motor tipleri

Sdrlct, asenkron AC endiksiyon motorlarini ve sabit miknatish (PM) motorlari
destekler.

Motor tanimlama

Vektor kontrolinuin performansi, motor devreye alma sirasinda belirlenen dogru
motor modeline baglidir.

ik start komutu verildiginde otomatik olarak bir Tanimlama miknatislamasi yapilir. ik
devreye alma sirasinda motor sifir hizda birkag saniye suresince miknatislanir ve
bdylece motor modeli olusturulur. Bu tanimlama ydntemi bir gok uygulama igin
uygundur.

Daha zor uygulamalarda ayri bir Tanimlama ¢alistirmasi (1D run) gerceklestirilebilir.

Ayarlar
99.13 ID run talep edildi (sayfa 287)

Guc¢ kaybinda caligsmaya devam etme

Bkz. bolim Duistik gerilim kontrolli (gic kaybinda calismaya devam etme), sayfa 108.

Vektor kontroll

Gerekli stator akisini ve motor momentini elde etmek icin, ¢ikis yari iletkenleri
arasindaki gecis kontrol edilir. Anahtarlama frekansi sadece gergcek moment ve stator
akisi degerlerinin kendi referans degerlerinden izin verilen gecikmeden daha uzun
sure boyunca farkli olmasi durumunda degistirilir. Moment kontrolu igin referans
degder, hiz kontroliinden ya da dogrudan bir harici moment referans kaynagindan
gelir.

Motor kontrolu icin DC geriliminin ve iki motor faz akiminin él¢tilmesi gerekir. Stator
akisi, motor geriliminin vektdr uzayinda toplanmasiyla hesaplanir. Motor momenti,
stator akisi ve rotor akiminin vektorel carpimi ile hesaplanir. Tanimlanan motor
modelinden faydalanilarak, stator akisi tahmini gelistirilir. Motor kontrolu igin gergek
motor safti hizina gerek yoktur.

Geleneksel kontrol ile vektér kontrolt arasindaki temel fark, moment kontroltintin gli¢
anahtari kontroli ile ayni zaman seviyesinde ¢alismasidir. Ayri bir gerilim ve frekans
kontrolli PWM modulatori yoktur; ¢ikis asamasi gecisi tamamen motorun
elektromanyetik durumuna baglidir.

En uygun motor kontroll hassasiyeti ayri bir motor tanimlama ¢alistirmasinin (ID run)
etkinlestiriimesiyle elde edilir.

Ayrica bkz. bélim Hiz kontrolii performans degerleri, (sayfa 93).
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Ayarlar

e Menu - Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu
e Parametreler 99.04 Motor kontrol modu (sayfa 285) ve 99.13 ID run talep edildi

(sayfa 287).
Referans rampa

Hizlanma ve yavaslama rampa sureleri hiz, moment ve frekans referansi igin
bagimsiz olarak ayarlanabilir (Meni - Birincil ayarlar - Rampalar).

Bir hiz veya frekans referansi ile, rampalar siricinidn sifir hiz veya frekans ile 46.01
Hiz dlceklendirme veya 46.02 Frekans 6Olgeklendirme parametresi ile tanimlanan
deger arasinda hizlanmasi ya da yavaslamasi icin gecen sire olarak tanimlanir.
Kullanici dijital girig gibi bir ikili kaynak kullanarak dnceden ayarlanmig iki rampa
grubu arasinda gegis yapabilir. Hiz referansi i¢in, rampanin sekli de kontrol edilebilir.

Bir moment referansi ile, rampalar referansin sifir ve nominal motor momenti
(parametre 01.30 Nominal moment dlcegi) arasinda degisiklik géstermesi icin gegen
sire olarak tanimlanir.

Degisken egim

Degisken egim, bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini kontrol
eder. Bu 0zellik ile surekli degisken bir rampa kullanilabilir.

Degisken egim sadece uzaktan kontrolde desteklenir.

Ayarlar

Parametreler 23.28 Degisken egimi etkinlestir (sayfa 183) ve 23.29 Degisken egim
orani (sayfa 183).

Ozel hizlanmalyavaglama rampalari

Joglama fonksiyonu icin hizlanma/yavaglama sireleri bagimsiz olarak tanimlanabilir;
bkz. b6lim Kontrol (sayfa 89).

Motor potansiyometresi fonksiyonunun degisim hizi (sayfa 93) ayarlanabilir. Ayni hiz
her iki ydnde de gecerlidir.

Acil stop (“Off3” modu) icin bir yavaslama rampasi tanimlanabilir.
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Ayarlar

* Hiz referansi rampasi: Parametreler 23.11...23.15 ve 46.01 (181. ve 256.
sayfalar).

* Moment referansi rampasi: Parametreler 01.30...26.18 ve 26.19 (128. ve 192.
sayfalar).

» Frekans referansi rampasi: Parametreler 28.71...28.75 ve 46.02 (199. ve 256.
sayfalar).

» Joglama: Parametre 23.20 ve 23.21 (sayfa 182).

* Motor potansiyometresi: Parametre 22.75 (sayfa 180).

« Acil stop (“Off3” modu): Parametre 23.23 Acil stop suresi (sayfa 183).

Sabit hizlar/frekanslar

Sabit hizlar ve frekanslar, 6rnegin dijital girisler araciligiyla hizh bir sekilde
etkinlestirilebilen 6nceden tanimlanan referanslardir. Hiz kontroll i¢in 7 hiza, frekans
kontrolii icin 7 sabit frekansa kadar tanimlama yapmak mimkundur.

UYARI: Hizlar ve frekanslar, referansin nereden geldigine bakilmaksizin
normal referansi gecersiz kilar.

Ayarlar

* Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit frekanslar,
Men - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Sabit hizlar

» Parametre grubu 22 Hiz referansi segimi (sayfa 173) ve 28 Frekans referans
zinciri (sayfa 193).

Kritik hizlar/frekanslar

Kritik hizlar (bazen "atlama hizlar" olarak adlandirilir), érnegin mekanik rezonans
sorunlari sebebiyle belli motor hizlarindan veya hiz araliklarindan kaginmanin
gerektigi uygulamalar i¢in 6nceden tanimlanabilir.

Kritik hizlar fonksiyonu, referansin uzun siire boyunca kritik bir bant dahilinde
bulunmasini dnler. Degisen bir referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) kritik araliga
girdiginde, referans araliktan ¢ikana dek fonksiyonun ¢ikisi (22.01 Hiz ref sinirsiz)
donar. Cikistaki herhangi bir anlik degisim referans zincirinin ilerisindeki bir rampa
fonksiyonu tarafindan dizeltilir.

Sdrict izin verilen ¢ikis hizlarini/frekanslarini sinirlandirdiginda, hiz referansi st
kritik hiz/frekans limitinin Uzerinde olmadigi strece durma noktasindan hizlanirken
mutlak en disik kritik hiza (kritik hiz dusuk veya kritik frekans dusuk) sinirlandirir.

Frekans referansi ile skaler motor kontrold icin de bu fonksiyon bulunur. Fonksiyonun
girisi 28.96 Gergek frekans ref 7 ile gosterilir.
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Ornek
Bir fan, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm araliklarinda titresim yapiyor. Suricinin
bu hiz araliklarindan kaginmasini saglamak icin:

e 22.51 Kritik hiz fonksiyonu parametresinin 0. bitini agarak kritik hizlar
fonksiyonunu etkinlegtirin ve

 kritik hiz araliklarini asagidaki sekilde gosterildigi gibi ayarlayin.

22.01 Hiz ref sinirsiz (rpm)
(fonksiyon ¢ikigi)
1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 2 | Par. 22.53 = 690 rpm
3 Par. 22.54 = 1380 rpm
1380 |- -
‘ 4 | Par. 22.55 = 1560 rpm
690 |- - -
540 |- -,
i 2 3 4 22.87 Gergek hiz referansi 7 (rpm)
(fonksiyon girigi)

Ayarlar

e Kiritik hizlar: 22.51...22.57 parametreleri (sayfa 178)

e Kiritik frekanslar: 28.51...28.57 parametreleri (sayfa 198).
Kontrol

Moment kontroliinde, yiikiin aniden kaybolmasi durumunda motor potansiyel olarak
hizlanabilir. Kontrol programinda, motor hizi 30.11 Minimum hiz veya 30.12 Maksimum
hiz degerini astiginda moment referansini diistiren bir kontrol fonksiyonu bulunur.
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Motor hizi
Asiri hiz hata seviyesi
} 31.30 Asirn hiz hata payi
30.12 /\
| |
| |
0 1 1
< ) Zaman
Kontrol etkin
30.11
} 31.30 Asiri hiz hata pay!i
_As_lrl hiz hata Qviyzsi - T

Fonksiyon bir Pl kontrol cihazina dayanir. Program oransal kazanci 10,0 ve integral
suresini 2,0 s olarak ayarlar.

Joglama

Joglama fonksiyonu motoru kisa siireyle dondirmek icin bir gegici anahtar
kullanimini etkinlestirir. Joglama iglevi genelde bir makineyi lokal olarak kontrol etmek
amaclyla servis islemleri veya devreye alma icin kullanilir.

Her biri kendi etkinlestirme kaynaklarina ve referanslarina sahip iki joglama
fonksiyonu (1 ve 2) bulunur. Sinyal kaynaklari 20.26 Joglama 1 start kaynagi ve 20.27
Joglama 2 start kaynagi parametreleri tarafindan segcilir (Menu - Birincil ayarlar -
Baslatma, durdurma, referans - Joglama). Joglama etkinlestirildiginde, strici
baslatilir ve tanimlanan joglama hizlanma rampasi boyunca (22.42 Joglama 1 ref)
tanimlanan joglama hizina (22.43 Joglama 2 ref veya 23.20 Joglama hizl zamani)
kadar hizlanir. Etkinlestirme sinyali kesildikten sonra, suruct tanimlanan joglama
yavaglama rampasi (23.21 Joglama yavsl zamani) boyunca stop edene kadar
yavaglar.

Asagidaki sekilde ve tabloda surtcunin joglama sirasinda ¢alismasina iliskin bir
ornek gosterilmektedir. Bu drnekte, rampa stop modu kullaniimaktadir (bkz.
parametre 21.03 Stop modu).
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Jog komutu = 20.26 Joglama 1 start kaynagi veya 20.27 ile ayarlanan kaynak
durumu Joglama 2 start kaynagi

Jog devrede = 20.25 ile ayarlanan kaynak durumu Joglama izni

Start komutu = Surlict start komutu durumu.

Jog komutu |

Jog devrede |

Start komutu

Hiz

T T L

T LI T
12 34 56 78 9 10 11 12 13 1415 16 1718

—

Jog Jog Start
Faz komutu |[devrede komutu Agiklama

1-2 1 1 0 Siruci, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi
boyunca joglama hizina gikar.

2-3 1 1 0 Sdriict jog referansini izler.

3-4 0 1 0 Sirtici joglama fonksiyonunun yavaglama rampasi
boyunca sifir hiza yavaslar.

4-5 0 1 0 Surticu durur.

5-6 1 1 0 Siruci, joglama fonksiyonunun hizlanma rampasi
boyunca joglama hizina ¢ikar.

6-7 1 1 0 Siruc jog referansini izler.

7-8 0 1 0 Sirucl joglama fonksiyonunun yavaglama rampasi
boyunca sifir hiza yavaslar.

8-9 0 1->0 0 Sirtcl durur. Jog devrede sinyali agik oldugu sirece,
start komutlari yok sayilir. Jog devrede sinyali kapandiktan
sonra, yeni bir start komutu gerekir.

9-10 X 0 1 Sirucl secilen hizlanma rampasi (parametre
23.11...23.15) boyunca hiz referansina gikar.

10-11 X 0 1 Sirucl hiz referansini takip eder.

11-12 X 0 0 Sirucil secilen yavaglama rampasi (parametre
23.11...23.15) boyunca sifir hiza yavagslar.

12-13 X 0 0 Sdricu durur.
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Jog Jog Start

Faz \ omutu |devrede komutu Agiklama

13-14 X 0 1 Sirlcu segilen hizlanma rampasi (parametre
23.11...23.15) boyunca hiz referansina gikar.

14-15 X 0->1 1 Sirdcl hiz referansini takip eder. Start komutu acik
oldugu siirece, jog devrede sinyali yok sayilir. Start
komutu kapandiginda jog devrede sinyali acik olursa,
joglama hemen etkinlestirilir.

15-16| 0->1 1 0 Start komutu kapanir. Suriict secilen yavaslama rampasi
(parametre 23.11...23.15) boyunca yavaglamaya baslar.
Jog komutu agildiginda, yavaslayan surucu joglama
fonksiyonunun yavaslama rampasini kullanir.

16-17 1 1 0 Sdrlcu jog referansini izler.

17-18 0 1->0 0 Siricil joglama fonksiyonunun yavaglama rampasi
boyunca sifir hiza yavaslar.

Ayrica 384. sayfadaki blok semasina bakin.

Notlar:
» Sdricu lokal kontroldeyken, joglama kullanilamaz.

e Sdricu start komutu a¢ik durumdayken joglama etkinlestirilemez veya joglama
etkinlestirildiginde surlcl start edilemez. Joglama devrede durumu kapandiktan
sonra sirlictinlin start edilmesi igin yeni bir start komutu gerekir.

UYARI! Start komutu agik durumdayken joglama etkinlestirilirse, joglama start
komutu kapandigi anda devreye girecektir.

» Her iki joglama fonksiyonu etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen fonksiyon dncelige
sahiptir.

» Joglama vektor kontrolu kullanir.

» Fieldbus (bkz. 06.01 Ana kontrol word', bit 8...9) darbeli yol verme fonksiyonlari
joglama icin tanimlanan referanslari ve rampa surelerini kullanir, jog devrede
sinyaline gerek duyulmaz.

Ayarlar

* Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Joglama

» Parametreler 20.25 Joglama izni (sayfa 165), 20.26 Joglama 1 start kaynagi
(sayfa 166), 20.27 Joglama 2 start kaynag (sayfa 167), 22.42 Joglama 1 ref
(sayfa 178), 22.43 Joglama 2 ref (sayfa 178), 23.20 Joglama hizl zamani (sayfa
182) ve 23.21 Joglama yavsl zamani (sayfa 182).
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Asagidaki tabloda hiz kontrolu igin standart performans degerleri verilmistir.

Hiz kontrolu

Performans

Statik dogruluk

Motor nominal
kaymasinin %20'si

Dinamik dogruluk

%2100 moment
adimiyla < %10 sn

T
— (%)
TN
Tload
100 T
t(s)
Nact Nref [ Alan < %10 s
NN

Ty = nominal motor momenti
ny = nominal motor hizi

Nact = gercek hiz

Nes = hiz referansi

Moment kontrolu performans degerleri

Sdrlci, motor milinden herhangi bir hiz geri bildirimi olmadan hassas moment
kontrolu gercgeklestirebilir. Asagidaki tabloda moment kontrolii icin standart
performans degerleri verilmistir.

Moment kontroli

Performans

Dogrusalsizlik

nominal moment ile
+ %5

(en zorlu calisma
noktasinda + %20)

Moment adimi artis
suresi

nominal moment ile
<10ms

T
?N(%)A T
f
100+ CEVA S
90-1----}-- Tact
10-|- - - - ! t(s)
— >
<5ms

Ty = nominal motor momenti
Tief = moment referansi
Tact = gercek moment
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Skaler motor kontroll

Skaler motor kontrolu, varsayilan motor kontrol ydntemidir. Skaler kontrol modunda,
surlicl bir hiz veya frekans referansi ile kontrol edilir. Ancak, skaler kontrolde vektor
kontroliniin mikemmel performansi elde edilemez.

Asagidaki durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestirilmesi dnerilir:

» Cok motorlu siricllerde: 1) eger yik motorlar arasinda esit olarak
dagitiilmamigsa, 2) motorlarin boyutlari farkliysa veya 3) motorlar motor
tanimlamasi (ID run) yapildiktan sonra degistirilecekse

* Motorun nominal akim degeri siriicinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kugukse

» Eger surici bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amacli olarak)

e Sdricu, step-up transformatdri araciligiyla orta gerilim motorunu calistiriyorsa.

Skaler kontrolde bazi standart 6zellikler kullanilamaz.

Ayrica bkz. bélim Siriici calisma modlari, (sayfa 81).

Skaler motor kontrolt i¢in IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu (gerilim yukseltme
olarak da bilinir), sadece motor kontrol
modu skaler oldugunda kullanilabilir. IR
kompanzasyonu etkinlestirildiginde
sirticu dusiuk hizlarda motora ekstra
gerilim yUklemesi yapar. IR
kompanzasyonu, yiiksek moment
gerektiren uygulamalarda faydalidir.

Motor gerilimi

IR kompanzasyonu

/

~—— Kompanzasyon yok

Vektor kontrolde, IR kompanzasyonu

-
mumkin degildir veya otomatik olarak f(Hz)

uygulandigindan gerekli degildir.

Ayarlar

* Menu - Birincil ayarlar - Motor - IR kompanzasyonu

» Parametreler 97.13 IR kompanzasyonu (sayfa 283) ve 99.04 Motor kontrol modu
(sayfa 285).
» Parametre grubu 28 Frekans referans zinciri (sayfa 193).

Kullanici yik egrisi

Kullanici yuk egrisi, giris sinyalini frekans veya hiz ile yukin bir fonksiyonu olarak
izleyen bir denetleme fonksiyonu saglar. izlenen sinyalin durumunu gdsterir ve
kullanici tanimli profilin ihlaline bagdli olarak bir uyari veya hata verebilir.
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Kullanici yik egrisi, bir asiri yuk ile bir disik yuk egrisinden veya egrilerin yalnizca
birinden olugsmaktadir. Her egri, frekansin veya hizin bir fonksiyonu olarak izlenen
sinyali temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.

Asagidaki 6rnekte, kullanici yuk egrisi %10 pay eklenen ve ¢ikarilan motor nominal
momentinden olusturulur. Pay egrileri, zarfin digina sapmalarin denetlenmesi,
zamanlanmasi ve tespit edilebilmesi icin motorda c¢alisir bir zarf tanimlar.

Motor momenti / Nominal moment

124

1,0

0,8

0,6

0,4

0,2

. oy

-0,2 -

0 10 20 30 40 50
Cikis frekansi (Hz)
1 = Asiri yuk egrisi (bes nokta)

2 = Nominal proses yuk egrisi
3 = Duslk yuk egrisi (bes nokta)

izlenen sinyal, tanimlanan bir siire boyunca siirekli olarak asiri yiik egrisinin Uizerinde
olursa bir agiri yiik uyarisi ve/veya hatasi ayarlanabilir. izlenen sinyal, tanimlanan bir
sure boyunca sturekli olarak distk yukun altinda olursa bir disik yik uyarisi ve/veya
hatas! ayarlanabilir.

Asiri yuk, drnegin bir déner testerenin bir digiime ¢arpmasini veya fan yuki
profillerinin ¢ok ylksek olmasini izlemek icin kullanilabilir.

Dusik yuk, 6rnegin yukin disip tasima kayislarini veya fan kayislarini kirmasini
izlemek icin kullantlir.

Ayarlar

Parametre grubu 37 Kull. YUk egrisi (sayfa 235).
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U/f orani

U/f fonksiyonu yalnizca frekans kontroli kullanan skaler motor kontrol modunda
kullanilabilir.

Fonksiyonun iki modu vardir: dogrusal ve kare.

Dogrusal modda, gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altinda sabittir. Bu,
frekans araligi boyunca motor nominal momenti degerinde veya bu degere yakin
moment Uretmenin gerekli oldugu sabit moment uygulamalarinda kullanilir.

Kare modda (varsayilan), gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altindaki
frekansin karesi olarak artar. Bu genellikle santrifiijlii pompa veya fan
uygulamalarinda kullanilir. Bu uygulamalar igin, gerekli moment frekans ile kare
iliskisine uyar. Bu yuzden, gerilim kare iliskisini kullanarak degistirilirse, motor bu
uygulamalarda artan verimlilik ve disuk guriltt seviyelerinde calisir.

U/f fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz; 45.11 Enerji optimize
edici parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok
sayllir.

Ayarlar

* Menl - Birincil ayarlar - Motor - U/f orani
o Parametre 97.20 U/F orani (sayfa 283).

Akl frenleme

Sdrlci, motordaki miknatislama seviyesini artirarak daha fazla yavaslama saglar.
Motor akisini artirarak motorda frenleme sirasinda Uretilen enerji motor termik
enerjisine dénusturulebilir.

Motor hizi T_Br(%) Tg, = Frenleme torku
=100 Nm
Aki frenleme yok 60
< 40 Aki frenleme
Aki frenleme AkI frenleme yok
t (S) T T T T T f (HZ)

Sirucu surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede
kullanilabilir. Akl frenlemenin diger faydalari sunlardir:

» Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baglar. Fonksiyon frenlemeyi
baslatmadan 6nce akinin azalmasini beklemek zorunda dedgildir.
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« Enduksiyon motorunun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun
rotor akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan ¢ok daha verimli bir sekilde
sogur.

« Akl frenleme endiksiyon motorlariyla ve sabit miknatishi senkron motorlarla
kullanilabilir.

iki frenleme giicii seviyesi bulunmaktadir:

* Orta frenleme aki frenlemenin devre digi oldugu durumlara kiyasla daha hizh
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede 1sinmasini 6nlemek igcin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimigtir.

« Tam frenleme, mekanik frenleme enerjisini motor termik enerjisine dénustirmek
icin neredeyse mevcut tum akimi kullanir. Frenleme siresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Dongusel kullanimda motor fazla i1sinabilir.

UYARI: Motorun aki frenlemesi ile Uretilen termik enerjiyi absorbe edecek
A sekilde ayarlanmasi gerekir.

Ayarlar

¢ Mendu - Birincil ayarlar - Motor - Aki frenleme
« Parametre 97.05 Aki frenleme (sayfa 282).

DC miknatislanmasi

Sirlci, motorun farkl start/donme/stop fazlari igin farkli miknatislama
fonksiyonlarina sahiptir: 6n miknatislama, DC tutma, son miknatislama ve 6n Isitma
(motor 1sitmasi).

On miknatislanma

On miknatislanma motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasini ifade eder.
Secilen start moduna (21.01 Vektor start modu veya 21.19 Skaler start modu) bagli
olarak, motor nominal momentinin %200'Une kadar ulasan olasi en yuksek kirilma
momentini garanti etmek igin 6n miknatislanma uygulanabilir. On miknatislanma
suresi (21.02 Miknatislama siresi) ayarlanarak, 6érnegin motor start islemi ve bir
mekanik frenin serbest birakilmasi senkronize edilebilir.

Ayarlar

Parametreler 21.01 Vektor start modu, 21.19 Skaler start modu, 21.02 Miknatislama
siresi

DC tutma

Bu fonksiyon normal ¢alismanin ortasinda rotorun (yaklasik) sifir hizda kilittenmesini
mumkdin kilar. DC tutma, 21.08 DC akim kontroll parametresi ile etkinlestirilir. Hem
referans hem de motor hizi belirli bir seviyenin (parametre 21.09 DC tutma hizi) altina
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distigunde, siriict sinlisodial akim tretmeyi durdurur ve motora DC gondermeye
baslar. Akim 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir. Referans 21.09 DC
tutma hizi parametresini astiginda, normal surtict calismasi devam eder.

Motor h|2|“ DC tutma

Referans

21.09 DC tutma hizi \

~Y

~Y

Ayarlar
21.08 DC akim kontroll ve 21.09 parametreleri DC tutma hizi

Son miknatislama

Bu fonksiyon durdurma sonrasinda motoru belirli bir stire (parametre 21.11 Son
miknatislama suresi) miknatislanmis durumda tutar. Bu, bir mekanik frenin
uygulanmasindan 6nce oldugu gibi, makinelerin yik altinda hareket etmesini dnler.
Son miknatislanma 21.08 DC akim kontrolli parametresi ile etkinlestirilir.
Miknatislanma akimi 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir.

Not: Son miknatislanma sadece secilen stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop
modu) rampa oldugunda kullanilabilir.

Ayarlar

Parametreler 21.01 Vektor start modu, 21.02 Miknatislama siresi ve 21.08...21.11
(sayfa 171).

On i1sitma (Motor I1sitmasi):

On 1sitma fonksiyonu motoru sicak tutar ve siiriicii durdugunda motoru DC akimla
besleyerek motor i¢cinde yogusmayi dnler. Isitma yalnizca siriict durdurulmus
durumdayken etkinlestirilebilir ve siriictiyu start etmek 1sitmay1 durdurur.

Isitma sifir hiza erigildikten veya serbest durma kullanildiysa asiri akimi énlemek icin
modiuilasyon durdurulduktan 60 saniye sonra baslatilir.

Fonksiyon, siriici durduruldugunda daima etkin olmak tzere tanimlanabilir ya da
dijital bir girig, fieldbus, zamanlamali fonksiyon veya denetim fonksiyonu tarafindan
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etkinlegtirilebilir. Ornegin, 1sitma sinyal denetim fonksiyonunun yardimiyla motordan
gelen bir sicaklik dlgiim sinyali tarafindan etkinlestirilebilir.

Motora beslenen 6n isitma akimi nominal motor akiminin %0...%30'u olarak
tanimlanabilir.

Sirdci, 6n 1sitma etkinken motora akim beslendigini gostermek igin bir uyar
olusturur.
Notlar:

¢ Modilasyon durduktan sonra motorun uzun bir siire boyunca dénmeyi
durdurdugu uygulamalarda, 6n isitma etkinlestirildiginde rotordaki ani bir gekmeyi
Onlemek icin On 1sitmayla birlikte rampa stop kullaniimasi 6nerilir.

« Isitma fonksiyonu calisma izni, kilit ve STO sinyallerinin etkin olmasini gerektirir.
* Isitma fonksiyonu surticiniin hata vermemis olmamasini gerektirir.
« Onisitma, akim tretmek igin DC tutmay! kullanir.

Ayarlar

« Meni - Birincil ayarlar - Motor - On isitma

« Parametreler 21.14 On 1sitma giris kaynagi ve 21.16 On i1sitma akimi.
(sayfa 171).

Enerji optimizasyonu

Fonksiyon, sirlci nominal yukun altinda ¢aligirken toplam enerji tiiketimini ve motor
sesi duzeyini azaltacak sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve
suriict), yik momentine ve hiza bagh olarak %1...20 arasinda arttirilabilir.

Not: Sabit miknatisli motorda, enerji optimizasyonu her zaman devrededir.

Ayarlar
e Menu - Enerji verimliligi
« Parametre 45.11 Enerji optimize edici (sayfa 255).

Anahtarlama frekansi

Surucunin iki anahtarlama frekansi vardir: referans anahtarlama frekansi ve
minimum anahtarlama frekansi. Surtict termik olarak mimkinse izin verilen en
yuksek anahtarlama frekansini (= referans anahtarlama frekansi) korumaya calsir ve
sonra suricinin sicakligina bagli olarak referans ile minimum anahtarlama
frekanslari arasinda dinamik olarak ayarlama yapar. Strticii minimum anahtarlama
frekansina eristiginde (= izin verilen en dusuk anahtarlama frekansi), Isinma devam
ettikge ¢ikis akimini sinirlamaya baslar.

Deger kaybi i¢in, stiriiciiniin Donanim kilavuzu'nda Teknik veriler bolimu
Anahtarlama frekansi deger kaybi kismina bakin.
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Ornek 1: Anahtarlama frekansini bazi harici filtrelerde oldugu gibi belli bir degere
sabitlemeniz gerekirse, referans ve minimum anahtarlama frekansinin ikisini de bu
degere ayarlarsaniz suriicli bu anahtarlama frekansini korur.

Ornek 2: Referans anahtarlama frekansi 12 kHz olarak ayarlandiysa ve minimum
anahtarlama frekansi 1 kHz olarak ayarlandiysa, sliricti motor guriltiisiini azaltmak
icin mimkin olan en yiiksek anahtarlama frekansini korur ve yalnizca suriicu
1Isindiginda anahtarlama frekansini azaltir. Bu, 6rnegin disuk girdltinun gerekli
oldugu ancak tam c¢ikis akimi gerektiginde daha yiiksek gurdltiinin tolere edilebildigi
uygulamalarda faydalidir.

Ayarlar

Parametreler 97.01 Anahtarlama frekansi referansi ve 97.02 Minimum anahtarlama
frekansi (sayfa 275).

Hiz kompanzasyonlu durdurma

Konveyoriin stop komutunu aldiktan sonra belirli bir mesafe hareket etmesi gereken
uygulamalar gibi durumlarda hiz kompanzasyonlu durdurma kullanilabilir. Maksimum
hizda motor, belirlenen yavaslama rampasi boyunca normal sekilde durdurulur.
Maksimum hizin altinda, motor rampa ile stop edene kadar surlicii mevcut hizda
calistinlarak durma geciktirilir. Sekilde gosterildigi gibi, stop komutundan sonra kat
edilen mesafe her iki durumda aynidir, yani A alani B alanina esittir.

Motor hizi

A Stop komutu

Maks. I alan A=alan B
hiz

A
Kullanilan

hiz
R
-t (S)

|

Hiz kompanzasyonu ileri veya geri donis yoni ile sinirlanabilir.

Hiz kompanzasyonu yalnizca vektdr motor kontroliinde desteklenir.

Ayarlar

Parametreler 21.03 Stop modu (sayfa 168), 21.30 Hiz komp stop gecikmesi (sayfa
173) ve 21.31 Hiz komp stop esigi (sayfa 173).
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Uygulama kontroli

Kontrol makrolari

Kontrol makrolari 6nceden tanimlanan parametre diizenlemeleri ve G/C
yapilandirmalaridir. Bkz. bolim Kontrol makrolari (sayfa 59).

Proses PID kontroll

Siricide dahili bir proses PID kontrolu bulunur. Bu kontrol cihazi borudaki basing
veya debi ya da tank sivi diizeyi gibi prosesleri kontrol etmekte kullanilabilir.

Proses PID kontroliinde, suriiciiye hiz referansi yerine bir proses referansi (set
degeri) baglanir. Ayni zamanda bir gercek deger bilgisi (proses geri bildirimi) de
suriictiye geri gonderilir. Proses PID kontroll, 6l¢ilen proses miktarini (gercek deger)
istenen seviyede (set degeri) tutabilmek icin surlict hizini ayarlar. Bu, kullanicinin
surlcuye bir frekans/hiz/moment referansi ayarlamasina gerek olmadigi ancak
surticindin calismasini proses PID'ye gore ayarladidi anlamina gelir.

Asagidaki sadelestiriimis blok semasi, proses PID kontroliinii géstermektedir. Daha
ayrintil blok semalari igin, bkz. sayfa 390 ve 391.

Ayar noktasi ————

Sinirlama
Proses Hiz, moment
Filtre PD B 7~£ | veya frekans
referansi zinciri
AlL =B o oses B C —
Alz — gergek
XX degerleri

FBA —p»

Sirlclde, gerektiginde degistirilebilen iki tam proses PID kontrol cihazi ayar grubu
bulunur; bkz. parametre 40.57 PID setl/set2 secimi.

Not: Proses PID kontrolli sadece harici kontrolde kullanilabilir; bkz. bdlim Lokal
kontrol — harici kontrol kargilastirmasi (sayfa 78).
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Proses PID kontrol cihazinin hizli konfiglrasyonu

1. Proses PID kontrol cihazini etkinlestirin: Men( - Birincil ayarlar - PID - PID
kontrolleri

2. Bir geri bildirim kaynagi se¢in: Men( - Birincil ayarlar - PID - Geri bildirim
3. Ayar noktasi kaynagi secin: Menu - Birincil ayarlar - PID - Ayar noktasi

4. Kazanci, integral slresini, tiirev siresini ayarlayin: Men - Birincil ayarlar - PID -
Ayarlama

5. PID c¢ikig limitlerini ayarlayin: Menu - Birincil ayarlar - PID - PID ¢ikisi

6. PID kontrol cihazi ¢ikigini, 6rn. 22.11 Ext1 hiz refl parametresini kaynak olarak
secin: Menu - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Referans
kaynagi

Proses PID kontroli igin uyku ve ek suire fonksiyonlari

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tiketimin degisiklik gésterdigi
PID kontrol uygulamalari i¢in uygundur. Kullanildiginda, disuk talep esnasinda
pompay! etkin ¢alisma araliginin altinda yavasca calistirmak yerine tamamen
durdurur. Asagidaki érnek, fonksiyonun ¢alismasini gorsellestirmektedir.

Ornek: Siiriici, bir basing yiikseltme pompasini kontrol eder. Su tilketimi gece
boyunca diger. Bunun sonucunda proses PID kontrol cihazi motor hizini diglrr.
Ancak, borulardaki dogal kayiplar ve dusuk hizlarda santrifujlii pompanin disik
verimliligi dolayisiyla motor doniist kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas
donusi tespit eder ve uyku gecikmesi gectikten sonra olugsan gereksiz pompalamayi
keser. Sirlici uyku moduna gecger ancak basincli izlemeye devam eder. Basing izin
verilen minimum limitin altina distince ve uyanma gecikmesi gectikten sonra
pompalama devam eder.

Kullanici, yikseltme igleviyle PID uyku siresini uzatabilir. Yikseltme islevi, surtict
uyku moduna girmeden 6nce, 6nceden tanimlanan bir siire boyunca proses ayar
noktasini artirir.
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Ayar noktasi Uyku ek stire zamani (40.45)

—
Uyku ek siire adimi (40.46-)_1_ o
L L Zaman
Gercek deger ! ! Uyanma gecikmesi
X (40.48)
Ters gevriimemis ! - -
(40.31 = Cevrilmedi (Ref - Grbs)) ! \ !
Uyanmaseviyesi . o] T A
(Ayar noktasi - Uyanma sapmasi [40.47]) | ' ) .
T T T T Zaman
Gergek deger : : : :
Uyanmasevivesi _ N S TN
(Ayar noktasi + Uyanma sapmasi [40.47]) '
Ters cevrilmis (40.31 = Cevrildi (Grbs - Ref)) !
Zaman
Motor hizi X X : :
tsq = Uyku gecikmesi (40.44) I Uyku modu
, .
U<t L X
| Uykuseviyesi \ __ _f \'____. :_ B !
(40.43) : :
. - Zaman
j STOP ' START
izleme

izleme modunda, PID blok ¢ikisi dogrudan 40.50 (veya 41.50) Ayar 1 izleme ref
secimi parametresinin degerine ayarlanir. PID kontrol cihazinin dahili | terimi, ¢ikis
Uzerine gecmek icin hicbir gegise izin veriimeyecek sekilde ayarlanir. Béylece izleme
modundan c¢ikildiginda normal proses kontroli calismasi belirgin bir ¢ikis yapmadan
devam edebilir.
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Ayarlar

* Menu - Birincil ayarlar - PID
» Parametre 96.04 Makro secimi (makro segimi)

» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 239) ve 41 Proses PID grubu 2
(sayfa 249).

Mekanik fren kontroll

Siricu stop ettiginde veya gii¢ olmadiginda, motor ve ¢alistirilan makineyi sifir hizda
tutmak igin bir mekanik fren kullanilabilir. Fren kontrol mantigi 44 Mekanik fren
kontrolu parametre grubunun ayarlarini ve ¢ok sayida harici sinyali izler ve 105.
sayfadaki semada gosterilen durumlar arasinda gegis yapar. Durum semasinin
altindaki tablolarda, durumlarin ve gegislerin ayrintilari gdsterilmektedir. 106.
sayfadaki zamanlama semasinda bir kapatma-a¢cma-kapatma sekansi 6rnegi
gOsterilmektedir.

Fren kontrol lojigi girigleri

Sdricundn start komutu (06.16 Suriict durum word'l 1 parametresinin 5. biti) fren
kontrol lojiginin temel kontrol kaynagidir.

Fren kontrol lojigi cikiglari

Mekanik fren 44.01 Fren kontrol durumu parametresinin 0. biti ile kontrol edilmelidir.
Bu bit bir role ¢ikisinin (veya ¢ikis modunda bir dijital giris/¢ikis) kaynagi olarak
secilmelidir. Daha sonra bir rdle Uzerinden fren aktiatérine baglanir. 107 sayfadaki
kablo baglantisi 6rnegine bakin.

Fren kontrol l0jigi ¢esitli durumlarda surtict kontrol lojiginin motoru tutmasini veya
hizi rampa ile dustrmesini talep eder. Bu talepler 44.01 Fren kontrol durumu
parametresinde gorulebilir.

Ayarlar

44 Mekanik fren kontrolli parametre grubu (sayfa 252).



Fren durum semasi
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(herhangi bir durumdan)

(herhangi bir durumdan)

0

FREN DEVRE DISI

— @

FREN KAPALI C:) > FREN ACILIYOR

& o6 Q

FREN KAPANIYOR FREN ACIK

FREN KAPATMA | 1 |
GECIKMESI <

©

FREN KAPATMA [
BEKLEMESI

ol

Durum aciklamalari

Durum adi

Aciklama

FREN DEVRE DISI

Fren kontroll devre disi birakildi (parametre 44.06 Fren kontrolu etkinlestirme =
0 ve 44.01 Fren kontrol durumu b4 = 0). Agma sinyali etkin durumda (44.01
Fren kontrol durumu b0 = 1).

FREN ACILIYOR:

Fren agma talebinde bulunuldu. (44.01 Fren kontrol durumu b2 = 1). Agma
sinyali etkinlestirildi (44.01 Fren kontrol durumu b0 ayarlandi). 44.08 Fren agma
gecikmesi sona erinceye kadar yuk suruci hiz kontroli ile yerinde tutulur.

FREN ACIK

Fren agik (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 1). Tutma talebi kaldirilir (44.01 Fren
kontrol durumu b2 = 0) ve siriiciinun referansi izlemesine izin verilir.

FREN KAPANIYOR:

FREN KAPATMA
BEKLEMES/

Fren kapatma talebinde bulunuldu. Surici lojiginden stop edene kadar hizi
rampa ile dustrmesi talep edilir (44.01 Fren kontrol durumu b3 = 1). Acma
sinyali etkin durumda tutulur (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 1). Fren lojigi,
motor hizi 44.14 Fren kapatma seviyesi degerinin altinda olana dek bu
durumda kalr.

FREN KAPATMA

Kapatma kosullari saglandi. Acma sinyali etkin durumda (44.01 Fren kontrol

GECIKMES/ durumu b0 — 0). Rampa ile yavaslama talebi strdurilir (44.01 Fren kontrol
durumu b3 = 1). 44.13 Fren kapatma gecikmesi sona erinceye kadar fren lojigi
bu durumda kalacaktir.

Bu noktada, lojik FREN KAPALI durumuna geger.
FREN KAPALI Fren kapali (44.01 Fren kontrol durumu b0 = 0). Suriici modulasyon

yapmayabilir.
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Durum degisim kosullari ( @ )

Fren kontrolll devre disi (parametre 44.06 Fren kontrolu etkinlestirme— 0).
06.11 Ana durum word'l, bit 2 = 0.

Fren acma talebinde bulunuldu.

44.08 Fren agma gecikmesi sona erdi.

Fren kapatma talebinde bulunuldu.

Motor hizi 44.14 Fren kapatma seviyesi kapatma hizinin altinda.

44.13 Fren kapatma gecikmesi sona erdi.

Fren agma talebinde bulunuldu.

Fren kontroll etkinlestirildi (parametre 44.06 Fren kontroll etkinlestirme— 1).

© 0N U~ WNBR

Zamanlama semasi

Asagidaki sadelestiriimis zamanlama semasi, fren kontrol fonksiyonunun g¢alismasini
goruntiler. Yukaridaki durum semasina bakin.

[
Start komutu (06.16
b5) u

|
Modulasyonda (06.16 |

»
b6) tmd |

Hazir ref (06.11 b2) |

|
|
T
|
|
Hiz referansi | | | | m_:
I I I 1 Nes . Y.
I8

!
T
Fren kontrol sinyali| | oL ,| | | |
(44.01 b0) tod
Durdurulan konumda | | | | | |
tutma talebi (44.01 b2 |
| (d ) A — | | ! ! |
Rampa ile durdurma
talebi (44.01 b3) — | | | | L
| | | oy
Durum |TRENKAPALIL eren aciLIYOR FREN AGIK Bow | sco Brto
FREN KAPANIYOR
1 2 3 4 5 6 7 8
tmd Motor miknatislama gecikmesi
tod Fren agma gecikmesi (parametre 44.08 Fren acma gecikmesi)
Nes Fren kapama hizi (parametre 44.14 Fren kapatma seviyesi)
teg Fren kapama gecikmesi (parametre 44.13 Fren kapatma gecikmesi)

BCW FREN KAPATMA BEKLEMES/
BCD FREN KAPATMA GEC/KMES/
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Kablo baglantisi 6érnegi

Asagidaki sekilde bir fren kontrolli kablo baglantisi 6rnegi gosterilmektedir. Fren
kontrol donanimi ve kablo baglantilari musteri tarafindan saglanmali ve kurulmalidir.

UYARI! Igine fren kontrol fonksiyonlu bir siiriicii entegre edilmis olan
makinenin personel guvenlik diizenlemelerine uydugundan emin olun.
Surucunin (IEC 61800-2'de tanimlanan Tam bir Surticti Modull veya Temel Sirtict

Modulu) Avrupa Makine Yonergesi ve ilgili standartlarda bahsedilen bir giivenlik
cihazi olarak g6z 6éniinde bulundurulmayacagini unutmayin. Bu durumda tiim
makinenin personel glivenligi, belli bir striict 6zelligine baglh olmamahdir (fren
kontrol fonksiyonu gibi) ancak uygulamaya 6zel diizenlemelerde tanimlandigi gibi
gerceklestiriimelidir.

Fren 44.01 Fren kontrol durumu parametresinin 0. biti ile kontrol edilir. Bu 6rnekte,
10.24 RO1 kaynagi parametresi Fren komutu olarak ayarlanir (6rn. 44.01 Fren
kontrol durumu 0. biti.)

™ " Fren kontrol | I Suriict kontrol nitesi
R I
' ' . | 20 [RO1A

19 |[RO1C 7

21 [RO1B |

Zamanlamali fonksiyonlar
TBA

Ayarlar

34 Zaman fonksiyonu parametre grubu (sayfa 219).
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DC gerilim kontroll

Yuksek gerilim kontrolu

Ara DC baglantisinin yuksek gerilim kontroline genellikle motor jenerator
modundayken gerek duyulur. Motor yavaslarken veya yik motor saftini kontrol
ederken enerji Ureterek saftin uygulanan hizdan veya frekanstan daha hizl
doénmesine neden olur. DC geriliminin yiksek gerilim kontrol sinirini asmasinin
engellenmesi icin yuksek gerilim kontrol cihazi, sinira ulasildiginda otomatik olarak
olusturulan momenti azaltir. Limite ulasilirsa yiksek gerilim kontrol cihazi da
programlanan tiim yavaglama zamanlarini artirir; daha kisa yavaglama zamanlari
elde etmek i¢in, bir fren kiyici ve direng gerekebilir.

Dusik gerilim kontrolu (gii¢c kaybinda caligmaya devam etme)

Eger gelen besleme gerilimi kesilirse, suriicii dénen motorun kinetik enerjisinden
faydalanarak calismaya devam edecektir. Motor déndugi ve siriicliye enerji Urettigi
surece, siricli calismaya devam eder. Eger ana kontaktor (mevcut ise) kapali
kalmigsa, suriici kesintiden sonra ¢alismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktér bulunan Unitelerde, kisa sireli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6rn. UPS) bulunmalidir.

WA TAVAVRAVAVAOVROANASKITAY ... o

u;
M out DC

N H \Y
(Nm) (Hz) (vdc) Upd
160 80 520
120 60 390
] fout
-
80 40 260 7/ )
L N\ |
/ \ /' TM
40 20 130 v N
P
/
t(s)
1,6 5,8 8 11,2 15,4

Upc = slrlictiniin ara devre gerilimi, fy; = strictinin ¢ikis frekansi,
Ty = Motor momenti

Nominal yikte besleme gerilim kaybi (fo,: = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite
diser. Kontrol cihazi sebeke kapali oldugu siirece gerilimi sabit tutar. Strtici motoru
jeneratér modunda ¢alistirir. Motor hizi diser ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip
oldugu sirece suriicu galigabilir.
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Otomatik yeniden baglatma

Otomatik yeniden baglatma fonksiyonu kullanilarak kisa (maks. 5 saniye) guc¢
besleme hatasi sonrasinda surtict otomatik olarak yeniden baslatilarak, strtcinin
sogutma fanlari ¢alistiriimadan 5 saniye sireyle ¢alismasina izin verilir.

Fonksiyon etkinlestirildiginde, basarili bir yeniden baglatma islemi gerceklestirmek
icin bir besleme hatasina kadar asagidaki islemleri gerceklestirir:

« Dusuk gerilim hatasi bastirilir (ancak bir uyari olusturulur)

e Kalan enerjinin tumini muhafaza etmek i¢cin modulasyon ve sogutma durdurulur
* DC devresi 0n sarji etkinlestirilir.

21.18 Otomatik yeniden start suresi parametresi ile tanimlanan sure dolmadan dnce
DC gerilimi depolanirsa ve start sinyali hala agik durumdaysa, normal ¢caligma devam

edecektir. Ancak, DC gerilimi bu sirada ¢ok disuk ise, suriict bir 3220 DC baglantisi
dustk gerilimi hatasi verir.

Gerilim kontrolG ve hata limitleri

Ara DC gerilimi regilatériiniin kontrol ve hata limitleri besleme gerilimine ve
sirlcu/cevirici tipine baglidir. DC gerilimi (Upc) hatlar arasi besleme geriliminin
yaklasik 1,35 katidir ve 01.11 DC gerilimi parametresi ile géruntilenir.

Asagidaki semada, secilen DC gerilim seviyeleri arasindaki iliski gosterilmektedir.
Mutlak gerilimlerin surtict/gevirici tipine ve AC besleme gerilimi araliyina gére
degistigini unutmayin.

— —|— — Yiksek gerilim hata seviyesi (1,3 * Upcmax)

- - - -|- - - - Yuksek gerilim kontrol seviyesi (1,25 x Upcmax)
- - - -|- - - - Yiksek gerilim uyari seviyesi (1,15 X Upcmax)

UDCmax

UDCmm
- - --|- - - - Dusuk gerilim kontrol/uyari seviyesi (0,85 x Upcmin)

— — | — — Duslk gerilim hata seviyesi (0,6 x Upcmin)

Upcmax = %10 x nominal AC gerilim x 1,35 degerine karsilik gelen DC gerilimi
Upcmin = -%15 x nominal AC gerilim x 1,35 degerine karsilik gelen DC gerilimi

Ayarlar

Parametreler 01.11 DC gerilimi (sayfa 127), 30.30 Yuksek gerilim kontroll (sayfa
205), 30.31 Dustik gerilim kontrolii (sayfa 206) ve 95.01 Besleme gerilimi (sayfa 275).
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Fren kiyici

Yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiden faydalanmak igin bir fren kiyici
kullanilabilir. DC gerilimi yeterince yiikseldiginde, kiyici DC devresini bir harici fren
direncine baglar. Kiyici pals genigligi modulasyon prensibi ile ¢aligir.

Surucideki (RO...R3 kasalarinda) dahili fren kiyicilar, DC baglanti gerilimi Upcmax
degerinin yaklasik 1,15 katina ulastiginda iletime gecer. %100 maksimum pals
genisligine Upcmax degerinin yaklasik 1,2 katinda ulasihr. (Upcmax, maksimum AC
besleme gerilimi araligina karsilik gelen DC gerilimidir.) Harici fren kiyicilar ile ilgili
bilgi icin, fren kiyicilarin belgelerine bakin.

Not: Kiyicinin ¢alismasi icin yiksek gerilim kontroltiniin devre digi birakilmasi
gerekir.

Ayarlar
Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 127); parametre grubu 43 Fren kiyici (sayfa 250).
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Guvenlik ve korumalar

Sabit/Standart korumalar

Asiri akim
Cikis akimi, dahili asiri akim limitini asarsa, IGBT'ler siriiclyli korumak icin kapanir.
DC asgiri gerilim

Bkz. bdlim Yuksek gerilim kontroli, sayfa 108.

DC dusuk gerilim
Bkz. bolim Dusik gerilim kontrolt (gi¢ kaybinda calismaya devam etme), sayfa 108.

Sirdcl sicakligr

Sicaklik yeteri kadar yikselirse, siriici kendini korumak icin dnce anahtarlama
frekansini, sonra da akimi sinirlamaya baslar. Yine de 1sinmayi surdururse, (6rnegin
bir fan arizasi nedeniyle) asiri sicaklik arizasi olusturulur.

Kisa devre

Bir kisa devre durumunda, IGBT'ler strticllyli korumak i¢in hemen kapanir.

Acil stop

Acil stop sinyali 21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile segilen sinyale baglanir.
Fieldbus araciligiyla da bir acil stop olusturulabilir (parametre 06.01 Ana kontrol
word'l, bit 0...2).

Acil stop modu 21.04 Acil stop modu parametresi ile segcilir. Asagidaki moduller

bulunmaktadir:

« Offl: Kullanimda olan belirli bir referans tipi i¢in tanimlanan standart yavaslama
rampas! boyunca durma

e Off2: Serbest durus

« Off3: 23.23 Acil stop suresi parametresi ile tanimlanan acil stop rampasi ile
durma.

e Stop momenti

Offl veya Off3 acil stop modlari ile, motor hizindaki digsme 31.32 Acil rampa denetimi
ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi parametreleri ile denetlenebilir.
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Notlar:

Gerekli acil stop kategorilerinin kargilanmasi amaciyla acil stop cihazlarinin ve
ihtiyac duyulan diger tiim ek cihazlarin kurulumu ekipmani kuran kiginin
sorumlulugundadir. Ayrintili bilgi i¢in yerel ABB temsilcinize basvurun.

Bir acil stop sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil stop fonksiyonu iptal
edilemez.

Eger minimum (veya maksimum) moment limiti %0 olarak ayarlanmigsa, acil stop
fonksiyonu stirliclyl durduramayabilir.

Ayarlar

Meni - Birincil ayarlar - Baglatma, durdurma, referans - Caligma izinleri

Parametre 21.04 Acil stop modu (sayfa 169), 21.05 Acil stop kaynagi (sayfa 169),
23.23 Acil stop suresi (sayfa 183), 31.32 Acil rampa denetimi (sayfa 212) ve 31.33
Acil rampa denetimi gecikmesi (sayfa 212).

Motor termik korumasi

Kontrol programinda iki ayri motor sicakligi izleme fonksiyonu bulunur. Sicaklik veri
kaynaklari ve uyari/hata limitleri her bir fonksiyon icin bagimsiz olarak ayarlanabilir.

Motor sicakligi

motor termik koruma modeli (striiciiniin i¢inde dahili olarak turetilen tahmini
sicaklik) veya

sarimlarda bulunan sensorler kullanilarak izlenebilir. Bu, daha dogru bir motor
modeli saglayacaktir.

Motor termik koruma modeli

Sdrici motor sicakhidini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1.

Sdrtclye ilk kez glic uygulandiginda, motorun ortam sicakliginda oldugu kabul
edilir (35.50 Motor ortam sicakligi parametresi ile tanimlanir). Bunun ardindan,
surilicliye gu¢ uygulandiginda, motorun tahmini sicakhkta oldugu varsayilr.

Motor sicakhgi, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik siiresi ve motor
yuk egrisi kullanilarak hesaplanir. Yuk egrisi, ortam sicakliginin 30°C’yi astigi
durumda ayarlanmalidir.

Not: Motor termik modeli ¢eviriciye yalnizca bir motor bagh iken kullanilabilir.
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PTC sensorleri kullanarak sicaklik izleme

PTC sensorleri bir CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu modul tizerinden baghdir (strtcinin
Donanim el kitabi'nda, istege bagh G/C genisletme modiilleri bélimii, CMOD-02 gok
fonksiyonlu genigletme moduli (harici 24 V AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi)
kismina bakin).

1 Ny |
’—%/—/—/ : o [pTCIN

CMOD-02
L. . T

1 Bir adet veya seri halde baglanmis 3...6 adet PTC termistori.

PTC sensoérinin direnci, sicaklig arttiginda artar. Sensoériin artan direnci giristeki
gerilimin diismesine neden olur ve bodylece girisin durumu 1 degerinden 0 degerine
gecerek asiri sicakhgi gosterir.

Asagidaki sekilde, sicakligin bir fonksiyonu olarak tipik PTC sensori direng degerleri
gosterilmektedir.

Pt100 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt100 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhgr arttikca, sensor tzerindeki gerilim gibi sensor direnci de
artar. Sicaklik él¢ciim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye donugsturdr.
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Motor sicakhgi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asin sicaklik algilandiginda
surucunin nasil tepki verecegi secilebilir.

Sensdrin kablo baglantisi igin, strlictiniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
boélimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak All ve
Al2 kismina bakin.

Pt1000 sensdrlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt1000 sensdrleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tizerinden 0,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhgi arttikca, sensor Gzerindeki gerilim gibi sensor direnci de
artar. Sicaklk élcim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye dénustirdr.

Sensdrin kablo baglantisi igin, striictinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
boélimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak All ve
Al2 kismina bakin.

Ni1000 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi tzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir Ni1000 sensoru
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tizerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakligi arttik¢a, sensor tizerindeki gerilim gibi sensor direnci de
artar. Sicaklik 6l¢iim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gizerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye dénustirdr.

Sensdrin kablo baglantisi igin, strlictiniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
boélimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak All ve
Al2 kismina bakin.

KTY84 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi tzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY84 sensori
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor lizerinden 2,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakligi arttik¢a, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensor direnci de
artar. Sicaklk 6él¢gim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye dénustirdr.

115. sayfadaki sekil ve tabloda, tipik KTY84 sensor direnci degderleri, motor ¢alisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gdsterilmistir.

Sensorin kablo baglantisi igin, strliciiniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolimi, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak All ve
Al2 kismina bakin.
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KTY83 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi tzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY83 sensori
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tzerinden 1,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhgr arttikca, sensor tzerindeki gerilim gibi sensor direnci de
artar. Sicakhk dl¢ciim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye dénigstirdr.

Asagidaki sekilde ve tabloda, tipik KTY83 sensor direnci degerleri, motor ¢calisma
sicakhiginin bir fonksiyonu olarak gosterilmigtir.

Ohm
3000

Olgeklendirme
KTY84 | KTY83
°C ohm ohm
90 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993
150 1340 2225 1000

2000

0 ‘ ‘ ‘ ‘
-100 0 100 200 300

Motor sicaklidi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve agsiri sicaklik algilandiginda
suriicuniin nasil tepki verecegi segilebilir.

Sensoriun kablo baglantisi igin, striciniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bdlimu, Pt100, Pt1000, Ni1l000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak All ve
Al2 kismina bakin.

Ayarlar

e Menu - Birincil ayarlar - Motor - Tahmini termik koruma,
Menu - Birincil ayarlar - Motor - Olgiilen termik koruma

» 35 Motor termik korumasi parametre grubu (sayfa 225).
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Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Harici olaylar (parametre 31.01...31.10)

Tahrik edilen ekipman i¢in hata veya uyari olusturmak Uzere secilebilir girislere
prosesten gelen bes farkli olay sinyali baglanabilir. Sinyal kayboldugunda, bir harici
olay (hata, uyari veya yalnizca bir gunlik girisi) olusturulur. Mesajlarin igerigi kontrol
panelinde, Menu - Birincil ayarlar - Geligmig fonksiyonlar - Harici olaylar 6gesi
secilerek duizenlenebilir.

Motor faz kaybi algilama (parametre 31.19)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda suriciniin nasil tepki verecegini secer.

Topraklama hatasi algilama (parametre 31.20)

Asagidakilere dikkat edin

» besleme kablosundaki bir topraklama hatasi korumay etkinlestirmez

« topraklanmis bir beslemede, koruma 2 milisaniyede etkinlesir

» topraklanmamis bir beslemede, besleme kapasitansi 1 mikrofarad veya daha
yiksek olmahdir

» 300 metreye kadar blendajli motor kablolarinin neden oldugu kapasitif akimlar
korumay! etkinlegtirmez

 suriict durduruldugunda koruma devre digi birakilir.

Besleme faz kayb1 algilama (parametre 31.21)

Parametre, besleme faz kaybi algilandidinda suriictiniin nasil tepki verecegini seger.

Guvenli moment kapatma algilama (31.22 parametresi)

Sdrici, Gluvenli moment kapatma giriginin durumunu izler ve bu parametre ile
sinyaller kayboldugunda verilecek gosterimler segilir. (Bu parametrenin Givenli
moment kapatma fonksiyonunun calismasi tGizerinde etkisi yoktur). Guvenli moment
kapatma hakkinda daha fazla bilgi i¢in, strticiinin Donanim el kitabi'nda, Elektriksel
kurulumun planlanmasi bélimu, Guvenli moment kapatma fonksiyonunun
uygulanmasi kismina bakin.

Degistirilmis besleme ve motor kablolari (parametre 31.23)

Siric, besleme ve motor kablolarinin yanlislikla degistirilmesini algilayabilir
(6rnegin beslemenin sirtict motor baglantisina baglanmasi). Parametre, bir hata
olusturulup olusturulmayacagini secer.

Sikigma korumasi (31.24...31.28 parametreleri)

Sikisma durumunda surtiicti motoru korur. Denetim limitlerini (akim, frekans ve sure)
ayarlamak ve slriiciniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini se¢mek
mumkuanddar.
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Asiri hiz korumasi (parametre 31.30)

Kullanict, kullaniimakta olan maksimum ve minimum hiz limitlerine eklenen bir marjin
belirleyerek asiri hiz limitlerini ayarlayabilir.

Lokal kontrol kaybi algilama (parametre 49.05)

Parametre, surictnun kontrol paneli veya PC araci iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger.

Al denetimi (parametreler 12.03...12.04)
Parametreler, bir analog giris sinyali giris i¢in belirtilen minimum ve/veya maksimum
limitlerin digina ¢iktiginda siriictinun nasil tepki verecegini secer.

Otomatik hata resetlemeleri

Sirtcu, agirt akim, yiksek gerilim, diistk gerilim, harici hatalar sonrasinda kendini
otomatik olarak resetler. Kullanici da otomatik olarak resetlenecek bir hata
belirleyebilir.

Varsayilan olarak, otomatik resetler kapalidir ve kullanici tarafindan 6zel olarak
etkinlestiriimelidir.

Ayarlar

e Menu - Birincil ayarlar - Geligmig fonksiyonlar - Otomatik resetleme
e Parametreler 31.12...31.16 (sayfa 208).
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Teshis

Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek alti sinyal secilebilir. Denetlenen bir sinyal
onceden tanimlanan limitleri asarsa veya bu limitlerin altina duserse, 32.01 Denetim
durumu parametresinde bir bit etkinlestirilir ve bir uyari veya hata olusturulur.

Denetlenen sinyal diisuk gegisli olarak filtrelenir.

Ayarlar
32 Denetim parametre grubu (sayfa 213).

Enerji tasarrufu hesaplayicilari

Bu 6zellik asagidaki fonksiyonlardan olusur:

* Motor akisini, toplam sistem verimini maksimum duiizeye c¢ikaracak sekilde
ayarlayan bir enerji iyilestirici

» Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerijiyi izleyen ve bunlari kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak gérintileyen bir sayag ve

» Siricunin yuk profilini gdsteren bir yik analizorii (118. sayfadaki ilgili bolime
bakin).

Ayrica, gecerli saat ile dnceki saatin yani sira gegerli glindeki ve énceki glindeki

enerji tiketimini kWh cinsinden gdsteren sayaglar bulunur.

Not: Enerji tasarrufu hesaplamasinin dogrulugu, 45.19 Gug karsilastirma

parametresinde verilen referans motor giiciiniin dogruluguna direk baghdir.

Ayarlar

* Mendu - Enerji verimliligi

» 45 Enerji verimliligi parametre grubu (sayfa 253).

+ Parametreler 01.50 Gegerli saat kwWh, 01.51 Onceki saat kwh, 01.52 Gegerli giin
kwh ve 01.53 Onceki giin kWh (128 sayfa).
Yuk analizori

Tepe deger gunlugi

Kullanicl, tepe degeri giinliigu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Glnlik, tepenin
meydana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe sirasindaki
motor akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder. Tepe degeri, 2 ms araliklarla
orneklenir.

Genlik gunlikleri

Kontrol programinda iki genlik gunligu bulunmaktadir.
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Genlik giinltigt 2 icin kullanici, 200 ms araliklarla érneklenmesi igin bir sinyal secebilir
ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan drnekler, genliklerine bagh
olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir. Her parametre, yizde 10'luk bir
genlik araligini temsil eder ve bu araliga denk diisen toplanmis 6rneklerin yizdesini
gosterir.

Bunu gelismis panelle veya Suriict diizenleyici bilgisayar uygulamasiyla grafiksel
olarak goruntileyebilirsiniz.

Orneklerin yiizdesi

o o o o o o o o o o
= ¢ 2 I 8 ¢ 5 ¥ 2 3
£ 2 8 8 £ 5 8 ¥ 2 %
o o o o o o o o o
g g e I ¢ € 5 g
> > > > > > > >
Genlik araliklari (36.40...36.49

parametreleri)

Genlik giinliga 1, motor akimini izlemek tizere sabitlenmistir ve resetlenemez. Genlik
glinliigu 1 ile %100, siiriictiniin maksimum ¢ikis akimina karsilik gelir (Iyaks)- Olgtilen
akim surekli olarak kaydedilir. Orneklerin dagilimi 36.20...36.29 parameterleri ile
gosterilir.

Ayarlar
* Menu - Teshis - Yik profili
* 36 Yuk analizort parametre grubu (sayfa 232).
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Diger konular

Yedekleme ve geri yukleme

Gelismis panelde ayarlarin yedeklerini manuel olarak alabilirsiniz. Panel otomatik bir
yedekleme de tutar. Yedeklemeyi baska bir strliciiye veya arizali bir stiriciniin yerini
alan yeni slrtctye geri yukleyebilirsiniz. Panelden veya Sirici dizenleyici
bilgisayar uygulamasindan yedek alip geri yikleyebilirsiniz.

Yedekleme

Manuel yedekleme

Gerekirse bir yedek alin (6rnegin, strticliyl baslattiktan sonra veya ayarlari baska bir
surlclye kopyalamak istediginizde).

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz stirece yok sayilir.

Otomatik yedekleme

Gelismis panelde otomatik yedekleme igin ayriimig bir alan vardir. Son parametre
degisikliginden iki saat sonra otomatik bir yedekleme olusturulur. Yedek alindiktan
sonra, panel ilave parametre degisiklikleri olup olmadigini kontrol etmeden 6nce 24
saat bekler. Degisiklik varsa, eskisinin Uzerine yazilan yeni bir yedekleme olugturur

Gecikme suresi ayarlanamaz veya otomatik geri yikleme fonksiyonu devre disi
birakilamaz.

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz sirece yok sayilir.

Geri yukleme

Yedeklemeler panelde goriintilenir. Otomatik yedeklemeler &1 simgesiyle ve manuel
yedeklemeler [ simgesiyle isaretlenir. Bir yedeklemeyi geri yiiklemek igin, (] tusuna
basin. Asagidaki ekranda, yedekleme igerigini goruntileyip tim parametreleri geri
yukleyebilir veya geri yiiklenecek bir alt kiimeyi secebilirsiniz.

Not: Bir yedeklemeyi geri yiklemek igin, siiriicii Lokal kontrolde olmalidir.

Lakal< (™ ACSHB0 =00 dev/dak | |Lokald (™ ACSEB0 200 dev/dak
Yedeklemeler ACS5H80 29.10.2014
[i]

% Tam parametreleri gen yikle
Parametre geri yikleme grubu.. — »
Fullarmer gruplarini sec

Uriin data adelerin sec

Geri 08:31 Sec | |Geri 08:32 Sag

Yedekleme olustur

(&) ACSH8030.00.2014 owo. yedekl...
[ ACS580 29.10.2014

[ ACS58017.10.2014

¥ ¥ ¥ i
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Ayarlar

e Menu - Yedeklemeler
e Parametre 96.07 Parametre manuel kaydi (sayfa 277).

Kullanici parametre gruplari

Sirlci, kalici bellege kaydedilebilen ve surilicti parametreleri kullanilarak geri
cagrilabilen doért kullanici parametre grubunu destekler. Kullanici parametre gruplari
arasinda gecis yapmak icin dijital girisler kullanilmasi da mumkdinddr. Bir parametre
grubunu degistirmek icin, striict durdurulmalidir.

Bir kullanici parametre grubunda, asagidakiler harig, 10...99 parametre gruplarindaki
dizenlenebilen degerlerin timu bulunur:

* GI/C genisletme moduli ayarlar (grup 15)

< veri depolama parametreleri (grup 47)

« fieldbus iletigsim ayarlar (gruplar 50...53 ve 58)

Motor ayarlar kullanici parametre gruplarina dahil oldugundan, bir kullanici
parametre grubunu geri cagirmadan dnce ayarlarin uygulamada kullanilan motora
karsilik geldiginden emin olun. Suriiciyle farkli motorlarin kullanildigi bir
uygulamada, motor ID run uygulamasinin her bir motor i¢in gerceklestiriimesi ve
sonuglarin farkli kullanici parametre gruplarina kaydedilmesi gerekir. Daha sonra,
motor degistirildiginde uygun grup geri ¢agrilabilir.

Ayarlar
e Menu - Birincil ayarlar - Gelismig fonksiyonlar - Kullanici parametre gruplari
e Parametreler 96.10...96.13 (sayfa 278).

Veri depolama parametreleri

Veri depolama icin parametreler (sekiz adet 32 bit, dort adet 16 bit) ayriimistir. Bu
parametreler varsayilan olarak bagimsizdir ve baglanti olugturma, test etme ve
devreye alma amagclariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin kaynak ve hedef
secimleri yazilabilir ve okunabilir.

Ayarlar
47 Veri depolama parametre grubu (sayfa 259).
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Parametreler

Bu bolimin igindekiler

Bélumde, kontrol programinin gercek sinyalleri dahil parametreler agiklanmaktadir.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim

Tanimi

Gergek sinyal

Sirdcu tarafindan bir 8lcim veya hesaplamanin sonucu olan veya durum
bilgilerini iceren parametre tipi. Cogu gercek sinyal salt okunurdur, ancak
bazilar (6zellikle sayag tipi gercek sinyaller) resetlenebilir.

Vars.

(Asagidaki tabloda, parametre adi ile ayni sirada gosterilmistir)
Fabrika makrosunda kullanildiginda bir parametre varsayilan degeri.
Diger makroya 6zgui parametre degerleri ile ilgili bilgi igin, bkz. bélum
Kontrol makrolari (sayfa 59).

FbEq16

(Asagidaki tabloda, her bir secim icin veya parametre araligi ile ayni
sirada gosterilmistir)

16 bit fieldbus esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 16 bit deger
secildiginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gosterilen deger
arasindaki 6lgeklendirme.

Bir kisa ¢izgi (-) parametreye 16 bit formatta erigilemeyecegini gosterir.
Karsilik gelen 32 bit dlgeklendirmeler Ek parametre verileri bélimiinde
(sayfa 291) listelenmektedir.

Diger

Deger bagka bir parametreden alinir.
"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini
belirleyebilecegi bir parametre listesi goruntilenir.

Diger [bit]

Deger bagka bir parametredeki belirli bir bitten alinir.
"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini ve bitini
belirleyebilecegi bir parametre listesi goruntilenir.

Parametre

Sdricu icin kullanici tarafindan ayarlanabilir bir calisma talimati veya bir
gercek sinyal.

p.u.

Birim basina
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Parametre gruplari hakkinda kisa bilgi

Grup icindekiler Sayfa
01 Gercek degerler Sdricunun izlenmesi icin temel sinyaller. 127
03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri. 129
04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler. 130
05 Teshis Surucu bakimina iligkin gesitli calisma suresi tipi sayagclar ve 131
Olgtmler.
06 Kontrol ve durum word'leri | Surtici kontrol ve durum word'leri. 132
07 Sistem bilgisi Sdricu donanim ve yazihm bilgileri. 136
10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle ¢ikiglarinin yapilandirmasi. 136
11 Standart DIO, FI, FO Frekans giriginin konfiglirasyonu. 139
12 Standart Al Standart analog girislerin konfigiirasyonu. 141
13 Standart AO Standart analog c¢ikislarin konfigtirasyonu. 145
15 G/C genigletme moddli Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliinin konfiglrasyonu. 151
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve ¢alisma modlarinin 157
segilmesi.
20 Start/stop/yon Start/stop/yon ve ¢alisma/start/jog izni sinyali kaynak secimi; 159
pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak segimi.
21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi se¢imi; DC 167
miknatislanmasi ayarlari.
22 Hiz referansi secimi Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari. 173
23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (suriict igin hizlanma ve yavaglama 181
degerlerinin programlanmast).
24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol 185
konfiglrasyonu; hiz hatasi adimi.
25 Hiz kontroll Hiz kontrol cihazi ayarlar. 185
26 Moment referans zinciri Moment referansi zincirinin ayarlari. 190
28 Frekans referans zinciri Frekans referansi zincirinin ayarlari. 193
30 Limitler Sdrucu ¢alisma limitleri. 201
31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlar sonrasinda suruci 206
davranisi segimi.
32 Denetim 1...3 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfigiirasyonu. 213
34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu. 219
35 Motor termik korumasi Sicaklik dlgimu yapilandirmasi, yik egrisi tanimi ve motor fani 225
kontroll yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayarlari.
36 Yuk analizéru Tepe deger ve geniglik ginlugu ayarlari. 232
37 Kull. YUk egrisi Kullanici yUk egrisi icin ayarlar. 235
40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontroll icin parametre degerleri. 239
41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontrolll igin ikinci bir parametre degeri grubu. 249
43 Fren kiyicl Dabhili fren kiyicisi ayarlari. 250
44 Mekanik fren kontrolu Mekanik fren kontrolii konfigiirasyonu. 252
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar. 253
46 Izleme/6lgeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gercek sinyal filtreleme; genel éigeklendirme | 256

ayarlari

ayarlari.
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Grup icindekiler Sayfa

47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlar kullanilarak 259
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.

49 Panel port iletigimi Sirlcu Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari. 260

50 Fieldbus adaptoru (FBA) Fieldbus iletisim yapilandirmasi. 261

51 FBA A ayarlari Fieldbus adapttru A konfiglrasyonu. 264

52 FBA A veri girisi Fieldbus adapttru A araciligiyla suriiciden fieldbus kontrol 266
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.

53 FBA A veri gikis! Fieldbus adaptéru A araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan 266
siriiciiye aktarilacak olan verilerin segimi.

58 Dahili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfigirasyonu. 267

71 Harici PID1 Harici PID'nin konfiglirasyonu. 273

95 Donanim konfigirasyonu | Donanimla ilgili ¢esitli ayarlar. 275

96 Sistem Dil secimi; erisim duizeyleri; makro secgimi; parametre kaydi ve geri 276
yuikleme; kontrol Unitesini yeniden baslatma; kullanici parametre
setleri; birim segimi.

97 Motor kontroll Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme; 281
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.

98 Kullanicr motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 283

parametreleri degerleri.

99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari. 285
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Parametrelerin listesi

| No. Ad/Deger | Aciklama Def/FbEq16
01 Gergek degerler Sirictiniin izlenmesi igin temel sinyaller.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtimedigi surece salt
okunurdur.

Not: Bu gercek sinyallerin degerleri 46 izleme/6lceklendirme
ayarlari grubunda tanimli filtre suresiyle filtrelenir. Diger
gruplardaki parametreler igin secenek listeleri gergek sinyalin
ham degeri anlamina gelir. Ornegin, bir segenek “Cikis
frekansi” ise 01.06 Cikis frekansi parametresinin degerine degil
ham degere isaret eder.

01.01 Kullanilan motor hizi | Tahmini motor hizi. Bu sinyal i¢in 46.11 Filtre suresi motor hizi | -
parametresi ile bir filtre stresi tanimlanabilir.

-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

01.02 Tahmini motor hizi rpm olarak tahmini motor hizi. Bu sinyal i¢in 46.11 Filtre stresi | -
motor hizi parametresi ile bir filtre stiresi tanimlanabilir.

-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.

30000,00 rpm 46.01
01.03 Motor hizi % Nominal motor hizinin yizdesi olarak motor hizi. -

%-1000,00... Motor hizi. Bkz. par.

%1000,00 46.01
01.06 Cikis frekansi Hz cinsinden tahmini siricu ¢ikis frekansi. Bu sinyal igin 46.12 | -

Filtre slresi ¢ikis frekansi parametresi ile bir filtre suresi
tanimlanabilir.

-500,00...500,00 Hz | Tahmini ¢ikis frekansi. Bkz. par.
46.02

01.07 Motor akimi A cinsinden 6dl¢ilen (mutlak) motor akimi. -

0,00...30000,00 A Motor akimi. 1=1A
01.08 Motor nom motor Nominal motor akiminin yiizdesi olarak motor akimi (strlicu -

akimi % ctkis akimr).

%0,0...%1000,0 Motor akimi. 1=%1
01.09 Sdrict nom motor Nominal striicti akiminin ylizdesi olarak motor akimi (strtict -

akimi % cikis akimi).

%0,0...961000,0 Motor akimi. 1=%1
01.10 Motor momenti Nominal motor momentinin ylizdesi olarak motor momenti. -

Ayrica, bkz. 01.30 Nominal moment 6lgegi parametresi.

Bu sinyal igin 46.13 Filtre stiresi motor momenti parametresi ile
bir filtre suresi tanimlanabilir.

%-1600,0...%1600,0 | Motor momenti. Bkz. par.
46.03
01.11 DC gerilimi Olgiilen DC baglantisi gerilimi. -
0,00...2000,00 V DC baglantisi gerilimi. 10=1V
01.13 Cikis gerilimi V AC cinsinden hesaplanan motor gerilimi. -

0...2000 V Motor gerilimi. 1=1V
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01.14 Cikig guci Siirticu ¢ikis giict. Birim, 96.16 Birim sec¢imi parametresi ile -
secilir. Bu sinyal icin 46.14 Filtre suresi glic parametresi ile bir
filtre suresi tanimlanabilir.
-32768,00... Cikis gucu. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.15 Motor nom cikis Nominal motor giiciiniin ylzdesi olarak ¢ikis gucd. -
gucl %
%-300,00... Cikis gucu. 1=%1
%300,00
01.16 Sdiruci nom ¢ikis Nominal stirticti guctinuin ylizdesi olarak ¢ikis gicu. -
guicu %
%-300,00... Cikis gucda. 1=%1
%300,00
01.17 Motor gafti giicl Motor saftindaki tahmini mekanik glc -
-32768,00... Motor safti giici. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.18 Cevirici GWh sayaci | Gigawatt-saat cinsinden, sirlicuden gegen enerji miktari (her -
iki yonde). Minimum deger sifirdir.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.19 Cevirici MWh sayaci | Megawatt-saat cinsinden, siriiciden gegen enerji miktari (her | -
iki yonde). Sayag her dénduginde, 01.18 Cevirici GWh sayaci
artigi olur. Minimum deger sifirdir.
0...999 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.20 Cevirici kWh sayaci | Tam kilowatt saat cinsinden, suriiciden gegen enerji miktari -
(her iki ydnde). Sayac her dondigiinde, 01.19 Cevirici MWh
sayaci artigl olur. Minimum deger sifirdir.
0...999 kWh kWh cinsinden eneriji. 10 =1 kWh
01.24 Gergek aki % Motorun nominal akisinin yiizdesi olarak kullanilan aki -
referansi.
%0...%200 Aki referansi. 1=%1
01.30 Nominal moment Nominal motor momentinin %100'Une karsilik gelen moment. -
Olgegi Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Not: Bu deger, eger girilmigse 99.12 Nominal motor momenti
parametresinden kopyalanir. Aksi halde, deger diger motor
verilerinden hesaplanir.
0,000... N-m veya Nominal moment. 1=100
Ib-ft birim
01.31 Ortam sicakligi Giren sogutma havasinin élgulen sicakligi. Birim, 96.16 Birim -
secimi parametresi ile segcilir. Yalnizca R5...R9 kasalari igin.
-32768...32767 °C Sogutma havasi sicakhgi. 1=1°
veya °F
01.50 Gegerli saat kWh Gegerli saat eneriji tiiketimi Bu, bir takvim saatinin degil, -
surucinin calistigi son 60 dakikanin (strekli olmak zorunda
degil) enerjisidir. Deger, suriiciiniin tekrar calismaya basladigi
guc donglisinden dnceki degere ayarlanir.
-21474836,48... Enerji 1=1kWh

21474836,47 KWh
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01.51 Onceki saat kWh Onceki saat enerji tiketimi 01.50 Gegerli saat kWh degeri, -
degerleri 60 dakika boyunca birikince buraya saklanir. Deger,
slruclnin tekrar calismaya basladigi giic dénguisiinden énceki
degere ayarlanir.
-21474836,48... Enerji 1=1kwh
21474836,47 kWh
01.52 Gecerli guin kWh Mevcut gun enerji tiketimi. Bu, bir takvim gininun degil, -
suriictiniin ¢alistigl son 24 saatin (strekli olmak zorunda degil)
enerjisidir. Deger, surticunun tekrar ¢alismaya basladigi giig
dongusiinden énceki degere ayarlanir.
-21474836,48... Enerji 1=1kwh
21474836,47 kwWh
01.53 Onceki giin kWh Onceki giin enerji tiiketimi. 01.52 Gegerli giin kWh degeri, -
degerleri 24 saat boyunca birikince buraya saklanir. Deger,
surucinin tekrar calismaya basladigr gu¢ déngusiinden dnceki
degere ayarlanir.
-21474836,48... Eneriji 1=1kwh
21474836,47 kWh
01.61 Kullanilan mutlak 01.01 Kullanilan motor hizi parametresinin mutlak degeri. -
motor hizi
0,00... 30000,00 1=1rpm
rpm
01.62 Mutlak motor hizi % | 01.03 Motor hizi % parametresinin mutlak degeri. -
%0,00... %1000,00 1=%1
01.63 Mutlak cikis frekansi | 01.06 Cikis frekansi parametresinin mutlak degeri. -
0,00...500,00 Hz 1=1Hz
01.64 Mutlak motor 01.10 Motor momenti parametresinin mutlak degeri. -
momenti
%0,0...9%1600,0 1=%1
01.65 Mutlak cikis guci 01.14 Cikig guicu parametresinin mutlak degeri. -
0,00... 32767,00 kW 1=1kw
veya hp
01.66 Mot nom mut ¢ikis 01.15 Motor nom ¢ikis gucl % parametresinin mutlak degeri. -
guict %
%0,00... %300,00 1=%1
01.67 Sdrdcti nom mut 01.16 Surucl nom ¢ikis gucl % parametresinin mutlak degeri. | -
cikis giicu %
%0,00... %300,00 1=%1
01.68 Mutlak motor gafti 01.17 Motor safti glicli parametresinin mutlak degeri. -
guct
0,00... 32767,00 kW 1=1kw
veya hp
03 Girig referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtimedigi surece salt
okunurdur.
03.01 Panel referansi Kontrol panelinden veya PC aracindan verilen referans 1. -
-100000,00... Kontrol paneli veya PC araci referansi. 1=10

100000,00
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03.05 FB Areferansi 1 Fieldbus adaptori A yoluyla alinan referans 1. -
Ayrica bkz. bolim Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolu
(sayfa 367).
-100000,00... Fieldbus adaptéru A'dan alinan referans 1. 1=10
100000,00
03.06 FB A referansi 2 Fieldbus adapttru A yoluyla alinan referans 2. -
-100000,00... Fieldbus adapttru A'dan alinan referans 2. 1=10
100000,00
03.09 EFB referansi 1 Olgeklendirilmis referans 1 dahili fieldbus arabirimi araciligiyla |1 =10
alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 1 dahili fieldbus arabirimi araciligiyla |1 =10
30000,00 alindi.
03.10 EFB referansi 2 Olgeklendirilmis referans 2 dahili fieldous arabirimi aracihgiyla | 1 =10
alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 2 dahili fieldbus arabirimi araciligiyla |1 =10
30000,00 alindi.
04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler.
Her bir uyari ve hata kodlarinin agiklamalari igin, bkz. bélum
Hata izleme.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
04.01 Tetikleme hatasi 1. etkin hatanin kodu (akim kesilmesine neden olan hata). -
0000h...FFFFh 1. etkin hata. 1=1
04.02 Etkin hata 2 2. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. etkin hata. 1=1
04.03 Etkin hata 3 3. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. etkin hata. 1=1
04.04 Etkin hata 4 4. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 4. etkin hata. 1=1
04.05 Etkin hata 5 5. etkin hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 5. etkin hata. 1=1
04.06 Etkin uyari 1 1. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. aktif uyari. 1=1
04.07 Etkin uyari 2 2. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. aktif uyari. 1=1
04.08 Etkin uyari 3 3. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. aktif uyari. 1=1
04.09 Etkin uyari 4 4. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 4. aktif uyari. 1=1
04.10 Etkin uyari 5 5. aktif uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 5. aktif uyari. 1=1
04.11 En son hata 1. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayith hata. 1=1
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04.12 Enson 2. hata 2. kayitl (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayitl hata. 1=1
04.13 Enson 3. hata 3. kayitli (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayitli hata. 1=1
04.14 Enson 4. hata 4. kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 4. kayith hata. 1=1
04.15 Enson 5. hata 5. kayitl (etkin olmayan) hatanin kodu. -
0000h...FFFFh 5. kayitli hata. 1=1
04.16 En son uyari 1. kayitl (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 1. kayitli uyari. 1=1
04.17 Enson 2. uyarl 2. kayitl (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 2. kayitli uyari. 1=1
04.18 En son 3. uyarl 3. kayitli (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 3. kayith uyari. 1=1
04.19 En son 4. uyari 4. kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 4. kayith uyart. 1=1
04.20 En son 5. uyari 5. kayitl (etkin olmayan) uyarinin kodu. -
0000h...FFFFh 5. kayitli uyari. 1=1
05 Teshis Siricu bakimina iligkin gesitli calisma suresi tipi sayagclar ve
olctimler.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtimedigi surece salt
okunurdur.
05.01 Aglik sire sayacl Acik sure sayacl. Sayag, surticliye enerji verildiginde ¢aligir. -
0...65535d Acik sire sayacl. 1=1d
05.02 Calisma sayaci Motor ¢alisma sayaci. Sayag, gevirici moddle edildiginde -
caligir.
0...65535d Motor ¢alisma sayaci. 1=1d
05.04 Fan calisma suresi Siricu sogutma faninin caligma suresi. Reset tusu 3 -
sayacl saniyeden uzun sure basili tutularak kumanda panelinden
resetlenebilir.
0...65535d Sogutma fani ¢alisma suresi sayaci. 1=1d
05.10 Kontrol karti sicakligi | Kontrol kartinin élgiilen sicakligi -
-32768,00... Santigrat cinsinden kontrol karti sicakligi 1 = birim
32767,00 °C veya °F
05.11 Sdrucu sicaklig Hata limitinin ylzdesi olarak tahmini sirlcu sicakligi. Hata -
limitleri sirGicu tipine gore degisebilir.
%0,0 =0 °C (32 °F)
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yizde olarak suruci sicakhgr. 1=%1
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05.22 Teshis word'ti 3 Teshis word'ti 3. OlasI sebep ve ortadan kaldirma yéntemleri -
icin bkz. Hata izleme bodlumu.
Bit Adi Deger
0...8 Rezerve
9 kWh pals 1 = kWh pals etkin.
10 Rezerve
11 Fan komutu 1 = Siruci fani rélanti hizi Gzerinde dénuyor
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Teshis word'l 3. 1=1
06 Kontrol ve durum Surtcu kontrol ve durum word'leri.
word'leri
06.01 Ana kontrol word't Sirdcunun ana kontrol word'l. Bu parametre, kontrol -
sinyallerini segilen kaynaklardan (dijital girisler, fieldbus
arabirimleri ve uygulama programi) alindigi gibi gosterir.
Word'iin bit atamalari 373. sayfada aciklandigi gibidir. igili
durum word'li ve durum semasi sirasiyla 374. ve 375.
sayfalarda gosterilmigtir.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Ana kontrol word'u. 1=1

06.11 Ana durum word'l

Sirtcunun ana durum word'd.

Bit atamalari 374. sayfada aciklanmaktadir. llgili kontrol word'ii
ve durum semasi sirasiyla 373. ve 375. sayfalarda
gosterilmistir.

Bu parametre salt okunurdur.

0000h...FFFFh

Ana durum word'Q.
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06.16 Sdrict durum Surtct durum word' 1 -
word't 1 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Devrede 1 = Hem calisma izni (bkz. par. 20.12) hem de start izni (20.19)
sinyalleri mevcut. Not: Bu bit olugan bir hatadan etkilenmez.
1 Yasaklandi 1 = Start yasaklandi. Surticliyu start etmek igin, yasaklama sinyalinin
(bkz. par. 06.18) kaldiriimasi ve start sinyali gevrimi yapiimasi
gerekir.
2 DC sarj oldu 1 = DC devresi sarj oldu
3 Start icin hazir 1 = Sirtcd, bir start komutunu almaya hazir
4 Referans izleme |1 = Surucd, belirtilen referansi izlemeye hazir
5 Start edildi 1 = Sirticu start edildi
6 Modilasyonda 1 = Sirtict modulasyonda (cikis agsamasi kontrol ediliyor)
7 Sinirlama 1 = Herhangi bir caligsma limiti (hiz, moment vb.) etkin
8 Lokal kontrol 1 = Siruci lokal kontrolde
9 Ag kontroll 1 = Sdruct ag kontroli modunda (bkz. sayfa 15)
10 Extl etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin
11 Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin
12 Rezerve
13 Start talebi 1 = Start talep edildi
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Surticu durum word' 1 1=1
06.17 Sdrucl durum Surtcu durum word'ti 2 -

word'l 2 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 ID run yapildi 1 = Motor tanimlama (ID) calistirmasi gergeklestirildi

1 Miknatislandi 1 = Motor miknatislandi

2 Moment kontrolu 1 = Moment kontrol modu etkin

3 Hiz kontrolu 1 = Hiz kontrol modu etkin

4 Rezerve

5 Giuvenli referans etkin |1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “giivenli”

referans uygulanir 50.02

6 Son hiz etkin 1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “son hiz”
referans uygulanir 50.02

7 Referans kaybi 1 = Referans sinyali kayip

8 Acil durdurma 1 = Acil stop basarisiz (bkz. parametre 31.32 ve 31.33)

basarisiz

9 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali agik

10 Limitin Uzerinde 1 = Gergek hiz, frekans veya moment limite (46.31...46.33
parametreleri ile tanimlanir) esit veya bu limitin zerinde. Her iki
donme yoniunde de gecerlidir.

11...12 |Rezerve

13 Start gecikme etkin 1 = Start gecikme (par. 21.22) etkin.

14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

| Sdrict durum word'ti 2
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06.18 Start yasagi durum Start yasag! durum word't. Bu word, siruclinun start etmesini | -
word'l onleyen yasaklama sinyalinin kaynagini belirler.

Yildiz igaretli (*) kosullar sadece start komutu gevrimi gerektirir.
Diger tum durumlarda, 6nce yasaklama kosulunun kaldiriimasi
gerekir.

Ayrica, bkz. parametre 06.16 Siriicti durum word't 1, bit 1.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Calismaya hazir degil |1 = DC gerilimi yok ya da surticii parametreleri dogru sekilde
girilmedi. 95 ve 99 gruplarindaki parametreleri kontrol edin.

1 Kontrol konumu degisti [* 1 = Kontrol konumu degisti

2 SSW yasaklama 1 = Kontrol programi kendini yasaklanmis durumda tutuyor

3 Hata resetleme * 1 = Bir hata resetlendi

4 Start izni kayip 1 = Start izni sinyali yok

5 Calisma izni kayip 1 = Galigma izni sinyali yok

6 Rezerve

7 STO 1 = Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkin

8 Akim kalibrasyonu * 1 = Akim kalibrasyonu rutini tamamlandi

sona erdi

9 ID run sona erdi * 1 = Motor tanimlama calistirmasi tamamlandi

11 Em Offl 1 = Acil stop sinyali (off1 modu)

12 Em Off2 1 = Acil stop sinyali (off2 modu)

13 Em Off3 1 = Acil stop sinyali (off3 modu)

14 Otomatik resetleme 1 = Otomatik resetleme fonksiyonu calismay! yasaklyor

yasagi

15 Joglama etkin 1 = Joglama izni sinyali calismay! yasakliyor

0000h...FFFFh Start yasag! durum word'0. 1=1
06.19 Hiz kontrolti durum Hiz kontrolt durum word'd. -

word'd Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 Sifir hiz 1 = Sdirucu sifir hizda galisiyor

1 ileri 1 = Sdricu ileri ydnde sifir hiz limitinin tzerinde ¢aligiyor (par.

21.06)
2 Geri 1 = Siruci geri yonde sifir hiz limitinin Uzerinde ¢ahisiyor (par.
21.06)

3...6 Rezerve

7 ;ﬁ;g?ng' bir sabit hiz 1 = Bir sabit hiz ya da frekans segildi; bkz. par. 06.20.

8...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Hiz kontroli durum word'l. 1=1
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06.20 Sabit hiz durum Sabit hiz/frekans durum word't. Sabit hiz ya da frekansin -
word'l hangisinin etkin oldugunu gosterir (mevcut ise). Ayrica bkz.
parametre 06.19 Hiz kontrolt durum word', bit 7 ve bélim
Sabit hizlar/frekanslar (sayfa 88).
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Sabit hiz 1 1 = Sabit hiz ya da frekans 1 segildi
1 Sabit hiz 2 1 = Sabit hiz ya da frekans 2 segildi
2 Sabit hiz 3 1 = Sabit hiz ya da frekans 3 segildi
3 Sabit hiz 4 1 = Sabit hiz ya da frekans 4 segildi
4 Sabit hiz 5 1 = Sabit hiz ya da frekans 5 segildi
5 Sabit hiz 6 1 = Sabit hiz ya da frekans 6 segildi
6 Sabit hiz 7 1 = Sabit hiz ya da frekans 7 segildi
7...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sabit hiz/frekans durum word'i. 1=1
06.21 Sdrucl durum Surtict durum word'ti 3 -
word'ti 3 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 DC tutma devrede |1 = DC tutma devrede
1 Son miknatislama |1 = Son miknatislama etkin
etkin
2 Motor 6n 1sitma |1 = Motor 6n 1sitma etkin
etkin
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Surticu durum word' 1 1=1
06.30 MSW bit 11 secimi Durumu 06.11 Ana durum word'u parametresinin 11. biti Harici
(Kullanicr biti 0) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. kontrol
lojigii
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Harici kontrol 10jigi 06.01 Ana kontrol word'ti 11 biti (bkz. sayfa 132). 2
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
06.31 MSW bit 12 segimi Durumu 06.11 Ana durum word'il parametresinin 12. biti Ext run
(Kullanict biti 1) olarak aktarilan bir ikili kaynak secer. enable
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Ext run enable Harici ¢alisma izni sinyalinin durumu (bkz. parametre 20.12 2
Calisma izni 1 kaynag).
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
06.32 MSW bit 12 secimi Durumu 06.11 Ana durum word'y parametresinin 13. biti Yanlis
(Kullanici biti 2) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanhs 0. 0
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
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06.33 MSW bit 14 segimi Durumu 06.11 Ana durum word'y parametresinin 14. biti Yanhs
(Kullanici biti 3) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlis 0. 0
Dogru 1.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
07 Sistem bilgisi Suriict donanim ve yazilim bilgileri.
Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.
07.03 Sdricu tipi Sirlcu/cevirici Unitesi tipi. -
07.04 Yaziim adi Yazilim tanimlanmasi. -
07.05 Yazilim surtimi Yazilimin stirim numarasi. -
07.06 Yukleme paketi adi | Surim ylkleme paketinin adi. -
07.07 Yukleme paketi Yazilim yukleme paketinin siriim numarasi. -
surtma
07.11 Cpu kullanimi Yiizde olarak mikroiglemci yuku. -
%0...%100 Mikroislemci yuku. 1=%1
10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle cikislarinin yapilandirmasi.
10.02 DI gecikmig durumu | DI1...DI6 dijital giriglerinin durumunu gosterir. Bu word sadece | -
etkinlestirme/devre disi birakma gecikmeleri sonrasinda
glncellenir.
0...5 bitleri DI1...DI6 gecikmeli durumunu yansitir.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Dijital giriglerin gecikmis durumu. 1=1
10.03 DI zorlama secimi Dijital giriglerin elektriksel durumlari test etme gibi amagclarla 0000h
gecersiz kilinabilir. Her bir dijital giris igin 10.04 DI zorlanmig
veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Yukleme ve gii¢ déngisu zorlama segimlerini resetler
(10.03 ve 10.04 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =DI1'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 = DI2'yi 10.04 DI zorlanmig veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2 1 =DI3' 10.04 DI zorlanmig veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3 1 =DI4'0 10.04 DI zorlanmig veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar.
4 1 = DI5'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 4. bitinin degerine zorlar.
5 1 =DI6'y1 10.04 DI zorlanmig veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Dijital girisler i¢in secimi gegersiz kilin. 1=1
10.04 Dl zorlanmis veriler | Bir zorlamali dijital giris data degerinin 0'dan 1 olarak 0000h
degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 10.03 DI zorlama
secimi parametresinde secilen bir girisi zorlamak mimkandur.
0. bit DI1 icin zorlanan degerdir; 5. bit DI6 icin zorlanan
degerdir.
0000h...FFFFh Dijital giriglerin zorlanan degerleri. 1=1
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10.21 RO durumu RO3...ROL1 réle gikiglarinin durumu. Ornek: 00000001b = -
ROZ1'e enerji verilmig, RO2...RO3'Un enerjisi kesilmis.
0000h...FFFFh Réle ¢ikiglarinin durumu. 1=1

10.22 RO zorlama secimi | Rdéle ¢ikiglarina bagh sinyaller test etme gibi amaclarla gegersiz
kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi igin 10.23 RO zorlanmig veriler
parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yiukleme ve gii¢ déngusl zorlama segimlerini resetler
(10.22 ve 10.23 parametreleri)

Bit Deger

0 1 =RO01'i 10.23 RO zorlanmig veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 = R0O2'i 10.23 RO zorlanmig veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2 1 =RO03'U 10.23 RO zorlanmig veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar.
3.7 Rezerve

10.23 RO zorlanmisg veriler | 10.22 RO zorlama secimi parametresinde secilmesi
durumunda, bagli sinyallerin yerine kullanilan réle ¢ikislarinin
degerlerini icerir. 0. bit RO1 i¢in zorlanan degerdir.
0000h...FFFFh Zorlanan RO degerleri. 1=1
10.24 RO1 kaynagi RO1 role ¢ikisina baglanacak siriicu sinyalini seger. Calismaya
hazir
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmig Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'l 1 biti (bkz. sayfa 132). 2
Devrede 06.16 Suruct durum word't 1 0 biti (bkz. sayfa 133). 4
Start edildi 06.16 Suruct durum word'tl 1 5 biti (bkz. sayfa 133). 5
Miknatislandi 06.17 Suruct durum word'tl 2 1 biti (bkz. sayfa 133). 6
Caligiyor 06.16 Suruct durum word't 1 6 biti (bkz. sayfa 133). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'l 2 biti (bkz. sayfa 132). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'u 8 biti (bkz. sayfa 132). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolt durum word't 2 biti (bkz. sayfa 134). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolti durum word'ti O biti (bkz. sayfa 134). 11
Limitin Uzerinde 06.17 Suruct durum word'd 2 10 biti (bkz. sayfa 133). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'l 7 biti (bkz. sayfa 132). 13
Hata 06.11 Ana durum word'u 3 biti (bkz. sayfa 132). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word' 3. cevrilmis biti (bkz. sayfa 132). 15
Fren komutu 44.01 Fren kontrol durumu 0 biti (bkz. sayfa 252). 22
Ext2 etkin 06.16 Suruct durum word'll 1 11 biti (bkz. sayfa 133). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'l 9 biti (bkz. sayfa 132). 24
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 28
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 29
fonksiyon 3
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Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 35
Start gecikmesi 06.17 Surtct durum word'ti 2 13 biti (bkz. sayfa 133). 39
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

10.25 RO1 ON gecikmesi | RO1 réle cikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s

' 1
Segilen kaynagin ' ' |
durumu ! : :
- i L T 0
1 Lo | 1
RO durumu : :
I ! 0
<~ ERSN <> N Zaman
ton torf ton torf
ton = 10.25 RO1 ON gecikmesi
toff = 10.26 RO1 OFF gecikmesi
0,0... 3000,0 s RO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.26 RO1 OFF gecikmesi | RO1 rdle ¢ikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. 00s
Bkz. parametre 10.25 RO1 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO1 icin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.27 RO2 kaynagi RO2 réle ¢ikisina baglanacak suruci sinyalini seger. Calisiyor
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.28 RO2 ON gecikmesi | RO2 rdle ¢ikisl icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 00s
' 1
Segilen kaynagin ' ' I
durumu ' : :
- i L T 0
1 Do | 1
RO durumu : :
I ! 0
<~ [EN [N RN Zaman
ton torf ton torf
ton = 10.28 RO2 ON gecikmesi
toff = 10.29 RO2 OFF gecikmesi
0,0... 3000,0s RO2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.29 RO2 OFF gecikmesi | RO2 rdle ¢ikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. 00s
Bkz. parametre 10.28 RO2 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO2 icin devre digI birakma gecikmesi. 10=1s
10.30 ROS3 kaynagi RO3 roéle ¢ikisina baglanacak suruci sinyalini seger. Hata (-1)

Mevcut secenekler igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
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10.31 RO3 ON gecikmesi | RO3 role ¢ikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' ' 1
Segilen kaynagin ' ' |
durumu : : :
‘ I T | I T 0
| — | o 1
RO durumu ! : :
7: | | 0
[N [N [N JERES Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.31 RO3 ON gecikmesi
toff = 10.32 RO3 OFF gecikmesi
0,0 ... 3000,0 s RO3 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.32 RO3 OFF gecikmesi | RO3 role ¢ikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. 0,0s
Bkz. parametre 10.31 RO3 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO3 i¢in devre digI birakma gecikmesi. 10=1s

10.10 RO1 degistirme ROL1 réle ¢ikiginin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -

1 sayacl gosterir.

0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1

10.10 RO2 degistirme RO2 réle ¢ikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -

2 sayacl gosterir.

0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1

10.10 RO3 degistirme RO3 roéle ¢ikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -

3 sayacl gosterir.

0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1

11 Standart DIO, FI, FO | Frekans girisinin konfigiirasyonu.

11.25 DI6 konfigirasyonu | Dijital giris 6'nin nasil kullanildigini seger. Digital giris
Digital giris D16 dijital giris olarak kullanilir. 0
Frekans girigi D16 frekans girisi olarak kullanihr. 1

11.38 Frek girisi 1 gergek | Olgeklendirme éncesinde frekans girigi 1 degerini (frekans girigi | -
degeri olarak kullanildiginda DI6 araciligiyla) gosterir. Bkz. parametre

11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
0 ... 16000 Hz Frekans girisi 1'in skalalandiriimamig degeri. 1=1Hz

11.39 Frek girisi 1 Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1 degerini (frekans -
Olgeklendirilen girisi olarak kullanildiginda D16 araciliiyla) gosterir. Bkz.
degeri parametre 11.42 Frek girisi 1 min.

Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Frekans girisi 1'in dlceklendiriimis degeri. 1=1

32767,000
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11.42  Frek girisi 1 min Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak kullanildiginda | 1 Hz
DI6 ) ulasan frekans i¢in minimum degeri tanimlar.
Gelen frekans sinyali (11.38 Frek girisi 1 gergek degeri) bir
dabhili sinyale (11.39 Frek girisi 1 6lceklendirilen degeri)
11.42...11.45 parametreleri ile su sekilde dlgeklendirilir:
11.39
A
11.45
I
|
I
I
I
|
I
11.44 I
| |
I I
I I
: - » f, (11.
11.42 1143 > n(1138)
1... 16000 Hz Frekans girisi 1'in (D16) minimum frekansi. 1=1Hz
11.43 Frek girisi 1 maks Gergekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak kullanildiginda | 16000 Hz
DI6 ) ulasan frekans igin maksimum degeri tanimlar. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
1... 16000 Hz Frekans girisi 1'in (DI16) maksimum frekansi. 1=1Hz
11.44 Frek grs 1 olckindrin | 11.42 Frek girisi 1 min parametresi tarafindan tanimlanan 0,000
minimumda minimum giris frekansina dabhili olarak karsilik gelmesi gereken
degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min parametresindeki
semaya bakin.
-32768,000... Frekans girigi 1'in minimum degerine karsilik gelen deger. 1=1
32767,000
11.45 Frek grs 1 dlckindrin | 11.43 Frek girisi 1 maks parametresi tarafindan tanimlanan 1500,000
maksimumda minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi gereken
degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min parametresindeki
semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen deger. 1=1

32767,000
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12 Standart Al Standart analog giriglerin konfigurasyonu.
12.02 Al zorlama segimi Analog girislerin dogru okuma degerleri test etme gibi 0000h
amaclarla gegersiz kilinabilir. Her bir analog giris igin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Al filtre surelerinin (12.16 Al1 filtre suresi ve 12.26 Al2
filtre sUresi parametreleri) zorlanan Al degerleri (12.13 All
zorlanan degeri ve 12.23 Al2 zorlanan degeri parametreleri)
Uzerinde hig bir etkisi yoktur.
Not: Yiukleme ve gli¢ déngusi zorlama segimlerini resetler
(12.02 ve 12.03 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =AI1'i 12.13 Al1 zorlanan dederi parametresinin degerine zorlar.
1 1 = Al2'yi 12.23 Al2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
2.7 Rezerve
0000h...FFFFh All ve AlI2 analog girisleri icin zorlanan deger segicisi. 1=1
12.03 Al denetim Bir analog giris sinyali giris i¢in belirtilen minimum ve/veya Eylem yok
fonksiyonu maksimum limitlerin disina ¢iktiginda strucinin nasil tepki
verecegini seger.
Gozlemlenecek girigler ve limitler 12.04 Al denetim segimi
parametresi tarafindan segilir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirucu 80A0 Al denetimi hatasinda agilir. 1
Uyari Sdrucu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur. 2
Son hiz Sdricu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi (veya 3
frekansi), siriicunin galistigr seviyede dondurur. Hiz/frekans
850 ms dusuk gegcisli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas
alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alismaya
devam etmenin givenli oldugundan emin olun.
Guvenli hiz ref Surticu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 4
Givenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calismaya
devam etmenin givenli oldugundan emin olun.
12.04 Al denetim segimi Denetlenecek analog giris limitlerini belirler. Bkz. parametre 0000h
12.03 Al denetim fonksiyonu.
Bit Adi Aciklama
0 All <MIN 1 = Al1 minimum denetleme limiti etkin.
1 All > MAX 1 = Al1 maksimum denetleme limiti etkin.
2 Al2 < MIN 1 = AI2 minimum denetleme limiti etkin.
3 Al2 > MAX 1 = AI2 maksimum denetleme limiti etkin.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog giris denetimini etkinlestirme. 1=1
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12.11 Al1 gergek degeri All analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayarl ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina bagldir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
4,000...20,000 mA | All analog giriginin degeri. 1000 =1
veya 0,000...10,000 birim
\Y,
12.12 AlI1 odlgeklendirilen Olgeklendirme sonrasinda Al analog giriginin degerini gésterir. | -
degeri Bkz. 12.19 Al1 min'de 6lgeklendirilen All ve 12.20 Al1 maks'da
Olgeklendirilen All parametreleri.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... All analog girisinin 6lceklendiriimis degeri. 1=1
32767,000
12.13 Al1 zorlanan degeri | Girigin gercek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimi.
4,000...20,000 mA | All analog giriginin zorlanan degeri. 1000=1
veya 0,000...10,000 birim
\Y
12.15 AI1 birimi secimi All analog girisine iligkin okuma degerleri ayarlar igin birimi \%
seger.
Not: Bu ayar, suriict kontrol Unitesindeki ilgili donanim ayari ile
uyumlu olmahdir. Strticinin Donanim kilavuzu'nda Elektriksel
kurulum bélimu Anahtarlar kismina ve Kontrol makrolari
béluminde (sayfa 59) kullanimdaki makro igin varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gecerli kilmak igin denetleme panosunun yeniden
baglatilmasi (gl ¢evrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol karti
ylikleme parametresi ile) gerekir.
\Y, Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.16 Al1 filtre suresi Al1 analog girisi icin filtreleme suresi sabitini tanimlar. 0,100 s

% . L
Filtrelenmemis sinyal

4

100
63 f Filtrelenmis sinyal
— t
T
o=1Ix(1-e'T)
| = filtre girigi (adim)
O = filtre ¢ikisi
t=zaman

T = filtreleme sire sabiti

Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagl
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms sure sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.

0,000...30,000 s

Filtre slresi sabiti.

1000=1s
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12.17 AI1 min All analog girisi i¢in minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, suriiciiye gergekte veya 0,000
gonderilen degeri minimum degerine ayarlayin. \
4,000...20,000 mA All'in minimum degeri. 1000=1
veya 0,000...10,000 birim
\Y%
12.18 AIl maks All analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, surticiiye gercekte veya
gonderilen degeri maksimum degerine ayarlayin. 10,000 V
4,000...20,000 mA | All'in maksimum degeri. 1000 =1
veya 0,000...10,000 birim
\%
12.19 AIll min'de 12.17 Al1 min parametresi ile tanimlanan All analog girisi 0,000
Olgeklendirilen Al1 minimum degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
(12.19 ve 12.20 polarite ayarlarinin degistiriimesi analog girisi
etkili sekilde ters cevirebilir.)
Algigeklendirimis (12.12)
A
1220 f —— — = —
I
I
I
1217 | Algris (12.11)
T : >
| 12.18
I
I
I
12.19
-32768,000... Minimum Al1 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.20 AIll maks'da 12.18 Al1 maks parametresi ile tanimlanan All analog girisi 50,000
Olgeklendirilen All maksimum degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
12.19 Al1 min'de 6lgeklendirilen All parametresindeki gizime
bakin.
-32768,000... Maksimum Al1 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.21 AI2 gercek degeri Al2 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayarl ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina baghdir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
4,000...20,000 mA | AI2 analog giriginin degeri. 1000=1
veya 0,000...10,000 birim
\Y
12.22 A2 dlceklendirilen Olgeklendirme sonrasinda Al2 analog giriginin degerini gosterir. | -
degeri Bkz. 12.29 Al2 min'de dlgeklendirilen A2 ve 12.101 All degeri
parametreleri.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al2 analog girisinin dl¢eklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
12.23 AI2 zorlanan degeri | Girisin gercek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -

deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama secimi.
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4.000...20.000 mA | Al2 analog giriginin zorlanan degeri. 1000=1
veya 0.000...10.000 birim
\Y,

12.25 AI2 birimi segimi Al2 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi mA

seger.
Not: Bu ayar, suriict kontrol Unitesindeki ilgili donanim ayari ile
uyumlu olmalidir. Striiciiniin Donanim kilavuzu'nda Elektriksel
kurulum bolimu Anahtarlar kismina ve Kontrol makrolari
béluminde (sayfa 59) kullanimdaki makro i¢in varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gecerli kilmak icin denetleme panosunun yeniden
baglatilmasi (gli¢ ¢evrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol karti
yukleme parametresi ile) gerekir.
\Y, Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.26 AI2 filtre suresi Analog giris Al2 icin filtreleme siresi sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 12.16 Al1 filtre suresi.
0,000...30,000 s Filtre slresi sabiti. 1000=1s
12.27 AI2 min Al2 analog girisi icin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriiciiye gergekte veya 0,000
gonderilen dederi minimum degerine ayarlayin. \
4,000...20,000 mA | Al2'nin minimum degeri. 1000 =1
veya 0,000...10,000 birim
\Y,
12.28 AI2 maks Al2 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, surticiiye gercekte veya
goénderilen degeri maksimum degerine ayarlayin. 10,000 V
4.000...20.000 mA | Al2'nin maksimum degeri. 1000 =1
veya 0.000...10.000 birim
\Y
12.29 AI2 min'de 12.27 Al2 min parametresi ile tanimlanan Al2 analog girigi 0,000
olgeklendirilen Al2 minimum degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar.
(12.29 ve 12.101 polarite ayarlarinin degistiriimesi analog girisi
etkili sekilde ters gevirebilir.)
Algicekiendiriimis (12.22)
A
12101 f — — — — —
I
I
I
1227 | Algiris (12.21)
T : >
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768,000... Minimum Al2 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1

32767,000
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12.10 AI1 degeri Al1 dlgeklendirmesinin yiizdesi olarak All analog girisi degeri | -
1 (12.18 Al1 maks - 12.17 Al1 min).
0,00... 100,00 All degeri 100 = %1
12.10 AI2 degeri Al2 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al2 analog girisi degeri | -
2 (12.28 AI2 maks - 12.27 A2 min).
0,00... 100,00 AlI2 degeri 100 = %1
13 Standart AO Standart analog ¢ikislarin konfigiirasyonu.
13.02 AO zorlama se¢imi | Analog ¢ikiglarin kaynak sinyalleri, test etme gibi amagclarla 0000h
gegcersiz kilinabilir. Her bir analog ¢ikis igin bir zorlanan deger
parametresi saglanir ve bunun degeri bu parametrede karsilik
gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Yukleme ve gii¢ dongilisu zorlama segimlerini resetler
(13.02 ve 13.11 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =A01" 13.13 AO1 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
1 1 =A02'i 13.23 AO2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar.
2.7 Rezerve
0000h...FFFFh AO1 ve AO2 analog ¢ikiglari i¢in zorlanan degder segcicisi. 1=1
13.11 AOL1 gercek degeri AO1 degerini mA cinsinden gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA | AO1'in degeri. 1=1mA
13.12 AOL1 kaynagi AOL1 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. Kullanilan
motor hizi
Sifir Yok. 0
Kullanilan motor hizi | 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 127) 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 127) 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 127) 4
Motor nom motor 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 127) 5
akimi %
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 127) 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 127)
Cikis guci 01.14 Cikis glicu (sayfa 128) 8
Hiz ref rampasi girisi | 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 181) 10
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi (sayfa 181) 11
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 185) 12
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa cikisi (sayfa 193) 14
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (sayfa 239) 16
Sicaklik sensori 1 Cikis sicaklik sensoérii 1'e bir etkinlestirme akimi gdndermek 20
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi. Ayrica
bkz. bélum Motor termik korumasi, (sayfa 112).
Sicaklik sensori 2 Cikis sicaklik sensorii 2'e bir etkinlestirme akimi gdndermek 21

etkinlestirme

icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi. Ayrica
bkz. bélum Motor termik korumasi, (sayfa 112).
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Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi (sayfa 129) 26
motor hizi
Mutlak motor hizi % | 01.62 Mutlak motor hizi % (sayfa 129) 27
Mutlak ¢ikis frekansi | 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi (sayfa 129) 28
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti (sayfa 129) 30
momenti
Mutlak ¢ikis guict 01.65 Mutlak ¢ikis glicti (sayfa 129) 31
Mutlak motor safti 01.68 Mutlak motor safti guicl (sayfa 129) 32
giici
Harici PID1 ¢ikig! 71.01 Harici PID gergek degeri (sayfa 273). 33
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
13.13 AO1 zorlanan degeri | Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
parametre 13.02 AO zorlama secimi.
0,000...32767,000 AO1 icin zorlanan deger. 1 =1 birim
mA veya V
13.15 AO1 birimi segimi AO1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi mA
seger.
Not: Bu ayar, suriicu kontrol Unitesindeki ilgili donanim ayari ile
uyumlu olmalidir. Strticiiniin Donanim kilavuzu'nda Elektriksel
kurulum bolimu Anahtarlar kismina ve Kontrol makrolari
béluminde (sayfa 59) kullanimdaki makro i¢in varsayilan
kontrol baglantilarina bakin. Donanim ayarlarindaki herhangi
bir degisikligi gecerli kilmak icin denetleme panosunun yeniden
baglatilmasi (gl¢ ¢evrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol karti
ylkleme parametresi ile) gerekir.
\% Volt. 2
mA Miliamper. 10
13.16 AO1 filtre suresi AO1 analog ¢ikisi igin filtreleme suresi sabitini tanimlar. 0,100 s

% . L
Filtrelenmemis sinyal
L//

100

63 Filtrelenmis sinyal

o=Ix(1-e'T)

| = filtre girigi (adim)

O = filtre ¢ikigi
t=zaman

T = filtreleme sire sabiti

0,000 ... 30,000 s

Filtre slresi sabiti.

1000=1s
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13.17 AO1 kaynagi min AOL1 ¢ikisi minimum degerine (13.12 AO1 kaynagi parametresi | 0,0
ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gercek degerini (13.19
AO1 kaynagi min'de AO1 ¢ikisiparametresi ile segilen)

tanimlar.
Iao1 (MA)
A

13.20

13.19
>

13.17 13.18 Sinyal (gercek)

13.12 par. ile
segilir

13.17 parametresinin maksimum deger ve 13.18
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi ¢ikisi
ters gevirir.

lao1 (MA)
A
13.20 |

13.19

»

Ll

13.18 13.17 Sinyal (gergek)
13.12 par. ile
segilir
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AO'da otomatik dlgceklendirme vardir. AO kaynaginin her degistirildiginde, dlgceklendirme araligi buna
uygun olarak degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum degerler, otomatik degerleri
gegersiz kilar.

13.12 AO1 kaynadl, 13.17 AO1 kaynagi min, 13.18 AO1 kaynadi maks,
13.22 AO2 kaynag 13.27 AO2 kaynagi min 13.28 AO2 kaynagi maks
0 Sifir Yok (Cikis sabit sifir.)
1 Kullanilan motor hizi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
3 Cikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
4 Motor akimi 0 30.17 Maksimum akim
5 Motor nom motor akimi % (%0 %100
6 Motor momenti 0 46.03 Moment 6lgeklendirme
7 DC gerilimi 01.11 min. degeri DC gerilimi [01.11 maks. degeri DC
gerilimi
8 Cikis guct 0 46.04 Gug 6lgeklendirme
10 Hiz ref rampasi girisi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
11 Hiz ref rampasi ¢ikisi 0 46.01 Hiz dlceklendirme
12 Kullanilan hiz ref 0 46.01 Hiz dlceklendirme
14 Kullanilan frek ref 0 46.02 Frekans 6lceklendirme
16 Proses PID ¢ikigl 40.01 min. degeri Proses PID [40.01 maks. degeri Proses
cikisi gercek PID cikisi gercek
20 Sicaklik sensori 1 Yok (Analog ¢ikis dlgeklendiriimemis; sensérun tetikleme
etkinlestirme gerilimi tarafindan tanimlanir.)
21 Sicaklik sensori 2
etkinlestirme
26 Kullanilan mutlak motor hizi (0 46.01 Hiz dlceklendirme
27 Mutlak motor hizi % 0 46.01 Hiz dlceklendirme
28 Mutlak ¢ikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lceklendirme
30 Mutlak motor momenti 0 46.03 Moment 6lgeklendirme
31 Mutlak ¢ikis giict 0 46.04 Gug 6lgeklendirme
32 Mutlak motor gafti gucl 0 46.04 Glgc Olgeklendirme
33 Harici PID1 ¢ikig Min. deger:71.01 Harici PID  |Maks. deger:71.01 Harici PID
gercek degeri gercek degeri
Diger Segilen parametrenin min. Segilen parametrenin maks.
degeri degeri
-32768,0...32767,0 | AO1 minimum cikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.
13.18 AO1 kaynagi maks | AO1 cikisi minimum degerine (13.12 AO1 kaynagi parametresi | 50,0
ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gercek degerini (13.20
AO1 kaynagl maks'da AO1 cikisiparametresi ile segilen)
tanimlar. Bkz. parametre 13.17 AO1 kaynagi min.
-32768,0...32767,0 | AO1 maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1=1
degeri.

13.19 AO1 kaynagi min‘de | AO1 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 0,000 mA
AOL1 cikist Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki cizime bakin.

0,000 ... 22,000 mA | Minimum AOL1 cikis degeri. 1000 =1
mA

13.20 AO1 kaynagi AO1 analog ¢ikisi i¢in maksimum ¢ikis deg@erini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AO1 cikisl | Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime bakin.

0,000 ... 22,000 mA | Maksimum AO1 c¢ikis degeri. 1000 =1
mA
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13.21 AO2 gergek degeri AO2 degerini mA cinsinden gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000 ... 22,000 mA | AO2'nin degeri. 1000=1
mA
13.22 AO2 kaynagi AO2 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal secer. Alternatif Motor
olarak, bir sicaklik sensdriine sabit bir akim géndermek igin akimi
¢ikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 13.12 AO1 kaynagi.
13.23 AO2 zorlanan degderi | Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000 ... 22,000 mA [ AO2 icin zorlanan deger. 1000 =1
mA
13.26 AO2 filtre suresi AO2 analog ¢ikisi igin filtreleme sire sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 13.16 AOL1 filtre siresi.
0,000 ... 30,000 s Filtre suresi sabiti. 1000=1s
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13.27 AO2 kaynagi min

AO2 ¢ikisi minimum degerine (13.22 AO2 kaynagi parametresi
ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini (13.29
AO2 kaynagi min'de AO2 c¢ikisl parametresi ile segilen)
tanimlar. AO otomatik dlgeklendirmesi hakkinda, bkz.
parametre 13.17 AO1 kaynagi min.

lao2 (MA)
A

13.30

13.29

»

L

13.27 13.28 Sinyal (gergek)
13.22 par. ile
segilir

13.27 parametresinin maksimum deger ve 13.28
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi cikisi
ters gevirir.

lao2 (MA)
A
13.30 |

13.29

»

Ll

13.28 13.27 Sinyal (gercek)
13.22 par. ile
segilir

0,0

-32768.0...32767.0

AO2 minimum cikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal
degeri.

13.28 AO2 kaynagi maks

AO2 ¢ikisi maksimum degerine (13.22 AO2 kaynagi
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergcek
degerini (13.30 AO2 kaynagi maks'da AO2 ¢ikisi parametresi
ile secilen) tanimlar. Bkz. parametre 13.27 AO2 kaynagi min.
AO otomatik 6lgeklendirmesi hakkinda, bkz. parametre 13.17
AO1 kaynagi min.

-32768.0...32767.0

AO2 maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gercek sinyal
degeri.

1=1

13.29 AO2 kaynagl min‘'de
AO2 cikis!

AO2 analog ¢ikis i¢in minimum ¢ikis degerini tanimlar.
Ayrica 13.27 AO2 kaynagl min parametresindeki cizime bakin.

0,000 mA

0,000 ... 22,000 mA

Minimum AO2 ¢ikis degeri.

1000=1
mA
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13.30 AO2 kaynagi AO2 analog ¢ikigi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AO2 ¢ikisi | Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime bakin.
0,000 ... 22,000 mA | Maksimum AO2 ¢ikis degeri. 1000 =1
mA
-32768,000... AO8 minimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1000=1
32767,000 degeri.
15 G/C genigletme Yuva 2'ye takilan G/C genisletme modiiliiniin konfigiirasyonu.
moduli Ayrica bkz. b6lum Programlanabilir G/C genigletmeleri, (sayfa
85).
Not: Parametre grubunun icerigi secilen G/C genisletme
modulu turiine baglh olarak degisir.
15.01 Genigletme moduli | G/C genisletme moduluni etkinlestirir ve (tirand belirler). Yok
tipi Deger Yok ise, bir genisletme moduli takilip surtictye giic
verildiginde, suruicti degeri tespit ettigi tipe otomatik olarak
ayarlar (= 15.02 Tespit edilen genigletme modull parametresi
degeri); yoksa A7AB Genisletme G/C konfiglirasyonu hatasi
uyarisi olusturulur ve bu parametrenin degerini manuel olarak
ayarlamaniz gerekir.
Yok Pasif. 0
CMOD-01 CMOD-01. 1
CMOD-02 CMOD-02. 2
CHDI-01 CHDI-01. 3
15.02 Tespit edilen Sirlcude G/C genigletme modulu tespit edildi. Yok
genisletme modulu
Yok Pasif. 0
CMOD-01 CMOD-01. 1
CMOD-02 CMOD-02. 2
CHDI-01 CHDI-01. 3
15.03 DI durumu Genisletme modulindeki DI7...DI12 dijital giriglerinin durumunu | -
gosterir.
0. bit DI7'nin durumunu gésterir.
Ornek: 001001b = DI7 ve DI10 agik, geri kalanlar kapali.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Dijital giris/gikislarin durumu. 1=1
15.04 RO/DO durumu Genisletme modiliindeki RO4 ve RO5 réle ¢ikislari ile DO1 -
dijital ¢cikiginin durumunu gosterir.
0...1 bitleri RO4...RO5'in durumunu gésterir, 5. bit DO1'in
durumunu gésterir.
Ornek: 100101b = RO4 agik, RO5 kapali ve DO1 agik.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Role/dijital ¢ikiglarin durumu. 1=1
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15.05 RO/DO zorlama Role/dijital ¢ikislarin elektriksel durumlari test etme gibi 0000h
secimi amaclarla gecersiz kilinabilir. Her bir dijital girig i¢in 15.06
RO/DO zorlanan veriler parametresindeki bir bit saglanir ve
bunun degeri bu parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda
uygulanir.
Not: Yukleme ve gii¢c dongisu zorlama segimlerini resetler
(15.05 ve 15.06 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =R04'lU 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar.
1 1 = RO5'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2.4 Rezerve
5 1 =DO1'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Role/dijital ¢ikiglar igin seg¢imi gecersiz kil. 1=1
15.06 RO/DO zorlanan Bir zorlamali réle veya dijital ¢cikis veri degerinin 0'dan 1'e 0000h
veriler degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 15.05 RO/DO zorlama
secimi parametresinde segilen bir girisi zorlamak mimkandur.
0...1 bitleri RO4...RO5 icin zorlanan degerlerdir; 5. bit DO1 i¢in
zorlanan degerdir.
0000h...FFFFh Réle/dijital ¢ikiglarin zorlanan degerleri. 1=1
15.07 RO4 kaynagi ROA4 réle ¢ikisina baglanacak siriict sinyalini seger. Enerji
verilmemis
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Enerji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'u 1 biti (bkz. sayfa 132). 2
Devrede 06.16 Suruct durum word'll 1 O biti (bkz. sayfa 133). 4
Start edildi 06.16 Suruct durum word'll 1 5 biti (bkz. sayfa 133). 5
Miknatislandi 06.17 Siruct durum word'll 2 1 biti (bkz. sayfa 133). 6
Caligiyor 06.16 Suruct durum word'll 1 6 biti (bkz. sayfa 133). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'l 2 biti (bkz. sayfa 132). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'u 8 biti (bkz. sayfa 132). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolt durum word't 2 biti (bkz. sayfa 134). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolt durum word't 0 biti (bkz. sayfa 134). 11
Limitin Uzerinde 06.17 Siruct durum word'll 2 10 biti (bkz. sayfa 133). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'l 7 biti (bkz. sayfa 132). 13
Hata 06.11 Ana durum word'u 3 biti (bkz. sayfa 132). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'l 3. ¢evrilmig biti (bkz. sayfa 132). 15
Fren komutu 44.01 Fren kontrol durumu O biti (bkz. sayfa 252). 22
Ext2 etkin 06.16 Surucu durum word't 1 11 biti (bkz. sayfa 133). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'u 9 biti (bkz. sayfa 132). 24
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 28

fonksiyon 2
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Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 29
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 35
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

15.08 RO4 ON gecikmesi | RO4 réle ¢ikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s

' ' 1
Segilen kaynagin ' ' '
durumu : : :
i I T | I T 0
; — ‘ ] 1
RO durumu ! : :
: | | 0
RS P R P Zaman
ton torf ton torf
ton = 15.08 RO4 ON gecikmesi
tog = 15.09 RO4 OFF gecikmesi
0,0 ... 3000,0 s RO4 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 RO4 OFF gecikmesi | RO4 role ¢ikisi icin devre digi birakma gecikmesini tanimlar. 00s
Bkz. parametre 15.08 RO4 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO4 igin devre digl birakma gecikmesi. 10=1s

15.10 ROS5 kaynag RO4 réle gikigina baglanacak suruci sinyalini seger. Enerji

Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. verilmemis

15.11 ROS5 ON gecikmesi | RO5 réle ¢ikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s

' ' 1
Segilen kaynagin ' ' '
durumu : : :
‘ I 7 | I T 0
| — | — !
RO durumu | : :
: | | 0
<> < > e P Zaman
ton toff ton toft
ton = 15.11 RO5 ON gecikmesi
tog = 15.12 RO5 OFF gecikmesi
0,0 ... 3000,0 s RO5 i¢in etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12 ROS5 OFF gecikmesi | ROS5 réle ¢ikisi icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. 0,0s
Bkz. parametre 15.11 RO5 ON gecikmesi.
0,0 ... 3000,0 s RO5 i¢gin devre digl birakma gecikmesi. 10=1s

15.22 DO1 konfigiirasyonu | DO1'in nasil kullanildigini secer. Dijital cikis
Dijital ¢cikis DO1 dijital ¢ikis olarak kullanihr. 0
Frekans cikisi DOL1 frekans c¢ikisi olarak kullanilr. 1

15.23 DO1 kaynag DO1 dijital ¢ikisina baglanacak surtci sinyalini seger (15.22 Enerji

DO1 konfigurasyonu, Dijital ¢ikis olarak ayarlanmisken). veriimemis
Enerji veriimemis Cikisa enerji verilmemis. 0
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Enerji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'u 1 biti (bkz. sayfa 132). 2
Devrede 06.16 Surtcu durum word'ti 1 0 biti (bkz. sayfa 133). 4
Start edildi 06.16 Surtcu durum word't 1 5 biti (bkz. sayfa 133). 5
Miknatislandi 06.17 Surict durum word't 2 1 biti (bkz. sayfa 133). 6
Calisiyor 06.16 Surtcu durum word'ti 1 6 biti (bkz. sayfa 133). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'l 2 biti (bkz. sayfa 132). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'u 8 biti (bkz. sayfa 132). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolu durum word'li 2 biti (bkz. sayfa 134). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolu durum word'li O biti (bkz. sayfa 134). 11
Limitin Gzerinde 06.17 Surtct durum word't 2 10 biti (bkz. sayfa 133). 12
Uyari 06.11 Ana durum word't 7 biti (bkz. sayfa 132). 13
Hata 06.11 Ana durum word'u 3 biti (bkz. sayfa 132). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word't 3. gevrilmis biti (bkz. sayfa 132). 15
Fren komutu 44.01 Fren kontrol durumu O biti (bkz. sayfa 252). 22
Ext2 etkin 06.16 Sirict durum word'ti 1 11 biti (bkz. sayfa 133). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'u 9 biti (bkz. sayfa 132). 24
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 27
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 28
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 29
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 35
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

15.24 DO1 ON gecikmesi | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢cikis olarak ayarlandiginda, |0,0s

role ¢ikigi DOL1 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
' 1
Secilen kaynagin ! ! !
durumu ! : :
— ‘ b : 0
1 Co ‘ 1
RO durumu : :

I ‘ 0
<> P <> < Zaman
ton toff ton tort

ton = 15.24 DO1 ON gecikmesi
togf = 15.25 DO1 OFF gecikmesi
0,0 ... 3000,0 s DO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.25 DO1 OFF gecikmesi | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢ikig olarak ayarlandiginda, |0,0s
role cikigi DO1 icin devre disi birakma gecikmesini tanimlar.
Bkz. 15.24 DO1 ON gecikmesi parametresi.
0,0 ... 3000,0 s DO1 icin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
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15.32 Frek cikisi 1 gercek | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak -
degeri ayarlandiginda frekans c¢ikigi 1'in degerini dijital ¢ikis DO1'de
gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0 ... 16000 Hz Frekans cikisi 1'in degeri. 1=1Hz
15.33 Frek ¢ikisi 1 kaynagi | DOL1 dijital ¢ikisina baglanacak surtict sinyalini secer (15.22 Secilmedi
DO1 konfiglrasyonu, Frekans ¢ikisi olarak ayarlanmigken).
Alternatif olarak, bir sicaklik sensoriine sabit bir akim
gondermek i¢in ¢ikigl etkinlestirme moduna ayarlar.
Secilmedi Yok. 0
Kullanilan motor hizi | 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 127) 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 127) 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 127) 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 127) 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 127) 7
Cikis gucu 01.14 Cikis glicu (sayfa 128) 8
Hiz ref rampasi girisi | 23.01 Hiz ref rampa girigi (sayfa 181) 10
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 181) 11
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 185) 12
Kullanilan moment 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 190) 13
ref
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikigi (sayfa 193) 14
Proses PID c¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (sayfa 239) 16

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).
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15.34 Frek gikisi 1 kaynagi | Frekans ¢ikisi 1 minimum degerine (15.33 Frek gikisi 1 0,000
min kaynagi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin
gercek degerini (15.36 Kaynak min frek cikisi 1parametresi ile
segilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigirasyonu Frekans ¢ikisi
olarak ayarlandiginda gegerlidir.
Iao1 (MA)
A
15.37
I
I
I
I
15.36 :
>
15.34 15.35 Sinyal (gergek)
par. ile segilir
15.33
Ia01 (MA)
A
15.37 |
15.36 |
I I
>
15.35 15.34 Sinyal (gercek)
par. ile segilir
15.33
-32768,000... Frekans cikisi 1'in minimum degerine karsilik gelen gercek 1=1
32767,000 sinyal degeri.
15.35 Frek¢ikisi 1 kaynagi | Frekans ¢ikisi 1 maksimum degerine (15.33 Frek cikigi 1 1500,000
maks kaynagi parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin
gercek degerini (15.37 Kaynak maks frek ¢ikisi 1) parametresi
ile segilen) tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans
cikisi olarak ayarlandiginda gecerlidir.
Bkz. parametre 15.34 Frek cikigi 1 kaynagi min.
-32768,000... Frekans cikisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen gergek 1=1
32767,000 sinyal degeri.
15.36 Kaynak min frek 15.22 DO1 konfigurasyonu Frekans cikisi olarak 0 Hz
cikist 1 ayarlandiginda frekans ¢ikigi 1'in minimum cikis degerini
tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikigi 1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0 ... 16000 Hz Frekans cikigi1l minimum degeri. 1=1Hz
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15.37 Kaynak maks frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans c¢ikisi olarak 16000 Hz
ctkist 1 ayarlandiginda frekans ¢ikigi 1'in maksimum c¢ikis degerini
tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikigi 1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0 ... 16000 Hz Frekans ¢ikisi 1'in maksimum degeri. 1=1Hz
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve ¢alisma modlarinin
secilmesi.
Ayrica bkz. bolim Surticu galisma modlari, (sayfa 81).
19.01 Gergek galisma Kullanilmakta olan ¢alisma modlarini gosterir.
modu Bkz. parametreler 19.11...19.14.
Bu parametre salt okunurdur.
Sifir Yok. 1
Hiz Hiz kontrol (vektdr motor kontrol modunda). 2
Moment Moment kontroli (vektdr motor kontrol modunda). 3
Girig Moment segicisi hiz kontrol cihazinin ¢ikisini (25.01 Moment 4
referans hiz kontroli) ve moment referansini (26.74 Moment
ref rampa ¢ikisi) karsilastirir ve daha kucuk olan kullanihr.
Maks Moment segicisi hiz kontrol cihazinin ¢ikigini (25.01 Moment 5
referans hiz kontrolil) ve moment referansini (26.74 Moment
ref rampa ¢ikisi) karsilastirir ve daha buyuk olan kullanilir.
Toplama Hiz kontrol ¢ikisi moment referansina eklenir. 6
Skaler (Hz) Skaler motor kontrol modunda frekans kontrolu. 10
Skaler (rpm) Skaler motor kontrol modunda hiz kontrol. 11
Zorlamall mik. Motor miknatislanma modunda. 20
19.11 Ext1/Ext2 se¢imi EXT1/EXT2 secimi icin harici kontrol konumunu seger. EXT1
0=EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (kalici olarak segili). 0
EXT2 EXT2 (kalici olarak segili).
MCW bit 11: Harici Fieldbus arabirimi A yoluyla alinan kontrol word' bit 11. 2
kontrol lojigi
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 7
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 8
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayict durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 21
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 26
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Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 29
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 30
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
19.12 Extl kontrol modu EXT1 harici kontrol konumu igin ¢alisma modu seger. Hiz
Sifir Yok. 1
Hiz Hiz kontrolu. Kullanilan moment referansi 25.01 Moment 2
referans hiz kontrolu (hiz referans zincirinin ¢ikist).

Moment Moment kontroli. Kullanilan moment referansi 26.74 Moment | 3
ref rampa ¢ikisi (moment referans zincirinin gikist).

Minimum Hiz ve Moment seg¢imi kombinasyonlari: moment segicisi hiz 4
kontrol cihazinin ¢ikisini (25.01 Moment referans hiz kontroli)
ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa ¢ikigr)
karsilastirir ve daha kucuk olani seger.
Hiz hatasi negatif olursa, hiz hatasi tekrar pozitif oluncaya
kadar suruct hiz kontrol cihazi ¢ikigini izler. Bu, yikin moment
kontroliinde kaybolmasi durumunda, siriiciiniin kontrolsiiz
olarak hizlanmasini dnler.

Maksimum Hiz ve Moment se¢imi kombinasyonlari: moment segicisi hiz 5
kontrol cihazinin ¢ikisini (25.01 Moment referans hiz kontrolt)
ve moment referansini (26.74 Moment ref rampa ¢ikist)
karsilastirir ve daha blyuk olani secer.
Hiz hatasi pozitif olursa, hiz hatas tekrar negatif oluncaya
kadar surtict Hiz kontrol ¢ikigini izler. Bu, yikin moment
kontroliinde kaybolmasi durumunda, suriiciniin kontrolsuz
olarak hizlanmasini 6nler.

19.14 Ext2 kontrol modu EXT2 harici kontrol konumu igin ¢galisma modu seger. Hiz

Secenekler i¢in, bkz. parametre 19.12 Ext1 kontrol modu.

19.16 Lokal kontrol modu | Lokal kontrol icin ¢galisma modunu secer. Hiz

Hiz Hiz kontrold. Kullanilan moment referansi 25.01 Moment 0
referans hiz kontrolu (hiz referans zincirinin ¢ikisi).

Moment Moment kontrold. Kullanilan moment referansi 26.74 Moment | 1
ref rampa ¢ikisi (moment referans zincirinin gikist).

19.17 Lokal kontrol devre | Lokal kontroll etkinlestirir/devre disi birakir (kumanda Hayir
digi birakma panelindeki start ve stop dugmeleri ve PC aracindaki lokal

kontroller).
UYARI! Lokal kontrolii devre disi birakmadan 6nce,
surticlyu stop etmek icin kontrol paneline gerek
olmadigindan emin olun.
Hayir Lokal kontrol devrede. 0
Evet Lokal kontrol devre disl.
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20 Start/stop/yon Start/stop/y6n ve ¢alisma/start/jog izni sinyali kaynak secimi;
pozitif/negatif referans izni sinyali kaynak secimi.
Kontrol konumlart ile ilgili daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Lokal
kontrol — harici kontrol kargilastirmasi (sayfa 78).
20.01 Extl komutlari Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start, stop ve yén In1 Start;
komutlarinin kaynagini seger. In2 Yon
Ayrica bkz. 20.02...20.05 parametreleri. Gergek yonun
belirlenmesi icin 20.21 parametresine bakin.
Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0
In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.03 Ext1 in1 kaynagi 1

parametresi ile secilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri

asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu
(20.03) Komut
0->1 (20.02 = Kenar)
1 (20.02 = Seviye) Start
0 Stop

Inl Start; In2 Yon

20.03 Extl inl kaynag ile secilen kaynak start sinyalidir; 20.04 | 2

Extl in2 kaynagi ile secilen kaynak yénu belirler. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durum
ay a(20.03c;U umu |Kaynal (20.04§m umu Komut
0 Herhangi bir Stop
0->1(20.02 = Kenar) 0 lleri start
1 (20.02 = Seviye) 1 Geri start

In1 ileri start; In2
Geri start

20.03 Extl in1 kaynag ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, 3

20.04 Extl in2 kaynag ile secilen kaynak ise geri start
sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde

yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.03) (20.04)
0 0 Stop
0->1 (20.02 = Kenar) -
1(20.02 = Seviye) 0 lleri start
0->1 (20.02 = Kenar) .
0 1(20.02 = Seviye) | Censtart
1 1 Stop
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In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 inl1 kaynagi ve |4
20.04 Extl in2 kaynag parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin
(20.03) durumu (20.04) Komut
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:
e 20.02 Extl start tetikleyici tir(i parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.
« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.

In1P Start; In2 Stop; | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 inl1 kaynagi ve |5

In3 Y6n 20.04 Extl in2 kaynag parametreleri ile segilir. 20.05 Ext1 in3
kaynagi ile segilen kaynak yoni belirler. Kaynak bitlerinin
durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in |Kaynak 2'nin | Kaynak 3'in
durumu durumu durumu Komut
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 1 0 ileri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir Herhangi bir Stop
Notlar:
* 20.02 Extl start tetikleyici tirli parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.
« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.

In1P ileri start; In2P | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.03 Ext1 in1 kaynag, 6

Geri start; In3 Stop 20.04 Extl in2 kaynagi ve 20.05 Extl in3 kaynagi parametreleri
ile segilir. 20.05 Ext1 in3 kaynagi ile secilen kaynak yénu
belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:

Kaynak 1'in |Kaynak 2'nin | Kaynak 3'in
durumu durumu durumu Komut
(20.03) (20.04) (20.05)
0->1 Herhangi bir 1 ileri start
Herhangi bir 0->1 1 Geri start
Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop
Not: 20.02 Extl start tetikleyici tirti parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel 11
konektdriine bagh PC'den) alinir.

Fieldbus A Start ve stop komutlari fieldbus adaptéri A'dan alinir. 12
Not: 20.02 Extl start tetikleyici tirli parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Dabhili fieldbus Start ve stop komutlari dahili fieldbus arabiriminden alinir. 14

Not: 20.02 Extl start tetikleyici tir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.
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20.02 Extl start tetikleyici | EXT1 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar Seviye
tara tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip
secilmemesinde etkisi yoktur. 20.01 Ext1l komutlari parametre
secimlerinin aciklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1
20.03 Extl inl kaynagdi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 1'i secer. DI1
Secilmedi 0 (her zaman kapal). 0
Segildi 1 (her zaman agik). 1
DI1 DI1 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamal 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
20.04 Extl in2 kaynagi 20.01 Ext1 komutlarl parametresi igin kaynak 2'i secer. DI2
Mevcut secenekler igin, bkz. parametre 20.03 Extl in1 kaynagi.
20.05 Extlin3 kaynagi 20.01 Ext1 komutlari parametresi icin kaynak 3'i seger. Secilmedi
Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 20.03 Ext1 inl kaynagi.
20.06 Ext2 komutlari Harici kontrol konumu 2 (EXT2) i¢in start, stop ve yén Secilmedi
komutlarinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. 20.07...20.10 parametreleri. Gercek yonun
belirlenmesi igin 20.21 parametresine bakin.
Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0
In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.08 Ext2 in1 kaynagdi 1

parametresi ile segilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu

(20.08) Komut

0->1 (20.07 = Kenar)

1 (20.07 = Seviye) Start

0 Stop
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Inl Start; In2 Yon 20.08 Ext2 inl kaynagi ile secilen kaynak start sinyalidir; 20.09 | 2
Ext2 in2 kaynagi ile secilen kaynak yonu belirler. Kaynak
bitlerinin durum gecisleri asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu
(20.08) (20.09) Komut
0 Herhangi bir Stop
0->1(20.07 = Kenar) 0 ileri start
1 (20.07 = Seviye) 1 Geri start
In1 lleri start; In2 20.08 Ext2 inl kaynagi ile secilen kaynak ileri start sinyalidir, 3
Geri start 20.09 Ext2 in2 kaynagi ile secilen kaynak ise geri start
sinyalidir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde
yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu |Kaynak 2'nin durumu Komut
(20.08) (20.09)
0 0 Stop
0->1 (20.07 = Kenar) .
1(20.07 = Seviye) 0 lleri start
0->1(20.07 = Kenar) .
0 1(20.07 = Seviye) | Cerstart
1 1 Stop
In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi ve | 4
20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin
(20.08) durumu (20.09) Komut
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:
* 20.07 Ext2 start tetikleyici tirli parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.
* Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre digi birakilir.
In1P Start; In2 Stop; | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi ve |5

In3 YOn

20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. 20.10 Ext2 in3
kaynagi ile secilen kaynak ydnu belirler. Kaynak bitlerinin
durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in |Kaynak 2'nin | Kaynak 3'in
durumu durumu durumu Komut
(20.08) (20.09) (20.10)
0->1 1 0 ileri start
0->1 1 1 Geri start
Herhangi bir Herhangi bir Stop
Notlar:

e 20.07 Ext2 start tetikleyici tir(i parametresinin bu ayar

Uzerinde etkisi yoktur.

« Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari

devre disi birakilir.
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In1P ileri start; In2P
Geri start; In3 Stop

Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi,
20.09 Ext2 in2 kaynagdi ve 20.10 Ext2 in3 kaynagi parametreleri
ile segilir. 20.10 Ext2 in3 kaynagi ile segilen kaynak yonu
belirler. Kaynak bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde
yorumlanir:

Kaynak 1'in
durumu
(20.08)

Kaynak 2'nin
durumu durumu
(20.09) (20.10)

Kaynak 3'Un
Komut

0->1 Herhangi bir 1 lleri start

Herhangi bir 0->1 1 Geri start

Herhangi bir | Herhangi bir 0 Stop

Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tirli parametresinin bu ayar
Uzerinde etkisi yoktur.

6

Kontrol paneli

Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel
konektdriine bagh PC'den) alinir.

11

Fieldbus A

Start ve stop komutlarn fieldbus adaptérii A'dan alinir.
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tirl parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

12

Dahili fieldbus

Start ve stop komutlari dabhili fieldbus arabiriminden alinir.
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

14

20.07

Ext2 start tetikleyici
tard

EXT2 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar
tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.

Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip
secilmemesinde etkisi yoktur. 20.06 Ext2 komutlari parametre
segimlerinin agiklamalarina bakin.

Seviye

Kenar

Start sinyali kenar tetiklemelidir.

0

Seviye

Start sinyali seviye tetiklemelidir.

1

20.08

Ext2 inl1 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi icin kaynak 1'i seger.

Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 20.03 Ext1 inl kaynag.

Secilmedi

20.09

Ext2 in2 kaynag

20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 2'i secer.

Mevcut secenekler igin, bkz. parametre 20.03 Extl in1 kaynagi.

Secilmedi

20.10

Ext2 in3 kaynagi

20.06 Ext2 komutlari parametresi icin kaynak 3'i seger.

Mevcut segenekler icin, bkz. parametre 20.03 Ext1 inl kaynagi.

Secilmedi

20.11

Calisma izni stop
modu

Calisma izni sinyali kapandiginda motorun stop ettiriime
yéntemini seger.

Calisma izni sinyalinin kaynagi 20.12 Calisma izni 1 kaynagi
parametresi ile segilir.

Serbest

Serbest

Sdrucunun cikis yari iletkenlerinin kapatiimasi ile durma. Motor
serbest durug yapar.
2 UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, strtcinin

Etkin

serbest durus ile stop edilmesinin giivenli oldugundan
emin olun.

yavaslama rampasi ile rampa stop. Bkz. 23 Hiz referansi

rampas! parametre grubu, sayfa 181.

Moment limiti

Moment limitlerine gére durma (parametre 30.19 ve 30.20).
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20.12 Cahsmaizni 1 Harici ¢alisma izni sinyalinin kaynagini seger. Calisma izni Segildi
kaynagi sinyali kapali ise, siricu start etmez. Calisir durumda ise,
surtict 20.11 Calisma izni stop modu parametresinin ayarina
gore stop eder.
1 = Calisma izni sinyali agik.
Not: Bu parametre siiricii caligirken degistirilemez.
Ayrica, bkz. 20.19 Start etkinlestirme komutu parametresi.
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 D4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
FBA A Fieldbus arabirimi A yoluyla alinan kontrol word'l bit 3. 30
EFB Kontrol word't bit 3 dahili fieldbus arabirimi araciligiyla alindi. | 31
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
20.19 Start etkinlestirme Start izni sinyali icin kaynak secer. Secildi
komutu 1 = Start izni.
Sinyal kapali durumdayken, suruci start komutu yasaklanir.
(Suruci calisirken sinyalin kapatiimasi siruclyu stop ettirmez.)
Ayrica, bkz. 20.12 Calisma izni 1 kaynagi parametresi.
Secilmedi 0. 0
Secildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 D14 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18

fonksiyon 1
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Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

20.21 Yon Referans yonu kilidi. Talep
Talep Harici kontrolde yo6n, bir yén komutuyla (20.01 Ext1 komutlari 0

veya 20.06 Ext2 komutlar parametresi) segilir. Motor referans
yonunde doner. Yon komutu tanimlanmamigsa, motor ileri
yoénde doner.

leri Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak ileri yénde 1
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans degerleri oldugu gibi kullanilir.)

Geri Motor, harici referans isaretinden bagimsiz olarak geri yénde 2
doner. (Negatif referans degerleri sifirla degistirilir. Pozitif
referans degerleri -1 ile garpilir.)

20.22 Déndirme izni 20.01 Ext1l komutlari parametresi icin kaynak 1'i seger. Segildi
Segilmedi 0 (her zaman kapali). 0
Segildi 1 (her zaman agik). 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
20.25 Joglama izni Bir jog izni sinyali icin kaynak secer. Secilmedi

(Joglama etkinlestirme sinyallerinin kaynaklar1 20.26 Joglama 1
start kaynagi ve 20.27 Joglama 2 start kaynagi parametreleri ile
segilir.)

1 = Joglama devrede.

0 = Joglama devre disl.

Notlar:

» Joglama yalnizca vektdr kontrol modunda desteklenir.

» Joglama yalnizca herhangi bir harici kontrol konumundan
start komutu etkin degil iken devreye alinabilir. Diger
taraftan, eger joglama komutu zaten etkin ise, strlict bir
harici kontrol konumundan start edilemez (fieldbus yoluyla
darbeli yol verme komutlar harig).

Bkz. bélum Kontrol (sayfa 89).

Secilmedi 0. 0

Secildi 1. 1
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DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

20.26 Joglama 1 start 20.25 Joglama izni parametresi ile devredeyse, joglama Secilmedi
kaynagi fonksiyonu 1'in etkinlestirilmesi i¢in kaynagi secer. (Joglama

fonksiyonu 1 ayni zamanda, 20.25 parametresinden bagimsiz

olarak fieldbus uzerinden etkinlestirilebilir.)

1 = Joglama 1 etkin.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektdr kontrol modunda desteklenir.

* Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen

fonksiyon dncelige sahiptir.

* Bu parametre suruci galisirken degistirilemez.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
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Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

20.27 Joglama 2 start 20.25 Joglama izni parametresi ile devredeyse, joglama Secilmedi
kaynagi fonksiyonu 2'in etkinlestirilmesi i¢in kaynagi secer. (Joglama

fonksiyonu 2 ayni zamanda, 20.25 parametresinden bagimsiz

olarak fieldbus uizerinden etkinlestirilebilir.)

1 = Joglama 2 etkin.

Secenekler igin, bkz. parametre 20.26 Joglama 1 start kaynagi.

Notlar:

« Joglama yalnizca vektor kontrol modunda desteklenir.

* Hem joglama 1 hem de 2 etkinlestirilirse, ilk etkinlestirilen
fonksiyon dncelige sahiptir.

* Bu parametre suruci ¢aligirken degistirilemez.

21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi secimi;
DC miknatislanmasi ayarlari.

21.01 Vektor start modu Vektdr motor kontrol modu igin, 8r. 99.04 Motor kontrol modu Otomatik

parametresi Vektor olarak ayarlandiginda, motor start

fonksiyonunu seger.

Notlar:

» Skaler motor kontrol modu igin start fonksiyonu 21.19 Skaler
start modu parametresi ile segilir.

* 99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa, Hizli ve Sabit zaman segimleri yok sayilr.

* DC miknatislama segili oldugunda (Hizli veya Sabit zaman)
doénen bir makineye start etmek mumkun degildir.

+ Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimaldir.

* Bu parametre surtict galisirken degistiriliemez.

Ayrica bkz. b6lim DC miknatislanmasi, (sayfa 97).

Hizh Siirlicu start éncesinde motoru 6nceden miknatislar. Onceden | 0
miknatislama suresi otomatik olarak belirlenir, genelde motor
boyutuna gére 200 ms ile 2 s arasinda degisir. Yiksek bir
kesme momenti gerektiginde bu mod segilmelidir.

Sabit zaman Suriict start 6ncesinde motoru 6nceden miknatislar. On 1
miknatislama suresi 21.02 Miknatislama siresi parametresi
tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siiresi
gerekiyorsa secilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama siiresi segilirse
mumkun olan en yiksek kirllma torkunu garanti eder.

UYARI! Siriict ayarlanan miknatislama suresi
A gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa

bile start eder. Tam bir kirllma momentinin gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama suresinin tam miknatislama
ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin
olun.
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Otomatik

Otomatik start bir gok durumda optimal motor startini garantiler.
Hizli start etme fonksiyonu (dénen bir motoru start etme) ve
otomatik yeniden start fonksiyonunu (durdurulan bir motor
akisinin kaybolmasini beklemeden aninda yeniden start
edilebilir) igerir. Surtici motor kontrol programi, motorun
mekanik durumuyla beraber akiy da teshis eder ve her kosul
altinda motoru aninda start eder.

Not: 99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa, varsayilan olarak hizl start veya otomatik
yeniden start mimkun degildir.

2

21.02 Miknatislama suresi

On manyetizasyon zamanini tanimlar.

* 21.01 Vektor start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (vektor kontrol modunda), veya

e 21.19 Skaler start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (skaler kontrol modunda).

Start komutunun ardindan, stiriicti ayarlanan siire boyunca

otomatik olarak motoru énceden miknatislar. Tam

manyetizasyon olmasini saglamak igin, bu parametreyi rotor

sure sabitine esit veya buyUk bir degere ayarlayin. Bilinmedigi

durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini degerleri kullanin:

Motor nominal gu¢ degeri | Sabit miknatislama suresi

<1lkw >50-100 ms

1-10kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW > 200 - 1000 ms

200 - 1000 kW >1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre siriict ¢alisirken degistirilemez.

500 ms

0...10000 ms

Sabit DC miknatislama siresi.

1=1ms

21.03 Stop modu

Bir stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini
seger.

Aki frenlemeyi (bkz. 97.05 Aki frenleme parametresi) secerek
ek frenleme mimkundur.

Serbest

Serbest

Siricunun ¢ikis yari iletkenlerinin kapatiimasi ile durma. Motor
serbest durus yapar.
2 UYARI! E§er mekanik fren kullaniliyorsa, siricunin

Etkin

serbest durus ile stop edilmesinin guvenli oldugundan
emin olun.

yavaslama rampasi ile rampa stop. Bkz. 23 Hiz referansi

rampas| parametre grubu, sayfa 181.

Moment limiti

Moment limitlerine gére durma (parametre 30.19 ve 30.20).

Hiz komp ileri

Sabit mesafeli frenleme icin hiz kompanzasyonu kullanilir. Hiz
farki (kullanilan hiz ve maksimum hiz arasindaki), rampada
motor durdurulmadan énce suriici mevcut hizda caligtirilarak
kompanse edilir. Ayrica bkz. b6lim Anahtarlama frekansi,
(sayfa 99).

Eger donus yonu geriye ise, surucli rampada durdurulur.

Hiz komp geri

Eger donus yonu geriye ise sabit mesafeli frenleme igin hiz
kompanzasyonu kullanilir. Hiz farki (kullanilan hiz ve
maksimum hiz arasindaki), rampada motor durdurulmadan
once suriict mevcut hizda galistirilarak kompanse edilir. Ayrica
bkz. bélum Anahtarlama frekansi, (sayfa 99).

Eger donus yonu ileriye ise, surticii rampada durdurulur.
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Hiz komp bipolar

Sabit mesafeli frenleme igin hiz kompanzasyonu kullanilir. Hiz
farki (kullanilan hiz ve maksimum hiz arasindaki), rampada
motor durdurulmadan énce siriicii mevcut hizda calistirilarak
kompanse edilir. Ayrica bkz. bélim Anahtarlama frekansi,
(sayfa 99).

5

21.04

Acil stop modu

Bir acil stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini
seger.

Acil stop sinyalinin kaynagi 21.05 Acil stop kaynagi parametresi
ile segilir.

Rampa
stop (Off1)

Rampa stop (Off1)

Sdricu caligirken:

* 1= Normal caligma.

» 0 = Belirli bir referans tipi i¢in tanimlanan standart
yavaslama rampasi boyunca normal durma (bkz. bolim
Referans rampa [sayfa 87]). Surlict durduktan sonra, acil
stop sinyali kaldirlarak ve start sinyali 0'dan 1 olarak
degistirilerek yeniden start edilebilir.

Surticu dururken:

* 1= Startiznivar.

» 0 = Start izni yok.

Serbest stop (Off2)

Surici cahgirken:

¢ 1= Normal ¢alisma.

« 0 = Serbest durus. Start kilidi sinyalini geri yikleyerek ve
start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek surtictyl yeniden
baglatabilirsiniz.

Surticu dururken:

* 1= Startiznivar.

« 0= Start izni yok.

Acil rampa stop
(Off3)

Sdricu galigirken:

¢ 1 =Normal ¢calisma

e 0 =23.23 Acil stop siiresi parametresi ile tanimlanan acil
stop rampas! boyunca acil rampa ile durma. Siriict
durduktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start sinyali
0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.

Surticu dururken:

» 1= Startiznivar

* 0 = Start izni yok

Stop momenti

Sirici cahgirken:

¢ 1 =Normal ¢calisma

* 0 = Maksimum moment limitine kars! durma (30.20
Maksimum moment 1 veya 30.24 Maksimum moment 2
parametresi). Start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek siricuyl
yeniden baglatabilirsiniz.

» Suricu dururken:

* 1= Startiznivar

* 0= Startizni yok

21.05

Acil stop kaynagi

Acil stop sinyalinin kaynagini seger. Stop modu 21.04 Acil stop
modu parametresi ile segilir.

0 = Acil stop etkin

1 = Normal calisma

Not: Bu parametre siriicl ¢aligirken degistirilemez.

Pasif
(dogru)

Etkin (yanlis)

0.

Pasif (dogru)

1.

DI1

DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0).

DI2

DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1).

Al W| | O
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DI3

DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2).

5

Dl4

DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3).

DI5

DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4).

DI6

D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5).

6
7
8

Diger [bit]

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).

21.06

Sifir hiz limiti

Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz limitine
ulasana kadar bir hiz rampasi boyunca durdurulur (rampali
durdurma segildiginde veya acil durdurma kullanildiginda). Sifir
hiz gecikmesi sonrasinda, motor serbest durus yapar.

30,00 rpm

0,00...30000,00 rpm

Sifir hiz limiti.

Bkz. par.
46.01

21.07

Sifir hiz gecikmesi

Sifir iz gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bu
fonksiyon, sorunsuz ve hizli yeniden start etmenin gerektigi
uygulamalarda faydalidir. Stiriicti, gecikme sirasinda rotorun
pozisyonunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Siricu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Gercek motor hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin degerinin
altina distugunde, gevirici modilasyonu durdurulur ve motor
serbest durus yapar.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali: Motor
serbest durug yapar.

21.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Siricu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gercek hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina distugunde, sifir hiz gecikme fonksiyonu
etkinlesir. Gecikme sirasinda, bu fonksiyon hiz kontrolérini
enerji saglanmis durumda tutar: ¢evirici moddle edilir, motor
miknatislanir ve suriict bir hizli yeniden start icin hazirdir. Sifir
hiz gecikmesi, 6rnegin joglama islevi ile kullanilabilir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalir.
Motor, gercek sifir hiza dogru
yavaslar.

- - 21.06 Sifir hiz limiti

<
Gecikme Zaman

oms

0...30000 ms

Sifir hiz gecikmesi.

1=1ms
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21.08 DC akim kontrolii DC tutma veya son miknatislama fonksiyonlarini 00b
etkinlestirir/devre disi birakir. Bkz. bélim DC miknatislanmasi
(sayfa 97).
Not: DC miknatislama motorun isinmasina neden olur. Uzun
DC miknatislama surelerinin gerektidi uygulamalarda harici
olarak havalandiriimisg motorlar kullaniimalidir. DC
miknatislama periyodu uzunsa, motora sabit yuk
uygulandiginda DC miknatislama motor saftinin dénmesine
engel olamaz.
Bit Deger
0 1 = DC tutma. Bkz. bélum DC tutma (sayfa 97).
Not: Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun higbir etkisi yoktur.
1 1 = Son miknatislama. Bkz. bolim Ayarlar (sayfa 98).
Not: Son miknatislanma sadece segilen stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop modu)
rampa oldugunda kullanilabilir.
2...15 |Rezerve
00b...11b DC miknatislama bolimi. 1=1
21.09 DC tutma hizi Hiz kontrol modunda DC tutma hizini tanimlar. Bkz. parametre | 5,00 rpm
21.08 DC akim kontrolu ve bdlum DC tutma, (sayfa 97).
0,00...1000,00 rpm DC tutma hizi. Bkz. par.
46.01
21.10 DC akim referansi Motor nominal akiminin yiizdesi olarak DC tutma akimini %30,0
tanimlar. Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolt ve bélum DC
miknatislanmasi, (sayfa 97).
%0,0...9%100,0 DC tutma akimi. 1=%1
21.11 Son miknatislama Motor stop ettikten sonra son miknatislamanin etkin durumda [ 0s
siresi kalacagi sureyi tanimlar. Miknatislama akimi 21.10 DC akim
referansi parametresi ile tanimlanir.
Bkz. 21.08 DC akim kontrolii parametresi.
0...3000 s Son miknatislama suresi. 1=1s
21.14 On isitma giris Motorda 6n I1sitmayi tetikleyen kaynagi seger. On isitmanin Kapali
kaynagi durumu 06.20 Sirticti durum word'éi 3 parametresinin 2. biti
olarak gosterilir.
Notlar:
 Isitma fonksiyonu caligma izni, kilit ve STO sinyallerinin etkin
olmasini gerektirir.
« Isitma fonksiyonu siriiciinin hata vermemis olmamasini
gerektirir.
+ Onisitma, akim tretmek igin DC tutmayi kullanir.
Kapali 0. On isitma her zaman devre digi birakilir. 0
Acik 1. On i1sitma her zaman siiriicii durduruldugunda devre digi 1
birakilir.
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
D16 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
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Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 9
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 10
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 11
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 12
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 13
fonksiyon 3
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

21.16 On isitma akimi. Motor parcalarini isitmakta kullanilan DC akimini tanimlar. %0,0
%0,0...%30,0 On isitma akimi. 1=%1

21.18 Otomatik yeniden Motor, otomatik yeniden start fonksiyonu kullanilarak kisa bir 10,0 s
start suresi besleme

glicu sonrasinda otomatik olarak yeniden start edebilir. Bkz.
boltm
Otomatik yeniden baslatma (sayfa 109).
Bu parametre 0,0 saniye olarak ayarlandiginda, otomatik
yeniden start devre disi birakilir. Aksi halde bu parametre,
sonrasinda
yeniden start girisiminde bulunulacak maksimum gu¢ hatasi
sliresini tanimlar. Bu sureye ayrica DC 6n sarji gecikmesinin de
dahil oldugunu unutmayin.
0,0s Otomatik yeniden start devre digl. 0
0,1...10,0 s Maksimum gug¢ hatasi siresi. 1=1s
21.19 Skaler start modu Skaler motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol modu Normal
parametresi Skaler olarak ayarlandiginda, motor start
fonksiyonunu secer.
Notlar:
» Vektdr motor kontrol modu igin start fonksiyonu 21.01 Vektor
start modu parametresi ile segilir.
* Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimahdir.
* Bu parametre suruci ¢aligirken degistirilemez.
Ayrica bkz. b6lim DC miknatislanmasi, (sayfa 97).
Normal Sifir hizdan acil start. 0
Sabit zaman Siirlict start éncesinde motoru 6nceden miknatislar. On 1

miknatislama siresi 21.02 Miknatislama suresi parametresi

tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi

gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir n miknatislama siresi segilirse
mumkin olan en yiiksek kirilma torkunu garanti eder.

Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! Siricu ayarlanan miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa
bile start eder. Tam bir kirllma momentinin gerektigi

uygulamalarda, sabit miknatislama suresinin tam miknatislama

ve moment Uretimi sadlayacak uzunlukta oldugundan emin
olun.
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Otomatik Surtict dénen bir motoru baslatmak icin otomatik olarak dogru | 2
cikis frekansini secer. Bu, motor zaten donuyorsa ve suruci
akim frekansini da diizglin baslatilacaksa hizli start igin
yararlidir.

Not: Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

21.21 DC tutma frekansi. Motor skaler frekans modundayken 21.09 DC tutma hizi 5,00 Hz
parametresi yerine kullanilan DC tutma frekansini tanimlar.
Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolu ve bélum DC tutma,

(sayfa 97).
0,00...1000,00 Hz DC tutma frekansi. 1=1Hz
21.22 Start gecikmesi Start gecikmesini tanimlar. Baglatma kosullari karsilandiktan 0,00 s

sonra, siriict gecikme sonra erene kadar bekler ve motoru
baslatir. Gecikme sirasinda, AFE9 Start gecikmesi uyarisi

gosterilir.
Start gecikmesi tim start modlariyla kullanilabilir.
0,00...60,00 s Start gecikmesi 1=1s
21.30 Hiz komp stop Bu gecikme. maksimum hizdan bir stop sirasinda mesafeyi 0,00s
gecikmesi toplam kat edilen mesafeye ekler. Kat edilen mesafenin yalniz

yavaglama oraniyla belirlenmemesi igin mesafeyi
gereksinimlere uyacak sekilde ayarlamakta kullanilir. Ayrica
bkz. bélum Anahtarlama frekansi, (sayfa 99).

0,00...1000,00 s Hiz kompanzasyonu igin zaman gecikmesi. 1=1s

21.31 Hiz komp stop esigi | Bu parametre, altina inildiginde Hiz kompanzasyonlu durdurma | %10
ozelliginin devre digi birakildidi bir hiz esigini ayarlar. Bu hiz
bolgesinde, hiz kompanzasyonlu durdurma girisiminde
bulunulmaz ve surticti rampa segenegini kullaniyormus gibi
durur. Ayrica bkz. b6lim Anahtarlama frekansi, (sayfa 99).

%0...%100 Hiz kompanzasyonu igin hiz esigi. 1=%1

22 Hiz referansi segimi | Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari.
380...384 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.

22.01 Hiz ref sinirsiz Hiz referansi se¢im blogunun ¢ikisini gosterir. 383. sayfadaki | -
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00... Segcilen hiz referansinin degeri. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22,11 Extl hiz refl Extl hiz referansi kaynagi 1'i seger. All olcek-
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.12 Ext1 hiz ref2 lendirilmig

tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (22.13 Ext1 hiz fonksiyonu) bir Extl referansi
olusturur (asagidaki sekilde A).

19.11Ext1/Ext2 se¢imi parametresi tarafindan segilen bir dijital
kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen 22.18 Ext2 hiz refl,
22.19 Ext2 hiz ref2 ve 22.20 Ext2 hiz fonksiyonu
parametreleriyle tanimlanan Ext2 referansi arasinda gegis
yapmak icin kullanilabilir (asagidaki sekilde B).

22.11
2213
0 pu—
Al —] Refl
N I N
------ [ |Toplama
Diger — [[Cikartmad—o
" Carpma—o ] @
i Extl
22.12 L MIN o X
0 —| TmAks}———o
Al —
FB —| N —
Dicer — 19.11
iger —|
| o
T~ (7228
22.18 1
22.20
0 —
Al — Refl
N (N
------ [ _|Toplama——o Ext2
Diger — |_[Cikartma—o
T carpmd—o —
22.19 L MIN —o
0| T[MAKS}——=o
Al —
FB —]| N —
Diger —

Sifir Yok. 0
Al1l dlgeklendirilmis | 12.12 Al1l dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
FB Arefl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergcek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).

PID 40.01 Proses PID cikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin 16

cikist).

Frekans girisi

11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (D16 frekans girigi olarak 17
kullanildiginda).
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Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
22.12 Extl hiz ref2 Extl hiz referansi kaynagi 2'yi seger. Sifir
Secimler ile referans kaynagi se¢iminin semasi icin, bkz. 22.11
Extl hiz refl parametresi.
22.13 Extl hiz fonksiyonu | 22.11 Extl hiz refl ve 22.12 Extl hiz ref2 parametreleri ile Refl
segilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel
fonksiyon secer. 22.11 Ext1 hiz refl parametresindeki semaya
bakin.
Refl 22.11 Extl hiz refl ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak 0
kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (refl + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kullanilir. | 1
Cikar (refl - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Extl hiz refl] - [22.12 Extl | 2
hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanilir.
Carp (refl x ref2) Referans kaynaklarinin carpimi, hiz referansi 1 olarak kullanilir. | 3
Min (refl, ref2) Referans kaynaklarinin en kii¢ugu, hiz referansi 1 olarak 4
kullanilir.
Maks (refl, ref2) Referans kaynaklarinin en biyugu, hiz referansi 1 olarak 5
kullanilir.
22.18 Ext2 hiz refl Ext2 hiz referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 22.19 Ext2 hiz ref2
tarafindan tanimlanabilir. ki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (22.20 Ext2 hiz fonksiyonu) bir Ext2 referansi
olusturur. 28.11 Ext1 frekans refl parametresindeki semaya
bakin.
Sifir Yok. 0
Al dlgeklendirilmis | 12.12 Al1l dlceklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 dlceklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin Gikigt).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin 16
cikist).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
22.19 Ext2 hiz ref2 Ext2 hiz referansi kaynagi 2'yi secer. Sifir
Secimler ile referans kaynagi seciminin semasi igin, bkz. 22.18
Ext2 hiz refl parametresi.
22.20 Ext2 hiz fonksiyonu | 22.18 Ext2 hiz refl ve 22.19 Ext2 hiz ref2 parametreleri ile Refl
segilen referans kaynaklari arasinda bir matematiksel
fonksiyon seger. 22.18 Ext2 hiz refl parametresindeki semaya
bakin.
Refl Ext2 hiz refl ile segilen sinyal hiz referansi 1 olarak 0
kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).
Topla (refl + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, hiz referansi 1 olarak kullanilir. | 1
Cikar (refl - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([22.11 Extl hiz refl] - [22.12 Ext1l | 2

hiz ref2]) hiz referansi 1 olarak kullanihr.
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Carp (refl x ref2) Referans kaynaklarinin carpimi, hiz referansi 1 olarak kullanihr. | 3
Min (refl, ref2) Referans kaynaklarinin en kiiggu, hiz referansi 1 olarak 4

kullanilir.
Maks (refl, ref2) Referans kaynaklarinin en blyugu, hiz referansi 1 olarak 5
kullanilir.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu | Sabit hizlarin nasil segildigini ve sabit bir hiz uygulanirken 00b

donis yoni sinyalinin degerlendirilip degerlendiriimedigini
belirler.
Bit Adi Bilgi
0 Sabit hiz modu |1 = Birlesik: 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan tanimlanan
¢ kaynak kullanilarak 7 sabit hiz segilebilir.
0 = Ayrik: Siraslyla 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan
tanimlanan kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlari ayri ayri etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiigiik degere sahip sabit hiz énceliklidir.
1...15 [Rezerve
00b...11b Sabit hiz yapilandirma word'Q. 1=1
22.22 Sabit hiz segimi 1 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi O biti O (Ayrik) iken, DI3
sabit hiz 1'i etkinlestiren bir kaynak seger.
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi O biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.23 Sabit hiz secimi 2 ve 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit frekans olan t¢
kaynagi su sekilde seger:
Kaynak 22.22 | Kaynak 22.23 | Kaynak 22.24
par.ile par. ile par. ile Sabit hiz etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz 3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz 5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabit hiz 7
Secilmedi 0 (her zaman kapalr). 0
Secildi 1 (her zaman agik). 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
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Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

22.23 Sabit hiz segimi 2 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi O biti 0 (Ayrik) iken, Dl4

sabit hiz 2'i etkinlestiren bir kaynak seger.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi O biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz se¢imi 1 ile 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek icin
kullanilan t¢ kaynagi secger. 22.22 Sabit hiz se¢imi 1
parametresindeki tabloya bakin.

Secenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz se¢imi 1.

22.24 Sabit hiz se¢imi 3 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, Secilmedi

sabit hiz 3'i etkinlestiren bir kaynak secer.

22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz se¢imi 1 ile 22.23 Sabit hiz
secimi 2 parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek icin
kullanilan tic kaynagi secer. 22.22 Sabit hiz segimi 1
parametresindeki tabloya bakin.

Secenekler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.

22.26 Sabithiz1 Sabit hiz 1'i tanimlar (sabit hiz 1 secildiginde motorun dénecegi | 300,00 rpm

hiz).
-30000,00... Sabit hiz 1. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.27 Sabithiz 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 2. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.28 Sabithiz3 Sabit hiz 3't tanimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 3. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.29 Sabithiz 4 Sabit hiz 4'G tanimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 4. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.30 Sabithiz5 Sabit hiz 5'i tanimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 5. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.31 Sabithiz6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 6. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01

22.32 Sabithiz7 Sabit hiz 7'yi tamimlar. 0,00 rpm
-30000,00... Sabit hiz 7. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.41 Guvenli hiz ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir givenli | 0,00 rpm
hiz referans degeri tanimlar:
« 12.03 Al denetim fonksiyonu
+ 49.05 fletisim kaybi eylemi
« 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-30000,00... Guvenli hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.42 Joglama 1 ref Joglama fonksiyonu 1 i¢in hiz referansini tanimlar. Joglama 0,00 rpm
hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 89.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 1 igin hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.43 Joglama 2 ref Joglama fonksiyonu 2 igin hiz referansini tanimlar. Joglama 0,00 rpm
hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 89.
-30000,00... Joglama fonksiyonu 2 i¢in hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.51 Kritik hiz fonksiyonu | Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir. Ayrica | 00b
belirtilen araliklarin her iki donts yénunde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bélim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 88).
Bit Adi Bilgi
0 Devrede 1 = Devrede: Kritik hizlar devrede.
0 = Devre digl: Kritik hizlar devre disi.
1 Isaret modu 1 = Isaretlendi: 22.52...22.57 parametrelerinin isaretleri dikkate alinir.
0 = Mutlak: 22.52...22.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki doniis yonu icin etkilidir.
2...15 |Rezerve
00b...11b Kritik hiz konfigtirasyon word'Q. 1=1
22.52  Kritik hiz 1 diigiik Kritik hiz araligi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.53 Kritik hiz 1 yuksek degerinden kiguk
veya bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.53 Kritik hiz 1 yuksek Kritik hiz araligi 1 igin tst limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.52 Kritik hiz 1 dusiik degerinden buyik veya
bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 1 igin st limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.54 Kritik hiz 2 duguk Kritik hiz araligi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.55 Kiritik hiz 2 yiiksek degerinden kiigiik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.55 Kritik hiz 2 yuksek Kritik hiz araligi 2 igin tst limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.54 Kritik hiz 2 disiik dederinden biylk veya
bu degere esit olmaldir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.56 Kritik hiz 3 duguk Kritik hiz araligi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.57 Kritik hiz 3 yuksek degerinden kiguk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.57 Kiritik hiz 3 yiksek Kritik hiz araligi 3 icin ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.56 Kritik hiz 3 dusiik dederinden biyik veya
bu degere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin Gst limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.71 Motor Motor potansiyometresi modunu etkinlestirir ve seger. Pasif
potansiyometresi Bkz. bolum Hiz kontrol performans degerleri (sayfa 93).
fonksiyonu
Pasif Motor potansiyometresi devre disi birakilir ve degeri 0 olarak 0
ayarlanir.
Devrede (gu¢ Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi 6nce 22.72 Motor | 1
verildiginde baslat) potansiyometresi baglangi¢ degeri parametresi ile tanimlanan
degeri kullanir. Deger ardindan 22.73 Motor potansiyometresi
yukseltme kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi diigsiirme
kaynag parametreleri ile yikseltme ve duglirme
kaynaklarindan ayarlanabilir.
Bir gui¢ ¢evrimi sonrasinda, motor potansiyometresi dénceden
tanimlanan baslangi¢ degerine (22.72) doner.
Devrede (gl Devrede (gug verildiginde baslat) gibidir, ancak motor 2
verildiginde devam et) | potansiyometresi degeri bir giic cevriminde korunur.
Devrede (gergege Bagka bir referans kaynagi segcildiginde, motor 3
baslat) potansiyometresinin degeri o referansi takip eder. Referansin
kaynagi motor potansiyometresine déndikten sonra, degeri
yukari ve asagi kaynaklarla (22.73 ve 22.74 ile tanimlanan)
tekrar degistirilebilir.
22.72 Motor Motor potansiyometresi i¢in bir baglangi¢ degeri (baslangi¢ 0,00
potansiyometresi noktasi) tanimlar. 22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu
baslangic degeri parametresi segimlerine bakin.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi icin baslangic degeri. 1=1
32767,00
22.73 Motor Motor potansiyometresi yukari sinyali kaynagini seger. Secilmedi
potansiyometresi 0 = Degisiklik yok
ylikseltme kaynagi 1 = Motor potansiyometresi degerini arttirir. (Yukseltme ve
dusurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre degeri
degismez.)
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl14 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
D16 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18

fonksiyon 1
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Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

22.74 Motor Motor potansiyometresi asagi sinyali kaynagini secer. Secilmedi
potansiyometresi 0 = Degisiklik yok
dusurme kaynagi 1 = Motor potansiyometresi de@erini duistiriir. (Yukseltme ve

disurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre degeri
degismez.)

Secenekler igin, bkz. parametre 22.73 Motor potansiyometresi
yukseltme kaynagi.

22.75 Motor Motor potansiyometresinin degisim oranini tanimlar. Bu 10,0 s
potansiyometresi parametre motor potansiyometresinin minimum degerden
rampa suresi (22.76) maksimum deg@ere (22.77) gegmesi icin gereken sireyi

tanimlar. Ayni degisim orani her iki yénde de gegerlidir.
0,0...3600,0 s Motor potansiyometresi degisim suresi. 10=1s

22.76 Motor Motor potansiyometresinin minimum degerini tanimlar. -50,00
pqtansiyometresi Not: Vektor kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
min degeri degistirilmelidir.

-32768,00 ... Motor potansiyometresi minimum degeri. 1=1
32767,00

22.77 Motor Motor potansiyometresinin maksimum degerini tanimlar. 50,00
potansiyomgtresi Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
maks degeri degistiriimelidir.

-32768,00 ... Motor potansiyometresi maksimum degeri. 1=1
32767,00

22.80 Motor Motor potansiyometresi fonksiyonunun ¢ikisi. (Motor -
potansiyometresi ref | potansiyometresi, 22.71...22.74 parametreleri kullanilarak
gercek konfiglre edilir.)

Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Motor potansiyometresinin degeri. 1=1
32767,00
22.86 Gergek hiz referansi | 19.11 Ext1/Ext2 secimi tarafindan segilen hiz referansinin (Extl | -
6 veya Ext2) degerini gérunttler. 22.11 Ext1 hiz refl
parametresindeki semaya veya 380. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Ek 2 sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.87 Gergek hiz referansi | Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansinin degerini -
7 gosterir. 383. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Asagidakilerle gegersiz kiinmadigi siirece, deger 22.86
Gercek hiz referansi 6'dan alinir
« herhangi bir sabit hiz
* bir joglama referansi
* ag kontroll referansi
« kontrol paneli referansi
« glvenli hiz referansi.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23 Hiz referansi Hiz referansi rampasi ayarlari (suricu icin hizlanma ve
rampasi yavaglama degerlerinin programlanmasi).
384. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
23.01 Hiz ref rampa girisi Rampa ve sekillendirme fonksiyonlarina girmeden énce -
kullanilan hiz referansini (rpm) gosterir. 384. sayfadaki kontrol
zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme dncesinde hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.02 Hiz ref rampa cikisi | Rampali ve sekilli hiz referansini rpm cinsinden gésterir. 384. -
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Rampa ve sekillendirme sonrasinda hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
23.11 Rampa grubu segimi | 23.12...23.15 parametreleri ile tanimlanan iki Hiz./Yav.
hizlanma/yavasglama sireleri arasinda gegcis yapan kaynagi suresi 1
seger.
0 = Hizlanma zamani 1 ve yavaglama zamani 1 etkin
1 = Hizlanma zamani 2 ve yavaglama zamani 2 etkin
Hiz./Yav. suresi 1 0. 0
Hiz./Yav. suresi 2 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'l bit 10 dahili 20

fieldbus arabirimi araciligiyla alindi.

Diger [bit]

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).
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23.12

Hizlanma siresi 1

Hizlanma suresi 1'i, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6lgeklendirme
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine ¢ikarmak igin
gereken sire olarak tanimlar (30.12 Maksimum hiz parametresi
degil).

Hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizl bir
sekilde artarsa, motor hizi hizlanma oranini takip eder.

Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas
bir sekilde artarsa, motor devri referansi takip eder.

Eger hizlanma siresi ¢ok kisa ayarlanmigsa siriicu, suruci
moment limitlerinin digina ¢cikmamak igin otomatik olarak
hizlanmayi uzatir.

20,000 s

0,000 ...1800,000 s

Hizlanma suresi 1.

10=1s

23.13

Yavaglama stiresi 1

Hizlanma siresi 1'i, hizi 46.01 Hiz 6lceklendirme parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira dugirmek igin
gereken sire olarak tanimlar (30.12 Maksimum hiz parametresi
degil).

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaglama oranindan daha
yavas bir sekilde azalirsa, motor devri referansi takip eder.
Referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizli bir
sekilde degisirse, motor hizi yavaglama oranini takip eder.
Eger yavaslama orani ¢ok kisa ayarlanmigsa, suric, strict
moment limitlerinin digina ¢cikmamak (ya da giivenli DC
baglantisi gerilimini asmamak) icin otomatik olarak
yavaslamay! uzatir. E§er yavaslama suresinin ¢ok kisa
olduguna dair bir suphe varsa, DC yuksek gerilim kontrolunin
aclk oldugundan emin olun (parametre 30.30 Yiksek gerilim
kontrol).

Not: Yuksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaslama siresi
gerektiginde surucd, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmant ile donatiimalidir.

20,000 s

0,000 ...1800,000 s

Yavaglama stresi 1.

10=1s

23.14

Hizlanma suresi 2

Hizlanma siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 23.12 Hizlanma
suresi 1.

60,000 s

0,000 ...1800,000 s

Hizlanma suresi 2.

10=1s

23.15

Yavaglama stresi 2

Yavaslama siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 23.13
Yavaglama suresi 1.

60,000 s

0,000 ...1800,000 s

Yavaslama suresi 2.

10=1s

23.20

Joglama hizl zamani

Joglama fonksiyonu igin hizlanma siresini, yani hizin sifirdan
46.01 Hiz dlceklendirme parametresi ile tanimlanan hiz
degerine ¢ikmasi igin gereken sireyi tanimlar.

Bkz. bolim Kontrol (sayfa 89).

60,000 s

0,000 ...1800,000 s

Joglama igin hizlanma siresi.

10=1s

23.21

Joglama yavsl
zamani

Joglama fonksiyonu igin yavaslama suresini, yani hizin 46.01
Hiz dlceklendirme parametresi ile tanimlanan hiz degerinden
sifira dismesi icin gereken sireyi tanimlar.

Bkz. bolum Kontrol (sayfa 89).

60,000 s

0,000 ...1800,000 s

Joglama i¢in yavaglama suresi.

10=1s
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23.23 Acil stop suresi Acil stop Off3 etkinlestiriimesi durumunda surticinin 3,000 s
durdurulacagi sireyi tanimlar (yani hizin 46.01 Hiz
Olgceklendirme veya 46.02 Frekans 6lceklendirme parametresi
ile tanimlanan degerden sifira dusmesi igin gereken sire). Acil
stop modu ve etkinlestirme kaynagi sirasiyla 21.04 Acil stop
modu ve 21.05 Acil stop kaynagi parametreleri ile segilir. Acil
stop ayni zamanda fieldbus araciligiyla da etkinlestirilebilir.
Not:
» Acil stop Off1, 23.11...23.15 parametreleri ile tanimlanan
standart yavaglama rampasini kullanir.
* Ayni parametre degeri ayrica frekans kontrol modunda
kullanilir (rampa parametreleri 28.71...28.75).

0,000 ...1800,000 s | Acil stop Off3 yavaglama siiresi. 10=1s
23.28 Degisken egimi Bir hiz referansi degisimi sirasinda hiz rampasinin egimini Kapali
etkinlestir kontrol eden degisken edim fonksiyonunu etkinlestirir. Bu,

normalde standart iki rampa bulundurulmasi yerine, strekli
degisken bir rampa oraninin olusturulmasina olanak saglar.
Bir harici kontrol sisteminden gelen sinyalin giincelleme arahgi
ve degisken edim orani (23.29 Degisken egim orani) esit ise,
hiz referansi (23.02 Hiz ref rampa c¢ikist) bir duz cizgidir.

Hiz referansi

Hiz referansi

AL

23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi

Zaman

t = harici kontrol sisteminden gelen giincelleme arahgi
A =t slresi boyunca hiz referansi degisimi

Bu fonksiyon sadece uzaktan kontrol de etkinlestirilir.

Kapali Degisken egim devre disi. 0

Acik Degisken egim devrede (lokal kontrol kullanilamaz). 1

23.29 Degigken egim orani | 23.28 Degisken egimi etkinlestir parametresi ile degisken egim | 50 ms
etkinlestirildiginde, hiz referansi degisim oranini tanimlar.
En iyi sonuglar icin, referans giincelleme araligini bu
parametreye girin.

2...30000 ms Degisken egim orani. 1=1ms




184 Parametreler

No. Ad/Deger

Agiklama

Def/FbEq16

23.32  Sekil suresi 1

Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin
seklini tanimlar.

0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaglama ve
yavag rampalar icin uygundur.

0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasl. S-egrisi rampalari
kaldirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin her iki
ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parca
bulunur.

Hizlanma:

Dogrusal rampa:

2332=0s
Hiz

Dogrusal rampa:
23.32=0s

S-egrisi rampasi:
23.32>0s

S-egrisi rampasi:

/ 2332>0s

Zaman

Yavaglama:

Hiz
S-egrisi rampasi:

2332505

Dogrusal rampa:
23.32=0s o
S-egrisi rampasi:

23.32>0s

Dogrusal rampa:

23.32=0 s\

Zaman

0,100 s

0,100...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki rampa
sekli.

10=1s

23.33  Sekil stresi 2

Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaglama rampalarinin
seklini tanimlar. Bkz. parametre 23.32 Sekil siresi 1.

0,100 s

0,100...1800,000 s

Hizlanma ve yavaslamanin baslangici ile sonundaki rampa
sekli.

10=1s
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24 Hiz referansi Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol
durumu konfigiirasyonu; hiz hatasi adimi.
385 ve 386 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
24.01 Kullanilan hiz Rampali ve duzeltilen hiz referansini gdsterir (hiz hatasi -
referansi hesaplamasindan dnce). 385. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi i¢in kullanilan hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.02 Kullanilan hiz geri Hiz hatasi hesaplamasi icin kullanilan hiz geri bildirimini -
bildirimi gosterir. 385. sayfadaki kontrol zinciri sgemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
24.03 Filtrelenen hiz hatasi | Filtrelenen hiz hatasini gosterir. 385. sayfadaki kontrol zinciri -
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... 30000,0 | Filtrelenen hiz hatasi. Bkz. par.
rpm 46.01
24.04 Hiz hatasi ters Cevrilen (filtrelenmeyen) hiz hatasini gosterir. 385. sayfadaki -
cevrildi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... 30000,0 | Cevrilen hiz hatasi. Bkz. par.
rpm 46.01
24.11 Hiz duzeltme Bir hiz referansi diizeltmesi, yani rampa ve sinirlama arasinda | 0,00 rpm
var olan referansa eklenen bir deger tanimlar. Bu, érnegin bir
kagit makinesi bélumleri arasindaki gekme kuvvetini ayarlamak
icin, gerektiginde hizin disurilmesini saglar.
385. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
-10000,00 ... Hiz referansi duzeltmesi. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
24.12 Hiz hatasl filtre Hiz hatasi disuk gegis filtresi zaman sabitini tanimlar. 0oms
suresi Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz élgiminde olasi
parazitler hiz hata filtresi ile filtrelenebilir. Bu filtre ile
dalgalanmalarin dusirilmesi, hiz kontrol inun ayarlanmasi ile
ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre stresi sabiti ile
yuksek hizlanma siresi birbiri ile geligir. Cok uzun filtre stiresi
kontrolde dengesizlikle sonuclanir.
0...10000 ms Hiz hatasi filtreleme zaman sabiti. 0 = filtreleme pasif. 1=1ms
25 Hiz kontroli Hiz kontrol cihazi ayarlari.
385 ve 386 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
25.01 Momentreferans hiz | Moment kontrolline aktarilan hiz kontrol ¢ikisini gdsterir. 385. | -
kontrolu sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...9%1600,0 | Sinirlanan hiz kontrol ¢ikis momenti. Bkz. par.

46.03
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25.02 Hiz oransal kazanci

%

Kontrol cihazi

Hiz kontrol cihazi oransal kazancini (K,) tanimlar. Cok yiksek
bir kazang hizda salinim meydana getirebilir. Asagidaki sekil bir
hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi durumlarda hiz
kontrol6r ¢ikisini gosterir.

Kazang =K, =1
T,= Integral stire =0
Tp= Turev siresi =0

Hata degeri

Kontrol cihazi gikigl

10,00

e = Hata degeri

cikisi=K, x e
" Zaman
Eger kazang 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10 degisim
(referans - gercek deger) hiz kontrol ¢ikisinin %10 degismesine
neden olur, yani ¢ikis degeri giris x kazang seklinde olur.
0,00 ... 250,00 Hiz kontrol cihazi igin oransal kazang. 100=1
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25.03 Hiz entegrasyon
suresi

%

xe

xe

Hiz kontrol cihazi igin integral siireyi tanimlar. integral siire,
kontrol cihazi ¢ikisinin, hata degeri sabit ve hiz kontrol6ri
oransal kazanci 1 iken degisme oranini tanimlar. integral siire
kisaldikga strekli hata degerinin diizeltimesi de hizlanir.
integral siire kisaldikga stirekli hata degerinin diizeltiimesi de
hizlanir. Bu zaman sabiti, kontrol edilmekte olan gergek
mekanik sistemin zaman sabiti (tepki zamani) ile ayni buyuklik

sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik séz konusu olur.

integral siirenin sifir olarak ayarlanmasi kontrol cihazinin |
bolimuni devre disi birakir. Bu, oransal kazancin hassas
olarak ayarlanmasinda elveriglidir; dnce oransal kazanci
ayarlayin, ardindan integral sireyi eski haline dondurin.
Kontrol cihazi ¢ikiginin sinirlanmis olmasi durumunda, sarma
engelleme (entegratdr %100'e kadar tamamlar) durdurur.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikisini gosterir.

Kontrol cihazi ¢ikisi
Kazang = K, = 1
T, = Integral siire > 0

Tp= Tlrev siresi =0

e = Hata degeri

— Zaman
T

250s

0,00...1000,00 s

Hiz kontrol cihazi igin integral sure.

10=1s
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25.04 Hiz turev siresi Hiz kontrol cihazinin tiirev suresini tanimlar. Hata degeri 0,000 s
degistiginde turev alma kontrol cihazi ¢ikisini guglendirir. Tirev
suresi ne kadar uzun olursa, deg@isim sirasinda hiz kontrol
cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guglendirilir. Eger turev siresi sifira
ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi, yoksa PID kontrol
cihazi olarak galisir. Turev, kontroliin bozucu etkilere daha fazla
tepki vermesini saglar. Basit uygulamalar igin (6zellikle bir pals
enkoderi bulunmayan uygulamalar), normalde tiirev suresi
gerekmez ve sifir olarak birakilmasi gerekir.
Hiz hatasi turevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla dusik
gegis filtresi ile filtrelenmelidir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikigini gosterir.
%
Kontrol cihazi ¢ikisi
K, x T X Ai
P b T K, x
s pxe >
' .
v’ Hata degeri
Kpxe | e = Hata degeri
—— t
T, Zaman
Kazang =K, =1
T, = Integral siire > 0
Tp= Turev siresi >0
Ts= Ornekleme siiresi = 250 ps
Ae = Iki drnek arasi hata degerindeki degisim
0,000...10,000 s Hiz kontrol cihazi igin tlirev siresi. 1000=1s
25.05 Turev filtre siresi Tdrev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. parametre 25.04 Hiz 8 ms
tirev siresi.
0...10000 ms Turev filtresi zaman sabiti. 1=1ms
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25.06 Hiz komp tirev Hizlanma(/yavaslama) kompanzasyonu igin tiirev siresini 0,00s
suresi tanimlar. Hizlanma sirasindaki yuksek atalet yukini kompanse

etmek igin, hiz kontrol ¢ikisina referansin bir tirevi eklenir.
Turev alma prensibi 25.04 Hiz turev siresi parametresi altinda
acliklanmigtir.

Not: Genel bir kural olarak, bu parametreyi motor ve surilen
makinenin mekanik sure sabitleri toplaminin %50-%100'0
arasinda bir degere ayarlayin.

Asagidaki sekil yliksek atalete sahip bir yiik, rampa boyunca
hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkilerini gosterir.
Hizlanma kompanzasyonu yok:

A

— = Hiz referansi

Gercek hiz

Zaman
Hizlanma kompanzasyonu:

A

— Hiz referansi

Gergek hiz
Zaman
0,00...1000,00 s Hizlanma kompanzasyonu tirev siresi. 10=1s
25.07 Hiz komp filtre siiresi | Hizlanma (veya yavaglama) kompanzasyonu filtre siresi 8,0 ms

sabitini tanimlar. Bkz. parametreler 25.04 Hiz tirev siresi ve
25.06 Hiz komp turev siresi.

0,0...1000,0 ms Hizlanma/yavaglama kompanzasyonu filtre suresi. 1=1ms
25.15 Oransal kazanc acil | Bir acil stop etkin durumdayken, hiz kontrolin oransal 10,00

stop kazancini tanimlar. Bkz. parametre 25.02 Hiz oransal kazanci.

1.00...250.00 Bir acil stop sirasinda oransal kazang. 100=1
25.53 Moment oransal Hiz kontroliin oransal (P) kisminin ¢ikisini gosterir. 385. -

referansi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrolun P kismi ¢ikisl. Bkz. par.

%30000,0 46.03
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25.54 Moment integral Hiz kontroluin integral (I) kisminin gikisini gosterir. 385. -
referansi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol | kismi gikigl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.55 Moment tlrev Hiz kontrol tirev (D) kisminin ¢ikigini gosterir. 385. sayfadaki -
referansi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol D kismi Gikisi. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.56 Moment hiz Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun ¢ikigini gosterir. 385. | -
kompanzasyonu sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hizlanma kompanzasyonu fonksiyonunun ¢ikisl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
26 Moment referans Moment referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 387 ve 388 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
26.01 TC moment Moment kontrol cihazina verilen nihai moment referansini -
referansi yuzde olarak gosterir. Ardindan bu referans gii¢, moment, yik
gibi cesitli nihai limitleyiciler olarak kullanihr.
388 ve 389 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...9%1600,0 | Moment kontrolu igcin moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.02 Kullanilan moment Frekans, gerilim ve moment sinirlamasi sonrasinda moment -
referansi kontrol cihazina verilen nihai moment referansini (motor
nominal momentinin yiizdesi olarak) gosterir.
389. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...91600,0 | Moment kontrolu igcin moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.08 Minimum moment Minimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi %-300.0
ref kontrol cihazina aktariimadan 6nce moment referansinin lokal
sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limitleme igin,
30.19 Minimum moment 1 parametresine bakin.
%-1000,0...%0,0 Minimum moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.09 Maksimum moment | Maksimum moment referansini tanimlar. Moment rampasi %300,0
ref kontrol cihazina aktariimadan 6nce moment referansinin lokal
sinirlanmasina olanak saglar. Mutlak moment limitleme igin,
30.20 Maksimum moment 1 parametresine bakin.
%0,0...%1000,0 Maksimum moment referansi. Bkz. par.

46.03
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26.11 Moment refl se¢imi | Moment referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
iki sinyal kaynag! bu parametre ve 26.12 Moment ref2 segimi
tarafindan tanimlanabilir. 26.14 Moment ref1/2 secimi
tarafindan secilen dijital bir kaynak iki kaynak arasinda gecis
yapmada kullanilabilir veya referans olusturmak igin iki sinyale
matematiksel bir fonksiyon uygulanir (26.13 Moment refl

fonksiyonu).
26.13
26.11 Refl
0 —
Al — Toplama|
FB — \ ( 26.70 ) [[Gikartmd—o
Dig;r _ :Eci;;i);naw O26414
26.12 1
0 —
A1 (N F&ED
Diger —
Sifir Yok. 0
All dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin gikist).
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin 16
cikist).
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
26.12 Moment ref2 secimi | Moment referansi kaynagi 2'yi secer. Sifir

Secimler ile referans kaynagdi secgiminin semasi igin, bkz. 26.11
Moment refl se¢imi parametresi.

26.13 Moment refl 26.11 Moment refl segimi ve 26.12 Moment ref2 segimi Refl

fonksiyonu parametreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir
matematiksel fonksiyon seger. 26.11 Moment refl segimi
parametresindeki semaya bakin.

Refl 26.11 Moment refl secimi ile segilen sinyal moment referansi 1 | 0
olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (refl + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, moment referansi 1 olarak 1
kullanilir.

Cikar (refl - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([26.11 Moment refl segimi] - 2

[26.12 Moment ref2 secimi]) moment referansi 1 olarak
kullanilir.
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Carp (refl x ref2) Referans kaynaklarinin ¢garpimi, moment referansi 1 olarak 3
kullanilir.

Min (refl, ref2) Referans kaynaklarinin kiigiik olani, moment referansi 1 olarak | 4
kullanilir.

Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin biyiik olani, moment referansi 1 olarak | 5
kullanihr.

26.14 Moment refl/2 Moment referanslari 1 ve 2 arasindaki se¢imi yapilandirir. Moment
secimi 26.11 Moment refl secimi parametresindeki semaya bakin. referansi 1

0 = Moment referansi 1

1 = Moment referansi 2
Moment referansi 1 | O. 0
Moment referans1 2 | 1.
Ext1/Ext2 seg¢imini EXT1 harici kontrol konumu etkin oldugunda, moment referansi | 2
izler 1 kullanilir, EXT2 harici kontrol konumu etkin oldugunda,

moment referansi 2 kullanihr.

Ayrica, bkz. 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresi.
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 7
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

26.17 Moment ref filtre Moment referansi icin bir diistik gegisli filtre suresi sabiti 0,000 s
suresi tanimlar.
0,000...30,000 s Moment referansi igin filtre suresi sabiti. 1000=1s

26.18 Moment rampa ¢ikis | Moment referansi rampa ¢ikis stiresini, yani referansin sifirdan | 0,000 s
siresi nominal motor momentine gikmasi igin gegen sireyi tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa ¢ikis suresi. 100=1s

26.19 Moment rampa inis | Moment referansi rampa inis suresini, yani referansin nominal | 0,000 s
suresi motor momentinden sifira digmesi icin gegen sureyi tanimlar.
0,000...60,000 s Moment referansi rampa inig suresi. 100=1s

26.21 Momentse¢c moment | 26.74 Moment ref rampa cikisi icin kaynagdi secer. Moment ref
girigi mom kont
Secilmedi Yok. 0
Moment ref mom Moment zincirinden moment referansi. 1
kont
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

26.22 Moment se¢ hiz 25.01 Moment referans hiz kontroli igin kaynagdi seger. Moment ref
girigi hiz kont
Secilmedi Yok. 0
Moment ref hiz kont | Hiz zincirinden moment referansi. 1
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
%-1600,0...9%1600,0 | Moment referansi kaynagi 1'in degeri. Bkz. par.

46.03
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26.70 Gergek moment Moment referansi kaynagi 1'in degerini -
referansi 1 (26.11 Moment refl secimi ile secilir) gosterir. Kontrol zinciri
semasl
icin bkz. sayfa 387.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...9%1600,0 | Moment referansi kaynagi 1'in degeri. Bkz. par.
46.03
26.71 Gercek moment Moment referansi kaynagi 2'nin degerini (26.12 Moment ref2 -
referansi 2 secimi parametresi ile secilir) gosterir. 387. sayfadaki kontrol
zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...91600,0 | Moment referansi kaynagi 2'nin degeri. Bkz. par.
46.03
26.72 Gergcek moment Fonksiyon 26.13 Moment refl fonksiyonu parametresi (mevcut | -
referansi 3 ise) ile uygulandiktan sonra ve segim (26.14 Moment ref1/2
secimi) sonrasinda moment referansini gosterir. 387. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600,0 | Se¢im sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.73 Gercek moment Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment referansini | -
referansi 4 gosterir. 387. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...91600,0 | Referans eki 1'in uygulanmasindan sonra moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.74 Moment ref rampa Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansini gosterir. -
cikisi 387. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...91600,0 | Sinirlama ve rampa sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
26.75 Gercek moment Kontrol modu segimi sonrasinda moment referansini gosterir. | -
referansi 5 389. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...9%1600,0 | Kontrol modu segimi sonrasinda moment referansi. Bkz. par.
46.03
28 Frekans referans Frekans referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 390 ve 381 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
28.01 Frekans ref rampa Rampa oncesinde kullanilan frekans referansini gosterir. 390. | -
girigi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz | Rampa 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
46.02
28.02 Frekans ref rampa Nihai frekans referansini gdsterir (se¢im, sinirlama ve rampa -
cikisi sonrasinda). 390. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Hz | Nihai frekans referansi. Bkz. par.

46.02
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28.11 Extl frekans refl Extl frekans referansi kaynagi 1'i seger. All dlgek-
iki sinyal kaynagi bu parametre ve 28.12 Ext1 frekans ref2 lendirilmig

tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (28.13 Ext1 frekans fonksiyonu) bir Ext1 referansi
olusturur (asagidaki sekilde A).

19.11 Ext1/Ext2 secimi parametresi tarafindan segilen bir dijital
kaynak Extl referansiyla ona karsilik gelen 28.15 Ext2 frekans
refl, 28.16 Ext2 frekans ref2 ve 28.17 Ext2 frekans fonksiyonu
parametreleriyle tanimlanan Ext2 referansi arasinda gegis
yapmak icin kullanilabilir (asagidaki sekilde B).

28.11
28.13
0 pu—
Al —] Refl
N V(N
------ [ |Toplama
Diger — [[Cikartmd—o
T Gaprd—o —®
i Extl
28.12 [ MIN —o X
0 —| TmAks}———o
Al —
FB —| N —
Dicer — 19.11
iger —|
| o
™~ (8%
28.15 1
28.17
0 —
Al — Refl
N (N
------ [ |Toplama——o Ext2
Diger —] |_ICikartma—o
[TIcarpma—o
28.16 H MIN o
0| T[MAKS}——=o
Al —
FB —]| N —
Diger —

Sifir Yok. 0
Al1l dlgeklendirilmis | 12.12 Al1l dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB Arefl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).

PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin 16

cikist).
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Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

28.12 Extl frekans ref2 Extl frekans referansi kaynadi 2'yi secer. Sifir
Secimler ile referans kaynagi seciminin semasi icin, bkz. 28.11
Extl frekans refl parametresi.

28.13 Extl frekans 28.11 Extl frekans refl ve 28.12 Extl frekans ref2 Refl

fonksiyonu parametreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir
matematiksel fonksiyon seger. 28.11 Ext1 frekans refl
parametresindeki semaya bakin.

Refl 28.11 Extl frekans refl ile secilen sinyal frekans referansi 1 0
olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (refl + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak 1
kullanilir.

Cikar (refl - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.11 Ext1 frekans refl] - [28.12 | 2
Extl frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kullanilir.

Carp (refl x ref2) Referans kaynaklarinin carpimi, frekans referansi 1 olarak 3
kullanilir.

Min (refl, ref2) Referans kaynaklarinin kiguk olani, frekans referansi 1 olarak | 4
kullanilir.

Maks (refl, ref2) Referans kaynaklarinin blyuk olani, frekans referansi 1 olarak |5
kullanilir.

28.15 Ext2 frekans refl Ext2 frekans referansi kaynagi 1'i seger. All dlgek-
iki sinyal kaynag! bu parametre ve 28.16 Ext2 frekans ref2 lendirilmig
tarafindan tanimlanabilir. Iki sinyale uygulanan bir matematiksel
fonksiyon (28.17 Ext2 frekans fonksiyonu) bir Ext2 referansi
olusturur. 28.11 Extl frekans refl parametresindeki semaya
bakin.

Sifir Yok. 0
All dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).

PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin 16

cikist).

Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

28.16 Ext2 frekans ref2 Ext2 frekans referansi kaynagdi 2'yi secer. Sifir
Secimler ile referans kaynagi segiminin semasi igin, bkz. 28.15
Ext2 frekans refl parametresi.

28.17 Ext2 frekans 28.15 Ext2 frekans refl ve 28.16 Ext2 frekans ref2 Refl

fonksiyonu parametreleri ile secilen referans kaynaklari arasinda bir
matematiksel fonksiyon secer. 28.15 Ext2 frekans refl
parametresindeki semaya bakin.

Refl 28.15 Ext2 frekans refl ile segilen sinyal frekans referansi 1 0
olarak kullanilabilir (fonksiyon uygulanmaz).

Topla (refl + ref2) Referans kaynaklarinin toplami, frekans referansi 1 olarak 1

kullanihir,
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Cikar (refl - ref2) Referans kaynaklarinin farki ([28.15 Ext2 frekans refl] - [28.16 | 2
Ext2 frekans ref2]) frekans referansi 1 olarak kullanilir.
Carp (refl x ref2) Referans kaynaklarinin ¢arpimi, frekans referansi 1 olarak 3
kullanilir.
Min (refl, ref2) Referans kaynaklarinin kugik olani, frekans referansi 1 olarak | 4
kullantlir.
Maks (ref1, ref2) Referans kaynaklarinin biytk olani, frekans referansi 1 olarak |5
kullantlir.
28.21 Sabit frekans Sabit frekanslarin nasil segildigini ve sabit bir frekans 00b
fonksiyonu uygulanirken dénus yoni sinyalinin degerlendirilip
degerlendirilmedigini belirler.
Bit Adi Bilgi
0 Sabit frek modu|1 = Birlesik: 28.22, 28.23 ve 28.24 parametreleri ile tanimlanan ¢
kaynak kullanilarak 7 sabit frekans segilebilir.
0 = Ayrik: Sabit frekans 1, 2 ve 3, sirasiyla 28.22, 28.23 ve 28.24
parametreleri ile tanimlanan kaynaklar ile ayri ayri etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiiguk dedere sahip sabit frekans
onceliklidir.
00b...11b Sabit frekans yapilandirma word'u. 1=1
28.22 Sabit frekans secimi | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, | Secilmedi

1

sabit frekans 1'yi etkinlestiren bir kaynak secer.

28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.23 Sabit frekans sec¢imi 2 ve 28.24
Sabit frekans secimi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit
frekans olan ¢ kaynadi su sekilde secer:

Kaynak 28.22 | Kaynak 28.23 | Kaynak 28.24
par.ile par. ile par.ile Sabit frekans etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.

0 0 0 Yok

1 0 0 Sabit frekans 1

0 1 0 Sabit frekans 2

1 1 0 Sabit frekans 3

0 0 1 Sabit frekans 4

1 0 1 Sabit frekans 5

0 1 1 Sabit frekans 6

1 1 1 Sabit frekans 7
Segilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 D14 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
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Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

28.23 Sabit frekans secimi | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, | Secilmedi
2 sabit frekans 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger.

28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans se¢imi 1 ve 28.24
Sabit frekans secimi 3 parametreleri, sabit frekanslar
etkinlestirmek icin kullanilan ¢ kaynagi su sekilde secger: 28.22
Sabit frekans secimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler i¢in, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans se¢imi 1.

28.24 Sabit frekans sec¢imi | 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi O biti O (Ayrik) iken, | Secilmedi
3 sabit frekans 3'yi etkinlestiren bir kaynak secer.

28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi O biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans secimi 1 ve 28.23
Sabit frekans secimi 2 parametreleri, sabit frekanslari
etkinlestirmek icin kullanilan ¢ kaynagi su sekilde secer: 28.22
Sabit frekans secimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secenekler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.

28.26 Sabit frekans 1 Sabit frekans 1'i tanimlar (sabit frekans 1 segildiginde motorun | 0,00 Hz
donecegi frekans).

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 1. Bkz. par.
46.02

28.27 Sabit frekans 2 Sabit frekans 2'yi tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 2. Bkz. par.
46.02

28.28 Sabit frekans 3 Sabit frekans 3'U tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 3. Bkz. par.
46.02

28.29 Sabit frekans 4 Sabit frekans 4'U tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 4. Bkz. par.
46.02

28.30 Sabit frekans 5 Sabit frekans 5'i tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 5. Bkz. par.
46.02

28.31 Sabit frekans 6 Sabit frekans 6'y1 tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 6. Bkz. par.
46.02

28.32 Sabit frekans 7 Sabit frekans 7'yi tanimlar. 0,00 Hz

-500,00...500,00 Hz | Sabit frekans 7. Bkz. par.

46.02
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28.41 Guvenli frekans ref | Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir gtivenli | 0,00 Hz
frekans referans degeri tanimlar:
« 12.03 Al denetim fonksiyonu
+ 49.05 fletisim kaybi eylemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-500,00...500,00 Hz | Guvenli frekans referansi. Bkz. par.
46.02
28.51 Kritik frekans Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir. 00b
fonksiyonu Ayrica belirtilen araliklarin her iki donus yéniinde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 88).
Bit Adi Bilgi
0 Kritik frek 1 = Devrede: Kritik frekanslar devrede.
0 = Devre dis!: Kritik frekanslar devre disl.
1 isaret modu 1 = Parametreye bagl: 28.52...28.57 parametrelerinin isaretleri dikkate
ahnir.
0 = Mutlak: 28.52...28.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki donlis yonu icin etkilidir.
00b...11b Kritik frekans konfigiirasyon word'Q. 1=1
28.52 Kiritik frekans 1 Kritik frekans 1 icin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
distik Not: Bu deger, 28.53 Kritik frekans 1 yiiksek degerinden kiigik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 1 icin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.53 Kiritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin tst limiti tanimlar. 0,00 Hz
yuksek Not: Bu deger, 28.52 Kritik frekans 1 dusiik degerinden biyiik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 1 icin ust limit. Bkz. par.
46.02
28.54 Kritik frekans 2 Kritik frekans 2 icin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
distk Not: Bu deger, 28.55 Kritik frekans 2 yiiksek degerinden kugiik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 2 igin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.55 Kritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin Gst limiti tanimlar. 0,00 Hz
yuksek Not: Bu deger, 28.54 Kritik frekans 2 dusiik degerinden biyiik
veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 2 igin st limit. Bkz. par.
46.02
28.56 Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 icin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
dustik Not: Bu deger, 28.57 Kritik frekans 3 yiiksek degerinden kiigiik
veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 3 icin alt limit. Bkz. par.
46.02
28.57 Kiritik frekans 3 Kritik frekans 3 i¢in tst limiti tanimlar. 0,00 Hz
yuksek Not: Bu deger, 28.56 Kritik frekans 3 diisiik degerinden biiyiik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Hz | Kritik frekans 3 icin ust limit. Bkz. par.

46.02
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28.71 Frek ramp grubu 28.72...28.75 parametreleri ile tanimlanan iki Hiz./Yav.
segimi hizlanma/yavasglama sireleri arasinda gegis yapan bir kaynak | suresi 1
seger.
0 = Hizlanma siresi 1 ve yavaglama suresi 1 gegerlidir.
1 = Hizlanma stiresi 2 ve yavaglama siresi 2 gecerlidir.
Hiz./Yav. suresi 1 0. 0
Hiz./Yav. suresi 2 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
D16 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili icin. DCU kontrol word'l bit 10 dahili 20
fieldbus arabirimi aracilhigiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
28.72 Frek hizlanma suresi | Hizlanma suresi 1'i, frekansi sifirdan 46.02 Frekans 20,000 s
1 Olceklendirme parametresi ile tanimlanan frekansa gikarmak
icin gereken sire olarak tanimlar. Bu frekansa ulagildiktan
sonra, hizlanma 30.14 Maksimum frekans parametresiyle
tanimlanan degerde ayni oranda devam eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir
sekilde artarsa, motor hizlanma oranini takip eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir
sekilde artarsa, motor frekansi referansi takip eder.
Eger hizlanma suresi ¢ok kisa ayarlanmigsa siricu, surtict
moment limitlerinin disina gitkmamak igin otomatik olarak
hizlanmay!1 uzatir.
0,000...1800,000 s | Hizlanma suresi 1. 10=1s
28.73 Frek yavaslama Hizlanma suresi 1'i, frekansi 46.02 Frekans olgeklendirme 20,000 s
suresi 1 parametresi tarafindan tanimlanan frekans degerinden sifira
distrmek igin gereken sure olarak tanimlar (30.14 Maksimum
frekans parametresi degil).
Eger yavaslama suresinin ¢cok kisa olduguna dair bir suiphe
varsa, DC yiiksek gerilim kontroliiniin (parametre 30.30 Yiksek
gerilim kontrolt) agik oldugundan emin olun.
Not: Yuksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaslama siresi
gerektiginde surticu, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.
0,000...1800,000 s Yavaglama suresi 1. 10=1s
28.74 Frek hizlanma suresi | Hizlanma siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.72 Frek 60,000 s
2 hizlanma siresi 1.
0,000...1800,000 s Hizlanma siiresi 2. 10=1s
28.75 Frek yavaglama Yavaslama siresi 2'yi tanimlar. Bkz. parametre 28.73 Frek 60,000 s
siresi 2 yavaslama suresi 1.
0,000...1800,000 s | Yavaslama siresi 2. 10=1s
28.76 Frekrampagirisi sifir | Frekans referansini sifira zorlayan bir kaynak secer. Pasif
kaynak 0 = Frekans referansini sifira zorlar
1 = Normal calisma
Aktif 0. 0
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Pasif 1. 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

28.82  Sekil suresi 1 Ayar 1 ile kullanilan hizlanma ve yavaslama rampalarinin 0,100 s

seklini tanimlar.
0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaglama ve
yavas rampalar igin uygundur.
0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasl. S-egrisi rampalari
kaldirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin her iki
ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parca
bulunur.
Hizlanma:
Dogrusal rampa:
28.82=0s
Hiz
Dogrusal rampa:
28.82=0s
S-egrisi rampasi:
28.82>0s
S-egrisi rampasi:
/ 28.82>0s
Zaman
Yavaglama:
Hiz
S-egrisi rampasi:
" 28.82>0s
Dogrusal rampa:
28.82=0s -
S-egrisi rampasl:
28.82>0s
Dogrusal rampa:
28.82=0 s\
Zaman
0,100...1800,000 s | Hizlanma ve yavaglamanin baslangici ile sonundaki rampa 10=1s

sekli.
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28.83  Sekil sresi 2 Ayar 2 ile kullanilan hizlanma ve yavaglama rampalarinin 0,100 s
seklini tanimlar. Bkz. parametre 28.82 Sekil suresi 1.
0,100...1800,000 s | Hizlanma ve yavaglamanin baslangici ile sonundaki rampa 10=1s
sekli.

28.92 Gergek frekans ref 3 | Fonksiyon 28.13 Ext1 frekans fonksiyonu parametresi (mevcut | -
ise) ile uygulandiktan sonra ve se¢im (19.11 Ext1/Ext2 secimi)
sonrasinda frekans referansini gosterir. 390. sayfadaki kontrol
zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.

-500,00...500,00 Hz | Secim sonrasinda frekans referansi. Bkz. par.
46.02

28.96 Gergek frekans ref 7 | Sabit frekanslarin, kontrol paneli referansinin vb. -
uygulanmasindan sonra frekans referansini gosterir. Bkz. 390.
sayfadaki kontrol zinciri semasi.

Bu parametre salt okunurdur.

-500,00...500,00 Hz | Frekans referansi 7. Bkz. par.
46.02
30 Limitler Sirict caligma limitleri.
30.01 Limit word'y 1 Limit word'G 1'i gosterir. -

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Moment limit 1 = Surtcd moment motor kontrolu (dusiik gerilim kontrold, akim
kontroli, yik agisi kontrolii veya ¢cekme kontrolll) veya parametreler
ile tanimlanan moment limit parametreleri ile sinirlaniyor.
1.2 Rezerve
3 Moment ref maks|1 = Moment referansi 26.09 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum
moment ref
4 Moment ref min |1 = Moment referansi 26.08 parametresi ile sinirlaniyor Minimum
moment ref
5 Moment limiti 1 = Moment referansi maksimum hiz limiti (30.12 Maksimum hiz)
maks hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlantyor
6 Moment limiti min |1 = Moment referansi minimum hiz limiti (30.11 Minimum hiz)
hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlantyor
7 Maks hiz ref limiti|1 = Hiz referansi 30.12 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum hiz
8 Min hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30.11 parametresi ile sinirlaniyor Minimum hiz
9 Maks frek ref 1 = Frekans referansi 30.14 parametresi ile sinirlantyor Maksimum
limiti frekans
10 Min frek ref limiti |1 = Frekans referansi 30.13 parametresi ile sinirlantyor Minimum
frekans
11...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Limit word't 1 1=1
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30.02 Moment limiti Moment kontrol cihazi sinirlamasi durum word'tinu gosterir. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk gerilim *1 = Ara DC devresi dugik gerilimi
1 Yuksek gerilim  |*1 = Ara DC devresi ylksek gerilimi
2 Minimum *1 = Moment 30.19 Minimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 Glg¢ uretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
3 Maksimum *1 = Moment 30.20 Maksimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 Gl¢ uretme limiti parametresi ile sinirlaniyor
4 Dahili akim 1 = Bir gevirici akimi limiti (bit 8...11 ile belirtilir) etkin
5 Yuk agisi (Sadece sabit miknatish motorlarda ve reliktans motorlarda)
1 = Yuk agisi limiti etkin, yani motor daha fazla moment tretemiyor.
6 Motor gekme (Sadece asenkron motorlarda)
Motor ¢cekme limiti etkin, yani motor artik moment tretemiyor
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor
9 Maks akim *1 = Maksimum ¢ikis akimi (Iyax) Sinirlantyor
10 Kullanict akimi - |*1 = Cikig akimi 30.17 parametresi ile sinirlantyor Maksimum akim
11 IGBT termik *1 = Cikis akimi, hesaplanan bir termik akim degeri ile sinirlaniyor
12...15 [Rezerve
*Sadece 0...3 bitlerinden biri ve 9...11 bitlerinden biri ayni anda acik olabilir. Tipik olarak bit, ilk
asilan limiti gosterir.
0000h...FFFFh Moment sinirlamasi durum word'Qi. 1=1
30.11 Minimum hiz izin verilen minimum hizi tanimlar. 0,00 rpm
UYARI! Bu deger 30.12 Maksimum hiz degerinin
A Gzerinde olmamalidir.
UYARI! Frekans kontrolii modunda, bu limit etkili
degildir. Frekans limitlerinin (30.13 ve 30.14) frekans
kontroltinin kullanihp kullaniimayacagina gore
ayarlandigindan emin olun.
-30000,00... izin verilen minimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.12 Maksimum hiz izin verilen maksimum hizi tanimlar. 1500,00
UYARI! Bu deger 30.11 Minimum hiz degerinin altinda | rpm
A olmamalidir.
UYARI! Frekans kontrolii modunda, bu limit etkili
degildir. Frekans limitlerinin (30.13 ve 30.14) frekans
kontroltindin kullanilip kullaniimayacagina gére
ayarlandigindan emin olun.
-30000,00... Maksimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.13 Minimum frekans izin verilen minimum frekansi tanimlar. 0,00 Hz

2 UYARI! Bu deger 30.14 Maksimum frekans degerinin

2 UYARI! Bu limit yalnizca frekans kontrolti modunda

Uzerinde olmamaldir.

etkilidir.

-500,00.

..500,00 Hz

Minimum frekans. Bkz. par.

46.02
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30.14 Maksimum frekans izin verilen maksimum frekansi tanimlar. 50,00 Hz

UYARI! Bu deger 30.13 Minimum frekans degerinin
A altinda olmamalidir.

2 UYARI! Bu limit yalnizca frekans kontroli modunda

etkilidir.
-500,00...500,00 Hz | Maksimum frekans. Bkz. par.
46.02
30.17 Maksimum akim izin verilen maksimum motor akimini tanimlar. 0,00 A
0,00...30000,00 A Maksimum motor akimi. 1=1A
30.18 Tork lim sgm Onceden tanimlanan iki farkli minimum moment limiti ayarlari Moment
arasinda gegcis yapan bir kaynak seger. limiti ayari
0 = 30.19 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti ve 1

30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti etkin.

1 = 30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve 30.22
tarafindan segilen maksimum moment limiti etkin.

Kullanic iki moment limiti seti tanimlayabilir ve dijital giris gibi
bir ikili kaynak kullanarak bu setler arasinda gegis yapabilir.

ilk limit grubu 30.19 ve 30.20 parametreleriyle tanimlanir. ikinci
sette, segilebilir bir analog kaynak (bir analog giris gibi)
kullanimina olanak saglayan hem minimum (30.21) hem de
maksimum (30.22) limitler icin segici parametreler bulunur.

30.21
0 —]
All — 30.18
RS AN 1
PID — - >
— [ kullanict tanimni

30.23 — 5

Diger — minimum moment
limiti

30.19

30.22
0 —|
All — 30.18
Al2 —
1
PID — N[
30.24 — —"| Kullanici tanimli

Diger — 0 maksimum moment
limiti
30.20

Not: Kullanici taniml limitlere ek olarak, baska nedenler (gug
sinirlamasi gibi) icin moment sinirlanabilir. 389. sayfadaki blok
semasina bakin.

Moment limiti ayar1 1 | 0 (30.19 tarafindan tanimlanan minimum moment limiti ve 0
30.20 tarafindan tanimlanan maksimum moment limiti etkin).
Moment limiti ayari 2 | 1 (30.21 tarafindan segilen minimum moment limiti ve 30.22 1
tarafindan secilen maksimum moment limiti etkin).
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 D4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
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DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
EFB Yalnizca DCU profili igin. DCU kontrol word'ti bit 15 dabhili 25
fieldbus arabirimi araciligiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
30.19 Minimum moment 1 | Surtcl i¢in bir minimum moment limiti tanimlar (hominal motor | %-300.0
momentinin ytzdesi olarak). 30.18 Tork lim sgm
parametresindeki semaya bakin.
Bu limit
» 30.18 Tork lim s¢m tarafindan segilen kaynak 0 oldugunda
veya
« 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda etkilidir.
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 1. Bkz. par.
46.03
30.20 Maksimum moment | Surtict i¢in bir maksimum moment limiti tanimlar (nominal %300,0
1 motor momentinin ylizdesi olarak). 30.18 Tork lim sgm
parametresindeki semaya bakin.
Bu limit
« 30.18 Tork lim s¢m tarafindan secilen kaynak 0 oldugunda
veya
* 30.18 Moment limiti ayari 1 olarak ayarlandiginda etkilidir.
%0,0...91600,0 Maksimum moment 1. Bkz. par.
46.03
30.21 Min moment 2 Surici igin minimum moment limitini (nominal motor Minimum
kaynak momentinin yuzdesi olarak) moment 2
» 30.18 Tork lim sgm tarafindan segilen kaynak 1 oldugunda
veya
« 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar.
30.18 Tork lim s¢m parametresindeki semaya bakin.
Not: Secilen kaynaktan alinan tim pozitif degerler ters gevrilir.
Sifir Yok. 0
All dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin 15
cikisi).
Minimum moment 2 | 30.23 Minimum moment 2. 16
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
30.22 Maks moment 2 Suriict igin maksimum moment limitini (nominal motor Maksimum
kaynak momentinin yuzdesi olarak) moment 2
» 30.18 Tork lim sgm tarafindan segilen kaynak 1 oldugunda
veya
« 30.18 Moment limiti ayari 2 olarak ayarlandiginda tanimlar.
30.18 Tork lim s¢m parametresindeki semaya bakin.
Not: Segilen kaynaktan alinan tim negatif degerler ters geuvrilir.
Sifir Yok. 0
All dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
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Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlceklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 3
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 5
EFB refl 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 130). 8
PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gercek (proses PID kontrol cihazinin 15
cikist).
Maksimum moment | 30.24 Maksimum moment 2. 16
2
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
30.23 Minimum moment 2 | Siricl igin minimum moment limitini (nominal motor %-300.0
momentinin ylizdesi olarak)
« 30.18 Tork lim s¢m tarafindan secilen kaynak 1 oldugunda
veya
» 30.18 Moment limiti ayar 2 olarak ayarlandiginda tanimlar
ve
* 30.21 Min moment 2 kaynak parametresi Minimum moment
2 olarak ayarlanir.
30.18 Tork lim sgm parametresindeki semaya bakin.
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 2. Bkz. par.
46.03
30.24 Maksimum moment | Surucl icin maksimum moment limitini (nominal motor %300,0
2 momentinin yuzdesi olarak)
Bu limit
« 30.18 Tork lim s¢gm tarafindan secilen kaynak 1 oldugunda
veya
« 30.18 Moment limiti ayar1 2 olarak ayarlandiginda tanimlar
ve
« 30.22 Maks moment 2 kaynak parametresi Maksimum
moment 2 olarak ayarlanir.
30.18 Tork lim sgm parametresindeki semaya bakin.
%0,0...%1600,0 Maksimum moment limiti 2. Bkz. par.
46.03
30.26 Gugc motor limiti Cevirici tarafindan motora goénderilen izin verilen maksimum %300,00
glict, nominal motor guictiniin ylizdesi olarak tanimlar.
%0,00...%600,00 Maksimum motor giici. 1=%1
30.27 Gug uretme limiti Motor tarafindan geviriciye gonderilen izin verilen maksimum %-300,00
glict, nominal motor guictiniin ylizdesi olarak tanimlar.
%-600,00...%0,00 Maksimum jeneratdr glcu. 1=%1
30.30 Yiksek gerilim DC ara devrenin yuksek gerilim kontrolunid devreye alir. Yilksek | Devrede
kontroll ataletli yakin hizh frenleme yapmasi gerilimin yuksek gerilim
kontrol limitine ylikselmesine neden olur. DC geriliminin limiti
asmasini énlemek igin, yuksek gerilim kontroloru frenleme
momentini otomatik olarak azaltir.
Not: Eger surtctide fren kiyici ve fren direnci veya rejeneratif
besleme Unitesi bulunuyorsa, kontrol cihazi devre digl
birakilmalidir.
Pasif Yiksek gerilim kontrolu devre disi birakilir. 0
Devrede Yiksek gerilim kontroli etkinlestirilir. 1
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30.31 Dusguk gerilim DC ara devrenin dusik gerilim kontrolinii devreye alir. Girig Devrede
kontroli gucunin kesilmesi sonucu DC gerilimi digerse, diguk gerilim
kontroldra gerilimi alt limitin zerinde tutabilmek i¢in motor
momentini otomatik olarak diiguriir. Motor momentinin
dusurtlmesi ile yukun ataleti surticlye rejeneratif enerji saglar;
boylece DC baglantisinin sarjli kalmasini saglar ve motor
serbest durus yapana kadar bir diistik gerilim agmasi olmasini
engeller. Santrifuj veya fan gibi yuksek ataletli sistemlerde, gii¢
kaybinda ¢alismaya devam etme fonksiyonu gibi davranir.
Pasif Dustk gerilim kontrolii devre disi birakilir. 0
Devrede Dustk gerilim kontrolu etkinlestirilir. 1
31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlari sonrasinda suriict
davranisi segimi.
31.01 Hariciolay 1 kaynagi | Harici olay 1'in kaynagini tanimlar. Pasif
Ayrica, bkz. 31.02 Harici olay 1 tiirii parametresi. (dogru)
0 = Tetikleyici olay!
1 = Normal calisma
Etkin (yanlis) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 7
D16 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
31.02 Harici olay 1 tiri Harici olay 1'in tlrinu secer. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.03 Harici olay 2 kaynagi | Harici olay 2'nin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.04 Harici Pasif
olay 2 turu parametresi. (dogru)
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.04 Hariciolay 2 tiri Harici olay 2'nin turini seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.05 Harici olay 3 kaynagi | Harici olay 3'in kaynagdini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.06 Harici Pasif
olay 3 turu parametresi. (dogru)
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.06 Harici olay 3 tiri Harici olay 3'lin turiinu seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.07 Harici olay 4 kaynagi | Harici olay 4'in kaynagdini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.08 Harici Pasif
olay 4 turt parametresi. (dogru)
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.08 Harici olay 4 turu Harici olay 4'Un turinu seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
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Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.09 Harici olay 5 kaynagi | Harici olay 5'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.10 Harici Pasif
olay 5 turt parametresi. (dogru)
Secenekler igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.10 Harici olay 5 tiri Harici olay 5'in tiriini seger.
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.11 Hata reset segimi Bir harici hata resetleme sinyalinin kaynagini secer. Eger hata | Secilmedi
agmasl sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmigsa,
sinyal surtcuyd resetler.
0->1 = Reset
Not: Fieldbus arabiriminden gelen bir hata resetleme bu
ayardan bagimsiz olarak her zaman goézlemlenir.
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
D16 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilegsik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
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31.12 Otomatik resetleme | Otomatik olarak resetlenen hatalari seger. Parametre, her biti | 0000h
secimi bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'dur. Bir bit 1 olarak

ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik olarak resetlenir.
Not: Otomatik resetleme fonksiyonu sadece harici kontrolde
kullanilabilir; bkz. bélim Lokal kontrol — harici kontrol
karsilagtirmasi (sayfa 78).
Bu ikili say! bitleri, asagidaki hatalara karsilik gelir:
Bit Hata
0 Asiri akim
1 Yiksek gerilim
2 Distk gerilim
3 Al denetim hatasi
4...9 Rezerve
10 Segilebilir hata (bkz. parametre 31.13 Segilebilir hata)
11 Harici hata 1 (31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
12 Harici hata 2 (31.03 Harici olay 2 kaynadi parametresi ile secilen kaynaktan)
13 Harici hata 3 (31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
14 Harici hata 4 (31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
15 Harici hata 5 (31.09 Harici olay 5 kaynadi parametresi ile secilen kaynaktan)
0000h...FFFFh Otomatik resetleme konfigurasyon word'd. =1
31.13 Secilebilir hata 31.12 Otomatik resetleme secimi parametresi, bit 10
kullanilarak otomatik olarak resetlenebilen hatayi tanimlar.
Hatalar Hata izleme bélumunde (sayfa 332) listelenmistir.
Not: Hata kodlari onaltilik formattadir. Secilen kod, bu
parametre i¢in onluk formata donusturilmelidir.
0000h...FFFFh Hata kodu. 10=1
31.14 Hata sayis! Siracunun 31.15 Toplam deneme zamani parametresi ile 0
tanimlanan sire iginde gercgeklestirdigi otomatik hata
resetlerinin sayisini tanimlar.
0...5 Otomatik resetlerin sayisi. 10=1
31.15 Toplam deneme Otomatik sifirlama fonksiyonunun suruclyu sifirlama 30,0 s
zamani girisiminde bulunacagl zamani tanimlar. Bu sire boyunca,
31.14 Hata sayisi ile tanimlanan otomatik sifirlama sayisini
gerceklestirir
1,0...600,0 s Otomatik resetleme igin sure. 10=1s
31.16 Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan énce | 0,0s
surtictiniin beklemesi gereken sureyi tanimlar. Bkz. 31.12
Otomatik resetleme se¢imi parametresi.
0,0...120,0 s Otomatik resetleme gecikmesi. 10=1s
31.19 Motor faz kaybi Motorda faz kaybi tespit edildiginde suriiciiniin nasil tepki Hata
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Siricu 3381 Cikis fazi kaybi hatasinda acilir. 1
31.20 Toprak hatasi Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi ya da akim Hata
dengesizligi tespit edildiginde surtctnin nasil tepki verecegini
seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
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Uyari

Surticu bir A2B3 Topraklama kacagi uyarisi olusturur.

Hata

Siriicti 2330 Topraklama kagagi hatasinda agilir.

31.21

Besleme faz kaybi

Besleme faz kaybi tespit edildiginde suriicinin nasil tepki
verecegini seger.

Eylem yok

Eylem olmaz.

Hata

Sdrucu 3130 Giris faz kaybi hatasinda agilir.

31.22

STO gosterge
calistirma/durdurma

Bir ya da her iki Glvenli moment kapatma (STO) sinyali
kapandiginda veya kayboldugunda verilecek gosterimleri
secer. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde
surucinin calisiyor ya da durdurulmus olmasina da bagldir.
Asagidaki her bir secimdeki tablolarda belirli ayarlar ile
olusturulan gosterimler gosterilimektedir.

Notlar:

* Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi izerinde
etkisi yoktur. STO fonksiyonu bu parametrenin ayarindan
bagimsiz olarak ¢alisir: ¢alisan bir strtci bir ya da her iki
STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali

tekrar saglanip tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

» Sadece bir STO sinyali kaybi bir ariza gibi yorumlandigindan
mutlaka bir hata olusturur.

STO hakkinda daha fazla bilgi igin, striciiniin Donanim el

kitabi'nda Givenli moment kapatma boélimune bakin.

Hata/Hata

Hata/Hata

Girigler

NI T INZ Gosterim (¢cahgiyor veya durduruldu)

0 0 Hata 5091 Guvenli moment kapatma

5091 Givenli moment kapatma ve FA81

0 1 hatalari Giivenli moment kapatma 1

5091 Guvenli moment kapatma ve FA82

1 0 hatalari Giivenli moment kapatma 2

1 1 (Normal ¢alisma)

Hata/Uyari

Girigler Gosterim

IN1 | IN2 Caligiyor Durduruldu

Hata 5091 Guvenli Uyari A5A0 Giivenli

0 0 moment kapatma moment kapatma

5091 Givenli moment | ASA0 Giivenli moment
kapatma ve FA81 kapatma uyarisi ve
hatalari Guvenli FA81 hatasi Guvenli
moment kapatma 1 moment kapatma 1

5091 Giivenli moment [ ASAO Giivenli moment
kapatma ve FA82 kapatma uyarisi ve
hatalari Guvenli FA82 hatasi Guvenli
moment kapatma 2 moment kapatma 2

1 1 (Normal ¢alisma)
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Hata/Olay

Girigler Gosterim

IN1 | IN2 Caligyor Durduruldu

Hata 5091 Guvenli Olay B5A0 Guvenli

0 0 moment kapatma moment kapatma

5091 Giivenli moment | B5A0 Giivenli moment

kapatma ve FA81 |kapatma olayi ve FA81

hatalari Guvenli hatasi Glvenlimoment
moment kapatma 1 kapatma 1

5091 Giivenli moment | B5A0 Giivenli moment

kapatma ve FA82 |kapatma olayi ve FA82

hatalari Guvenli hatasi Guivenlimoment
moment kapatma 2 kapatma 2

1 1 (Normal galisma)

2

Uyari/Uyari

Girigler
IN1 | IN2
0 0 Uyari A5A0 Givenli moment kapatma
A5A0 Givenli moment kapatma uyarisi ve
FA81 hatasi Guvenli moment kapatma 1
A5A0 Givenli moment kapatma uyarisi ve
FA82 hatasI Guvenli moment kapatma 2

Gosterim (¢aligiyor veya durduruldu)

0 1

1 0

1 1 (Normal ¢alisma)

31.23

Ters baglanti

Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, giris
besleme kablosu siruct motor baglantisina baglanmis)
durumunda suruciinin nasil tepki verecegini seger.

Hata

Eylem yok

Eylem olmaz.

0

Hata

Siricu 3181 Ters baglanti hatasinda acilr.

1

31.24

Sikisma fonksiyonu

Sdricuniun bir motor sikisma durumuna nasil tepki

gosterecegini secer.

Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:

» Suriicu sikisma akim limitinde (31.25 Sikisma akim limiti),
ve

« cikis frekansi 31.27 Sikisma frekans limiti parametresi ile
ayarlanan seviyenin altindadir ya da motor hizi 31.26
Sikisma hiz limiti parametresi ile ayarlanan seviyenin
altindadir ve

« yukaridaki kosullar 31.28 Sikisma zamani parametresi ile
ayarlanan sireden daha uzun bir stire dogru durumdadir.

Eylem yok

Eylem yok

Yok (sikisma denetimi devre disi).

Uyari

Siricu bir A780 Motor sikismasi uyarisi olugturur.

Hata

Sirlcu 7121 Motor sikismasi hatasinda agilr.

31.25

Sikisma akim limiti

Motor nominal akiminin yiizdesi olarak sikisma akim limiti. Bkz.
31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi.

%200,0

%0,0...%1600,0

Sikisma akim limiti.

31.26

Sikisma hiz limiti

rpm cinsinden sikisma hiz limiti. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu
parametresi.

150,00 rpm

0,00...10000,00 rpm

Sikisma hiz limiti.

Bkz. par.
46.01
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31.27 Sikisma frekans Sikisma frekans limiti. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu 15,00 Hz

limiti parametresi.

Not: Limitin 10 Hz'nin altina ayarlanmasi 6nerilmez.
0,00...1000,00 Hz Sikisma frekans limiti. Bkz. par.
46.02

31.28 Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi. |20 s

0...3600 s Sikisma zamani. -

31.30 Agirt hiz hata payi Motorun izin verilen maksimum hizini 30.11 Minimum hiz ve 500,00 rpm
30.12 Maksimum hiz ile birlikte tanimlar (asir hiz korumasi).
Gergek hiz (24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi), 30.11 veya
30.12 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu parametrenin
degerinden daha fazla asarsa, surticii 7310 Agiri hiz hatasi ile
acihr.
UYARI! Bu fonksiyon sadece vektér motor kontrol
modunda hizi denetler. Fonksiyon skaler motor kontrol
modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 1420 d/dak ve hiz agma marji 300 d/dak
ise, surticli 1720 d/dak degerinde agar.

Hiz (24.02)
Asiri hiz hata seviyesi
31.30
30.12
0
Zaman
30.11
31.30
_____ Asm h?hagsev_iyes_i
0,00...10000,0 rpm | Asiri hiz hata pay!. Bkz. par.

46.01
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31.32  Acil rampa denetimi

31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi
gecikmesi parametreleri 24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi
parametresinin turevi ile birlikte Off1 ve Off3 acil durdurma
modlari igin bir denetim fonksiyonu saglar.

Denetim asagidakilerden birini esas alir:

* motorlarin durdudu sureyi izleme ya da

« gercek ve beklenen yavaslama oranlarini karsilastirma.

Bu parametre %0 olarak ayarlanirsa, maksimum stop suresi
dogrudan 31.33 parametresinde ayarlanir. Aksi halde,
31.32...23.11 (Off1) veya 23.15 23.23 (Off3) parametrelerinden
hesaplanan, beklenen yavaslama oranindan izin verilen
maksimum sapmay! (Acil stop suresi) tanimlar. Gergek
yavaslama orani (24.02) beklenen orandan ¢ok fazla saparsa,
siiriicti 73B0 Acil rampasi bagarisiz hatasinda acilir, 06.17
Siricu durum word'l 2 bit 8' ayarlar ve serbest durug yapar.
31.32 %0 olarak ve 31.33 0 s olarak ayarlanirsa, acil durdurma
rampas! denetimi devre disi birakilir.

Ayrica, bkz. parametre 21.04 Acil stop modu.

%0

%0...%300

izin verilen yavaglama oranindan maksimum sapma.

1=%1

31.33 Acil rampa denetimi
gecikmesi

31.32 Acil rampa denetimi parametresi %0 olarak ayarlanirsa,
bu parametre bir acil stop (Off1 veya Off3 modu) igin
maksimum sireyi tanimlar. Siire doldugunda motorun
durmamasi durumunda, siiriicti 73B0 Acil rampasi bagarisiz
hatasinda agilir, 06.17 Suriici durum word'li 2 bit 8'i ayarlar ve
serbest durus yapar.

31.32 %0'dan farkl bir degere ayarlanirsa, bu parametre acil
stop komutu ve denetimin etkinlestiriimesi arasinda bir gecikme
tanimlar. Hiz deg@isim oranini sabitlenmesine olanak saglamak
icin kisa bir gecikme belirlenmesi tavsiye edilir.

Os

0...100 s

Maksimum rampa inig siiresi veya denetim etkinlestirme
gecikmesi.
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32 Denetim 1...3 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfigirasyonu.
izlenecek ti¢ deger segilebilir; 6nceden tanimlanan limitler
aslldiginda bir uyar veya bir hata olusturulur.

Ayrica bkz. bolim Sinyal denetimi, (sayfa 118).

32.01 Denetim durumu Sinyal denetimi durum word'i. 000b
Sinyal denetim fonksiyonlari ile izlenen degerlerin ilgili limitler
dahilinde ya da disinda oldugunu gésterir.

Not: Bu word 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 ve 32.56
parametreleri ile tanimlanan surtict eylemlerinden bagimsizdir.

Bit Adi Aciklama

0 Denetim 1 etkin 1 =32.07 ile segilen sinyal limitlerinin disinda.

1 Denetim 2 etkin 1 =32.17 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

2 Denetim 3 etkin 1 =32.27 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

3 Denetim 4 etkin 1 = 32.37 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

4 Denetim 5 etkin 1 =32.47 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

5 Denetim 6 etkin 1 =32.27 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

6...15 |Rezerve

000...111b Sinyal denetimi durum word'i. 1=1

32.05 Denetim 1 Sinyal denetimi fonksiyonu 1 modunu seger. izlenen sinyalin Pasif

fonksiyonu (bkz. parametre 32.07) alt ve ust limitler (sirasiyla 32.09 ve
32.10) nasil kargllastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.06 ile segilir.

Pasif Sinyal denetimi 1 kullanimda degil. 0

Distik Sinyal alt limitinin altina distigiinde eylem gerceklestirilir. 1

Yiksek Sinyal Ust limitinin Gzerine giktiginda eylem gergeklestirilir. 2

Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 3
eylem gerceklestirilir.

Abs yuksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dusttiglinde ya da Ust limitinin Uzerine |5
ciktiginda eylem gerceklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distigiinde 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.

32.06 Denetim 1 eylemi Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
surdctndn bir hatayr mi, bir uyariyr mi yoksa higbirini mi
olusturacagini seger.

Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gdsterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyarl Bir uyari (A8BO0 Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Sdrucu 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.07 Denetim 1 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 1 tarafindan izlenecek sinyali seger. | Frekans
Sifir Yok. 0
Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 127) 1
Frekans 01.06 Cikis frekansi (sayfa 127) 3
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Akim 01.07 Motor akimi (sayfa 127) 4
Moment 01.10 Motor momenti (sayfa 127) 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 127) 7
Cikis guci 01.14 Cikig guci (sayfa 128) 8
All 12.11 Al gergek degeri (sayfa 142) 9
Al2 12.21 AI2 gergek degeri (sayfa 143) 10
Hiz ref rampasi girisi | 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 181) 18
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi (sayfa 181) 19
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 185) 20
Kullanilan moment 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 190) 21
ref
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 193) 22
Siricu sicakhig 05.11 Sdricu sicakligi (sayfa 131) 23
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID cikisi gergek (sayfa 239) 24
Geri bildirim gercek | 40.02 Proses PID geribildirimi gergek (sayfa 239) 25
degeri
Ayar noktasi gercek | 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek (sayfa 239) 26
degeri
Sapma gergek 40.04 Proses PID sapmasi gercek (sayfa 239) 27
degeri
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

32.08 Denetim 1 filtre Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
siresi sliresi sabiti tanimlar.

0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s

32.09 Denetim 1 dusik Sinyal denetimi 1 icin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.10 Denetim 1 yiiksek Sinyal denetimi 1 i¢in st limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.11 Denetim 1 histerezis | Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00

tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.15 Denetim 2 Sinyal denetimi fonksiyonu 2 modunu seger. izlenen sinyalin Pasif
fonksiyonu (bkz. parametre 32.17) alt ve ust limitler (sirasiyla 32.19 ve
32.20) nasil karsllastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.16 ile segilir.
Pasif Sinyal denetimi 2 kullanimda degil. 0
Dusuk Sinyal alt limitinin altina distiigiinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Gizerine giktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs dusik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 3
eylem gerceklestirilir.
Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) tst limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4

eylem gergeklestirilir.
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Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distiglinde ya da ust limitinin Gzerine |5
ciktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustuginde 6
ya da (mutlak) dst limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.

32.16 Denetim 2 eylemi Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
surucinin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa hi¢birini mi
olusturacagini seger.

Not: Bu parametre 32.01Denetim durumu ile gosterilen durumu

etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Bir uyari (A8BO Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Sdricu 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.17 Denetim 2 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. | Akim
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.18 Denetim 2 filtre Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal i¢in bir filtreleme 0,000 s
siresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.19 Denetim 2 dustk Sinyal denetimi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00
32.20 Denetim 2 yiiksek Sinyal denetimi 2 icin st limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00
32.21 Denetim 2 histerezis | Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
tanimlar.

0.00...100000.00 Histerezis -

32.25 Denetim 3 Sinyal denetimi fonksiyonu 3 modunu segcer. izlenen sinyalin Pasif

fonksiyonu (bkz. parametre 32.27) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.29 ve
32.30) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.26 ile segilir.

Pasif Sinyal denetimi 3 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal alt limitinin altina dustuginde eylem gergeklestirilir. 1

Yuksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. 2

Abs disuk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 3
eylem gerceklestirilir.

Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gerceklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dusttglinde ya da Ust limitinin Uzerine |5
¢iktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 6

ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.
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32.26 Denetim 3 eylemi Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
siriictinin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbirini mi
olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Bir uyari (A8BO Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Siricu 80BO0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.27 Denetim 3 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 3 tarafindan izlenecek sinyali secer. | Moment
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.28 Denetim 3 filtre Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
suresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.29 Denetim 3 digik Sinyal denetimi 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00
32.30 Denetim 3 yiiksek Sinyal denetimi 3 icin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00
32.31 Denetim 3 histerezis | Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00
tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.35 Denetim 4 Sinyal denetimi fonksiyonu 4 modunu segcer. izlenen sinyalin Pasif
fonksiyonu (bkz. parametre 32.37) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.39 ve
32.30) nasil karslilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.36 ile segilir.
Pasif Sinyal denetimi 4 kullanimda degil. 0
Dustk Sinyal alt limitinin altina dustiginde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs dusik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 3
eylem gerceklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gerceklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustuginde ya da Ust limitinin Uzerine |5
citktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 6
ya da (mutlak) tst limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.
32.36 Denetim 4 eylemi Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
surtictndn bir hatay! mi, bir uyariyl mi yoksa higbirini mi
olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gésterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Bir uyari (A8BO Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Suriicli 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agllir. 2
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32.37 Denetim 4 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 4 tarafindan izlenecek sinyali seger. | Sifir
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.38 Denetim 4 filtre Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
suresi suresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s
32.39 Denetim 4 dusik Sinyal denetimi 4 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00
32.40 Denetim 4 yiksek Sinyal denetimi 4 igin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00
32.41 Denetim 4 histerezis | Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.45 Denetim5 Sinyal denetimi fonksiyonu 5 modunu seger. izlenen sinyalin Pasif
fonksiyonu (bkz. parametre 32.47) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.49 ve
32.40) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.46 ile segilir.
Pasif Sinyal denetimi 5 kullanimda degil. 0
Dusik Sinyal alt limitinin altina dustugunde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs diguk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustuginde 3
eylem gerceklestirilir.
Abs yuksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dusttglinde ya da Ust limitinin Uzerine |5
ciktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustuginde 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.
32.46 Denetim 5 eylemi Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
surucinin bir hatayr mi, bir uyartyr mi yoksa higbirini mi
olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturuimadi. 0
Uyari Bir uyari (A8BO0 Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Sdrucu 80B0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2
32.47 Denetim 5 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 5 tarafindan izlenecek sinyali seger. | Sifir
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.48 Denetim 5 filtre Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
suresi suresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme siresi. 1000=1s
32.49 Denetim 5 dustk Sinyal denetimi 5 igin alt limiti tanimlar. 0,00

-21474830,00...
21474830,00

Alt limit.
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32.50 Denetim 5 yiiksek Sinyal denetimi 5 icin Gst limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.51 Denetim 5 histerezis | Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal i¢in histerezisi 0,00

tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.55 Denetim 6 Sinyal denetimi fonksiyonu 6 modunu seger. izlenen sinyalin Pasif
fonksiyonu (bkz. parametre 32.57) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.59 ve
32.50) nasil karslilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.56 ile segilir.
Pasif Sinyal denetimi 6 kullanimda degil. 0
Dustk Sinyal alt limitinin altina dustiiginde eylem gergeklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Abs disik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 3
eylem gerceklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) ust limitinin Uzerine ¢iktiginda | 4
eylem gerceklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustiginde ya da Ust limitinin Uzerine |5
citktiginda eylem gergeklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustiginde 6
ya da (mutlak) Gst limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.

32.56 Denetim 6 eylemi Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen deger limitlerini astiginda, | Eylem yok
surtictndn bir hatayr mi, bir uyariyr mi yoksa higbirini mi
olusturacagini seger.

Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gésterilen

durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari Bir uyari (A8BO Sinyal denetimi) olusturulur. 1
Hata Siriicu 80BO0 Sinyal denetimi hatasinda agilir. 2

32.57 Denetim 6 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 6 tarafindan izlenecek sinyali seger. | Sifir
Mevcut segenekler igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.

32.58 Denetim 6 filtre Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s

siresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.59 Denetim 6 dusik Sinyal denetimi 6 icin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Alt limit. -
21474830,00

32.60 Denetim 6 yliksek Sinyal denetimi 6 i¢in st limiti tanimlar. 0,00
-21474830,00... Ust limit. -
21474830,00

32.61 Denetim 6 histerezis | Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal icin histerezisi 0,00

tanimlar.

0.00...100000.00

Histerezis
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34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu.
Ayrica bkz. bélim Zamanlamali fonksiyonlar, (sayfa 107).
34.01 Bilesik zamanlayici | Birlesik zamanlayicilarin durumu. Bir bilesik zamanlayicinin -
durumu durumu ona bagl tum zamanlayicilarin mantiksal VEYA'sidir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Bilesik zamanlayici 1 1 = Etkin.
1 Bilesik zamanlayici 2 1 = Etkin.
2 Bilesik zamanlayici 3 1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...0FFFFh Bilesik zamanlayicilar 1...3 durumu. 1=1
34.02 Zamanlayici durumu | Zamanlayicilar 1...12 durumu. -
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 1 = Etkin.
11 Zamanlayici 12 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Zamanlayici durumu 1=1
34.04 Mevsim/istisna ginu | 1...3 mevsimlerin, istisna hafta i¢i ginuin ve istisna tatilin -
durumu durumu. Tek seferde yalnizca bir mevsim etkin olabilir. Bir giin
ayni anda hem ig guni hem de tatil olabilir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Mevsim 1'in durumu 1 = Etkin.
1 Mevsim 2'nin durumu 1 = Etkin.
2 Mevsim 3'n durumu 1 = Etkin.
3 Mevsim 4'tn durumu 1 = Etkin.
4..9 Rezerve
10 istisna hafta giinintin 1 = Etkin.
durumu
11 istisna tatilin durumu 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Mevsimlerin ve istisna hafta gundyle tatilin durumu. 1=1




220 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16

34.10 Zamanlayici Zamanlamali fonksiyonlarin etkinlestirme sinyali igin kaynak Secilmedi
fonksiyonlari seger.
etkinlestir 0 = Devre digl.

1 = Devrede.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

34.11 Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in ne zaman etkin oldugunu tanimlar. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
Bit Adi Aciklama
0 Pazartesi 1 = Pazartesi etkin bir start guinuddr.

1 Sal 1 = Sali etkin bir start ginudur.

2 Carsamba 1 = Carsamba etkin bir start guntdar.

3 Persembe 1 = Persembe etkin bir start guiniddr.

4 Cuma 1 = Cuma etkin bir start gunuddr.

5 Cumartesi 1 = Cumartesi etkin bir start gtinudur.

6 Pazar 1 = Pazar etkin bir start gtinudur.

7 Mevsim 1 1 = Zamanlayicl mevsim 1'de etkin.

8 Mevsim 2 1 = Zamanlayici mevsim 2'de etkin.

9 Mevsim 3 1 = Zamanlayici mevsim 3'te etkin.

10 Mevsim 4 1 = Zamanlayici mevsim 4'te etkin.

11 istisnalar 0 = Istisna giinler devre disi.
1 = Istisna giinler devrede. 12. ve 13. bitler dikkate alindi.

12 Tatiller 0 = Zamanlayici "Tatil" olarak konfiglre edilen istisna
gunlerde pasif.
1 = Zamanlayici "Tatil" olarak konfiglire edilen istisna
gunlerde aktif.

13 is gunleri 0 = Zamanlayici "I gunleri” olarak konfigiire edilen istisna
glnlerde pasif.
1 = Zamanlayici "ig gunleri" olarak konfigiire edilen istisna
glnlerde aktif.

14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Zamanlayici 1'in konfigirasyonu. 1=1

34.12 Zamanlayici 1 start | Zamanlayici 1'in gunlik baglatma zamanini tanimlar. Zaman 00:00:00

Zamani

saniyelik adimlarda degistirilebilir.

Zamanlayici baslatma zamanindan baska bir zamanda
baglatilabilir. Or. zamanlayicinin siiresi bir giinden fazla ise ve
etkin oturum bu sirada baslarsa, zamanlayici 00:00'da baglatilir
ve siire kalmayinca durdurulur.

00:00:00...23:59:59

Zamanlayicinin gunlik baslatma zamani. 1=1
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34.13 Zamanlayici 1 slresi | Zamanlayici 1'in siiresini tanimlar. Stre saniyelik adimlarda 00 00:00
degistirilebilir.
Sire giin degisiminin sonrasina sarkabilir, ancak bir istisna
glind etkin olursa asama gece yarisi kesintiye ugrar. Ayni
sekilde, bir istisna giiniinde baglatilan dénem siire daha uzun
olsa bile yalnizca guniin sonuna kadar etkin kalir. Hala siire
kaldiysa zamanlayici bir kesintiden sonra devam eder.
00 00:00...07 00:00 | Zamanlayici suresi. 1=1
34.14 Zamanlayici 2 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.15 Zamanlayici 2 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.16 Zamanlayici 2 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.17 Zamanlayici 3 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.18 Zamanlayici 3 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.19 Zamanlayici 3 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.20 Zamanlayici 4 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigurasyonu. 000001111
konfiglirasyonu 0000000
34.21 Zamanlayici 4 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.22 Zamanlayici 4 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.23 Zamanlayicl 5 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.24 Zamanlayici 5 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.25 Zamanlayici 5 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.26 Zamanlayici 6 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.27 Zamanlayici 6 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.28 Zamanlayici 6 slresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.29 Zamanlayici 7 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 000001111
konfiglirasyonu 0000000
34.30 Zamanlayici 7 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.31 Zamanlayici 7 slresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 suresi. 00 00:00
34.32 Zamanlayici 8 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.33 Zamanlayici 8 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.34 Zamanlayici 8 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
34.35 Zamanlayici 9 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.36 Zamanlayici 9 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.37 Zamanlayici 9 siresi | Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
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34.38 Zamanlayici 10 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigurasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.39 Zamanlayici 10 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.40 Zamanlayici 10 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 suresi. 00 00:00
suresi
34.41 Zamanlayici 11 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigurasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.42 Zamanlayici 11 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.43 Zamanlayici 11 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 suresi. 00 00:00
suresi
34.44 Zamanlayici 12 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigurasyonu. 000001111
konfiglrasyonu 0000000
34.45 Zamanlayici 12 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.46 Zamanlayici 12 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
suresi
34.60 Mevsim 1 baglangic | Mevsim 1'in baslangig¢ tarihini gg.aa formatinda tanimlar; 01.01.
tarihi burada gg gun sayisi ve aa ay sayisidir.
Mevsim gece yarisi degisir. Tek seferde bir mevsim etkin
olabilir. Zamanlayicilar etkin mevsimin i¢inde olmasalar bile
istisna gunlerde baslatilir.
Tum mevsimleri kullanmak icin mevsim baslangig tarihleri
(1...4) artan sirayla verilmelidir. Varsayilan deger, mevsimin
yapilandiriimadigi seklinde yorumlanir. Mevsim baslangi¢
tarihleri artan sirada degillerse ve deger varsayilan degerden
farklysa, bir mevsim yapilandirma uyarisi verilir.
01.01...31.12 Mevsim baslangig tarihi
34.61 Mevsim 2 baglangi¢ | Mevsim 2 baglangig tarihini tanimlar. 01.01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baglangig tarihi.
34.62 Mevsim 3 baglangi¢c | Mevsim 3 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baglangig tarihi.
34.63 Mevsim 4 baglangic | Mevsim 4 baslangic tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baglangig tarihi.
34.70 Etkin istisnalarin Son etkin istisnay! belirleyerek kag etkin istisna oldugunu 3
sayisl tanimlar. Onceki tiim istisnalar etkindir.
1...3 istisnalari donemdir (sure tanimlanabilir) ve 4...16
istisnalari gundir (siire her zaman 24 saattir).
Ornek: Deger 4 ise, 1...4 istisnalari etkindir ve 5...16 istisnalari
etkin degildir.
0...16 Etkin istisna donemlerinin veya ginlerinin sayisi. -
34.71 Istisna tirleri 1...16 istisnalarinin tarlerini is giini veya tatil olarak tanimlar. 1111111111
1...3 istisnalari donemdir (sure tanimlanabilir) ve 4...16 11111

istisnalari guindir (siire her zaman 24 saattir).
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Bit Adi Aciklama
0 istisna 1 0 = I guinii. 1 = Tatil
1 istisna 2 0 = Is guinii. 1 = Tatil
2 istisna 3 0 = s guind. 1 = Tatil
3 istisna 4 0 = Is glini. 1 = Tatil
4 istisna 5 0 = Is guinii. 1 = Tatil
5 istisna 6 0 = I guindi. 1 = Tatil
6 istisna 7 0 = Is gini. 1 = Tatil
7 istisna 8 0 = Is giini. 1 = Tatil
8 Istisna 9 0 = I guini. 1 = Tatil
9 Istisna 10 0 = Is giini. 1 = Tatil
10 Istisna 11 0 = Is guinii. 1 = Tatil
11 Istisna 12 0 = Is giini. 1 = Tatil
12 Istisna 13 0 = Is glin.. 1 = Tatil
13 Istisna 14 0 = Is glind.. 1 = Tatil
14 Istisna 15 0 = Ig glind.. 1 = Tatil
15 Istisna 16 0 = Is glini. 1 = Tatil
0000h...FFFFh istisna siiresi veya gunlerinin tirleri. 1=1
34.72 stisna 1 start istisna déneminin baslangig tarihini gg.aa formatinda tanimlar; | 01.01.
burada gg gun sayisi ve aa ay sayisidir.
Bir istisna gliniinde baslatiimis olan zamanlayici, sire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
Ayni tarih, tatil ve is giinii olarak yapilandirilabilir. istisna
glinlerin herhangi birisi etkinse, tarih de etkindir.
01.01....31.12. istisna dénemi 1'in baglangig tarihi.
34.73 Jstisna 1 uzunlugu istisna déneminin uzunlugunu giin olarak tanimlar. 0
istisna dénemi, bir dizi ardisik istisna giinii gibi kullanihir.
0...60 istisna dénemi 1'in uzunlugu. 1=1
34.74 stisna 2 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.75 stisna 2 uzunlugu Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0
34.76 lstisna 3 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.77 lstisna 3 uzunlugu Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0
34.78 Istisna giinii 4 Istisna giinii 4'tin tarihini tanimlar. 01.01.
01.01....31.12. Istisna giinii 4'lin baslangig tarihi.
Bir istisna gliniinde baslatiimis olan zamanlayici, sire kalmig
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
34.79 Jstisna giinii 5 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.80 Jstisna giinii 6 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.81 Jstisna giinii 7 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4 01,01
34.82 Jstisna giinii 8 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.83 Jstisna giinii 9 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.84 Jstisna giinii 10 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.85 Jstisna guinii 11 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.86 stisna giinii 12 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
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34.87 lstisna giinii 13 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.88 Istisna giinii 14 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.89 Jstisna giinii 15 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.90 Jstisna giinii 16 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.100 Bilesik zamanlayici 1 | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 1'e bagl oldugunu | 000000000
tanimlar. 000000
0 = Bagl degil.
1 =Bagh.
Bkz. 34.01 Bilesik zamanlayici durumu.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
11 Zamanlayici 12 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
14...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Bilesik zamanlayici 1'e bagh olan zamanlayicilar. 1=1

34.101 Bilesik zamanlayici 2 | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 2'ye bagli oldugunu | 000000000
tanimlar. 000000
Bkz. 34.01 Bilesik zamanlayici durumu.

34.102 Bilesik zamanlayici 3 | Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 3'e bagli oldugunu | 000000000
tanimlar. 000000
Bkz. 34.01 Bilesik zamanlayici durumu.

34.110 Ekstra zaman suresi. | Hangi bilesik zamanlayicilarin (yani, bilesik zamanlayicilara 000
bagh olan zamanlayicilarin) ekstra zaman fonksiyonuyla
etkinlestirildigini tanimlar.

Bit Adi Aciklama

0 Bilesik 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.

1 Bilesik 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.

2 Bilesik 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.

3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Ekstra zamanlayici iceren bilesik zamanlayicilar. 1=1
34.111 Ekstra zaman Ekstra zaman etkinlestirme sinyalinin kaynagini seger. Kapalil

etkinlestirme 0 = Devre digl.

kaynag 1 = Devrede.

Kapali 0. 0

Acik 1.

DIl DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
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DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
D16 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
34.112 Ekstra zaman siresi. | Ekstra zamani devreye alma sinyali kapatildiktan sonra ekstra | 00 00:00
zamanin devre disi birakildigi saati belirler.
Ornek: 34.111 Ekstra zaman etkinlestirme kaynagi parametresi
DI1 ve 34.112 Ekstra zaman siresi. parametresi 00:01:30
olarak ayarlanmigsa, ekstra zaman dijital giris DI devre dig|
birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca devrede kalir.
00 00:00...00 00:00 | Ekstra zaman suresi. 1=1
35 Motor termik Sicaklik dlgimu yapilandirmasi, yuk egrisi tanimi ve motor fani
korumasi kontrolii yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayarlari.
Ayrica bkz. bolium Motor termik korumasi, (sayfa 112).
35.01 Tahmini motor Motor sicakhgini dahili motor termik koruma modeli tarafindan | -
sicakhigi tahmin edildigi gibi gdsterir (bkz. parametre 35.50...35.55).
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...1000 °C veya | Tahmini motor sicakligi. 1=1°
-76...1832 °F
35.02 Olgiilen sicaklik 1 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak -
yoluyla alinan sicakhgi gosterir. Birim, 96.16 Birim segimi
parametresi ile segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-10...1000 °C veya | Olgiilen sicaklik 1 1 =1 birim
14...1832 °F
35.03 Olgiilen sicaklik 2 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak -
yoluyla alinan sicakhg gosterir. Birim, 96.16 Birim segimi
parametresi ile segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-10...1000 °C veya | Olgiilen sicaklik 2 1 =1 birim
14...1832 °F
35.11 Sicaklik 1 kaynagi Olgiilen sicaklik 1'nin okunacagi kaynagi seger. Tahmini
Genellikle bu kaynak, siiriicii tarafindan kontrol edilen motora | sicaklik
bagl bir sensérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi uygun
bir sensor kullanildigr surece prosesin diger bolimlerinden
gelen bir sicaklik da 6lcilebilir ve izlenebilir.
Pasif Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 1 devre disi. 0
Tahmini sicaklik Tahmini motor sicakligi (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor 1

sicakhgt).

Sicaklik, bir dahili striicti hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam sicakligi
parametresinde ayarlamak 6nemlidir.
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KTY84 StdIO /
Uzatma G/C moduli

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog cikisa baglanan KTY84 sensoru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gecerli kiinmalidir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

* 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 1 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor Uzerinden sabit akim gdnderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gizerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastaraldr.

2

PT100 x1 StdlO

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen standart bir
analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensor.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turlti degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 1 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor tizerinden sabit akim gonderir. Sensériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikgca, sensor Gizerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donastaralar.

PT100 x2 StdIO

PT100 x1 StdIO secimi gibidir, ancak seri olarak bagl iki sensér
bulunur. Birden fazla sensériin kullaniimasiyla élguim
hassasiyeti blyik 6lcude arttirilir.

PT100 x3 StdlO

PT100 x1 StdlO secimi gibidir, ancak seri olarak bagh t¢
sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla élgim
hassasiyeti buyuk élgude arttirilr.

Dogrudan Al
sicakhgi

Sicaklik 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen
kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece olarak kabul
edilir.

11

KTY83 StdlO /
Genigletme modulu

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog cikisa baglanan KTY83 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tiirlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gecerli kiinmalidir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

* 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 1 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor Uzerinden sabit akim gdnderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog girig tarafindan okunur ve dereceye
doénastaraldr.

12
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PT1000 x1 StdIO

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen standart bir
analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000 sensoru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

* Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlii degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilnmalidir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 1 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor tzerinden sabit akim gdnderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastaralar.

13

PT1000 x2 StdIO

PT1000 x1 StdIO se¢imi gibidir, ancak seri olarak bagl iki
sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniimasiyla élgim
hassasiyeti blyuk ol¢ude arttirilir.

14

PT1000 x3 StdIO

PT1000 x1 StdlO se¢imi gibidir, ancak seri olarak bagl ¢
sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniimasiyla dlcim
hassasiyeti blyuk olgude arttirilir.

15

NI1000

35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Ni1000 sensdri.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

* Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirli degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 1 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor Uzerinden sabit akim gonderir. Sensorin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donustaralur.

16

PTC genigletme
moddlu

PTC, surtict yuvasi 2'de takill olan CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu
genisletme moduliine baglidir. Stiriictinin Donanim el
kitabi'nda, Istege bagl G/C genisletme modiilleri bélimd,
CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme moduli (harici 24 V
AC/DC ve yalitiimis PTC arabirimi) kismina bakin.

17

35.14

Sicaklik 1 Al kaynagi

35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin segenekleri KTY84
StdlO / Uzatma G/C moduli, PT100 x1 StdIO, PT100 x2 StdIO,
PT100 x3 StdlO, Dogrudan Al sicakligi, KTY83 StdIO /
Genisletme moddlii, PT1000 x1 StdlO, PT1000 x2 StdIO,
PT1000 x3 StdIO ve NI1000 igin girisi seger.

Secilmedi

Secilmedi

Yok.

All gercek degeri

Denetleme birimindeki Al1 analog girisi.

Al2 gercek degeri

Denetleme birimindeki Al2 analog girisi.

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).
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35.21

Sicaklik 2 kaynagi

Olgiilen sicaklik 2'nin okunacagi kaynagi seger.

Genellikle bu kaynak, siriicu tarafindan kontrol edilen motora
baglh bir sensoérden gelir, ancak segenek listesindeki gibi uygun
bir sensor kullanildigi stirece prosesin diger bélimlerinden
gelen bir sicaklik da 6lgilebilir ve izlenebilir.

Pasif

Pasif

Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 2 devre disI.

Tahmini sicaklik

Tahmini motor sicakligi (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor
sicakhg).

Sicaklik, bir dahili strtic hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam sicakligi
parametresinde ayarlamak 6nemlidir.

KTY84 StdIO /
Uzatma G/C moduli

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen analog
girise ve bir analog cikisa baglanan KTY84 sensoru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

* Donanim jumper'ini ya da analog girise iligkin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tiirlti degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gecerli kiinmalidir.

« 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

* 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 2 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor Uzerinden sabit akim gdnderir. Sensérun

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gizerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastaraldr.

PT100 x1 StdlO

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile secilen standart bir
analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensor.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

¢ 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 2 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor tizerinden sabit akim gonderir. Sensériin

direnci sicaklik ile birlikte arttikgca, sensor tizerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donastaralar.

PT100 x2 StdIO

PT100 x1 StdIO secimi gibidir, ancak seri olarak bagl iki sensér
bulunur. Birden fazla sensériin kullaniimasiyla élguim
hassasiyeti blyik 6lcude arttirilir.

PT100 x3 StdlO

PT100 x1 StdlO secimi gibidir, ancak seri olarak bagh t¢
sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla 8lgim
hassasiyeti buyuk él¢ude arttirilir.

Dogrudan Al
sicakhgi

Sicaklik 35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen
kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece olarak kabul
edilir.

11
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KTY83 StdIO / 35.14 Sicaklik 1 Al kaynag parametresi ile secilen analog 12
Genigletme modulli | girige ve bir analog ¢ikisa baglanan KTY83 sensoru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

* Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirlii degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gecerli kilnmalidir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim secimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 2 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensoér tUzerinden sabit akim gdnderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
doénastaralar.

PT1000 x1 StdIO 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen standart bir | 13
analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt1000 sensori.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her tirli degisiklik denetleme
birimi yeniden baglatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
secimi parametresini Sicaklik sensori 2 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor Uizerinden sabit akim gonderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikca, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donastaralar.

PT1000 x2 StdIO PT1000 x1 StdIO segimi gibidir, ancak seri olarak bagl iki 14
sensor bulunur. Birden fazla sensoriin kullaniimasiyla dlcim
hassasiyeti buyuk olgide arttirilir.

PT1000 x3 StdIO PT1000 x1 StdIO secimi gibidir, ancak seri olarak bagh ti¢ 15
sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla 6lgtim
hassasiyeti blyuk ol¢ude arttirilir,

NI1000 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen analog 16
girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Ni1000 sensoru.
Asagidaki ayarlar gereklidir:

« Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turlii degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gecerli kilinmahdir.

e 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

e 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin kaynak
segimi parametresini Sicaklik sensori 2 etkinlestirme olarak
ayarlayin.

Analog ¢ikig, sensor tizerinden sabit akim génderir. Sensérin

direnci sicaklik ile birlikte arttikca, sensor Gzerindeki gerilim de

artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
donastaraldr.

PTC genisletme PTC, suriict yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu | 17
modulu genigletme moddulune baghdir. Strticinun Donanim el
kitabI'nda, istege baglh G/C genisletme modiilleri bdlumii,
CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modilu (harici 24 V
AC/DC ve yalitiimig PTC arabirimi) kismina bakin.
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35.24 Sicaklik 2 Al kaynag | 35.21 Sicaklik 2 kaynag parametresinin segenekleri KTY84 Secilmedi
StdlO / Uzatma G/C moddlu, PT100 x1 StdlO, PT100 x2 StdlO,
PT100 x3 StdlO, Dogrudan Al sicakligi, KTY83 StdIO /
Genigletme modli, PT1000 x1 StdlO, PT1000 x2 StdlO,
PT1000 x3 StdIO ve NI1000 i¢in girigi secer.
Secilmedi Yok. 0
All gercek degeri Denetleme birimindeki Al1l analog girisi. 1
Al2 gercek degeri Denetleme birimindeki Al2 analog girisi. 2
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
35.50 Motor ortam sicakligi | Motor termal koruma modeli icin motorun ortam sicakligini 20 °C veya
tanimlar. Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir. 68 °F
Motor termik koruma modeli, 35.50...35.55 parametrelerini
esas alarak motor sicakligini tahmin eder. Motor sicaklidi,
motor yuk egrisinin Gzerindeki bolgede ¢alisirken artar, yiik
egdrisinin altindaki bolgede ¢alisirken azalir.
UYARI! Motor, toz, kirletici madde vb. nedenlerle uygun
A sekilde sogutulmazsa, model motoru koruyamaz.
-60...100 °C veya Ortam sicakhgi. 1=1°
<75 ... 212 °F
35.51 Motor yiik egrisi Motor yiik egrisini 35.52 Sifir hiz yiki ve 35.53 Kirllma noktasi | %100
parametreleriyle birlikte tanimlar. YUk egrisi motor termik
koruma modeli tarafindan motor sicakhgini tahmin etmek igin
kullanilir.
Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk, 99.06
Motor nominal akimi parametresinin degeri olarak alinir (daha
yuksek degerdeki yikler motorun 1sinmasina neden olur).
Ortam sicakligi, 35.50 Motor ortam sicakligi parametresinde
ayarlanan nominal degerden farkliysa yik egdrisi seviyesi
ayarlanmalidir.
1Ny
(%) | = Motor akimi
In = Nominal motor akimi
150 +
35.51
100 - ---------
50 -+
35.52
35.53 Surdcu ¢ikig
%50...%150 Motor yiik egrisi icin maksimum yiik. 1=%1
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35.52  Sifir hiz yuki Motor yiik egrisini 35.51 Motor yik egrisi ve 35.53 Kirllma %3100
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yuk egrisinin sifir
hizinda maksimum motor yikind tanimlar. Motorda harici bir
fan varsa, sogutmayi daha etkili kilmak icin daha ytksek bir
deger kullanilabilir. Motor Ureticisinin dnerilerine bakin.
Bkz. parametre 35.51 Motor yiik egdrisi.
%50...%150 Motor yik egrisi igin sifir hiz yuka. 1=%1
35.53 Kirilma noktasi Motor yiik egrisini 35.51 Motor yuk egrisi ve 35.52 Sifir hiz yiki | 45,00 Hz
parametreleriyle birlikte tanimlar. Yuk egrisi kesme noktasi
frekansini, yani motor yik egrisinin 35.51 Motor yuk egrisi
parametresi degerinden 35.52 Sifir hiz yiki parametresi
degerine dusmeye basladigi noktay! tanimlar.
Bkz. parametre 35.51 Motor yiik egdrisi.
1,00...500,00 Hz Motor yiik egrisi igin kirlma noktasi. Bkz. par.
46.02
35.54 Motor nominal Motor nominal akim ile yiiklu iken motorun ortam sicakligi 80 °C veya
sicaklik artigi Uzerindeki sicaklik artigini tanimlar. Motor Ureticisinin 176 °F
onerilerine bakin.
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Sicaklik
Motor nominal sicaklk
artisi
Ortam sicakligi
Zaman
0...300 °C veya Sicaklik artigl. 1=1°

32...572 °F
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35.55 Motor termal zaman | Nominal motor sicakliginin %63'iine ulasmak igin gereken 256 s
sabiti zaman olarak tanimlanan, motor termal koruma modeli igin
termal slire sabitini tanimlar. Motor Ureticisinin énerilerine
bakin.
Motor akimi
%100 +
Zaman
Sicaklik artigi
%100
%63
Motor termik stresi Zaman
100...10000 s Motor termik zaman sabiti. 1=1s
36 Yiuk analizori Tepe deger ve genislik guinltigu ayarlari.
Ayrica bkz. bélim Yuk analizori, (sayfa 118).
36.01 PVL sinyal kaynagi | Tepe deger gunlugu tarafindan izlenecek sinyali seger. Cikis guct
Sinyal, 36.02 PVL filtre stresi parametresi ile belirlenen
filtreleme suresi kullanilarak filtrelenir.
Tepe degeri, diger 6nceden segilen sinyallerle birlikte
36.10...36.15 parametrelerine kaydedilir.
Tepe degeri gunlugi 36.09 Logger reset parametresi
kullanilarak resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati
siraslyla 36.16 ve 36.17 parametrelerine kaydedilir.
Secilmedi Yok (tepe degeri glinlugu devre disl). 0
Kullanilan motor hizi | 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 127) 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 127) 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 127) 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 127) 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 127) 7
Cikis guci 01.14 Cikis glict (sayfa 128) 8
Hiz ref rampasi girigi | 23.01 Hiz ref rampa girigi (sayfa 181) 10
Rampali hiz ref 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 181) 11
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 185) 12
Kullanilan moment | 26.02 Kullanilan moment referansi (sayfa 190) 13

ref
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Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 193) 14
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (sayfa 239) 16
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

36.02 PVL filtre suresi Tepe deger guinligu filtreleme siresi. Bkz. parametre 36.01 2,00s

PVL sinyal kaynagi.
0,00...120,00 s Tepe deger gunligu filtreleme suresi. 100=1s
36.06 AL2 sinyal kaynagi Genlik gunlugi 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Sinyal, 200 | Motor
ms araliklarla érneklenir. momenti
Sonuglar, 36.40...36.49 parametreleri tarafindan gorintulenir.
Her parametre, bir genlik araligini temsil eder ve dérneklerin
hangi béliminin o aralija distigini gosterir.
%3100'e karsilik gelen sinyal degeri 36.07 AL2 sinyal
Olgceklendirme parametresi ile tanimlanir.
Genlik glinligu 2 36.09 Logger reset parametresi kullanilarak
resetlenebilir. Son resetleme tarihi ve saati sirasiyla 36.50 ve
36.51 parametrelerine kaydedilir.
Secenekler i¢in, bkz. parametre 36.01 PVL sinyal kaynagi.

36.07 AL2 sinyal %100 genislige karsilik gelen sinyal degerini tanimlar. 100,00
Olgeklendirme
0,00...32767,00 %2100'e karsilik gelen sinyal degeri. 1=1

36.09 Logger reset Tepe degeri ginliguni ve/veya genlik gunliga 2'yi sifirlar. Tamam

(Genlik ginltgu 1 resetlenemez.)
Tamam Resetleme tamamlandi ya da talep edilmedi (normal ¢calisma). |0
TUmu Hem tepe degeri gunluguni hem de genlik ginltgu 2'yi 1
resetler.
PVL Tepe degeri glinlugunu resetler. 2
AL2 Genlik gunligu 2'yi resetler.

36.10 PVL tepe degeri Tepe deger gunlugu tarafindan kaydedilen tepe deger. 0,00
-32768,00 ... Tepe deger. =1
32767,00

36.11 PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi tarih. 01.01.1980
tarihi
- Tepe olusma tarihi. B

36.12 PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi saat. 00:00:00
saati
- Tepe olugsma saati. -

36.13 Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimi. 0,00 A
PVL akimi
-32768,00...32767,0 | Tepe degerdeki motor akimi. 1=1A
0A

36.14 PVL DC gerilimitepe | Tepe degerin kaydedildigi anda, siiriicii ara DC devresindeki 0,00V
degerinde gerilim.
0,00...2000,00 V Tepe degerdeki DC gerilim. 10=1V

36.15 Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor hizi. 0,00 rpm
PVL hizi
-30000 ... 30000 Tepe degerdeki motor hizi. Bkz. par.
rpm 46.01
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36.16 PVL reset tarihi Tepe degeri gunligiinin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Tepe degeri giinligunin en son resetleme tarihi. -
36.17 PVL filtre saati Tepe degeri gunligiinin en son resetlendigi saat. 00:00:00
- Tepe degeri giinligunin en son resetleme saati. -
36.20 AL1 %0 - %10 Genislik ginltigu 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina dusen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. 1=%1
36.21 AL1 %10 - %20 Genislik gunlugu 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina dusen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik ginligi 1 érnekleri. 1=%1
36.22 AL1 %20 - %30 Genislik giinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina disen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik giinlugu 1 érnekleri. 1=%1
36.23 ALl %30 - %40 Genislik glinltigu 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina dusen ornekler ytzdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki geniglik gunlagi 1 érnekleri. 1=%1
36.24 AL1 %40 - %50 Genislik gunlugu 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina dusen ornekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik gunltga 1 érnekleri. 1=%1
36.25 AL1 %50 - %60 Genislik gunlugu 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina diisen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik gunlugi 1 érnekleri. 1=%1
36.26 ALl %60 - %70 Genislik giinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina dusen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki geniglik gunlagi 1 érnekleri. 1=%1
36.27 AL1 %70 - %80 Genislik ginlugu 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dusen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik gunltgi 1 érnekleri. 1=%1
36.28 AL1 %80 - %90 Genislik gunlugu 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina diisen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik gunlugi 1 érnekleri. 1=%1
36.29 AL1 %90 lzeri Genislik giinligu 1 tarafindan kaydedilen ve % 90'l asan %0,00
ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki geniglik gunlugu 1 drnekleri. 1=%1
36.40 AL2 %0 - %10 Genislik gunlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina dugen ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki geniglik ginligu 2 érnekleri. 1=%1
36.41 AL2 %10 - %20 Genislik gunlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina diisen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik gunlugi 2 érnekleri. 1=%1
36.42 AL2 %20 - %30 Genislik giinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina dusgen ornekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik gunlagi 2 érnekleri. 1=%1
36.43 AL2 %30 - %40 Genislik gunlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina dusen ornekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik gunliga 2 érnekleri. 1=%1
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36.44 AL2 %40 - %50 Genislik gunliigu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina dusen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik gunlagi 2 érnekleri. 1=%1
36.45 AL2 %50 - %60 Genislik giinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina dusen drnekler yuzdesi.
%0,00...9%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik gunltagi 2 érnekleri. 1=%1
36.46 AL2 %60 - %70 Genislik giinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina disen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik gunlugu 2 érnekleri. 1=%1
36.47 AL2 %70 - %80 Genislik guinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dugen ornekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik gunlagi 2 érnekleri. 1=%1
36.48 AL2 %80 - %90 Genislik glinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina dusen ornekler ylzdesi.
%0,00...9%100,00 %380 - %90 arasindaki genislik ginlagi 2 érnekleri. 1=%1
36.49 AL2 %90 uzeri Genislik glinlugu 2 tarafindan kaydedilen ve % 90'1 asan %0,00
ornekler ylizdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki genislik guinlugu 2 érnekleri. 1=%1
36.50 AL2 reset tarihi Genlik guinlugu 2'nin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Genlik giinligu 2'nin son resetlenme tarihi. -
36.51 AL2 reset saati Genlik guinlugu 2'nin en son resetlendigi saati. 00:00:00
- Genlik giinligu 2'nin son resetlenme saati. -
37 Kull. Yuk egrisi Kullanici yiik egrisi icin ayarlar.
Ayrica bkz. bélum Kullanici yuk egrisi, (sayfa 94).
37.01 ULC cikist durum izlenen sinyalin durumunu gériintiiler. 0000h
word'l
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk yuk limiti 1 = Sinyal dusuk yuk egrisinin altinda.
1 Yuk araliginda 1 = Sinyal dusuk yuk ile asirn yuk egrisinin arasinda.
2 Asir yuk limiti 1 = Sinyal asin yik egrisinin Gzerinde.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh izlenen sinyalin durumu. 1=1
37.02 ULC denetim sinyali | Denetlenecek sinyali secer. Motor )
momenti
Secilmedi Sinyal segili degil. ULC devre disI. 0
Motor hizi % 01.03 Motor hizi % (sayfa 127) 1
Motor akimi % 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 127) 2
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 127) 3
Motor nom. gikis 01.15 Motor nom ¢ikis giicu % (sayfa 128) 4
glcu %
Sirucu nom. cikis 01.16 Surticu nom ¢ikis giicu % (sayfa 128) 5

giicti %

Diger

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).
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37.03

ULC agiri yuk
islemleri

Sinyal, tanimlanan surre boyunca agsir yiik egrisinin Gzerinde
kalirsa gergeklestirilen iglemi secer.

Pasif

Pasif

Uyarlilar veya hata olusturulmadi.

Uyarl

Sinyal ABC1 ULC agiri ylik uyarisi parametresi tarafindan
tanimlanan sire boyunca surekli olarak asiri yiik egrisinin
Uzerinde olursa, suriicu bir 37.41 ULC agirl yuk zamanlayicisi
olusturur.

Hata

Sinyal 8002 ULC agiri yik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan sire boyunca surekli olarak asiri yiik egrisinin
Uzerinde olursa, surticu bir 37.41 ULC agiri yuk zamanlayicisi
olusturur.

Uyari/Hata

Sinyal ABC1 ULC agiri ylUk uyarisi parametresi tarafindan
tanimlanan sirenin yari suresi boyunca surekli olarak asiri yik
egrisinin Gizerinde olursa, surtict bir 37.41 ULC agiri yuk
zamanlayicisi olugturur.

Sinyal 8002 ULC agiri yiik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan sire boyunca surekli olarak asiri yik egrisinin
uzerinde olursa, siriict bir 37.41 ULC asir yuk zamanlayicisi
olusturur.

37.04

ULC dustk ytuk
islemleri

Sinyal, tanimlanan siire boyunca dusuk yik egrisinin altinda
kalirsa gergeklestirilen islemi seger.

Pasif

Pasif

Uyarlilar veya hata olusturulmadi.

Uyari

Sinyal ABC4 ULC dusuk yuk uyarisi parametresi tarafindan
tanimlanan siire boyunca surekli olarak dustk yuk egrisinin
altinda olursa, siriict bir 37.42 ULC dusik yuk zamanlayicisi
olusturur.

Hata

Sinyal 8001 ULC dustik yuk hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan siire boyunca surekli olarak dustk yuk egrisinin
altinda olursa, siriict bir 37.42 ULC dusik yuk zamanlayicisi
olusturur.

Uyari/Hata

Sinyal ABC4 ULC dusuk yuk uyarisi parametresi tarafindan
tanimlanan siirenin yari suresi boyunca surekli olarak dustk
yik egrisinin altinda olursa, surtict bir 37.42 ULC diguk yuk
zamanlayicisi olusturur.

Sinyal 8001 ULC dusiik yuk hatasI parametresi tarafindan
tanimlanan siire boyunca surekli olarak dusiik yik egrisinin
altinda olursa, siriicti bir 37.42 ULC duslk ylk zamanlayicisi
olusturur.

37.11

ULC hiz tablosu
noktasi 1

Kullanicr ylik egrisinin X eksenindeki bes hiz noktasinin ilkini
tanimlar.

Parametrelerin degerleri sunlari karsilamaldir: -30000.0 rpm <
37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 < 37.12 ULC hiz tablosu
noktasi 2 < 37.13 ULC hiz tablosu noktasi 3 < 37.14 ULC hiz
tablosu noktasi 4 < 37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 <
30000.0 rpm.

99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektor olarak
ayarlanmigsa ya da 99.04 Motor kontrol modu Skaler olarak
ayarlanmig ve referans birimi rpm ise, hiz noktalar kullanilir.

150,0 rpm

-30000,0...30000,0
rpm

Hiz.

1=1rpm

37.12

ULC hiz tablosu
noktasi 2

Ikinci hiz noktasini tanimlar.
Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.

750,0 rpm

-30000,0...30000,0
rpm

Hiz.

1=1rpm
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37.13 ULC hiz tablosu Ugiincii hiz noktasini tanimlar. 1290,0 rpm
noktasi 3 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.14 ULC hiz tablosu Dordiincli hiz noktasini tanimlar. 1500,0 rpm
noktasi 4 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.15 ULC hiz tablosu Besinci hiz noktasini tanimlar. 1800,0 rpm
noktasi 5 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.16 ULC frekans tablosu | Kullanici yik egrisinin X eksenindeki bes frekans noktasinin 5,0 Hz
noktasi 1 ilkini tanimlar.
Parametrelerin degerleri sunlari karsilamaldir: -500.0 Hz <
37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 < 37.17 ULC frekans
tablosu noktasi 2 < 37.18 ULC frekans tablosu noktasi 3 <
37.19 ULC frekans tablosu noktasi 4 < 37.20 ULC frekans
tablosu noktasi 5 < 500.0 Hz.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa ve referans birimi Hz ise, frekans noktalar
kullanilir.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.17 ULC frekans tablosu | ikinci frekans noktasini tanimlar. 25,0 Hz
noktasi 2 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.18 ULC frekans tablosu | Uglincii frekans noktasini tanimlar. 43,0 Hz
noktasi 3 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.19 ULC frekans tablosu | Dordunct frekans noktasini tanimlar. 50,0 Hz
noktasi 4 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.20 ULC frekans tablosu | Besinci frekans noktasini tanimlar. 60,0 Hz
noktasi 5 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.21 ULC dugsuk yuk Dusuk yuk (alttaki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla birlikte | %10,0
noktas! 1 tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz tablosu
noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya 37.15 ULC
hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu noktasi 5)
ilkini tanimlar.
Asagidaki kosullar karsilanmalidir.
» 37.21 ULC dusgtk yik noktasl 1 <= 37.31 ULC asir ylk noktasi 1
e 37.22 ULC dustk yiik noktasl 2 <= 37.32 ULC agir ylk noktasi 2
» 37.23 ULC dusgtik yik noktasl 3 <= 37.33 ULC asir ylk noktasi 3
e 37.24 ULC dusk yiik noktasi 4 <= 37.34 ULC agiri ylik noktasi 4
» 37.25 ULC dusgtik yik noktasi 5 <= 37.35 ULC asir1 ylk noktasi 5
%-1600,0...%1600,0 | Dusiik yik noktasi 1=%1
37.22 ULC duguk yuk ikinci duistik yiik noktasini tanimlar. %15,0
noktasi 2 Bkz. 37.21 ULC duguk yiik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...%1600,0 | Dlstk yik noktasi 1=%1
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37.23 ULC dusuk yuk Uglincii duisiik yiik noktasini tanimlar. %25,0
noktasi 3 Bkz. parametre 37.21. ULC dusiik yik noktasi 1
%-1600,0...9%1600,0 | Dustk ytik noktasi 1=%1
37.24 ULC dusuk yuk Dérdunci dusuk yuk noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 4 Bkz. parametre 37.21. ULC dugiik yiik noktasi 1
%-1600,0...91600,0 | Dusuk yuk noktasi 1=%1
37.25 ULC dusuk yuk Besinci dusiik yuk noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 5 Bkz. parametre 37.21. ULC dusik yik noktasi 1
%-1600,0...9%1600,0 | Distk yiik noktasi 1=%1
37.31 ULC asir yuk Asiri ylk (ustteki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla birlikte | %300,0
noktasi 1 tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz tablosu
noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya 37.15 ULC
hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu noktasi 5)
ilkini tanimlar.
Bes noktanin her birinde, distk yik egrisi noktasi asiri yik
noktasinin degerinden kiglk veya bu degere esit olmalidir.
Bkz. 37.21 ULC dusuk yik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...%1600,0 | Asiri yuk noktasi. 1=%1
37.32 ULC asin yuk ikinci agin yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 2 Bkz. 37.31 ULC asir yilk noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...9%1600,0 | Asiri yik noktasi. 1=%1
37.33 ULC agiri yuk Uglincii asin yuk noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 3 Bkz. 37.31 ULC asin yik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...%1600,0 | Asiri yuk noktasi. 1=%1
37.34 ULC asirn yuk Dérdiincu asin yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 4 Bkz. 37.31 ULC agiri yUk noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...9%1600,0 | Asiri yuk noktasi. 1=%1
37.35 ULC agiri yuk Besinci asiri yik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 5 Bkz. 37.31 ULC asin yik noktasi 1 parametresi.
%-1600,0...%1600,0 | Asirl yuk noktasi. 1=%1
37.41 ULC asin yuk izlenen sinyalin siirekli olarak agiri yiik egrisinin altinda kalmasi | 20,0 s
zamanlayicisi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Siire. 1=1s
37.42 ULC dusuk yuk izlenen sinyalin stirekli olarak diistik yik egrisinin tizerinde 20,0s
zamanlayicisi olmasi gereken zaman periyodunu tanimlar.
0,0...10000,0 s Sure. 1=1s
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40 Proses PID grubu 1 | Proses PID kontrolii igin parametre degerleri.
Siricu gikisi PID prosesi tarafindan kontrol edilebilir. Proses
PID kontrolu etkinlestirildiginde, suricu referans degerine
proses geribildirimini kontrol eder.
Proses PID i¢in iki farkl parametre grubu tanimlanabilir. Ayni
anda bir parametre grubu kullanimdadir. Birinci grup
40.07...40.50 parametrelerinden uyarlanir, ikinci grup 41
Proses PID grubu 2 grubundaki parametreler ile tanimlanir.
Kullanilacak grubu tanimlayan ikili kaynak 40.57 PID setl/set2
secimi parametresi ile segilir.
Ayrica 390 ve 391 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina
bakin.
40.01 Proses PID cikisi Proses PID kontroli gikigini gosterir. 391. sayfadaki kontrol -
gergek zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Proses PID kontrolu gikigl. 1 =1 birim
32767,00
40.02 Proses PID Kaynak segimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.10 Ayar | -
geribildirimi gercek 1 geribildirim fonksiyonu) ve filtreleme sonrasinda proses geri
bildirim degerini gosterir. 390. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Proses geri bildirimi. 1 =1 birim
32767,00
40.03 Proses PID ayar Kaynak secimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.18 Ayar | -
noktasi gergek 1 ayar noktasi fonksiyonu), sinirlama ve rampa sonrasinda
proses PID ayar noktasi de@erini gosterir. 391. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Proses PID kontroli i¢in ayar noktasi. 1 =1 birim
32767,00
40.04 Proses PID sapmas! | Proses PID sapmasini gdsterir. Varsayilan olarak, bu deger -
gercek ayar noktasl - geri bildirime esittir, ancak sapma 40.31 Ayar 1
sapma ¢evirme parametresi ile ters cevrilebilir. 391. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... PID sapmasi. 1 =1 birim

32767,00
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40.06 Proses PID durum Proses PID kontroltindeki durum bilgilerini gosterir. -
word'd Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrolu etkin.
1 Ayar noktasi 1 = Proses PID ayar noktasI dondurulmus.
dondurulmus
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus
3 PID uyku modu 1 = Uyku modu etkin.
4 Uyku ek suresi 1 = Uyku ek siresi etkin.
5 Rezerve
6 izleme modu 1 = izleme fonksiyonu etkin.
7 Cikig Ust limiti 1 = PID ¢ikigl 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikig alt limiti 1 = PID ¢ikigl 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Rezerve
10 PID grubu 0 = Parametre grubu 1 kullanimda 1 = Parametre grubu 2
kullanimda
11 Rezerve
12 Dabhili ayar noktasi |1 = Dabhili ayar noktasi etkin (bkz. par. 40.16...40.16)
etkin
13...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontrolt durum word'Q. 1=1
40.07 Proses PID galisma | Proses PID kontroliini etkinlestirir/devre disi birakir. Kapali
modu Not: Proses PID kontrolii sadece harici kontrolde kullanilabilir;
bkz. bélim Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa
78).
Kapall Proses PID kontrolu pasif. 0
Acik Proses PID kontrolu etkin. 1
Sdrucit caligirken Siirticu caligirken proses PID kontrolii etkindir. 2
aclk
40.08 Avyar 1 geribildirim 1 | Proses geri bildiriminin birincil kaynagini secer. 390. sayfadaki | All dlcek-
kaynagi kontrol zinciri sgemasina bakin. lendirilmig
Segilmedi Yok. 0
Al1l dlgeklendirilmis | 12.12 Al1l dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 139). 3
Olgeklendirildi
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.09 Ayar 1 geribildirim 2 | Proses geri bildiriminin ikinci kaynagini seger. Ikinci kaynak Secilmedi
kaynagi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.
Secenekler igin, bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1
kaynagi.
40.10 Ayar 1 geribildirim Proses geri bildiriminin 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi ve | Inl1
fonksiyonu 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametreleri ile secilen iki
geribildirim kaynagindan nasil hesaplandigini tanimlar.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den ¢ikarihr. 2
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In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bolundr. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiiciik olan. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqgrt(Inl) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqgrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare koku. 9
sgrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare kok. 10
sqgrt(In1)+sqrt(In2) Kaynak 1'in karekoki + kaynak 2'nin karekokd. 11
40.11 Ayar 1 geribildirim Proses geri bildirimi igin filtreleme siiresi sabitini tanimlar. 0,000 s
filtre suresi
0,000...30,000 s Geri bildirim filtre stresi. 1=1s
40.16 Avyar 1 ayar noktasi | Proses PID ayar noktasinin birincil kaynagini secer. 390. All 6lcek-
1 kaynagi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin. lendirilmig
Secilmedi Yok. 0
Dabhili ayar noktasi Dabhili ayar poktaSL Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢l |2
parametresi.
Kontrol paneli 03.01 Panel referansi (bkz. sayfa 129). 1
Al dlgeklendirilmis | 12.12 All dlceklendirilen degeri (bkz. sayfa 142). 3
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 AI2 dlceklendirilen degeri (bkz. sayfa 143). 4
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 8
potansiyometresi potansiyometresinin Gikist).
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lceklendirilen degeri (bkz. sayfa 139). 10
Olgeklendirildi
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.17 Ayar 1 ayar noktasi | Proses ayar noktasinin ikinci kaynagini seger. Ikinci kaynak Secilmedi
2 kaynag yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanihr.
Secenekler igin, bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1
kaynagi.
40.18 Ayar 1 ayar noktasi | 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1 ayar In1
fonksiyonu noktasi 2 kaynagi parametreleri ile segilen ayar noktasi
kaynaklar arasinda bir fonksiyon seger.
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den ¢ikarihr. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile ¢arpilir. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunar. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiiciik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biiyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqgrt(Inl) Kaynak 1'in kare koku. 8
sqgrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin kare koku. 9
sgrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin kare kokd. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) Kaynak 1'in karekoki + kaynak 2'nin karekokd. 11
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40.19 Ayar 1 dahili ayar 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi seg2 ile birlikte, 40.21...40.23 | Secilmedi
noktasi se¢l parametreleri ile tanimlanan 6n ayarlarin dahili ayar noktasini
tanimlar.
Not: 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1 ayar
noktasi 2 kaynagi parametreleri Dahili ayar noktasi olarak
ayarlanmalidir.
Kaynak su Kaynak su
parametre ile parametre ile | Ayar noktasi 6n ayari
tanimlanir: tanimlanir: etkin
40.19 40.20
0 0 Ayar noktasi kaynagi
1 0 1 (par. 40.21)
0 1 2 (par. 40.22)
1 1 3 (par. 40.23)
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 2). 4
D4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.20 Ayar 1 dabhili ayar 40.19...Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 parametreleri ile Secilmedi
noktasi se¢2 tanimlanan u¢ dahili ayar noktasindan kullanilan ayar noktasini
40.21 40.23 ile birlikte secer. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi
se¢l parametresindeki tabloya bakin.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
Di1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18

fonksiyon 1
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Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

40.21 Ayar 1 dahili ayar Dabhili proses set de@eri 1. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi | 0,00
noktasi 1 se¢l parametresi.

-32768,00 ... Dahili proses set degeri 1. 1 =1 birim
32767,00

40.22 Ayar 1 dahili ayar Dabhili proses set degeri 2. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi | 0,00
noktasi 2 secl parametresi.

-32768,00 ... Dabhili proses set degeri 2. 1 =1 birim
32767,00

40.23 Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 3. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi | 0,00
noktas! 3 se¢l parametresi.

-32768,00 ... Dabhili proses set degeri 3. 1 =1 birim
32767,00

40.26 Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontrolu ayar noktasi igin bir minimum limit 0,00
min tanimlar.

-32768,00 ... Proses PID kontrolii ayar noktasi igin minimum limit. 1=1
32767,00

40.27 Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontrolu ayar noktasi i¢in bir maksimum limit 32767,00
maks tanimlar.

-32768,00 ... Proses PID kontroli ayar noktasi i¢in maksimum limit. 1=1
32767,00

40.28 Ayar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %0'dan %100'e ¢ikmasi icin gegen minimum 0,0s
artis zamani sureyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktasi artis suresi. 1=1

40.29 Avyar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %100'den %0'a dismesi i¢in gegen minimum [ 0,0 s
azalma zamani sureyi tanimlar.
0,0...1800,0 s Ayar noktasi azalma suresi. 1=1

40.30 Ayar 1 ayar noktasi | Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses PID | Secilmedi
donma etkin kontrolii ayar noktasini tanimlar. Referans bir analog girigse

bagl proses geri bildirimine dayandiginda ve sensoriin servis

islemlerinin proses durdurulmadan yapilmasi gerektiginde bu

ozellik kullanighdir.

1 = Proses PID kontroli ayar noktasi dondurulmus.

Ayrica, bkz. 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkin parametresi.
Secilmedi Proses PID kontroll ayar noktasi dondurulmamis. 0
Segildi Proses PID kontroli ayar noktasi dondurulmus. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
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DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.31 Ayar 1 sapma Proses PID kontrolu girigini ters cevirir. Cevrilmedi
gevirme 0 = Sapma cevrilmedi (Sapma = Set degeri - Geribildirim) (Ref - Grbs)
1 = Sapma ¢evrildi (Sapma = Geribildirim - Ayar noktasi)
Ayrica bkz. bolim Proses PID kontroll igin uyku ve ek sire
fonksiyonlari, (sayfa 102).

Cevrilmedi (Ref - 0. 0

Grbs)

Cevrildi (Grbs - Ref) | 1. 1

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

40.32 Ayar 1 kazang Proses PID kontrolorii kazancini tanimlar. Bkz. parametre 1,00

40.33 Ayar 1 entegrasyon suresi.

0.10...100.00 PID kontroléri igin kazang. 100=1

40.33 Avyar 1 entegrasyon | Proses PID kontrolori icin integral streyi tanimlar. Bu zaman, |60,0s
suresi kontrol edilmekte olan prosesin tepki zamani ile ayni biyuklik

sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z konusu olur.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
(o)
rd I
Gxl { /
Gxl { '
’ Zaman
Ti
| = kontrol cihaz girisi (hata)
O = kontrol cihazi ¢ikigl
G = kazang
Ti = integral stre
Not: Bu degerin O olarak ayarlanmasi "I" bolumiini devre digl
birakir ve PID kontrol cihazini bir PD kontrol cihazina
donasturdr.
0,0...9999,0 s Integral suresi. 1=1s
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40.34 Ayar 1 tlrev suresi Proses PID kontroléruniin turev siresini tanimlar. Kontrol 0,000 s
cihazi ¢ikigi tirev bileseni agagidaki formule gore iki ardigik
hata degerine (Ex.; ve Ey) dayanmaktadir:
PID TUREV SURESI x (Ex - Ex.1)/Ts,
Ts = 2 ms 6rnekleme siiresi
E= Hata = Proses referansi — proses geri besleme.
0,000...10,000 s Turev suresi. 1000=1s
40.35 Ayar 1 turev filtre Proses PID kontrol cihazinin turev bilesenini duzlestirmek icin [ 0,0 s
suresi kullanilan tek kutuplu filtrenin zaman sabitini tanimlar.
% : .
Z Filtrelenmemis sinyal
100
63 \ Filtrelenmis sinyal
— t
T
O=1Ix(1-etT
| = filtre girigi (adim)
O = filtre cikisi
t = zaman
T = filtreleme sure sabiti
0,0...10,0 s Filtre sUresi sabiti. 10=1s
40.36 Ayar 1 ¢ikigi min Proses PID kontrol cihazi ¢ikis! igin minimum limiti tanimlar. -32768,0
Minimum ve maksimum limitleri kullanarak ¢alisma araligini
sinirflamak mimkundar.
-32768,0 ... 32767,0 | Proses PID kontrold ¢ikisl icin minimum limit. 1=1
40.37 Avyar 1 ¢ikisi maks Proses PID kontrol ¢ikisl icin maksimum limiti tanimlar. Bkz. 32767,0
40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi.
-32768,0 ... 32767,0 | Proses PID kontrol cihazi ¢ikig! igin maksimum limit. 1=1
40.38 Avyar 1 ¢ikis donma | Proses PID kontrolu ¢ikisini dondurarak (veya dondurmak igin | Secilmedi
etkin kullanilabilecek bir kaynak tanimlayarak), ¢ikisi dondurma
islemi etkinlestiriimeden énceki dederde tutar. Bu 6zellik
ornegin proses geri bildirimi saglayan bir sensére proses
durdurulmadan servis islemi yapiimasi gerektiginde kullanilir.
1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus
Ayrica, bkz. 40.30 Ayar 1 ayar noktasi donma etkin
parametresi.
Secilmedi Proses PID kontrol cihazi ¢ikigi dondurulmamistir. 0
Secildi Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
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DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

40.43 Ayar 1 uyku diizeyi Uyku fonksiyonu igin start limitini tanimlar. Deger 0,0 ise, ayar 1 | 0,0

uyku modu devre disi birakilir.
Uyku fonksiyonu, motor hizini bu parametrenin degeriyle
karsilastirir. Motor hizi, 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi,
tarafindan tanimlanan uyku gecikmesinden daha uzun bir siire
bu degerin altinda kalirsa, suricii uyku moduna geger.
0.0...32767.0 Uyku start seviyesi. 1=1
40.44 Ayar 1 uyku Uyku fonksiyonu gergekten etkinlestirimeden énce, 60,0 s
gecikmesi istenmeyen uyku durumunu énlemek igin bir gecikme tanimlar.
Uyku modu 40.43 Ayar 1 uyku dizeyi tarafindan
etkinlestirildiginde gecikme zamanlayicisi baslar ve uyku modu
devre disi birakilinca resetlenir.
0,0...3600,0 s Uyku start gecikmesi. 1=1s

40.45 Ayar 1 uyku uzatma | Uyku ek siresi adimi igin bir ek siiresi zamani tanimlar. Bkz. 0,0s
zamani 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi.
0,0...3600,0 s Uyku ek siire zamani. 1=1s

40.46 Ayar 1 uyku uzatma | Sdriict uyku moduna girerken, 40.45 Ayar 1 uyku uzatma 0,0
adimi zamani parametresi ile tanimlanan sure igin proses ayar

noktasi bu yuzdeyle artirilir.
Etkinse, suriici uyandiginda uyku ek suresi iptal edilir.
0.0...32767.0 Uyku ek siire adimi. 1 =1 birim
40.47 Ayar 1 uyanma Sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim arasinda olacak 0,00
sapmasi sekilde uyanma seviyesini tanimlar.
Sapma bu parametrenin degerini astiginda ve uyanma
gecikmesi (40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi) siiresince bu
sekilde kalirsa, sirtcu uyanir.
Ayrica, bkz. 40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi.
-32768,00 ... Uyanma seviyesi (sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim 1=%1
32767.00 rpm, % arasinda olacak sekilde).
veya
Hz
40.48 Ayar 1 uyanma istenmeyen uyandirma durumlarini énlemek izere, uyku 0,50 s
gecikmesi fonksiyonu igin bir uyandirma gecikmesi tanimlar. Bkz. 40.47
Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi.
Sapma uyanma seviyesini (40.47 Ayar 1 uyanma sapmasl)
astiginda gecikme zamanlayicisi baglar ve sapma uyanma
seviyesinin altina distugiinde resetlenir.
0,00...60,00 s Uyanma gecikmesi. 1=1s
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40.49 Ayar 1izleme modu | izleme modunu etkinlestirir (ya da etkinlestirecek bir kaynak Secilmedi
secer). Izleme modunda, 40.50 Ayar 1 izleme ref secimi ile
secilen deger PID kontrol cihazi ¢ikisi yerine geger. Ayrica bkz.
bolim /zleme, (sayfa 103).
1 = izleme modu devrede
Secilmedi 0. 0
Secildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
D16 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Denetim 4 Yok 24
Denetim 5 Yok 25
Denetim 6 Yok 26
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.50 Avyar 1 izleme ref izleme modu icin deger kaynagini secer. Bkz. 40.49 Ayar 1 Secilmedi
secimi izleme modu parametresi.
Secilmedi Yok. 0
All dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 dlgeklendirilen degderi (bkz. sayfa 142). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 dlgeklendirilen degderi (bkz. sayfa 143). 2
FB A refl 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 130). 3
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 130). 4
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
40.57 PID setl/set2 secimi | Proses PID parametre grubu 1 (parametre 40.07...40.50) ya da | Secilmedi
2'nin (grup 41 Proses PID grubu 2) kullanilacagini tanimlayan
kaynagi seger.
0 = Proses PID parametre grubu 1 kullanimda
1 = Proses PID parametre grubu 2 kullanimda
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
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DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 23
Denetim 4 Yok 24
Denetim 5 Yok 25
Denetim 6 Yok 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

40.58 Ayar 1 artis dnleme | PID grubu 1 icin PID integral pay! artisini énleme Hayir
Hayir Artis 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID cikisinin maksimum degerine ulasildiysa PID integral payr |1

arttirimaz. Bu parametre PID grubu 1 icin gecerlidir.

Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikigi minimum limitine ulastiginda PID integral 2
pay! arttirllmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID i¢in kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.

Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID integral | 3
pay! arttirllmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID i¢in kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 i¢in gegerlidir.

40.59 Ayar 1 azalma PID grubu 1 icin PID integral pay! azalmasini énleme Hayir
onleme
Hayir Azalma énleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID cikiginin minimum degerine ulasildiysa PID integral payi

azaltiimaz. Bu parametre PID grubu 1 i¢in gecerlidir.

Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikigi minimum limitine ulastiginda PID integral | 2
pay! azaltiimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.

Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulagtiginda PID integral |3
pay! azaltiimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID i¢in kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 icin gegerlidir.

40.62 PID dahili ayar Dahili ayar noktasi degerini gosterir. 391. sayfadaki kontrol -
noktasi gercek zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Proses PID dahili ayar noktasi. 1 =1 birim

32767,00
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41 Proses PID grubu 2 | Proses PID kontrolii i¢in ikinci bir parametre degeri grubu.
Bu grup ve birinci grup (parametre grubu 40 Proses PID grubu
1) arasindaki secim 40.57 PID setl/set2 secimi parametresi ile
yapilr.
Ayrica 40.01 ve 40.06 parametrelerine ve 390 ve 391
sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
41.08 Avyar 2 geribildirim 1 | Bkz. 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynag parametresi. All 6lcek-
kaynagi lendiriimig
41.09 Ayar 2 geribildirim 2 | Bkz. 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagi
41.10 Avyar 2 geribildirim Bkz. 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.11 Ayar 2 geribildirim Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre suresi parametresi. 0,000 s
filtre suresi
41.16 Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi parametresi. Al2 dlgek-
1 kaynagdi lendirilmig
41.17 Ayar 2 ayar noktas! | Bkz. 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
2 kaynag
41.18 Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.19 Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢l parametresi. Secilmedi
noktasi se¢l
41.20 Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi
noktasi seg2
41.21 Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.21 Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 parametresi. 0,00
noktasi 1
41.22 Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2 parametresi. 0,00
noktasi 2
41.23 Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.23 Ayar 1 dahili ayar noktas 3 parametresi. 0,00
noktasi 3
41.26 Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.26 Ayar 1 ayar noktasi min parametresi. 0,00
min
41.27 Ayar 2 ayar noktas! | Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 32767,00
maks
41.28 Ayar 2 ayar noktasl | Bkz. 40.28 Ayar 1 ayar noktasi artis zamani parametresi. 0,0s
artig zamani
41.29 Avyar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.29 Ayar 1 ayar noktasi azalma zamani parametresi. 00s
azalma zamani
41.30 Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.30 Ayar 1 ayar noktasi donma etkin parametresi. Secilmedi
donma etkin
41.31 Ayar 2 sapma Bkz. 40.31 Ayar 1 sapma ¢evirme parametresi. Cevrilmedi
gevirme (Ref - Grbs)
41.32 Ayar 2 kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
41.33 Avyar 2 entegrasyon | Bkz. 40.33 Ayar 1 entegrasyon suresi parametresi. 60,0 s
siiresi
41.34 Ayar 2 tlrev suresi Bkz. 40.34 Ayar 1 tlrev suresi parametresi. 0,000 s
41.35 Ayar 2 turev filtre Bkz. 40.35 Ayar 1 tirev filtre siiresi parametresi. 00s
suresi
41.36 Ayar 2 ¢ikigl min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. -32768,0
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41.37 Ayar 2 ¢ikisi maks Bkz. 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks parametresi. 32767,0
41.38 Ayar 2 ¢ikisdonma | Bkz. 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkin parametresi. Secilmedi
etkin
41.43 Ayar 2 uyku duzeyi | Bkz. 40.43 Ayar 1 uyku diizeyi parametresi. 0,0
41.44  Ayar 2 uyku Bkz. 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi parametresi. 60,0 s
gecikmesi
41.45 Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.45 Ayar 1 uyku uzatma zamani parametresi. 0,0s
zamani
41.46 Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi. 0,0
adimi
41.47 Ayar 2 uyanma Bkz. 40.47 Ayar 1 uyanma sapmasl| parametresi. %0,00
sapmasl
41.48 Ayar 2 uyanma Bkz. 40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi parametresi. 0,50 s
gecikmesi
41.49 Ayar 2 izleme modu | Bkz. 40.49 Ayar 1 izleme modu parametresi. Secilmedi
41.50 Ayar 2 izleme ref Bkz. 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi parametresi. Secilmedi
secimi
41.58 Ayar 2 artis 6nleme | Bkz. 40.58 Ayar 1 artis dnleme parametresi. Hayir
41.59 Ayar 2 azalma Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma 6nleme parametresi. Hayir
onleme
41.62 PID dahili ayar Bkz. 40.62 PID dabhili ayar noktasi gercek parametresi. -
noktasi gercek
43 Fren kiyici Dabhili fren kiyicisi ayarlari.
43.01 Fren direnci sicakligi | Fren direncinin tahmini sicakligini veya fren direncinin cok -
sicak duruma gelmesi i¢in ne kadar kaldigini gosterir.
Bu deger yiizde cinsinden verilip, %100 degeri %100 nominal
zaman boyunca fren direncine maksimum surekli frenleme
glicu (43.09 Fren direnci Pmax sayaci) uygulanmasi
durumunda fren direncinin ulasacagi sicakliktir. Termik zaman
sabiti (43.08 Fren direnci termik tc) %63 sicaklik degerini elde
etmek i¢in gereken nominal zamani tanimlar. %100 zaman
doldugunda, %100 degerine ulasilacaktir.
Bu parametre salt okunurdur.
%0,0...9%120,00 Tahmini fren direnci sicakligi. 1=%1
43.06 Fren kiyici Fren kiyici kontrolint etkinlestirir. Pasif
etkinlestirme Not: Fren kiyici kontroliinii etkinlestirmeden énce, sunlardan
emin olun:
« bir fren direnci bagli durumda
« yuksek gerilim kontroli kapali durumda (parametre 30.30
Yuksek gerilim kontrol)
« besleme gerilimi araligi (parametre 95.01 Besleme gerilimi)
dogru olarak se¢ilmis durumda.
Pasif Fren kiyici kontrolu devre digi birakildi. 0
Termik model ile Fren kiyici kontroli, direng asirt yuk korumasi ile etkinlestirildi.
etkinlestirildi
Termik model Fren kiyici kontrolu, direng asir yuk korumasi olmadan 2
olmadan etkinlestirildi. Ornegin direncte, direng agiri isindiginda
etkinlestirildi surticiyt durduracak sekilde baglanmig bir termik devre kesici

bulunuyorsa bu ayar kullanilabilir.
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43.07 Fren kiyici galisma | Hizh fren kiyici agma/kapatma kontrolii igin kaynagdi seger. Acik
zamani etkinlestirme | 0 = Fren kiyici IGBT palslari kesilir
1 = Normal fren kiyici IGBT modilasyonu
Bu parametre, kiyici kontroltint yalnizca rejeneratif besleme
birimi bulunan bir siriiciden besleme kesildiginde islev
gorecek sekilde programlamak igin kullanilir.
Kapall 0. 0
Acik 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
43.08 Fren direnci termik tc | Asir yik korumasi igin fren direncinin termik zaman sabitini Os
tanimlar.
0...10000 s Fren direnci termik zaman sabiti. 1=1s
43.09 Fren direnci Pmax Direng sicakhginin izin verilen maksimum degere ¢ikacagi 0,00 kW
sayacl direng maksimum sirekli frenleme gicuniu (kW cinsinden)
tanimlar. Deger, asin yik korumasinda kullanilr.
0,00... 10000,00 kW | Maksimum surekli frenleme giicu. 1=1kw
43.10 Fren direnci Fren direncinin direng degerini tanimlar. Deger, fren kiyici 0,0 ohm
korumasinda kullanilir.
0,0...1000,0 ohm Fren direnci direnc degeri. 1=1o0hm
43.11 Fren direnci ariza Fren direnci sicaklik koruma fonksiyonu icin hata limitini secer. | %105
limiti Limit asildiginda, siriicti 7183 BR asiri sicakligi hatasinda
acilr.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayaci parametresi ile
tanimlanan yik ile yiiklendiginde direncin ulastigi sicakhgin
yuzdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik hata limiti. 1=%1
43.12 Fren direnci uyari Fren direnci sicaklik koruma fonksiyonu icin uyari limitini secer. | %95
limiti Limit agildiginda, suriicu bir A793 BR asiri sicakligi uyarisi
olusturur.
Deger, 43.09 Fren direnci Pmax sayacl parametresi ile
tanimlanan yuk ile yiiklendiginde direncin ulastigi sicakhgin
yuzdesi olarak verilir.
%0...%150 Fren direnci sicaklik uyari limiti. 1=%1
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44 Mekanik fren Mekanik fren kontrolii konfigtrasyonu.
kontroli Ayrica bkz. bolum Mekanik fren kontroli, (sayfa 104).

44.01 Fren kontrol durumu | Mekanik fren kontroli durum word'Unl gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Bilgi
0 Acma komutu Fren aktuatori kapatma/agma komutu (0 = kapali, 1 = agik). Bu biti
istenen cikisa baglar.

1 A¢cma momenti 1 = Sdruct lojiginden agma momenti talep edildi

talebi
2 Durdurulan 1 = Sirici lojiginden tutma talep edildi

konumda tutma

talebi
3 Durdurulan 1 = Siruci lojiginden sifir hiza disme talep edildi

konuma rampa
4 Devrede 1 = Fren kontrolu devrede
5 Kapali 1 = Fren kontroli mantigi FREN KAPALI durumunda
6 Agma 1 = Fren kontroli mantiyi FREN ACILIYOR durumunda
7 Acik 1 = Fren kontroli mantigi FREN ACIK durumunda
8 Kapanma 1 = Fren kontroli mantigi FREN KAPANIYOR durumunda
9...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Mekanik fren kontroli durum word'd. 1=1

44.06 Fren kontroli Mekanik fren kontrol lojigini etkinlestirir/devre digi birakir (ya da | Secilmedi
etkinlestirme etkinlestiren/devre disi birakan bir kaynak seger).
0 = Fren kontrolu pasif
1 = Fren kontroli etkin

Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 2). 4
Di4 DI4 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
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Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).

44.08

Fren agma
gecikmesi

Fren agma gecikmesini, yani dahili fren agma komutu ile motor
hiz kontroliin birakiimasi arasindaki gecikmesini tanimlar.
Siricu motoru miknatisladiginda gecikme zamanlayicisi
baslar. Zamanlayicinin baglamasiyla es zamanli olarak fren
kontrol 10jidi fren kontrol ¢ikisini enerjilendirir ve fren aciimaya
baslar.

Bu parametreyi fren Ureticisi tarafindan belirtilen mekanik agma
gecikmesi de@erine ayarlayin.

0,00s

0,00...5,00 s

Fren agma gecikmesi.

100=1s

44,13

Fren kapatma
gecikmesi

Bir kapatma komutu (fren kontrol ¢ikisi enerjisinin kesildigi) ve
surtctinin modulasyonu durdurdugu zaman arasinda bir
gecikme belirler. Bu, fren gergekten kapanincaya kadar enerji
verilmis durumda ve kontrol altinda tutmak icindir.

Bu parametreyi, frenin mekanik olusma siiresi gibi fren ureticisi
tarafindan belirtilen degere ayarlayin.

0,00s

0,00...60,00 s

Fren kapatma gecikmesi.

100=1s

44.14

Fren kapatma
seviyesi

Bir mutlak deger olarak fren kapatma hizini tanimlar.
Motor bu diizeye yavasladiktan sonra, bir kapatma komutu
verilir.

10,0 rpm

0,0...1000,0 rpm

Fren kapama hizi.

Bkz. par.
46.01

45 Enerji verimliligi

Enerji tasarrufu hesaplayicilari igin ayarlar.
Ayrica bkz. bélim Enerji tasarrufu hesaplayicilari, (sayfa 118).

45.01

Tasarruf edilen GW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla GWh cinsinden tasarruf
edilen enerji. 45.02 Tasarruf edilen MW saat arttiginda, bu
parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...65535 GWh

GWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1GWh

45.02

Tasarruf edilen MW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla MWh cinsinden tasarruf
edilen enerji. 45.03 Tasarruf edilen kW saat arttiginda, bu
parametre de artar.

Bu parametre arttiginda, 45.01 Tasarruf edilen GW saat
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...999 MWh

MWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1MWh

45.03

Tasarruf edilen kW
saat

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kwh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Sdaracunun dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surlictiye gonderilen enerjinin timinin 1siya dénustirilecegi
varsayllr, ancak hesaplama hizin kontrol edilmesiyle saglanan
tasarruflari kaydetmeye devam eder. Kiyici devre digi
birakilirsa, motordan saglanan rejeneratif enerji de burada
kaydedilir.

Bu parametre arttiginda, 45.02 Tasarruf edilen MW saat
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0...999,9 kWh

kWh cinsinden eneriji tasarrufu.

10 = 1 kwh
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45.04

Enerji tasarrufu

Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf
edilen enerji.

Siracunun dabhili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surtictiiye goénderilen enerjinin tumunun 1stya donustirilecegi
varsayllir.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0...214748364,7
kwh

kWh cinsinden enerji tasarrufu.

1=1kWh

45.05

Tasarruf edilen para
x1000

Dogrudan motor baglantisina kiyasla biyik miktarda parasal
tasarruflar. 45.06 Tasarruf edilen para arttiginda, bu parametre
de artar.

Para birimi, 45.17 Tarife para birimi parametresi ile tanimlanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...4294967295 bin

Buyik miktarda parasal tasarruf.

1 =1 birim

45.06

Tasarruf edilen para

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yarirlukteki
enerji tarifesi (45.14 Tarife se¢imi) ile ¢arpilmasiyla hesaplanir.
Bu parametre arttiginda, 45.05 Tasarruf edilen para x1000
parametresi de artar.

Para birimi, 45.17 Tarife para birimi parametresi ile tanimlanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalar reset).

0,00...999,99 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.07

Parasal tasarruf

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yarirltkteki
enerji tarifesi (45.14 Tarife sec¢imi) ile garpilmasiyla hesaplanir.
Para birimi, 45.17 Tarife para birimi parametresi ile tanimlanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalar reset).

0,00... 21474836,47
birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.08

Kiloton cinsinden
CO2 azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik kiloton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. 45.09 Ton cinsinden CO2
azalmasi parametresi arttiginda, bu parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...65535 metrik
kiloton

CO, emisyonlarinda metrik kiloton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
kiloton

45.09

Ton cinsinden CO2
azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden CO,
emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden tasarruf
edilen enerjinin 45.18 CO2 donugtirme faktorli parametresinin
degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik ton/MWh) carpimiyla
hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.08 Kiloton cinsinden CO2 azalmasi
parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0 ... 999,9 metrik
ton

CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma.

1=1metrik
ton
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45.10 Tasarruf edilen Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden CO, | -
toplam CO2 emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden tasarruf
edilen enerjinin 45.18 CO2 donustirme faktdri parametresinin
degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik ton/MWh) ¢arpimiyla
hesaplanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0 ... 214748364,7 | CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1=1metrik
metrik ton ton
45.11 Enerji optimize edici | Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir. | Pasif
Fonksiyon, siirlici nominal yukin altinda galigirken toplam
enerji tiketimini ve motor sesi diizeyini azaltacak sekilde motor
akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve suruci), yuk
momentine ve hiza bagl olarak %1...20 arasinda arttirilabilir.
Not: Sabit miknatisl motorlarda, enerji optimizasyonu bu
parametreden bagimsiz olarak her zaman devrededir.
Pasif Enerji optimizasyonu pasif. 0
Devrede Enerji optimizasyonu etkin. 1
45.12 Enerji tarifesi 1 Enerji tarifesi 1'i (enerji fiyati/kWh) tanimlar. 45.14 Tarife se¢imi | 0,100 birim
parametresinin ayarina bagli olarak, parasal tasarruf
hesaplanirken referans olarak bu deger ya da 45.13 Enerji
tarifesi 2 kullanihr.
Para birimi, 45.17 Tarife para birimi parametresi ile tanimlanir.
Not: Secim esnasinda tarifeler salt okunurdur ve geriye donik
olarak gecerli degildir.
0,000... Enerji tarifesi 1 -
4294967,295 birim
45.13 Enerji tarifesi 2 Eneriji tarifesi 2'i (enerji fiyati/kWh) tanimlar. 0,200 birim
Bkz. 45.12 Enerji tarifesi 1 parametresi.
0,000... Eneriji tarifesi 2 -
4294967,295 birim
45.14 Tarife segimi Kullanilacak olan 6nceden tanimli enerji tarifesini seger (ya da | Enerji
bunu secen bir kaynak tanimlar). tarifesi 1
0 = 45.12 Enerji tarifesi 1
1 = 45.13 Enerji tarifesi 2
Eneriji tarifesi 1 0. 0
Enerji tarifesi 2 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girigi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girigi (10.02 DI gecikmigs durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girigi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
D16 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
45.17 Tarife para birimi Tasarruf hesaplamalari igin kullanilan para birimini belirler. EUR
Lokal para birimi Para birimi, dil se¢imi (bkz. parametre 96.01 Dil) ile belirlenir. 100
EUR Euro. 101
usb ABD dolari. 102
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45,18 CO2 donustirme Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dénustirilmesi 0,500
faktoru icin bir faktor tanimlar (kg/kWh veya tn/MWh). tn/MWh
0,000 ... 65,535 Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina donistirilmesi 1=1
tn/MWh icin faktor. tn/MWh

45.19 Gug kargilastirma Motorun dogrudan hat {izerine baglandiginda ve uygulama 0,00 kW
calisirken absorbe ettigi gercek guc. Bu deger enerji tasarruflari
hesaplanirken referans olarak kullanilr.

Not: Enerji tasarruflari hesaplamasinin dogrulugu, bu degerin

dogruluguna dogrudan baglidir. Buraya higbir sey girilmemesi

durumunda, hesaplama nominal motor guciin kullanir, ancak

bu durumda birgok motor plaka gui¢c degerini absorbe

etmediginden, raporlanan enerji tasarruflari yiksek olabilir.
0,00...100000,00 Motor gici. 1=1kw
kw

45.21 Enerji hesaplamalari | 45.01...45.10 tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Tamam

reset

Tamam Sifirlama talebi yok (normal calisma) veya sifirlama 0
tamamlandi.

Reset Tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Deger otomatik olarak | 1
Tamam durumuna doner.

46 Izleme/6lgeklen- Hiz denetimi ayarlari; gercek sinyal filtreleme; genel

dirme ayarlari 6lceklendirme ayarlari.

46.01 Hiz dlgeklendirme Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum hiz | 1500,00
degerini ve yavaglama rampasi oranini tanimlamak igin rpm
kullanilan baglangi¢ hizi degerini tanimlar (bkz. 23 Hiz
referansi rampasi parametre grubu). Bu nedenle hizin
hizlanma ve yavaglama rampasi zamanlari bu deger ile
iligkilidir (30.12Maksimum hiz parametresiyle degil).

Ayrica hiza iligkin parametrelerin 16 bitlik skalalandirmasini
tanimlar. Bu parametrenin degeri, or. fieldbus iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10...30000,00 rpm | Hizlanmalyavaslama terminal/baslangig hizi. 1=1rpm
46.02 Frekans Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum 50,00 Hz
oOlceklendirme frekans degerini ve yavaslama rampasi oranini tanimlamak icin
kullanilan baslangi¢ frekansi degerini tanimlar (bkz. 28 Frekans
referans zinciri parametre grubu). Bu nedenle hizin hizlanma
ve yavaglama rampasi zamanlari bu deger ile iligkilidir
(30.14Maksimum frekans parametresiyle degil).
Ayrica frekansa iliskin parametrelerin 16 bitlik
skalalandirmasini tanimlar. Bu parametrenin degeri, or. fieldbus
iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10...1000,00 Hz Hizlanmalyavaglama terminal/baslangig frekansi. 10=1Hz
46.03 Moment Moment parametrelerinin 16 bitlik dlgeklendirilmesini tanimlar. | %100,0
Olgeklendirme Bu parametrenin degeri (nominal motor momentinin yiizdesi
olarak), or. fieldbus iletisiminde 10000 degerine karsilik gelir.
%0,1...%1000,0 Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen moment. 10 = %1
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46.04 Gug olgeklendirme Ornegin, fieldbus iletisiminde 10000 degerine karsilik gelen 1000,0 kW
¢ikis glict degerini tanimlar. Birim, 96.16 Birim se¢imi veya hp
parametresi ile segilir.
0,1...30000,0 kW Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen gug. 1 =1 birim
veya 0,1...40214,5
hp
46.05 Akim olgeklendirme | Akim parametrelerinin 16 bitlik 6lceklendiriimesini tanimlar. Bu | 10000 A
parametrenin degeri, fieldbus iletisiminde 10000 degerine
karsilik gelir.
0...30000 A
46.11 Filtre suresi motor 01.01 Kullanilan motor hizi ve 01.02 Tahmini motor hizi 500 ms
hizi sinyalleri igin bir filtre suresi tanimlar.
2...20000 ms Motor hiz sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.12 Filtre suresi ¢ikis 01.06 Cikis frekansi sinyali igin bir filtre suresi tanimlar. 500 ms
frekansi
2...20000 ms Cikis frekans sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.13 Filtre siiresi motor 01.10 Motor momenti sinyali igin bir filtre stiresi tanimlar. 100 ms
momenti
2...20000 ms Motor momenti sinyali filtre siresi. 1=1ms
46.14 Filtre suresi gic 01.14 Cikig guicu sinyali igin bir filtre stresi tanimlar. 100 ms
2...20000 ms Cikis guicu sinyali filtre suresi. 1=1ms
46.21 Hizda histerezis Surtcundn hiz kontrol igin "set degerde" limitlerini tanimlar. 50,00 rpm
Referans (22.87 Gercek hiz referansi 7) ile hiz (24.02
Kullanilan hiz geri bildirimi) arasindaki fark 46.21 Hizda
histerezis degerinden kuclikse, surucl "ayar noktasinda" kabul
edilir. Bu, 06.11 Ana durum word'l parametresinin 8. biti ile
gosterilir.
24.02 (rpm)
A
—— 22.87 +46.21 (rpm)
Siricu set d_ege_rde L 22.87 (rpm)
(06.11 bit 8 = 1)
—— 22.87 - 46.21 (rpm)
—/— Orpm
0,00...30000,00 rpm | Hiz kontrolde "set degerde" gdsterimi igin limit. Bkz. par.

46.01
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46.22 Frekansta histerezis | Surticunun frekans kontroli icin "set degerde” limitlerini 2,00 Hz
tanimlar. Referans (28.96 Frekans ref rampa girigi) ile gergek
frekans (01.06 Cikis frekansi) arasindaki mutlak fark 46.22
Frekansta histerezis degerinden kugcikse, suriict "ayar
noktasinda" kabul edilir. Bu, 06.11 Ana durum word'0
parametresinin 8. biti ile gosterilir.
01.06 (Hz)
28.96 + 46.22 (Hz)
Sirlcu set degerde 28.96 (Hz)
(06.11 bit 8 = 1)
28.96 - 46.22 (Hz)
0 Hz
0,00...1000,00 Hz Frekans kontroliinde "set degerde" gésterimi icin limit. Bkz. par.
46.02
46.23 Momentte histerezis | Strticinin moment kontroli igin "set degerde" limitlerini %5,0
tanimlar. Referans (26.73 Gergek moment referansi 4) ile
gercek moment (01.10 Motor momenti) arasindaki mutlak fark
46.23 Momentte histerezis degerinden kigukse, suriici "ayar
noktasinda" kabul edilir. Bu, 06.11 Ana durum word'l
parametresinin 8. biti ile gosterilir.
01.10 (%)
26.73 + 46.23 (%)
Sirlcu set degerde 26.73 (%)
(06.11 bit 8 = 1)
26.73 - 46.23 (%)
%0
%0,0...%300,00 Moment kontrollinde "set degerde" gésterimi icin limit. Bkz. par.
46.03
46.31 Hiz limitinin Uzerinde | Hiz kontrolde "limitin Gzerinde" gdsterimi igin tetikleme diizeyini | 0,00 rpm
tanimlar. Gergek hiz limiti astiginda, 06.17 Suruct durum
word'll 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
0,00...30000,00 rpm | Hiz kontrol igin “limitin Gzerinde" gdsterimi tetikleme dizeyi. Bkz. par.
46.01
46.32 Frekans limitinin Frekans kontroltinde "limitin Gzerinde" gésterimi icin tetikleme | 0,00 Hz
Gzerinde dizeyini tanimlar. Gergek frekans limiti astiginda, 06.17 Sirticu
durum word'll 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
0,00...1000,00 Hz Frekans kontrolu igin "limitin Gzerinde" gdsterimi tetikleme Bkz. par.
dizeyi. 46.02
46.33 Moment limitinin Moment kontroltinde "limitin Gzerinde" gdsterimi icin tetikleme | %0,0
Gzerinde diizeyini tanimlar. Gergek moment limiti astiginda, 06.17
Sirlcu durum word'd 2 parametresi 10. biti ayarlanir.
%0,0...%1600,0 Moment kontrolii igin "limitin Gzerinde" gdsterimi tetikleme Bkz. par.
dizeyi. 46.03
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46.41 kWh pals 50 ms boyunca “kWh pals” icin tetikleme diizeyini tanimlar 1,000 kWh
Olgceklendirme Palsin ¢ikisi 05.22 Teghis word'li 3 parametresinin 9. bitidir.
0,001... 1000,000 Tetikleme diizeyinde “kWh pals”. 1=1KkWh
kWh
47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
Farkli data tipleri igin farkli depolama parametreleri olduguna
dikkat edin.
Ayrica bkz. bolim Veri depolama parametreleri, (sayfa 121).
47.01 Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 1. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.02 Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 2. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.03 Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 3. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.04 Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 4. 0,000
real32
-2147483,008... 32 bitlik veri. -
2147483,008
47.11 Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 9. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.12 Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 10. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.13 Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 11. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.14 Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 12. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.21 Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 17. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
47.22 Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 18. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
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47.23 Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 19. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. =1
47.24 Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 20. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
49 Panel port iletisimi Surtct Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari.
49.01 Nod kimlik numarasi | Strticinun nod kimligini tanimlar. Aga bagh tum cihazlar 1
benzersiz bir nod kimligine sahip olmahdir.
Not: Aga baglanan suriiculer igin, kimlik 1'in yedek/yeni
surucdler igin ayrilmasi tavsiye edilir.
1...32 Nod kimligi. 1=1
49.03 Haberlesme hizi Hattin transfer hizini tanimlar. 115,2 kbps
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 0
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 4
230,4 kbps 230,4 kbit/s. 5
49.04 lletisim kaybi siiresi | Kontrol paneli (ya da PC araci) iletisimi igin bir zaman asimi 10,0 s
ayarlar. Bir iletisim kesintisi zaman asimindan uzun surerse,
49.05 fletisim kaybi eylemi parametresi ile belirtilen eylem
gerceklestirilir.
0,1...3000,0 s Panel/PC araci iletisimi zaman asimi. 10=1s
49.05 lletisim kaybi eylemi | Siriiciiniin kontrol paneli (veya PC araci) iletisim kesintisine Hata
nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Surticti 7081 Kontrol paneli kaybr Programlanabilir hata: 49.05
fletisim kayb1 eylemi hatasinda agilir.
Son hiz Sirlcu bir ATEE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 2
surtictiniin calistigi seviyede dondurur. Hiz 850 ms disuk
gegcisli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calismaya
devam etmenin giivenli oldugundan emin olun.
Guvenli hiz ref Sirtct bir ATEE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 3
Guvenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Guvenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alismaya
devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
49.06 Avyarlar tazele 49.01...49.05 parametrelerinin ayarlarini gecerli kilar. Tamam
Not: Yenileme islemi bir iletisim kesintisine neden olabilir, bu
nedenle siiriictiniin yeniden baglanmasi gerekebilir.
Tamam Yenileme tamamlandi ya da talep edilmedi. 0
Yapilandir 49.01...49.05 parametrelerini yeniler. Deger otomatik olarak 1

Tamam durumuna déner.
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50 Fieldbus adaptoru Fieldbus iletisim yapilandirmasi.
(FBA) Ayrica bkz. bolim Bir fieldbus adaptorii ile fieldbus kontrolu
(sayfa 367).
50.01 FBA A devrede Sdricdu ile fieldbus adaptéru A arasindaki iletigimi Pasif
etkinlegtirir/devre disi birakir ve adaptorin takilacagr yuvayi
belirler.
Pasif Surtcu ile fieldbus adaptérii A arasindaki iletisim devre disl. 0
Segenek yuvasi 1 Surtcu ile fieldbus adaptdrii A arasindaki iletisim devrede. 1
Adaptor yuva 1'tedir.
50.02 FBA A iletisim kaybi | Suructnin bir fieldbus iletisim kesintisine nasil tepki verecegini | Eylem yok
fonksiyonu secer. Zaman asimi 50.03 FBA A iletisim kaybi zmn asimi
parametresi tarafindan tanimlanir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata iletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletigim kesintisi 1
durumunda, suriicti bir 7510 FBA A iletisimi hatasinda acilir ve
serbest durus yapar.
Son hiz lletisim kesintisi algilama etkindir. iletisim kesintisi durumunda, |2
surlict bir uyari (A7C1 FBA A iletisimi) olusturur ve hizi,
surdcunin cahstigr seviyede dondurur. Hiz 850 ms dusiik
gecigli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calismaya
devam etmenin givenli oldugundan emin olun.
Guvenli hiz ref iletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi 3
durumunda, surlict bir uyari (A7C1 FBA A iletigimi) olusturur
ve hizi, 22.41 Givenli hiz ref parametresi (ya da frekans
referansi kullanilirken 28.41 Guvenli frekans ref) ile tanimlanan
degere ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda calismaya
devam etmenin givenli oldugundan emin olun.
50.03 FBA Alletisim kaybr | 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu parametresi tarafindan | 0,3 s
zmn agimi tanimlanan eylem gerceklesmeden énceki zaman gecikmesini
tanimlar. Zaman sayimi iletisim baglantisi mesaj
guncellenemediginde baslar.
0,3...6553,5 s Zaman gecikmesi. 1=1s
50.04 FBA Arefl tipi Fieldbus adaptérii A'dan alinan referans 1'in tipini ve Hiz veya
Olceklendirmesini seger. Referansin dlgeklendirmesi, bu frekans
parametre ile segilen referans tipine bagh olarak 46.01...46.04
parametreleri ile tanimlanir.
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gore otomatik | O
olarak su sekilde segilir:
Caligma modu .
(bkz. par. 19.01) Referans 1 tipi
Hiz kontrolii Hiz
Moment kontrolu Hiz
Frekans kontrolii Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi ile 3

tanimlanir.
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Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans dlgeklendirme parametresi ile 5
tanimlanir.

50.05 FBA A ref2 tipi Fieldbus adaptéri A'dan alinan referans 2'in tipini ve Hiz veya
olceklendirmesini secer. Referansin 6lgeklendirmesi, bu frekans
parametre ile segilen referans tipine bagli olarak 46.01...46.04
parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gore otomatik |0
olarak su sekilde segilir:
Caligma modu .
(bkz. par. 19.01) Referans 2 tipi
Hiz kontroli Moment
Moment kontrolii Moment
Frekans kontrolii Moment
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi ile 3
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans dlgeklendirme parametresi ile 5
tanimlanir.

50.06 FBA A SW secimi Fieldbus adaptéru A araciliiyla fieldbus agina génderilecek Oto
olan Durum word'liniin kaynagini seger.

Oto Durum word'inuin kaynagr otomatik olarak segilir. 0

Seffaf mod 50.09 FBA A SW seffaf kaynagi parametresi ile segilen kaynak
fieldbus adaptorii A aracihgiyla fieldbus agina Durum word'U
olarak gonderilir.

50.07 FBA A gercek 1tipi | Fieldbus adaptort A araciliiyla fieldbus agina génderilecek Hiz veya
olan gergek deger 1'in tipini ve 6lgeklendirmesini seger. frekans
Degerin 6lgeklendirmesi, bu parametre ile secilen gercek deger
tipine bagl olarak 46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gore otomatik |0
olarak su sekilde segilir:
Caligma modu N .
(bkz. par. 19.01) Gercgek deger 1 tipi
Hiz kontrolli Hiz
Moment kontrolii Hiz
Frekans kontrolii Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans.
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment &lgeklendirme parametresi ile 3
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresi ile 5

tanimlanir.
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50.08 FBA A gercgek 2 tipi | Fieldbus adaptoru A aracilidiyla fieldbus agina gonderilecek Hiz veya
olan gergek deger 2'in tipini ve 6lgeklendirmesini seger. frekans
Degerin 6lgeklendirmesi, bu parametre ile segilen gercek deger
tipine bagh olarak 46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gore otomatik | O
olarak su sekilde secilir:
Caligma modu M -
(bkz. par. 19.01) Gergek deger 2 tipi
Hiz kontroli Moment
Moment kontrolu Moment
Frekans kontrolu Moment
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Moment Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme parametresi ile 3
tanimlanir.
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresi ile 5
tanimlanir.
50.09 FBA A SW seffaf 50.06 FBA A SW secimi parametresi Seffaf mod olarak Secilmedi
kaynagi ayarlandiginda, fieldbus durum word'tiniin kaynagini seger.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
50.10 FBA A actl geffaf 50.07 FBA A gercek 1 tipi parametresi Seffaf olarak Secilmedi
kaynagi ayarlandiginda, bu parametre fieldbus adaptori A araciligiyla
fieldbus agina gonderilecek olan gercek deger 1'in kaynagini
seger.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
50.11 FBA A act2 geffaf 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametresi Seffaf olarak Secilmedi
kaynagi ayarlandiginda, bu parametre fieldbus adaptori A araciligiyla
fieldbus agina gonderilecek olan gercek deger 2'in kaynagini
seger.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
50.12 FBA A hata giderme | 50.13...50.18 parametrelerinde fieldbus adaptorii A'dan alinan | Pasif
devrede ve ayni adaptore gonderilen islenmemis (degistiriimemis)
verilerin gésterimini etkinlestirir.
Bu islevsellik sadece hata giderme amaciyla kullaniimalidir.
Pasif Fieldbus adaptort A'dan alinan ham datanin gosterimi devre 0
disi.
Devrede Fieldbus adaptért A'dan alinan ham datanin gosterimi 1

devrede.
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50.13 FBA A kontrol word'li | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adaptort
A'ya gonderilen igslenmemis (degistiriimemis) kontrol word'unu
gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
00000000h ... Master tarafindan fieldbus adaptori A'ya gdnderilen kontrol -
FFFFFFFFh word'U.

50.14 FBA A referansi 1 Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adaptort
A'ya gonderilen igslenmemis (degistiriimemis) referans REF1'i
gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptori A'ya gonderilen ham -
2147483647 REF1.

50.15 FBA A referansi 2 Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus adaptoru
A'ya gonderilen iglenmemis (degistirimemis) referans REF2'yi
gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptori A'ya gonderilen ham -
2147483647 REF2.

50.16 FBA A durum word'li | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptérii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) durum word'unt
gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.
00000000h ... Fieldbus adaptoru A tarafindan master'a gonderilen durum -
FFFFFFFFh word'l.
50.17 FBA Agercek degeri | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
1 ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptérii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gercek deger ACT1'i
gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Fieldbus adapt6ri A tarafindan master'a génderilen ham ACT1. | -
2147483647
50.18 FBA Agercek degeri | Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi | -
2 ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptéri A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gercek deger ACT2'yi
gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Fieldbus adapt6ri A tarafindan master'a génderilen ham ACT2. | -
2147483647

51 FBA A ayarlari

Fieldbus adaptéru A konfiglrasyonu.

51.01

FBA A turt

Bagl fieldbus adaptér moddlindin tipini gérunttler.

0 = Modul bulunamadi ya da uygun sekilde baglanmamis ya da
50.01 FBA A devrede parametresi ile devre disi birakilmis; 0 =
Yok; 1 = PROFIBUS-DP; 32 = CANopen; 37 = DeviceNet; 128
= Ethernet; 132 = PROFInet 10; 135 = EtherCAT; 136 = ETH
Pwrlink; 485 = RS-485 comm; 101 = ControlNet;

Bu parametre salt okunurdur.
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51.02 FBA A Par2 51.02...51.26 parametreleri adaptér moduliine 6zgudur. Daha | -
fazla bilgi icin, fieldbus adaptdr modiilii belgelerine bakin. Bu
parametrelerin hepsinin kullaniimayabileceg@ini unutmayin.
0...65535 Fieldbus adaptéri konfigiirasyon parametresi. 1=1
51.26 FBA A Par26 Bkz. 51.02 FBA A Par2 parametresi. -
0...65535 Fieldbus adaptéri konfigiirasyon parametresi. 1=1
51.27 FBA A par yenile Tim degistirilmis fieldbus adaptér modulu yapilandirma Tamam
ayarlarini onaylar. Yenilemeden sonra, deger otomatik olarak
Tamam degerine geri doner.
Not: Bu parametre sirici ¢aligirken degistirilemez.
Tamam Yenileme tamamlandi. 0
Yapilandir Yenileniyor. 1
51.28 FBA A par tablo sur | (Suruciinun hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér moduli -
esleme dosyasinin parametre tablosu revizyonunu gosterir.
axyz formatinda, burada ax = majoér tablo revizyon numarasi;
yz = mindr tablo revizyon numarasi.
Bu parametre salt okunurdur.
Adaptér modulunin parametre tablosu revizyonu. -
51.29 FBA A surucd tipi (Surucinin hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér moduli -
kodu esleme dosyasindaki suriici tipi kodunu gdsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasinda kayith suruci tipi kodu. 1=1
51.30 FBA A egleme Surucunun hafizasinda saklanan fieldbus adaptér modulu -
dosyasi sur esleme dosyasi revizyonunu ondalik sayi formatinda gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasi revizyonu. 1=1
51.31 D2FBA Ailetisim Fieldbus adaptér moduli haberlesme durumunu géruntuler. Yapilandi-
durumu riimadi
Yapilandiriimadi Adaptdr konfiglre edilmemis. 0
Baglatiliyor Adaptdr baslatihyor. 1
Zaman asimi Adaptdr ve surucl arasindaki iletisiminde bir zaman asimi 2
gerceklesmistir.
Yapilandirma hatasi | Adaptor yapilandirma hatasi: striiciiniin dosya sisteminde 3
esleme dosyasi bulunamadi ya da esleme dosyas! yiklemesi
uc defadan daha fazla basarisiz oldu.
Cevrimdig! Fieldbus iletisimi kapall durumda. 4
Cevrimigi Fieldbus iletisimi a¢ik durumdadir ya da fieldbus adaptori bir 5
iletisim kesintisi tespit etmeyecek sekilde yapilandiriimistir.
Daha fazla bilgi i¢in, fieldbus adaptoru belgelerine bakin.
Reset Adaptdr, donanim resetleme islemi gergeklestiriyor. 6
51.32 FBA Alletisimi SW | Adaptér moduliniin ortak program revizyonunu axyz

surama

formatinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, Xy = minor
revizyon numarasl, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.

Adaptdr modulunin ortak program revizyonu.
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51.33 FBA A uygulamasi Adaptdr modulinun uygulama programi revizyonunu axyz
SW siriimi formatinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, Xy = minor
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.
Adaptér modilunun uygulama programi versiyonu. -
52 FBA A veri girigi Fieldbus adaptori A araciligiyla siruciden fieldbus kontrol
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger icin iki ardisik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deder segildiginde, sonraki parametre
otomatik olarak ayrilir.
52.01 FBA Averiinl 52.01...52.12 parametreleri, fieldbus adaptorii A araciligiyla Yok
siriictiden fieldbus kontrol cihazina aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word't (16 bit) 1
Refl 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Durum Word't (16 bit) 4
Actl 16bit Gergek deger ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gercek deger ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Kontrol Word'l (32 bit) 11
Refl 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word't (32 bit) 14
Actl 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
SW2 16bit Durum Word'li 2 (16 bit) 24
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
52.12 FBA Averiinl2 Bkz. parametre52.01FBA A veri inl. Yok
53 FBA A veri cikigi Fieldbus adaptéru A araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan
siriiciiye aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger icin iki ardisik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deger segildiginde, sonraki parametre
otomatik olarak ayrilr.
53.01 FBA A verioutl 53.01...53.12 parametreleri, fieldbus adaptorii A aracihgiyla Yok
fieldbus kontrol cihazindan surucilye aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'l (16 bit) 1
Refl 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
CW 32bit Kontrol Word'l (32 bit) 11
Refl 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
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CW?2 16bit Kontrol Word'ti 2 (16 bit) 21
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
53.12 FBA A verioutl2 Bkz. parametre 53.01 FBA A veri outl. Yok
58 Dahili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfigtrasyonu.
Ayrica bkz. bolim Dabhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla
fieldbus kontroll (sayfa 341).
58.01 Protokol etkinlestir Danili fieldbus arabirimini etkinlestirir/devre disi birakir ve Yok
kullanilacak protokolii secer.
Yok Yok (iletisim devre dist). 0
Modbus RTU Dahili fieldbus arabirimi etkinlestirildi ve Modbus RTU 1
protokoltni kullaniyor.
58.02 Protokol kimligi Protokol kimligini ve revizyonu gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Protokol kimligi ve revizyon. 1=1
58.03 Nod adresi Sdrucunun fieldbus baglantisindaki nod adresini tanimlar. 1
1...247 degerlerine izin verilir. Ayni adrese sahip iki cihazin
¢evrimici olmasina izin veriimez.
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol ‘Unitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontroll
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
0...255 Nod adresi (1...247 degerlerine izin verilir). 1=1
58.04 Haberlesme hizi Fieldbus baglantisinin transfer hizini seger. 19,2 kbps
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Unitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontroli
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
Otomatik tespit Otomatik tespiti kullanirken, baranin parite ayari bilinmeli ve 0
58.05 Parite parametresinde konfigire edilmelidir. Bara bir stire
izlenir ve tespit edilen haberlesme hizi parametreye yazilir.
4,8 kbps 4,8 kbit/s. 1
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 2
19,2 kbps 19,2 kbit/s. 3
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 4
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 5
76,8 kbps 76,8 kbit/s. 6
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 7
58.05 Parite Parite bitinin tipini ve stop bitlerinin sayisini seger. 8CIFT1
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol ‘Unitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontroll
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
8 HICBIRI 1 Sekiz veri biti, parite biti yok, bir stop biti. 0
8 HICBIRI 2 Sekiz veri biti, parite biti yok, iki stop biti. 1
8CIFT1 Sekiz veri biti, ift parite biti, bir stop biti. 2
8TEK 1 Sekiz veri biti, tek parite biti, bir stop biti. 3
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58.06 lletisim kontrolii Kullanimdaki degistirilmis EFB ayarlarini alir veya sessiz modu | Devrede
etkinlestirir.
Devrede Normal calisma. 0
Ayarlari tazele Ayarlari yeniler (58.01...58.05, 58.14...58.17, 58.25,
58.28...58.35 parametreleri) ve kullanimdaki degistiriimis EFB
konfiglrasyon ayarlarini alir. Devrede 6gesine otomatik olarak
geri doner.
Sessiz mod Sessiz modu etkinlestirir (hichir mesaj aktariimaz). 2
Sessiz mod bu parametrenin Ayarlari tazele segimini
etkinlestirerek sonlandirilabilir.
58.07 lletisim tanilamasi EFB haberlesme durumunu goéruntuler. -

Bu parametre salt okunurdur.
Adin yalnizca hata mevcutken (bit degeri 1) gértndr oldugunu
unutmayin.

Bit Adi Aciklama
0 Baslat basarisiz 1 = EFB baglatma basarisiz oldu
1 Addr Konfig hatasi 1 = Protokol nod adresine izin vermedi
2 Sessiz mod 1 = Suruciinun iletmesine izin verilmez
0 = Sdrucinin iletmesine izin verilir
3 Otomatik tespit 1 = Otomatik tespit devam ediyor EFB haberlesme hizini
belirlemeye calisiyor.
4 Kablo hatasi 1 = Hatalar tespit edildi (A/B kablolari muhtemelen degistirildi)
5 Parite hatasi 1 = Hata tespit edildi: 58.04 parametresini kontrol edin 58.05
6 Haberlesme hizi hatasi|{1 = Hata tespit edildi: 58.05 parametresini kontrol edin 58.04
7 Bara faaliyeti yok 1 = Son 5 saniye i¢inde 0 bayt alindi
8 Paket yok 1 = Son 5 saniye i¢inde 0 paket (herhangi bir cihaza
adreslenmis) tespit edildi
9 Gurdltu veya 1 = Hatalar tespit edildi (parazit veya hattaki ayni adreste bagka
adresleme hatasi bir cihaz)
10 iletisim kaybi 1 = Zaman asimi i¢inde surucilye adreslenmis 0 paket alindi
(58.16)
11 CWI/Ref kaybi 1 = Zaman agimi iginde higbir kontrol word'li veya referans
alinmadi (58.16)
12 Etkin degil Rezerve
13...14 |Rezerve
15 Dabhili hata 1 = Suruci kontrol programina c¢agrilarla ilgili sorun
0000h...FFFFh EFB iletigim durumu. 1=1
58.08 Alinan paket Sirlcuye adreslenen gecerli paketlerin sayisini gosterir. -
Normal calisma sirasinda say! sabit bir bigcimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun siire basih tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Sirlcuye adreslenen alinmis paketlerin sayisini gosterir. 1=1
58.09 Aktarilan paketler Siricu tarafindan aktarilan gegerli paketlerin sayisini gosterir. | -
Normal calisma sirasinda say! sabit bir bigcimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun siire basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Aktarilan paketlerin sayisi. 1=1
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58.10

Tim paketler

Baradaki herhangi bir cihaza adreslenen gegerli paketlerin
sayisini gosterir. Normal ¢aligsma sirasinda, bu sayi strekli
artar.

Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basili tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.

0...4294967295

Alinan tum paketlerin sayisl.

58.11

UART hatalar

Sdricu tarafindan alinan karakter hatalarinin sayisini gosterir.
Sayidaki artig, barada bir konfiglirasyon sorununu gosterir.
Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basili tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.

0...4294967295

UART hatalarinin sayisi

58.12

CRC hatalari

Sdricu tarafindan alinan CRC hatali paketlerin sayisini
gosterir. Sayidaki artig, barada bir paraziti gosterir.

Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basili tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.

0...4294967295

CRC hatalarinin sayisi

1=1

58.14

lletisim kaybi eylemi

Sdricunun bir EFB iletisim kesilmesine nasil tepki verecegini
seger.

Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 fletisim kontrolii
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.

Ayrica bkz. 58.15 lletisim kaybi modu ve 58.16 lletisim kaybi
suresi parametreleri.

Hayir

Hayir

Eylem olmaz (izleme devre digi).

Hata

Sirlcu 6681 EFB iletisim kaybi hatasinda acilir. Bu yalnizca,
EFB'den kontrol beklendiginde meydana gelir.

Son hiz

Sdrilcu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,

surdictinin calistigr seviyede dondurur. Hiz 850 ms dusiik

gegcisli filtreleme kullanilarak gercek hiz esas alinarak belirlenir.

Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendiginde meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alismaya
devam etmenin givenli oldugundan emin olun.

Guvenli hiz ref

Surticu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,
22.41 Guvenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Guvenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar. Bu yalnizca, EFB'den kontrol beklendiginde meydana
gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda ¢alismaya
devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.

Her zaman hata

Suriict 6681 EFB iletisim kaybi hatasinda agilir. Bu EFB'den
hicbir kontrol beklenmese de meydana gelir.

58.15

lletisim kaybi modu

Hangi mesaj tiplerinin bir EFB iletisim kaybi tespit edince
zaman asimi sayacini sifirlayacagini tanimlar.

Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 fletisim kontrolii
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gegerli olur.

Ayrica bkz. 58.14 lletisim kaybi eylemi ve 58.16 fletisim kaybi
suresi parametreleri.

Yok

Yok

Yok.

Herhangi bir mesaj

Sdricuye adreslenen herhangi bir mesaj zaman agimini sifirlar.

Cw / Refl / Ref2

Kontrol word'tintin veya bir referansin yazimi zaman asimini
sifirlar.
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58.16 lletisim kaybi siiresi | EFB iletigimi igin bir zaman agimi ayarlar. Bir iletisim kesintisi 30,0s
zaman agimindan uzun sirerse, 58.14 lletisim kaybi eylemi
parametresi ile belirtilen eylem gerceklestirilir.
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Unitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontrol
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
Ayrica, bkz. 58.15 fletisim kaybi modu parametresi.
0,0...6000,0 s EFB iletisim zaman asimi. 1=1
58.17 Gonderim gecikme Protokol tarafindan zorlanan herhangi bir sabit gecikmeye ek 0ms
olarak minimum bir tepki gecikmesi tanimlar.
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Unitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontroli
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
0...65535 ms Minimum tepki gecikmesi. 1=1
58.18 Dahili 1 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) kontrol -
word'unu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Kontrol word'd. 1=1
58.19 Dahili 2 Hata giderme amaciyla islenmemis (degistiriimemis) durum -
word'iinu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0000h...FFFFh Durum word'd. 1=1
58.25 Kontrol profili Protokol tarafindan kullanilan haberlesme profilini tanimlar. ABB
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden Surdaculeri
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontrol
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
ABB Siriculeri ABB Siiriculeri kontrol profili (16 bit kontrol word'tiyle) 0
DCU Profili DCU kontrol profili (16 veya 32 bit kontrol word'(l) 5
58.26 EFB refl tipi Referans 1 tipini seger. Hiz veya
frekans
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gore otomatik | 0
olarak su sekilde segilir:
Caligma modu L
(bkz. par. 19.01) Referans 1 tipi
Hiz kontroll Hiz
Moment kontrolii Hiz
Frekans kontrolii Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Moment Moment referansi Olgeklendirme, 46.03 Moment 6lgeklendirme
parametresi ile tanimlanir.
Hiz Hiz referansi. Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgeklendirme 4
parametresi ile tanimlanir.
Frekans Frekans referansi Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme | 5
parametresi ile tanimlanir.
58.27 EFB ref2 tipi Referans 2 tipini secer. Hiz veya
Secenekler igin, bkz. parametre 58.26 EFB refl tipi. frekans
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58.28

EFB actl tipi

Gergek deger 1'in tlruni seger.
Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.26 EFB ref1 tipi.

Hiz veya
frekans

58.29

EFB act?2 tipi

Gercek deger 2'nin tlruni seger.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.26 EFB ref1 tipi.

Hiz veya
frekans

58.31

EFB actl geffaf
kaynagi

Seffaf moddayken gercek deger 1'in kaynagini secer.

Secilmedi

Secilmedi

Yok.

0

Diger

Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).

58.32

EFB act2 seffaf
kaynagi

Seffaf moddayken gercek deger 1'in kaynagini secer.

Secilmedi

Secilmedi

Yok.

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124).

58.33

Adresleme modu

Parametreler ile 100...65535 Modbus kayit araligindaki tutma
kayitlari arasindaki eslemeyi tanimlar.

Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol Gnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 fletisim kontrolii
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.

Mod 0

Mod 0

16 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ):

Kayit adresi = 400000 + 100 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 2200 + 80 =
402280 kaydina eslenir.

32 bit deg@erler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ):

Kayit adresi = 420000 + 200 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 420000 + 4400 +
160 = 424560 kaydina eslenir.

Mod 1

16 bit degerler (gruplar 1...255, dizinler 1...255):

Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 5632 + 80 =
405712 kaydina eslenir.

Mod 2

32 bit de@erler (gruplar 1...127, dizinler 1...255):

Kayit adresi = 400000 + 512 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 11264
+ 160 = 411424 kaydina eslenir.

Mod 3

32 bit deg@erler (gruplar 1...255, dizinler 1...127):

Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 5632 +
160 = 405792 kaydina eslenir.

Mod 4

32 bit de@erler (gruplar 128...254, dizinler 1...255):

Kayit adresi = 400000 + 512 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 122.80 parametresi 400000 + 62464
+ 160 = 462624 kaydina eslenir.

Mod 5

32 bit de@erler (gruplar 1...255, dizinler 128...254 ):

Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.180 parametresi 400000 + 5632
+ 360 = 405992 kaydina eslenir.
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58.34 Word sirasi 32 bit parametrelerinin 16 bit kayitlarinin hangi sirayla LO-HI
aktarilacagini secer.
Her bir kayit icin, birinci bayt yiiksek deger baytini ve ikinci bayt
dusuk deger baytini igerir.
Bu parametreye yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 /letisim kontroli
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.
HI-LO Birinci kayit ylksek deger word'unu ve ikinci kayit dusuk deger | 0
word'inu igerir.
LO-HI Birinci kayit dustik deger word'linii ve ikinci kayit yiiksek deger | 1
word'lni igerir.
58.35 Uygulama geri Uygulamada yazmalar basarisiz olunca bir 6zel durumun geri | Hayir
getirme hatasi dondurulip déndurilmeyecegini belirtir. Bazi sistemlerde,
uygulama katmani hatalari (bir kaydi parametrenin kabul
edilebilir degerinin disindaki bir degere yazmak gibi) bir 6zel
durum geri vermemelidir.
Hayir Uygulama katmani hatalari bir 6zel durum geri vermez. Bu, 0
Modbus protokol 6zelligine uyar.
Evet Uygulama katmani hatalari, 04 Baglh Cihaz Hatasi 6zel 1
durumunu geri verir.
58.10 Data G/C 1 Modbus master'in, Modbus G/C parametresi 1'e ait kayit CW 16bit
1 adresinden okudugunda veya bu adrese yazdidinda eristigi
suriictideki adresi tanimlar. Master veri tipini tanimlar (giris
veya GIkig).
Deger, iki adet 16 bit word'den olusan Modbus kasasinda
aktarilir. Deger 16 bit ise, LSW'de (en énemsiz word) aktarilir.
Deger 32 bit ise, bunun i¢in bir sonraki parametre de ayrilir.
Yok Yok 0
CW 16bit Kontrol Word'li (16 bit) 1
Refl 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Durum Word't (16 bit) 4
Actl 16bit Gercek deger ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gercek deger ACT2 (16 bit) 6
CW 32bit Kontrol Word't (32 bit) 11
Refl 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'li (32 bit) 14
Actl 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gercek deger ACT2 (32 bit) 16
CW?2 16bit Kontrol Word'ti 2 (16 bit) 21
SW2 16bit Durum Word'ti 2 (16 bit) 24
Diger Kaynak se¢imi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -
58.10 Data G/C 2 Modbus master'in, kayit adresi 400002'den okudugunda veya | Refl 16bit
2 bu adrese yazdiinda siructde eristigi adresi tanimlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
Modbus master'in, kayit adresi 400003'den okudugunda veya | Ref2 16bit

58.10 Data G/C 3
3

bu adrese yazdiginda sirucide eristigi adresi tanimlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
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58.10 Data G/C 4 Modbus master'in, kayit adresi 400004'den okudugunda veya | SW 16bit
4 bu adrese yazdiginda siricude eristigi adresi tanimlar.
Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.10 Data G/C 5 Modbus master'in, kayit adresi 400005'den okudugunda veya | Yok
5 bu adrese yazdiginda siricude eristigi adresi tanimlar.
Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.10 Data G/C 6 Modbus master'in, kayit adresi 400006'den okudugunda veya | Yok
6 bu adrese yazdiinda siriictde eristigi adresi tanimlar.
Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.10 Data G/C 7 Modbus kayit adresi 400007 i¢in parametre segici. Yok
7 Secenekler icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.13 Data G/C 30 Modbus kayit adresi 400030 igin parametre segici. Yok
0 Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.13 Data G/C 31 Modbus kayit adresi 400031 igin parametre segici. CW 32bit
1 Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.13 Data G/C 32 Modbus kayit adresi 400032 icin parametre segici. Yok
2 Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.13 Data G/C 33 Modbus kayit adresi 400033 i¢in parametre segici. SW 32bit
3 Secenekler igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.13 Data G/C 34 Modbus kayit adresi 400034 icin parametre segici. Yok
4 Secenekler i¢in, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.14 Data G/C 40 Modbus kayit adresi 400040 icin parametre segici. Yok
0 Secenekler icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
71 Harici PID1 Harici PID'nin konfigiirasyonu.
71.01 Harici PID gercek Bkz. 40.01 Proses PID ¢ikigi gercek parametresi. -
degeri
71.02 Geri bildirim gercek | Bkz. 40.02 Proses PID geribildirimi gercek parametresi. -
degderi
71.03 Ayar noktasi gercek | Bkz. 40.03 Proses PID ayar noktasi ger¢ek parametresi. -
degeri
71.04 Sapma gergek Bkz. 40.04 Proses PID sapmasi gercek parametresi. -

degeri
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71.06 PID durum word't Proses harici PID kontroltindeki durum bilgilerini gosterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrolu etkin.
1 Rezerve
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrolii gikisi dondurulmus 71.38 Cikis donma
etkinlestirme parametresi DOGRU ise veya 6lu bant fonksiyonu
etkinse (9. bit ayarlanmissa) bit ayarlanmistir.
3...6 Rezerve
7 Cikis Ust limiti 1 = PID ¢ikisi 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikig alt limiti 1 = PID cikigl 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Olii bant etkin 1 = Olii bant etkin
10...11 |Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. par. 40.16...40.16)
etkin
13...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontrolt durum word'Qi. 1=1
71.07 PID calisma modu Bkz. 40.07 Proses PID ¢alisma modu parametresi. Kapall
71.08 Geri bildirim 1 Bkz. 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagi
71.11 Geri bildirim filtre Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre suresi parametresi. 0,000 s
suresi
71.14 Ayar 1 ayar noktasi | TBA 1500,00
olgeklendirme
71.15 Ayar 1 cikis TBA 1500,00
olgeklendirme
71.16 Ayar noktasl 1 Bkz. 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi parametresi. Al2 dlcek-
kaynagi lendirilmig
71.19 Dahili ayar noktasi Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢l parametresi. Secilmedi
sec¢l
71.20 Dahili ayar noktasi Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi
se¢2
71.21 Dahili ayar noktasi 1 | Bkz. 40.21 Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 parametresi. 0,00
71.22 Dahili ayar noktasi 2 | Bkz. 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2 parametresi. 0,00
71.23 Dahili ayar noktasi 3 | Bkz. 40.23 Ayar 1 dahili ayar noktasi 3 parametresi. 0,00
71.26 Ayar noktasi min Bkz. 40.26 Ayar 1 ayar noktas! min parametresi. 0,00
71.27 Ayar noktasi maks Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktas| maks parametresi. 32767,00
71.31 Sapma cevirme Bkz. 40.31 Ayar 1 sapma ¢evirme parametresi. Cevrilmedi
(Ref - Grbs)
71.32 Kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
71.33 Integral siresi Bkz. 40.33 Ayar 1 entegrasyon siiresi parametresi. 60,0 s
71.34 Tirev siresi Bkz. 40.34 Ayar 1 tlrev suresi parametresi. 0,000 s
71.35 Tirev filtre suresi Bkz. 40.35 Ayar 1 turev filtre siresi parametresi. 00s
71.36  Cikig min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. -32768,0
71.37 Cikis maks Bkz. 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks parametresi. 32767,0
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71.38 Cikis donma Bkz. 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkin parametresi. Secilmedi
etkinlestirme
71.39 Olu bant araligi PID geribildirimi, 71.40 Olii bant gecikmesi parametresi 0,0
tarafindan tanimlanan siire boyunca bu parametre tarafindan
tanimlanan 6lu bant alani igindeyse, PID ¢ikisi dondurulur.
71.40 Olu bant gecikmesi | Olii bant fonksiyonu icin 61l bant gecikmesini tanimlar. Bkz. 00s
parametre 71.39 Oll bant araligi.
71.58 Artig 6nleme Bkz. 40.58 Ayar 1 artis 6nleme parametresi. TBA
71.59 Azalma dnleme Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma 6nleme parametresi. TBA
71.62 Dahili ayar noktasi Bkz. 40.62 PID dahili ayar noktasi gergek parametresi. -
gercek
95 Donanim Donanimla ilgili gesitli ayarlar.
konfiglrasyonu
95.01 Besleme gerilimi Besleme gerilimi araligini secer. Bu parametre, siruci Otomatik /
tarafindan besleme sebekesinin nominal gerilimini belirlemek secilmedi
icin kullanilir. Bu parametre ayrica surucliniin akim degerleri ve
DC gerilim kontrol fonksiyonlarini (agma ve fren kiyici
etkinlestirme limitleri) etkiler.
UYARI! Yanlis ayarlanmasi durumunda motor
kontrolstiz bir sekilde hizlanabilir ya da fren kiyici veya
direncine asiri yiklenme olabilir.
Not: Gosterilen secimler suriiciinun donanimina gore degisir.
llgili surticu igin tek bir gerilim araligr gecerli olmasi durumunda,
bu aralik varsayilan olarak segilir.

Otomatik / segilmedi | Higbir gerilimi araligi segilmedi. 95.02 Uyarlamali gerilim 0
limitleri parametresi Devrede olarak secilmedigi strece, surici
modulasyonu bir aralik secilmeden baslatmaz; bu durumda ise
suriicti besleme gerilimini kendi tahmin eder.

200...240 V 200...240 V, ACS580-01-xxxx-2 sirtctlerde bulunur 1

380...415V 380...415 V, ACS580-01-xxxx-4 sirtculerde bulunur 2

440...480 V 440...480 V, ACS580-01-xxxx-4 surtculerde bulunur 3

575...600 V 575...600 V, ACS580-01-xxxx-6 sirtctlerde bulunur 5

95.02 Uyarlamali gerilim Uyarlamali gerilim limitlerini etkinlestirir. Devrede
limitleri Ornegin DC gerilim seviyesini yiikseltmek igin bir IGBT
besleme Unitesi kullanilirsa, uyarlamal gerilim limitleri
kullanilabilir. Cevirici ve IGBT besleme birimi arasindaki iletisim
etkin durumdaysa, gerilim limitleri IGBT besleme biriminden
gelen DC gerilim referansina baghdir. Aksi halde, limitler 6n
sarj siralamasinin sonunda 6l¢ilen DC gerilimi esas alinarak
hesaplanir.
Bu fonksiyon, siruclye saglanan AC besleme gerilimi yiksek
oldugunda, uyari seviyeleri de buna bagli olarak
yukseleceginden, bu tir durumlar igin de kullanighdir.
Pasif Uyarlamali gerilim limitleri devre digl. 0
Devrede Uyarlamal gerilim limitleri devrede. 1
95.03 Tahmini AC besleme | AC besleme gerilimi DC gerilimini hesaplayarak tahmin edilir. -
gerilimi
0,0...1000,0 V Gerilim. 10=1V
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95.04 Kontrol karti Surici kontrol kartina nasil enerji verildigini belirler. Dahili 24V
beslemesi
Dahili 24V Sirticu kontrol kartina, baglandigr suriict gli¢ Unitesinden 0
enerji verilir.
Harici 24V Siricu kontrol kartina harici glic kaynagindan eneriji verilir. 1
95.20 HW segenekleri Farklilastirilmis parametre varsayilanlari gerektiren donanima | -
word' 1 iliskin segenekleri tanimlar.
Bu parametre bir parametre geri yuklemeden etkilenmez
Bit Adi Deger
0 Besleme frekansi |0 =50 Hz
60 Hz 1=60Hz
1...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Donanim segenekleri yapilandirma word'u. 1=1
96 Sistem Dil secimi; erisim diizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve
geri yikleme; kontrol unitesini yeniden baslatma; kullanici
parametre setleri; birim secimi.
96.01 Dil Parametre arabiriminin ve kontrol panelinde gorintilenen diger | -
bilgilerin dilini secer.
Notlar:
« Asagida listelenen tum diller desteklenmeyebilir.
* Bu parametrenin Drive composer bilgisayar uygulamasinda
gorulen diller tizerinde etkisi yoktur. (Bunlar Gérinim —
Ayarlar — Surict varsaylilan dil 6gesi altinda belirtilir.)
Secilmedi Yok. 0
Ingilizce Ingilizce. 1033
Deutsch Almanca. 1031
Italiano italyanca. 1040
Espafiol Ispanyolca. 3082
Portugues Portekizce. 2070
Nederlands Hollandaca. 1043
Francais Fransizca. 1036
Suomi Fince. 1035
Svenska Isvecce. 1053
Russki Rusca. 1049
Polski Polonyaca. 1045
Turkce Tirkce. 1055
Chinese (Simplified, | Basitlestirilmis Cince. 2052
PRC)
96.02  Sifre kodu Baska erisim duizeylerini (6rnegin, ilave parametreler, 0
parametre kilidi vb.) etkinlestirmek icin bu parametreye sifre
kodlari girilebilir. Bkz. 96.03 Erisim diuizeyleri durumu
parametresi.
Kod 358 parametrelerin degistiriimesini 6nleyen parametre
kilidini ayarlar ve resetler.
0...99999999 Sifre kodu. -
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96.03 Erigim duzeyleri 96.02 Sifre kodu parametresine girilen sifre kodlariyla hangi 001b
durumu erisim dizeylerinin etkinlestirildigini gosterir.
Bit Adi
0 Son kullanici
1 Servis
2 Gelismis kullanicilar
3...10 |Rezerve
11 OEM erigim duzeyi 1
12 OEM erisim dizeyi 2
13 OEM erigim dizeyi 3
14 Parametre kilidi
5 R&D erisim dizeyi
000b...111b Erisim dlzeylerini etkinlestirir. -
96.04 Makro secimi Kontrol makrosunu secer. Daha fazla bilgi i¢in, bkz. bolim Tamam
Kontrol makrolari (sayfa 59).
Bir se¢im yapildiktan sonra, parametre otomatik olarak Tamam
durumuna geri doner.
Tamam Makro secimi tamamlandi; normal ¢alisma. 0
ABB standart Fabrika makrosu (bkz. sayfa 60). 1
El/Oto Man/Oto makrosu (bkz. sayfa 68). 2
Manuel/PID Man/PID makrosu (bkz. sayfa 70). 3
3 kablo 3 kablo makrosu bkz. sayfa 62). 11
Alternatif Alternatif makro bkz. sayfa 64). 12
Motor Motor potansiyometresi makrosu (bkz. sayfa 66). 13
potansiyometresi
PID PID makrosu (bkz. sayfa 72). 14
96.05 Makro etkin Hangi kontrol makrosunun segili oldugunu goésterir. Daha fazla | ABB
bilgi igin, bkz. bélum Kontrol makrolari (sayfa 59). standart
Makroyu degistirmek icin, 96.04 Makro secimi parametresini
kullanin.
ABB standart Fabrika makrosu (bkz. sayfa 60). 1
El/Oto Man/Oto makrosu (bkz. sayfa 68). 2
Manuel/PID Man/PID makrosu (bkz. sayfa 70). 3
3 kablo 3 kablo makrosu bkz. sayfa 62). 11
Alternatif Alternatif makro bkz. sayfa 64). 12
Motor Motor potansiyometresi makrosu (bkz. sayfa 66). 13
potansiyometresi
PID PID makrosu (bkz. sayfa 72). 14
96.06 Parametre geri Kontrol programinin orijinal ayarlarini, yani parametre Tamam
yukleme varsayllan degerlerini geri yukler.
Not: Bu parametre siriicl galisirken degistirilemez.
Tamam Geri yikleme tamamlandi. 0
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Varsayilanlari geri
yukle

Asagidakiler harig, tim dizenlenebilir degerler varsayilan

degerlere geri yuklenir:

« motor verileri ve ID run sonuglari

* G/C genisletme modulu ayarlari

« oOzellestirilmis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve degistiriimis
hatalar) ve siriicu adi gibi son kullanici metinleri

« kontrol paneli/PC iletigimi ayarlari

« fieldbus adaptoru ayarlari

« kontrol makrosu secimi ve bu segimle tamamlanan
parametre varsayilanlari

¢ 95.20 HW segenekleri word'i 1 parametresi ve bu parametre
ile tamamlanan farkhlastiriimis varsayilanlar.

8

Hepsini sil

Asagidakiler haric, tim diizenlenebilir degerler varsayilan

degerlere geri yuklenir:

« Ozellestirilmis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve degistiriimis
hatalar) ve siriict adi gibi son kullanici metinleri

« kontrol paneli/PC iletisimi ayarlari

« fieldbus adaptoru ayarlari.

* kontrol makrosu segimi ve bu segimle tamamlanan
parametre varsayilanlari

¢ 95.20 HW segenekleri word'i 1 parametresi ve bu parametre
ile tamamlanan farkhlastiriimis varsayilanlar.

PC araci iletisimi geri yukleme sirasinda kesintiye ugradi.

62

96.07

Parametre manuel
kaydi

Gug¢ ¢evrimi yaptiktan sonra ¢alismanin devam etmesini

saglamak icin gecerli parametre degerlerini siiriici kontrol

initesine kaydeder. Parametreleri bu parametreyle

asagidakiler icin kaydeder:

« fieldbus'a gonderilen degerleri saklamak igin

» kontrol Unitesinde harici +24 V DC gl¢ kaynagini
kullanirken: kontrol Ginitesinin gliciini kapatmadan 6nce
parametre degisikliklerini kaydetmek igin. Gug kesintisinde
kaynagin ¢ok kisa bir tutma zamani vardir.

Not: Yeni parametre degeri PC aracindan veya panelden

degistirildiginde otomatik olarak kaydedilir, ancak fieldbus

adaptor baglantisi Gzerinden degistirildiginde kaydedilmez.

Tamam

Tamam

Kaydetme tamamlandi.

Kaydet

Kaydetme devam ediyor.

96.08

Kontrol karti
yukleme

Bu parametre degerinin 1 olarak degistiriimesi durumunda
kontrol tnitesi yeniden baslatilir (komple sirict modali igin bir
guc acma/kapatma ¢evrimine gerek duyulmaksizin).

Deger otomatik olarak O'a geri doner.

0...1

1 = Kontrol Unitesini yeniden baslatir.

96.10

Kullanici grubu
durumu

Kullanici parametresi ayarlarinin durumunu gésterir.
Bu parametre salt okunurdur.
Ayrica bkz. bélim Kullanici parametre gruplari, (sayfa 121).

yok

Kullanici parametresi ayarlari kaydedilmemis.

Yklayor

Bir kullanici ayari yukleniyor.

Kaydediyor

Bir kullanici ayari kaydediliyor.

Hatali

Gegersiz ya da bos parametre ayari.

Userl GG etkin

96.12 Kullanici grubu G/C modu inl ve 96.13 Kullanici grubu
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 1 segildi.

Alw|N|FR|O

User2 GG etkin

96.12 Kullanici grubu G/C modu inl ve 96.13 Kullanici grubu
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 2 secildi.
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User3 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu inl ve 96.13 Kullanici grubu 6
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 3 secildi.
User4 GC etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu inl ve 96.13 Kullanici grubu 7
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 4 segcildi.
Userl yedekleme Kullanici grubu 1 kaydedildi veya yiiklendi. 20
User2 yedekleme Kullanici grubu 2 kaydedildi veya yiiklendi. 21
User3 yedekleme Kullanici grubu 3 kaydedildi veya yiiklendi. 22
User4 yedekleme Kullanici grubu 4 kaydedildi veya yiiklendi. 23
96.11 Kullanici grubu Dort adete kadar 6zel parametre ayari setinin Eylem yok
kaydi/yikleme kaydedilebilmesini ve geri yiklenebilmesini saglar.
Surtcundn kapatiimasindan énce kullanimda olan set gli¢
tekrar agildiginda kullanimda olur.
Notlar:
* GC ilave modiili, fieldbus adaptori ve enkoder
yapilandirma parametreleri (sirasiyla grup 14...16, 47,
50...58 ve 92...93) gibi bazi donanim yapilandirma ayarlari
kullanici parametresi setlerine dahil degildir.
* Bir grup yiklemenin ardindan yapilan parametre
degisiklikleri otomatik olarak saklanmaz; bu parametre
kullanilarak kaydedilmeleri gereklidir.
* Bu parametre suruci ¢aligirken degistirilemez.
Eylem yok Yukleme veya kaydetme islemi tamamlandi; normal ¢calisma. 0
Kullanici grubu G/C | 96.12 Kullanici grubu G/C modu inl ve 96.13 Kullanici grubu 1
modu G/C modu in2 parametrelerini kullanarak kullanici parametresi
grubunu yikle.
Ayar 1 yikle Kullanici parametre ayari 1'i yukle. 2
Ayar 2 yikle Kullanici parametre ayari 2'yi yukle. 3
Ayar 3 yikle Kullanici parametre ayari 3'U yukle. 4
Ayar 4 yikle Kullanici parametre ayari 4'0 yukle. 5
Ayar 1'e kaydet Kullanici parametre ayari 1'i kaydet. 18
Ayar 2'ye kaydet Kullanici parametre ayari 2'yi kaydet. 19
Ayar 3'e kaydet Kullanici parametre ayari 3'U kaydet. 20
Ayar 4'e kaydet Kullanici parametre ayari 4'U kaydet. 21
96.12 Kullanici grubu G/C | 96.11 Kullanici grubu kaydi/ylikleme parametresi Kullanici Secilmedi
modu inl grubu G/C modu olarak ayarlandiginda, kullanici parametresi
grubunu 96.13 Kullanici grubu G/C modu in2 parametresi ile
birlikte agagidaki sekilde secer:
Kaynak durumu | Kaynak durumu Kullanici
parametre ile parametre ile parametre ayari
tanimlanir 96.12 | tanimlanir 96.13 secilir
0 0 Ayar 1
1 0 Ayar 2
0 1 Ayar 3
1 1 Ayar 4
Secilmedi 0. 0
Secildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 0). 2
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DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmig durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Bilegik zamanlayici durumu 0 biti (bkz. sayfa 219). 18
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 1 biti (bkz. sayfa 219). 19
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Bilesik zamanlayici durumu 2 biti (bkz. sayfa 219). 20
fonksiyon 3
Denetim 1 32.01 Denetim durumu O biti (bkz. sayfa 213). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 213). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 213). 26
Denetim 4 32.01 Denetim durumu 3 biti (bkz. sayfa 213). 27
Denetim 5 32.01 Denetim durumu 4 biti (bkz. sayfa 213). 28
Denetim 6 32.01 Denetim durumu 5 biti (bkz. sayfa 213). 29
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 124). -

96.13 Kullanici grubu G/C | Bkz. parametre 96.12 Kullanici grubu G/C modu inl. Secilmedi
modu in2

96.16 Birim se¢imi Gicu, sicakligi ve momenti gdsteren parametrelerin birimini 00000b

seger.

Bit Adi Bilgi

0 Gug birimi 0 =kw
1=hp

1 Rezerve

2 Sicaklik birimi [0 =°C
1="F

3 Rezerve

Moment birimi |0 = Nm (N-m)

1 = Ibft (Ib-ft)

5..15 |Rezerve

0000h...FFFFh Birim secim word'Q. 1=1
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97 Motor kontrolu Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki
frenleme; anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR
kompanzasyonu.
97.01 Anahtarlama Sirucu ¢ok 1Isinmadigi surece kullanilan anahtarlama 4 kHz
frekansi referansi frekansini tanimlar. Bkz. bdlim Anahtarlama frekansi, sayfa 99.
Daha yuksek anahtarlama frekansi daha az isitsel giriltiyle
sonuglanir.
Coklu motorlu sistemlerde anahtarlama frekansini varsayilan
degerinden degistirmeyin.
4 kHz 4 kHz.
8 kHz 8 kHz. 8
12 kHz 12 kHz. 12
97.02 Minimum izin verilen en diigiik anahtarlama frekansi. Kasa tipine baghdr. | 1,5 kHz
anahtarlama
frekansi
1,5 kHz 1,5 kHz. Bazi kasa tiplerinde bunun yerine 1 kHz kullanilir. 1,5
2 kHz 2 kHz. 2
4 kHz 4 kHz. 4
8 kHz 8 kHz. 8
12 kHz 12 kHz. 12
97.03 Kayma kazanci Tahmini motor kaymasini iyilestirmek icin kullanilan kayma %2100
kazancini tanimlar. %100, tam kayma kazanci demektir, %0
kayma kazanci yok demektir. Hazir deger %100'dur. Tam
kayma kazancinda ayar bulunmasina ragmen statik bir hata
tespit edilirse, baska degerler kullanilabilir.
Ornek (nominal yiik ve 40 rom nominal kayma ile): Siiriicliye
1000 rpm sabit hiz referansi verilir. Tam kayma kazancina
(= %100) sahip olmasina ragmen, motor ekseninden manuel
olarak yapilan bir takometre 6l¢giimi 998 rpm hiz degeri verir.
Statik hiz hatasi, 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm seklindedir.
Hatay telafi etmek icin, kayma kazanci %105'e (2 rpm / 40 rpm
= %5) ¢ikariimahdir.
%0...%200 Kayma kazanci. 1=%1
97.04 Gerilim rezervi izin verilen minimum gerilim rezervini tanimlar. Gerilim rezervi | %-2
ayarlanan degere dustuigunde siriict saha zayiflatma alanina
girer.
Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.
Eger ara devre DC gerilimi Uy, = 550 V ve gerilim tahsisi %5
ise, sabit ¢alismada maksimum ¢ikis gerilimi maksimum RMS
degeri
0,95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V
Saha zayiflatma alaninda motor kontroliniin dinamik
performansi gerilim tahsisi degerini yiikselterek iyilestirilebilir,
ancak suriicu saha zayiflatma alanina daha erken girer.
%-4...%50 Gerilim rezervi. 1=%1
97.05 Aki frenleme Akl frenleme giicu dizeyini tanimlar. (Diger durdurma ve Pasif
frenleme modlari 21 Start/stop modu parametre grubunda
yapilandirilabilir).
Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.
Pasif Aki frenleme devre disi birakilir. 0




282 Parametreler

No.

Ad/Deger

Agiklama

Def/FbEq16

Orta

Frenleme sirasinda aki seviyesi sinirlidir. Yavaslama suresi
tam frenlemeye goére daha uzundur.

1

Tam

Maksimum frenleme guci. Neredeyse mevcut tim akim,
mekanik frenleme enerjisini motorda termal enerjiye
donisturmek igin kullanihr.

97.10

Sinyal enjeksiyonu

Anti-cogging fonksiyonunu etkinlestirir: moment kontroltiniin

kararhhgmni iyilestirmek icin distk hiz bélgesinde motora bir

yiksek frekansli alternatif sinyal enjekte edilir. Bu, bazen rotor

motor manyetik kutuplarini gecerken gorilebilen "kenetlenme”

durumunu ortadan kaldirir. Anti-cogging, farkh genlik

dizeyleriyle devreye alinabilir.

Notlar:

« Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

« Tatmin edici performans saglayan, mimkin olan en disuk
seviyeyi kullanin.

« Sinyal enjeksiyonu asenkron motorlara uygulamaz.

Pasif

Pasif

Anti-cogging devre digl.

Devrede (%5)

Anti-cogging %5'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

Devrede (%10)

Anti-cogging %10'luk genlik seviyesinde etkinlestirilmis.

Devrede (%15)

Anti-cogging %15'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

Devrede (%20)

Anti-cogging %20'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

AlwW|[N|PR| O

97.11

TR ayari

Rotor zaman sabiti ayari.

Bu parametre, bir endiiksiyon motorunun kapali devre
kontrollinde moment hassasiyetini arttirmak icin kullanilabilir.
Normalde, motor tanimlama ¢alistirmasi yeterli moment
hassasiyeti saglar, ancak optimum performans saglamak igin
istisnai olarak talep edilen uygulamalarda manuel hassas ayar
uygulanabilir.

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

%100

%25...%400

Rotor zaman sabiti ayari.

1=%1
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97.13 IR kompanzasyonu | Sifir hizda goreceli ¢ikis gerilimi yukseltmeyi tanimlar (IR %3,50
kompanzasyonu). Yuksek kirlilma momenti kullanilan ancak
vektor kontroli uygulanamayan uygulamalarda faydaldir.

U/ Uy

(%)

Bagil cikis gerilimi. IR
kompanzasyonu %15 olarak
ayarl.

%100 (- —_ = —

%15L -~ = Goreceli ¢ikig gerilimi. IR
I %‘» kompanzasyonu yok.
' f (Hz)
| Alan zayiflatma noktasi

|
nominal frekansin
%50'si

Ayrica bkz. bélim Skaler motor kontrolii igin IR
kompanzasyonu, sayfa 94.

%0,00...%50,00 Motor nominal geriliminin bir yuzdesi olarak sifir hizda gerilim | 1 = %1
yukseltme.

97.20 U/F orani Alan zayiflama noktasinin altinda U/f (gerilim/frekans) egrisinin | Karesel
formunu secer. Sadece skaler kontrol igin.

Lineer Sabit moment uygulamalari i¢in dogrusal oran. 0

Karesel Santrifijli pompa ve fan uygulamalari i¢in karesel oran. 1
Karesel U/f oraniyla guriltu seviyesi, cogu

calisma frekansinda daha dusuktur. Sabit miknatish senkron
motorlar

icin tavsiye edilmez.

98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan
parametreleri motor degerleri.

Bu parametreler, sahadaki motor i¢in daha dogru motor
kontrolll saglamak igin ya da standart olmayan motorlar icin
kullanighdir. Daha iyi bir motor modeli her zaman saft
performansini iyilestirir.

98.01 Kullanici motor Motor model parametrelerini 98.02...98.12 ve 98.14 Secilmedi
modeli modu parametresini etkinlestirir.
Notlar:

¢ 99.13 ID run talep edildi parametresi tarafindan ID run
segcildiginde, parametre degeri otomatik olarak sifira
ayarlanir. 98.02...98.12 parametrelerinin degerleri sonra ID
run sirasinda belirlenen motor 6zelliklerine gore giincellenir.

* ID run sirasinda motor terminallerinden dogrudan yapilan
Olgimler, bir motor Ureticisi tarafindan saglanan data
formundaki degerlerden biraz daha farkli degerler
olusturabilir.

« Bu parametre suruci galisirken degistirilemez.

Secilmedi 98.02...98.12 parametreleri aktif degil. 0
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Motor parametreleri | 98.02...98.12 parametrelerinin degerleri motor modeli olarak 1
kullantlir.

98.02 Rs kullanici Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000
Yildiz baglantill motorda, Rg bir sarginin direncidir. Delta p-u.
baglantili motorda, Rg bir sarginin direncinin tgte biridir.

0,00000...0,50000 Birim basina stator direnci. -
p.u.

98.03 Rr kullanici Motor modelinin Ry, rotor direncini tanimlar. 0,00000

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir. p-u.
0,00000...0,50000 Birim basina rotor direnci. -
p.u.

98.04 Lm kullanici Motor modelinin L, ana endiktansini tanimlar. 0,00000

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar igin gegerlidir. p.u.
0,00000... 10,00000 | Birim basina ana endiktans. -
p.u.

98.05 Sigmal kullanici OLg kacak endiktansini tanimlar. 0,00000

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir. p.u.
0,00000...1,00000 Birim basina kacak enduktansi. -
p.u.

98.06 Ld kullanici Direk eksen (senkron) endiiktansini tanimlar. 0,00000
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin p.u.
gecerlidir.

0,00000... 10,00000 | Birim basina dogrudan eksen endiktansi. -
p.u

98.07 Lq kullanici Ceyrek eksen (senkron) enduktansini tanimlar. 0,00000
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisl motorlar igin p.u.
gegerlidir.

0,00000... 10,00000 | Birim bagina geyrek eksen endiiktansi. -
p.u

98.08 PM aki kullanici Sabit miknatis akisini tanimlar. 0,00000
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisl motorlar igin p-u.
gecerlidir.

0,00000... 2,00000 | Birim basina sabit miknatis akisi. -
p.u
98.09 Rs kullanici SI Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000
ohm
0,00000... Stator direnci. -
100,00000 ohm

98.10 Rr kullanici SI Motor modelinin Ry, rotor direncini tanimlar. 0,00000

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir. ohm
0,00000... Rotor direnci. -
100,00000 ohm

98.11 Lm kullanici SI Motor modelinin Ly, ana endiktansini tanimlar. 0,00 mH

Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gegerlidir.
0,00...100000,00 Ana endiktans. 1...10000
mH mH
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98.12 SigmalL kullanici SI | OLg kagak endiiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar i¢in gecerlidir.
0.00...100000.00 Kacak endiktansi. 1...10000
mH mH
98.13 Ld kullanici SI Direk eksen (senkron) endiiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatish motorlar igin
gegerlidir.
0,00...100000,00 Dogrudan eksen endiktansi. 1...10000
mH mH
98.14 Lq kullanici SI Ceyrek eksen (senkron) endiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatish motorlar igin
gegerlidir.
0,00...100000,00 Ceyrek eksen endiiktansi. 1...10000
mH mH
99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari.
99.03 Motor tipi Motor tipini seger. Asenkron
Not: Bu parametre siruci ¢alisirken degistirilemez. motor
Asenkron motor Standart sincap kafesi AC endiksiyon motoru (asenkron 0
enduksiyon motoru).
Sabit miknatish Sabit miknatish motor. Sabit miknatisli rotor ve sinlizoidal 1
motor BackEMF gerilimli u¢ fazli AC senkron motor.
99.04 Motor kontrol modu | Motor kontrol modunu seger. Skaler
Vektor Vektdr kontrolu. Vektdr kontrolu skaler kontrolden daha iyi 0
hassasliga sahiptir, ancak tim durumlarda kullanilamaz (bkz.
asagida Skaler bolimi).
Motor tanima ¢alistirmasini (ID run) gerektirir. Bkz. 99.13 ID
run talep edildi parametresi.
Not: Vektor kontrolde, daha énceden ID run
gerceklestiriimemigse siricu ilk galismada bir gelismis sabit ID
run gerceklestirir. Striicinin ¢alismaya devam etmesin
saglamak i¢in bir yeniden baglatma gereklidir.
Not: Daha iyi bir motor kontrol performansi elde etmek igin,
yuksuiz normal ID galismasi gerceklestirebilirsiniz.
Ayrica bkz. bélim Suricu calisma modlari, (sayfa 81).
Skaler Skaler kontrol. En Ust seviyede performans gerekli degilse, 1

¢ogu uygulama icin uygundur.

Motor tanima ¢alistirmasi gerekli degil.

Not: Asagidaki durumlarda skaler kontrol kullaniimalhidir.

» ¢oklu motor uygulamalarinda: 1) eger yik motorlar arasinda
esit olarak dagitilmamissa, 2) motorlarin boyutlari farkliysa
veya 3) motorlar motor tanimlama (ID run) yapildiktan sonra
degistirilecekse,

« motorun nominal akim degeri striicinin nominal ¢ikis
akiminin 1/6’sindan da kugukse,

« eger sirlict bir motor baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin,
test amach olarak),

Not: Dogru motor ¢alismasl, motor manyetizasyon akiminin

gevirici nominal akiminin %90’ini asmamasini gerektirir.

Ayrica bkz. bélimler Hiz kontrolu performans degerleri (sayfa

93) ve Suruci ¢alisma modlari (sayfa 81).
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99.06

Motor nominal akimi

Nominal motor akimini tanimlar. Motor gl plakasindaki

degere esit olmalidir. Eger surucilye birden fazla motor

baglanmigsa, motorlarin toplam akimini girin.

Notlar:

« Dogru motor ¢alismasi, motor manyetizasyon akiminin
surdct nominal akiminin %90’inI asmamasini gerektirir.

« Bu parametre suruci galisirken degistiriliemez.

0,0A

0,0...6400,0 A

Nominal motor akimi. izin verilen aralik, strtictiniin 1/6...2 x In
degeridir (skaler kontrol modunda 0...2 x Iy).

1=1A

99.07

Motor nominal
gerilimi

Motora saglanan nominal motor gerilimini tanimlar. Bu ayar,

motor deger plakasindaki degerle ayni olmalidir.

Notlar:

« Sabit miknatisl motorlarda nominal gerilim, motor nominal
hizinda BackEMF gerilimidir. Eger gerilim degeri rpm olarak,
ornegin 60 V / 1000 rpm seklinde verilmisse, 3000 rpm
nominal hiz igin gerilim, 3 x 60V = 180 V seklindedir.
Nominal gerilimin, bazi motor ureticileri tarafindan belirlenen
esdeger DC motor gerilimine (EDCM) esit olmadigini
unutmayin. Nominal gerilim, EDCM gerilimini 1,7'ye (veya
3'ln karekokiine) bolerek hesaplanabilir.

* Motor yalitimindaki gerilim, her zaman surticti besleme
gerilimine baghdir. Bu ayni zamanda, motor gerilim
degerinin siriuct ve besleme gerilim degerinden diisik
oldugu durumda gecerlidir.

» Bu parametre surici galisirken degistirilemez.

0,0V

0,0...800,0

Nominal motor gerilimi.

10=1V

99.08

Motor nominal
frekansi

Nominal motor frekansini tanimlar. Bu ayar, motor deger
plakasindaki degerle ayni olmahdir.
Not: Bu parametre suriici ¢alisirken degistirilemez.

50,0 Hz

0,0...500,0 Hz

Nominal motor frekansi.

10=1Hz

99.09

Motor nominal hizi

Nominal motor hizini tanimlar. Ayar, motor deder plakasindaki
degerle ayni olmahdir.
Not: Bu parametre siriict ¢alisirken degistirilemez.

0 rpm

0...30000 rpm

Nominal motor hizi.

1=1rpm

99.10

Motor nominal giicl

Nominal motor giiciini tanimlar. Ayar, motor deger
plakasindaki degerle ayni olmalidir. E§er surticiiye birden fazla
motor baglanmigsa, motorlarin toplam gucinu girin. Birim,
96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.

Not: Bu parametre suriict ¢aligirken degistirilemez.

0,00 kw
veya hp

~10000,00...
10000,00 kW veya
-13404,83...
13404,83 hp

Nominal motor giici.

1 =1 birim

99.11

Motor nominal cos
phi

Daha hassas bir motor modeli i¢in motor cosphi degerini
tanimlar. (Sabit miknatisli motorlar icin gegerli degildir.) Zorunlu
degildir; ayarlanirsa, motor deger plakasi tGizerindeki degerle
ayni olmahdir.

Not: Bu parametre suriicl ¢alisirken degistirilemez.

0,00

0.00...1.00

Motor cosphi degeri.

100=1
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99.12 Nominal motor Daha hassas bir motor modeli i¢in nominal motor safti 0,000
momenti momentini tanimlar. Zorunlu degildir. Birim, 96.16 Birim secimi | N-m veya
parametresi ile segilir. Ib-ft
Not: Bu parametre suruci ¢aligirken degistirilemez.
0,000... Nominal motor momenti. 1=100
N-m veya Ib-ft birim
99.13 ID run talep edildi Sdrlcunun bir sonraki start isleminde gergeklestirilen motor Yok

tanimlama rutininin (ID run) tarind seger. ID run sirasinda

surucl, optimum motor kontrolu icin motor karakteristiklerini

tanimlar.

Heniiz ID run gerceklestiriimediyse (veya 96.06 Parametre geri

yukleme parametresi kullanilarak varsayilan parametre

degerleri geri yUklendiyse), bu parametre otomatik olarak Sabit
seklinde ayarlanarak, bir ID run gergeklestiriimesi gerektigini
belirtir.

ID run sonrasinda, suriict durur ve bu parametre otomatik

olarak Yok seklinde ayarlanir.

Notlar:

* Gelismig ID run icin, makineler mutlaka motordan mekanik
olarak ayrilmalidir.

« Daimi miknatisli motor veya senkron reliiktans motor
durumunda, bir Normal, Azaltiimis veya Sabit ID run igin
motor saftinin KILITLENMEMESI ve yiik momentinin
%10'dan daha az olmasi gerekir.

« Skaler kontrol modunda (99.04 Motor kontrol modu =
Skaler), yalnizca Akim 6él¢um kalibrasyonu ID run modu
mimkundar.

* ID run etkinlestirildikten sonra siriicu stop edilerek iptal
edilebilir:

e ID run, (99.04, 99.06...99.12) motor parametreleri her
degistirildiginde gerceklestiriimelidir.

+ ID run sirasinda STO AKTIF ve acil stop devrelerinin
(mevcutsa) kapall oldugundan emin olun.

* ID runicin, lojik tarafindan mekanik fren (mevcutsa) agiimaz.
» Bu parametre suriici ¢alisirken degistirilemez.

Yok Motor ID run istenmez. Bu mod sadece, ID run 0
(Normal/Azaltilmig/Sabit/Gelismis/Gelismis beklemede) daha
onceden bir kez gerceklestiriimigse segilebilir.

Normal Normal ID run. Tum durumlar igin iyi kontrol hassasiyeti saglar. | 1
ID run yaklasik 90 saniye stirer. MUmkiin olan her durumda bu
mod secilmelidir.

Notlar:

* Yk momenti %20'den daha yiiksekse veya ID run sirasinda
makine nominal moment gecisine dayanabilecek durumda
degilse, calistirlan makine Normal ID run sirasinda
motordan mekanik olarak ayriimalidir.

« |D galigsmasi start edilmeden 6nce doniis yonuni kontrol
edin. Calisma sirasinda motor ileri yonde doner.

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklasik
A %50...100 arasinda calisir. ID CALISMASI

GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL
EDIN!
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Azaltiimig

Azaltiimis ID run. Asagidaki durumlarda Normal veya Gelismis
ID Run yerine bu mod secilmelidir;
« mekanik kayiplar %20’den yulksekse (6rnegin, motor,
calistinlan makineden mekanik olarak ayrilamiyorsa) veya
« motor calisirken aki diisurtlmesine izin verilmiyorsa
(6rnegin, motor terminallerinden beslenen dahili frenli bir
motor durumunda).
Bu ID run modunda, alan zayiflama bdlgesinde veya yiiksek
momentlerde nihai motor kontroli, Normal ID run‘da oldugu
kadar hassas olmayabilir. Dustk ID run, Normal ID run'a gdre
daha gabuk tamamlanir (90 saniyeden daha kisa sirede).
Not: ID ¢alismasi start edilmeden 6nce dénus yonuni kontrol
edin. Calisma sirasinda motor ileri yénde doner.
UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik
%50...100 arasinda ¢alisir. ID CALISMASI
GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL
EDIN!

2

Sabit

Sabit ID run. Motora DC akimi verilir. Bir AC endiksiyon
(asenkron) motoru igin, motor safti dondirilmez. Daimi
miknatish motorda, saft yarim tur donebilir.

Not: Bu mod yalnizca, bagh mekanik donanimlardan
(6rn.kaldirma ve ving uygulamalari) kaynaklanan kisitlamalar
nedeniyle Normal, Azaltiimig veya Gelismig ID run
kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

Akim 6lgim
kalibrasyonu

Akim ofseti ve kazang 6lgiim kalibrasyonu, kontrol déngdlerinin
kalibrasyonu igin ayarlanir. Kalibrasyon bir sonraki start
sonrasinda gerceklestirilecektir. Yalnizca R5...R9 kasalar! icin.

Geligmis

Geligmis ID run. Yalnizca R5...R9 kasalari igin.
Mumkin olan en iyi kontrol hassasiyetini garantiler. ID
calismasi ¢ok uzun sirede tamamlanir. Bu mod, tim ¢alisma
alani boyunca en Ust seviyede performans gerektiginde
secilmelidir.
Not: Uygulanan yiksek moment ve hiz gegisleri sebebiyle,
tahrik edilen makine motordan ayrilmaldir.
UYARI! ID run sirasinda motor izin verilen maksimum
(pozitif) ve minimum (negatif) hiza kadar hizlarda
calisabilir. Birgok hizlanma ve yavaslama gergeklesir.
Sinir parametrelerinin izin verecegi maksimum moment, akim
ve hiz ayarlanabilir. ID CALISMAS| GERGEKLESTIRMEDEN
ONCE MOTORU GALISTIRMANIN GUVENLI OLUP
OLMADIGINI KONTROL EDIN!

Gelismis beklemede

Gelismis sabit ID run.

30 kW giciinden fazla AC endiksiyon motorlarinda, Sabit ID

run‘dan sonra motorun

¢ kontrol performansi tatmin edici degilse veya motorun

» tam nominal degerleri bilinmiyorsa Sabit ID run yerine
onerilir.

Not: Gelismis beklemede ID run tamamlanma suresi

motorun boyutuna gdre degisir. Kiiguk bir motorda ID run

genelde 5 dakikada tamamlanir; biyik bir motorda

bir saat kadar surebilir.

99.14 Son ID galismasi
gerceklestirildi

En son gergeklestirilen ID run tirina gosterir. Farkh modlar
hakkinda daha fazla bilgi igin, 99.13 ID run talep edildi
parametresinin secimlerine bakin.

Yok

Yok

Higbir ID run basariyla tamamlanmamistir.
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Normal Normal ID run. 1
Azaltiimig Azaltilmig ID run. 2
Sabit Sabit ID run. 3
Akim élgtim Akim 6lgiim kalibrasyonu. 5
kalibrasyonu
Gelismis Geligmig ID run. 6

99.15 Motor kutup sayilari | Motordaki hesaplanan kutup ¢ifti sayisi. 0
hesaplandi
0...1000 Kutup cifti sayisi. 1=1

99.16 Motor faz sirasi Motorun dénis yonunu degistirir. Bu parametre motor yanlis uvw

yoénde dontyorsa kullanilabilir (6rnegin, motor kablosundaki

yanhs faz siralamasindan dolay1) ve kablo tesisatini duzeltmek

pratik olmadiginda.

Notlar:

« Bu parametrelerin degistirilmesi hiz referansi polaritelerini
etkilemez. Bu nedenle pozitif hiz referansi motoru ileri yénde
dondurur. Faz sirasi segimi yalnizca "ileri" yonun gergekte
dogru yon oldugunu saglar.

uvw Normal. 0
Uuwyv Terse cevrilmis donus yona. 1
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Ek parametre verileri

Bu bolimin igindekiler

Bu boélimde, kendine ait araliklari ve 32 bitlik fieldbus 6lgeklendirme gibi bazi ilave
verilerin bulundugu parametreler listelenmektedir. Parametre agiklamalari icin, bkz.
bolim Parametreler, (sayfa 123).

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gercek sinyal | Siriuci tarafindan 6lgllen veya hesaplanan sinyal. Genellikle yalnizca
izlenebilir, ayarlanamaz; bununla birlikte sayag tipi sinyaller resetlenebilir.

Analog Analog kaynak: parametre, "Diger" 6gesi segilerek ve bir listeden kaynak

kaynak parametresi secilerek baska bir parametrenin degerine ayarlanabilir.
“Diger” se¢imine ek olarak, parametre énceden secilmis baska ayarlar
sunabilir.

ikili kaynak ikili kaynak: parametre degeri bagka bir parametredeki ("Diger") belirli bir
bitten alinabilir. Bazen deger O (yanlis) ya da 1 (dogru) olarak ayarlanabilir.
Ayrica, parametre énceden secilmis baska ayarlar sunabilir.

Veri Veri parametresi

FbEQ32 32 bit fieldbus esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 32 bit deger

secildiginde, iletisimde kullanilan tamsay! ve panelde gosterilen deger
arasindaki 6lceklendirme.

Karsilik gelen 16 bit 6lceklendirmeler Parametreler bélimiinde (sayfa 123)
listelenmektedir.
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Terim Tanimi

Liste Secim listesi.

No. Parametre numarasi.

PB Birlesik Boolean (bit listesi).

Real Reel say!.

Tip Parametre tipi. Bkz. Analog kaynak, ikili kaynak, Liste, PB, Real.

Fieldbus adresleri

Fieldbus adaptériinun Kullanici el kitabi'na bakin.
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No. | Adi | Tip Aralik | Birim | FbEQ32
01 Gergek degerler
01.01 |Kullanilan motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.02 | Tahmini motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.03 |Motor hizi % Real -1000,00...1000,00 % 100 = %1
01.06 |Cikis frekansi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Motor akimi Real 0,00...30000,00 A 100=1A
01.08 |Motor nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.09 |Surici nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.10 |Motor momenti Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
01.11 [DC gerilimi Real 0,00...2000,00 \Y 100=1V
01.13 |Cikis gerilimi Real 0...2000 \% 1=1V
01.14 |Cikis glicu Real -32768,00...32767,00 kWhveya 100 = 1 birim
p
01.15 |Motor nom ¢ikis giicui % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.16 |Suriict nom ¢ikis glict % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.17 |Motor safti guicl Real -32768,00...32767,00 kWhveya 100 = 1 birim
p
01.18 |Cevirici GWh sayaci Real 0...65535 GWh 1=1GWh
01.19 |Cevirici MWh sayaci Real 0...999 MWh 1=1MWh
01.20 |Cevirici KWh sayacl Real 0...999 kWh 1=1kWh
01.24 |Gergek aki % Real 0...200 % 1=%1
01.30 |Nominal moment 6lgegi Real 0,000... N-rlrévf?ya 1000 = 1 birim
01.31 |Ortam sicakhgi Real -32768...32767 °C veya 10=1°
°F
01.50 |Gegerli saat kWh Real -21474836,48... kwh 100 =1 kwh
21474836,47
01.51 |Onceki saat kwWh Real -21474836,48... kWh 100 =1 kWh
21474836,47
01.52 |Gegerli glin kWh Real -21474836,48... kwh 100 =1 kWh
21474836,47
01.53 |Onceki giin kWh Real -21474836,48... kwWh 100 =1 kWh
21474836,47
01.61 |Kullanilan mutlak motor hizi 0,00... 30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.62 |Mutlak motor hizi % %0,00... %1000,00 % 100 = %1
01.63 |Mutlak cikis frekansi 0,00...500,00 Hz Hz 100 =1 Hz
01.64 |Mutlak motor momenti 0,0...1600,0 % 10=%1
01.65 |Mutlak cikis glicu 0,00... 32767,00 kW 100 =1 kW
01.66 |Mot nom mut cikis glici % 0,00...300,00 % 100 = %1
01.67 |[Surtct nom mut cikis guct % 0,00...300,00 % 100 = %1
01.68 |Mutlak motor safti gucl 0,00... 32767,00 kw 100 =1 kW
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03 Girig referanslari
03.01 |Panel referansi Real -100000,00...100000,00 - 100=1
03.05 |FB A referansi 1 Real -100000,00...100000,00 - 100=1
03.06 |FB A referansi 2 Real -100000,00...100000,00 - 100=1
03.09 |EFB referansi 1 Real -30000,00...30000,00 - 100=1
03.10 |EFB referansi 2 Real -30000,00...30000,00 - 100=1
04 Uyari ve hatalar
04.01 |Tetikleme hatasi Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Etkin hata 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Etkin hata 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.04 |Etkin hata 4 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.05 |Etkin hata 5 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Etkin uyar 1 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.07 |Etkin uyar 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.08 |Etkin uyar 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.09 |Etkin uyari 4 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.10 |Etkin uyari 5 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 |En son hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |En son 2. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.13 |En son 3. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.14 |En son 4. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.15 |En son 5. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |En son uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |Enson 2. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |En son 3. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.19 |Enson 4. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.20 |Enson 5. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
05 Teshis
05.01 |AcIk sire sayacl Real 0...65535 d 1=1d
05.02 |Calisma sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.04 |Fan calisma siresi sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.10 |Kontrol karti sicakhgi Real -32768,00...32767,00 °C veya 10=1°C
°F
05.11 |Suricu sicaklig Real -40,0...160,0 % 10 = %1
05.22 |Teshis word'i 3 PB 0000h...FFFFh -
06 Kontrol ve durum word'leri
06.01 |Ana kontrol word'u PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.11 |Ana durum word' PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.16 |Suricit durum word'ti 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.17 |Surict durum word'ti 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.18 | Start yasagi durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1




Ek parametre verileri 295

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
06.19 |Hiz kontroli durum word'u PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.20 | Sabit hiz durum word'u PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.21 |Suriict durum word'yi 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.30 |MSW bit 11 segimi Ikili - - 1=1
kaynak

06.31 |MSW bit 12 segimi Ikili - - 1=1
kaynak

06.32 |MSW bit 13 secimi ikili - - 1=1
kaynak

06.33 |MSW bit 14 segimi kili - - 1=1
kaynak

07 Sistem bilgisi

07.03 |Sdrucu tipi Liste 0...999 - 1=1
07.04 |Yazihm adi Liste - - 1=1
07.05 |Yazihm surimi Veri - - 1=1
07.06 |Yukleme paketi adi Liste - - 1=1
07.07 |Yukleme paketi stirimi Veri - - 1=1

07.11 |Cpu kullanimi Real 0...100 % 1=%1
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No. | Adi | Tip Aralik | Birim I FbEQ32
10 Standart DI, RO
10.02 |DI gecikmis durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 |DI zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 |DI zorlanmisg veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.21 |RO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.22 |RO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.23 RO zorlanmis veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.24 |RO1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
10.25 |RO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.26 |RO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.27 |RO2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
10.28 |RO2 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.29 |RO2 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.30 |RO3 kaynagi ikili - - 1=1
kaynak
10.31 |RO3 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.32 |RO3 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.101 |RO1 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=1
10.102 |RO2 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=1
10.103 |RO3 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=1
11 Standart DIO, FI, FO
11.25 |DI6 konfiglirasyonu Liste 0...1 - 1=1
11.38 |Frek girisi 1 gercek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.39 |Frek girisi 1 6lgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
degeri
11.42 |Frek girisi 1 min Real 1...16000 Hz 1=1Hz
11.43 |Frek girisi 1 maks Real 1...16000 Hz 1=1Hz
11.44 |Frek grs 1 6lckindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
minimumda
11.45 |Frek grs 1 6lgkindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000=1
maksimumda
12 Standart Al
12.02 |Al zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.03 |Al denetim fonksiyonu Liste 0..4 - 1=1
12.04 |Al denetim secimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.11 |AIl gercek degeri Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.12 |[AI1 6lgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.13 |All zorlanan degeri Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V Vv
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12.15 |All birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.16 |Al1 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
12.17 [AI1 min Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim

0,000...10,000 V \Y
12.18 |All maks Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \%
12.19 [AI1 min'de 6lgeklendirilen Al1 Real -32768,000...32767,000 - 1000=1
12.20 [All maks'da 6lceklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
All
12.21 |Al2 gercek degeri Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.22 | AI2 6lgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.23 [Al2 zorlanan degeri Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.25 |AI2 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.26 |Al2 filtre sresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
12.27 |Al2 min Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y,
12.28 |AI2 maks Real 4,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.29 |AI2 min‘de dlgeklendirilen Al2 Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.30 [AI2 maks'da 6lceklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000=1
Al2
12.101 |All degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
12.102 |Al2 degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
13 Standart AO
13.02 [AO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
13.11 |AOL1 gergek degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.12 |AO1 kaynag! Analog - - 1=1
kaynak
13.13 |AO1 zorlanan degeri Real 0,000...32767,000 mA 1000 =1 mA
13.15 [AO1 birimi secimi Liste 2,10 - 1=1
13.16 |AO1 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.17 |AO1 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.18 |AO1 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.19 |AO1 kaynag! min'de AO1 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
cikisi
13.20 [AO1 kaynagdl maks'da AO1 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
cikisl
13.21 [AO2 gercek degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.22 |AO2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
13.23 |AO2 zorlanan degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.26 |AO2 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.27 |AO2 kaynag! min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
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13.28 |AO2 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.29 |AO2 kaynagi min'de AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA

cikist
13.30 |AO2 kaynagl maks'da AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
cikist
15 G/C genigletme modull
15.01 |Genigletme modili tipi Liste .3 - =
15.02 |Tespit edilen genigletme Liste .3 - 1=1
modulu
15.03 (DI durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.04 |RO/DO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.05 |RO/DO zorlama secimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.06 |RO/DO zorlanan veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
15.07 |RO4 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
15.08 |RO4 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.09 |RO4 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.10 |ROS5 kaynag! Ikili - - 1=1
kaynak
15.11 |RO5 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.12 |RO5 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.22 |DO1 konfigurasyonu Liste 0...1 - 1=1
15.23 |DO1 kaynagi ikili - - 1=1
kaynak
15.24 |DO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.25 [DO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.32 |Frek ¢ikisi 1 gercek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.33 |Frek ¢ikisi 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
15.34 |Frek ¢ikisi 1 kaynadi min Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.35 |Frek ¢ikisi 1 kaynadi maks Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.36 |Kaynak min frek cikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.37 |Kaynak maks frek cikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
19 Calisma modu
19.01 |Gergek ¢alisma modu Liste 1...6,10...11, 20 - =
19.11 |Ext1/Ext2 segimi Ikili - - =1
kaynak
19.12 |Extl kontrol modu Liste 1..5 - 1=1
19.14 |Ext2 kontrol modu Liste 1..5 - 1=1
19.16 |Lokal kontrol modu Liste 0...1 - 1=1
19.17 |Lokal kontrol devre digi Liste 0...1 - 1=1
birakma
20 Start/stop/yén
20.01 |Extl komutlari | Liste 0...6,11...12, 14 - 1=1
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20.02 |Extl start tetikleyici turt Liste 0...1 - 1=1
20.03 [Extlinl kaynagi kili - - 1=1
kaynak

20.04 |Extlin2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.05 |Extlin3 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.06 |Ext2 komutlar Liste 0...6,11...12, 14 - 1=1

20.07 |Ext2 start tetikleyici tiru Liste 0...1 - 1=1

20.08 |Ext2 inl kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.09 |Ext2in2 kaynag! Ikili - - 1=1
kaynak

20.10 |Ext2 in3 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.11 |Calisma izni stop modu Liste 0...2 - =

20.12 |Galisma izni 1 kaynagi kili - - =
kaynak

20.19 |Start etkinlestirme komutu ikili - - 1=1
kaynak

20.21 |Y6n Liste 0...2 - 1=1

20.22 |Déndiirme izni kili - - 1=1
kaynak

20.25 |Joglama izni kili - - 1=1
kaynak

20.26 |Joglama 1 start kaynagi kil - - 1=1
kaynak

20.27 |Joglama 2 start kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

21 Start/stop modu

21.01 |Vektor start modu Liste 0..2 - 1=1

21.02 |Miknatislama siresi Real 0...10000 ms 1=1ms

21.03 |[Stop modu Liste 0...5 - 1=1

21.04 |Acil stop modu Liste 0...3 - 1=1

21.05 |Acil stop kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

21.06 |Sifir hiz limiti Real 0,00...30000,00 rpom 100 =1 rpm

21.07 |[Sifir hiz gecikmesi Real 0...30000 ms 1=1ms

21.08 |DC akim kontroli PB 00b...11b - 1=1

21.09 |DC tutma hizi Real 0,00...1000,00 rpm 100 =1 rpm

21.10 |DC akim referansi Real 0,0...100,0 % 10 = %1

21.11 |Son miknatislama suresi Real 0...3000 s 1=1s

21.14 |On isitma girig kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

21.16 |On isitma akimi. Real 0,0...30,0 % 10 = %1

21.18 |Otomatik yeniden start suresi Real 0,0,01 ... 10,0 s 10=1s
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21.19 |Skaler start modu Liste 0...2 - 1=1
21.21 |DC tutma frekansi. Real 0,00...1000,00 Hz 100=1Hz
21.22 |Start gecikmesi Real 0,00...60,00 S 100=1s
21.30 |Hiz komp stop gecikmesi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
21.31 |Hiz komp stop esigi Real 0...100 % 1=%1

22 Hiz referansi secimi

22.01 [Hiz ref sinirsiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.11 |Extl hiz refl Analog - - 1=1
kaynak

22.12 |Extl hiz ref2 Analog - - 1=1
kaynak

22.13 |Extl hiz fonksiyonu Liste 0...5 - =

22.18 |Ext2 hiz refl Analog - - =
kaynak

22.19 |Ext2 hiz ref2 Analog - - 1=1
kaynak

22.20 |Ext2 hiz fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1

22.21 |Sabit hiz fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1

22.22 |Sabit hiz segimi 1 Ikili - - 1=1
kaynak

22.23 |Sabit hiz segimi 2 Ikili - - 1=1
kaynak

22.24 |Sabit hiz se¢imi 3 Ikili - - 1=1
kaynak

22.26 |Sabithiz1 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.27 |Sabithiz 2 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.28 |Sabithiz 3 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.29 |Sabithiz 4 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.30 |Sabithiz5 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.31 |Sabithiz6 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.32 |Sabithiz7 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.41 |Guvenli hiz ref Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.42 |Joglama 1 ref Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.43 |Joglama 2 ref Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.51 |Kritik hiz fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1

22.52 |[Kritik hiz 1 dusik Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.53 |Kritik hiz 1 yuksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.54 |Kritik hiz 2 dusik Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.55 |Kritik hiz 2 yuksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.56 |Kritik hiz 3 dusik Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.57 |Kritik hiz 3 yuksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

22.71 |Motor potansiyometresi Liste 0...3 - 1=1

fonksiyonu
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22.72 |Motor potansiyometresi Real -32768,00...32767,00 - 100=1
baglangic degeri
22.73 |Motor potansiyometresi Ikili - - 1=1
yukseltme kaynagi kaynak
22.74 | Motor potansiyometresi Ikili - - 1=1
distrme kaynagi kaynak
22.75 Motor_ potansiyometresi rampa Real 0,0...3600,0 s 10=1s
siresi
22.76 |Motor potansiyometresi min Real -32768,00...32767,00 - 100=1
degeri
22.77 |Motor potansiyometresi maks Real -32768,00...32767,00 - 100=1
degeri
22.80 |Motor potansiyometresi ref Real -32768,00...32767,00 - 100=1
gercek
22.86 |Gergek hiz referansi 6 Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
22.87 |Gergek hiz referansi 7 Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
23 Hiz referansi rampasi
23.01 [Hiz ref rampa girigi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.02 [Hiz ref rampa cikigi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.11 |Rampa grubu secimi Ikili - - 1=1
kaynak
23.12 |[Hizlanma siresi 1 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.13 |Yavaslama siresi 1 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.14 |Hizlanma siresi 2 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.15 |Yavaslama siresi 2 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.20 |Joglama hizl zamani Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.21 |[Joglama yavsl zamani Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.23 |Acil stop suresi Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.28 |Degisken egimi etkinlestir Liste 0...1 - 1=1
23.29 |Degisken egim orani Real 2...30000 ms 1=1ms
23.32 [Sekil suresi 1 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
23.33 |[Sekil suresi 2 Real 0,000 ... 1800,000 s 1000=1s
24 Hiz referansi durumu
24.01 |Kullanilan hiz referansi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.02 |Kullanilan hiz geri bildirimi Real -30000,00...30000,00 rpom 100 =1 rpm
24.03 |Filtrelenen hiz hatasi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.04 |Hiz hatasi ters cevrildi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.11 |Hiz duzeltme Real -10000,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
24.12 |Hiz hatasi filtre siresi Real 0...10000 ms 1=1ms

25 Hiz kontrolu

25.01 |Moment referans hiz kontroll Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

25.02 [Hiz oransal kazanci Real 0,00...250,00 - 100=1

25.03 [Hiz entegrasyon suresi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
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25.04 |Hiz turev siresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
25.05 |Turev filtre suresi Real 0...10000 ms 1=1ms
25.06 |Hiz komp tiirev suresi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
25.07 |Hiz komp filtre suresi Real 0,0...1000,0 ms 10=1ms
25.15 |Oransal kazang acil stop Real 1,00...250,00 - 100=1
25.53 |Moment oransal referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.54 |Moment integral referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.55 |Moment tiirev referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.56 |Moment hiz kompanzasyonu Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1

26 Moment referans zinciri

26.01 | TC moment referansi Real -1600,0...1600,0 % 10=%1

26.02 |Kullanilan moment referansi Real -1600,0...1600,0 % 10=%1

26.08 |Minimum moment ref Real -1000,0...0,0 % 10=%1

26.09 |Maksimum moment ref Real 0,0...1000,0 % 10 =%1

26.11 |Moment refl secimi Analog - - 1=1
kaynak

26.12 |Moment ref2 segimi Analog - - 1=1
kaynak

26.13 |Moment refl fonksiyonu Liste 0..5 - =

26.14 |Moment ref1/2 secimi Ikili - - 1=
kaynak

26.17 |Moment ref filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s

26.18 |Moment rampa ¢Gikig suresi Real 0,000...60,000 S 1000=1s

26.19 |Moment rampa inig suresi Real 0,000...60,000 S 1000=1s

26.21 |Moment se¢ moment girisi ikili - - 1=1
kaynak

26.22 |Moment seg hiz girigi ikili - - 1=1
kaynak

26.70 |Gergek moment referansi 1 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.71 |Gergek moment referansi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.72 |Gergek moment referansi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.73 |Gergek moment referansi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.74 |Moment ref rampa ¢ikisi Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

26.75 |Gergek moment referansi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1

28 Frekans referans zinciri

28.01 |Frekans ref rampa girisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.02 |Frekans ref rampa gikisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz

28.11 |Extl frekans refl Analog - - 1=1
kaynak

28.12 |Extl frekans ref2 Analog - - 1=1
kaynak

28.13 |Extl frekans fonksiyonu Liste 0...5 - =

28.15 |Ext2 frekans refl Analog - - 1=

kaynak
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28.16 |Ext2 frekans ref2 Analog - - 1=1
kaynak
28.17 |Ext2 frekans fonksiyonu Liste 0...5 - 1=1
28.21 |Sabit frekans fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
28.22 |Sabit frekans seg¢imi 1 Ikili - - 1=1
kaynak
28.23 |Sabit frekans segimi 2 Ikili - - 1=1
kaynak
28.24 |Sabit frekans se¢imi 3 kili - - 1=1
kaynak
28.26 |Sabit frekans 1 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.27 |Sabit frekans 2 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.28 |Sabit frekans 3 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.29 |Sabit frekans 4 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.30 |Sabit frekans 5 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.31 |Sabit frekans 6 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.32 |Sabit frekans 7 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.41 |Guvenli frekans ref Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.51 |Kritik frekans fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
28.52 |[Kritik frekans 1 dusuk Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.53 |Kritik frekans 1 yuksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.54 |Kritik frekans 2 disuk Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.55 |Kritik frekans 2 yuksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.56 |Kritik frekans 3 disuk Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.57 |Kritik frekans 3 yuksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.71 |Frek ramp grubu segimi Ikili - - 1=1
kaynak
28.72 |Frek hizlanma stresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.73 |Frek yavaslama siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.74 |Frek hizlanma stresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.75 |Frek yavaslama siresi 2 Real 0,000...1800,000 S 1000=1s
28.76 |Frek rampa girisi sifir kaynak Ikili - - 1=1
kaynak
28.82 |Sekil suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.83 | Sekil suresi 2 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.92 |Gercek frekans ref 3 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.96 |Gercek frekans ref 7 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
30 Limitler
30.01 |Limit word'ii 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Moment limiti durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 [Minimum hiz Real -30000,00...30000,00 rpom 100 =1 rpm
30.12 |Maksimum hiz Real -30000,00...30000,00 rpom 100 =1 rpm
30.13 |Minimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
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30.14 |Maksimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30.17 |Maksimum akim Real 0,00...30000,00 A 100=1A
30.18 |Tork lim sgm ikili - - 1=1
kaynak

30.19 |Minimum moment 1 Real -1600,0...0,0 % 10 =%1

30.20 |Maksimum moment 1 Real 0,0...1600,0 % 10=%1

30.21 |Min moment 2 kaynak Analog - - 1=1
kaynak

30.22 |Maks moment 2 kaynak Analog - - 1=1
kaynak

30.23 |Minimum moment 2 Real -1600,0...0,0 % 10 = %1

30.24 |Maksimum moment 2 Real 0,0...1600,0 % 10 = %1

30.26 |Gug motor limiti Real 0,00...600,00 % 100 = %1

30.27 |Gug tretme limiti Real -600,00...0,00 % 100 = %1

30.30 |Yuksek gerilim kontroli Liste 0...1 - 1=1

30.31 |Dusik gerilim kontrolu Liste 0...1 - 1=1

31 Hata fonksiyonlari

31.01 |Harici olay 1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

31.02 |Harici olay 1 turd Liste 0...1 - 1=1

31.03 |Harici olay 2 kaynagi Ikili - - =
kaynak

31.04 |Harici olay 2 turli Liste 0...1 - =

31.05 |Harici olay 3 kaynagi Ikili - - 1=
kaynak

31.06 |Harici olay 3 turli Liste 0...1 - 1=

31.07 |Harici olay 4 kaynagi Ikili - - =
kaynak

31.08 |Harici olay 4 turl Liste 0...1 - =

31.09 |Harici olay 5 kaynagi Ikili - - 1=
kaynak

31.10 |Harici olay 5 turli Liste 0...1 - =

31.11 |Hata reset segimi Ikili - - =1
kaynak

31.12 |Otomatik resetleme secimi PB 0000h...FFFFh - 1=1

31.13 |Segilebilir hata Real 0000h...FFFFh - 1=1

31.14 |Hata sayisl Real 0...5 - 1=1

31.15 |Toplam deneme zamani Real 1,0...600,0 S 10=1s

31.16 |Gecikme zamani Real 0,0...120,0 s 10=1s

31.19 |Motor faz kaybi Liste 0...1 - 1=1

31.20 |Toprak hatasi Liste 0...2 - 1=1

31.21 |Besleme faz kaybi Liste 0...1 - 1=1

31.22 |STO gosterge Liste 0..3 - 1=1

calistirma/durdurma
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31.23 |Ters baglanti Liste 0...1 - 1=1
31.24 |Sikigsma fonksiyonu Liste 0...2 - 1=1
31.25 |Sikisma akim limiti Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
31.26 |Sikisma hiz limiti Real 0,00...10000,00 rpom 100 =1 rpm
31.27 |Sikisma frekans limiti Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1 Hz
31.28 |Sikisma zamani Real 0...3600 s 1=1s
31.30 |Asirn hiz hata payi Real 0,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
31.32 | Acil rampa denetimi Real 0...300 % 1=%1
31.33 | Acil rampa denetimi gecikmesi Real 0...100 s 1=1s

32 Denetim
32.01 |Denetim durumu PB 000...111b - 1=1
32.05 |Denetim 1 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.06 |Denetim 1 eylemi Liste 0..2 - 1=1
32.07 |Denetim 1 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.08 |Denetim 1 filtre siresi Real 0,000...30,000 S 1000=1s
32.09 |Denetim 1 disuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.10 |Denetim 1 yuksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.11 |Denetim 1 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
32.15 |Denetim 2 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.16 |Denetim 2 eylemi Liste 0..2 - 1=1
32.17 |Denetim 2 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.18 |Denetim 2 filtre siresi Real 0,000...30,000 S 1000=1s
32.19 |Denetim 2 dusuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.20 |Denetim 2 yiksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.21 |Denetim 2 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
32.25 |Denetim 3 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.26 |Denetim 3 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.27 |Denetim 3 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.28 |Denetim 3 filtre siresi Real 0,000...30,000 S 1000=1s
32.29 |Denetim 3 dusuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.30 |Denetim 3 yuksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.31 |Denetim 3 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
32.35 |Denetim 4 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.36 |Denetim 4 eylemi Liste 0...2 - 1=1
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32.37 |Denetim 4 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.38 |Denetim 4 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.39 |Denetim 4 disuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.40 |Denetim 4 yiksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.41 |Denetim 4 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
32.45 |Denetim 5 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.46 |Denetim 5 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.47 |Denetim 5 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.48 |Denetim 5 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.49 |Denetim 5 disuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.50 |Denetim 5 yiksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.51 |Denetim 5 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
32.55 |Denetim 6 fonksiyonu Liste 0...6 - 1=1
32.56 |Denetim 6 eylemi Liste 0...2 - 1=1
32.57 |Denetim 6 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.58 |Denetim 6 filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.59 |Denetim 6 disuk Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.60 |Denetim 6 yuksek Real -21474830,00... - 100=1
21474830,00
32.61 |Denetim 6 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100=1
34 Zaman fonksiyonu
34.01 |Bilesik zamanlayici durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.02 |Zamanlayici durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.04 |Mevsim/istisna guni durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.10 |Zamanlayici fonksiyonlari Ikili - - 1=1
etkinlestir kaynak
34.11 |Zamanlayici 1 konfigirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.12 |Zamanlayici 1 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.13 |Zamanlayici 1 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.14 |Zamanlayici 2 konfiglrasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.15 |Zamanlayici 2 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.16 |Zamanlayici 2 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.17 |Zamanlayici 3 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.18 |Zamanlayici 3 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.19 |Zamanlayici 3 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.20 |Zamanlayici 4 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
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34.21 |Zamanlayici 4 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.22 |Zamanlayici 4 suresi Sure 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.23 |Zamanlayici 5 konfigirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.24 |Zamanlayici 5 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.25 |Zamanlayici 5 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.26 |Zamanlayici 6 konfigurasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.27 |Zamanlayici 6 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.28 |Zamanlayici 6 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.29 |Zamanlayici 7 konfigirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.30 |Zamanlayici 7 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.31 |Zamanlayici 7 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.32 | Zamanlayici 8 konfigurasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.33 |Zamanlayici 8 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.34 |Zamanlayici 8 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.35 |Zamanlayici 9 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.36 |Zamanlayici 9 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.37 |Zamanlayici 9 siresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.38 |Zamanlayici 10 PB 0000h...FFFFh - 1=1

konfiglrasyonu
34.39 |Zamanlayici 10 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.40 |Zamanlayici 10 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.41 |Zamanlayici 11 PB 0000h...FFFFh - 1=1

konfiglrasyonu
34.42 |Zamanlayici 11 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.43 |Zamanlayici 11 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.44 |Zamanlayici 12 PB 0000h...FFFFh - 1=1

konfiglrasyonu
34.45 |Zamanlayici 12 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 S 1=1s
34.46 |Zamanlayici 12 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.60 |Mevsim 1 baslangic tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.61 |Mevsim 2 baslangic tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.62 |Mevsim 3 baslangic tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.63 |Mevsim 4 baslangic tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.70 |Etkin istisnalarin sayisi Real 0...16 - =
34.71 |istisna tirleri PB 0000h...FFFFh - =
34.72 |istisna 1 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.73 |istisna 1 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.74 |istisna 2 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.75 |istisna 2 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.76 |istisna 3 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.77 |istisna 3 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.78 |istisna guinii 4 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
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34.79 |Istisna giinii 5 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.80 |Istisna giinii 6 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.81 |Istisna giinii 7 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.82 |Istisna giinii 8 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.83 |Istisna giinii 9 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.84 |Istisna giinii 10 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.85 |Istisna giini 11 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.86 |Istisna giinii 12 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.87 |lIstisna giinii 13 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.88 |lIstisna giinii 14 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.89 |lIstisna giinii 15 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.90 |Istisna giinii 16 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.100 |Bilesik zamanlayici 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.101 |Bilesik zamanlayici 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.102 |Bilesik zamanlayici 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.110 | Ekstra zaman siresi. PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.111 |Ekstra zaman etkinlestirme Ikili - - 1=1

kaynagi kaynak
34.112 | Ekstra zaman sliresi. Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
35 Motor termik korumasi
35.01 | Tahmini motor sicakhgi Real -60...1000 °C veya °C veya 1=1°
-76...1832 °F °F
35.02 |Olgiilen sicaklik 1 Real -10...1000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
14...1832 °F veya ohm
35.03 |Olgiilen sicaklik 2 Real -10...1000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
14...1832 °F veya ohm
35.11 |Sicaklik 1 kaynagi Liste 0...2,5...7,11...17 - =
35.14 |Sicaklk 1 Al kaynagi Analog - - =
kaynak
35.21 |Sicaklik 2 kaynagi Liste 0...2,5...7,11...17 - 1=
35.24 |Sicaklik 2 Al kaynagi Analog - - =
kaynak
35.50 |Motor ortam sicakligi Real -60...100 °C veya -75 ... °C 1=1°
212 °F
35.51 |Motor yuk egrisi Real 50...150 % 1=%1
35.52 |Sifir hiz yuki Real 50...150 % 1=%1
35.53 |Kirilma noktasi Real 1,00 ... 500,00 Hz 100=1Hz
35.54 |Motor nominal sicaklik artigi Real |0...300 °C veya 32...572 °F| °C veya 1=1°
°F
35.55 |Motor termal zaman sabiti Real 100...10000 s 1=1s
36 Yuk analizori
36.01 |PVL sinyal kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
36.02 |PVL filtre stresi Real 0,00...120,00 s 100=1s
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36.06 |AL2 sinyal kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
36.07 |AL2 sinyal dlgeklendirme Real 0,00...32767,00 - 100=1
36.09 |Logger reset Liste 0...3 - 1=1
36.10 |PVL tepe degeri Real -32768,00...32767,00 - 100=1
36.11 |PVL tepe degeri tarihi Veri - - 1=1
36.12 |PVL tepe degeri saati Veri - - 1=1
36.13 | Tepe degerindeki PVL akimi Real -32768,00...32767,00 A 100=1A
36.14 |PVL DC gerilimi tepe Real 0,00...2000,00 \Y 100=1V
degerinde
36.15 |Tepe degerindeki PVL hizi Real -30000 ... 30000 rpm 100 =1 rpm
36.16 |PVL reset tarihi Veri - - 1=1
36.17 |PVL filtre saati Veri - - 1=1
36.20 |AL1 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.21 |AL1 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.22 |AL1 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.23 |AL1 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.24 |AL1 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.25 |AL1 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.26 |AL1 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.27 |AL1 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.28 |AL1 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.29 |AL1 %90 uzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.40 |AL2 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.41 |AL2 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.42 |AL2 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.43 |AL2 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.44 |AL2 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.45 |AL2 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.46 |AL2 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.47 |AL2 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.48 |AL2 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.49 |AL2 %90 uzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.50 |AL2 reset tarihi Veri - - 1=1
36.51 |AL2 reset saati Veri - - 1=1
37 Kull. YUk egrisi
37.01 |ULC cikisi durum word' PB 0000h...FFFFh - =
37.02 |ULC denetim sinyali Analog - - 1=
kaynak
37.03 |ULC asir yuk iglemleri Liste 0..3 - 1=1
37.04 |ULC dusuk yuk igslemleri Liste 0...3 - 1=1
37.11 |ULC hiz tablosu noktasi 1 Real -30000,0...30000,0 rpom 10=1rpm
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37.12 |ULC hiz tablosu noktasi 2 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.13 |ULC hiz tablosu noktasi 3 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.14 |ULC hiz tablosu noktasi 4 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.15 |ULC hiz tablosu noktasi 5 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.16 |ULC frekans tablosu noktasi 1 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.17 |ULC frekans tablosu noktasi 2 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.18 |ULC frekans tablosu noktasi 3 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.19 |ULC frekans tablosu noktasi 4 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.20 |ULC frekans tablosu noktasi 5 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.21 |ULC duslk yuk noktasi 1 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.22 |ULC duslk yuk noktasi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.23 |ULC dusuk yuk noktasi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.24 |ULC dusuk yUk noktasi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.25 |ULC dusuk yuk noktasi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.31 |ULC asIri yuk noktasi 1 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.32 |ULC asIri yuk noktasi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.33 |ULC asiri yik noktasi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.34 |ULC asIri ylUk noktasi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.35 |ULC asiri yik noktasi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.41 |ULC asirn yuk zamanlayicisi Real 0,0...10000,0 S 10=1s
37.42 |ULC dusuk yuk zamanlayicisi Real 0,0...10000,0 s 10=1s

40 Proses PID grubu 1
40.01 |Proses PID ¢ikisi gercek Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.02 |Proses PID geribildirimi gercek| Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.03 |Proses PID ayar noktasi Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
gercek veya Hz
40.04 |Proses PID sapmasi gergek Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.06 |Proses PID durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1
40.07 |Proses PID galisma modu Liste 0...2 - 1=1
40.08 |Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
40.09 |Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
40.10 |Ayar 1 geribildirim fonksiyonu Liste 0...11 - 1=1
40.11 |Ayar 1 geribildirim filtre stresi Real 0,000...30,000 S 1000=1s
40.16 |Ayar 1 ayar noktas! 1 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
40.17 |Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
40.18 |Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu Liste 0..11 - 1=1
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40.19 |Ayar 1 dahili ayar noktasi segl Ikili - - 1=1
kaynak
40.20 |Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
40.21 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.22 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 2 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.23 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 3 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.26 |Ayar 1 ayar noktasi min Real -32768,00...32767,00 - 100=1
40.27 |Ayar 1 ayar noktasi maks Real -32768,00...32767,00 - 100=1
40.28 |Ayar 1 ayar noktasi artig Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
40.29 |Ayar 1 ayar noktasi azalma Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
40.30 |Ayar 1 ayar noktasi donma Ikili - - 1=1
etkin kaynak
40.31 |Ayar 1 sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
40.32 |Ayar 1 kazang Real 0,10...100,00 - 100=1
40.33 |Ayar 1 entegrasyon siresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
40.34 |Ayar 1 turev siresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
40.35 |Ayar 1 turev filtre stiresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
40.36 |Ayar 1 gikisi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
40.37 |Ayar 1 gikisi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
40.38 |Ayar 1 gikis donma etkin Ikili - - 1=1
kaynak
40.43 |Ayar 1 uyku duzeyi Real 0,0...32767,0 - 10=1
40.44 | Ayar 1 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.45 |Ayar 1 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.46 |Ayar 1 uyku uzatma adimi Real 0,0...32767,0 - 10=1
40.47 |Ayar 1 uyanma sapmasil Real -32768,00 ... 32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
40.48 |Ayar 1 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
40.49 |Ayar 1 izleme modu Ikili - - 1=1
kaynak
40.50 |Ayar 1 izleme ref segimi Analog - - 1=1
kaynak
40.57 |PID setl/set2 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
40.58 |Ayar 1 artig 6nleme Liste 0...3 - 1=1
40.59 |Ayar 1 azalma énleme Liste 0...3 - 1=1
40.62 |PID dabhili ayar noktasi gergek Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
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41 Proses PID grubu 2
41.08 |Ayar 2 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.09 |Ayar 2 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.10 |Ayar 2 geribildirim fonksiyonu Liste 0..11 - 1=1
41.11 |Ayar 2 geribildirim filtre stresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
41.16 |Ayar 2 ayar noktasi 1 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
41.17 |Ayar 2 ayar noktas! 2 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
41.18 |Ayar 2 ayar noktasi fonksiyonu| Liste 0..11 - =
41.19 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢l Ikili - - =
kaynak
41.20 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
41.21 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 1 Real -32768,0...32767,0 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
41.22 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 2 Real -32768,0...32767,0 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
41.23 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 3 Real -32768,0...32767,0 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
41.26 |Ayar 2 ayar noktasi min Real -32768,0...32767,0 - 100=1
41.27 |Ayar 2 ayar noktasi maks Real -32768,0...32767,0 - 100=1
41.28 |Ayar 2 ayar noktasl artis Real 0,0...1800,0 s 10=1s
zamani
41.29 |Ayar 2 ayar noktasl azalma Real 0,0...1800,0 S 10=1s
zamani
41.30 |Ayar 2 ayar noktasi donma Ikili - - 1=1
etkin kaynak
41.31 |Ayar 2 sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
41.32 |Ayar 2 kazang Real 0,10...100,00 - 100=1
41.33 |Ayar 2 entegrasyon suresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
41.34 |Ayar 2 turev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
41.35 |Ayar 2 turev filtre suresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
41.36 |Ayar 2 ¢ikigl min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
41.37 |Ayar 2 cikigl maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
41.38 |Ayar 2 ¢ikis donma etkin Ikili - - 1=1
kaynak
41.43 |Ayar 2 uyku dizeyi Real 0,0...32767,0 - 10=1
41.44 | Ayar 2 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 S 10=1s
41.45 |Ayar 2 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 S 10=1s
41.46 |Ayar 2 uyku uzatma adimi Real 0,0...32767,0 - 10=1
41.47 |Ayar 2 uyanma sapmasl Real -2147483648 ... rpm, % | 100 =1 birim
2147483647 veya Hz




Ek parametre verileri 313

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
41.48 |Ayar 2 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
41.49 |Ayar 2 izleme modu Ikili - - 1=1

kaynak
41.50 |Ayar 2 izleme ref se¢imi Analog - - 1=1
kaynak
41.58 |Ayar 2 artig 6nleme Liste 0..3 - 1=1
41.59 |Ayar 2 azalma énleme Liste 0..3 - 1=1
41.62 |PID dahili ayar noktasi gercek Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
43 Fren kiyici
43.01 |Fren direnci sicakligi Real 0,0...120,0 % 10 = %1
43.06 |Fren kiyici etkinlestirme Liste 0...2 - 1=1
43.07 |Fren kiyici ¢galisma zamani Ikili - - 1=1
etkinlestirme kaynak
43.08 |Fren direnci termik tc Real 0...10000 s 1=1s
43.09 |Fren direnci Pmax sayacl Real 0,00...10000,00 kW 100 =1 kW
43.10 |Fren direnci Real 0,0...1000,0 ohm 10 =1 ohm
43.11 |Fren direnci ariza limiti Real 0...150 % 1=%1
43.12 |Fren direnci uyari limiti Real 0...150 % 1=%1
44 Mekanik fren kontroli
44.01 |Fren kontrol durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
44.06 |Fren kontrolu etkinlestirme Ikili - - =
kaynak
44.08 |Fren agma gecikmesi Real 0,00...5,00 s 100=1s
44.13 |Fren kapatma gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
44.14 |Fren kapatma seviyesi Real 0,0...1000,0 rpm 100 =1 rpm
45 Enerji verimliligi
45.01 |Tasarruf edilen GW saat Real 0...65535 GWh 1=1GWh
45.02 |Tasarruf edilen MW saat Real 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 | Tasarruf edilen kW saat Real 0,0...999,0 kwWh 10 =1 kWh
45.04 | Enerji tasarrufu Real 0,0...214748364,7 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Tasarruf edilen para x1000 Real 0...4294967295 bin (se?;_il)ebi— 1 =1 birim
ir
45.06 |Tasarruf edilen para Real 0,00...999,99 (sei;'il)ebi— 100 = 1 birim
ir
45.07 |Parasal tasarruf Real 0,00...21474836,47 (segilebi- | 100 = 1 birim
lir)
45.08 |Kiloton cinsinden CO2 Real 0...65535 metrik 1 =1 metrik
azalmasi kiloton kiloton
45.09 |Ton cinsinden CO2 azalmasi Real 0,0...999,9 metrik | 10 = 1 metrik
ton ton
45.10 |Tasarruf edilen toplam CO2 Real 0,0...214748365,7 metrik 10 = 1 metrik
ton ton

45.11 |Enerji optimize edici Liste 0...1 - 1=1
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45.12 |Enerji tarifesi 1 Real 0,000...4294967,295 (segilebi- | 1000 = 1 birim
lir)
45.13 |Enerji tarifesi 2 Real 0,000...4294967,295 (seclgil)ebi— 1000 = 1 birim
ir
45.14 | Tarife segimi Ikili - - 1=1
kaynak
45.17 | Tarife para birimi Liste 100...102 - 1=1
45,18 |CO2 donusturme faktori Real 0,000...65,535 metrik 1000=1
ton/ MWh metrik
ton/MWh
45.19 |Glg karsilastirma Real 0,00...100000,00 kW 10 =1 kwW
45.21 |Enerji hesaplamalari reset Liste 0...1 - 1=1
46 izleme/olgeklendirme ayarlari
46.01 |Hiz dlceklendirme Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
46.02 |Frekans olceklendirme Real 0,10...1000,00 Hz 100=1Hz
46.03 |Moment dlceklendirme Real 0,1...1000,0 % 10 = %1
46.04 |Gug 6lgeklendirme Real 0,1...30000,0 kW veya kW veya | 10 =1 birim
0,1...40215,5 hp hp
46.05 |Akim dlceklendirme Real 0...30000 A 1=1A
46.11 |Filtre stiresi motor hizi Real 2...20000 ms 1=1ms
46.12 |Filtre suresi cikis frekansi Real 2...20000 ms 1=1ms
46.13 |Filtre suresi motor momenti Real 2...20000 ms 1=1ms
46.14 |Filtre suresi gucu Real 2...20000 ms 1=1ms
46.21 |Hizda histerezis Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
46.22 |Frekansta histerezis Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz
46.23 |Momentte histerezis Real 0,00...300,00 % 1=%1
46.31 |Hiz limitinin Uzerinde Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
46.32 |Frekans limitinin Gzerinde Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz
46.33 |Moment limitinin Gzerinde Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
46.41 |kWh pals dlgeklendirme Real 0,001...1000,000 kWh 1000 = 1 kWh
47 Veri depolama
47.01 |Veri depolama 1 real32 Real -2147483,008... - 1000 =1
2147483,008
47.02 |Veri depolama 2 real32 Real -2147483,008... - 1000=1
2147483,008
47.03 |Veri depolama 3 real32 Real -2147483,008... - 1000 =1
2147483,008
47.04 |Veri depolama 4 real32 Real -2147483,008... - 1000 =1
2147483,008
47.11 |Veri depolama 1 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.12 | Veri depolama 2 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.13 |Veri depolama 3 int32 Real -2147483648 ... - 1=1

2147483647
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47.14 | Veri depolama 4 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
47.21 |Veri depolama 1 int16 Real -32768...32767 - 1=1
47.22 |Veri depolama 2 int16 Real -32768...32767 - 1=1
47.23 |Veri depolama 3 int16 Real -32768...32767 - 1=1
47.24 |Veri depolama 4 int16 Real -32768...32767 - 1=1
49 Panel port iletigimi
49.01 |Nod kimlik numarasi Real 1..32 - 1=1
49.03 |Haberlesme hizi Liste 1..5 - 1=1
49.04 |lletisim kaybi siresi Real 0,1...3000,0 S 10=1s
49.05 |iletisim kaybi eylemi Liste 0...3 - 1=1
49.06 |Ayarlari tazele Liste 0...1 - 1=1
50 Fieldbus adaptori (FBA)
50.01 |FBA A devrede Liste 0...1 - 1=1
50.02 [FBA A iletisim kaybi Liste 0...3 - 1=1
fonksiyonu
50.03 |FBA A iletisim kaybi zmn Real 0,3...6553,5 S 10=1s
asimi
50.04 |FBA Arefl tipi Liste 0...5 - 1=1
50.05 |FBA Aref2 tipi Liste 0...5 - 1=1
50.06 |FBA A SW se¢imi Liste 0...1 - 1=1
50.07 |FBA A gergek 1 tipi Liste 0...5 - 1=1
50.08 |FBA A gergek 2 tipi Liste 0...5 - 1=1
50.09 |FBA A SW seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.10 |FBA A actl seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.11 |FBA A act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.12 |FBA A hata giderme devrede Liste 0...1 - 1=1
50.13 |FBA A kontrol word'u Veri 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.14 |FBA A referansi 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.15 |FBA A referansi 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.16 |FBA A durum word'u Veri 00000000h...FFFFFFFFh - =
50.17 |FBA A gercek degeri 1 Real -2147483648 ... - =
2147483647
50.18 [FBA A gercek degeri 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
51 FBA A ayarlari
51.01 [FBA Atlrl Liste - - 1=1
51.02 [FBA A Par2 Real 0...65535 - =
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51.26 |FBA A Par26 Real 0...65535 - 1=1
51.27 |FBA A par yenile Liste 0...1 - 1=1
51.28 |FBA A par tablo sur Veri - - 1=1
51.29 |FBA A suric tipi kodu Real 0...65535 - 1=1
51.30 |FBA A esleme dosyasi sir Real 0...65535 - 1=1
51.31 |D2FBA A iletisim durumu Liste 0...6 - 1=1
51.32 |FBA A iletisimi SW surimi Veri - - 1=1
51.33 |FBA A uygulamasi SW Veri - - 1=1

strumu

52 FBA A veri girisi
52.01 |FBA A veriinl Liste - - 1=1
52.12 |FBA A veriinl2 Liste - - 1=1

53 FBA A veri ¢ikis!
53.01 |FBA A veri outl Liste - - 1=1
53.12 |FBA A veri out12 Liste - - 1=1

58 Dahili fieldbus
58.01 |Protokol etkinlestir Liste 0...1 - 1=1
58.02 |Protokol kimligi Real 0...65535 - 1=1
58.03 |Nod adresi Real 0...255 - 1=1
58.04 |Haberlesme hizi Liste 0...7 - 1=1
58.05 |Parite Liste 0...3 - 1=1
58.06 |iletisim kontrolii Liste 0...2 - 1=1
58.07 |lletisim tanilamasi PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.08 |Alinan paket Real 0...4294967295 - 1=1
58.09 |Aktarilan paketler Real 0...4294967295 - 1=1
58.10 |TUm paketler Real 0...4294967295 - 1=1
58.11 |UART hatalari Real 0...4294967295 - 1=1
58.12 |CRC hatalari Real 0...4294967295 - 1=1
58.14 |lletisim kaybi eylemi Liste 0..4 - 1=1
58.15 |lletisim kaybi modu Liste 0...2 - 1=1
58.16 |lletisim kaybi siiresi Real 0,0...6000,0 s 10=1s
58.17 |Goénderim gecikme Real 0...65535 ms 1=1ms
58.18 |Dabhili 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.19 |Dabhili 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.25 |Kontrol profili Liste 0,5 - 1=1
58.26 |EFB refl tipi Liste 0...5 - 1=1
58.27 |EFB ref2 tipi Liste 0...5 - 1=1
58.28 |EFB actl tipi Liste 0..5 - 1=1
58.29 |EFB act2 tipi Liste 0..5 - 1=1




Ek parametre verileri 317

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
58.31 |EFB actl seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
58.32 |EFB act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
58.33 |Adresleme modu Liste 0..5 - 1=1
58.34 |Word sirasi Liste 0...1 - 1=1
58.35 |Uygulama geri getirme hatasi Liste 0...1 - 1=1
58.101 |Data G/C 1 Analog - - 1=1
kaynak
58.102 |Data G/C 2 Analog - - 1=1
kaynak
58.103 |Data G/C 3 Analog - - 1=1
kaynak
58.104 |Data G/C 4 Analog - - 1=1
kaynak
58.105 |Data G/C 5 Analog - - 1=1
kaynak
58.106 |Data G/C 6 Analog - - 1=1
kaynak
58.107 |Data G/C 7 Analog - - 1=1
kaynak
58.130 | Data G/C 30 Analog - - 1=1
kaynak
58.131 |Data G/C 31 Analog - - 1=1
kaynak
58.132 |Data G/C 32 Analog - - 1=1
kaynak
58.133 | Data G/C 33 Analog - - 1=1
kaynak
58.134 |Data G/C 34 Analog - - 1=1
kaynak
58.140 |Data G/C 40 Analog - - 1=1
kaynak
71 Harici PID1
71.01 |Harici PID gercek degeri Real -32768,00...32767,00 rpom, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.02 |Geri bildirim gergek degeri Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.03 |Ayar noktasi gergek degeri Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.04 |Sapma gercek degeri Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.06 |PID durum word'u PB 0000h...FFFFh - 1=1
71.07 |PID ¢alisma modu Liste 0...2 - 1=1
71.08 |Geri bildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
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71.11 |Geri bildirim filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
71.14 |Ayar 1 ayar noktasl Real -32768,00...32767,00 - 100=1

olceklendirme
71.15 |Ayar 1 ¢ikis dlceklendirme Real -32768,00...32767,00 - 100=1
71.16 |Ayar noktasi 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
71.19 |Dahili ayar noktasi segl Ikili - - 1=1
kaynak
71.20 |Dahili ayar noktasi se¢2 kili - - 1=1
kaynak
71.21 |Dabhili ayar noktasi 1 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.22 |Dabhili ayar noktasi 2 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.23 |Dabhili ayar noktasi 3 Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
71.26 |Ayar noktasi min Real -32768,00...32767,00 - 100=1
71.27 |Ayar noktasi maks Real -32768,00...32767,00 - 100=1
71.31 |Sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
71.32 |Kazang Real 0,10...100,00 - 100=1
71.33 |Integral siiresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
71.34 |Turev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
71.35 |Turev filtre suresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
71.36 |Cikis min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
71.37 |Cikis maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
71.38 |Cikis donma etkinlestirme Ikili - - 1=1
kaynak
71.39 |Olu bant araligi Real 0,0...32767,0 - 10=1
71.40 |Oli bant gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
71.58 |Artis 6nleme Liste 0...3 - 1=1
71.59 |Azalma 6nleme Liste 0...3 - 1=1
71.62 |Dahili ayar noktasi gergek Real -32768,00...32767,00 rpm, % | 100 = 1 birim
veya Hz
95 Donanim konfigurasyonu
95.01 |Besleme gerilimi Liste 0...5 - =
95.02 |Uyarlamal gerilim limitleri Liste 0...1 - 1=
95.03 | Tahmini AC besleme gerilimi 0,0...1000,0 - 1=1V
95.04 |Kontrol karti beslemesi Liste 0...1 - =
95.20 |HW secenekleri word'l 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
96 Sistem
96.01 |Dil Liste - - 1=1
96.02 |Sifre kodu Veri 0...99999999 - 1=1
96.03 |Erisim duzeyleri durumu PB 000b...111b - 1=1




Ek parametre verileri 319

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
96.04 | Makro segimi Liste 0..3,11...14 - 1=1
96.05 |Makro etkin Liste 1..3,11...14 - 1=1
96.06 |Parametre geri yiikleme Liste 0, 8,62 - 1=1
96.07 |Parametre manuel kaydi Liste 0...1 - 1=1
96.08 |Kontrol karti yukleme Real 0...1 - 1=1
96.10 |Kullanici grubu durumu Liste 0...7,20...23 - -
96.11 |Kullanici grubu kaydi/yikleme Liste 0...5,18...21 - -
96.12 |Kullanici grubu G/C modu inl1 kili - - -

kaynak
96.13 |Kullanici grubu G/C modu in2 Ikili - - -
kaynak
96.16 |Birim segimi PB 000h...FFFFh 1=1
97 Motor kontroli
97.01 |Anahtarlama frekansi Liste 4..12 kHz 1=1
referansi
97.02 | Minimum anahtarlama Liste 1..12 kHz 1=1
frekansi
97.03 |Kayma kazanci Real 0...200 % 1=%1
97.04 | Gerilim rezervi Real -4...50 % 1=%1
97.05 |Aki frenleme Liste 0...2 - 1=1
97.10 |[Sinyal enjeksiyonu Liste 0...4 - 1=1
97.11 |TR ayari Real 25...400 % 1=%1
97.13 [IR kompanzasyonu Real 0,00...50,00 % 100 = %1
97.20 |U/F orani Liste 0...1 - 1=1

98 Kullanici motor parametreleri

98.01 |Kullanici motor modeli modu Liste 0...1 - 1=1
98.02 |[Rs kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.03 |[Rr kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.04 |Lm kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.05 |SigmalL kullanici Real 0,00000...1,00000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.06 |Ld kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.07 |Lg kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.08 [PM aki kullanici Real 0,00000...2,00000 p.u. 100000 =1 p.u.
98.09 |Rs kullanici SI Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =1 p.u.
98.10 |Rr kullanici SI Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =1 p.u.
98.11 |Lm kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.12 |[SigmalL kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.13 |Ld kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.14 |Lg kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH

99 Motor verileri

99.03 |Motor tipi Liste 0...1 -

99.04 |Motor kontrol modu Liste 0...1 -
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99.06 |Motor nominal akimi Real 0,0...6400,0 A 10=1A
99.07 |Motor nominal gerilimi Real 0,0...800,0 \ 10=1V
99.08 |Motor nominal frekansi Real 0,0 ... 500,0 Hz 10=1Hz
99.09 |Motor nominal hizi Real 0 ... 30000 pm 1=1rpm
99.10 |Motor nominal giicu Real -10000,00...10000,00 kW | kW veya | 100 = 1 birim

veya -13405,83 ... hp
13405,83 hp
99.11 |Motor nominal cos phi Real 0,00 ... 1,00 - 100=1
99.12 | Nominal motor momenti Real 0,000... N:-mveya | 1000 = 1 birim
Ib-ft
99.13 |ID run talep edildi Liste 0...3,5...6, - 1=
99.14 |Son ID galismasi Liste 0...3,5...6, - 1=
gerceklestirildi
99.15 |Motor kutup sayilari Real 0...1000 - 1=1
hesaplandi
99.16 |Motor faz sirasi Liste 0...1 - 1=1
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Hata i1zleme

Bu bolimin igindekiler

Bu bolim olasi sebep ve ¢6zum yollariyla birlikte uyari ve hata mesajlarini icerir.
Bircok uyari ve hatanin nedeni bu bdlimdeki bilgiler yardimiyla tanimlanip
dizeltilebilir. Dizeltilemiyorsa bir ABB servis temsilcisiyle iletisim kurun. Sirlcu
dizenleyici bilgisayar uygulamasini kullanma imkaniniz varsa, Siirlici diizenleyici
tarafindan olusturulan Destek paketini ABB servis temsilcisine génderin.

Uyari ve hatalar asagida ayri tablolarda listelenmektedir. Her bir tablo uyari/hata
koduna gore ayriimistir.

Glvenlik

UYARI! Siriicunin bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan yapilmalidir.
Sirtcuyu ¢alistirmadan dnce, suriiciiniin Donanim el kitabi'nin bagindaki
Guvenlik talimatlar bélumunde bulunan talimatlari okuyun ve uygulayin.

Gosterimler

Uyarilar ve hatalar

Uyarilar ve hatalar anormal bir siiriici durumunu gosterir. Etkin uyarilar ile alarmlarin,
kodlari ve adlari surticuniin kontrol panelinde ve Sirici dizenleyici bilgisayar
uygulamasinda goériintulenir. Sadece uyari ve hata kodlari fieldbus tizerinden elde
edilebilir.

Uyarilarin resetlenmesine gerek yoktur; uyarinin nedeni ortadan kaldirildiginda
uyarinin géruntilenmesi durdurulur. Uyarilar kilitteme islemi gergeklestirmez ve
suriicii motoru calistirmaya devam eder.
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Hatalar suriici icerisinde kilitteme islemi gercgeklestirir ve siiriiciiniin hata vermesine
ve motorun durmasina neden olur. Bir hatanin nedeni dizeltildikten sonra, hata
kontrol paneli, Strlict diizenleyici bilgisayar uygulamasi, sirtcundn dijital girigleri
veya fieldbus gibi bir secilebilir kaynaktan (Menu - Birincil Ayarlar - Geligmis
fonksiyonlar - Hatalari manuel olarak resetle (Hatalari manuel olarak suradan
resetle:); veya 31.11 Hata reset se¢imi parametresinden resetlenebilir. Hatay!
resetlemek 64FF Hata resetleme olayini olusturur. Resetlemeden sonra, sirlicl
yeniden baslatilabilir.

Bazi hatalar, ya gucu kapatip agarak ya da 96.08 Kontrol karti yukleme parametresini
kullanarak kontrol tnitesinin yeniden baslatilmasini gerektirir; hata listesinde bundan
uygun sekilde bahsedilir.

islenmemis olaylar

Uyarilara ve hatalara ek olarak, sadece surtciinun olay ginluginde kayitli olan
islenmemis olaylar bulunur. Bu olaylarin kodlari 324. sayfadaki Uyari mesajlari
tablosunda yer alir.

Duzenlenebilir mesajlar

Harici olaylar icin, eylem (hata veya uyari), ad ve mesaj metni dizenlenebilir. Harici
olaylar belirlemek i¢in, Menu - Birincil ayarlar - Gelismig fonksiyonlar - Harici
olaylar 6gesini secin.

iletisim bilgileri de eklenebilir ve metin diizenlenebilir. lletisim bilgilerini belirlemek
icin, Menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve ekran - iletigim bilgileri gériiniimi
6gesini segin.

Uyari/hata gecmisi

Olay gunluagu
Tum gosterimler zaman etiketi ve diger bilgilerle birlikte olay ginliginde saklanir.
Olay gunlugl asagidakiler ile ilgili bilgileri saklar:
» son 8 hata kaydl, yani, sirticliyt durduran hatalar veya hata resetlemeleri
» son 10 uyari veya gerceklesen islenmemis olay.

Bkz. bolim Uyari/hata bilgilerini gériintuleme, sayfa 323.

Yardimci kodlar

Bazi olaylar cogunlukla sorunun yerinin tespit edilmesine yardimci olan bir yardimci
kod olusturur. Kontrol panelinde, yardimci kod olayin ayrintilarinin bir bélimu olarak
saklanir; Sarlcl dizenleyici bilgisayar uygulamasinda, yardimci kod olay listesinde
gOosterilir.
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Uyari/hata bilgilerini gorintuleme

Siruci, kendisinin gegerli zamanda gergekte hata vermesine neden olan etkin
hatalarin listesini kaydedebilir. Suriicii 6nceden meydana gelen hatalarin ve
uyarilarin listesini de saklar.

Etkin hatalar ve uyarilar icin, bkz.

e Menu - Teghis - Etkin hatalar

¢ Menu - Teshis - Etkin uyarilar

e Secenekler - Etkin hatalar

* Secenekler - Etkin uyarilar

e 04 Uyar ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 130).

Onceden gergeklesen hatalar ve uyarilar igin, bkz.

* Meni - Tesghis - Hata ve olay gunligi

e 04 Uyari ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 130).

Olay gunlugline Surtcu dizenleyici bilgisayar uygulamasi kullanilarak da erigilebilir

(ve resetlenebilir). Bkz. Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606
[ingilizce]).
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Uyari mesajlari

Not: Listede ayrica sadece Olay giinlugiinde gorilen olaylar da bulunur.

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
64FF | Hata resetleme Panelden, Surlicu duzenleyici | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
bilgisayar uygulamasindan,
fieldbus'tan veya G/C'den bir
hata resetlendi.
A2A1 | Akim kalibrasyonu Akim ofseti ve kazang 6lguim Bilgilendirici uyari. (Bkz. parametre 99.13
kalibrasyonu bir sonraki start ID run talep edildi.)
sonrasinda
gerceklestirilecektir.
A2B1 | Asiri akim Cikis akimi, dahili hata Motor yukunu kontrol edin.
seviyesini agmis. 23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrolii),
Gercek asir akim durumuna 26 Moment referans zinciri (moment
ek olarak, bir topraklama kontrolll) veya 28 Frekans referans zinciri
hatasi veya besleme fazi kaybi | (frekans kontroll) parametre grubundaki
da bu uyariya neden olabilir. hizlanma surelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz dlceklendirme, 46.02 Frekans
Olgeklendirme ve 46.03 Moment
Olgeklendirme parametrelerini de kontrol
edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
tcgen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surtcinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélimu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.
Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktor olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri
baslangig verilerinin motor tip
plakasindakiler ile ayni olup olmadigini
kontrol edin.
Motor kablosunda gii¢ faktoru diizeltme
kondansatorii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
A2B3 | Topraklama kacagi Sirtict muhtemelen motor Motor kablosunda gii¢ faktoru diizeltme

veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagl
olarak yuk dengesizligi tespit
etti.

kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini dlgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surticiniin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélumu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin. Bir
topraklama hatasi bulunduysa, motor
kablosunu ve/veya motoru tamir edin ya
da degistirin.

Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.
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Kod
(onal-
tilr)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
ucgen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.

Motor ve motor kablolarinin yahtim
direncini élgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surticinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélimi Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda gii¢ faktorl diizeltme
kondansat6ru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

A2BA

IGBT asiri yuki

IGBT kutu baglantisi asiri
sicakhgi. Bu uyar IGBT'leri
korur ve motor kablosunda bir
kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictini sirticti guictyle
karsilastirin.

A3A1

DC baglantisi agiri
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
yuksek (struct dururken).

A3A2

DC baglantisi diiguk
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
disuk (surtict dururken).

A3AA

DC sarj olmadi

Ara DC devresinin gerilimi
heniiz ¢alisma seviyesine
yukselmemistir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre
95.01 Besleme gerilimi) kontrol edin.
Parametrenin yanls ayarlanmasi
durumunda, motorun kontrolsiiz bir
sekilde hizlanabilecegini ya da fren kiyici
veya direncine asiri yiklenme
olabilecegini unutmayin.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

A491

Harici sicaklik 1
(Duizenlenebilir mesaj
metni)

Olgillen sicaklik 1 uyari limitini
astl.

35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi olgilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

A492

Harici sicaklik 2

(Duzenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 2 uyari limitini
astl.

35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakhgi dlcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

A4A1

IGBT asiri sicakligi

Tahmini suruct IGBT sicakhgi
asir yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giictin sirticti gucuyle
karsilastirin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

A4A9 | Sogutma Siricu modila asin sicakhgr. | Ortam sicakhgini kontrol edin.
40°C/104°F (R5...R9 kasalarr) degerini
asarsa veya 50°C /122°F (RO...R9
kasalarr) degerini asarsa, yik akiminin
sUrtictnin dusuralmis yik kapasitesini
asmadigindan emin olun. Stricunun
Donanim el kitabi'nda Teknik veriler
bolimu Deger kaybi kismina bakin.
Sirdcu moduli sogutma hava akigini ve
fan ¢alismasini kontrol edin.

Sirtcu modull kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO | Asiri sicaklik Gu¢ Unitesi modull asir Ortam kosullarini kontrol edin.
sicakligl. Hava akisini ve fanin galismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictinii stiriicti gucuyle
karsilastirin.

A4B1 | Asini sicaklik farki Farkl fazlardaki IGBT'ler Motor kablosunu kontrol edin.
arasindaki ytiksek sicaklik Sirticti modliiniin sogutmasini kontrol
farki. edin.

A4F6 | IGBT sicaklig Sdrucu IGBT sicakhigr asgiri Ortam kosullarini kontrol edin.
yuksek. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giictini sirtictl guictyle
karsilastirin.

A580 | PU iletisimi Sdricu kontrol Unitesi ve glic | Suriict kontrol Unitesi ve gug Unitesi
Unitesi arasinda iletigim arasindaki baglantilari kontrol edin.
hatalar tespit edildi.

A5A0 | Glvenli moment Givenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, surticinin
Programlanabilir uyari: konektorune bagh guvenlik Donanim el kitabi'nda Guvenli moment
31.22 STO gosterge devresi sinyalleri kaybolmus. kapatma fonksiyonu boltimine ve 31.22
calistirma/durdurma STO gosterge calistirma/durdurma

parametresinin (sayfa 209) tanimina
bakin.

ASEA | Olgiim devresi Sdriacunun dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi olcumiyle ilgili sorun.

ABEB | PU karti gli¢ hatasi Gui¢ unitesi gli¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

hatasi.

AS5EC | Dahili PU iletigimi Sdricu kontrol Unitesi ve gi¢ | Suruct kontrol Unitesi ve gug Unitesi
Unitesi arasinda iletisim arasindaki baglantilari kontrol edin.
hatalari tespit edildi.

ASED | Olgiim devresi ADC Olguim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

ASEE | Olgiim devresi DFF Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

ASEF | PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyusmuyor.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
A5F0 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim
sinyalini kontrol edin.
AB6A4 | Motor nominal dederi | Motor parametreleri yanlis Grup 99'daki motor konfiglirasyon
ayarlandi. parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Surtct dogru sekilde Sdrucunun, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimamis. boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.
ABA5 | Motor verisi yok Grup 99 parametreleri Gerekli tim grup 99 parametrelerinin
ayarlanmamis. ayarlanmis olup olmadigini kontrol edin.
Not: Bu uyarinin, baslangigta gérinmesi
ve motor verisi girilene kadar devam
etmesi normaldir.
ABAG6 | Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi 95.01 Besleme gerilimi parametresindeki
secilmedi tanimlanmadi. gerilim kategorisini ayarlayin.
A6D1 | FBA A parametresi Sdricu, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
cakismasi istenen bir iglevsellige sahip 50 Fieldbus adaptérii (FBA) parametre
degil veya istenen islevsellik | gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestirilmemis.
ABE5 | Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay gunligini yardimei kod
donanim ayari parametre bakimindan kontrol edin. Kod, ayarlari
ayarlari ile uyusmuyor. cakisan analog girisini belirtir.
Donanim ayarini (suriict kontrol
Unitesinde) ya da 12.15/12.25
parametresini ayarlayin.
Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gecerli kilmak igin kontrol
kartinin yeniden baslatilmasi (gli¢
cevrimi yapilarak ya da 96.08 Kontrol
karti yukleme parametresi ile) gerekir.
A780 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asir yik veya | Motor ylikuni ve suriiciiniin nominal
Programlanabilir uyarr: yetersiz motor gucii sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bélgesinde calisiyor. | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
A791 | Fren direnci Fren direnci kinlmis durumda | Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
veya bagli degil. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
A793 | BR asiri sicakligi Fren direnci sicakhgi, 43.12 Sdricuyid durdurun. Direncin sogumasini
Fren direnci uyari limiti bekleyin.
parametresi ile tanimlanan Direng agiri yilk koruma fonksiyonu
uyart limitini asti. ayarlarini kontrol edin (parametre grubu
43 Fren kiyici).
Uyarl limiti ayarini kontrol edin, 43.12
Fren direnci uyari limiti parametresi.
Direncin uygun sekilde boyutlandinldigini
kontrol edin.
Fren dongusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.
A794 | BR verisi Fren direnci verisi girilmedi. Direnc verisi ayarlarini kontrol edin

(parametre 43.08...43.10).
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Kod
(onal-
tilr)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A79C | BC IGBT asiri sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakligi dahili
uyarl limitini asti.

Kiyiclyr sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

Direnc asiri yik koruma islevi ayarlarini
kontrol edin (43.06...43.10
parametreleri).

Kullanilan kiyici igin izin verilen minimum
direnc degerini kontrol edin.

Fren déngusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Siricu besleme AC geriliminin agiri olup
olmadigini kontrol edin.

A7AB | Genigletme G/C

konfiglirasyonu hatasi

Kurulu CMOD moddili
konfigire edilmis olanla ayni
degildir.

Kurulu moddiliin (15.02 Tespit edilen
genigletme modull parametresiyle
gosterilen) 15.01 Genigletme modulu tipi
parametresi ile secilenle ayni oldugunu
kontrol edin.

A7C1 | FBA A iletigimi
Programlanabilir uyari:
50.02 FBA A iletisim kaybi

fonksiyonu

Sdrictu ile fieldbus adaptor
modulu A veya PLC ile fieldbus
adaptér moduli A arasindaki
dongusel iletisim kayboldu.

Fieldbus iletisim durumunu kontrol edin.
Fieldbus arabiriminin kullanici
belgelerine bakin.

50 Fieldbus adaptoru (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikisl parametre gruplarinin
ayarlarini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.

lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

A7CE | EFB iletisim kaybi
Programlanabilir uyar:

58.14 letisim kaybi eylemi

Dahili fieldbus (EFB)
iletisiminde iletisim kesintisi.

Fieldbus master durumunu
(cevrimigi/gevrimdigi/hata vb.) kontrol
edin.

Kontrol Unitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.

ATEE | Panel kaybi
Programlanabilir uyari:

49.05 fletisim kaybi eylemi

Sdricu icin aktif kontrol
konumu olarak segilmis bir
kontrol paneli veya PC araci
iletisimi kesmis.

PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
kontrol edin.

Kontrol paneli konektoriinii kontrol edin.
Kullaniliyorsa, montaj platformunu
kontrol edin.

Kontrol panelinin baglantisini sékiin ve
tekrar baglayin.

ABAOQ | Al denetimi
Programlanabilir uyari:
12.03 Al denetim

fonksiyonu

Bir analog sinyal, analog giris
icin belirtilen limitlerin diginda.

Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
edin.

Girise bagh kablolari kontrol edin.

12 Standart Al parametre grubundaki
girisin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

A8A1 | RO omri uyarisi Role 6nerilen durum Kontrol kartini degistirin veya réle cikisini
degistirme sayisindan daha kullanmay! birakin.
fazla durum degistirdi.

0001 | Role ¢ikigl 1 Kontrol kartini degistirin veya role cikisi
1'i kullanmay! birakin.

0002 | Réle ¢ikigl 2 Kontrol kartini degistirin veya role cikisi
2'yi kullanmay1 birakin.

0003 | Role cikisi 3 Kontrol kartini degistirin veya role gikisi
3'U kullanmay1 birakin.

AB8A2 | RO degistirme uyarisi | Role cikisi 8rn. hizli degisen Role ¢ikisi kaynagina bagh olan sinyali
bir frekans sinyali daha az siklikla degisen bir sinyalle
baglandiginda 6nerilenden degistirin.
daha hizl durum degistiriyor.

Rolenin kullanim 6mri yakinda
asllacak.
0001 | Role cikis 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.
0002 | Réle cikigl 2 10.27 RO2 kaynagi parametresiyle farkl
bir sinyal segin.
0003 | Role ¢ikigl 3 10.30 RO3 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

A8BO | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.07, 32.17 veya 32.27).
metni)

Programlanabilir uyari:

32.06 Denetim 1 eylemi
32.16 Denetim 2 eylemi
32.26 Denetim 3 eylemi

A8CO | ULC gegersiz hiz Kullanici yuk egrisi: X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
tablosu noktalari (h1z) gecerli degil. edin. Bkz. parametre 37.11 ULC hiz

tablosu noktasi 1.

A8C1 | ULC asin yuk uyarisi | Kullanici yuk egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asir yuk
yuk egrisinin Gzerinde ¢cok islemleri.
uzun sire kald.

A8C4 | ULC duslk yuk uyarisi | Kullanici yuk egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC dusuk yik
disik yuk egrisinin altinda ¢ok | islemleri.
uzun sire kald.

A8C5 | ULC gegersiz dusik Kullanic yuk egrisi Disuk yuk | Noktalarin kosullari karsiladigini kontrol

yuk tablosu egrisi noktalari gecerli degil. edin. Bkz. parametre 37.21 ULC dlgsuk
yuk noktasi 1.

A8C6 | ULC gegersiz asir yik | Kullanici yik egrisi Asirt yuk Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol

tablosu egrisi noktalari gecerli degil. edin. Bkz. parametre 37.31 ULC asiri yuk
noktasi 1.
A8BC8 | ULC gecersiz frekans | Kullanici yik egrisi X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol

tablosu

noktalari (frekans) gegerli
degil.

edin. -500.0 Hz < 37.16 < 37.17 < 37.18
< 37.19 < 37.20 < 500.0 Hz. Bkz.
parametre 37.16 ULC frekans tablosu
noktasi 1.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
A981 | Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1 tiru
A982 | Harici uyari 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.03 Harici olay 2
kaynagi
31.04 Harici olay 2 turu
A983 | Harici uyari 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi
metni) - parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3 tiru
A984 | Harici uyari 4 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyar:
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4 turt
A985 | Harici uyar1 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.09 Harici olay 5
kaynagi
31.10 Harici olay 5 tiirti
AF88 | Mevsim Onceki mevsimden énce Mevsimleri artan baslangi¢ tarihleriyle
konfiglirasyonu uyarisi | baslayan bir mevsim konfigure | konfigtre edin, bkz. 34.60 Mevsim 1
ettiniz. baslangic tarihi...34.63 Mevsim 4
baslangic tarihi parametreleri.
AF8C | Proses PID uyku Sirtcu uyku moduna giriyor. Bilgilendirici uyari. Ayrica bkz. bélim
modu Proses PID kontroli igin uyku ve ek sure
fonksiyonlari (sayfa 102) ve parametre
40.43...40.48.
AFAA | Otomatik reset Bir hata otomatik olarak Bilgilendirici uyari. 31 Hata fonksiyonlari
resetlenmek Uzere. parametre grubundaki ayarlara bakin.
AFE1 | Acil stop (off2) Sdirticu bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin giivenli olup
secimi off2) komutu ald. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil
AFE2 | Acil stop (offl veya Sdricu bir acil stop (mod stop dugmesini tg!«ar F?Of”??'.. .
e pozisyonuna getirin. Surtictiyd yeniden
off3) secimi offl veya off3) komutu baslatin
aldi. :
Acil stop uygun sekilde gorev
yapmadiysa, 21.05 Acil stop kaynagi
parametresi ile secilen kaynagi kontrol
edin.
AFEA | Start izni sinyali yok Start izni sinyali alinmadi. 20.19 Start etkinlestirme komutu

(Duzenlenebilir mesaj
metni)

parametresinin ayarini (ve bu parametre
ile secilen kaynagi) kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

AFE9 | Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve surticti | Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre 21.22
motoru 6nceden tanimlanmis | Start gecikmesi.
bir gecikmeden sonra start
edecek.

AFEB | Calisma izni yok Calisma izni sinyali alinmadi. | 20.12 Calisma izni 1 kaynagi

parametresinin ayarini kontrol edin.
Sinyali acin (6rn fieldbus Kontrol
Word'liinde) veya secilen kaynagin
kablolarini kontrol edin.

AFEC | Harici gu¢ sinyali yok | 95.04 Kontrol karti beslemesi | Kontrol Unitesine saglanan harici 24 V
Harici 24V olarak ayarlandi, DC gug¢ beslemesini kontrol edin ya da
ancak kontrol tnitesine bagh 95.04. parametresinin ayarini degistirin.
gerilim yok.

AFED | Dondurme izni Dondirme izni sinyali sabit bir | Dondirme izni sinyalini agin (6rn. dijital
zaman gecikmesinde alinmadi. | giriglerde).

20.22 Dondiurme izni parametresinin
ayarini (ve bu parametre ile segilen
kaynagi) kontrol edin.

AFF6 | Tanimlama Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyari.

calistirmasi Motor ID run gerceklestirilecek.
B5A0 | STO olayi Guvenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol

Programlanabilir olay:
31.22 STO gosterge
calistirma/durdurma

fonksiyonu etkin, yani STO
konektdrune bagh guvenlik
devresi sinyalleri kaybolmus.

edin. Daha fazla bilgi i¢in, surticinin
Donanim el kitabi'nda Guvenli moment
kapatma fonksiyonu béliimine ve 31.22
STO gosterge caligtirma/durdurma
parametresinin (sayfa 209) tanimina
bakin.
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Hata mesajlari

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
1080 | Yedekleme/Geri Panel veya PC aracl, Tekrar yedekleme veya geri yiikleme
yukleme zaman asimi | yedekleme yapilirken ya da talep edin.
geri yuklenirken sirlcuyle
iletisimde bagarisiz oldu.
1081 | Tip hatasi Sdricu yazilimi srictinin Sirlcunin tipi tekrar okumasini
tipini okuyamadi. saglamak igin hatay! resetleyin.
Hata yeniden gdrunirse, surtciye gug
gevrimi yapin. Bu iglemi tekrar etmeniz
gerekebilir. Hata devam ediyorsa, yerel
ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
2281 | Kalibrasyon Cikis fazi akim dlciminin Akim kalibrasyonunu tekrar
olculen ofseti veya ¢gikis fazi gerceklestirmeyi deneyin (Akim dlgim
U2 ve W2 akim olgumii kalibrasyonu parametresinde 99.13
arasindaki fark ¢ok fazla o6gesini se¢in). Hata devam ediyorsa,
(degerler akim kalibrasyonu yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
sirasinda guncellenir).
2310 | Asiri akim Cikis akimi, dahili hata Motor yukunt kontrol edin.

seviyesini agmis.

Gergek asir akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu hataya neden olabilir.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrolu),
26 Moment referans zinciri (moment
kontrolll) veya 28 Frekans referans zinciri
(frekans kontroll) parametre grubundaki
hizlanma strelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz 6lceklendirme, 46.02 Frekans
Olgeklendirme ve 46.03 Moment
Olceklendirme parametrelerini de kontrol
edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
tcgen/yildiz bagdlantisi dahil) kontrol
edin.

Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 baslatma verilerinin
motor tip plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda gti¢ faktori diizeltme
kondansatorli veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini dlgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surtcinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélima Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
2330 | Topraklama kacagi Sdrict muhtemelen motor Motor kablosunda gti¢ faktori diizeltme
Programlanabilir hata: veya motor kablosunda kondansatoru veya dalga emici
31.20 Toprak hatasi topraklama hatasina bagli bulunmadigindan emin olun.
olarak yiik dengesizligi tespit | Motor ve motor kablolarinin yalitim
etti. direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.
izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda ¢alistirmayi deneyin. (Bkz.
parametre 99.04 Motor kontrol modu.)
Eger topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.
2340 |Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu kablolama
motorda kisa devre hatas| bakimindan kontrol edin.
Motor kablosunda gi¢ faktori diizeltme
kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
Surticunin enerjisini kapatip agin.
2381 | IGBT asiri yuki IGBT kutu baglantisi asiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligi. Bu hata IGBT leri Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Haya akisini ve fanin calismasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | gdin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor giictini sirticti guictyle
karsilastirin.
3130 | Girig faz kaybi Ara devre DC gerilimi, eksik Girig glicu hatti sigortalarini kontrol edin.
Programlanabilir hata: giris besleme hatti fazi veya Gevsek gii¢ kablosu baglantisi olup
31.21 Besleme faz kayb! | yanmis sigorta nedeniyle olmadigini kontrol edin.
salinim yapmakta. Girig giicil besleme dengesizligini kontrol
edin.
3181 | Ters baglanti Hatal giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
Programlanabilir hata: kablo baglantisi (6rnegin, giris
31.23 Ters baglanti besleme kablosu suriicii motor
baglantisina baglanmis).
3210 | DC baglantisi agiri Ara devrede asiri DC gerilimi | Asiri gerilim kontroliniin (30.30 Yiksek

gerilimi

gerilim kontroll parametresi) acik
oldugundan emin olun.

Besleme geriliminin stiricti nominal giris
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gecici asiri
gerilim bakimindan kontrol edin.

Fren kiyiciyi ve fren direncini (mevcut
ise) kontrol edin.

Yavaglama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.

Sdracuyd fren kiyici ve fren direnci ile
tekrar caligtirin.

Fren direncinin dizgun boyutlandinidigini
ve direncin slrtct i¢in kabul edilebilir
aralikta oldugunu kontrol edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

3220 | DC baglantisi dugik Eksik besleme fazi, sigorta Besleme kablolarini, sigortalari ve

gerilimi yanmasi veya dogrultucu anahtarlama diizenegini kontrol edin.
koprisundeki hata sebebiyle
ara devre DC gerilimi yetersiz.
3381 | Cikis fazi kaybi Eksik motor baglantisi Motor kablosunu baglayin.
Programlanabilir hata: nedeniyle motor devresi hatasi
31.19 Motor faz kaybi (t¢ fazin tumi bagh degil).

4110 | Kontrol karti sicakhgi | Kontrol karti sicakhgr cok Siricunun uygun sekilde sogutuldugunu
yuksek. kontrol edin.

Yardimci sogutma fanini kontrol edin.

4210 |IGBT asiri sicakhigi Tahmini stricll IGBT sicakhgr | Ortam kosullarini kontrol edin.
asir ytiksek. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictinii siriicti gucuyle
karsilastirin.

4290 | Sogutma Siricu modila asin sicakhgr. | Ortam sicakhgini kontrol edin.
40°C/104°F (R5...R9 kasalarr) degerini
asarsa veya 50°C /122°F (RO...R9
kasalarr) degerini asarsa, yik akiminin
sUrtictnin dusuralmis yik kapasitesini
asmadigindan emin olun. Stricunun
Donanim el kitabi'nda Teknik veriler
bolimu Deger kaybi kismina bakin.
Sirdcu moduli sogutma hava akigini ve
fan ¢alismasini kontrol edin.
Sirtcu modull kabininde ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

42F1 | IGBT sicakhgi Surtcu IGBT sicakhgi asiri Ortam kosullarini kontrol edin.

yuksek. Hava akigini ve fanin ¢alismasini kontrol

edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadidini kontrol edin.
Motor giictinii stiriicti gucuyle
karsilastirin.

4310 | Asiri sicaklik Gi¢ Unitesi modull agir Ortam kosullarini kontrol edin.
sicakhigr. Hava akigini ve fanin calismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gilicini siriict glictyle
karsilastirin.

4380 | Asini sicaklik farki Farkli fazlardaki IGBT'ler Motor kablosunu kontrol edin.
arasindaki yuksek sicaklik Sarticti moduluniin sogutmasini kontrol
farki. edin.

4981 | Harici sicaklik 1 Olgiilen sicaklik 1 hata limitini | 35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin

(Diizenlenebilir mesaj agstl. degerini kontrol edin.

metni) Motorun (veya sicakhdi élgilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

til)

4982 | Harici sicaklik 2 Olgiilen sicaklik 2 hata limitini | 35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
(Diizenlenebilir mesaj asti. degerini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakh@i olgtlen diger

ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

5081 | Yardimci fan bozuk Bir yardimci sogutma fani Yardimci fanin/fanlarin ¢alismasini ve
(kontrol Unitesindeki baglantisini/baglantilarini kontrol edin.
fan konektorlerine bagh olan) | Arizaliysa degistirin.
sikismis veya bagh degil. Siiriicti modiliiniin 6n kapaginin

yerinde ve sikistiriimis oldugunu kontrol
edin.

Kontrol Uinitesini yeniden baslatin

96.08 Kontrol karti yukleme
parametresini kullanarak

veya gl¢ cevrimi yaparak).

5090 |STO donanim arizasi | STO donanim teshisi, donanim | Donanimi degistirmek icin, yerel ABB
arizasi tespit etti. temsilcinize bagvurun.

5091 | Guvenli moment Givenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, strticinin
Programlanabilir hata: konektorine bagl givenlik Donanim el kitabi'nda Guvenli moment
31.22 STO gosterge devresi sinyalleri start veya kapatma fonksiyonu bélimine ve 31.22
calistirma/durdurma calisma sirasinda kesilmig STO gosterge calistirma/durdurma

durumda. parametresinin (sayfa 209) tanimina
bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.

5092 | PU lojik hatasi Gug Unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

5093 | Tip uyusmazlgi Sdrucunun donanimi bellekte | Strucliniin enerjisini kapatip agin. Bu
kayith bilgiler ile uyusmuyor. islemi tekrar etmeniz gerekebilir.

Bu durum, 6rnegin bir yazilim
glincellemesi sonrasinda
meydana gelebilir.

5094 | Olgiim devresi Sdricunun dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

sicakligi olctimuyle ilgili sorun.

50A0 |Fan Sogutma fani sikismis veya Fan galismasini ve baglantisini kontrol
bagh degil. edin.

Arizaliysa degistirin.

5681 | PU iletisimi Sdriicu kontrol Unitesi ve gli¢ | Surucl kontrol Uinitesi ve gug Unitesi
Unitesi arasinda iletisim arasindaki baglantiyi kontrol edin.
hatalari tespit edildi. 95.04 Kontrol karti beslemesi

parametresinin degerini kontrol edin.

5682 | Gug Unitesi kaybi Surticu kontrol Unitesi ve giic | Kontrol Uinitesi ve gu¢ Unitesi arasindaki
Unitesi arasindaki iletisim baglantiyi kontrol edin.
kayip.

5690 | Dahili PU iletigimi Dahili iletisim hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5691 | Olgiim devresi ADC Olgiim devresi hatasl. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5692 | PU karti gic hatasi Glg¢ Unitesi gug besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi.

5693 | Olgiim devresi DFF Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

5696 | PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri
ile uyusmuyor.

5697 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim
sinyalini kontrol edin.

6181 | FPGA surimi uyumlu | Yazilim ve FPGA surumleri Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08

degil uyumlu degil. Kontrol karti yliikleme parametresini
kullanarak veya gu¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6306 | FBA A esleme dosyasi | Fieldbus adaptorii A esleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

dosyasi okuma hatasi.

6481 | Gorev agirl yuku Dabhili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yiikleme parametresini
kullanarak veya gu¢ ¢evrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6487 | Yidin asiri akisi Dabhili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yliikleme parametresini
kullanarak veya gu¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

64A1 | Dahili dosya yikleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yukleme parametresini
kullanarak veya gu¢ gevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

64B2 | Kullanici grubu hatasi | Kullanici parametre grubu Gecerli bir kullanici parametre grubu

yukleme islemi asagidaki bulundugundan emin olun. Belirli degilse,
nedenlerden dolayi basarisiz: | yeniden yukleyin.
« talep edilen grup mevcut
degil
< grup kontrol programi ile
uyumlu degil
« slrucl yukleme sirasinda
kapandi.

64E1 | Kernel agiri yuki isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.08
Kontrol karti yiikleme parametresini
kullanarak veya gu¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6581 | Parametre sistemi Parametre yukleme veya kayit | 96.07 Parametre manuel kaydi

islemi basarisiz. parametresini kullanarak bir kayit iglemi
zorlamay! deneyin. Tekrar deneyin.
65A1 | FBA A parametresi Sdricu, PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
cakigmasi istenen bir islevsellige sahip 50 Fieldbus adaptorii (FBA) ve 51 FBA A
degil veya istenen iglevsellik ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
etkinlestiriimemis. kontrol edin.




Hata izleme 337

Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tili)
6681 | EFB iletisim kaybi Dabhili fieldbus (EFB) Fieldbus master durumunu
Programlanabilir hata: iletisiminde iletisim kesintisi. (cevrimigi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol
58.14 fletisim kaybi eylemi edin.
Kontrol Ginitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.
6682 | EFB konfig. dosyasi Dabhili fieldbus (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
konfiglirasyon dosyasi
okunamiyor.
6683 | EFB gegersiz Dabhili fieldbus (EFB) 58 Dahili fieldbus parametre grubundaki
parametrelendirme parametre ayarlari tutarsiz ayarlari kontrol edin.
veya segilen protokolle uyumiu
degil.
6684 | EFB yukleme hatasi Dabhili fieldbus (EFB) protokol | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gecin.
yazihmi yiklenemiyor.
EFB protokol yazilimiyla
surtict yazihmi arasinda
surim uyumsuzlugu.
6685 | EFB hatasi 2 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.
6686 | EFB hatasi 3 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.
6882 | Metin 32 bit tablosu Dahili hata. Hatay! resetleyin. Hata devam ediyorsa,
asir akigl yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
6885 | Metin dosyasi asiri Dahili hata. Hatay! resetleyin. Hata devam ediyorsa,
akisl yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
7081 | Kontrol paneli kaybi Sdricu icin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir hata: konumu olarak segilmis bir kontrol edin.
49.05 fletisim kaybi eylemi | kontrol paneli veya PC araci Kontrol paneli konektériinii kontrol edin.
iletisimi kesmis. Kontrol panelinin baglantisini sokiin ve
tekrar baglayin.
7121 | Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yuk veya | Motor yikuni ve surtictiniin nominal
Programlanabilir hata: yetersiz motor gucii sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bdélgesinde ¢alisiyor. Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
7181 | Fren direnci Fren direnci kinlmis durumda | Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
veya bagli degil. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
Fren direncinin boyutlandiriimasini
kontrol edin.
7183 | BR asiri sicakligi Fren direnci sicakhgi, 43.11 Surtcuyi durdurun. Direncin sogumasini

Fren direnci ariza limiti
parametresi ile tanimlanan
hata limitini asti.

bekleyin.

Direng asir yik koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre grubu
43 Fren kiyict).

Hata limiti ayarini kontrol edin, 43.11
Fren direnci ariza limiti parametresi.
Fren dongusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.
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Kod
(onal-
tilr)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

7184 | Fren direnci kablolari

Fren direncinde kisa devre
veya fren kiyici kontrol hatasi.

Fren kiyici ve fren direnci baglantisini
kontrol edin.

Fren direncinin hasarsiz oldugundan
emin olun.

7191 | BC kisa devresi

Fren kiyici IGBT'de kisa devre.

Fren direncinin bagl ve hasarsiz
oldugundan emin olun.

Fren direncinin elektriksel dzelliklerini
Donanim el kitabi'nda Direng frenleme
bélumine goére kontrol edin.

Fren kiyiclyi (mevcut ise) degistirin.

7192 | BC IGBT asiri sicakligi

Fren kiyici IGBT sicakligi dahili
hata sinirini agmis.

Kiyiclyr sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Direnc asir yiik koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre grubu
43 Fren kiyict).

Fren dongusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Sdricu besleme AC geriliminin agiri olup
olmadigini kontrol edin.

7310 | Asin hiz

Yanlis ayarlanmig
minimum/maksimum hizlar,
yetersiz fren momenti veya
moment referansini kullanirken
yukteki degisimler sebebiyle
motor, izin verilen hizdan daha
hizli ddnmekte.

Minimum/maksimum hiz ayarlarini
kontrol edin, 30.11 Minimum hiz ve 30.12
Maksimum hiz parametreleri.

Motor frenleme momentinin yeterliligini
kontrol edin.

Moment kontroltnin kullanihriigini
kontrol edin.

Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
olmadigini kontrol edin.

73B0 | Acil rampasi basarisiz

Acil stop beklenen sure icinde
tamamlanmadi.

31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil
rampa denetimi gecikmesi
parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Onceden tanimlanan rampa siirelerini
kontrol edin (Off1 modu igin
23.11...23.15, Off3 modu igin 23.23).

7510 | FBA A iletigimi
Programlanabilir hata:
50.02 FBA A iletisim kaybi

fonksiyonu

Sdrdcu ile fieldbus adaptor
moddulu A veya PLC ile fieldbus
adaptér moduli A arasindaki
doéngusel iletisim kayboldu.

Fieldbus iletisim durumunu kontrol edin.
Fieldbus arabiriminin kullanici
belgelerine bakin.

50 Fieldbus adaptoru (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikisl parametre gruplarinin
ayarlarini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.

lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

8001 | ULC dusuk yuk hatasi

Kullanici yik egrisi Sinyal
dustk yuk egrisinin altinda gok
uzun sire kaldi.

Bkz. parametre 37.04 ULC dusik yuk
islemleri.
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Kod

(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

tilr)

8002 | ULC asiri yik hatasi Kullanici yiik egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asir yik

yuk egrisinin tzerinde gok islemleri.
uzun sire kald.

80A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir hata: icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
12.03 Al denetim Girise bagl kablolari kontrol edin.
fonksiyonu 12 Standart Al parametre grubundaki

girisin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.

80B0 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Hatanin kaynagini kontrol edin
(Duizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.07, 32.17 veya 32.27).
metni)
Programlanabilir hata:
32.06 Denetim 1 eylemi
32.16 Denetim 2 eylemi
32.26 Denetim 3 eylemi

9081 | Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagdi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1 turii

9082 | Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.03 Harici olay 2
kaynagi
31.04 Harici olay 2 turt

9083 | Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3 tiru

9084 | Harici hata 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi
metni) - parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4 tiru

9085 | Harici hata 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.

Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5
kaynagi

31.10 Harici olay 5 tiru
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Kod
(onal- | Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
tilr)
FA81 | Giivenli moment Givenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma 1 etkin, yani STO devresi 1 edin. Daha fazla bilgi igin, structnin
kesilmis. Donanim el kitabi'nda Glvenli moment
FA82 | Guvenli moment Givenli moment kapatma kapatrqa fonksiyonu béliimiine ve 31.22
kapatma 2 etkin, yani STO devresi 2 STO gosterge calistirma/durdurma
Kesilmi parametresinin (sayfa 209) tanimina
esimis. bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.
FF61 |ID run Motor ID run islemi bagariyla 99 Motor verileri parametre grubundaki
tamamlanmadi. nominal motor degerlerini kontrol edin.
Siricuye harici kontrol sistemi bagl
olmadigini kontrol edin.
Sirlcuye (ve ayri olarak glc
saglaniyorsa kontrol Unitesine) glic
gevrimi yapin.
Calisma limitlerinin ID run isleminin
tamamlanmasini engellemedigini kontrol
edin. Parametrelerin varsayilan ayarlarini
geri yukleyin ve tekrar deneyin.
Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.
FF81 | FB A zorlamall hata Fieldbus adaptdri A yoluyla bir | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
hata komutu alind. edin.
FF8E | EFB zorlamall hata Dabhili fieldbus arabirimi yoluyla | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol

bir hata komutu alind.

edin.
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10

Dahili fieldbus arabirimi
(EFB) araciligiyla fieldbus
kontrol

Bu bolimin igindekiler

Bu bolimde dabhili fieldbus arabirimi ile stiriictiniin fieldbus tizerinden harici cihazlarla
nasil kontrol edilebilecegi anlatiimaktadir.

Sisteme genel bakig

Surucu, bir fieldbus adaptéri veya dahili fieldbus arabirimini kullanarak iletisim hatti
Uzerinden harici bir kontrol sistemine baglanabilir.

Dahili fieldbus arabirimi Modbus RTU protokoliinii desteklemektedir. Striict kontrol
programi 10 ms zaman seviyesinde Modbus master'den déngusel veri alabilir ve
gdnderebilir. Gergek tepki suresi, baud hizi (surticudeki bir parametre ayari) gibi diger
faktorlere de dayanir.

Sdrlci tim kontrol bilgisini fieldbus arabiriminden almak tGzere ayarlanabilir veya
kontrol, dahili fieldbus arabirimi ve dijital ve analog girigler gibi diger mevcut kaynaklar
arasinda dagtilabilir.
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Veri akigi
<f— Kontrol Word'i (CW) ——
-@—————— Referanslar
Durum Word'ii (SW) ——p=
Gergek degerler ——p

Fieldbus kontrol cihazi

Sonlandirma ACIKY

Fieldbus

Proses G/C (déngusel)

-
Pa{gg&ggn'i/ w Servis mesajlari (dongusel
> olmayan)
/ / T

— > - > - >

m m o) m -0

-0 p 4 p

g .:- = g .:- = g .] =

> > >

sMme * sme *° sl °
n ~ n o) n o)
Sonlandirma KAPALI Sonlandirma KAPALI Sonlandirma AS:IKl)

Bias KAPALI Bias KAPALI s Bias A(;IK
CEIA-01 CEIA-01 CEIA-01
Surucu Surici Surici

1 Fieldbus'in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma agik olmalidir.
2) Tercihen fieldbus'in sonundaki cihazda bias aclik olmalidir.

Fieldbus'i stricuye baglama

Fieldbus'i siirticinun kontrol Unitesine takiimis olan CEIA-01'in X5 terminaline

baglayin. Baglanti semasi asagida gosterilmistir.

Eklenecek
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Dahili fieldbus araytiziini ayarlama

Dabhili fieldbus iletisimi icin asagidaki tabloda gdsterilen parametrelerle siriiclyi
ayarlayin. Fieldbus kontroli ayari sttunu kullanilacak degeri veya varsayilan degeri
verir. Fonksiyon/Bilgi sutunu parametrenin agiklamasini verir.

Parametre

Fieldbus kontrolu
ayarl

Fonksiyon/Bilgi

ILETISIM BASLATMA

58.01

Protokol
etkinlestir

Modbus RTU

Dahili fieldbus iletigimini baslatir.

DAHILI MODBUS KONFIGURASYONU

getirme hatasi

58.03 Nod adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Ayni gevrimici nod adresine sahip
iki nod olamaz.
58.04 Haberlesme hizi | 19,2 kbps Baglantinin iletigsim hizini tanimlar. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.05 Parite 8CIFT1 Pariteyi ve stop biti ayarini secer. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.14 lletigim kaybi Hayir (varsayilan) | Bir iletisim kaybi tespit edildiginde
eylemi gerceklestirilecek eylemi tanimlar.
58.15 lletisim kaybi Yok (varsayilan) iletisim kaybi gérintillemesini
modu etkinlestirir/devre disi birakir ve iletisim kaybi
gecikme sayacini resetlemek icin ydntemleri
tanimlar.
58.16 lletisim kaybi 30,0 s (varsayilan) | lletisim gorintillemesi icin zaman asimi
suresi sinirint tanimlar.
58.17 Gonderim 0 ms (varsayilan) | Suricu tepki gecikmesini tanimlar.
gecikme
58.25  Kontrol profili ABB Siirictleri Siruci tarafindan kullanilan kontrol profilini
(varsayilan) seger. Bkz. bolim Dahili fieldbus arabiriminin
temelleri (sayfa 346).
58.26  EFB refl tipi Hiz veya frekans Referans ve gercek deger turlerini secer. Hiz
(varsayilan), veya frekans ayari ile tip, etkin olan ¢alisma
58.29 EFB act? tipi Seffaf, Genel, moduna gore otomatik olarak segilir.
Moment, Hiz,
Frekans
58.33 Adresleme Mod 0 (varsayilan) | Parametreler ile 100...65535 Modbus kayit
modu arahigindaki tutma kayitlari arasindaki
eslemeyi tanimlar.
58.34  Word sirasi LO-HI (varsayilan) | Modbus mesaj cercevesindeki veri
word'lerinin sirasini tanimlar.
58.35 Uygulamageri | Hayir (varsayilan) | Suriicinin Modbus harici kodlarini génderip

gondermeyecegini secer.
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Parametre

Fieldbus kontroli
ayari

Fonksiyon/Bilgi

58.101 Data G/C 1

58.140 Data G/C 40

Yok (varsayilan)

Modbus master'in, Modbus Giris/Cikis
parametrelerine ait kayit adresinden
okudugunda veya bu adrese yazdiginda
eristidi striict parametresinin adresini
tanimlar. Modbus G/C word'leri arasindan
okumak veya yazmak istediginiz
parametreleri segin.

58.06 lletisim kontrol

U | Ayarlar tazele

Konfiglrasyon parametrelerinin ayarlarini
dogrular.

Yeni ayarlar, siiriicliye bir sonraki gii¢ verilmesinde veya 58.06 fletisim kontrolil
parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.

Surucu kontrol parametrelerini ayarlama

Dahili fieldbus arabirimi kurulduktan sonra asagidaki tabloda listelenmis olan surtict
kontrol parametrelerini kontrol edin ve ayarlayin. Fieldbus kontroll ayari sttunu,
dahili fieldbus sinyali s6z konusu siiriict kontrol sinyali icin istenen kaynak veya
hedef oldugunda kullanilacak degeri veya degerleri verir. Fonksiyon/Bilgi sttunu
parametrenin aciklamasini verir.

Parametre

Fieldbus kontroli
ayarl

Fonksiyon/Bilgi

KONTROL KOMUTU KAYNAK SECIMI

secimi

20.01 Ext1 komutlari | Dahili fieldbus EXT1 aktif kontrol konumu olarak secilmisken
fieldbus'i start ve stop komutlari igin kaynak
olarak secer.

20.02 Ext2 komutlari | Dahili fieldbus EXT2 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
fieldbus'i start ve stop komutlari i¢in kaynak
olarak secer.

HIZ REFERANSI SECIMI

22.11 Extl hiz refl EFB refl Dahili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
referansi hiz referansi 1 olarak seger.

22.18 Ext2 hiz refl EFB refl Dabhili fieldbus arabirimi tizerinden alinan bir
referansi hiz referansi 2 olarak seger.

MOMENT REFERANSI SECIMI

26.11 Moment refl EFB refl Dabhili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir

secimi referansi moment referansi 1 olarak seger.

26.12 Moment ref2 EFB refl Dabhili fieldbus arabirimi tizerinden alinan bir

referansi moment referansi 2 olarak seger.

FREKANS REFERANS SECIMI

28.11 Extl frekans
refl

EFB refl

Dabhili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
referansi frekans referansi 1 olarak seger.
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Parametre

Fieldbus kontroli
ayarl

Fonksiyon/Bilgi

28.15 Ext2 frekans
refl

EFB refl

Dabhili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
referansi frekans referansi 2 olarak seger.

DIGER SECIMLER

EFB referanslari, 6nce Diger 6gesi, sonra ya 03.09 EFB referansi 1 ya da 03.10 EFB referansi
2 parametresi secilerek neredeyse herhangi bir sinyal secici parametresinde kaynak olarak

segcilebilir.

REFERANS TiPi VE O

LCEKLENDIRME

58.26 EFB ref1 tipi
58.27 EFB ref2 tipi

Hiz veya frekans
(varsayilan), Seffaf,
Genel, Moment, Hiz,
Frekans

Fieldbus referanslari 1 ve 2'nin tiplerini
tanimlar. Her bir referans tipi igin
olgeklendirme 46.01...46.03 parametreleriyle
tanimlanir. Hiz veya frekans ayari ile, tip etkin
olan calisma moduna gére otomatik olarak
segilir.

GERCEK DEGER TiPI

VE OLCEKLENDIRME

58.28 EFB actl tipi
58.29 EFB act2 tipi

Hiz veya frekans
(varsayilan), Seffaf,
Genel, Moment, Hiz,
Frekans

Gercgek degerler 1 ve 2'nin tiplerini tanimlar.
Her bir gercek deger icin 6lceklendirme
46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
veya frekans ayari ile tip, etkin olan ¢alisma
moduna gore otomatik olarak segilir.

GERCEK DEGER KAY

NAK SECIMI (Seffaf tipi

secildiginde)

58.31 EFB actl geffaf
kaynagi
58.32 EFB act2 geffaf
kaynagi

Diger

Secilen tip Seffaf oldugunda gercek degerler
1 ve 2'yi tanimlar.

SISTEM KONTROL Gi

RISLERI

96.07 Parametre
manuel kaydi

Kaydet (Tamam
ogesine geri doner)

Parametre deger degisimlerini (fieldbus
kontroli ile yapilanlar da dahil) kalici hafizaya
kaydeder.
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Dabhili fieldbus arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemiyle siriict arasindaki déngisel iletisim 16 bit veri word'lerinden veya
32 hit veri word'lerinden (seffaf bir kontrol profiliyle birlikte) olusmaktadir.

Asagidaki sema dabhili fieldbus arabiriminin ¢alismasini gdstermektedir. Dongusel
iletisimde aktarilan sinyaller semanin altinda aciklanmigtir.

Fieldbus agi
1
Dongusel iletigsim EFB profili EXT1/2
Start komutlari
SEC il EFB CW AN
S N 03.09 EFB ref 1
REFT LU '_::12 - . referan5| =
REF2 LU =5 03.10 EFB referansi 2 20.06
58.25 — i
EFB SW
< SEC Gergek 1 Referans segimi
{2 0 1 Gergek 2
| | |[GERC1 H :lz - L
GERC2 H— =3 L AN
58.25
- Gruplar
Veri G/G 22/26/28/40 vb.
GIc1 secimi
¢ Par. 01.01...255.255
GIG2 Referans segimi
GIC3 e 4
G/C 69 J (\
58.101
58.140 Gruplar
22/26/28/40 vb.
— S Parametre
L| Dongisel olmayan iletigim tablosu

[

Fieldbus uzerinden kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.
. 58.25 Kontrol profili parametresi ABB Siriiculeri olarak ayarlanmigsa veri dénustirme. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 349).

N



Dabhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolu 347

Kontrol word’iél ve Durum word’i

Kontrol Word'li (CW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dir. Striclyt bir
fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur. CW fieldbus kontrol cihaziyla
suriiciiye gonderilir. Stricl parametrelerinde, kullanici EFB CW'yi surtict kontrol
komutlarinin (start/stop, acil stop, harici kontrol konumlari 1/2 arasinda sec¢im veya
hata resetleme gibi) kaynagi olarak secer. Surticti, CW'de yer alan bit kodlu
talimatlara gére durumlari arasinda gegis yapar.

Fieldbus CW, sirtcuye ya oldugu gibi yazilir ya da veri dénistirlur. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 349).

Fieldbus Durum Word' (SW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dir. Surtctiden
fieldbus kontrol cihazina durum bilgisi icerir. Strticti SW, fieldbus SW'sine ya oldugu
gibi yazilir ya da veri donusturdlir. Bkz. bolim Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 349).

Referanslar

EFB referanslar 1 ve 2, 16 bit veya 32 bit isaretlenmis tamsayilardir. Her bir referans
word'Undn icerigi hiz, frekans, moment veya proses referansi gibi neredeyse
herhangi bir sinyalin kaynagi olarak kullanilabilir. Dahili fieldbus iletisiminde, referans
1 ve referans 2 sirasiyla 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleri ile géruntilenir. Referanslarin dlgeklendirilip dlgeklendiriimemesi 58.26
EFB refl tipi ve 58.27 EFB ref2 tipi parametrelerinin ayarlarina baghdir. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 349).

Gercek degerler

Fieldbus gercek sinyalleri (GERC1 ve GERC2) 16 bit veya 32 bit isaretlenmis
tamsayilardir. Segilen sirlicli parametre degerlerini sirticiden master'a tasirlar.
Gercgek degerlerin 6lceklendirilip dlgeklendiriimemesi 58.28 EFB actl tipi ve 58.29
EFB act2 tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bélim Kontrol profilleri
hakkinda (sayfa 349).

Veri girig/cikiglari

Veri giris/cikislar (G/C) segilmis surriici parametre degerlerini iceren 16 bit veya 32
bit word'lerdir. 58.101 Data G/C 1 ... 58.140 Data G/C 40 parametreleri master'in veri
okudugu (giris) veya veri yazdigi (¢ikis) adresleri tanimlar.

Kayit adresleme

Tutma kayitlarina erisim icin Modbus taleplerinin adres alani 16 bittir. Bu, Modbus
protokoliiniin 65536 tutma kaydinin adreslenmesini destekler.

Eskiden, Modbus master cihazlar tutma kayit adreslerini géstermek igin 40001 ila
49999 arasinda 5 haneli ondalik adresler kullanirdi. 5 haneli ondalk adreslemede
adreslenebilir tutma kayitlarinin sayisi 9999 ile sinirliydi.
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Modern Modbus master cihazlari tipik olarak 65536 Modbus tutma kaydinin
tamamina erigsimi saglamaktadir. Bu yontemlerden biri, 400001 ila 465536 arasinda 6
haneli ondalik adresler kullanmaktir. Bu kilavuz, tutma kayit adreslerini gostermek
icin 6 haneli ondalik adresleme kullanmaktadir.

5 haneli ondalik adreslemeyle sinirli olan Modbus master cihazlari, 400001 ila
409999 arasindaki kayitlara hala 40001 ila 49999 arasindaki 5 haneli ondalik
adresleri kullanarak erisebilmektedir. Bu master'lar 410000 ila 465536 arasindaki
kayitlara erisemez.

Not: 32 bit parametrelerin kayit adreslerine, 5 haneli kayit sayilari kullanilarak
erisilemez.
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Kontrol profilleri hakkinda

iletisim profili suiriicti ve fieldbus master arasindaki veri aktarimi igin kurallari tanimlar,
ornegin:

¢ birlesik boolean word'leri déntstirtlmis mi ve nasil donustiralmus?

« sinyal degerleri 6lgeklendiriimis mi ve nasil 6lceklendirilmis?

« fieldbus master icin suriict kayit adresleri nasil eslenmis?

Sirlciyd su iki profilden birine uygun olarak mesaj alip géndermesi igin konfigure
edebilirsiniz:

e ABB Surucileri

¢ DCU Profili.

ABB Surtculeri profili i¢in, stirictinin dahili fieldbus arabirimi fieldbus verilerini
suriiciide kullanilan lokal verilere veya lokal verilerden fieldbus verilerine déndisttrdr.

DCU Profili veri donustiirme ve dlceklendirme icermez. Asagidaki sekilde profil
seciminin etkisi gosterilmektedir.

Profil segimi
Veri
donustirme ve 0
> Gigeklendirme [ >\7
Fieldbus »o5 —— Suricl
58.25

58.25 Kontrol profili parametresi ile kontrol profili se¢imi soyledir:

* (0) ABB Sdructileri
» (5) DCU Profili.
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Kontrol Word'l

ABB Saruculeri profili igin Kontrol Word'u

Asagidaki tabloda ABB Sriculeri kontrol profili i¢in fieldbus Kontrol Word'Uniin
icerigi gosterilmektedir. Dahili fieldbus arabirimi bu word' sirtictide kullanildigi
bicime dénusturdr. Buylk ve kalin harfli yazilar ABB Surdcdleri profili igin durum gegis
semasl! kisminda (sayfa 357) gdsterilen durumlara aittir.

Bit | Adi Deger | DURUM/Ac¢iklama

0 OFF1_ 1 READY TO OPERATE'e ilerle.

KONTROL Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle;

diger kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO
SWITCH ONa ilerle.

1 OFF2_ 1 Calismaya devam et (OFF2 pasif).

KONTROL Acil OFF, serbest durus.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED a ilerle.

2 OFF3_ 1 Calismaya devam et (OFF3 pasif).

KONTROL Acil stop, suriici parametresi ile tanimlanan surede durur.

OFF3 ACTIVE 'e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
Uyari: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin durdurulabileceginden emin olun.

3 INHIBIT_ 1 OPERATION ENABLED'a ilerle.

OPERATION Not: Calisma izni sinyali aktif olmalidir; bkz. striicii
belgeleri. Suric fieldbus'tan Calisma izni sinyalini almak
Uizere ayarlanmissa, bu bit sinyali etkinlegtirir.

Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

4 RAMP_OUT_ 1 Normal calisma. RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO OUTPUT ENABLED'a ilerle.

0 Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla. Surici
rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).

5 RAMP_HOLD 1 Rampa fonksiyonunu etkinlestir. RAMP FUNCTION
GENERATOR: ACCELERATOR ENABLEDa ilerle.

0 Rampay1 durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait
¢ikis tutuldu)

6 RAMP_IN_ 1 Normal calisma. OPERATING'e ilerle.

ZERO Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi siriicii
parametreleri tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak
ayarlanmigsa etkilidir.

0 Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait girisi sifira zorla.

7 RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON
INHIBITEDa ilerle.

Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi surlcu
parametreleri tarafindan bu sinyal i¢in kaynak olarak
ayarlanmigsa etkilidir.

0 Normal calismaya devam et.
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Bit | Adi Deger | DURUM/Agiklama

8...9 | Rezerve

10 REMOTE_ 1 Fieldbus kontrolu devrede.
CMD

Kontrol Word'i <> 0 veya Referans <> 0: Son Kontrol
Word'li ve Referansi tut.

Kontrol Word'i = 0 ve Referans = 0: Fieldbus kontroli
devrede. Referans ve yavaslama/hizlanma rampalari

kilitlendi.
11 EXT_CTRL_ 1 Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
LOC fieldbus'tan secilmek Gizere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici Kontrol Konumu EXT1'i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek lizere parametrelenmigse etkindir.
12 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik i¢in suriici lojidi ile
13 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.
14 USER_2
15 USER_3

DCU profili icin Kontrol Word'i

Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus Kontrol Word'lnii oldugu gibi striicti Kontrol
Word'inlin 0 - 15 bitlerine yazar. Suriicti Kontrol Word'iniin 16 - 32 bitleri kullanimda
degildir.

Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama

0 STOP 1 Stop Modu parametresine ya da stop modu talep bitlerine
gore durma (7 ve 9 bitleri).

(calisma yok)

1 START 1 Sirtclyd baglatin.
(calisma yok)
2 REVERSE i¢in Heniiz uygulanmadi
ayrildi
3 Rezerve
RESET 0=>1 | Akitif bir hata varsa hata resetleme.
0 (calisma yok)
5 EXT2 1 Harici kontrol konumu EXT2'yi secer. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek Gizere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici kontrol konumu EXT1'i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.
6 RUN_DISABLE 1 Calisma devre digi Suriicu fieldbus'tan ¢alisma izni
sinyalini almak tzere ayarlanmissa, bu bit sinyali devre
disi birakir.
0 Calisma izni. Suricu fieldbus'tan Calisma izni sinyalini

almak Uzere ayarlanmigsa, bu bit sinyali etkinlestirir.
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Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama
7 STOPMODE_RA |1 Normal rampa stop modu
MP (calisma yok) 7...9 bitlerinin timi 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
8 STOPMODE_EM Acil rampa stop modu
ERGENCY—RAM (calisma yok) 7...9 bitlerinin timi 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
9 STOPMODE_CO |1 Serbest stop modu.
AST (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
10 RAMP_PAIR _2 Heniiz uygulanmadi
icin ayrildi
11 RAMP_OUT_ZER |1 Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla. Surici
(0] rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).
Normal calisma.
12 RAMP_HOLD 1 Rampay! durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait
¢ikis tutuldu)
Normal calisma.
13 RAMP_IN_ZERO |1 Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait girigi sifira zorla.
Normal ¢alisma.
14 REQ_LOCAL_LO Henuz uygulanmadi
CK icin ayrild
15 TORQ_LIM_PAIR Heniiz uygulanmadi
_2i¢in ayrildi
16 FB_LOCAL_CTL |1 Lokal mod i¢in fieldbus'tan kontrol talep edilir. Etkin
kaynaktan kontroli alir.
(calisma yok)
17 FB_LOCAL_REF |1 Lokal mod i¢in fieldbus'tan referans talep edilir. Etkin
kaynaktan referansi alir.
0 (calisma yok)
18 RUN_DISABLE_1 Heniiz uygulanmadi Bu HVAC'te START_DISABLE_1
icin ayrildi olur.
19 Rezerve
20 Rezerve
21 Rezerve
22 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik i¢in suriicu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26... | Rezerve

31
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Durum word'l

ABB Suruculeri profili igin Durum Word'l

Asagidaki tabloda ABB Suruculeri kontrol profili igin fieldbus Durum Word'l
gosterilmektedir. Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus icin striicti Durum Word'Uni bu
forma donusturdr. Buyuk ve kalin harfli yazilar ABB Sdrtculeri profili icin durum gegcis
semasl kisminda (sayfa 357) gdsterilen durumlara aittir.

Bit Adi Deger | DURUM/Ac¢iklama
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
3 TRIPPED 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 OFF_2_STATUS |1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 OFF_3_STATUS |1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Uyari/Alarm.
0 Uyari/alarm yok.
8 AT 1 OPERATING. Gergek deger Referansa esittir

SETPOINT (tolerans limitleri dahilindedir, 6rn. hiz kontrolinde, hiz
hatasi nominal motor hizinin maks. %10'udur).

0 Gercek deger Referans'tan farkhdir (tolerans limitleri
digindadir).
9 REMOTE 1 Sirtcl kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
Siirtict kontrol konumu: LOCAL.
10 ABOVE_ 1 Gergek frekans veya hiz, denetim limitine (striict
LIMIT parametresi ile ayarlanan) esit veya limitin Uzerinde.
Her iki dénme yoniinde de gecerlidir.
0 Gergek frekans veya hiz denetim limiti dahilinde.
11 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik icin surticii lojigi ile
12 USER 1 birlestirilebilen durum bitleri.
13 USER_2
14 USER_3

15 Rezerve
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DCU profili igin Durum Word'l

Dabhili fieldbus arabirimi, strtici Durum Word't O - 15 bitlerini hicbir degisiklik

yapmadan fieldbus Durum Word'lUne yazar. Suriicti Durum Word'iniin 16 - 32 bitleri

kullanimda degildir.

Bit Adi Deger | Durum/Agiklama
0 READY 1 Sirtcd, start komutunu almaya hazir.
0 Siruct hazir degil.

1 ENABLED 1 Harici calisma izni sinyali etkin.

0 Harici calisma izni sinyali etkin degil.

2 ENABLED_TO_R Henuiz uygulanmadi Bu HVAC'te STARTED olur.

OTATE igin ayrildi
3 RUNNING 1 Sirdct modulasyonda.
0 Surdct modulasyonda degil.
4 ZERO_SPEED 1 Sirucu sifir hizda.
0 Sirucu sifir hizda degil.
5 ACCELERATING Henliz uygulanmadi
icin ayrild
6 DECELERATING Henliz uygulanmadi
icin ayrildi
7 AT_SETPOINT 1 Sirdcl ayar noktasinda.
0 Sirdcl ayar noktasinda degil.
8 LIMIT 1 Siruct ¢aligmasi sinirlandirildi.
0 Suriicu caligmasi sinirlandiriimadi.

9 SUPERVISION 1 Gergek deger (hiz, frekans veya moment) limitin
Uzerinde. Limit 46.31...46.33 parametreleriyle
ayarlanir.

0 Gercek deger (hiz, frekans veya moment) limitler
dahilinde.

10 REVERSE_REF Henliz uygulanmadi

icin ayrild

11 REVERSE_ACT Heniiz uygulanmadi

icin ayrildi

12 PANEL_LOCAL |1 Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda.

0 Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda degil.

13 FIELDBUS_LOC |1 Fieldbus, lokal kontrol modunda.

AL 0 Fieldbus, lokal kontrol modunda degil.

14 EXT2_ACT 1 Harici kontrol konumu EXT2 etkin.

0 Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
15 FAULT 1 Sdirtci hata verdi.
0

Surici hata vermedi.
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355

Bit Adi Deger | Durum/Agiklama
16 ALARM 1 Uyari/Alarm etkin.
0 Uyari/alarm yok.
17 Rezerve
18 DIRECTION_LO Heniiz uygulanmadi
CK icin ayrildi
19 Rezerve
20 Rezerve
21 Rezerve
22 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik i¢in surtcu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Bu kanalda kontrol talep edildi.
Bu kanalda kontrol talep edilmedi.
27 ... Rezerve
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Durum gecis semalari

ABB Sdruculeri profili igin durum gegig semasi

Asagidaki sema, surticti ABB Suruculeri profilini kullanirken ve surict dahili Fieldbus
arabiriminden gelen kontrol word'iiniin komutlarini izlemek tzere yapilandiriimigken,
surlicideki durum gegcislerini gdstermektedir. Blyik harfli yazilar, fieldbus Kontrol ve
Durum s6zcuklerini gésteren tablolarda kullanilan durumlara aittir. Bkz. bolim ABB
Sdruculeri profili icin Kontrol Word'li sayfa 350 ve ABB Sirtculeri profili icin Durum
Word'li sayfa 354.
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Referanslar

ABB Suruculeri profili ve DCU Profili igin referanslar

ABB Sriculeri profili EFB referansi 1 ve EFB referansi 2'nin kullanimini destekler.
Referanslar her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi igceren 16 bit uzunlukta
sozcuklerdir. Negatif bir referans buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

Referanslar, dlceklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.26 EFB refl tipi ayarina gére
kullanima alinan 58.27...EFB ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde
olgeklendirilir (bkz. sayfa 270).

Fieldbus P Sirtict

46.01 (hiz referansi ile)

20000 == 46 02 (frekans referansi ile)
46.03 (moment referansi ile)
10000 == 46.04 (glic referansi ile)
0——0
-(46.03) (moment referansi ile)
-10000 —— -(46.04) (gug referansi ile)
-20000 —— -(46.01) (hiz referansi ile)

-(46.02) (frekans referansi ile)

Olceklendirilen referanslar 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleri ile gosterilir.
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Gercek degerler

ABB Siuructuleri profili ve DCU Profili icin gercek degerler

ABB Surtculeri profili, iki fieldbus gercek degerinin (ACT1 ve ACT2) kullanimini
destekler. Gercek degerler her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi iceren 16 bit
uzunlukta sézcuklerdir. Negatif bir deger buna karsilik gelen pozitif degerin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

Gergek degerler, 6lceklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.28 EFB actl tipi ayarina gore
kullanima alinan 58.29...EFB act2 tipi parametreleri ile tanimlanan gsekilde
Olgeklendirilir (bkz. sayfa 271).

Fieldbus g Siiriici
20090116 s e )
10000 rane iy

0——0
20000 (00 i e 1)
20000~ (350 e rrrr )
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Modbus tutma kayit adresleri

ABB Suruculeri profili ve DCU Profili i¢in Modbus tutma kayit
adresleri

Asagidaki tabloda, ABB Suruculeri klasik profili ile stirtic verisi i¢in varsayilan
Modbus tutma kayit adresleri gosterilmektedir. Bu profil strticti verisine,
donustiriimusg 16 bit erisim saglar.

Not: Sirtcuniin 32 bit Kontrol ve Durum word'lerinin yalnizca en 6nemsiz 16 bitlerine
erigilebilir.

Not: DCU Profili ile 16 bit kontrol/durum word't kullanildiysa, DCU Kontrol/Durum
word'iniin 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit word'ler)

400001 Kontrol word'l. Bkz. bdlimler ABB Sirucdleri profili icin Kontrol Word't
(sayfa 350) ve DCU profili icin Kontrol Word'l (sayfa 351).

Bu se¢im 58.101 Data G/C 1 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400002 Referans 1 (REF1).

Bu se¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400003 Referans 2 (REF2).

Bu se¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400004 Durum Word't (SW) Bkz. béliimler ABB Sdriculeri profili icin Durum

Word'll (sayfa 354) ve DCU profili igcin Durum Word'U (sayfa 355).
Bu se¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400005 Gergek deger 1 (ACT1).
Bu se¢im 58.105 Data G/C 5 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400006 Gergek deger 2 (ACT2).

Bu se¢im 58.106 Data G/C 6 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400007...400040 Veri giris/cikis 7...40.
58.107 Data G/C 7 ... 58.140 Data G/C 40 parametreleri ile segilir.

400070...400089 Kullaniimiyor

400090...400100 Hata kodu erisimi. Bkz. bolim Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari
400090...400100) (sayfa 366).

400101...465536 Parametre okuma/yazma.

Parametreler kayit adreslerine 58.33 Adresleme modu parametresine
gore eslenir.
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Modbus fonksiyon kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus arayuzii tarafindan desteklenen Modbus fonksiyon
kodlari gosterilmektedir.

Kod Fonksiyon ismi Aciklama

01lh Sarmallari Oku Yok

02h Ayrik Girigleri Oku Yok

03h Tutma Kayitlarini Oku Yok

05h Tekli Sarmal Yaz Yok

06h Tekli Kayit Yaz Yok

08h Teshis Haberlesmenin veya ¢esitli dahili hata durumlarinin

kontrol edilmesi i¢in kullanilan bir dizi test saglar.
Desteklenen alt kodlar:
* 00h Sorgu Verilerini Geri Ver: Eko/geri dongu testi.

* 01h Haberlesme Secenegini Yeniden Baglat:
Yeniden baslatir ve EFB'yi baslatir, haberlesme
olay sayagclarini temizler.

* 04h Yalnizca Dinleme Modunu Zorla

* OAh Sayaglari ve Teshis Kaydini Temizle

* 0Bh Bara Mesaji Sayacini Geri Dondur

+ 0Ch Bara lletisim Hatasi Sayacini Geri Déndiir

« 0Dh Bara Ozel Durum Hatasi Sayacini Geri
Dondur

* OEh Slave Mesaj Sayacini Geri Dondur
« OFh Slave Yanit Yok Sayacini Geri Dondur

« 10h Slave NAK (negatif onay) Sayacini Geri
Dondir

» 11h Slave Mesgul Sayacini Geri Déndur

« 12h Bara Karakteri Seviyesi Asim Sayacini Geri
Dondir

« 14h Seviye Asim Sayacini ve isaretini Temizle

0Bh iletisim Olay Sayacini Yok
Getir

OFh Coklu Sarmal Yaz Yok

10h Coklu Kayitlari Yaz Yok

16h Kayit Yazmayi Maskele | Yok

17h Coklu Kayitlari Oku/Yaz | Yok
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Kod

Fonksiyon ismi

Aciklama

2Bh / OEh

Kapsullenmis Arabirim
Tasima

Desteklenen alt kodlar:

¢ OEh Cihaz Tanimlamasini Oku: Tanimlamay! ve
diger bilgileri okumay! saglar.

Desteklenen kimlik kodlari (erigim turd):

* 00h: Temel cihaz tanimlamasini almak icin istek
(akig erigimi)

« 04h: Bellli bir tanimlama nesnesini almak igin istek
(tek tek erigim)

Desteklenen Nesne Kimlikleri:

¢ 00h: Satici Adi (“ABB”)

« 01h: Uriin Kodu (6rnegin, “AINFX”)

* 02h: Buyik Kugiik Revizyon (07.05 Yazilim surimu
ve 58.02 Protokol kimligi parametrelerinin igeriginin
bilesimi).

Ozel durum kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus araytizu tarafindan desteklenen Modbus 6zel durum
kodlari gosterilmektedir.

Kod Adi Aciklama
01h GECERSIZ FONKSIYON | Sorguda alinan fonksiyon kodu sunucu igin izin
verilen bir igslem degil.
02h GEQER_SiZ VERI Sorguda alinan veri adresi sunucu icin izin verilen bir
ADRESI adres degil.
03h GEQERSiZ VERI Sorguda yer alan bir deger sunucu igin izin verilen bir
DEGERI deger degil.
04h SLAVE CIHAZ HATASI Sunucu istenen islemi gerceklestirmeye calisirken
onarilamaz bir hata meydana geldi. Bkz. bélum Hata
kodu kayitlari (tutma kayitlari 400090...400100),
sayfa 366.
06h SLAVE CIHAZ MESGUL | Sunucu uzun sireli bir program komutunu igliyor.
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Sarmallar (Oxxxx referans ayart)

Sarmallar 1 bitlik okuma/yazma degerleridir. Kontrol Word't bitleri bu veri tiri ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus sarmallarini (Oxxxx referans ayari) 6zetler.
Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 0 tabanl dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Suruciileri profili DCU Profili
0 OFF1_CONTROL STOP
1 OFF2_CONTROL START
2 OFF3_CONTROL Rezerve
3 INHIBIT_OPERATION Rezerve
4 RAMP_OUT_ZERO RESET
5 RAMP_HOLD EXT2
6 RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
7 RESET STOPMODE_RAMP
8 JOGGING_1 STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
9 JOGGING_2 STOPMODE_COAST
10 REMOTE_CMD Rezerve
11 EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
12 USER_O RAMP_HOLD
13 USER_1 RAMP_IN_ZERO
14 USER_2 Rezerve
15 USER_3 Rezerve
16 Rezerve FB_LOCAL_CTL
17 Rezerve FB_LOCAL_REF
18 Rezerve Rezerve
19 Rezerve Rezerve
20 Rezerve Rezerve
21 Rezerve Rezerve
22 Rezerve USER_O
23 Rezerve USER_1
24 Rezerve USER_2
25 Rezerve USER_3
26 Rezerve Rezerve
27 Rezerve Rezerve
28 Rezerve Rezerve
29 Rezerve Rezerve
30 Rezerve Rezerve
31 Rezerve Rezerve
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Ayrik Girigler (1xxxx referans ayart)

Ayrik Girigler 1 bitlik salt okunur degerlerdir. Durum Word'l bitleri bu veri tiri ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus ayrik girislerini (1xxxx referans ayari) 6zetler.
Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 0 tabanli dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Surucduleri profili DCU Profili
0 RDY_ON READY
1 RDY_RUN ENABLED
2 RDY_REF Rezerve
3 TRIPPED RUNNING
4 OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
5 OFF_3_STATUS Rezerve
6 SWC_ON_INHIB Rezerve
7 ALARM AT_SETPOINT
8 AT_SETPOINT LIMIT
9 REMOTE SUPERVISION
10 ABOVE_LIMIT Rezerve
11 USER_O Rezerve
12 USER_1 PANEL_LOCAL
13 USER_2 FIELDBUS_LOCAL
14 USER_3 EXT2_ACT
15 Rezerve FAULT
16 Rezerve ALARM
17 Rezerve Rezerve
18 Rezerve Rezerve
19 Rezerve Rezerve
20 Rezerve Rezerve
21 Rezerve Rezerve
22 Rezerve USER_O
23 Rezerve USER_1
24 Rezerve USER_2
25 Rezerve USER_3
26 Rezerve REQ_CTL
27 Rezerve Rezerve
28 Rezerve Rezerve
29 Rezerve Rezerve
30 Rezerve Rezerve
31 Rezerve Rezerve
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Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari 400090...400100)

Bu kayitlar son sorgu hakkindaki bilgileri igerir. Bir sorgu basariyla bitince hata kaydi
silinir.

Referans | Adi Aciklama

89 Hata Kayitlarini Sifirla 1 = Dabhili hata kayitlarini sifirla (91...95). 0 = Higbir
sey yapma.

920 Hata islev Kodu Basarisiz sorgunun iglev kodu

91 Hata Kodu Harici kod 04h olusturuldugunda ayarlanir (yukaridaki

tabloya bakin).
* 00h Hata yok
« 02h Alt/Ust limit agildi

¢ 03h Hatal Dizin: Bir dizi parametresinin
kullanilamayan dizini

» 05h Yanlig Veri Tipi: Deger parametrenin veri tipine
uymuyor

« 65h Genel Hata: Sorguyu islerken tanimsiz hata

92 Basarisiz Kayit Okunamayan veya yazilamayan son kayit (ayrik girig,
sarmal, giris kaydi veya tutma kaydi).
93 Basariyla Yazilan Son Basariyla yazilmig olan son kayit.
Kayit
94 Basariyla Okunan Son Basariyla okunmus olan son kayit.

Kayit
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11

Bir fieldbus adaptort ile
fieldbus kontrol(

Bu bolimin igindekiler

Bu bolimde opsiyonel fieldbus adaptdr moddli ile strtctinin bir iletisim agi (fieldbus)
Uzerinden harici cihazlarla nasil kontrol edilebileceg@i anlatiimaktadir.

Once siriictiniin fieldbus kontrol arabirimi, ardindan bir konfigiirasyon érnegi
aciklanmaktadir.

Sisteme genel bakig

Sirucu, suricunun kontrol Unitesi Uzerine monte edilmis olan opsiyonel bir fieldbus
adaptéri (“fieldbus adaptérii A” = FBA A) Uzerinden harici bir kontrol sistemine
baglanabilir. Stirict tum kontrol bilgilerini fieldbus arabiriminden almak Uzere
ayarlanabilir veya kontrol, fieldbus arabirimi ve diger mevcut kaynaklar, EXT1 ve
EXT2 kontrol konumlarinin yapilandirmasina bagl olarak 6rn. dijital ve analog girigler
arasinda dagtilabilir.

Asagidakiler gibi ¢esitli iletisim sistemleri ve protokolleri i¢in fieldbus adaptorleri
bulunmaktadir:

* PROFIBUS DP (FPBA-01 adaptorii)
* CANopen (FCAN-01 adaptori)

e DeviceNet™ (FDNA-01 adaptori)

¢ EtherNet/IP™ (FENA-11 adaptorii)
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Not: Bu bélumdeki metin ile 6rnekler, bir fieldbus adaptéruniin (FBA A) 50.01...50.18
parametreleri ve 51 FBA A ayarlari...53 FBA A veri ¢ikisi parametre gruplari
tarafindan konfigirasyonunu agiklar.

Sdrucu .
[ | I I Fieldbus kontrol
[ | cihazi
| Fieldbus
Diger
cihazlar

Sdriicu kontrol Unitesi Gizerinde bagh
olan Fxxx tip fieldbus adaptoru (yuva 1)

Veri Akigi

<€— Kontrol word'ii (CW)

- Referanslar
Proses G/C (dongusel)

Durum word't (SW) —— =
Gergek degerler ——p

-

Proses G/C (déngusel)
> veya Servis mesajlari
(dongusel olmayan)

Parametre R/W talepleri/tepkileri
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Fieldbus kontrol arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemi ve siirlici arasindaki surekli iletisim 16 veya 32 bit giris ve gikis veri
word'lerinden olugmaktadir. Siirtict, her bir yénde en fazla 12 veri word'tiniin (16 bit)
kullanimini destekleyebilir.

Sdrlcuden fieldbus kontrol cihazina aktarilan veriler 52.01 FBA A veriinl ... 52.12
FBA A veri in12 parametreleri ile tanimlanir. Fieldbus kontrol cihazindan siriiciye
aktarilan veriler 53.01 FBA A veri outl ... 53.12 FBA A veri outl2 parametreleri ile
tamimlanir.

Fieldbus agi
1)
Fieldbus adaptori FBA Profili
" HAR1/2
Start fonk
| | DATA Profil
out? i
secimi
| 7 ) FBA MAIN CW AN
| 1 FBA REF1
| DATA OUT FBA REF2 2001
secimi 20.06
S
= ! 3)
g Hiz/Moment
kS 2 ' —{Par. 10.01...99.99 H— REF1 se¢
g
-ﬁ | DATA ] \
3 | IN 2 Prqfll_ Grup 53
] secimi
25 FBA MAIN SW 22.1126.11/
5) FBA ACT1 26.12
[t DATA IN FBA ACT2
| 2 secimi Hiz/Moment
REF2 se¢
| 3)
[T 12 | [Par.01.01..99.99 h—{ L | AN
I
Doéngusel iletigim s 5 22.1226.11/
rup 26.12
Dongusel olmayan iletigsim
Fieldbus adaptér moduliunin Parametre
kilavuzuna bakin. tablosu

1) Fieldbus ile kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.

2) Kullanilan veri word'lerinin maksimum sayisi protokole baglidir.

3) Profil/olay secim parametreleri. Fieldbus moduliine 6zgu parametreler. Daha fazla
bilgi igin, ilgili fieldbus adaptdr moddliiniin Kullanim kilavuzu'na bakin.

4) DeviceNet ile, kontrol pargasi dogrudan aktarilir.

5) DeviceNet ile, gercek deger pargasi dogrudan aktarilir.
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Kontrol word’d ve Durum word’i

Kontrol word'0 suriicuyt bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus master istasyonu tarafindan adaptdér moduli yoluyla sirticiye génderilir.
Sdrici, Kontrol word'inde yer alan bit kodlu talimatlara gére durumlari arasinda
gecis yapar ve durum bilgilerini Durum word'tindeki master'a geri gonderir.

ilgili Kontrol word'i ve Durum word'ti icerikleri sirasiyla 373. ve 374. sayfalarda
ayrintili olarak verilmigtir. Strticti durumlari durum semasinda (sayfa 375)
gOsterilmigtir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi Devrede olarak ayarlanirsa,
fieldbus'tan alinan Kontrol word'ii 50.13 FBA A kontrol word'li parametresi ile
gOsterilir ve Durum word'l 50.16 FBA A durum word'l ile fieldbus agina aktarilir. Bu
"ham" veri, fieldbus agini kontrol etmeden 6nce, fieldbus master'in dogru veriyi
aktarip aktarmadigini kontrol etmek icin oldukca kullaniglidir.
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Referanslar

Referanslar bir isaret biti ve 15 bit tamsayi i¢ceren 16 bit word'lerdir. Negatif bir
referans (tersine donlis yonunu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

ABB surictuler analog ve dijital girigler, stiriici kontrol paneli ve bir fieldbus adaptor
moddlinin bulundugu birden fazla kaynaktan kontrol bilgisi alabilir. Stricinin
fieldbus Uzerinden kontrol edilmesini saglamak icin, modl, referans gibi kontrol
bilgisi kaynagi olarak tanimlanmaldir. Bu, 22 Hiz referansi se¢imi, 26 Moment
referans zinciri ve 28 Frekans referans zinciri gruplarindaki kaynak secimi
parametreleri kullanilarak yapilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi Devrede olarak ayarlanirsa,
fieldbus'tan alinan referanslar 50.14 FBA A referansi 1 ve 50.15 FBA A referansi 2 ile
gosterilir.

Referanslarin dlgeklendirilmesi

Referanslar, 6lceklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.04 FBA A refl tipi ayarina gére
kullanima alinan 50.05...FBA A ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde
olceklendirilir.

Fieldbus P Siricl
20000 —— 32282 E:'Zk;er::r?er;z:'z:r?il ile)
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
zoom L0 s )

Olgeklendirilen referanslar 03.05 FB A referansi 1 ve 03.06 FB A referansi 2
parametreleri ile gosterilir.
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Gercgek degerler

Gercek degerler siriiciiniin calismasi ile ilgili bilgi iceren 16 bit word'lerdir. izlenen
sinyallerin tipleri 50.07 FBA A gercek 1 tipi ve 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametreleri
ile segilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme devrede parametresi Devrede olarak ayarlanirsa,
fieldbus'a gdnderilen gercek degerler 50.17 FBA A gercek degeri 1 ve 50.18 FBA A
gercek degeri 2 ile goruntilenir.

Gergek degerlerin dlgeklendirilmesi

Gergek degerler, 6lgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.07 FBA A gercek 1 tipi
parametrelerinin ayarina gore kullanima alinan 50.08...FBA A gercek 2 tipi
parametreleri ile tanimlanan sekilde 6l¢eklendirilir.

Fieldbus g Sirtct

46.01 (hiz referansi ile)

20000 —— 46 02 (frekans referansi ile)

10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)

| -(46.01) (hiz referansi ile)
-(46.02) (frekans referansi ile)

-20000 —
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Fieldbus Kontrol word'tnun igerigi

Buyik ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 375).

Bit Adi Deger |IDURUM/A¢iklama
0 Off1 kontroli 1 READY TO OPERATE'e ilerle.
0 Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle; diger kilitler
(OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO SWITCH ON'a ilerle.
1 Off2 kontrolu 1 Calismaya devam et (OFF2 pasif).
0 Acil OFF, serbest durusta.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
2 Off3 kontroli 1 Calismaya devam et (OFF3 pasif).
0 Acil stop, surlici parametresi ile tanimlanan sirede durur. OFF3
ACTIVE 'e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
UYARI: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin stop edilebileceginden emin olun.

3 Calisma 1 OPERATION ENABLED'a ilerle.

Not: Calisma izni sinyali etkin olmalidir; bkz. suriicti belgeleri. Striici
fieldbus'tan Calisma izni sinyalini almak izere ayarlanmissa, bu bit
sinyali etkinlegtirir.

0 Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

4 Rampa cikisi sifir |1 Normal ¢alisma. RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
ENABLED'a ilerle.

0 Rampa fonksiyon jenerator ¢ikisini sifira zorla. Strict hemen sifir
hiza yavaslayacaktir (moment limitlerini dikkate alarak).

5 Rampa tutma 1 Rampa fonksiyonunu etkinlestir.
il?eéll\élP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED'a

0 Rampay! durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratorune ait ¢ikis tutuldu)

6 Rampa girigi sifir |1 Normal calisma. OPERATING'e ilerle.

Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi surucll parametreleri tarafindan
bu sinyal i¢in kaynak olarak ayarlanmigsa etkilidir.
0 Rampa fonksiyon jeneratoriine ait girisi sifira zorla.

7 Reset 0=>1 |Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi strilicii parametreleri tarafindan
reset sinyali i¢in kaynak olarak ayarlanmissa etkilidir.

0 Normal calismaya devam et.

8 Palsh yol verme 1 |1 Palsli yol verme (joglama) ayar noktasi 1'e hizlanir.

Notlar:

* 4...6 bitleri 0 olmalidir.

« Ayrica bkz. bolim Kontrol, (sayfa 89).
0 Palsli yol verme (joglama) 1 devre disI.

9 Palsh yol verme 2 |1 Palsh yol verme (joglama) ayar noktasi 2'ye hizlanir.
Bit 8'deki notlara bakin.

0 Palsh yol verme (joglama) 2 devre dis!.

10 Uzaktan kmt 1 Fieldbus kontroli devrede.

0 Kontrol word'li ve referans, 0...2 bitleri hari¢ siriiciiden gegmiyor.

11 Harici kontrol l0jigi |1 Harici Kontrol Konumu EXT2'yi secer. Kontrol yeri fieldbus'tan
secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.

0 Harici Kontrol Konumu EXT1'i seger. Kontrol yeri fieldbus'tan
secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.

12 Kullanici 0. bit 1 TBA

0 TBA

13 Kullanici 1. bit 1 TBA

0 TBA
14 Kullanici 2. bit 1 TBA
0 TBA
15 Kullanici 3. bit 1 TBA
0 TBA
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Fieldbus Durum word'unin icerigi

Biyik ve kalin harfli yazilar durum semasinda gosterilen durumlara aittir (sayfa 375).

Bit Adi Deger |[DURUM/Agiklama
0 Acllmaya hazir 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Calismaya hazir (1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Hazir ref 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
3 Hata verdi 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 Off 2 etkin degil 1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off 3 etkin degil 1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Acma yasagi 1 SWITCH-ON INHIBITED.
0 —
7 Uyari 1 Uyar etkin.
0 Uyari etkin degil.
8 Ayar noktasinda 1 OPERATING. Gercek degerler, tolerans limitlerindeki referansa esittir
(bkz. parametre 46.21...46.23).
0 Gercgek deger referanstan farklidir = tolerans limitleri digindadir.
9 Uzak 1 Sirtict kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Sirucu kontrol konumu: LOCAL.
10 Limitin Gzerinde - Bkz. 06.17 Surict durum word'li 2 10. biti.
11 Kullanici 0. bit - Bkz. parametre 06.30 MSW bit 11 se¢imi.
12 Kullanici 1. bit - Bkz. parametre 06.31 MSW bit 12 segcimi.
13 Kullanici 2. bit - Bkz. parametre 06.32 MSW bit 12 secimi.
14 Kullanici 3. bit - Bkz. parametre 06.33 MSW bit 14 segcimi.
15 Rezerve
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Durum semasi

<1

herhangi bir

SWITCH-ON
durumdan
MAINS OFF INHIBITED |—SW b6=1
Hat
+ Gug ACIK + CW b0=0 + aa
= |
NOT READY TO FAULTL SW b3=1
ABCD SWITCH ON |~ SW b0=0
I CW b7=1
CW=xXXX XXX XXXX X110
CW b3=0
A\ READY TO o A\
OPERATION SWITCH ON |— sw bo=1 herhangi bir
INHIBITED |— SW b2=0 durumdan
calisma _ Acil stop
+ yasag _ CW=xxxX XXX XXxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
Lagl 1
- OFF2
herhangi bir READY TO
durumdan OPERATE |—SW b1=1 ACTIVE [~ SW b4=0
OFF1 (CW b0=0) ~
 C\W=xxXX XIxx xxxx 1111 =
OFF.l herhangi bir
AKTIF |~ SW b1=0 durumdan A
nf)=0/1=0 Acil stop
\) OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
ACTIVE [ SW b5=0
CW b4=0

nf=0/1=0
OPERATION

cCD ENABLED |—sw b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx XI1xx xxx1 1111
STATE
RFG: OUTPUT
D ENABLED + kosul
B:
CW b6=0 CW=xxxx Xx1xx xx11 1111 bit ylikselen
kenari
CW = Kontrol word'li RFG: ACCELERATOR
SW = D_urum word'l ENABLED
bx = bit x
n =Hiz c
| = Girig Akimi CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG =Rampa
Fonksiyonu
Jeneratori OPERATION| SW b8=1
f = Frekans -

1
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Suruciunun fieldbus kontrol icin ayarlanmasi

1. Fieldbus adaptér modulund, ilgili modulin Kullanici el kitabi'nda yer alan
talimatlara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak monte edin.

2. Sdriciye gug verin.

3. Sdrlcu ve fieldbus adaptdr moduli arasindaki iletisimi, 50.01 FBA A devrede
parametresi ile etkinlestirin.

4. 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu ile, siiriictiniin bir fieldbus iletisim
kesintisine nasil yanit verecegini segin.
Not: Bu fonksiyon hem fieldbus master ile adaptér modulu arasindaki iletisimi,
hem de adaptér moduli ile surlci arasindaki iletisimi izler.

5. 50.03 FBA A iletisim kaybi zmn asimi ile, iletisim kesintisinin tespit edilmesi ile
secilen eylem arasindaki sireyi tanimlayin.

6. 50 Fieldbus adaptori (FBA) 'ten baglayarak, 50.04 grubundaki geri kalan
parametreler icin uygulamaya 6zel degerleri secin. Uygun deger 6rnekleri
asagidaki tablolarda gosterilmigtir.

7. 51 FBA A ayarlar grubundaki fieldbus adaptér moduili konfigirasyon
parametrelerini ayarlayin. En az, gerekli nod adreslerini ve iletigsim profilini
ayarlayin.

8. 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A veri ¢ikisl parametre gruplarinda surticuye ve
surliciden aktarilan proses verilerini tanimlayin.
Not: Kullanilan iletisim protokoliine ve profiline bagl olarak, Kontrol word'i ve
Durum word'U iletigsim sistemi tarafindan gonderilmek/alinmak Gizere
yapilandiriimis olabilir.

9. 96.07 Parametre manuel kaydi parametresini Kaydet olarak ayarlayarak gecerli
parametre degerlerini kalici bellege kaydedin.

10.51.27 FBA A par yenile parametresini Yapilandir olarak ayarlayarak 51, 52 ve 53
parametre gruplarinda gerceklestirilen ayarlari gecerli kilin.

11. Fieldbus'tan kontrol ve referans sinyallerinin gelmesine olanak saglamak igin,
EXT1 ve EXT2 kontrol konumlarini yapilandirin. Uygun deger drnekleri asagidaki
tablolarda gosterilmigtir.
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Ornek parametre ayari: FPBA (PROFIBUS DP)

Bu drnekte, PPO Tip 2'li PROFIdrive iletisim profilinin kullanildigi bir temel hiz kontrol
uygulamasinin yapilandirilmasi gosterilmektedir. Start/stop komutlari ve referans
PROFIdrive profili, hiz kontrol moduna uygundur.

Fieldbus Uzerinden gdnderilen referans degerlerin, istenen etkiye sahip olmalari igin
suruciide 6lgeklendirilmeleri gerekir. Referans degeri +16384 (4000h) 46.01 Hiz
Olgeklendirme parametresindeki hiz ayari aralhigina (hem ileri hem de geri yonde)
karsilik gelir. Ornegin, 46.01 480 rpm olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan génderilen
4000h 480 rpm'i talep eder.

Yon PzZD1 PzZD2 PzZD3 | PzD4 |PZD5 | PZD6
Cikis Kontrol word'l Hiz referansi Hiz. siresi 1 Yav. suresi 1
Girig Durum word't Gergek hiz degeri | Motor akimi DC gerilimi

Asagidaki tabloda tavsiye edilen surlici parametresi ayarlari verilmektedir.

Suricl parametresi ACS580 suricl Aciklama
ayarlari
50.01 FBA A devrede 1 = [yuva numarasi] | Suruct ile fieldbus adaptér moduli
arasindaki iletisimi etkinlestirir.
50.04 FBA A refl tipi 4=Hz Fieldbus A referansi 1 tipini ve

Olceklendirmeyi secer.

50.07 FBA A gergek 1 tipi | 0 = Hiz veya frekans | 50.04 parametresinde tanimlanan etkin
olan Refl'e uygun olarak gercek deger
tipini ve 6lgeklendirmeyi secer.

51.01 FBA A turi 1=FpBAYD Fieldbus adaptér moduli tipini gorintiler.

51.02 Nod adresi 32 Fieldbus adaptér moduliinin PROFIBUS
nod adresini tanimlar.

51.03 Haberlesme hizi 120007 PROFIBUS aginda mevcut haberlesme
hizini kbit/s cinsinden géruntuler.

51.04 MSG tipi 1=pPpPO1Y PLC konfigurasyon araci ile segilen
telegram tipini goruntuler.

51.05 Profil 0 = PROFIdrive PROFIdrive profiline (hiz kontrol modu)
gore Kontrol word'iinii seger.

51.07 RPBA modu 0 = Devre digl RPBA emilasyon modunu devre digi
birakir.

52.01 FBA data in1 4 = SW 16bit!) Durum word'i

52.02 FBA data in2 5 = Actl 16bit Gergek deger 1

52.03 FBA data in3 01,072 Motor akimi

52.05 FBA data in5 01,11? DC gerilimi

53.01 FBA data outl 1=CWw 16bitD Kontrol word'l

53.02 FBA data out2 2 = Refl 16bit Referans 1 (hiz)

53.03 FBA data out3 23,129 Hizlanma siresi 1
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Sirucu parametresi ACS580 siricl Aciklama
ayarlari
53.05 FBA data out5 23,139 Yavaglama siresi 1
51.27 FBA A par yenile 1 = Yapilandir Konfiglirasyon parametresi ayarlarini
gegerli kilar.
19.12 Ext1 kontrol modu 2=Hiz EXT1 harici kontrol konumu icin kontrol
modu 1 olarak hiz kontrolini seger.
20.01 Ext1 komutlari 12 = Fieldbus A EXT1 harici kontrol konumu igin start ve

stop komutlarinin kaynagi olarak fieldbus
adaptord A'yi secer.

20.02 Ext1 start tetikleyici | 1 = Seviye EXT1 harici kontrol konumu igin bir kalici
turt start sinyali secer.
22.11 Extl hiz refl 4 =FB Arefl Hiz referansi 1 igin kaynak olarak

fieldbus A referansi 1'i seger.

1) salt okunur veya otomatik olarak algilanir/ayarlanir
2) Ornek

Yukaridaki parametre drnegi start siralamasi asagida verilmistir.

Kontrol word':
e 477h (1143 ondalik) —> READY TO SWITCH ON
e 47Fh (1151 ondalik) — OPERATING (Hiz modu)
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12

Kontrol zinciri gemalari

Bu bolimun icerigi
Bu bdlimde suriclnin referans zinciri anlatilmaktadir. Kontrol zinciri semalari,
suriicti parametre sisteminde parametrelerin nerede etkili olacagini ve nasil etkilesim

saglayacagini izlemek icin kullanilabilir.

Daha genel bir sema i¢in, bkz. bélim Siriict ¢calisma modlar (sayfa 81).



lar

INCIrt gemal

380 Kontrol z

imi

Frekans referansi se¢

anjen

108 Jo1 Aouanbai 96°82

pUBWILIOD BJes soualajel Aouanbaly
E

%007
uonoang

QAIOB SNGPIBI4 WO [04U0D
QAR SSO| WO SNQpal

ajes Ja1 paadg = ouny $SO| WWOD Y g4 2005

901A9P |01JU0D [€00] SE [aUBd
QAIJOE SSO| WWOD [UBd

9Jes Jai paadg = UONOE SSO| UOIEDIUNWWOD SO'61

—— [ onep] oyes jos housnbaig L8z

—__C
—enien] eduaises jsued LO'E0

—{__enen ](jonU0O HIOMBN 6 1A 919 )
—_B0ualajal ylomiaN

1023U0D [B907 8 119 91°90)

widlD VAQO
sngpjeld

— puewwod Aousnbaly Juejsuod

]

€ 198 Jo1 Aouanbal] z6°8Z

anjep

enjep

anjen

anjep

enfep

enfep

onjep

(] uoposjes
(] uoposjes
{+] uoposjes

—— Ja1 Aousnbayy jueysuoy) —————

— o*
NOILOFT3S
AONINOIYA
INVISNOO
[A]__vowees] uonoeles zx3/LIx3 L6}
"
\|a1
© NIW ]

b

/ Kouanbauy jueisuo) ze'gz
9 Aousnbauj Juelsuo) |8z
G Aouanbauy Juesuo) 082
¢ Aouanbauy Jueisuo) 6282
¢ Aousnbaly Juesuo) gz'8Z
Z fousnbauy juelsuo) /z°82
| Aousnbaly Jueisuo) 9z'gz

gles Aousnbauy Jueisuo) $zZ°82
zIes Aouanbayy jueisuo) £2'82
L1es Aouanbayj jueisuo) zz'8z

E uoiouny Aousnbay 1U0) | Z°8Z

Uoposles

z4e1 fouenbayy Z1x3 9182

" uonosjeg

Lyol fousnbauy Z1x3 G1°82

{#]  uvomweps | uonouny Aouenbayy z1x3 £1°82

T

a

NIW|

1

an:

i

uonouny Aouenbayy L1x3 €182 (] uomoeles

uoosjes

2484 fousnbayy 11x3 2182

L4o1 Aouanbay 11x3 11'82



381

lar

INCIrt gema

oJez 1no dwey ¥ 3q |'9

anen

ndino dwes Jous Aousnbaiy 0’8z

[ uowaspes | uonoses jes dwel bai4 | /'gz

Kontrol z

o+— omen]  zownedeuses'sz
L
o——{enen | z own uonessje0ap baid G287
1o
lJ/ol! | awn uonesaja0sp baid £/°82
o——{ " eniep | g swi uoness|e0e baud 12°82
lpfol! | aw) uonessjedoe baid4 /82

| awn adeys zg'ge

gisimi

.

Frekans referansi de

N

Indur dweu joi Aousnbaidq 1.0'8Z

j! Kousnbauy wnwiuly €1°0€

paywiun yau bai4 2682 { onen] , 10e ja1 fousnbal4 96'8Z
[ fousnbauy wn ‘ ——{___emen] uBl g Aouenbay jeonud 58T
! Mmo| ¢ Aousnbayy [BOND 9G°8Z
P—{"enen]( pioy dwen g1 1’9 | [ owa] ubuz housnbay e
S ! Mo| g Aousnbaly [eONUD 582
——{" enen] uby | Aouenbely |ONUD £5°8Z
——{ enen]  moj | Aouanbayy [eOnUD 2587
._<00m_._w.__w__o {A]__uomeies | uonouny Aouanbauy [eonud 1587
Of___enen ] osezurdwey 939 19

[aen ] vormars ] soimos otoz u dues baid 9,762



382 Kontrol zinciri semalari

[ [ uoosres | uonosies zixa/Lxg 1161

A | uowors | o1 poads Z1x3 61°22

R=8
o—ann
o—{ans]-

O\ faav |

~ [ _uomoares | 11 poads Z1x3 81°2C

onouny peads zix3 02'2Z

~ | _uonaes | Zje1 poads Lix3 Z1'22

o~ nu|
[A] uoiajes
®

HL T .ﬁu

(910€ s0usIBjel PERdS 98'2C o—{ans|

O —{aav—

[A]  uowspes | uonouny peads 11x3 €122

NN
ans
I u
XVINL_|
NIN
NN
—I

A uonsaes | Lol paads |1x3 1122

Hiz referansi kaynak secimi |



383

lar

inciri sema

Kontrol z

Hiz referansi kaynak sec¢imi Il

onjen

payuwiun Joi peads 102z

onjep

2108 ousiejol paads 1822

Sa33ds
IVOILIYD

onien | B € peads (eonud 2522

onen Mol g paads [eoND 9522

aneA ybiy z peads [eanud 6522

anjep Mo| Z paads [EO1UD $5'ZZ

Snien | Bl L peads [eanuD €522

A | Mol | peads a0 25'22

[ uomoers | uonouny poads eonuo 152z

puewILOD ojes jou peads

uopoaig

anjep

ajes jai peads |y

%07

10U02 (2207 8119 91'9

@21n0s Lels | BuiBBor 920z

| Bubbor

2 SNQpjals Wol [04U0D
SAOE SSO| WWOD SNGPIALY

ajes Ja1 paadg = oUN SSO| W0 Y VA4 200§

201ASp [0U02 290 SE [aUEd
SA9E $S0| WO [aued

ajes o1 paads = uonoe
$50] UOEDUNLILIOD S0'6Y

44

90UBI0J0) [oUEd LO'E

10U03 IOMIBN 6 119 94'9 J widlO VAQO

A
PE—— )

381 | Buibbor zv'zz

Jo1 Z BuiBbor ev'zz

Z buibbor.

[ enien} eoinos weys z Buisor 220z

oiqeus Bubbor 5z0z

£ peads JuBISu0D 28 22
9 poads ueIsuoD 1§22

& Paads JuBISUD 0£'2Z

1 paads uBISUOD 62'22
£ poads JueIsU0D 82°ZZ
2 posds ueisuoD /272

| pads Jueisu00 87°22

£10s poads JUBISUOD bZ'2Z

(-] —vorears |
(-] __wowars |
(-] vowars |

Zios poads JUBISU0D €222

L1es paads 1UeisuoD 22'2Z

3

[ somoos | voroun pascs weruos 222

NOILOTT3S
a3ads
LNVLSNOD

onien l 9108 Jo1 poads 9822 v




lar

INCIrt gemal

384 Kontrol z

Hiz referansi rampa ve sekillenmesi

ndino dwei Jou1 paads zo'cz

puewwoo doyg

osez no dwey ¥ 19 |'9

T

BAJoBUI € 4O &

3L O3

3WIL OOV

dAvY

ANIL 0OV

dAVY

3dVHS
—__oeA]  Buibbol awn 90 1Z'€Z
——{ enen] BuiBBof awn 20y 0Z'cZ
Jo1 Z Buibbor ¢y'zg
Jo1 |, Buibbor zy'zz
¢ buyou 6 39 1°9

osez urdwey 931q |'9

pioy dwey g 1’9

oJaz o dwey ¥ 3iq |9

2 Buyoul 6 19 19

| Buiyour g 319 1'9

r—{__emen] Buiieos peads L0'9y
! ojel adojs 9|qeLen 622
—{—_enen | ejqeus adojs ajqeleA 82'€2

so1nos pess g Buibbor z°0z

soinos peys | BuibBor 9z'0z

aNv
s|qeus Buibbor 6z'0z

Buibbol swi 08q 12°€Z

Buibbol swi 90y 0Z'€2

) adeys €€z

{__emen] | sum adeys ze'ez

[ enen ] z awi uonessiedaq G167
g | 8w uonelssloaq ¢1'eg

{enen ] T 8w uoReISIRDY Y1€T

{enien ] | swn uonessjeody 167

[ sea] [ uoweies | uoijoajes jos dwiey ||'eZ

{__ener ] own dojs Aousbiew3 £z'cZ
BARUIE JOGHG LL'9

[ enen] poeds wnwiuy 1108

anjen p=(_PONWIUN Jo1 paadS 1022 )

oJoz urdwey 9119 |9

{__enen] peeds wnuwixen z) 0

nduy dwel jo1 peads |0'ez



385

Kontrol zinciri semalari

Hiz hatas1 hesaplama

snien | ol Ja)|y Jolse paads ZL vz

anen |=(3joeqpesy paads pasn z0'vz)

anep

paayly Jous paads €0'vZ

m:o_iw:wnEoo ooe anbio] wm.mmr

onep

{"enen | uonoenod peads |1tz

- anie |'@ouaiayel paads pasn _.o.wmvlmu_

! aw Jayy duwiod 00y 2052

[ enea| ewn uoneausp dwod 20y 90°GZ

Indino dweu yai peads Z0'cz



lar

InCirt gema

386 Kontrol z

Hiz kontrol cihazi

anjep

QEES poads aouaisyel anbio] L0'GZ

[_enen ] jos wibiot g1°0g

i

——————{ onea | @0un0s z @nbio} UIN 1Z'0E
——————{ enea | @nbioj wnwiui 61°0¢

mco_.wmcwano 20e anblo] om.mNY_ anep —
mwocw@m‘_ ALBp anbio ) mm.mNV\_ anep —
mmo:m_m@ |esBajul anbio ] vm.mNY_ anep —

souaiayel doud anbio) mm.sz

aid

————{ enen] dojs we upeb jeuoodod G1'Ge
——— onen] U} 3}y UoeAUs G0'GZ
——— onea] auwiy uoneALap paads ¥0'sz
————{ ewn]  owpuopesBaul peads £0'Sz
——— enen]  uieb jeuonuodosd paads 20’5z

pausyy Jous paads £0'ye

JojenBal peadg

o—+—————{ " enep | 82un0s Z @nbio} XeN ZZ'0€

No———————{ enen | anbio} wnwIXe 0Z°0€

[ enen] jos wi biot g1°0¢




387

Kontrol zinciri semalari

degisimi

imive

Moment referansi kaynak sec¢

————_ enen] owp umop dwei enbio] 61°92

—____enen] ewn ey jai enbio) /1°9Z

[ enea]  uw wij enbioy jeusely]
{ enea]  yeuenbio} wnwiuiy 80'92

one | (C04U0D (8207 8 19 919 )

BouaIsjal [Bued LO'€0

JoIyIoMmaN

widlO VAQO
:sngpjel4

enjep

no dwei ja1 anbio] /°92

enjep

Z 10B 80uaJajay anbio] | n.@l? | uoposies |
201n0s zJa1 biol z}'92

anjep

| 108 enbio] 029z )={A]  uomapes |

enjep

awn dn dwei bio) g1°9z

1043U09 }I0M}SN 6 119 91°9

enjep

€ 10B @ouaJajel enbio) z/° 92

[ onepl
¥ 1€ 90uBI9jel aNbI0L £/°9Z

Xeuw wi| anbio} feussju)

[ enen] o1 @nbio) wnwixen 60°92

20In0s |1 bio] 119z

! uonouny 14e1 bio] ¢€1°9z

{ATuomosres | uonosyes /1481 biol -9z



lar

INCIrt gemal

388 Kontrol z

m

ferans sec¢

igin re

Moment kontrol cihazi

{_enen] poads wnwiuiy 1108
[ enen] peads wnwixen zL'0g

pasn paads JOJON 10'LO

apow uonelado [endY L0'6L

=G 108 90UaIae) aNnbI0| G/°9Z

anjep

D1 0} 9oualgel enbio] 10'9z

soinos dojs AousBisw3 50'LZ

anien [01jUD €40 2 19 109 )

anieA [|01jU0S 1O 0 19 109 )

aAoe uopouny Ajojes
e ICEEESH
—___enen ] @pow 1o J0I0N ¥0'66
{avavos |
— anen | 9AlOE 80UBIB}0] BJeS G 11 £} '90)

{ a33as |

onie |(_BAROE paeds 1Se 9 19 £190)

{ a33es ]

amen | (____[0AU09 [£907 8 119 91°90)

[ enien] apow jo5u0o €00 9161
o |[OAIS HOMBN 6 19808 ) | o

snqpidl4

[A]voweps | jes zixa/Lixa L1 6L
e Ha] uomers]

SpoW |0Ju0d ZIX3 7161

dpowl [o)uod LIx3 2161

|

uonpeles.

{ anjeA 18
ur anbuoy jos anbio] 1Z'92

1no dwel ja1 enbio] /92

e

3N0NOL
33ds

E3

J0j090s anbio)

oneA | Uopoeles

1 1
0 (Jonuoo paads @oueIgje1biol L0°G2)  uj paads [as anbio) ZZ'9Z




389

Kontrol zinciri semalari

Moment sinirlamasi

1991 lewsay] = L
jJuauNg JasN = 0L
JUBLIND XBN = 6
jeulay] = g
poAlesay = /
no-jind JOJo§ = 9
9|bue peol =g
JUBLIND [BUIBIY| =
anbuo} wnwixep = €
anbio) WNWILI = Z
abeyonanQ = |
abejjonlepun = 0
sweN g

snjejs Juwi enbio] 200

anje/

pasn adualajel anblol 2092

I 8nbio] Z0'0e

—__enen| @nbioy wnwixe 0z'0€
—{___enen ] Juawno winwixel 21°0€ [ onea] @nbuoy wnwiuin 6T°0€
[ onen ]y Bunessuas samod £z°08
[ emen] mwiyBunojow samod 97°0¢
oniep | Qumnum& paads pasn No.<uu
o] jonuod e8eyonepun LE0E
o] o005 38e0m380 0808
H eniepn KO 1 0} eouaisj@1 bio] 10°92)
uonew| enbio) Ja)wi| Jamod |
no-|Ind Joj0) ebeyjjon O



lar

INCIrt gemal

390 Kontrol z

imi

kaynak segci

Idirim

Proses PID ayar noktasi ve geri

‘L dnoub sajewesed 9ag "a|qe|ieAe osje

92IN0S g %0eqpas} | 195 60°0%

(_1enjoe 3oeqpas) gid $S990.d 200y )= onen

days

1s00q doajs |

_|! awn oy %0eqpas) | 198 L0y

9S 970
1y —{___enen] swnisooq desjs | }oS 10
esind | —{____enien ] opow deajs Aid ¥ 14 (pIOm SMjels Qld $S8201d 90°0F

[ enen] auy eseaiosp julodies | 198 62°0%
[ enen] awn eseanurjulodies | 18S 8201

—___enea ] ulwuiodies | 189S 92°0%

80IN0S | %0eqpad) | 189S 800

1 oeqpeay

FE uoyouN; %0eqpPad) | 198 010

921n0s Z Julod)as | 19s L1 °0Y

S (<] woroers |

801n0s | julodies | 188 91°0%

a|qeus 8zeaJ) Juiodias | 189S 0€'0F

dAVY

(<] —ooons

xew julodyes | 18 Lz'0y [ enen |—

| ——

gt

onjep
1T SNeAf

[enjoe jujodies [eussiut did 29'0%

(<] woroons |

*|! uonouny juiodias | 188 81 0%

|! € julodyas [eussyul | 18S €2°01
|! Z ulodias [eussiul | 1S 220

é | wiodjes [eulajul | 18S LZ'0F

[ uoaies | gles yuiodies [euseiut | 185 0Z'0F

tga—{A]__uomees | Lies juiodies [eusajul | 10§ 61°0F




391

lar

inciri sema

Kontrol z

Proses PID kontrol cihazi

" onen| Aeiop dn-axem | 198 gy oy
A ] uopeinep dn-exem | 105 /0%

3s00q daa|S ¢ 19 90°0F

uonouny —___onen] Aejep deals | 18S v 0y
deslg

! |ons| daajs | 19S €701
f— enen] dejsisooq desys | 198 9¥ 0
——{___enen Jawin 1sooq desls | 198 G 0v

apow dea)s € 119 90°0F

{_enenJjona) dess | 198 ev°0F

{enien Juonosies yei Bupoed | 198 05°0F

[ enen} [ uvomsies | apow Buptoes | 195 610
A |lenjoe IndinO Ald S$890.1d Fo.ovu

plom sniejs dld SS9901d 90°01

‘L dnoib sejeweled aag “s|qe|ieA. OS[e S Z 19s Jejeweled q|d $S890.d j8loN

snjejs
aid
$S800.1d

—{___enea] uwindino | jes 9g0y

(—enen ] @pow uopesado qid | 1S L0°0%
H{___enen] wn Jayy uoneALSp | 39S GEOF
—{___enen] own uoneAusp | 19S vE0F
___enen] ewn uonesBelu | 198 €07
H___enen]ureb | jes zg'Op

UOISISAUI UOHEIASD | 183 LE0Y

aneA |(JENJoe %0eqpas) did Ssev0id 20°0f)

aid

aniep [[enjoe Jujod}aes did SS990.d £0°0%)

©p did $$9201d 00

anjep

Xew jndino | 19 €0

[A]T vomwers | s|qeus 8zsay Indino | 108 8L 0F

NOILONN4 did SS3004d



392 Kontrol zinciri semalari

Harici PID ayar noktasi ve geri bildirim kaynak sec¢imi

C aN[eA Joe %0eqpea 20"} . O~ aniep

_

_|! awn Jayl 3oeqpead LL'LL

C

—___enen] uwiuiodies 9212

uopos|es

20.N0S |, ¥oeqpPea4 80°LL

uonpojes

ON[EA 0B JUIOTIOS €0'V.  Jmmf NN o .L\.

xew wiodies zz1s [__enen }—

I onen &
anjep

| SEEACA
|enjoe Juiodies [ewaiul ald 29'L2

90unos | julodjes 9172

Qﬂl! ¢ Julodies [eusslu| £Z°1L2
oml! Z uiodes [ewsau| gz'L.

ﬁl! | Juiodies [ewsau| LZ'LL
N, b

|

10

2195 Julodios [eusalu| 0Z'L L

1198 Jutodias [eusay| 61712




393

Kontrol zinciri semalari

snjejs

enien | plomsniels did 90°L L

aid
|leusa)xg

(eneApe aid Buiea L0'k. )—  ewnt

PID kontrol cihazi

iCi

Har

=] wwndno o 12

anjep | Uoljuanald asea1d9q 6S°L L
anjep Co_ucw>®._a asealou| gG'L /L
snien ] @pow uoledado Ald £0°LL
enieA | oW Jeyy uoneAUSd GE'LL

enieA | Wi} uoeAusq v¢'L.L

onen | iy uonesbaul €€°L L

-

i

aneA | ule9 ge'Ls

anep

aid

onien |H____en|eA Joe uoneinad y0' L.

AKeja1 pueqpeaq 0| £

[ enen | oBuel puegpeaq 6e’LL

anen

o] xewndio 512

[A] uoweps] alqeus azeau IndinO 8e'LL

anlep

Buiieos Indino G112

(] uooeles

uolsiaAul uoneinaq Le L.

Buijess juiodies 1712

onen J—(__enjen 10 0eqpeed z0'L. )

oo

anjeA e ulodies €0°L. )




394 Kontrol zinciri semalari

Yon kili

souaJayel Indino

40

L

XVIN

—— eslanay = uonoalg 1202

BAIJOB PUBLIWIOD 8SIBADY

anv jsenbay = uoioalq 1202

9ouausyal Jndu|

L

qQ

0

anvy

M x|

90UBI9)9)01 JUB)SUOD
90uUaI9)al BjeS
aoualajey buibbor

[sued WO} 9oUBIBY

ald Woyj 8ousIaey
g4 wouj sousleey

1senbay = uonoalq 12'02

aNv

—— g4 wouy souslsyey
BAI}OB PUBLULLIOD 8SIBADY
jsenbay = uonoalq 1Z'0Z

—— Jejowonuajod JOJO|N WOJ) 9ouBIBeY



Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Urain ile ilgili her turli sorunuzu, s6z konusu nitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte lokal ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina su
adresten ulagilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Urain egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Siruculeri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Kutuphanesi — Kilavuz geri bildirim formu (LV AC strlcilleri)) secenegini segin.

internet'teki Belge Kiitiiphanesi

El kitaplarini ve diger uriin belgelerini PDF formatinda internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kittuphanesi)
secenegini se¢in. Kutiphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim kriterleri girebilirsiniz.
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