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El kitabina girig

Bu boliimin igerigi
Bu boélimde kilavuzun uyumlulugu, hedefledigi kitle ve amaci hakkinda bilgi verir.

Ayrica, bu kilavuzun igerigini anlatir ve daha fazla bilgi icin ilgili kilavuzlar listesine
referans verir.

Gegerlilik
Bu kilavuz ACQ580 pompa kontrol programi (stirim 2.03.0.0) icin gecerlidir.
Kullanimdaki kontrol programinin yazilim strimdnu kontrol etmek igin, bkz. sistem

bilgileri (Menii - Sistem bilgileri - Siiriicii 6gesini segin) veya kontrol panelinde
parametre 07.05 Yazilim siirimii (bkz. sayfa 116).

Gilivenlik talimatlari

Tum glvenlik talimatlarini izleyin.

« Sdricuyd kurmadan, devreye almadan ve kullanmadan énce suriiciiniin
Donanim kilavuzu'ndaki tam gdivenlik talimatlarini okuyun.

» Parametre degerlerini degistirmeden 6nce, yazilim fonksiyonuna 6zgu uyarilari
ve notlari okuyun. Bu uyarilar ve notlar, Parametreler bélimiinde 99. sayfada
sunulan parametre agiklamalarina dahil edilmistir.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenleri ve elektrik sema
simgelerinin temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dért bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem S| hem de
ingiliz 6lgl birimleri kullaniimaktadir. Amerika'daki tesisler igin 6zel ABD talimatlari
saglanmaktadir.
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Kilavuzun amaci

Bu kilavuzda, siirticl sistemini tasarlamak, devreye almak veya ¢alistirmak icin
gereken bilgiler saglanmaktadir.

Kilavuz igerigi

Kilavuz asagidaki bélimlerden olusur:

El kitabina giris (bu bolim, sayfa 7), bu manuelin uyumlulugu, hedef kitlesi, amaci
ve igerigini aciklar. Sonunda, terimleri ve kisaltmalari listeler.

Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run (sayfa 13), strticuinin nasil
baslatilacagini, motorun nasil baslatilacagdini, durdurulacagini ve dénis yénunin
nasil degistirilecegini ve G/C araylizi tzerinden motor devrinin nasil
ayarlanacagini anlatir.

Kontrol paneli (sayfa 27), gelismis kontrol panelini ¢cikarma ve tekrar takma igin
talimatlar igerir; ekrani, tuslari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar.

bélimunde Varsayilan yapilandirma (sayfa 33), su varsayilan yapilandirmasinin
baglanti semasini baska bir baglanti semasiyla birlikte igerir. Onceden
tanimlanmig standart makro, stirlict yapilandirilirken kullanicinin zamandan
tasarruf etmesini saglar.

Program 6zellikleri (sayfa 37), ilgili kullanici ayarlarinin, gergek sinyallerin ve hata
ve uyari mesajlarinin listeleriyle program ézelliklerini agiklar.

Parametreler bélimuinde (sayfa 99), surlicliyl programlamak igin kullanilan
parametreler agiklanir.

Ek parametre verileri (sayfa 303), parametrelerle ilgili daha fazla bilgi icerir.

Dadhili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii bélimiinde (sayfa
365), slriictinin dahili fieldbus arabirimini Modbus RTU protokolu ile birlikte
kullanarak bir fieldbus agi olusturulmasi ve bu ag ile iletisim agiklanir.

Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii bolimiinde (sayfa 393), opsiyonel
fieldbus adaptdér moddli kullanilarak bir fieldbus agi ile iletisim aciklanir.

Hata izleme boliminde (sayfa 339), uyari ve hata mesaijlari olasi neden ve
¢6zUm Onerileri ile birlikte listelenir.

Kontrol zinciri semalari (sayfa 405), siriicinin igindeki parametre yapisini
aciklar.

Daha fazla bilgi bélumu (arka kapak iginde, sayfa 4719), Urlin ve servis
sorgularinin nasil yapilacagini, trin egitimi hakkinda nasil bilgi alinacagdini, ABB
Siiriiciileri kilavuzlar hakkinda nasil geri bildirim saglanacagini ve internet'te
naslil belge bulunacagini anlatir.

ilgili belgeler

Bkz. bolim llgili el kitaplari listesi, sayfa 2 (6n kapagin i¢ kismi).
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Kasaya (kasa tipine) gore kategoriler

ACQ580, N'nin bir tamsay! oldugu RN ile ifade edilen cesitli kasalarda (kasa tipleri)
Uretilmistir. Sadece belirli kasalar ilgilendiren bazi bilgiler s6z konusu kasanin
isaretiyle (RN) isaretlenmistir.

Kasa surlculye takili tip tanimlama etiketinde isaretlenmistir; strticintin Donanim
kilavuzu'nda Calisma prensibi ve donanim tanimi bolimu, Tip tanimlama etiketi
kismina bakin.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma

Aciklama

ACX-AP-x Sdrict ile iletisim igin gelismis kontrol paneli, gelismis operatdr tus
takimi.
ACQ580’a 6zel gelismis kontrol paneli ACH-AP-H'dir (Hand-Off-Auto
panel).
ACQ580 sinirli ACS-AP-I ve ACS-AP-W destegi sunar. ACS-AP-I'da
parametreleri ve Temel ayarlar mendlerini, ACS-AP-W'de G/C ve
parametreleri kullanabilirsiniz.

Al Analog giris; analog giris sinyalleri igin araylz

AO Analog ¢ikis; analog ¢ikis sinyalleri igin arayuiz

Kontrol karti Kontrol programinin galistigi kontrol kartidir.

CDPI-01 iletisim adaptér modiili

CCA-01 Konfiglirasyon adaptori

CHDI-01 Opsiyonel 115/230 V dijital giris genisletme modulu

CMOD-01 Opsiyonel gok fonksiyonlu genisletme modduli (harici 24 V AC/DC ve
dijital G/C genigletme)

CMOD-02 Opsiyonel ¢ok fonksiyonlu genisletme moduli (harici 24 V AC/DC ve
yalitilmig PTC arabirimi)

CRC Doéngusel yedeklilik kontrolli. IPC, parametre grubunun gegerliligini
CRC bazinda kontrol eder.

DC bara Dogrultucu ve invertdr arasindaki DC devresi

DC bara Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

kondansatorleri

DDCS Dagitik surucu iletisim sistemi.

DI Dijital giris; dijital giris sinyalleri igin araylz

DO Dijital ¢ikis; dijital ¢ikis sinyalleri igin arayuz

DPMP-01 ACX-AP kontrol paneli igin montaj platformu (flang montaiji)

DPMP-02/03 ACX-AP kontrol paneli igin montaj platformu (ylizey montaji)

Sirtct AC motorlarinin kontroli i¢in frekans donlstirtcu

EFB Dahili fieldbus

FBA Fieldbus adaptori

FCAN-01 Opsiyonel CANopen adaptér moduli

FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet adaptor modiili

FENA-01/-11/-21

EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri icin opsiyonel
Ethernet adaptér moduli

FLON-01 LONWORKS® adaptdr moduili
FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP adaptér modulu
Kasa (tip) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Kasa suriiclye takil tip

tanimlama etiketinde isaretlenmistir; strticinin Donanim kilavuzu'nda
Calisma prensibi ve donanim tanimi bolimu, Tip tanimlama etiketi
kismina bakin.
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Terim/kisaltma

Aciklama

FSCA-01 Opsiyonel RSA-485 adaptér modulu

ID run Motor tanimlama galigtirmasi. Tanimlama ¢alistirmasi sirasinda suricda,
optimum motor kontroll igin motor karakteristiklerini tanimlar.

IGBT Yalitiml gegit iki kutuplu transistori

Ara devre Bkz. DC bara.

Invertor Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

GIC Girig/Cikis

IPC Akill pompa kontrolii

LONWORKS® LONWORKS® (lokal galisma agi) kontrol uygulamalarinin ihtiyaclarini
karsilamak igin 6zellikle olusturulmus bir ag platformudur.

LSW Least significant word

NETA-21 Uzaktan izleme araci

Ag kontroll DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Endustriyel Protokol (CIPTM)
tabanli fieldbus protokollerinde, ODVA AC/DC Siiriict Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak siriict kontroliinii ifade eder. Daha
ayrintili bilgi igin, www.odva.org adresine ve asagidaki el kitaplarina
bakin:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360

[ingilizce]), ve
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(BAUA0000093568 [ingilizce]).

Parametre Sdaricinin kullanici tarafindan ayarlanabilir galigma talimati veya
suricu tarafindan 6lgllen veya hesaplanan sinyal

PFC Tek pompa kontrolu

PID/Dongl Oransal-integral-tiirev kontrolér. Strlict hiz kontroll PID algoritmasina

kontroléri dayanir.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalari

PROFIBUS DP,

PROFINET 10

PTC Pozitif sicaklik katsayisi, direnci sicakliga bagl olan termistor,

RO, R1, ... Kasa (tip)

RO Rdle ¢ikisi; dijital gikis sinyali igin arayuz. Bir role ile uygulanir.

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

SPFC Yumusak pompa kontroli

STO Glvenli moment kapatma. Siricliniin Donanim el kitabinda Giivenli

moment kapatma bolimiine bakin.
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Siber guvenlik sorumluluk reddi

Bu Urtin bir ag arabirimi araciligiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin
tasarlanmistir. Uriin ile Miisterinin agi veya baska bir ag (olmasi durumunda)
arasinda guvenli bir baglanti saglamak ve baglantiyr kurmak ve surekli olarak
korumak tamamen Mdusterinin sorumlulugundadir. Masteri Griind, agi, sistemi ve
arabirimi her tir glvenlik ihlaline, yetkisiz erisime, midahaleye, zorla girmeye,
sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin galinmasina kargi korumak igin tiim uygun
Onlemleri (bunlarla sinirl olmamak kaydiyla drnegin guvenlik duvarlarinin kurulumu,
kimlik dogrulama 6nlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, viris-6nleyici
programlarin kurulumu, vb.) alacak ve surdurecektir. ABB ve bagli kuruluslari bu gibi
guvenlik ihlalleri, yetkisiz erisim, midahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da
bilgilerin galinmasi ile ilgili hasarlardan ve/veya kayiplardan sorumlu degildir.

Ayrica bkz. bolim Kullanicr kilidi, sayfa 97.
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Devreye alma, G/C ile kontrol
ve ID run

Bu béliimiin igerigi O
Bu bolum asagidakilerin nasil yapilacagdini anlatir:

* devreye alma

» start, stop, motor donis yoniini degistirme ve G/C arayiizi ile motorun hiz ayari.
 sUrlcd igin bir tanimlama c¢alistirmasi (ID run) gergeklestirme.
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Suriicunun devreye alinmasi

Hand-Off-Auto kontrol panelinde ilk start asistanini kullanarak
siriciiniin devreye alinmasi

Giivenlik

Kalifiye bir elektrikci degilseniz, surticlyu devreye almayin.

Sdrlcinin Donanim kilavuzu'nun bagindaki Glivenlik talimatlari boliminde bulunan
talimatlari okuyun ve uygulayin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

| Montaji kontrol edin. Striicinin Donanim kilavuzu'nda Kurulum kontrol listesi bélimine
bakin.

0 Hig bir etkin baglatmanin (Su varsayilan yapilandirmasinda, fabrika ayarlarinda
z l 5 DI1) agik olmadigindan emin olun. Harici galistirma komutunun agik olmasi ve
surlicunln harici kontrol modunda olmasi durumunda suricu, gu¢ kaynagi
saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sékiin
» yanls yénde dénus durumunda hasar tehlikesi varsa veya

+ slrlcl devreye alma sirasinda bir Normal ID run gerekli, yik momenti %20'den daha
fazla veya ID run sirasinda ekipman nominal momente dayanacak durumda degilse.

Gelismis kontrol panelini kullanma hakkinda ipuglari

Ekranin alt kisminda iki komut bulunur (sagdaki
sekilde Opsiyonlar ve Menii) ve ekranin alt

kismindaki ile olmak lizere iki

programlanabilir tusun fonksiyonunu goésterir. off® (% ACQSE0 00+
e 9 [i] f
Programlanabilir tuslara atanan komutlar baglama R reEney 0.00
gbre degisiklik gosterir. <,
Imleci hareket ettirmek ve/veya etkin goriiniime Wotar torque
%

gére degerleri degistirmek igin (0, (), (4] ve (v)
tuslarini kullanin.

tusu igerige duyarli bir yardim sayfasi gosterir.
Daha fazla bilgi igin, bkz. ACS-AP-x assistant
control panels user’s manual ((3AUA0000085685
[ingilizce]).

1211
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1 — ilk start asistani yonlendirmeli ayarlar:
Dil, tarih ve saat, motorun nominal degerleri

0 Motor veya pompa plaka verilerini yakinda
bulundurun.

Sdricuye gug verin.

0 Ik start asistani ilk baglatma sirasinda sizi —

yonlendirir.

) ) L Deutsch
Asistan otomatik olarak baslar. Sagda gosterilen Suomi
kontrol paneli gérinimiine girene kadar bekleyin. Francais
Kullanmak istediginiz dili secerek (zaten Italia;no
secilmemisse) ve (Tamam) tusuna basarak Syenska
segin. Espafiol
Not: Dili sectikten sonra, dil dosyasinin kontrol
paneline indirilmesi bir kag dakika surer. OK*
(]| Kurulumu baslat 6gesini segin ve (ileri) T 9 ACEED T0F:
t basin. , - .
usuna basin First start assistant —
Set up drive now?
Start set-up
Exit & don’t showe at power-up
Mot nown
12:.08 Next
0 Tarih ve saatin yani sira tarih ve saat gorintileme 7o) ¥ ACORE0 e
bigimlerini d { .
¢imlerini de ayarlayin 3 ) Date & fime
« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme

gérintimane gidin Please enter the current date and tme.

e Date 05 16 »
. @ ve @ tuslarina basarak gérinimu Time 120004 »
kayd.mr.].' L ) . . Show date as day.month.year »
Sonraki gérinime gitmek icin (lleri) tusuna Show fime a3 24 hour »
basin.
Back 12:04 MNext
0 DiJ'zenIeme ekraninda bir deger degistirmek i¢in: | 5 ™ ACO5E0 00 Az
« imleci sola ve saga kaydirmak igin (D ve (») Date
tuslarini kullanin.
» Degeri degistirmek igin @ ve @ tuslarini Day Manth  *ear
kullanin, 02.2016
« Yeni ayari kabul etmek igin (Kaydet) ' c d
tusuna basin veya degisiklik yapmadan énceki riday
goriiniime geri dénmek igin (iptal) tusuna
Cancel 12:09 Save

basin.
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0 Panelde gdsterilen birimleri gerektiginde 1]70) % ACORE0 00 Hz
Units | —

degistirin.
« () tusuna basarak segili satirin
diizenleme gortiinimune gidin.

Temperature: Cw
. @ ve @ tuslarina basarak gérinimu Currency £r
kaydirin.
Sonraki goriiniime gitmek igin (lleri) tusuna
basin.
Back 12:10 Next
H Sirtclye Ustte gosterilecek bir ad vermek igin, i ™ AC0580 00 Hz
t b .
() tusuna basin MNaming the drive [ m—

Varsayilan adi (ACQ580) degistirmek

istemiyorsaniz, (ileri) tusuna basarak The name will show at the top of the
devam edln pane| SCreen, I‘naklng It easier to see

wihich motor this drive controls.
Metni diizenleme hakkinda bilgi igin, bkz.
ACQ580 firmware manual (3AXD50000035867
[ingilizce]).
ipucu: Siriiciiyli adlandirin, érnegin, Pompa 1. Back 1210 MNext

Drive name

Asagidaki motor nominal deger ayarlari i¢in motor veya pompa plakasina bakin. Degerleri tam
olarak motor veya pompa plakasinda gdsterildigi gibi girin.

Bir endiiksiyon (asenkron) motoru plakasi 6rnegi:

& ABB Motors C€ oy

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [+—~
\ No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz kW | vmin | A |cos @liaN|tE/s

690 Y 50 | 30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 |30 |1475 | 56 |0.83
660 Y 50 | 30 |1470 | 34 0.83
380D 50 [ 30 [1470 | 59 |0.83
415D 50 | 30 |1475 | 54 0.83
440D 60 35 | 1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4@ 6210/C3 [ 180 kg
@ IEC 34-1 -G})
| Motor verilerinin dogru oldugunu kontrol edin. 1]70) % ACORE0 00 Hz

Degerler sirlicu boyutuna gore énceden
tanimlanir, ama motora karsilik geldiklerini
dogrulamalisiniz.

Motor tipiyle baslayin. tusuna basarak segili
satirin diizenleme gorinimiine gidin.

Motor nominal values [ m—

Find the values on the motor's
nameplate, and enter them here:

. Current:

. @ ve @ tuglarina basarak gérinumu Yoltage: 4000w
kaydirin. = o
Motor nominal cos® degeri ve nominal moment Back 1210 Next

opsiyoneldir.

Devam etmek igin (ileri) tusuna basin.
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Limitleri gereksinimlerinize gore ayarlayin. M70) ¥ ACO5E0 00 Hz

« (] tusuna basarak segili satirin diizenleme
gorinimdine gidin.

. @ ve @ tuslarina basarak gérinimu
kaydirin.

Limits [

Check the allowed operation range:

Minimum frequency 0.00Hzm™

. Masamurn frequency 5000 Hz »
Sonraki gériinime gitmek igin (ileri) tusuna
basin.
Back 12:10 Mext
Su ana kadar yapilmis olan ayarlarin yedegini Off > ¥ ACO580 e
almak isterseniz, Yedekleme 6desini secin ve
: 7 —
(lleri) tusuna basin. Mak_e hackup. ) .
. et gt st ki Copies all semings into a backup file
Yedek almak istemezseniz, $Simdi degil 63esini stored in the contral panel. To restore
secin ve (lleri) tusuna basin. a backup, go to Menu = Backups.
Jackup
Mot now
Back 1210 MNext
ik baglatma artik tamamlanmustir ve siiriicii 7o) ¥ ACORE0 e

kullanima hazirdir.

Ana gériiniime girmek igin (Tamamlandi)
tusuna basin.

First start complete

The drive is ready to run the motor.
Press "Auto” 1o switch to external

control.

Start/Stop: on

Reference [freq): Al scaled

Back 12:11 Done
Segilen sinyallerin degerlerini izleyebileceginiz W70} ¥ ACORED 00 Hz

Ana goriinim panelde gosterilir.

aI:tPUt frequency UUU‘
“EDIUF current UUU‘}
;\.gutor torque UU

1211 Menu
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2 — Birincil ayarlar meniisiinde ek ayarlar

Pompa korumalari gibi tim ek ayarlamalari, Ana

menUlden baglayarak yapin - Ana menuye girmek
icin (Menii) tusuna basin.

Birincil ayarlar sgesini secin ve (Seg)

(veya (»)) tusuna basin.

Birincil ayarlar menisiinde, Pompa korumalari
dgesini segin ve (Seg) (veya (»)) tusuna
basin.

Temel ayarlar menusu 6geleri hakkinda daha
fazla bilgi almak igin, @ tusuna basarak yardim
sayfasini agin.

O <> ™ ACQ580 0.0Hz
Main menu
-]
mS 1/0 .
EE Diagnostics -
[ a I . -
Exit 1211 Select
O ™ ACOSE0 0.0 Hz

Primary settings
Start, stop, reference

Mator 3

Pump features 3
FID contral Mot selected »
Multipurnp contral Oiff »
Back 14:24 Select
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3 — Hand/Off/Auto ¢alisma

Sdriict uzaktan kontrolde veya lokal kontrolde
olabilir ve lokal kontrolde ek olarak iki farkli mod
vardir.

Uzaktan kontrol: Stirlicti G/C veya fieldbus
Uzerinden kontrol edilir.

» Gorunumun Ust satirinda Auto gosterilir.

Lokal kontrol: Siiriicti kontrol paneli Gizerinden
kontrol edilir.

* GOrunudmdun Ust satirinda Off gosterilir, yani
strtict Off modundadir. Strlct durur.

* GOrunumdun Ust satirinda Hand gésterilir, yani
suriict Hand modundadir. Siriicl galisiyor.
Hand modundaki baslangi¢ referansi suricu
referansindan kopyalanir.

Ust satirdaki 4 sembold, referansi @ ve @
tuslariyla degistirebileceginizi belirtir.

Asagidaki sema Hand, Off veya Auto digmesine
bastiginizdaki durum gegislerini gésterir:

Not: Siriicliyi 7081 Control panel loss hatasi
etkinken yeniden start ederseniz, mod Hand veya
Off modundan Auto moduna geger.

Aua f ACO580 30.0 He
Cutput frequency
s 30.00
Matar current
Xlhe 0.46)
Motor torque
% 8.9
12:30 Menu
Off ¢ (™ ACORED 0.0 Hz
Cutput frequency
" 0.00
Motor current
(! 0.00p
Motor torque
% 0.0
12:37 Menu
Hand<¢ £, ACOS80 =300 Hz
Cutput frequency
" 30.00
Motor current
N 0.46)
Motar torque
g 8.8
Reference 12:38 Menu
Dff ¢ Y ACQSR0 0.0 Hz
Fault 7081
Aux code: 0000 0000
Control panel loss 12:41:43
Control panel loss fault
Hide 12:42 Reset
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Surucu G/C arayuzii ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surticiinun dijital ve analog girislerle nasil

calistinlacagini anlatir:
* motorun devreye alinmasi gergeklestirildi ve

» Su varsayilan yapilandirmasinin varsayilan parametre ayarlari kullanimda.

On ayarlar

Donus yonunl degistirmeniz gerekirse, limitlerin
donls yonunu degistirmenize izin verdigini kontrol
edin. 30 Limitler parametre grubunu kontrol edin;
minimum limitin negatif bir degeri oldugundan ve
maksimum limitin pozitif bir dederi oldugundan emin
olun.

Varsayilan ayarlar sadece ileri yone izin verir.Verimli
pompa temizliginin geri yénde hiz gerektirebilecegini
unutmayin.

Kontrol baglantilarinin Su varsayilani icin verilen
baglanti semasindaki gibi yapildigindan emin olun.

Sirucinin harici kontrolde oldugundan emin olun.

Harici kontrole gegmek icin tusuna basin.

Bkz. bolum Water default, sayfa 34.

Harici kontrolde, panel ekrani
Otomatik metnini sol Ustte gdsterir.

Start Etme Ve Motorun Hizin

1 Kontrol Etme

DI1 dijital girisini agarak start edin.

Auro T, ACOSE0 225 Hz
Ok dénmeye baslar. Set degerine erisilene kadar Outnut frequenc
noktahdir. Hz P A ' 70 3 ‘
Al1 analog giriginin gerilimini ayarlayarak surucu ¢ikis Wlotor current
frekansini (motor hizi) ayarlayin. A 0 41 ‘}
Motar torque
% -0.1
12:13 Menu
Motoru stop etme
DI1 dijital girisi kapali konuma getirin. Ok donmeyi Auto % ACHGE0 37 7 Hz
durdurur. Output frequency [] 00
Hz .
Muotor current
(. 0.00p
Motar torque
% 0.0
Options 12:30 Menu
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ID run iglemi gerceklestirme

Siricl vektor kontroliinde ilk kez ¢alistirildiginda ve motor parametrelerinde (grup
Sabit) degisiklik yapildiginda 99 Motor verileri ID run kullanarak otomatik olarak
motor 6zelliklerini tahmin eder. Bu durum

* 99.13ID run talep edildi parametresi segimi Sabit ve

* 99.04 Motor kontrol modu parametresi segimi Vektér oldugunda gecerlidir.
Birgok uygulamada ayri bir ID run gergeklestirmeye gerek yoktur. ID run asagidaki
durumlarda segilmelidir:

+ vektdr kontrol modu kullanildiysa (99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektér
olarak ayarli) ve

« servo motor (PM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi Sabit miknatisi
motor olarak ayarl) veya

» senkron reliktans motoru (SynRM) kullanildiysa (99.03 Motor tipi parametresi
SynRM olarak ayarh) veya

» suricu sifira yakin hiz referanslarinda galisirsa veya
* motor nominal momentinin lizerinde, gerekli olan genis hiz araligi icinde moment @
araliginda calistiginda.

ID run islemini, Menu - Birincil ayarlar - Motor - ID run 6gesini (bkz. sayfa 22)
segerek ID run asistaniyla gergeklestirin.

Not: ID run isleminden sonra motor parametreleri (grup 99 Motor verileri)
degigstirildiginde islem tekrarlanmalidir.

Not: Uygulamanizi skaler kontrol modunu kullanarak zaten parametrelendirdiyseniz
(99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak ayarli) ve motor kontrol modunu
Vektdr olarak degistirmeniz gerekirse,

» Kontrol modu asistanini kullanarak kontrol modunu vektére degistirin (Menii -
Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu 6desine gidin) ve talimatlara uyun. ID
run asistani, ID run boyunca kilavuzluk eder.

veya
* 99.04 Motor kontrol modu parametresini Vektor olarak ayarlayin ve

*  GJ/C kontrolll surlcl igin 22 Hiz referansi segimi, 23 Hiz referansi rampasi, 12
Standart Al, 30 Limitler ve 46 [zleme/élgeklendirme ayarlari gruplarindaki
parametreleri kontrol edin.
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ID run asistaniyla ID run prosediirii

On kontrol

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklagik %50...%80'i arasinda
AA calisir. Motor ileri ydnde donecektir. ID run gergeklestirmeden 6nce motoru
caligtirmanin giivenli oldugundan emin olun!

[] | Motoru pompadan ayirin.

edin.

STO devresinin kapali oldugunu kontrol edin.

kosullari kargilamaldir:
O | Minimum hiz < 0 rpm

calismasini gerektirir.)
O | Maksimum akim > /p

[ | Maksimum moment > %50

Motor veri parametrelerinin degerlerinin motor plakasindakilere esdeger oldugunu kontrol

Asistan size gegici motor limitlerini kullanmak isteyip istemediginizi sorar. Asagidaki

O | Maksimum hiz = motor nominal hizi (Normal ID run proseduri motorun %100 hizda

0 Panelin Kapali mod kontrolde oldugundan emin olun (Kapali metni sol Ust tarafta
gOrintulenir). Kapali moduna ge¢gmek igin Kapali tusuna basin.

ID run
[] |Ana gorinimde (Menii) tusuna basarak (e 4 ACCER T0h:
Ana meniye gidin. Mai :
e, ain menu
Birincil ayarlar sgesini secin ve (Seg) X X
(veya ) tusuna basin
>
mS 170 .
EE Diagnostics -
o I .-
Exit 12:15 Select
[] |Motor &gesini sein ve (Seg) (veya () [0 ¥ ACEE0 T0h:
tusuna basin. Pri r
rimary settings
Start, stop, reference 3
Motor [
Pump features -
PID control Mot selected »
Multipump contral CHF

Back 16:10 Select
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Kontrol modlari skalerse, Kontrol modu gesini |[Ffg ¥ ACO5S0 010 Hz
segin ve (Seg) (veya (»]) tusuna basip
sonraki adima devam edin.

Motor
A Nominal values

A Contral mode Scalar

Start mode: Ramp start [Mormal]

Phase arder: Uy

Switching frequency 4 kHz »

Back 12:16 Select
Vektor kontrol 6gesini secin ve (Seg) e 9 ACEE0 e
(veya (»)) tusuna basin. r——

some settings depend on the control
mode. If you change the mode, the
system will help you to adjust these.

Scalar control

Vectar contral
[Back 12:16 Select|
Bir dakika boyunca Kimlik ¢galigmasi uyari 7o) ¥ ACO5S0 0.0 rprn
mesaji goéruntulenir. -
‘Warning AFFE
Aux code: 0000 0000
ldentification run 12:17.09
Muotar idenufication run about tw he
performed
Hide 12:17 How to fix
Motor hiz limitlerini kontrol edin. Asagidakiler Dff e ¥ ACO5S0 0.0 rprn
g Imahdir: .
doslr.u ,0 ma I:” <0 Check motor limits | E—
|n|rr.1um 12= 2 pm ) These motor limits apply to vector
* Maksimum hiz = motor nominal hizi. control. Adjust the values if needed:
Minimurm speed 0.00 rpm »
Maximum speed 1500.00 rprm o=
Masarmum current 324 Aw
Back 12:20 Mext
Motor akiminin yani sira moment limitlerini Of ¥ ACO580 0.0 rpm
kontrol edin. Asagidakiler dogru olmalidir: —
] Check motor limits | E—
’ Maks!mum akim > fyp These motar limits apply to vector
* Maksimum moment > %50. contral. Adjust the values if nesded:
Mawimurm speed 1500.00 rpm »
Maxirnurn current 324 Aw

Minimum tarque 1

Back 12:21 Mext
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0 Al'lIn kullanimdaki kontrol modu icin dogru 1]70) ¥ ACORE0 0.0 rprn
Olgeklendirildigini kontrol edin. Hiz kontrol Check other funct
modunda, 12.20 Al1 maks'da élgeklendirilen Al1 eck other functions  EE—
= 1500 veya 1800 rpm oldugunu kontrol edin. ‘_-feiturdcufn;rnlAus_estr?l:n "’allues "
Skaler kontrol modunda, 12.20 Al1 maks'da o st E vAlEs |
6lgeklendirilen Al1 = 50 veya 60 Hz oldugunu i led min: P Pa—
kontrol edin. scaled min: 0.000 rprn e
Al scaled max: 1500.000 rprmw
Back 1221 Next
Yapmak istediginiz Kimlik galismasi tipini segin ve (1130} ¥ ACORED 00 rom
U (Seg) (veya (»)) tusuna basin. D rar? —_
Select what kind of ID run to do, if
any.Press [7] for more information.
standstill 1D run
Mormal [D run
Reduced 1D run
Back 12:22 MNext
m Panelde gésterilen motor limitlerini kontrol edin. |G ¥ ACOBE0 0.0 rprn
ID run sirasinda bagka limitlere gerek . .
duyuyorsaniz onlari buradan girebilirsiniz. Motor limits o )
Degerleri kalici olarak ayarla 6gesini If you need special limits during thell
e PR run, adjust the values now. Current
secmediginiz surece orijinallerin limitleri ID values are restored after the 1D mun
run'dan sonra geri getirilir. i
Back 12:22 Mext
0 ID run'i baglatmak igin El tusuna () basin. |Gfe ™ ACOEOD 00 rpm
Genelde ID run esnasinda higbir kontrol panel Press Hand for 1D run _—

tusuna basilmamasi tavsiye edilir. Ancak Kapali
tusuna ( ) basarak ID run iglemini istediginiz
zaman durdurabilirsiniz.

ID run sirasinda ilerleme gorinimi gosterilir.

ID run islemi tamamlandiktan sonra, ID run
tamamlandi metni gosterilir. LED yanip s6nmeyi
durdurur.

ID run basarisiz olursa, FF61 ID run hatasi
gosterilir. Daha fazla bilgi igin, bkz. Fault tracing
bolima, sayfa 337.

When you press Hand, the motor will
rotate for about 80 seconds and
accelerate up to the nominal speed.
After the |0 run the drive stops.

Back 12:22
Hand® ™ ALORED0 +0.0 rpm
ID run in progress L .
This may take a few minutes.
Motor speed used 698.30 rpm
Motar current 1.05 A

12:23
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ID run tamamlandiktan sonra, ID run satirinda Dff e ¥ ACO5S0 0.0 rprn
Tamamlandi metni gosterilir. Motor

A Nominal values

A Contral mode Vectar

A0 run Done

start mode:  Flying stare [Automanic)
Phase order: LW i

Back 1735 “Select




26 Devreye alma, G/C ile kontrol ve ID run
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Kontrol paneli

Bu boliimin igerigi

Bu bolim gelismis kontrol panelini ¢cikarma ve tekrar takma icin talimatlar igerir;
ekrani, tuglari ve tus kisayollarini kisaca tanimlar. Daha fazla bilgi icin, bkz. ACX-AP-
x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).

Kontrol panelini ¢ikarma ve tekrar takma

Kontrol panelini gikarmak igin, Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1a) ve Ust kenardan
ileri dogru gekin (1b).

ammmmmmmming ,




Kontrol panelini tekrar takmak icin, muhafazanin alt kismini yerine yerlestirin (1a),
Ustteki sabitleme klipsine bastirin (1b) ve kontrol panelini Ust kenardan itin (1c).

m

0ffQ (™ ACO580 0.0Hz

Output fr
(:) :: e 0.00
e 0.00)

Motor torque
5

0.0

1211

Menu

1 | Kontrol paneli ekraninin yerlesimi 6 | Ok tuslari
2 | Sol programlanabilir tug 7 | Off (bkz. Hand, Off ve Auto)
3 | Sag programlanabilir tus 8 | Hand (bkz. Hand, Off ve Auto)
4 | Durum LED'i, sricinin Donanim 9 | Auto (bkz. Hand, Off ve Auto)
kilavuzu'nda Bakim ve donanim teshis
bélimu, LED'ler kismina bakin.
5 | Yardim 10 | USB konektori
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Kontrol paneli ekraninin yerlegimi

Cogu gorinimde ekranda asagidaki elemanlar gosterilir:

2144 Hz

14.49

(Output frequency
Hz

[

il

D—FO . &
@_

Maotor current

A,

0.66)

(Motor torque

%

95

10:07

Menu

o

o o

1. Kontrol konumu ve ilgili simgeler: Strtictinin nasil kontrol edildigini gésterir:

* Metin yok: Sirlcu lokal kontroldedir, ancak bagka bir cihaz tarafindan kontrol

edilir. Ust bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gésterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baslatma durdurma
izin veriimez izin veriimez izin veriimez

+ Lokal: Siiriicii lokal kontroldedir ve bu kontrol panelinden kontrol edilir. Ust
bélmedeki simgeler hangi eylemlere izin verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden panelinden referans verme
baslatma durdurma

off o % | izin verilir Surict durduruldu izin verilmez

Hand 4 2 |izin verilir izin verilir izin verilir




30 Kontrol paneli

» Harici: Siricu harici kontroldedir (6rn. G/C veya fieldbus Uzerinden kontrol
edilir). Ust bélmedeki simgeler kontrol panelinde hangi eylemlere izin
verildigini gosterir:

Metin/Simgeler Bu kontrol Bu kontrol Bu panelden
panelinden baglatma | panelinden durdurma | referans verme

Oto izin verilmez izin verilmez izin verilmez

Oto oS izin verilir izin verilir izin verimez

Oto % |izin verilmez izin verilir izin verilir

Oto 3 |izin verilir izin verilir izin verilir

2. Panel barasi: Bu panele bagli birden fazla surici oldugunu gésterir. Baska bir
surtclye gecmek igin, Opsiyonlar - Siirticli se¢ 6gesine gidin

3. Durum simgesi: Siriiciniin ve motorun durumunu gosterir. Okun yondi ileri yoni
(saat yonu) veya geri yoni (saatin tersi yon) gosterir

Durum Animasyon Suriciu durumu

simgesi

o - Durduruldu

3 - Durduruldu, start yasaklandi.

aa v Yanip sonlyor | Durduruldu, start komutu verildi ancak start yasakland.
Bkz. kontrol panelinde Menii - Teshis 6gesi

oS Yanip s6niyor | Hatall

M Yanip sonlyor | Calisiyor, referansta, ancak referans degeri 0

{42 Dénuyor Calisiyor, referansta degil

e Dénuyor Calisiyor, referansta

4. Siiriicu adi: Bir ad verilmisse, Ust bélmede goérintilenir. Varsayilan olarak, bu ad
“ACQ580” olur. Kontrol panelindeki adi Menii - Birincil ayarlar - Saat, bélge ve
ekran 6gesini secerek degistirebilirsiniz (bkz. sayfa 62).

5. Referans degeri: Hiz, frekans vb. bu birimle birlikte gésterilir. Birincil ayarlar
menusunde referans degerini degistirmek hakkinda bilgi icin (bkz. sayfa 57).

6. lgerik alani: Bu gériiniimiin gergek icerigi bu alanda gésterilir. igerik gériiniimden
go6rinime degisiklik gosterir. 29. sayfadaki 6rnek gériiniim, kontrol panelinin Ana
g6runim olarak adlandirilan ana gérinumadur.

7. Programlanabilir tug segimleri: Belirli bir icerikteki programlanabilir tuslarin
((=> ve ()) fonksiyonlarini gésterir.

8. Saat: Saat mevcut zamani gosterir. Kontrol panelindeki saat ve saat bigimini
Menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve ekran 6gesini secerek degistirebilirsiniz
(bkz. sayfa 62).

Kontrol panelindeki ekran kontrastini ve arka isik islevselligini Meni - Birincil
ayarlar - Saat, bolge ve ekran 6desini segerek ayarlayabilirsiniz (bkz. sayfa 62).
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Tuslar
Kontrol panelinin tuglari asagida agiklanmistir.
= =
5 = J
-
< > ?
® o
Cff Auto Hand

Sol programlanabilir tug

Sol programlanabilir tus ((=) genelde ¢cikmak ve iptal etmek igin kullanilir. Tusun
belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sol alt késesindeki programlanabilir tus
segimi ile gosterilir.

tusuna basili tutunca Ana goriinime donene kadar sirayla her bir gérinimden
cikar. Bu fonksiyon 6zel ekranlarda ¢alismaz.

Sag programlanabilir tug

Sag programlanabilir tus ((&=)) genelde secmek, kabul etmek ve dogrulamakta
kullanilir. Sag programlanabilir tugun belirli bir durumdaki fonksiyonu ekranin sag alt
kosesindeki programlanabilir tus segimi ile gosterilir.

Ok tuslan

Yukari ve asagi ok tuslar (@ ve @) mendlerde ve secim listelerinde segimleri
vurgulamakta, metin sayfalarinda yukari/asag: kaydirmakta ve érnegin zamani
ayarlarken, sifre girerken veya parametre degerini degistirirken degerleri ayarlamakta
kullanihr.

Sol ve sag ok tuslari () ve (»]) parametre diizenlerken imleci saga ve sola hareket
ettirmede, asistanlarda ise ileri ve geri hareket etmede kullanilir. Menlilerde (€ ve
(), sirasiyla ve ile ayni sekilde islev gordir.

Yardim
Yardim tusu () bir yardim sayfasi acar. Yardim sayfasi igerige duyarlidir; bagka bir
deyisle, sayfanin igerigi s6z konusu meniyle veya gortinimle ilgilidir.

Hand, Off ve Auto

ACQ580 lokal kontrolde veya harici kontrolde olabilir. Lokal kontrolde iki mod vardir:
El ve Kapali. Ayrica, bkz. bélum Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi,

sayfa 37.

El tusu ((®)):
» Lokal kontrolde / Kapali modunda: SiirGicliyl baslatir. Stirlicii El moduna gecer.

» Harici kontrolde: Sirlclyi ¢alismasina devam ederken lokal kontrole / El
moduna gegirir.
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Kapali tusu ((@)):

 SurGictyd durdurur ve Kapali moduna gegirir.

Otomatik tusu ([ O )):

» Lokal kontrolde: Siirlicl harici kontrole geger.

Tus kisayollari

Asagidaki tablo tus kisayollarini ve bilesimlerini listeler. Tuslara eszamanl basma,
arti (+) isaretiyle g0sterilir.

Kisayol Bulundugu yer Etkisi
+ herhangi bir Bir ekran gériintiisii kaydeder. Kontrol paneli belleginde
+ @ gorinim en fazla on bes ekran goriintlisi kaydedilebilir.
Goruntuleri bilgisayara aktarmak igin, gelismis kontrol
panelini bilgisayara bir USB kablosuyla baglayin. Panel
kendini bir MTP (medya aktarim protokolii) olarak
baglar. Resimler ekran gorintileri klasériinde saklanir.
Daha fazla talimat i¢in, bkz. ACX-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685 [ingilizce]).
@, herhangi bir Arka 11k parlakligini ayarlar.
@ gorintim
@, herhangi bir Ekran kontrastini ayarlar.
@ gorinim

Ana gorinim

Referansi ayarlar.

Y004y
@% + 4+ + +
©

parametre Diizenlenebilir bir parametreyi varsayilan degerine
dizenleme doéndurdr.
gorindmleri

O+ bir parametre icin Opsiyon dizin numaralarini goster/gizle.
opsiyonlar listesini
gOsteren gérinim

herhangi bir Ana gorinim gosterilene kadar tusa basih

(basih tutma) | goriinim tutuldugunda Ana goériinime geri doner.
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Varsayilan yapilandirma

Bu boliimin igerigi

Bu bélimde uygulamalarin kullanim amaglari, calismasi ve varsayilan kontrol
baglantilar agiklanir.
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Su varsayilani

Su ve atik su uygulamalari igin kontrol baglantilarinin varsayilan yapilandirmasidir.

Su varsayilani igin varsayilan kontrol baglantilari.

1...10 kohm S|
I%' T

Referans gerili

mi ve analog giriglerle gikiglar

SCR

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

ANl

Cikig frekansi/hizi referansi: 0...10 V

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

+10V

Referans gerilimi 10 V DC

A2

Gergek geribildirim: 0...10 V

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

AO1

Cikig frekansi: 0...10 V

AO2

Motor akimi: 0...20 mA

AGND

Analog ¢ikig devresi ortak ucu

Yrd. gerilim cikisi ve programlanabilir dijital girigler

Bir sonraki
sayfadaki notlara
bakin.

+24V Yrd. gerilim ¢ikisi +24 VDC, maks. 250 mA
DGND Yardimci gerilim cikigi ortak ucu
DCOM Tumd icin dijital giris ortak ucu
—" DI1 Stop (0) / Start (1)
—" DI2 Yapilandiriimadi
—" DI3 Sabit frekans/hiz segimi
—" DI4 Yapilandiriimadi
—" DI5 Yapilandiriimadi
L DI6 Yapilandiriimadi
X8 Rdle cikiglan
RO1C Calismaya hazir
:; 250 VAC/30VDC
— 2A
Calisiyor
:; 250 VAC/30VDC
— 2A
Hata (-1)
:; 250 VAC/30VDC
RO3B — 2A

Dahili fieldbus
29 B+
30 A- Dahili fieldbus, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Sonlandirma anahtari
S5 BIAS Bias direngleri anahtari
X4 Glvenli moment kapatma
34 ouT1 Glvenli moment kapatma. Fabrika baglantisi.
35 ouT2 Sdiricinin baglamasi igin her iki devre
36 SGND kapatiimalidir. Bkz. stirGcunun Donanim kilavuzu
37 IN1 icinde Giivenli moment kapatma fonksiyonu
38 IN2 bolimu
X10 24 V AC/DC

4V AC/DC+ in| sadece R6...R11: Harici 24 V AC/DC girisi, ana

5) “—{2

24 \/ AC/DC- in | beslemenin baglantisi kesildiginde kontrol
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Terminal boyutlar:
RO...R5: 0,2...2,5 mm? (24...14 AWG): +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND, Ext.
Terminalleri 24V
0,14...1,5 mm? (26...16 AWG): DI, Al, AO, AGND, RO, STO terminalleri
R6...R9: 0,14...2,5 mm? (tm terminaller)

Sikma momentleri: 0,5...0,6 N-m (0.4 Ibf-ft)

Notlar:

3) Kablonun dis blendajini kontrol kablolarinin topraklama rafindaki topraklama kelepgesinin

altinda 360 derece topraklayin.

4) Fabrikada jumper'lara baglanmigtir.

5) Sadece R6...R11 kasalari harici 24 V AC/DC girisi icin 40 ve 41 terminallerine sahiptir.
Girig sinyalleri

* Analog frekans referansi (Al1)
* Start/stop segimi (DI1)
* Sabit hiz/frekans segimi (DI3)

Cikis sinyalleri

* Analog ¢ikis AO1: Cikis frekansi
* Analog ¢ikis AO2: Motor akimi

* Role ¢ikisi 1: Calismaya hazir

* Role cikisl 2: Calisiyor

* Role gikigl 3: Hata (-1)
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Program ozellikleri

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdlimde, kontrol programindaki bazi daha 6nemli fonksiyonlar, bunlarin
kullaniimasi ve bunlarin galistiriimak Gizere programlanmasi agiklanmaktadir. Ayrica,
kontrol konumlarini ve galisma modlarini agiklar.

Lokal kontrol — harici kontrol karsilagtirmasi

ACQ580 iki ana kontrol konumuna sahiptir: harici ve lokal. Lokal kontrol modunda
ilave olarak iki farkli mod vardir: Kapali modu ve El modu.

Kapali modunda suriict durdurulur. EI modunda sirici ¢aligir. EIl modunda
baslangi¢ referansi slriict referansindan kopyalanir.

Asagidaki sema Hand, Off veya Auto diigmesine bastiginizdaki durum gegislerini
gOsterir:

Kontrol konumu PC aracindan da segilebilir.

Not: Sirliclyl 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi etkinken yeniden start ederseniz,
mod Hand veya Off modundan Auto moduna gecer.
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birimi

Siiriicii

r- - . .. — — 1
| Harici kontrol |

i 4 e PLC
e (= Programlanabilir
= Lokalkontrol 1 Ej I lojik kontrol cihaz:)|

okal kontrol
[ |
— 4+ Yerlesik fieldbus ara- ] I‘I I

Fieldbus adaptéri (Fxxx)

Kontrol paneli veya Surlict
dlzenleyici bilgisayar araci
(opsiyonel)

____‘_|__

) Siirtict yuvasina opsiyonel bir G/C genisletme moduli (CMOD-01, CMOD-02 veya
CHDI-01) takilarak ekstra giris/gikis eklenebilir.

Lokal kontrol

Kontrol komutlari, striict lokal kontroldeyken kontrol paneli tus takimindan veya
Sdrici dizenleyici bulunan bir PC'den verilir. Vektdr motor kontrol modunda hiz
kontrol modu bulunur; frekans modu, skaler motor kontrol modu kullanilirken
mevcuttur.

Lokal kontrol genellikle devreye alma ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli,
lokal kontrolde kullanildiginda, her zaman igin harici kontrol sinyal kaynaklarindan
oncelikli konumdadir. Kontrol konumunu lokal olarak degistirmek 79.718 HAND/OFF
devre disi birakma kaynagi parametresiyle dnlenebilir.

Kullanic, bir (49.05 lletisim kaybi eylemi) parametresi ile siiriiciiniin kontrol paneli
veya PC araci ile iletigsimin kesilmesine nasil tepki verecegini ayarlayabilir.
(Parametrenin harici kontrol (izerinde etkisi yoktur.)
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Harici kontrol

Sdrucu harici kontrol durumundayken, kontrol komutlari

» G/C terminalleri (dijital ve analog girigler) veya opsiyonel G/C genisletme
modiilleri

+ fieldbus arabirimi (dahili fieldbus arabirimi veya opsiyonel bir haberlesme adaptér
modull araciliiyla) Gzerinden verilir.

iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Kullanici start ve stop
komutlarinin kaynagini 20.01...20.09 parametreleriyle her bir konum i¢in bagimsiz
olarak secebilir. Calisma modunun her bir konum icin bagimsiz olarak
secilebilmesiyle, 6rnegin hiz ve proses PID kontroll gibi farkli calisma modlari
arasinda hizli anahtarlama saglanir. EXT1 ve EXT2 segimi bir dijital giris veya
fieldbus kontrol word'l gibi herhangi bir ikili kaynak araciliiyla gergeklestirilir (bkz.
parametre 19.11 Ext1/Ext2 secimi). Referans kaynagi her bir ¢calisma modu igin
bagimsiz olarak segcilebilir.

iletisim hatasi islevselligi

iletisim hatasi iglevselligi, kesinti olmadan siirekli proses saglar. iletisim kaybi olursa,
surlict kontrol konumunu otomatik olarak EXT1'den EXT'ye degistirir. Bu prosesin
ornegin, sirtcu PID kumanda cihaziyla kontrol edilmesini saglar. Orijinal kontrol
konumu kurtuldugunda, siirlicii kontrolli otomatik olarak iletisim agina (EXT1) gegirir.

Ayarlar
« Parametreler 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi (sayfa 141); 20.01...20.09 (sayfa 142).
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Suruciu gcalisgma modilari

Sdricd, farkli referans tirleri ile ¢esitli calisma modlarinda galigabilir. Mod, 79
Calisma modu parametre grubunda her bir kontrol konumu (Lokal, EXT1 ve EXT2)
icin secilebilir. Farkh referans turlerine ve kontrol zincirlerine genel bakis asagida
gOsterilmigtir.

PID
|
I |
Hiz referansi Frekans referansi
Parametre grubu 22 Hiz Parametre grubu 28
referansi segimi Frekans referans zinciri

Vektor motor kontrol modu | Skaler motor kontrol modu

Moment kontrol cihazi Frekans kontrol cihazi

Hiz kontrolii modu

Motor surlclye verilen bir hiz referansini izler. Bu mod, geri bildirim olarak tahmini
hiz ile kullanilabilir.

Hiz kontrolii modu lokal ve harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca vektér motor
kontroliinde desteklenir.

Hiz kontrolu hiz referans zincirini kullanir. 22 Hiz referansi segimi grubundaki
parametrelerle (sayfa 154) hiz referansini segin.
Frekans kontrolii modu

Motor surlctlye verilen bir frekans referansini izler. Frekans kontrolii modu lokal ve
harici kontrolde bulunmaktadir. Yalnizca skaler motor kontroliinde desteklenir.

Frekans kontroll frekans referans zincirini kullanir. 28 Frekans referans zinciri
grubundaki parametrelerle (sayfa 7167) frekans referansini segin.
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Ozel kontrol modlan
Yukarida bahsedilen kontrol modlarina ek olarak asagidaki 6zel kontrol modlari da
bulunmaktadir:

* Proses PID kontroll. Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim Proses PID kontrolii
(PID/Déngli kontrolérii) (sayfa 57).

» Acil stop modlari OFF1 ve OFF3: Sirici tanimlanan yavaglama rampasinda
durur ve siriici modilasyonu durur.

+  On miknatislanma: Motor start ediimeden motorun DC miknatislanmasi. Daha
fazla bilgi icin, bkz. bélim On miknatislanma (sayfa 76).

» DC tutma: Normal galismanin ortasinda rotoru (yaklasik) sifir hizda kilitleme.
Daha fazla bilgi igin, bkz. bélim DC tutma (sayfa 77).

+  On isitma (motor isitmasi): Siirlici durdugunda motoru sicak tutar. Daha fazla
bilgi igin, bkz. bélim On isitma (Motor isitmasi): (sayfa 78).
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Surucu konfigurasyonu ve programlamasi

Sirtcu kontrol programi; hiz ve frekans kontroll, sirtict lojik sistemi (start/stop),
GI/G, geri bildirim, iletisim ve koruma islevleri gibi ana kontrol iglevlerini gerceklestirir.
Kontrol programi iglevleri, parametreler ile konfigtire edilir ve programlanir.

Siiriicii kontrol programi

Hiz kontroll
Frekans kontroll
Sdricu lojik sistemi
G/C arabirimi
Fieldbus arabirimi
Korumalar

Parametrelerle yapilandirma

Parametreler tim standart surticu islemlerini yapilandirabilir ve
» Kontrol paneli béliminde agiklandidi gibi kontrol paneli ile

+ Drive composer user’s manual (3AUA0000094606 [ingilizce]) kilavuzunda
aciklandidi gibi Siriici diizenleyici PC araci ile veya

» Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii ve Bir fieldbus
adaptérii ile fieldbus kontrolii bélimlerinde agiklandigi gibi fieldbus arabirimi ile
ayarlanabilir.

Tum parametre ayarlari otomatik olarak surtcinin kalici bellegine depolanir. Yine
de, surlcu kontrol Unitesi i¢in harici +24 VDC veya 24 VAC glg¢ kaynagi
kullaniliyorsa, herhangi bir parametre degisikligi gerceklestirildikten sonra, kontrol
Unitesinin guciinu kapatmadan énce 96.07 Parametre manuel kaydi parametresi
kullanilarak kayit igsleminin zorlanmasi 6nemle tavsiye edilir.

Gerekirse, varsayilan parametre degerleri 96.06 Parametre geri yiikleme parametresi
ile geri yuklenebilir.
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Adaptif programlama

Kullanici genel olarak siriiciniin kontroliini parametreler araciligiyla kontrol edebilir.
Ancak, standart parametrelerin sabit opsiyonlar grubu veya ayar araligi vardir.
Sirtctnln galismasini daha fazla 6zellestirmek igin bir dizi islev blokundan adaptif
bir program olusturulabilir.

Drive composer pro bilgisayar aracinin (strim 1.10 veya Uzeri, ayri olarak mevcut)
Ozel program olusturmak igin grafiksel kullanici arabirimine sahip bir Adaptif
programlama &zelligi vardir. Islev bloklari bilinen aritmetik ve mantiksal fonksiyonlarin
yani sira 6rnegin secim, kiyaslama ve zamanlama bloklarini da igerir.

Fiziksel girisler, sturtct durumu bilgileri, gercek degerler, sabitler ve parametreler
program igin giris olarak kullanilabilir. Program c¢ikisi, rnegin bir start sinyali, harici
olay veya referans olarak kullanilabilir ya da sirlici gikislarina baglanabilir.
Kullanilabilir giris ve ¢ikislarin listesi icin asagidaki tabloya bakin.

Adaptif programin ¢ikisini bir isaret parametresi olan se¢im parametresine
baglarsaniz, se¢im parametresi yazmaya karsi korumali olacaktir.

Ornek

31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi bir adaptif programlama blok ¢ikisina
baglanirsa, parametre degeri bir kontrol panelinde veya PC aracinda Adaptif program
olarak gosterilir. Parametre yazmaya karsi korumalidir (= secim degistirilemez).

Adaptif programin durumu 07.30 Adaptif program durumu parametresiyle gosterilir.
Adaptif program 96.70 Adaptif programi devre digi birak parametresi ile devre digl
birakilabilir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [ingilizce].

Adaptif programin kullanabilecegi girigler

Giris | Kaynak

G/C

DI 10.02 DI gecikmig durumu, bit 0
DI2 10.02 DI gecikmis durumu, bit 1
DI3 10.02 DI gecikmis durumu, bit 2
Dl4 10.02 DI gecikmig durumu, bit 3
DI5 10.02 DI gecikmis durumu, bit 4
DI6 10.02 DI gecikmis durumu, bit 5
Al1 12.11 Al1 gergek degeri

Al2 12.21 Al2 gercek degeri
Gergek sinyaller

Motor hizi 01.01 Kullanilan motor hizi
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi

Motor akimi 01.07 Motor akimi

Motor momenti 01.10 Motor momenti

Motor safti guicl 01.17 Motor safti glicii

Durum

Devrede 06.16 Sdirticii durum word'ii 1, bit 0
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Adaptif programin kullanabilecegi girigler

Girig Kaynak

Yasaklandi 06.16 Siirticti durum word'i 1, bit 1
Start icin hazir 06.16 Siirtict durum word'ii 1, bit 3
Tripped 06.11 Ana durum word'ii, bit 3

Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word', bit 8
Sinirlama 06.16 Siirticti durum word'ii 1, bit 7
Ext1 etkin 06.16 Siirticti durum word'i 1, bit 10
Ext2 etkin 06.16 Stirticti durum word'ii 1, bit 11

Veri depolama

Veri depolama 1 real32

47.01 Veri depolama 1 real32

Veri depolama 2 real32

47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32

47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32

47.04 Veri depolama 4 real32

Adaptif programin kullanabilecegi cikislar

Cikis Hedef

G/C

RO1 10.24 RO1 kaynagdi
RO2 10.27 RO2 kaynagi
RO3 10.30 RO3 kaynagi
AO1 13.12 AO1 kaynagi
AO2 13.22 AO2 kaynagi
Start kontrolii

Har1/Har2 segimi

19.11 Ext1/Ext2 segimi

Har1 in1 komutu

20.03 Ext1 in1 kaynagi

Har1 in2 komutu 20.04 Ext2 in2 kaynagi
Har2 in1 komutu 20.08 Ext2 in1 kaynagi
Har2 in2 komutu 20.09 Ext2 in2 kaynagi

Hata resetleme

31.11 Hata reset se¢imi

Hiz kontrol

Ext1 hiz referansi

22.11 Ext1 hiz ref1

Hiz oransal kazanci

25.02 Hiz oransal kazanci

Hiz integral siiresi

25.03 Hiz integral stiresi

Hizlanma suresi 1

23.12 Hizlanma stiresi 1

Yavaslama siresi 1

23.13 Yavaslama stiresi 1

Frekans kontrolii

Ext1 frekans referansi

28.11 Ext1 frekans ref1

Olaylar

Harici olay 1 31.01 Harici olay 1 kaynagdi
Harici olay 2 31.03 Harici olay 2 kaynagdi
Harici olay 3 31.05 Harici olay 3 kaynagdi
Harici olay 4 31.07 Harici olay 4 kaynagdi
Harici olay 5 31.09 Harici olay 5 kaynagdi

Veri depolama

Veri depolama 1 real32

47.01 Veri depolama 1 real32

Veri depolama 2 real32

47.02 Veri depolama 2 real32

Veri depolama 3 real32

47.03 Veri depolama 3 real32

Veri depolama 4 real32

47.04 Veri depolama 4 real32

Proses PID




Program o6zellikleri 45

Adaptif programin kullanabilecegi ¢ikiglar

Cikis Hedef

Ayar 1 ayar noktasi 1 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi
Ayar 1 ayar noktasi 2 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi
Ayar 1 geribildirim 1 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi
Ayar 1 geribildirim 2 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi
Ayar 1 kazang 40.32 Ayar 1 kazang

Ayar 1 integral suresi 40.33 Ayar 1 integral stiresi

Ayar 1 izleme modu 40.49 Ayar 1 izleme modu

Ayar 1 izleme referansi 40.50 Ayar 1 izleme ref secimi

Adaptif program hatasi ve yardimci kod formatlar

Yardimci kodun formati:

Bit 24-31: Durum numarasi | Bit 16-23: blok numarasi |Bit 0-15: hata kodu |

Durum sayisi sifirsa ve blok numarasinin degeri varsa, hata temel programdaki bir
fonksiyon bloguyla iligkilidir. Hem durum numarasi hem de blok numarasi sifirsa, hata
belli bir blokla ilgili olmayan genel bir hatadir.

Hata icin, bkz. bolim 64A6 Adaptif program, sayfa 357.

Sekans programi

Bir adaptif program temel programi ve sekans programi pargalarini igerebilir. Adaptif
program ¢alisma modundayken temel program strekli caligir. Temel programin
islevselligi fonksiyon bloklarini ve sistem girisleri ile ¢ikislarini kullanarak
programlanir.

Sekans programi bir durum makinesidir. Bu da bir kerede sekans programinin
sadece bir durumu galisir demektir. Durumlari ekleyip temel programdakiyle ayni
program 6gelerini kullanarak durum programlarini programlayarak bir sekans
programi olusturabilirsiniz. Durum programlarina durum gegis ¢ikislarini ekleyerek
durum gegislerini programlayabilirsiniz. Durum gegis kurallari fonksiyon bloklari
kullanilarak programlanir.

Sekans programinin etkin durum numarasi 07.317 AP sekans durumu parametresi ile
gosterilir.
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Kontrol arabirimleri

Programlanabilir analog girigler

Kontrol Gnitesinin iki adet programlanabilir analog girisi bulunmaktadir. Her giris
bagimsiz sekilde, parametreler ile gerilim (0/2...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) girisi
olarak ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir, ters gevrilebilir ve dlgeklendirilebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 12 Standart Al (sayfa 124).

Programlanabilir analog ¢ikiglar

Kontrol Gnitesinin iki adet akim (0...20 mA) analog ¢ikisi bulunmaktadir. Analog ¢ikis
1, bir parametre ile gerilim (0/2...10 V) ya da akim (0/4...20 mA) cikisi olarak
ayarlanabilir. Analog ¢ikis 2 her zaman akimi kullanir. Her ¢ikis filtrelenebilir, ters
cevrilebilir ve dlgeklendirilebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 13 Standart AO (sayfa 128).

Programlanabilir dijital girigler ve ¢ikiglar
Kontrol Gnitesinin alti dijital girisi bulunmaktadir.
Dijital giris DI5 frekans girisi olarak kullanilabilir.
Dijital giris DI6 termistor girisi olarak kullanilabilir.

CHDI-01 115/230 V dijital giris genigletme modulini kullanarak alti dijital giris ve
CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genigletme modulind kullanarak bir dijital ¢ikis eklenebilir.

Ayarlar
Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 117) ve 11 Standart DIO, FI, FO
(sayfa 122).
Programlanabilir frekans girisi ve ¢ikisi
Dijital giris DI5 frekans girisi olarak yapilandirilabilir.
CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme moduilu ile bir frekans ¢ikisi uygulanabilir.

Ayarlar

Parametre gruplar 10 Standart DI, RO (sayfa 117) ve 11 Standart DIO, FI, FO (sayfa
122) ve 15 G/C genigletme modiilii (sayfa 133).
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Programlanabilir role gikiglari

Kontrol Uinitesinde Ug¢ adet role ¢ikisi bulunmaktadir. Cikiglar tarafindan gosterilecek
olan sinyal, parametreler ile segilebilir.

CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme moduliinu kullanarak veya CHDI-01 115/230 V
dijital giris genisletme moduilini kullanarak iki réle gikigi eklenebilir.
Ayarlar
Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 117) ve 15 G/C genisletme modiilii
(sayfa 133).

Programlanabilir G/ genisletmeleri

CMOD-01 veya CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme moddli kullanarak veya
CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme modull kullanarak giris ve ¢ikis eklenebilir.
Modl kontrol tnitesinde opsiyon yuvasi 2'ye monte edilir.

Asagidaki tabloda, opsiyonel CMOD-01, CMOD-02 ve CHDI-01 moddillerinin yani
sira kontrol Unitesi Uzerindeki G/C sayisi gosterilmektedir.

Dijital Dijital Dijital Analog Analog Role
Konum girigler cikiglar GIC'lar girigler cikislar cikislan
(DI) (DO) (DIO) (Al) (AO) (RO)
Kontrol 6 - - 2 2 3
Unitesi
CMOD-01 - 1 - - - 2
CMOD-02 - - - - - 1
(yapilandirila
maz)
CHDI-01 6 (115/230 V) - - - - 2

Parametre grubu 15 kullanilarak G/C genigletme modiili etkinlestirilebilir ve konfigiire
edilebilir.

CMOD-02, réle gikisinin (yapilandirilamaz) yani sira bir +24 V DC/AC girig ve bir
termistor girisi de sunar.

Not: Her bir konfiglirasyon parametresi grubunda, genisletme modiliindeki girig
degderini gosteren parametreler bulunur. Bu parametreler bir G/C genisletme
modulinin, giriglerin sinyal kaynagi olarak kullaniimasinin tek yoludur. Bir girig
baglamak igin, kaynak segici parametresinde Diger ayarini segin ve ardindan 15
grubunda ilgili deger parametresini (ve biti, dijital sinyaller i¢in) belirtin.

Not: CHDI ile en fazla alti ek dijital giris kullanabilirsiniz. CHDI, kontrol kartindaki
sabit dijital girisleri hig bir sekilde etkilemez.
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Ayarlar
Parametre grubu 15 G/C genisletme modiilii (sayfa 133).

Fieldbus kontrolii

Sdricd, fieldbus arabirimleri araciligiyla birgok farkli otomasyon sistemine
baglanabilir. Bkz. bélum Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii
(sayfa 365) ve Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii (sayfa 393).

Ayarlar

Parametre gruplari 50 Fieldbus adaptérii (FBA) (sayfa 241), 51 FBA A ayarlari (sayfa
245), 52 FBA A veri girigi (sayfa 246), 53 FBA A veri ¢ikisi (sayfa 247) ve 58 Dabhili
fieldbus (sayfa 247).
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Pompa kontrol 6zellikleri
Not: ABB ideal performans igin pompa Ureticisinin talimatlarinin okunmasini tavsiye
eder.

Referans rampa

Hizlanma ve yavaslama rampa streleri hiz ve frekans referansi igin bagimsiz olarak
ayarlanabilir (Menii - Birincil ayarlar - Rampalar).

Bir hiz veya frekans referansi ile, rampalar surticiinun sifir hiz veya frekans ile 46.01
Hiz éigeklendirme veya 46.02 Frekans dlgeklendirme parametresi ile tanimlanan
degder arasinda hizlanmasi ya da yavaslamasi i¢in gegen sure olarak tanimlanir. Hiz
ve frekans referansi i¢in, rampanin sekli de kontrol edilebilir.

Ozel hizlanmalyavaglama rampalari

Motor potansiyometresi fonksiyonunun degisim hizi (sayfa 80) ayarlanabilir. Ayni hiz
her iki yonde de gecerlidir.

Acil stop (“Off3” modu) igin bir yavaslama rampasi tanimlanabilir.

Pompa korumalan - Hizli rampalar

Hizli rampa fonksiyonu pompayi hizlandirmak veya yavaslatmak igin iki ek rampa
grubu kullanmanizi saglar. Asagidaki sekil, ek rampa gruplarinin her ikisi de
kullanildiginda hizli rampa modundaki hizlanmayi géstermektedir.

Hiz referansi [rom]

82.07 Hizli rampa 1 tst limit
82,12 Hizli rampa 2 st limit
Hizlanmanin birinci asamasi
Hizlanmanin ikinci agsamasi
Hizlanmanin Gglincl asamasi

O TON-=-

Dalgig tipi (yani sondaj delidi) pompalarda, yataklarin mekanik agsinmasi pompanin
belli bir hiz degerine hizli rampalanmasiyla azaltilabilir.
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Asagidaki érnekler hizli rampa modunda hizlanmanin birinci, ikinci ve tg¢lnci
asamasini agiklar.

Hizlanmanin birinci agamasi (a) sivinin yataklari ve contalari korumasi i¢in ¢arki
kaldirmaktir. Aksi halde pompa zarar gérebilir. Ornegin, 1 saniye rampa siiresiyle
0 Hz - 25/30 Hz.

Hizlanmanin ikinci agamasi (b) opsiyoneldir. Tlrbiditeyi sinirlayacak makul
hizlanma oraninin talep edilebilmesi icin pompa bu bdlgede gecerli bir debi uretir.
Etkin i¢ bolge 25/30 - 43/45 HZz'dir ve rampa sureleri genelde 10 - 45 saniye
araligindadir.

Hizlanmanin tg¢linct asamasi (c) normal bir rampadir. Pompa makul bir debi hizi
sagdlar. Surtici normal rampa sureleri (6rnedin 60 saniye) kullanir.

Ayarlar

Menii - Birincil ayarlar - Rampalar
Hiz referansi rampasi: Parametreler 23.712...23.13 ve46.01 (sayfa 162 ve 236).

Frekans referansi rampasi: Parametreler 28.72...28.73 ve46.02 (sayfalar 173
ve 237).

Motor potansiyometresi: Parametre 22.75 (sayfa 167).
Acil stop (“Off3” modu): Parametre 23.23 Acil stop siiresi (sayfa 163).

Pompa korumalari - Hizli rampalar: Parametre grubu 82 Pompa korumalari
(sayfa 276).

Sabit hizlar/frekanslar

Sabit hizlar ve frekanslar, érnegin dijital girigler araciliiyla hizli bir sekilde
etkinlestirilebilen 6nceden tanimlanan referanslardir. Hiz kontrol{ igin 7 hiza, frekans
kontroli igin 7 sabit frekansa kadar tanimlama yapmak mimkdindr.

UYARI: Hizlar ve frekanslar, referansin nereden geldigine bakilmaksizin
normal referansi gecersiz kilar.

Ayarlar

Parametre grubu 22 Hiz referansi se¢imi (sayfa 154) ve 28 Frekans referans
zinciri (sayfa 167).
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Kritik hizlar/frekanslar

Kritik hizlar (bazen "atlama hizlar" olarak adlandirilir), 6rnegin mekanik rezonans
sorunlari sebebiyle belli motor hizlarindan veya hiz araliklarindan kaginmanin
gerektigi uygulamalar i¢in dnceden tanimlanabilir.

Kritik hizlar fonksiyonu, referansin uzun sire boyunca kritik bir bant dahilinde
bulunmasini 6nler. Degisen bir referans (22.87 Gercek hiz referansi 7) kritik araliga
girdiginde, referans araliktan gikana dek fonksiyonun ¢ikisi (22.01 Hiz ref sinirsiz)
donar. Cikistaki herhangi bir anlik degisim referans zincirinin ilerisindeki bir rampa
fonksiyonu tarafindan dizeltilir.

Sirlcd izin verilen gikis hizlarini/frekanslarini sinirlandirdiginda, hiz referansi st
kritik hiz/frekans limitinin (izerinde olmadigi slirece durma noktasindan hizlanirken
mutlak en digsik kritik hiza (kritik hiz diistk veya kritik frekans disik) sinirlandirir.

Frekans referansi ile skaler motor kontrolu igin de bu fonksiyon bulunur. Fonksiyonun
girisi 28.96 Gergek frekans ref 7 ile gosterilir.

Ornek
Bir pompa, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm araliklarinda titresimlere sahiptir.
Sdrtcundn bu hiz araliklarindan kaginmasini saglamak igin:

» 22.51 Kritik hiz fonksiyonu parametresinin 0. bitini agarak kritik hizlar
fonksiyonunu etkinlestirin ve

» kritik hiz araliklarini agagidaki sekilde gosterildigi gibi ayarlayin.

22.01 Hiz ref sinirsiz (rpm)
(fonksiyon ¢ikist)
A

1 Par. 22.52 = 540 rpm
1560 |- 2  Par. 22.53 =690 rpm
3  Par. 22.54 = 1380 rpm
1380 | P
4 Par. 22.55=1560 rpm
690 |- - -
540 |- -,

‘ - 22.87 Gergek hiz referansi 7 (rpm)
1 2 3 4 (fonksiyon girisi)

Ayarlar

» Kiritik hizlar: 22.51...22.57 parametreleri (sayfa 159)
» Kritik frekanslar: 28.517...28.57 parametreleri (sayfa 172)
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Kullanici yiik egrisi (Durum izleme)

Kullanici yik egrisi, giris sinyalini frekans veya hiz ile yukin bir fonksiyonu olarak
izleyen bir denetleme fonksiyonu saglar. izlenen sinyalin durumunu gosterir ve
kullanici tanimh profilin ihlaline bagli olarak bir uyari veya hata verebilir.

Kullanici yik egrisi, bir asin yik ile bir dlistik yik egrisinden veya egrilerin yalnizca
birinden olusmaktadir. Her egri, frekansin veya hizin bir fonksiyonu olarak izlenen
sinyali temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.

Asagidaki 6rnekte, kullanici yuk egrisi %10 pay eklenen ve ¢ikarilan motor nominal
momentinden olusturulur. Pay egrileri, zarfin digina sapmalarin denetlenmesi,
zamanlanmasi ve tespit edilebilmesi igin motorda calisir bir zarf tanimlar.

Motor momenti / Nominal moment

1,2

10 v
o
0,4 /

0,2 —7

0,0

-0,2 |||||||||||||||||||1|0||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||‘_'

5
Cikis frekansi (Hz)

1 = Asin yUk egrisi (bes nokta)
2 = Nominal proses yuk egrisi
3 = DusUk yik egrisi (bes nokta)

izlenen sinyal, tanimlanan bir siire boyunca siirekli olarak asiri yiik egrisinin (izerinde
olursa bir asiri yiik uyarisi ve/veya hatasi ayarlanabilir. izlenen sinyal, tanimlanan bir
stire boyunca stirekli olarak diisiik yiikiin altinda olursa bir disutk ylk uyarisi ve/veya
hatasi ayarlanabilir.

Asin yikleme érnegin sikismis bir pompay!i veya kirli carki izlemede kullanilabilir.

DusUk yik, 6rnegin yik dismesini ve pompa girisindeki (emme tarafi) bir tikanikhgi
izlemek icin kullanilir.

Yk egrisi pompa temizleme fonksiyonunda tetik olarak kullanilabilir. (Dugtk yik =
pompada tikanik girig, Asiri yik = pompa ¢arkinda veya pompa ¢ikiginda tikanma).
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Kullanici ylk egrisi ayrica, daha uzun bir stire boyunca pompa sisteminin
verimliliginin ne zaman dusmekte oldugunu gdstererek bakim tetigiyle birlikte

kullanilabilir.

Ayarlar
Parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi (sayfa 210).
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Pompa temizleme

Pompa temizleme fonksiyonu genellikle kati partikillerin pompa ¢arklarina veya
borulara yapismasini 6nlemek igin atik su uygulamalarinda kullanilir. Bu fonksiyon,
cark veya borulardaki kalintilardan kurtulup temizlemek igin pompanin
programlanabilir ileri ve geri ddnme sekansindan olusur.

Pompa temizleme fonksiyonu sunlari yapar:

« tikanmalari énler ve manuel temizlik gereksinimini azaltir

* pompanin, borularin ve garklarin émrina uzatir ve

+ sistemin enerji verimliligini artirir.

Pompa temizleme sekansi

Sirtcu temizlige galisma yonlniin ters yoniinde bir palsla baslar. Hiz adimi boyutu
pozitif ile negatif yonlerde aynidir.

Pompa temizleme sekansinin bir temizleme sekans icinde cesitli pozitif ve negatif
yénde hiz adimlari olabilir.

7 7
Nomal operation ! ¢ ¢ ¢ ¢ Normal operation
Y\N‘
83.20 s . s .
83.20 Time
2 3 4 2 3 4

Sekans Parametre Sekans Parametre

1 83.26 Sifir hiza siire 6 83.25 Temizleme hizina siire

2 83.25 Temizleme hizina siire 7 83.27 Temizleme agik siiresi

3 83.27 Temizleme acik siiresi 8 83.26 Sifir hiza siire

4 83.26 Sifir hiza siire 9 83.28 Temizleme kapali siiresi

5 83.28 Temizleme kapali stiresi 10 83.25 Temizleme hizina siire
Sifir hizdan 83.20 Temizleme hizi adimi hizina ulagsma siresi Sifir hiza ulasma siresi olarak kabul edilir.

Negatif hizlara izin verilmediginde, suruci 1...4 fazlarini yok sayar.

Not: Negatif yénde temizlik 30.11 Minimum hiz | 30.13 Minimum frekans
parametresinde negatif minimum hizi/frekansi gerektirir.
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Pompa sistemi 83.10 Pompa temizleme eylemi parametresi tarafindan
tanimlanan tetikleme kosullarini kargilar. Bu kosullarda normal ¢alisma durur ve
surlcu sifir hiza ulasmak igin 83.26 Sifir hiza stire parametresinde tanimlanan
hedef slireyi kullanir.

Temizlik icin hizlanma 83.25 Temizleme hizina siire parametresi tarafindan
tanimlanir.

Pompa, 83.27 Temizleme acik siiresi parametresinde tanimlanan siire boyunca
temizleme hizinda galisir.

Pompa sifir hiza yavaslar. Hedef siire 83.26 Sifir hiza siire parametresi tarafindan
tanimlanir.

Pompa, 83.28 Temizleme kapali siiresi parametresinin siiresi sona erene kadar
durdurulur.

Pompa, pompa hizini pozitif ydnde arttirir. Bkz. parametre 83.25 Temizleme
hizina sdre.

Pompa, pozitif temizleme hizinda galisir. Bkz. parametre 83.27 Temizleme agik
siresi.

Pompa, pompa hizini 83.26 Sifir hiza siire parametresinde tanimlanan sekilde
sifira azaltir.

Sirucu, 83.28 Temizleme kapali stiresi parametresinin siresi sona erene kadar
bekler. Yeni bir temizleme sekansi baglar veya normal ¢calisma baslar.

Pompa, etkin kontrol konumunun hiz/frekans referansini izleyerek baslar.
Hizal/frekansa hizlanma sirasinda, suriicli 83.25 Temizleme hizina slire pompa
temizleme hizlanma siiresine uyar.

Sdrlci, pompa temizleme sirasinda en hizli rampayi otomatik olarak belirler ve
pompay! korumak i¢in kullanir. Hizli rampalarin pompa temizleme rampalarindan hizli
olmasi mimkanddr.

Temizleme sekansi secili olan tetikleme kosullarina baglh olarak baslar. Temizleme
sekansi 54. sayfadaki semaya uyar. Sekansi asagidaki kosullarda baglatabilirsiniz:

her start ve stop'ta

izleme pompasinin durumuna bagl olarak (6rnegin, denetleme 1...3; dusuk yik
ve agsliri yuk egrisi, bkz. 210 icinde grup 37 Kull. Yiik egrisi)

zaman araligina bagh olarak (6rnegin her 10 saatte bir)

elle (6rnegin, DI4 ila DI6, 83.12 Temizlemeyi manuel zorla parametresiyle
tanimlanir)

83.12 Temizlemeyi manuel zorla parametresini kullanarak fieldbus tzerinden.
Gecersiz kilan bir kontroldrden bir temizlik donglist baslatmak igin parametreyi
fieldbus'tan 1 degerine (2 s pals) ayarlayin.
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Temizleme sayisini izleme

Temizlik sayisini izlieme fonksiyonu, kullanici tarafindan tanimlanan bir izleme
penceresi igindeki temizlik déngulerinin sayisini hesaplar. Cok sik temizleme
denemeleri, pompa temizleme fonksiyonunun tek basina ¢ézemeyecegi ama elle
denetimi ve temizlemeyi gerektirebilecek (tikanma gibi) bir pompa sorununu
gOsterebilir. Asagidaki sekiller temizleme sayisini izleme islemini agiklamaktadir.

Ornegin temizleme sayis! siiresini bir saate ayarlayin. Pompa temizleme fonksiyonu
cok sik temizleme dongdleri algilarsa hata tetikler. Strlci ¢ pompa temizleme
dongusu tamamlar. Suricu, g temizlemenin arasindaki zaman araligi kullanici
tarafindan tanimlanan degerin (bir saat) tizerinde oldugu silirece galismasina devam
eder.

(] (] (] - _ @ ® e [ —

t t t, t
ayar 0 Zaman ayar 0 Zaman

Uclincii pompa temizleme déngiisii dnceden ayarlanmis sayag siiresinin (bir saat)
icinde baslar, pompa temizleme fonksiyonu hata tetikler ve pompa tglinci temizleme
dongusuni yapmadan durdurulur. Hatayi sifirladiktan sonra, surici tUglinci pompa
temizleme déngusuni baslatir.

83.35 Temizleme sayisi hatasi parametresi Eylem yok seklinde ayarlanmis ise,
denetim galistirimaz. 83.35 Temizleme sayisi hatasi parametresini Uyar veya Hata
olarak degistirirseniz, pompa temizleme sayisi sifirdan baglar.

Pompa temizleme fonksiyonu etkinken ve birim zaman bagina maksimum déngi
sayisina erisildiginde siriicu olay giinliginde gérinen bir uyari gérintiler.

Ayarlar
Menii - Ana ayarlar - Pompa temizleme

Parametre grubu 83 Pompa temizleme (sayfa 279).

Varsayilan yapilandirmalar

Varsayilan yapilandirmalar, dnceden tanimlanan G/C yapilandirmalaridir. Bkz. bolim
Varsayilan yapilandirma (sayfa 33).
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Proses PID kontrolii (PID/D6ngii kontrolorii)

Sdrucude iki dahili proses PID kontrol cihazi (PID ayar 1 ve PID ayar 2)
bulunmaktadir. Kontrol cihazi borudaki basing veya debi ya da tank sivi diizeyi gibi
proses degdiskenlerini kontrol etmekte kullanilabilir.

Proses PID kontrollinde, slirlicliye hiz referansi yerine bir proses referansi (set
degeri) baglanir. Ayni zamanda bir gercek deger bilgisi (proses geri bildirimi) de
surilicliye geri gonderilir. Proses PID kontrol(, 6l¢llen proses miktarini (gergek deger)
istenen seviyede (set degeri) tutabilmek igin striict hizini ayarlar. Bu, kullanicinin
surucuye bir frekans/hiz referansi ayarlamasina gerek olmadigi ve siriicinin
calismasini proses PID'ye gore ayarladigi anlamina gelir.

Asagidaki sadelestiriimis blok semasi, proses PID kontroliinii gdstermektedir. Daha
ayrintili blok semalari igin, bkz. sayfa 415 ve 416.

Ayar noktasi ———
Sinirlama
Proses Hiz veya frekans
Filtre PID P 7~£ | referans zinciri
2:; Proses 9 i —
» gercek
degerleri
FBA —»

Siricude, gerektiginde degistirilebilen iki tam proses PID kontrol cihazi ayar grubu
bulunur; bkz. parametre 40.57 PID set1/set2 se¢imi.

Proses PID kontrolii icin uyku ve ek siire fonksiyonlari

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tiketimin degisiklik gosterdigi
PID kontrol uygulamalari igin uygundur. Kullanildiginda, diisiik talep esnasinda
pompay! etkin ¢alisma araliginin altinda yavasca calistirmak yerine tamamen
durdurur. Asagidaki 6rnek, fonksiyonun galismasini gorsellestirmektedir.
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Ornek: Siiriicil, bir basing yiikseltme pompasini kontrol eder. Su tiiketimi gece
boyunca diger. Bunun sonucunda proses PID kontrol cihazi motor hizini dasurar.
Ancak, borulardaki dogal kayiplar ve diistik hizlarda santrifijli pompanin diisiik
verimliligi dolayisiyla motor doniisi kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas
donisi tespit eder ve uyku gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz pompalamayi
keser. Surlcl uyku moduna geger ancak basinci izlemeye devam eder. Basing izin
verilen minimum limitin altina distince ve uyanma gecikmesi gectikten sonra
pompalama devam eder.

Kullanicl, ylkseltme igleviyle PID uyku siresini uzatabilir. YUkseltme islevi, surtcu
uyku moduna girmeden 6nce, énceden tanimlanan bir siire boyunca proses ayar
noktasini artirir.

Ayar noktas Uyku ek siire zamani (40.45)

» Zaman

Uyanma gecikmesi

(40.48)

Gergek deger X
A '

Ters gevrilmemis
(40.31 = Cevrilmedi (Ref - Grbs))

Uyanma seviyesi

(Ayar noktasi - Uyanma sapmasi [40.47])

» Zaman

Gergek deger

Uyanma seviyesi

(Ayar noktasi + Uyanma sapmasi [40.47])

Ters gevrilmis (40.31 = Cevrildi (Grbs -

Ret)
» Zaman
Motor hizi ' : ! !
A . . . .
tsq = Uyku gecikmesi (40.44) : I Uyku modu
! -—
t<ty , ' fsq : ! :
.~ .~ ! .
| Uykuseviyesi \__ /TN .. L :
(40.43) ; : !
- - » Zaman
: STOP " START
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izleme

izleme modunda, PID blok gikisi dogrudan 40.50 (veya 41.50) Ayar 1 izleme ref
secimi parametresinin degerine ayarlanir. PID kontrol cihazinin dahili | terimi, ¢ikis
Uzerine gegmek icin higbir gegise izin veriimeyecek sekilde ayarlanir. Boylece izleme
modundan ¢ikildiginda normal proses kontrolli galismasi belirgin bir ¢ikis yapmadan
devam edebilir.

Ayarlar

» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 213) ve 41 Proses PID grubu 2
(sayfa 230).
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Akilli pompa kontrolii (IPC)

Akillr pompa kontroli (IPC) sistemi bir pompa sisteminde birden ¢gok pompanin
hizini/frekansini kontrol etmede kullanilabilir. Her bir pompa ayri bir siirtictiye
baglhdir.

IPC sistemi, bir pompa arizasi veya bir siricinin bakim igin baglantisinin kesilmesi
durumunda sistemin kalan siriculerle calismaya devam etmesi igin yedekliligi
destekler. IPC sistemi 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi parametresiyle
etkinlestirilebilir.

IPC sistemi 6nce pompa hizini arttirir ve bu hiz yetmezse, sistem proses talebine
bagli olarak yeni bir pompayi baglatir. Yeni bir pompa baslatilirken, zaten ¢alisan
pompalarin hizi diizglin sivi akigini saglamak igin azaltilir.

Bir IPC sisteminde, surlicller dahili fieldbus’taki drive to drive linki Gzerinden iletisim
kurar. Her bir suricu dijital giris DI Gzerinden bir start komutu ve analog giris Al2
Uzerinden bir proses degeri alir.

Kontrol verileri + Strlict durumu

| V V - \

[ EFB | | EFB | [ EFB | EFB

v} 1Y) i e.. | R

[ Il 1l [

Dl— ¢ 4+ —|— ¢ - —|— ¢ +F—1————— -- 2

I | | |

A2 — - — +t -1 ¢ — 4 — 1 - ¢ — 1 — 0 — — — — — - — -
Sirici 1 Sdrici 2 Sdrici 3 Sirlcu 8

IPC sistemini baglatma

IPC sistemi, slrlcu harici kontrol konumu EXT2'den (20.08 Ext2 in1 kaynagi
parametresi) bir start komutu aldiktan sonra ¢alismaya baglar. Start komutu,
pompanin IPC sisteminde kullanilabilir oldugunu gdsterir. Ancak, sistem gergek start
komutunu gerekli olan sistem gikisina bagli olarak follower siirtciilere gonderir.

Sistemdeki tiim sirlciler ayni anda bir start komutu alirlarsa, en diistik nod
numarasi olan suriict master sirticl olarak baslatilir. Bkz. parametre grubu 76.22
Coklu pompa nod numarasi (sayfa 258).

ideal eneriiyle galisma igin, IPC sistemiyle PID uyku fonksiyonunu birlestirebilirsiniz.
PID uyku fonksiyonu hakkinda bilgi igin, bkz. Proses PID kontrolii igin uyku ve ek stire
fonksiyonlari (sayfa 57).

Not: IPC sistemi harici kontrol konumu EXT1'de etkin degildir.
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Diizgiin pompa gegisleri

Asagidaki sekil farkli rampa sireleri arasindaki diizgiin pompa gegislerini gosterir.

Proses PID ¢ikisl

Frekans (Hz)
\ (gegerli master'in)

Baslama

_—— o NG = === =
Normal rampa

_____ IIPC diizgiin

hizlanma
Baslat- siresi
ma

hizlari

Hizl rampa 1/2
(82 Pompa ko-
rumalarr)

<~
Start  Miknatislan- Zaman

gecik- ma
mesi

Dlizgiin pompa gegislerinin zamanlama semasi pompa baslatma adimlarini gosterir.
Bu durumda, gegerli master'in proses PID ¢ikisi start seviyesini (76.30...76.36)
asmistir.

1. Start gecikme stresi (76.55 Start gecikmesi) sona erdikten sonra, IPC sistemi
yeni bir pompay! baslatir.

2. Motor miknatislanip dénmeye basladiktan sonra, yeni pompa Uretken bolgeye
erismek igin hizli rampa 1'i/2'yi kullanarak hizlanir.
Not: Bu islem sadece 82.01 Hizli rampa modu parametresiyle (sayfa 276) hizl
rampa modu etkinlestirildiginde etkilidir.

3. Yeni pompa sonra 76.62 IPC diizglin hizlanma sliresi parametresiyle tanimlanan
IPC yumusak rampa suresi boyunca hizlanir.

4. Yeni bir pompa hizlanirken, diger pompalar sistemin (semada Normal rampa
olarak gosterilen) kararli ¢ikisini korumak igin yavaslar.

5. Yeni pompa gecerli olan master pompanin hizina ulagtiktan sonra, yeni pompa
yeni master olur.

6. Yeni master ve kalan diger pompalar, master sirtictiniin proses PID'si tarafindan
tanimlanan master surici hizina uymaya basglar.
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Pompa oncelikleri

Pompalar, enerji verimliligi ve proses talebine gore énceliklendirilir.
Yiiksek — daha fazla enerji verimli pompalar

Normal — daha az enerji verimli pompalar

Dusiik — proses talebi olmadikga galismayan pompalar

Pompa 6ncelidini 76,77 Pompa 6nceligi parametresiyle segebilirsiniz. IPC sistemi
yuksek dncelikli pompalari normal ve disuk dncelikli pompalara tercih eder. Sireyi,
calisma kosulunda kalsinlar diye dustk éncelikli pompalari bile sik sik ¢alistirmak icin
76,76 Maks sabit siire parametresiyle sinirlandirabilirsiniz.

Otomatik parametre senkronizasyonu

Otomatik parametre senkronizasyonu 6zellidi IPC sistemindeki yapilandirma
adimlarini azaltr.

Senkronize parametre gruplari 76.7102 IPC senkronizasyon ayarlari parametresiyle
segilir. Ayrica, 76.22 Coklu pompa nod numarasi gibi striciiye baglh senkronize
olmayan bazi parametreler vardir. Bir parametre grubunun iki veya daha fazla strtcu
arasinda senkronizasyonunu etkinlestirmek igin, tim striculerde grup
senkronizasyonu etkinlestiriimelidir.

Senkronizasyon prosesi, parametre gruplarinin senkronize edildiginden emin olmak
icin iki mekanizmayi kullanir. SiirGiciide bir parametre degeri degistirildiginde,
degistirilen parametre degerini invertor-invertor (121) baglantisi Gizerinden yayinlar.
Invertdr-invertor (121) baglantisindan, senkronizasyon etkinlestiriimis olan tim
suriculer degeri okur ve kendi parametre degerlerini ayarlar.

Ayrica, sirucu periyodik olarak CRC grubunu grubun son diizenlenme tarihinin
zaman damgasiyla birlikte invertor-invertor (12I) baglantisina yayinlar. Suriculer, bu
bilgilerden grubun senkronize olup olmadigini ve hangi siriiciide en son parametre
degerlerinin oldugunu ¢ikarabilirler. Bir CRC uyusmazlidi varsa, suriciler parametre
grubundan parametre degerlerini ve siiriiciden en son degerleri talep eder.

Ayarlar
Menii - Ana ayarlar - Coklu Pompa Kontrolii (IPC)

Parametre gruplari 01 Gergek degerler (sayfa 103), 40 Proses PID grubu 1 (sayfa
213), 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 257), 77 Coklu pompa bakim ve izleme
(sayfa 268) ve 82 Pompa korumalari (sayfa 276).
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Tek pompa kontrolii (PFC)

Tek pompa kontrolii (PFC) bir sirlici ve birden fazla pompadan olusan pompa
sistemlerinde kullanilir. Striicli, pompalardan birinin hizini kontrol eder ve ek olarak
diger pompalari dogrudan kontaktdrlerle besleme sebekesine baglar (ve baglantiyi
keser).

PFC kontrol lojigi, prosesteki kapasite degisikliklerinin gerektirdigi Gzere yardimci
motorlari agar veya kapatir. Ornegin bir pompa uygulamasinda, siiriicii birinci
pompanin motorunu kontrol ederek pompa ¢ikisini kontrol etmek icin motor hizini
degistirir. Bu pompa hiz ayarli pompadir. Talep (proses PID referansi ile temsil edilir)
birinci pompanin kapasitesini astiginda, PFC lojigi otomatik olarak bir yardimci
pompayi baslatir. Lojik ayrica birinci pompanin (sirtct tarafindan kontrol edilen)
hizini yardimci pompanin toplam sistem ¢ikisina eklenmesini hesaba katmak icin
azaltir. Bundan sonra 6nceden oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci pompanin
hizini/frekansini ayarlar, bdylece sistem ¢ikigi proses ihtiyaglarini kargilar. Talep
artmaya devam ederse, PFC lojigi az 6nce agiklanana benzer sekilde daha fazla
yardimci pompa ekler.

Talep dlgerken birinci pompanin hizini minimum bir limitin altina distrdiginde
(kullanici tanimh bir hiz/frekans limiti), PFC lojidi bir yardimci pompayi otomatik
olarak durdurur. PFC lojigi ayrica durdurulan yardimci pompanin eksik ¢ikisini
hesaba katarak suriict kontrollii pompanin hizini arttirir.

Tek pompa kontrolii (PFC) sadece harici kontrol konumu EXT2'de desteklenir.

Esyaslandirma

Baslatma sirasinin otomatik dénlisi veya Otomatik degistirme islevselligi, cogu PFC
turd ayarlarda iki amaca hizmet eder. Biri, pompalarin esit yaslanmalarini saglamak
igin calisma sirelerini zaman icinde esit tutmaktir. Obiir(i de herhangi bir pompanin
tikanmasina neden olacak kadar uzun slire durmasini énlemektir. Bazi durumlarda
(6rnegin, prosese etkisini en aza indirmek igin) baslatma sirasini sadece tiim birimler
durdugunda degistirmek tercih edilebilir.

Otomatik degistirme ayrica Zamanlamali fonksiyonla da tetiklenebilir (bkz. sayfa 72).
ic kilit

PFC sistemindeki i¢ kilit sinyallerini her bir motor i¢in tanimlama segenegi vardir.
Motorun ig kilit sinyali Kullanilabilir oldugunda, motor PFC basglangi¢ dizilimine katilir.
Sinyal kilitlendiyse, motor hari¢ tutulur. Bu 6zellik, PFC lojigine motorun kullanilabilir

olmadidini (6rnegin, bakim veya elle dogrudan ¢evrimigi baslatma nedeniyle)
bildirmede kullanilabilir.
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Yumusak pompa kontrolii (SPFC)

Yumusak pompa kontrolt (SPFC) lojigi, yeni bir yardimeci motor bagslatilacagi zaman
daha duguk basing artiglarinin tercih edildigi pompa ve dénlsim uygulamalari igin
PFC lojiginin bir tiridir. SPFC lojigi sebekeye direkt bagl (dol) motorlarda yumusak
baslatmayi uygulamanin kolay bir yoludur.

Klasik PFC ile SPFC lojigi arasindaki ana fark SPFC lojigin yardimci motorlari
cevrimicgi baglamasidir. Yeni bir motoru baslatma kriteri (yukari bakin)
kargilandiginda, SPFC lojigi surtci kontrollii motoru besleme sebekesine dénen
yuki yakalama modunda ile (yani motor hala serbest durug yaparken) baglar. Surtict
bunun ardindan, sonraki baglatilacak pompa birimini baglar ve dnceki kontrol edilen
birim bir kontaktor lizerinden dogrudan gevrimigi baglanirken bu birimin hizini kontrol
etmeye baslar. Daha fazla (yardimci) motor benzer sekilde baglatilir. Motor durdurma
rutini normal PFC rutiniyle aynidir.

Bazi durumlarda PFC yardimci motorlara gevrimici baglanirken baglatma akimini
yumusatmayi mumkin kilar. Sonug olarak borularda ve pompalarda daha dugik
basing artiglar elde edilebilir.

Ayarlar

« Parametre grubu 70 Standart DI, RO (sayfa 117).
» Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 213).

» Parametre gruplari 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 257) ve 77 Coklu
pompa bakim ve izleme (sayfa 268).
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Seviye kontrol

Seviye kontrolii fonksiyonu tank doldurma veya bosaltma uygulamasinda su
seviyesini kontrol etmede kullanilabilir. Fonksiyon en fazla sekiz pompayi destekler.
Fonksiyon 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi parametresini Seviye kontrol -
Bosaltma veya Seviye kontrol - Doldurma olarak ayarlayarak etkinlestirilebilir.

Asagidaki sekil bosaltma modundaki bir atik su pompalama sistemini temsil
etmektedir. Sistemde su seviyesi degiskendir ve pompalar dlglilen seviyeye bagl
olarak baslatilir ve durdurulur.

Sdrlcu Siricu Siricu Sdrtcu

I V \/ \
[EFB (121)| |EFB (12))| [EFB (121 EFB (121)

DI DI DI DI
DI DI DI ® oo DI
Al Al Al Al
Analog
seviye [ |:>
\kj o mamn ] ——
N
WL).----------_-----_-_ _____ YUlksek seviye
ijita k- -F-F1--F-FL---- iyesi
yilksek Tam hiz seviyesi
Pompa 3 igin
Pompa 2 igin
—— Pompa 1 i¢in
——=F-F--F-F1--F-FL---- Pompalama igin
-—-—-rFr-rn1Ttrt1xrrt1 - - Duslk seviye
Dijital diiglik
seviye

Birinci pompa (master) gergek seviye baslama noktasi 1'in Gzerindeyken baslatilir.
Daha fazla pompa, bagimsiz pompalarin yikselen (bosaltma) veya alcalan
(doldurma) su seviyelerine bagli olarak baglatilir ve durdurulur. Bir pompa arizasi
durumunda ya da bakim igin surlcinin baglantisi kesildiginde, sistem kalan
pompalarla ve surlculerle galismaya devam eder.
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Dijital ylksek seviye ve diusuk seviye sensdrleri, tanktaki su seviyesi anormal ¢calisma
bdlgesine dustuglnde veya ciktiginda bir uyari veya hata olusturmada kullanilabilir.
Analog bir girise bagdh olan analog seviye sensori, su seviyesini olcer.

Ayarlar
Parametre grubu 76 Coklu pompa yapilandirmasi (sayfa 257).

Yumusak boru dolumu

Yumusak boru dolumu bosg bir boruyu yumusak bir sekilde doldurmada kullanilabilir.
Fonksiyon, ani su akisini ve pompa sisteminin ucundaki kapali bir valf veya noziilde
basing ylkselmesini 6nleyebilir.

Asagidaki sekil Yumusak boru dolumu fonksiyonunun galismasini géstermektedir.

40.14 Set 1 ayar noktasi 6I-
tbparr ———— — — - - — — — — —

» Zaman
40.28 Ayar 1 ayar noktasi artis za-

Pompalama sistemi sizdiriyorsa veya hasar goérdiyse ayar noktasina vaktinde
ulagilamaz. Bdyle bir durumu tespit etmek igin, bir uyari veya hata olugturmak
amaciyla yumusak boru dolumu denetimini etkinlestirebilirsiniz. Siire, 40.03 Proses
PID ayar noktasi gercek parametresindeki son referans degdisimiyle hesaplanir.

Ayarlar
Menii - Birincil ayarlar - Pompa 6zelikleri - Yumusak pompa dolumu

Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1 (sayfa 213) ve 82 Pompa korumalari
(sayfa 276).
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Kuru ¢galisma korumasi
Kuru galisma korumasi fonksiyonu pompanin kurumasini dnlemede kullanilabilir.

Asagidaki sekil kuru calisma korumasi fonksiyonunun galismasini gostermektedir.

Moment
A
80
Normal ¢alisma
60+ Debi
40+
Pompa kuru cali-
20
T T T T T T T T » Hiz (/‘Pm)
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600

Kuru galisma dustk yuk egrisini, dlislik seviye mekanik anahtarini ve basing
sensorinu kullanarak tespit edilebilir.

» Diisiik yiik egrisi - Pompanin kurumasini tespit eder ve bir uyari veya hata
olusturur.

» Diisiik/yliksek seviye mekanik anahtari - Pompa sistemindeki su seviyesini
dijital bir giris aracihidiyla gosterir ve bir uyari veya hata olusturur.

» Basing sensorii - Denetim 1...3'e analog bir giris Gizerinden baglidir. Denetimin
cikisi, pompa giriginin kurudugunu belirtir ve bir uyari veya hata olusturur.

Ayarlar
Menii - Birincil ayarlar - Pompa 6zelikleri - Kuru pompa korumasi

Parametre grubu 82 Pompa korumalari (sayfa 276).
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Debi hesaplamasi

Debi hesabi fonksiyonu, ayri bir debimetre takilmaksizin akisin orta hassasiyette
(tipik olarak £%3...6) hesaplanmasini saglar. Debi; pompa giris ve ¢ikis ¢aplari,
pompa girisindeki ve ¢ikisindaki basing, basing sensorleri arasindaki yiikseklik farki
ve pompa Ozellikleri gibi parametre verilerine dayanarak hesaplanir.

Kullanici, hesaplamanin temelinde kullanilan performans egrisini PQ (gli¢/debi) veya
HQ (ylikseklik/debi) olarak tanimlayabilir. Debi geri bildirimine bagh olarak
diferansiyel basing kullanmak da mimkunddar.

Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu i¢in pompanin HQ performans egrisini
gosterir.

H [m] veya H

» Q [m%/saat] veya Q

Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu icin pompanin PQ performans egrisini
gOsterir.

P [kW] veya P
A

» Q [m3/saat] veya Q
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Notlar:

» Debi hesaplama fonksiyonu faturalama amaglariyla kullanilamaz.

» Debi hesaplama fonksiyonu pompanin normal galisma araligi disinda
kullanilamaz.

* HQ egrisindeki basing yukl noktalarinin azalan sirada olmalari beklenir (H1 > H2
> H3 > H4 > H5).

» PQ egrisindeki gli¢ noktalarinin artan sirada olmalari beklenir (P1 < P2 <P3 < P4
< P5).

Ayarlar

Parametre grubu 80 Debi hesaplama ve koruma (sayfa 270) HQ/PQ veya debi geri
bildirimi temelli diferansiyel basinci tanimlar ve 81 Sensér ayarlari (sayfa 274) HQ
hesaplamasi i¢in pompa girisi ve pompa ¢ikisi segimini tanimlar.

Pompa girisini ve ¢ikisini koruma

Pompa girisini ve ¢ikisini koruma fonksiyonu, pompa giris ve gikis basincini izleyip
basincin normal araligin diginda olmasi durumunda kullanici tarafindan tanimlanan
eylemleri gerceklestirir.

Giris ve ¢ikis minimum basing koruma fonksiyonu, pompa basinci basing kontroli
gecikme suresi boyunca minimum basing seviyesinin altinda kaldiginda bir uyari
olusturabilir. Basing minimum basing hata seviyesinin altinda kalmaya devam ederse,
bir hata olusturulur.

Cikis maksimum basing koruma fonksiyonu, pompa basinci basing kontroli gecikme
suresi boyunca maksimum basing seviyesinin lizerinde kaldiginda bir uyari
olusturabilir. Basing maksimum basing ariza seviyesinin Gzerinde kalmaya devam
ederse, bir hata olusturulur.

Ayarlar
Menii - Birincil ayarlar - Pompa 6zelikleri - Basing korumasi

Parametre grubu 81 Sensér ayarlari (sayfa 274) ve 82 Pompa korumalari
(sayfa 276).
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Zamanlamali fonksiyonlar

Zamanlamal fonksiyonlarin temel varligi bir Zamanlayici olarak adlandirilir.

Bir Zamanlayici glinlin saatine, haftanin gliniine, yilin mevsimine gore etkin olabilir.
Zamanla ilgili bu parametrelere ek olarak, Zamanlayiciy etkinlestirme (tatil veya is giini
olarak yapilandirilabilecek) istisna giinlerde de etkilenebilir. Ornegin, 25.12. (25 Ara) pek
cok Ulkede tatil olarak tanimlanabilir. Bir Zamanlayici istisna glinlerde aktif veya pasif
olarak ayarlanabilir.

Bir Zamanlamali fonksiyona birden fazla Zamanlayici VEYA fonksiyonuyla baglanabilir.
Boylece, bir Zamanlamali fonksiyona bagli olan Zamanlayicilardan biri aktifse,
Zamanlamal fonksiyon da aktif olur. Zamanlamali fonksiyon ardindan suriiclyu
baglatmak, dogru hizi veya PID déngii kontrolori icin dodru ayar noktasini segmek gibi
normal fonksiyonlari sirasiyla kontrol eder.

Bir fanin veya pompanin Zamanlamali fonksiyonla kontrol edildidi cogu durumda,
zamanlamali programi kisa bir sure igin fazla galistirma imkani genelde gereklidir. Fazla
calistirma iglevselligi YUkseltme olarak adlandirlir. Yukseltme, secili Zamanlamali
fonksiyonlari dogrudan etkiler ve énceden belirlenen bir siire boyunca agar. Yiikseltme
modu genelde dijital bir giris Gzerinden etkinlestirilir ve galisma suresi parametrelerde
ayarlanir.

Zamanlamal fonksiyon varliklarinin iligkilerini gésteren bir sema asagida gésteriimektedir.

Sdrlcu kontrol(, or. start,
hiz kontrol(i

!

Zamanlamali fonksiyon (3)

i i

Zamanlayici (12) Yikseltme

A f

! i

Gliniin saati istisna

Tatil is giinii

i i }

Ginun saati Haftanin guni Mevsim

Ayarlar

Parametre grubu 34 Zaman fonksiyonu (sayfa 197).
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Motor potansiyometresi

Motor potansiyometresi aslinda, degeri 22.73 Motor potansiyometresi ylikseltme
kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi dlistirme kaynagi parametreleri ile secilen
iki dijital sinyal kullanilarak ylkseltilebilen veya dusurilebilen bir sayactir.

22.71 Motor potansiyometresi fonksiyonu ile etkinlestirildiginde, motor
potansiyometresi 22.72 Motor potansiyometresi baslangi¢ degeri ile ayarlanan degeri
kabul eder. 22.71 parametresinde secilen moda bagl olarak, motor potansiyometresi
degderi korunur ya da bir glic ¢cevriminin ardindan resetlenir.

Degisim orani 22.75 Motor potansiyometresi rampa sliresi parametresinde, degerin
minimumdan (22.76 Motor potansiyometresi min degeri) maksimuma (22.77 Motor
potansiyometresi maks dederi) ya da tam tersi degisiklik gostermesi icin gegen siire
olarak tanimlanir. Yiikseltme ve diisiirme sinyalleri ayni anda agilirsa, motor
potansiyometresi degeri degismez.

Ana segcici parametrelerinde dogrudan referans kaynagi olarak ayarlanabilen ya da
skaler ve vektor kontrollin her ikisinde de diger kaynak segcici parametreleri tarafindan
giris olarak kullanilabilen fonksiyon ¢ikisi 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek ile
gOosterilir.

Asagidaki 6rnekte motor potansiyometresi degerinin davranisi gosterilmektedir.

22.73f o | | L | |_

1
22.74 ¢
0

22.77

22.80
0

22.76

Ayarlar
Parametreler 22.71...22.80 (sayfa 160).
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Motor kontrolii

Motor tipleri

Sirucu, asenkron AC asenkron motorlarini, sabit miknatisli (PM) motorlari ve
senkron reliiktans motorlarini (SynRM) destekler.

Motor tanimlama

Vektor kontrolliniin performansi, motor devreye alma sirasinda belirlenen dogru
motor modeline baglidir.

ilk start komutu verildiginde otomatik olarak bir Tanimlama miknatislamasi yapilir. ilk
devreye alma sirasinda motor sifir hizda birka¢ saniye suresince miknatislanip motor
ile motor kablosu direncleri dlgulir ve béylece motor modeli yaratilir. Bu tanimlama
yéntemi bir gok uygulama igin uygundur.

Daha zor uygulamalarda ayri bir Tanimlama galistirmasi (ID run) gergeklestirilebilir.

Ayarlar
99.13 ID run talep edildi (sayfa 297).

Skaler motor kontrolii

Skaler motor kontrolu, varsayilan motor kontrol yéntemidir. Skaler kontrol modunda
surlcl bir frekans referansi ile kontrol edilir. Ancak, skaler kontrolde vektor
kontroliiniin miikkemmel performansi elde edilemez.

Asagidaki durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestirilmesi énerilir:

» Gercek nominal motor deg@erleri kullanilamiyorsa veya suriicinin devreye alma
safhasindan sonra farkli motor galistirmasi gerekirse

» Kisa bir devreye alma suresi gerekliyse ve ID run istenmiyorsa

» Cok motorlu sistemlerde: 1) eger yik motorlar arasinda esit olarak
dagitiimamigsa, 2) motorlarin boyutlar farkliysa veya 3) motorlar motor
tanimlamasi (ID run) yapildiktan sonra degistirilecekse

* Motorun nominal akim degeri strlicinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kiiglkse

» Eger surici bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amagl olarak)
» Sdricu, step-up transformatéru aracihgiyla orta gerilim motorunu galistiriyorsa.
+ Sirlcu bir sinus filtresiyle donatiimissa,

Skaler kontrolde bazi standart 6zellikler kullanilamaz.

Ayrica bkz. bélim Sdirticii galisma modlari, (sayfa 40).
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Skaler motor kontrolii icin IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu (gerilim yikseltme -
olarak da bilinir), sadece motor kontrol | Motor gerilimi
modu skaler oldugunda kullanilabilir. IR | A

kompanzasyonu etkinlestirildiginde IR kompanzasyonu
surlcl dusuk hizlarda motora ekstra

gerilim ylklemesi yapar. IR /
kompanzasyonu, pozitifi yer degistirme

pompalari gibi yuksek koparma
momenti gerektiren uygulamalarda
faydaldir. > f(Hz)

-<— Kompanzasyon yok

Vektor kontrolde, IR kompanzasyonu mumkun degildir veya otomatik olarak
uygulandigindan gerekli degildir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - IR kompanzasyonu

» Parametreler 97.13 IR kompanzasyonu (sayfa 292) ve 99.04 Motor kontrol modu
(sayfa 295).

» Parametre grubu 28 Frekans referans zinciri (sayfa 167).

Vektor kontrolii

Vektor kontroli, yuksek kontrol dogrulugunun gerekli oldugu uygulamalar icin olan bir
motor kontrol modudur. Tim hiz araligi boyunca, 6zellikle yiiksek momentli diistik
hizin gerekli oldugu uygulamalarda, daha iyi kontrol saglar. Devreye almada bir kimlik
calistirmasi gerektirir. Vektor kontroll tim uygulamalarda kullanilamaz (6rnegin,
sinus filtreleri kullanildiginda veya tek stirlclye birden fazla motor bagl oldugunda).

Gerekli stator akisini ve motor momentini elde etmek igin, ¢ikis yari iletkenleri
arasindaki gegis kontrol edilir. Moment kontroldru icin referans degeri hiz
kontrolériinden gelir.

Stator akisi, motor geriliminin vektér araliginda integrali alinarak hesaplanir. Rotor
akisi, stator akisindan ve motor modelinden hesaplanabilir. Motor momenti akimi
rotor akisindan 90 derece kontrol edilerek Uretilir.Belirlenen motor modelini
kullanarak, rotor akisi daha iyi tahmin edilir. Motor kontrolii igin ger¢cek motor safti
hizina gerek yoktur.

Ayrica bkz. bélim DC gerilim kontrolii (sayfa 80).

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - Kontrol modu

» Parametreler 99.04 Motor kontrol modu (sayfa 295) ve 99.13 ID run talep edildi
(sayfa 297).
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Hiz kontrolii performans sekilleri

Asagidaki tabloda hiz kontrolii igin standart performans degerleri verilmigtir.

Hiz kontrolii Performans

Statik dogruluk Motor nominal
kaymasinin %20'si

Dinamik dogruluk %100 moment
adimiyla < %10 sn
(varsayilan hiz kontrol
cihazi ayariyla)

Ayarlanmig hiz %100 moment
kontroldriyle dinamik adimiyla < %2 sn
dogruluk.

T
TN( %) A
Tload
100 T
t(s)
Nact-Nref V 1 Alan < %10 s
NN

Ty = nominal motor momenti
ny = nominal motor hizi

Nget = gergek hiz

Nees = hiz referansi

Moment kontrolii performans degerleri

Sirtcu, motor saftindan herhangi bir hiz geri bildirimi olmadan vektdr kontrol
modunda hassas moment kontroll gerceklestirebilir. Asagidaki tabloda vektér
kontroll igin standart performans degerleri verilmistir.

Moment kontrolii Performans
Dogrusalsizlik nominal moment ile +
%5

(en zorlu galisma
noktasinda + %20)

Moment adimi artig nominal moment ile <
siresi 10 ms

T, %)\

100
90-|----}-- Tact

10-]- - - -

Tret /\

:<—>I Ll
<5ms

Ty = nominal motor momenti
Tief = moment referansi
Tact = gergek moment
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Gii¢ kaybinda ¢alismaya devam etme

Bkz. boélum Diigtik gerilim kontrolii (glic kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 80.

U/f orani

Ulf fonksiyonu yalnizca frekans kontroli kullanan skaler motor kontrol modunda
kullanilabilir.

Fonksiyonun iki modu vardir: dogrusal ve karesel.

Dogrusal modda, gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altinda sabittir. Bu,
frekans aralig1 boyunca motor nominal momenti dederinde veya bu degere yakin
moment tretmenin gerekli oldugu sabit moment uygulamalarinda kullanilir.

Karesel modda (varsayilan), gerilim/frekans orani alan zayiflama noktasinin altindaki
frekansin karesi olarak artar. Bu genellikle santrifiij pompa uygulamalarinda kullanilir.
Bu uygulamalar icin, gerekli moment frekans ile karesel iligkisine uyar. Bu ytizden,
gerilim karesel iliskisini kullanarak degistirilirse, motor bu uygulamalarda artan
verimlilik ve dislk gurilth seviyelerinde ¢aligir. Yani, karesel modu kullanmak eneriji
tasarrufu saglar.

Ulf fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz; 45.11 Enerji optimize
edici parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok
sayllir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - U/f orani
» Parametre 97.20 U/F orani (sayfa 292).

Aki frenleme

Sdrlcu, motordaki miknatislama seviyesini artirarak daha fazla yavaslama saglar.
Motor akisini artirarak motorda frenleme sirasinda uretilen enerji motor termik
enerjisine dénusturdlebilir.

Motor hizi Tgr
7 (%)
A NA Tg, = Frenleme torku
Ty = 100 Nm
Akl frenleme yok 60
404 Aki frenleme

2o:¥

1 Akl frenleme yok
> {(s) . . . . » f (Hz)

Aki frenleme
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Sirucu surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede
kullanilabilir. Ak frenlemenin dider faydalari sunlardir:

» Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baslar. Fonksiyon frenlemeyi
baslatmadan énce akinin azalmasini beklemek zorunda degildir.

» Asenkron motorunun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun rotor
akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan ¢ok daha verimli bir sekilde sogur.

» Aki frenleme asenkron motorlariyla ve sabit miknatisli senkron motorlarla
kullanilabilir.

iki frenleme giicli seviyesi bulunmaktadir:

+ Orta frenleme aki frenlemenin devre disi oldugu durumlara kiyasla daha hizli
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede i1sinmasini dnlemek igin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimistir.

» Tam frenleme, mekanik frenleme enerjisini motor termik enerjisine donistirmek
icin neredeyse mevcut tim akimi kullanir. Frenleme siresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Déngtisel kullanimda motor fazla isinabilir.

UYARI: Motorun aki frenlemesi ile Uretilen termik enerjiyi absorbe edecek
sekilde ayarlanmasi gerekir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Motor - Aki frenleme
» Parametre 97.05 Aki frenleme (sayfa 290).

DC miknatislanmasi

Sdricl, motorun farkl start/dénme/stop fazlari igin farkli miknatislama
fonksiyonlarina sahiptir: 6n miknatislama, DC tutma, son miknatislama ve 6n isitma
(motor 1sitmasi).

On miknatislanma

On miknatislanma motor start edilmeden motorun DC miknatislanmasini ifade eder.
Secilen start moduna (21.01 Start modu veya 21.19 Skaler start modu) bagl olarak,
motor nominal momentinin %200'Une kadar ulasan olasi en yUksek kirilma
momentini garanti etmek icin 6n miknatislanma uygulanabilir. On miknatislanma
suresi (21.02 Miknatislama siiresi) ayarlanarak, drnedin motor start iglemi ve bir
mekanik frenin serbest birakilmasi senkronize edilebilir.

Ayarlar
Parametreler 21.01 Start modu, 21.19 Skaler start modu, 21.02 Miknatislama siresi.
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DC tutma

Bu fonksiyon normal ¢alismanin ortasinda rotorun (yaklasik) sifir hizda kilittenmesini
mimkdn kilar. DC tutma, 27.08 DC akim kontrol(i parametresi ile etkinlestirilir. Hem
referans hem de motor hizi belirli bir seviyenin (parametre 27.09 DC tutma hizi) altina
distiginde, slriict sintusodial akim Gretmeyi durdurur ve motora DC géndermeye
baslar. Akim 21.10 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir. Referans 21.09 DC
tutma hizi parametresini astiginda, normal siriict ¢alismasi devam eder.

Motor hizi DC tutma

Referans

21.09 DC tutma hizi

Ayarlar
Parametreler 21.08 DC akim kontrolii ve 21.09 DC tutma hizi.

Son miknatislama

Bu fonksiyon durdurma sonrasinda motoru belirli bir siire (parametre 271.11 Son
miknatislama sdresi) miknatislanmis durumda tutar. Bu, bir mekanik frenin
uygulanmasindan énce oldugu gibi, makinelerin yik altinda hareket etmesini 6nler.
Son miknatislanma 271.08 DC akim kontrolii parametresi ile etkinlestirilir.
Miknatislanma akimi 271.70 DC akim referansi parametresi ile ayarlanir.

Not: Son miknatislanma sadece rampa stop modu (bkz. parametre 21.03 Stop
modu) segcildiginde kullanilabilir. Son miknatislanma sadece vektor kontrol modunda
desteklenir.

Ayarlar

21.03 Stop modu (page 148), 21.08 DC akim kontrolii ve 21.11 On isitma giris
kaynagi parametreleri.
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On 1sitma (Motor isitmasi):

On 1sitma fonksiyonu motoru sicak tutar ve siiriicii durdugunda motoru DC akimla
besleyerek motor icinde yogusmayi onler. Isitma yalnizca striict durdurulmus
durumdayken agik olabilir ve sirlclyl start etmek 1sitmayi durdurur.

On 1sitma etkinlestirildiginde ve stop komutu verildiginde, siiriicii sifir hiz limitinin
altinda calisiyorsa 6n i1sitma hemen baslar (bkz. 06.19 Hiz kontrolii durum word'ii
parametresinde bit 0). Sdricu sifir hiz limitinin Gzerinde galigiyorsa, 6n 1sitma asiri
akimi énlemek igin 60 saniye geciktirilir.

Fonksiyon, surict durduruldugunda daima etkin olmak tzere tanimlanabilir ya da
dijital bir giris, fieldbus, zamanlamali fonksiyon veya denetim fonksiyonu tarafindan
etkinlestirilebilir. Ornegin, 1sitma sinyal denetim fonksiyonunun yardimiyla motordan
gelen bir sicaklik 6lgim sinyali tarafindan etkinlestirilebilir.

Motora beslenen 6n isitma akimi nominal motor akiminin %0...%30'u olarak
tanimlanabilir.
Notlar:

+ Modulasyon durduktan sonra motorun uzun bir siire boyunca dénmeyi
durdurdugu uygulamalarda, 6n isitma etkinlestirildiginde rotordaki ani bir gekmeyi
Onlemek i¢in 6n I1sitmayla birlikte rampa stop kullanilmasi 6nerilir.

+ Isitma fonksiyonu STO devresinin kapall olmasini veya agik olmaya
tetiklenmemesini gerektirir.

+ Isitma fonksiyonu siriiciinin hata vermemis olmamasini gerektirir.
+ Onisitma, akim Gretmek igin DC tutmay! kullanir.

Ayarlar

+ Menii - Birincil ayarlar - Motor - On 1sitma

+ Parametre 21.14 On 1sitma giris kaynadi ve 21.16 On isitma akimi. (sayfa 151).
Enerji optimizasyonu

Fonksiyon, stiriicii nominal ylkin altinda ¢aligirken toplam eneriji tiiketimini ve motor
sesi diizeyini azaltacak sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve
surici), yik momentine ve hiza bagh olarak %1...20 arasinda arttirilabilir. Enerji
optimizasyonu varsayilan olarak etkinlegtirilir.

Not: Sabit miknatisl motorlarda ve senkron reliiktans motorlarda eneriji
optimizasyonu her zaman etkindir.

Ayarlar
* Menii - Enerji verimliligi
» Parametre 45.11 Enerji optimize edici (sayfa 234).
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Anahtarlama frekansi

Sdrtcundn iki anahtarlama frekansi vardir: referans anahtarlama frekansi ve
minimum anahtarlama frekansi. Suriict termik olarak mimkinse izin verilen en
yUksek anahtarlama frekansini (= referans anahtarlama frekansi) korumaya calisir ve
sonra surlclnin sicakligina bagl olarak referans ile minimum anahtarlama
frekanslari arasinda dinamik olarak ayarlama yapar. Sirticii minimum anahtarlama
frekansina eristiginde (= izin verilen en dusik anahtarlama frekansi), Isinma devam
ettikce ¢cikis akimini sinirlamaya baslar.

Deger kaybi icgin, strtcinin Donanim kilavuzu'nda Teknik veriler bolimu
Anahtarlama frekansi deger kaybi kismina bakin.

Ornek 1: Anahtarlama frekansini bazi harici filtrelerde oldugu gibi belli bir degere
sabitlemeniz gerekirse, referans ve minimum anahtarlama frekansinin ikisini de bu
degere ayarlarsaniz suricl bu anahtarlama frekansini korur.

Ornek 2: Referans anahtarlama frekansi 12 kHz olarak ayarlandiysa ve minimum
anahtarlama frekansi olabilecek en kiiglk deger olarak ayarlandiysa, suriclt motor
guriltisinl azaltmak icin mimkin olan en ylksek anahtarlama frekansini korur ve
yalnizca sirlci 1sindiginda anahtarlama frekansini azaltir. Bu, 6rnegin disuk
gUrultiiniin gerekli oldugu ancak tam gikis akimi gerektiginde daha yliksek gurGltinin
tolere edilebildigi uygulamalarda faydalidir.

Ayarlar

Parametreler 97.01 Anahtarlama frekansi referansi ve 97.02 Minimum anahtarlama
frekansi (sayfa 282).
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DC gerilim kontrolu

Yiiksek gerilim kontrolii

Ara DC barasinin yiksek gerilim kontrolline genellikle motor jeneratér modundayken
gerek duyulur. Motor yavaslarken veya yiik motor saftini kontrol ederken enerji
Ureterek saftin uygulanan hizdan veya frekanstan daha hizli ddnmesine neden olur.
DC geriliminin ylksek gerilim kontrol sinirini agmasinin engellenmesi igin yiiksek
gerilim kontrol cihazi, sinira ulasildiginda otomatik olarak olusturulan momenti azaltir.

Diisuik gerilim kontrolii (giic kaybinda ¢calismaya devam etme)

Eger gelen besleme gerilimi kesilirse, suriicti dénen motorun kinetik enerjisinden
faydalanarak calismaya devam edecektir. Motor dondiigu ve sirlciye enerji Urettigi
slirece, suriicl ¢calismaya devam eder. Eger ana kontaktdr (mevcut ise) kapali
kalmigsa, slrlict kesintiden sonra galismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktdr bulunan Unitelerde, kisa sureli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6rn. UPS) bulunmalidir.

H.\|H|H.\|H|\ H.\.H|H|H|\|H|H|\|H|H|\|H|H. H.\|H|H|\|H|H.\.H|H|\.H|H|H|\|H|H|\|H|H|\|H|H|H|\
WO AN e

M out DC
(N-m)(Hz) (Vdc) Und
160 80 520
120 60 390

P fout
80 40 260 7// .
L~ N
—T
40 20 130 // \\// M
A
t(s)
1,6 5,8 8 11,2 15,4

Upc = suriclnun ara devre gerilimi, fy¢ = sirlciinin gikis frekansi,

Tw = Motor momenti

Nominal ylikte besleme gerilim kaybi (f, = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite
diser. Kontrol cihazi sebeke kapali oldugu siirece gerilimi sabit tutar. Stirlicii motoru
jeneratér modunda galistirir. Motor hizi diser ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip
oldugu siirece surlcu galigabilir.
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Disiik gerilim kontroliinii uygulama (gii¢ kaybinda galismaya devam etme)

Dusuk gerilim kontroli fonksiyonunu su sekilde uygulayin:

» Sdrlcunln dusuk gerilim kontrolt fonksiyonunun 30.31 Diigiik gerilim kontrolii
parametresiyle etkinlestirildigini kontrol edin.

» Doénen ylki yakalama modunda (ddnen motorla baglatmak) mimkun kilmak igin
21.01 Start modu parametresi Otomatik (vektor modunda) veya 21.19 Skaler start
modu parametresi Otomatik (skaler modda) olarak ayarlanmalidir.

Kurulum, giris guicu kesilmesinde takilmayi 6nlemek icin, ana kontaktérle techiz
edilmistir. Ornegin, kontaktdr kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu)
kullanin.

UYARI! Motoru tekrar hizli galigstirmanin bir tehlikeye yol agmayacagdindan
A emin olun. Siiphe duyarsaniz, diigiik gerilim kontrol{ islevini uygulamayin.

Otomatik yeniden baglatma

Otomatik yeniden baglatma fonksiyonu kullanilarak kisa (maks. 10 saniye) gli¢
besleme hatasi sonrasinda, sirticiiniin sogutma fanlari galistiimadan 10 saniye
sureyle ¢aligsmasina izin veriliyor olmasi kaydiyla, slriicli otomatik olarak yeniden
baglatilabilir.

Fonksiyon etkinlestirildiginde, basaril bir yeniden start islemi gerceklestirmek icin bir
besleme hatasina kadar asagidaki islemleri gerceklestirir:

» Dusuk gerilim hatasi bastirilir (ancak bir uyari olusturulur)

» Kalan enerjinin timind muhafaza etmek igin modulasyon ve sogutma durdurulur
» DC devresi 6n sarji etkinlestirilir.

21.18 Otomatik yeniden start siiresi parametresi ile tanimlanan siire dolmadan énce
DC gerilimi depolanirsa ve start sinyali hala agik durumdaysa, normal galisma devam

edecektir. Ancak, DC gerilimi bu sirada ¢ok distk ise, surlci bir 3220 DC bara
dlslk gerilimi hatasi verir.

21.34 Otomatik yeniden baslatmayi zorlama parametresi Devrede olarak ayarlanirsa,
surlict dusuk gerilim hatasinda asla hata tetiklemez ve start sinyali daima agik kalir.
DC gerilimi yeniden saglandiginda, normal ¢calisma devam eder.

UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli durumlarin
olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon surtclyu otomatik olarak yeniden
baslatir ve bir besleme kesintisinden sonra galismaya devam eder.
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Gerilim kontrolii ve hata limitleri

Ara DC gerilimi regulatériniin kontrol ve ariza limitleri besleme gerilimine ve
suricl/invertdr tipine baghdir. DC gerilimi (Upc) hatlar arasi besleme geriliminin
yaklasik 1,35 katidir ve 01.11 DC gerilimi parametresi ile goérintulenir.

Asagidaki tabloda segilen DC gerilimi seviyelerinin degerleri gésteriimektedir. Mutlak
gerilimlerin surtcu/invertor tipine ve AC besleme gerilimi araliyina gore degistigini

unutmayin.

DC gerilim diizeyi [V]

Bkz. 95.01 Besleme gerilimi.

AC besleme gerilimi arahgi [V]

AC besleme gerilimi arahgi [V]

380...415 440...480
Asiri gerilim hata limiti 840 840
Asiri gerilim kontrol limiti 780 780
Dahili fren kesici baslat limiti 780 780
Dahili fren kesici durdur limiti 760 760
Asiri gerilim uyari limiti 745 745

Dustk gerilim uyari limiti

0,85x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,85%1,41x380 = 455 2)

0,85x%1,41xpar 95.03 degeri )
0,85x1,41x440 = 527 2)

Dustk gerilim kontrol limiti

0,75x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,75%1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri )
0,75%1,41x440 = 465 2)

Sarj etme rélesi kapatma limiti

0,75x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,75%1,41x380 = 402 2

0,75%1,41xpar 95.03 degeri )
0,75%1,41x440 = 465 2)

Sarj etme rélesi agma limiti

0,65x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65%1,41x380 = 348 2)

0,65%1,41xpar 95.03 degeri )
0,65%1,41x440 = 403 2)

Besleme gerilimi araliginin st
sinirindaki DC gerilimi (Upcmax)

560

648

Besleme gerilimi araliginin alt sinirindaki
DC gerilimi (Upcmin)

513

594

Sarj etkinlestirme/bekleme limiti 3)

0,65x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,65%1,41x380 = 348 2)

0,65%1,41xpar 95.03 degeri )
0,65%1,41x440 = 403 2)

Dusuk gerilim hata limiti

0,45x1,41xpar 95.03 degeri V)
0,45%1,41x380 = 241 2)

0,45%1,41xpar 95.03 degeri )
0,45x1,41x440 = 279 2

kullanihr,
2)

3)

etmeyi tamamlamaldir.

1) 95.01 Besleme gerilimi parametresi Otomatik / secilmedi olarak ve 95.02 Uyarlamali gerilim limitleri
parametresi Devrede olarak ayarlanirsa, 95.03 Tahmini AC besleme gerilimi parametresinin degeri

aksi halde, 95.01 Besleme gerilimi parametresiyle segilen araligin alt limiti kullanihr.
Bekleme etkinlestirildiginde, siiricii modiilasyonu durdurulur, fan durdurulur ve 6n sarj devresi
etkinlestirilir. Gerilim bu seviyeyi yine asarsa, slrlcu galismaya otomatik olarak devam etmeden 6nce sarj

Ayarlar

Parametre 01.11 DC gerilimi (sayfa 103), 30.30 Yiiksek gerilim kontrolii (sayfa 176),
30.31 Distik gerilim kontrolii (sayfa 177), 95.01 Besleme gerilimi (sayfa 282) ve
95.02 Uyarlamali gerilim limitleri (sayfa 282).
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Gilvenlik ve korumalar

Sabit/Standart korumalar

Asiri akim

Cikig akimi, dahili agiri akim limitini asarsa, IGBT'ler surlctyu korumak igin kapanir.

DC asir gerilim

Bkz. bolim Yiiksek gerilim kontrolii, sayfa 80.

DC diisiik gerilim

Bkz. bolim Dislik gerilim kontrolii (gli¢c kaybinda ¢alismaya devam etme), sayfa 80.

Siiriicu sicakhigi

Sicaklik yeteri kadar ylkselirse, strlict kendini korumak icin dnce anahtarlama
frekansini, sonra da akimi sinirlamaya baslar. Yine de 1sinmayi sirdirirse, (6rnegin
bir fan arizasi nedeniyle) asiri sicaklik arizasi olusturulur.

Kisa devre

Bir kisa devre durumunda, IGBT'ler suriicliyli korumak igin hemen kapanir.

Acil stop

Acil stop sinyali 21.05 Acil stop kaynagi parametresi ile segilen sinyale baglanir.
Fieldbus araciligiyla da bir acil stop olusturulabilir (parametre 06.01 Ana kontrol
word'i, bit 0...2).

Acil stop modu 21.04 Acil stop modu parametresi ile secilir. Asagidaki moddiller
bulunmaktadir:

« Off1: Kullanimda olan belirli bir referans tipi i¢cin tanimlanan standart yavaglama
rampasl! boyunca durma

» Off2: Serbest durus

« Off3: 23.23 Acil stop sliresi parametresi ile tanimlanan acil stop rampasi ile
durma.

+ Stop momenti

Off1 veya Off3 acil stop modlari ile, motor hizindaki disme 37.32 Acil rampa denetimi
ve 31.33 Acil rampa denetimi gecikmesi parametreleri ile denetlenebilir.
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Notlar:

Gerekli acil stop kategorilerinin kargilanmasi amaciyla acil stop cihazlarinin ve
ihtiya¢ duyulan diger tum ek cihazlarin kurulumu ekipmani kuran kiginin
sorumlulugundadir. Ayrintili bilgi igin yerel ABB temsilcinize bagvurun.

Bir acil stop sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil stop fonksiyonu iptal
edilemez.

Eger minimum (veya maksimum) moment limiti %0 olarak ayarlanmigsa, acil stop
fonksiyonu stiriicliy durduramayabilir.

Ayarlar

Parametre 21.04 Acil stop modu (sayfa 149), 21.05 Acil stop kaynagdi (sayfa 149),
23.23 Acil stop stiresi (sayfa 163), 31.32 Acil rampa denetimi (sayfa 183) ve 31.33
Acil rampa denetimi gecikmesi (sayfa 184).

Motor termik korumasi

Kontrol programinda iki ayri motor sicakligi izleme fonksiyonu bulunur. Sicaklik veri
kaynaklari ve uyari/hata limitleri her bir fonksiyon igin bagimsiz olarak ayarlanabilir.

Motor sicakligi

motor termik koruma modeli (striictiiniin iginde dahili olarak turetilen tahmini
sicaklik) veya

sarimlarda bulunan sensérler kullanilarak izlenebilir. Bu, daha dogru bir motor
modeli saglayacaktir.

Motor termik koruma modeli

Sarlcl motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1.

Sdrictye ilk kez gi¢ uygulandiginda, motorun ortam sicakliginda oldugu kabul
edilir (35.50 Motor ortam sicakligi parametresi ile tanimlanir). Bunun ardindan,
sUriciye gli¢ uygulandiginda, motorun tahmini sicaklikta oldugu varsayilir.

Motor sicakhg, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik siiresi ve motor
yuk egrisi kullanilarak hesaplanir. Yuk egrisi, ortam sicakliginin 30°C’yi astigi
durumda ayarlanmalidir.

Not: Motor termik modeli invertdre yalnizca bir motor bagl iken kullanilabilir.
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Yalitim

UYARI! IEC 60664, elektrik yUkli pargalar ile iletken olmayan ya da iletken
olan ancak koruyucu topraklamaya bagli olmayan elektrik donaniminin
erisilebilir pargalarina ait ylizey arasina cift ya da desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi karsilamak igin, asagdidaki alternatiflerden herhangi birini kullanarak
termistéru strtcunin kontrol terminallerine baglayin:

« Termistori motorun hareketli pargalarindan cift takviyeli yalitimla ayirin.

+ Sdrlcundn dijital ve analog giriglerine bagl tim devreleri koruyun. Kontaga karsi
koruyun ve basit yalitimla diger disik gerilim devrelerinden (suriiciniin ana
devresiyle ayni gerilim seviyesinde derecelendirilen) koruyun.

» Harici bir termistor rélesi kullanin. Réle yalitimi, siriictiniin ana devresinin gerilim
seviyesiyle ayni derecelendirmede olmalidir.

CMOD-02 coklu fonksiyon moduli kullanildidinda, yeyterli yalitim saglar.

PTC sensorleri kullanarak sicaklik izleme

PTC sensorleri bir CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu modiil Gizerinden baglidir (sirictiniin
Donanim el kitabi'nda, Opsiyonel G/C genigletme moddiilleri b6limu, CMOD-02 ¢ok
fonksiyonlu genisletme modiilti (harici 24 V AC/DC ve yalitiimig PTC arabirimi)
kismina bakin).

1) . .
T?H/—/—/ = | 60 |PTCIN

61 |PTCIN

IS

") Bir adet veya seri halde baglanmis 3...6 adet PTC termistoru.

PTC sensorinln direnci, sicakhdi arttiginda artar. Sensoérin artan direnci giristeki
gerilimin dismesine neden olur ve bdylece girisin durumu 1 degerinden 0 degerine
gecerek asiri sicakligi gosterir.
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Asagidaki sekilde, sicakligin bir fonksiyonu olarak tipik PTC sensoru direng degerleri
gOsterilmektedir.

550

100 1

» T

Dijital giris DI6'ya yalitilmig bir PTC sensoéri de dogrudan baglanabilir. Motor
tarafinda, kablo ekrani bir kondansatér lizerinden topraklanmalidir. Bu mimkin
degilse ekrani baglamadan birakin.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Kontrol karti

DI6

L .. |+24vDC
T X ‘
Ve &

Pt100 sensorlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt100 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tizerinden 9,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
g6nderir. Motor sicakhdi arttikga, sensoér Uzerindeki gerilim gibi sensér direnci de
artar. Sicaklik 6lgiim fonksiyonu, gerilimi analog giris lizerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye dontgstirdr.

Motor sicakhgi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asir sicaklik algilandiginda
surliciintn nasil tepki verecegi segilebilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.




Program ézellikleri 87

Sensoérin kablo baglantisi igin, striictinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolima, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensoér girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 Kismina bakin.

Pt1000 sensérlerini kullanarak sicaklik izleme
1...3 Pt1000 sensorleri bir analog girise ve bir analog ¢ikisa seri olarak baglanabilir.

Analog cikis sensor uzerinden 0,1 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicaklidi arttikga, sensor Gizerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklk élgim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye doénlstlrir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Sensoérin kablo baglantisi igin, striictinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolima, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensoér girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

Ni1000 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Gzerindeki bir analog girise ve bir analog cikisa bir Ni1000 senséru
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor lizerinden 9,1 mA dederinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakligi arttikga, sensoér Gzerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik 6l¢ciim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye donustirir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Sensoriin kablo baglantisi igin, striictiiniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolimu, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.

KTY84 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Gizerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY84 sensori
baglanabilir.

Analog cikis sensor tzerinden 2,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gOnderir. Motor sicaklidi arttikga, sensér Gzerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik 6lgim fonksiyonu, gerilimi analog giris Gzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye donulgtlrir.

88. sayfadaki sekil ve tabloda, tipik KTY84 sensor direnci dederleri, motor galisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmigtir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Sensoérin kablo baglantisi igin, striictinin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bolima, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensoér girigleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.
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KTY83 sensorleri kullanarak sicaklik izleme

Denetleme birimi Uzerindeki bir analog girise ve bir analog ¢ikisa bir KTY83 sensori
baglanabilir.

Analog ¢ikis sensor tizerinden 1,0 mA degerinde sabit bir etkinlestirme akimi
gonderir. Motor sicakhdi arttikga, sensoér Gzerindeki gerilim gibi sensoér direnci de
artar. Sicaklik él¢giim fonksiyonu, gerilimi analog giris Uzerinden okur ve bunu
Santigrat dereceye doénustirir.

Asagidaki sekilde ve tabloda, tipik KTY83 sensdr direnci degerleri, motor calisma
sicakliginin bir fonksiyonu olarak gosterilmigtir.

Ohm
Olgeklendirme 3000k
KTY84 KTY83
°C ohm ohm
90 936 1569
110 1063 1774
130 1197 1993 2000~ - - -1~ -

150 1340 2225

R — > T(°C)
-100 300

Motor sicakligi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asiri sicaklik algilandiginda
sUrtclinuin nasil tepki verecegi segilebilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Sensodrin kablo baglantisi igin, surliciniin Donanim el kitabi'nda, Elektrik kurulumu
bélimd, Pt100, Pt1000, Ni1000, KTY83 ve KTY84 sensor girisleri (X1) olarak Al1 ve
Al2 kismina bakin.
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Termistor roleleri kullanarak sicaklik izleme

Dijital giris DI6'ya normalde kapali olan veya normalde agik olan bir termistor rolesi
baglanabilir.

Bkz. bolim Yalitim, sayfa 85.

Termistor

rélesi Kontrol karti

‘#:'E ~_|DI6
T 1 -

—— +24V DC
2 &

Ayarlar

» Parametre grubu 35 Motor termik korumasi (sayfa 199).

Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Harici olaylar (parametre 31.01...31.10)

Tahrik edilen ekipman icin hata veya uyari olugturmak (izere segilebilir giriglere
prosesten gelen bes farkli olay sinyali baglanabilir. Sinyal kayboldugunda, bir harici
olay (hata, uyari veya yalnizca bir giinlik girisi) olusturulur. Mesajlarin igerigi kontrol
panelinde, Meni - Birincil ayarlar - Geligmig fonksiyonlar - Harici olaylar 6gesi
segilerek duzenlenebilir.

Motor faz kaybi algilama (parametre 31.79)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda suriiciiniin nasil tepki verecegini secer.

Topraklama hatasi algilama (parametre 31.20)

Asagidakilere dikkat edin

* besleme kablosundaki bir topraklama hatasi korumay! etkinlestirmez

+ topraklanmis bir beslemede, koruma 2 milisaniyede etkinlegir

» topraklanmamis bir beslemede, besleme kapasitansi 1 mikrofarad veya daha
yuksek olmalidir

» 300 metreye kadar blendajli motor kablolarinin neden oldugu kapasitif akimlar
korumay! etkinlestirmez

 sUricl durduruldugunda koruma devre digi birakilir.
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Besleme faz kaybi algilama (parametre 31.217)

Parametre, besleme faz kaybi algilandiginda suriictiniin nasil tepki verecegini seger.

Giivenli moment kapatma algilama (37.22 parametresi)

Sdrici, Glvenli moment kapatma giriginin durumunu izler ve bu parametre ile
sinyaller kayboldugunda verilecek gosterimler segilir. (Bu parametrenin Guvenli
moment kapatma fonksiyonunun ¢alismasi tizerinde etkisi yoktur). Glivenli moment
kapatma hakkinda daha fazla bilgi igin, striiciiniin Donanim el kitabi'nda, Elektriksel
kurulumun planlanmasi bolimu, Givenli moment kapatma fonksiyonunun
uygulanmasi kismina bakin.

Degistiriimis besleme ve motor kablolari (parametre 37.23)

Sirtci, besleme ve motor kablolarinin yanhslikla degistiriimesini algilayabilir
(6rnegin beslemenin surlici motor baglantisina baglanmasi). Parametre, bir hata
olusturulup olusturulmayacagini secer.

Sikigma korumasi (317.24...31.28 parametreleri)

Sikisma durumunda stirlici motoru korur. Denetim limitlerini (akim, frekans ve sure)
ayarlamak ve suriictiniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki verecegini segcmek
mumkunddr.

Asin hiz korumasi (parametre 31.30)

Kullanici, kullaniimakta olan maksimum ve minimum hiz limitlerine eklenen bir marjin
belirleyerek asiri hiz limitlerini ayarlayabilir.

Lokal kontrol kaybi algilama (parametre 49.05)

Parametre, strtictinin kontrol paneli veya PC araci iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger.

Al denetimi (parametreler 12.03...12.04)

Parametreler, bir analog giris sinyali girig igin belirtilen minimum ve/veya maksimum
limitlerin disina ¢iktiginda siriclUnin nasil tepki verecegini seger. Bu bozuk G/G
kablo baglantisi veya sensdru nedeniyle olabilir.
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Otomatik hata resetlemeleri

Sdrucu, asirt akim, yiksek gerilim, distk gerilim, harici hatalar sonrasinda kendini
otomatik olarak resetler. Kullanici da otomatik olarak resetlenecek bir hata
belirleyebilir.

Varsayilan olarak, otomatik resetler kapalidir ve kullanici tarafindan 6zel olarak
etkinlestirilmelidir.

f UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden once, tehlikeli durumlarin
olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon siriiclyu otomatik olarak sifirlar ve
hatadan sonra calismaya devam eder.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Hata fonksiyonlari - Otomatik resetleme hatalari
+ Parametreler 31.12...31.16 (sayfa 179).
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Teshis

Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek alti sinyal secilebilir. Denetlenen bir sinyal
Odnceden tanimlanan limitleri agsarsa veya bu limitlerin altina diserse, 32.01 Denetim
durumu parametresinde bir bit etkinlestirilir ve bir uyari veya hata olusturulur.

Denetlenen sinyal diisik gegisli olarak filtrelenir.

Ayarlar
Parametre grubu 32 Denetim (sayfa 184).

Enerji tasarrufu hesaplayicilari

Bu 0zellik agagidaki fonksiyonlardan olugur:

» Motor akisini, toplam sistem verimini maksimum diizeye ¢ikaracak sekilde
ayarlayan bir enerji iyilestirici

* Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerjiyi izleyen ve bunlar kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak gériintiileyen bir sayag ve

» Surtcundn yik profilini gdsteren bir yik analizér (93. sayfadaki ilgili bdlime
bakin).

Ayrica, gecerli saat ile 6nceki saatin yani sira gegerli glindeki ve énceki glindeki
enerji tuketimini KWh cinsinden gésteren sayaglar bulunur.

Sdriciden (her iki ydbnde) gegen enerji miktari sayilip GWh, MWh ve kWh cinsinden
tam olarak gosterilir. Biriken enerji kWh cinsinden de tam olarak gosterilir. TUm bu
sayagclar resetlenebilir.

Not: Enerji tasarrufu hesaplamasinin dogrulugu, 45.19 Giig¢ karsilastirma
parametresinde verilen referans motor guictiniin dogruluguna direk baghdir.

Ayarlar
* Meni - Enerji verimliligi
» Parametre grubu 45 Enerji verimliligi (sayfa 232).

+ Parametreler 01.50 Gegerli saat kWh, 01.51 Onceki saat kWh, 01.52 Gegerli giin
kWh ve 01.53 Onceki giin kWh (104 sayfa).

+ Parametreler 01.55 invertér GWh sayaci (sifirlanabilir), 01.56 Invertér MWh
sayaci (sifirlanabilir), 01.57 invertér kWh sayaci (sifirlanabilir) ve 01.58 Kiimilatif
invertér enerjisi (sifirlanabilir).
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Yiik analizori

Tepe deger giinligu

Kullanicl, tepe degeri giinltigu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Giinlik, tepenin
meydana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe sirasindaki
motor akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder. Tepe degeri, 2 ms araliklarla
orneklenir.

Genlik giinliikleri

Kontrol programinda iki genlik gtinligd bulunmaktadir.

Genlik giinltgu 2 igin kullanici, 200 ms araliklarla érneklenmesi igin bir sinyal segebilir
ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan drnekler, genliklerine bagh
olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir. Her parametre, ytizde 10'luk bir
genlik araligini temsil eder ve bu aralida denk diisen toplanmis érneklerin yizdesini
gobsterir.

Bunu gelismis panelle veya Suriici diizenleyici bilgisayar uygulamasiyla grafiksel
olarak goruntileyebilirsiniz.

Orneklerin yiizdesi

o o o o o o o o o o
X 9 2% I 8 99 T 3% 2 3
O T B B S
o =} o o o o o o =}
= - I 157} < Ire} © ~ 15}

R X R = R X R X

Genlik araliklari (36.40...36.49 paramet-
releri)

Genlik giinltgu 1, motor akimini izlemek Gzere sabitlenmistir ve resetlenemez. Genlik
gunlugu 1 Donanim el kitabi'nda verilen haliyle stricinin maksimum ¢ikis akimina
(Imaks) %100 karsilik gelir. Olgtilen akim siirekli olarak kaydedilir. Orneklerin dagilimi
36.20...36.29 parameterleri ile gosterilir.

Ayarlar

* Menu - Teshis - Yiik profili
« Parametre grubu 36 Yiik analizérii (sayfa 206).
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Teshis meniisii

Teshis meniisii surictdeki etkin hatalar, uyarilar ve engellemeler hakkinda ve
bunlarin nasil dizeltilip sifirlanacagi hakkinda gabuk bilgiler saglar. Ayrica,
surlicinun neden baslamadidi, durmadidi veya istenen hizda ¢calismadigini
bulmaniza yardimci olur.

Off & ¢ ACO580 0.0 Hz

Diagnostics

Fault & event log 8

Back 508 Select

+ Siiricii gergek degerleri: Bu gérinimd, striiciinin gergek durumunu
gorintilemede kullanin.

+ Etkin hatalar: Bu goriiniim{ mevcut durumda etkin olan hatalari gérmede ve bu
hatalarin nasil duzeltilip sifirlanacagini bulmada kullanin.

« Etkin uyarilar: Bu goriinimi mevcut durumda etkin olan uyarilari gérmede ve bu
uyarilarin nasil dizeltilecegini bulmada kullanin.

» Etkin engellemeler: Bu gorinimi etkin engellemeleri gérmede ve bunlarin nasil
dizeltilecegini bulmada kullanin. Ayrica, Saat, bdlge, ekran mendsinde,
suridcuyi baglatmaya ¢alismanizi 6nleyen engellemeler hakkinda bilgiler
gosteren acilir gériinimleri devre digi birakabilirsiniz (varsayilan olarak
etkinlestirilmis).

» Hata ve olay giinlugii: Suriclide meydana gelen hatalarin, uyarilarin ve diger
olaylarin listesini gérmek i¢in bu gérinuma kullanin.

+ Baglatma/durdurmalreferans 6zeti: Bu gérinimu surtct beklendigi gibi
baslatiimadidinda, durmadiginda veya istenmeyen hizda galistiginda kontrolin
nereden geldigini bulmada kullanin.

* Limit durumu: Bu gérinimu sirtcu istenmeyen hizda c¢aligirken sinirlamalarin
etkin olup olmadigini bulmada kullanin.

+ Haberlegsme: Bu goérinimu durum bilgileri ile haberlesmeye gdnderilen ve
haberlesmeden alinan verileri bulmak igin kullanin.

+ Yiik profili: Yik dagitiminin (yani her bir yik seviyesinde harcanan galisma
sliresinin) ve maksimum yuk seviyelerinin durum bilgilerini gérmek icin bu
gorinimu kullanin.

» Motor 6zeti: Bu gorinimi motor nominal deg@erlerini, kontrol modunu ve ID run
isleminin tamamlanip tamamlanmadigini 6grenmek igin kullanin.

Ayarlar

* Menii - Teghisler
* Menii - Temel ayarlar - Saat, bélge, ekran - Engelleme acilir penceresini goster
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Diger konular

Yedekleme ve geri yiikleme

Gelismis panelde ayarlarin yedeklerini manuel olarak alabilirsiniz. Yardimci panel
ayrica otomatik bir yedekleme de tutar. Yedeklemeyi bagka bir strlclye veya arizali
bir stiriciiniin yerini alan yeni sirlctye geri yUkleyebilirsiniz. Panelden veya Siiriicu
dizenleyici bilgisayar uygulamasindan yedek alip geri yukleyebilirsiniz.

Yedekleme

Manuel yedekleme

Gerekirse bir yedek alin (6rnegin, surtctyl baslattiktan sonra veya ayarlari bagka bir
suriicliye kopyalamak istediginizde).

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz siirece yok sayilir.

Otomatik yedekleme

Gelismis panelde otomatik yedekleme igin ayrilmig bir alan vardir. Son parametre
degisikliginden iki saat sonra otomatik bir yedekleme olusturulur. Yedek alindiktan
sonra, panel ilave parametre degisiklikleri olup olmadigini kontrol etmeden énce 24
saat bekler. Degisiklikler varsa, en son degisiklikten iki saat gegtikten sonra dnceki
yedeklemenin lzerine yazarak yeni bir yedekleme olusturur.

Gecikme sliresi ayarlanamaz veya otomatik geri ylikleme fonksiyonu devre digi
birakilamaz.

Fieldbus arabirimlerinden gelen parametre degisiklikleri, 96.07 Parametre manuel
kaydi parametresiyle parametre kaydetmeyi zorlamadiginiz siirece yok sayilir.

Geri yiikleme

Yedeklemeler panelde goriintllenir. Otomatik yedeklemeler [a] simgesiyle ve manuel
yedeklemeler [ simgesiyle isaretlenir. Bir yedeklemeyi geri yiiklemek igin, (») tusuna
basin. Asagdidaki ekranda, yedekleme igerigini goriintlleyip tim parametreleri geri
yukleyebilir veya geri ylklenecek bir alt kiimeyi secgebilirsiniz.

Not: Bir yedeklemeyi geri yiiklemek icin, suriict Lokal kontrolde olmalidir.

O (™ ACOS5E0 0.0 Hz| [Off (™ ACOS5E0 0.0 Hz
Backups ACOQ580 17.06.2016

Create backup

[i)
[a] ACO580 06.06.2016 autobackup w %A Hestore all parameters

[ ACO580 01.06.2016 3 Select par restore group -
[ ACO580 17.06.2016 - Select user sets -
select prod. data itemns -

Back 20:04 Select| |Back 20:05 Selwnt
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Ayarlar

* Menu - Yedeklemeler
» Parametre 96.07 Parametre manuel kaydi (sayfa 284).

Kullanici parametre gruplari

Sdrict, kalici bellege kaydedilebilen ve sirlci parametreleri kullanilarak geri
cagrilabilen doért kullanici parametre grubunu destekler. Kullanici parametre gruplari
arasinda gecis yapmak icin dijital girisler kullanilmasi da mumkdinddar. Bir parametre
grubunu degistirmek igin, strtict durdurulmalidir.

Bir kullanici parametre grubunda, asagidakiler harig, 10...99 parametre gruplarindaki
diizenlenebilen degerlerin timi bulunur:

* 10.03 DI zorlama sec¢imi ve 10.04 parametreleri gibi zorlanan G/C degerleri D/
zorlanmisg veriler

* G/C genigletme moddll ayarlari (grup 15)

+ veri depolama parametreleri (grup 47)

+ fieldbus iletisim ayarlar (gruplar 50...53 ve 58)

» parametre 95.01 Besleme gerilimi.

Motor ayarlari kullanici parametre gruplarina dahil oldugundan, bir kullanici
parametre grubunu geri cagirmadan dnce ayarlarin uygulamada kullanilan motora
karsilik geldiginden emin olun. Suricuyle farkli motorlarin kullanildigi bir
uygulamada, motor ID run uygulamasinin her bir motor icin gergeklestiriimesi ve
sonuglarin farkh kullanici parametre gruplarina kaydedilmesi gerekir. Daha sonra,
motor degistirildiginde uygun grup geri gagrilabilir.

Ayarlar

* Menii - Birincil ayarlar - Gelismis fonksiyonlar - Kullanici parametre gruplari
» Parametreler 96.10...96.13 (sayfa 286).

Veri depolama parametreleri

Veri depolama igin parametreler (sekiz adet 32 bit, dort adet 16 bit) ayriimistir. Bu
parametreler varsayilan olarak bagimsizdir ve baglanti olusturma, test etme ve
devreye alma amaglariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin kaynak ve hedef
secimleri yazilabilir ve okunabilir.

Ayarlar
Parametre grubu 47 Veri depolama (sayfa 239).
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Kullanici kilidi

Daha iyi siber glivenlik i¢in, 6rnegin parametre degerlerinin degistiriimesini ve/veya
yazilimlar ile diger dosyalarin yiklenmesini dnlemek amaciyla bir master parola
ayarlamaniz kuvvetle tavsiye edilir.

UYARI! ABB, yeni bir parola kullanarak kullanici kilidini etkinlestirmenin
basarisiz olmasinin neden oldugu hasarlardan veya kayiplardan sorumiu
degildir. Bkz. Siber giivenlik sorumluluk reddi (sayfa 12).

» Kullanici kilidini ilk defa etkinlestirmek igin:

* 96.02 Sifre kodu parametresine varsayilan parola olan 10000000'i girin. Bu,
96.100...96.102 parametrelerini gérinur yapar.

* 96.100 Kullanici parolasini degistir parametresine yeni bir parola girin. Her zaman
8 basamak kullanin; Drive composer kullaniyorsaniz, Enter ile bitirin.

* Yeni parolayl 96.101 Kullanici parolasini onayla parametresinde dogrulayin.

UYARI! Parolayi guivenli bir yerde saklayin; parola kaybedilirse kullanici kilidi
ABB tarafindan bile devre digiI birakilamaz.

* 96.102 Kullanici Kilidi islevselligi parametresinde, 6nlemek istediginiz eylemleri
tanimlayin (uygulama aksini gerektirmedikce tim eylemleri segmeniz tavsiye
edilir).

* 96.02 Sifre kodu parametresine gegersiz bir parola girin.

* 96.08 Kontrol karti yiikleme parametresini etkinlestirin veya strlclyl kapatip
acin.

* 96.100...96.102 parametrelerinin gizli olduklarini kontrol edin. Gizli degillerse,
96.02 parametresine baska bir rastgele parola girin.

Kilidi yeniden agmak igin 96.02 Sifre kodu parametresine parolanizi girin. Bu,
96.100...96.102 parametrelerini yeniden gorunur yapar.

Ayarlar
Parametre 96.02 (sayfa 284) ve 96.100...96.102 (sayfa 288).

Sinus filtresi destegi

Kontrol programinin, ABB sinds filtrelerinin (ayri olarak saglanir) kullanimini saglayan
bir ayari vardir. Siiriiciiniin gikisina bagli bir sinis filtresi oldugunda, 95.01 Ozel HW
ayarlari parametresinin 1. biti agiimalidir. Ayar, striicliyl skaler motor kontrol
modunu kullanmaya zorlar, strictiniin filtre rezonans frekanslarinda

» g¢alismasini 6nlemek igin anahtarlama ve c¢ikis frekanslarini sinirlar ve

« filtreyi asiri iIsinmaya karsi korur.
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Baska bir Ureticinin sinus filtresini baglamadan 6nce yerel ABB temsilcinize danisin.

Ayarlar
Parametre 95.01 Ozel HW ayarlari (sayfa 282).
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Parametreler

Bu boliimiin igindekiler

Bélimde, kontrol programinin gergek sinyalleri dahil parametreler agiklanmaktadir.
Bolimin sonunda 300. sayfada, varsayilan degerleri 50 Hz ve 60 Hz besleme
frekansi ayarlari arasinda farkli olan parametrelerin bir listesi vardir.
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal Surlict tarafindan bir 6lcim veya hesaplamanin sonucu olan veya durum
bilgilerini iceren parametre tipi. Cogu gercek sinyal salt okunurdur, ancak
bazilari (6zellikle sayag tipi gergek sinyaller) resetlenebilir.

Vars. (Asagidaki tabloda, parametre adi ile ayni sirada gosterilmistir)
Fabrika makrosunda kullanildiginda bir parametre varsayilan degeri.
Diger makroya 6zgl parametre degerleri ile ilgili bilgi icin, bkz. bolim
Varsayilan yapilandirma (sayfa33).

FbEq16 (Asagidaki tabloda, her bir segim igin veya parametre aralidi ile ayni
sirada gosterilmistir)
16 bit fieldbus esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 16 bit deger
secildiginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gdsterilen deger
arasindaki 6lgeklendirme.
Bir kisa ¢izgi (-) parametreye 16 bit formatta erisilemeyecegini gosterir.
Karsilik gelen 32 bit 6lgeklendirmeler Ek parametre verileri bélimunde
(sayfa 303) listelenmektedir.

Diger Deger baska bir parametreden alinir.
"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini
belirleyebilecegi bir parametre listesi gorintulenir.

Diger [bit] Deger baska bir parametredeki belirli bir bitten alinir.
"Diger" 6gesi segilerek kullanicinin kaynak parametresini ve bitini
belirleyebilecegi bir parametre listesi gérintulenir.

Parametre Sirdcu i¢in kullanici tarafindan ayarlanabilir bir galisma talimati veya bir
gergek sinyal.

p.u. Birim basina

[parametre numarasi]

Parametrenin degeri
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Parametre gruplan hakkinda kisa bilgi

Grup igindekiler Sayfa

01 Gergek degerler Sirtcunin izlenmesi igin temel sinyaller. 103

03 Girig referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri. 106

04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler. 107

05 Teshis Siricl bakimina iligkin cesitli calisma siiresi tipi sayaglar ve 108
Olgiimler.

06 Kontrol ve durum word'leri | Stirlicti kontrol ve durum word'leri. 110

07 Sistem bilgisi Sirldcu donanim ve yazilhm bilgileri. 116

10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle gikiglarinin yapilandirmasi. 117

11 Standart DIO, FI, FO Frekans girisinin konfigiirasyonu. 122

12 Standart Al Standart analog girislerin konfigurasyonu. 124

13 Standart AO Standart analog c¢ikislarin konfiglirasyonu. 128

15 G/C genisletme mod(ilii Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliinin konfigirasyonu. 133

19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve calisma modlarinin 141
segilmesi.

20 Start/stop/y6n Start/stop/yon ve galigmal/start izni sinyali kaynak secimi; 142
pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak secimi.

21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi segimi; DC 147
miknatislanmasi ayarlari.

22 Hiz referansi segimi Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari. 154

23 Hiz referansi rampasi Hiz referansi rampasi ayarlari (slrlcu igin hizlanma ve yavaslama 162
degerlerinin programlanmast).

24 Hiz referansi durumu Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol 163
konfiglirasyonu; hiz hatasi adimi.

25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlar. 164

28 Frekans referans zinciri Frekans referansi zincirinin ayarlari. 167

30 Limitler Sirlcu caligma limitleri. 174

31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlar sonrasinda sirtict 177
davranisi segimi.

32 Denetim 1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfiglirasyonu. 184

34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfiglirasyonu. 191

35 Motor termik korumasi Sicaklik 8lgimu yapilandirmasi, yik egrisi tanimi ve motor fani 199
kontrolli yapilandirmasi gibi motor termal koruma ayarlari.

36 Yiik analizérii Tepe deger ve genislik glinliigl ayarlari. 206

37 Kull. Yiik egrisi Kullanici yiik egrisi igin ayarlar. 210

40 Proses PID grubu 1 Proses PID kontroli igin parametre degerleri. 213

41 Proses PID grubu 2 Proses PID kontroli igin ikinci bir parametre degeri grubu. 230

45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilarin yani sira tepe ve enerji 232
kaydediciler icin ayarlar.

46 Izleme/slgeklendirme Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel élgeklendirme 236

ayarlari ayarlari.

47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak 239
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.

49 Panel port iletisimi Siriicu Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari. 240
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Grup igindekiler Sayfa

50 Fieldbus adaptérii (FBA) Fieldbus iletisim yapilandirmasi. 241

51 FBA A ayarlan Fieldbus adaptoru A konfiglirasyonu. 245

52 FBA A veri girisi Fieldbus adaptdru A araciligiyla suriiciden fieldbus kontrol 246
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.

53 FBA A veri ¢ikigi Fieldbus adaptori A araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan 247
surticlye aktarilacak olan verilerin segimi.

58 Dahili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfiglrasyonu. 247

71 Harici PID1 Harici PID'nin yapilandirmasi. 254

76 Coklu pompa Coklu pompa yapilandirma parametreleri. 257

yapilandirmasi

77 Coklu pompa bakim ve Coklu pompa bakim ve izleme parametreleri. 268

izleme

80 Debi hesaplama ve Gergek debi hesabi 270

koruma

81 Sensér ayarlari Giris ve cikis basinci koruma fonksiyonu icin sensér ayarlarini 274
tanimlar.

82 Pompa korumalari Pompa koruma fonksiyonlari igin ayarlar. 276

83 Pompa temizleme Pompa temizleme dizilimi igin ayarlar. 279

95 Donanim konfigiirasyonu | Donanimla ilgili gesitli ayarlar. 282

96 Sistem Dil secimi; erisim diizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve geri 283
yikleme; kontrol Unitesini yeniden baslatma; kullanici parametre
setleri; birim segimi.

97 Motor kontrolii Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme; 289
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.

98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 293

parametreleri degerleri.

99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari. 294
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Parametrelerin listesi

| No. Ad/Deger | Aciklama Def/FbEq16
01 Gergek degerler Suriictinlin izlenmesi igin temel sinyaller.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi surece salt
okunurdur.
Not: Bu gergek sinyallerin dederleri 46 [zleme/éigeklendirme
ayarlarigrubunda tanimli filtre sUresiyle filtrelenir. Diger
gruplardaki parametreler igin opsiyon listeleri gercek sinyalin
ham degeri anlamina gelir. Ornegin, bir opsiyon “Cikis
frekansi” ise 01.06 Cikis frekansiparametresinin degerine
degil ham degere isaret eder.
01.01  Kullanilan motor Tahmini motor hizi. Bu sinyal igin 46.11 Filtre siiresi motor -
hizi hiziparametresi ile bir filtre siiresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.02  Tahmini motor hizi | rpm olarak tahmini motor hizi. Bu sinyal icin 46.11 Filtre -
stresi motor hiziparametresi ile bir filtre stiresi tanimlanabilir.
-30000,00... Tahmini motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
01.03  Motor hizi % Senkron motor hizinin yiizdesi olarak motor hizi. -
%-1000,00... Motor hizi. 10 = %1
%1000,00
01.06  Cikis frekansi Hz cinsinden tahmini surici gikis frekansi. Bu sinyal igin -
46.12 Filtre siiresi ¢ikis frekansiparametresi ile bir filtre siiresi
tanimlanabilir.
-500,00...500,00 Tahmini ¢ikis frekansi. Bkz. par.
Hz 46.02
01.07  Motor akimi A cinsinden élgllen (mutlak) motor akimi. -
0,00...30000,00 A Motor akimi. Bkz. par.
46.05
01.08  Motor nom motor Nominal motor akiminin ylizdesi olarak motor akimi (strlici | -
akimi % ctkis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. = %1
01.09  Sirticii nom motor | Nominal slriicli akiminin yiizdesi olarak motor akimi (stirtici | -
akimi % cikis akimi).
%0,0...%1000,0 Motor akimi. = %1
01.10  Motor momenti Nominal motor momentinin yiizdesi olarak motor momenti. -
Ayrica, bkz. 01.30 Nominal moment 6lgegi parametresi.
Bu sinyal igin 46.13 Filtre stiresi motor momentiparametresi
ile bir filtre stiresi tanimlanabilir.
%-1600,0...%1600, | Motor momenti. Bkz. par.
0 46.03
01.11  DC gerilimi Olglilen DC bara gerilimi. -
0,00...2000,00 V DC bara gerilimi. 10=1V
01.13  Cikis gerilimi V AC cinsinden hesaplanan motor gerilimi. -
0...2000 V Motor gerilimi. 1=1V
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
01.14  Cikis glicl Sdricu ¢ikig gucl. Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile | -
segilir. Bu sinyal igin 46.14 Filtre siiresi gliciiparametresi ile
bir filtre suresi tanimlanabilir.
-32768,00... Cikis giict. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.15  Motor nom ¢ikis Nominal motor giiciiniin ylizdesi olarak ¢ikis gucl. -
glici %
%-300,00... Cikis guict. 1=%1
%300,00
01.16  Sdrticii nom ¢ikis Nominal siirtici glictiniin yiizdesi olarak ¢ikis glcu. -
glicli %
%-300,00... Cikis giici. 1=%1
%300,00
01.17  Motor safti glicli Motor saftindaki tahmini mekanik giic -
-32768,00... Motor safti guci. 1 =1 birim
32767,00 kW veya
hp
01.18  Invertér GWh Gigawatt-saat cinsinden, siirliciden gegen enerji miktari (her | -
sayacl iki yonde). Minimum deger sifirdir.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.19  Invertér MWh Megawatt-saat cinsinden, slrliciden gegen enerji miktari -
sayaci (her iki ydnde). Sayac her dondugiinde, 01.18 Invertér GWh
sayaci artigi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.20  Invertér kWh sayaci | Tam kilowatt saat cinsinden, siirlicliden gegen enerji miktari | -
(her iki ydnde). Sayac her dénduginde, 01.19 Invertér MWh
sayaci artisi olur. Minimum deger sifirdir.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.24  Gergek aki % Motorun nominal akisinin yiizdesi olarak kullanilan aki -
referansi.
%0...%200 Ak referansi. 1=%1
01.30  Nominal moment Nominal motor momentinin %100'Une karsilik gelen moment. | -
olcegi Birim, 96.16 Birim segimiparametresi ile segilir.
Not: Bu deger, eger girilmisse 99.12 Nominal motor
momentiparametresinden kopyalanir. Aksi halde, deger diger
motor verilerinden hesaplanir.
0,000...4000000 Nominal moment. 1 =100 birim
N-m veya Ib-ft
01.31  Ortam sicakligi Suriiciiniin ortam sicakhigr Sadece R6 veya daha blyik -
kasalar igin.
40,0...120,0°C veya | Sicaklik. 1=1
°F
01.50  Gegerli saat kWh Gegerli saat eneriji tiketimi Bu, bir takvim saatinin degil, -
surtcinin galistigi son 60 dakikanin (surekli olmak zorunda
degil) enerjisidir.
Glg kapatilip agilirsa, siriici yeniden galismaya basladiktan
sonra, parametre degeri gli¢c kapatilip agilmadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... 1000000,00 | Enerji 1=1kWh

kWh
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01.51  Onceki saat kWh Onceki saat enerji tiiketimi 01.50 Gegerli saat kWh degeri, -
degerleri 60 dakika boyunca birikince buraya saklanir.
Gug kapatilip agilirsa, siriicti yeniden ¢alismaya basladiktan
sonra, parametre degeri glic kapatilip agiimadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... 1000000,00 | Enerji 1=1kWh
kWh
01.52  Gegerli giin kWh Mevcut giin enerji tiiketimi. Bu, bir takvim gtintnin degil, -
surtictnln calistigi son 24 saatin (surekli olmak zorunda
degil) enerjisidir. T
Gug kapatilip agilirsa, siiriici yeniden ¢alismaya basladiktan
sonra, parametre degeri glic kapatilip agiimadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... 1000000,00 | Enerji 1=1kWh
kWh
01.53  Onceki giin kWh Onceki giin enerji tiketimi. 01.52 Gegerli giin kWh degeri, -
degerleri 24 saat boyunca birikince buraya saklanir.
Gug kapatilip agilirsa, siriicti yeniden ¢alismaya basladiktan
sonra, parametre degeri glic kapatilip agiimadan énceki
degerine ayarlanir.
0,00... 1000000,00 | Enerji 1=1kWh
kWh
01.54  Kimdilatif invertér Tam kilowatt saat cinsinden, surticiden gegen enerji miktari | -
enerjisi (her iki yonde). Minimum deger sifirdir.
-200000000,0... kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
200000000,0 kWh
01.55  Invertér GWh Gigawatt-saat cinsinden, surliciiden gegen enerji miktari (her | -
sayacl iki yénde). Minimum deger sifirdir.
(sifirlanabilir) Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji. 1=1GWh
01.56  Invertér MWh Megawatt-saat cinsinden, siriiciiden gegen enerji miktari -
sayaci (her iki yonde). Sayag her dondugiinde, 01.55 Invertér GWh
(sifirlanabilir) sayaci (sifirlanabilir) artigi olur. Minimum deger sifirdir.
Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
0...1000 MWh MWh cinsinden enerji. 1=1MWh
01.57  Invertér kWh sayaci | Tam kilowatt saat cinsinden, siriiciiden gegen enerji miktari | -
(sifirlanabilir) (her iki yonde). Sayag¢ her dondugiinde, 01.56 Invertér MWh
sayaci (sifirlanabilir) artigi olur. Minimum deger sifirdir.
Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
0...1000 kWh kWh cinsinden enerji. 10 =1 kWh
01.58  Kimdilatif invertér Tam kilowatt saat cinsinden, surticiden gecgen enerji miktari | -
enerjisi (her iki yonde). Minimum deger sifirdir.
(sifirlanabilir) Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
01.55...01.58 parametrelerinin herhangi birini sifilamak
hepsini sifirlar.
-200000000,0... kWh cinsinden eneriji. 10 =1 kWh

200000000,0 kWh
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01.61  Kullanilan mutlak 01.01 Kullanilan motor hizi parametresinin mutlak degeri. -
motor hizi
0,00... 30000,00 Tahmini motor hizi. Bkz. par.
rpm 46.01

01.62  Mutlak motor hizi % | 01.03 Motor hizi % parametresinin mutlak degeri. -
%0,00... %1000,00 | Tahmini motor hizi. 10 = %1

01.63  Mutlak ¢ikis 01.06 Cikis frekansi parametresinin mutlak degeri. -
frekansi
0,00...500,00 Hz Tahmini ¢ikis frekansi. Bkz. par.

46.02

01.64  Mutlak motor 01.10 Motor momenti parametresinin mutlak degeri. -
momenti
%0,0...%1600,0 Motor momenti. Bkz. par.

46.03

01.65  Mutlak ¢ikis glicli 01.14 Cikis glici parametresinin mutlak degeri. -

0,00... 32767,00 Cikis giicd. 1=1kW
kW veya hp

01.66  Mut ¢ikis glicii % 01.15 Motor nom ¢ikig glicii % parametresinin mutlak degeri. | -
motor nom
%0,00... %300,00 | Cikis glcu. 1=%1

01.67  Sdirticii nom mut 01.16 Sdriicti nom ¢ikis glicii % parametresinin mutlak -
cikig glicii % degeri.

%0,00... %300,00 | Gikis glict. 1=%1

01.68  Mutlak motor safti 01.17 Motor safti glicii parametresinin mutlak degeri. -
gtict
0,00... 32767,00 Motor safti glict. 1=1kW
kW veya hp

03 Giris referanslari Cesitli kaynaklardan alinan referans degerleri.

Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi sirece salt
okunurdur.

03.01  Panel referansi Kontrol panelinden veya PC aracindan verilen referans 1. -
-100000,00... Kontrol paneli veya PC araci referansi. 1=10
100000,00

03.02  Panel referansi Kontrol panelinden veya PC aracindan verilen referans 2. -
uzak
-100000,00... Kontrol paneli veya PC araci referansi. 1=10
100000,00

03.05 FB A referansi 1 Fieldbus adaptorii A yoluyla alinan referans 1. -

Ayrica bkz. bélim Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii

(sayfa 393).
-100000,00... Fieldbus adaptéri A'dan alinan referans 1. 1=10
100000,00

03.06  FB A referansi 2 Fieldbus adaptorii A yoluyla alinan referans 2. -
-100000,00... Fieldbus adaptérii A'dan alinan referans 2. 1=10

100000,00




Parametreler 107

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
03.09 EFB referansi 1 Olgeklendirilmis referans 1 dahili fieldbus arabirimi 1=10
araciligiyla alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 1 dahili fieldbus arabirimi 1=10
30000,00 aracihgiyla alindi.
03.10  EFB referansi 2 Olgeklendirilmis referans 2 dahili fieldbus arabirimi 1=10
aracihgiyla alindi.
-30000,00... Olgeklendirilmis referans 2 dahili fieldbus arabirimi 1=10
30000,00 araciligiyla alindi.
04 Uyari ve hatalar En son meydana gelen uyarilar ve hatalar ile ilgili bilgiler.

Her bir uyari ve hata kodlarinin agiklamalart icin, bkz.
BoélumHata izleme.

Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi surece salt
okunurdur.

04.01  Tetikleme hatasi . etkin hatanin kodu (akim kesilmesine neden olan hata). -

0000h...FFFFh . etkin hata. 1=1

04.02  Etkin hata 2 . etkin hatanin kodu. -

0000h...FFFFh . etkin hata. 1=1

04.03  Etkin hata 3 . etkin hatanin kodu. -

0000h...FFFFh . etkin hata. 1=1

04.06  Etkin uyari 1 . aktif uyarinin kodu. -

0000h...FFFFh . aktif uyari. 1=1

04.07  Etkin uyari 2 . aktif uyarinin kodu. -

0000h...FFFFh . aktif uyari. 1=1

04.08  Etkin uyari 3 . aktif uyarinin kodu. -

04.11  En son hata . kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -

0000h...FFFFh . kayith hata. 1=1

04.12  En son 2. hata . kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -

0000h...FFFFh . kayith hata. 1=1

04.13  Enson 3. hata . kayith (etkin olmayan) hatanin kodu. -

0000h...FFFFh . kayith hata. 1=1

04.16  En son uyari . kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -

0000h...FFFFh . kayith uyari. 1=1

04.17  En son 2. uyari . kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -

0000h...FFFFh . kayith uyari. 1=1

04.18  Enson 3. uyari . kayith (etkin olmayan) uyarinin kodu. -

1
1
2
2
3
3
1
1
2
2
3

0000h...FFFFh 3. aktif uyar. 1=1
1
1
2
2
3
3
1
1
2
2
3
3

0000h...FFFFh . kayith uyari. 1=1
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05 Teghis Sirlicl bakimina iligkin cesitli calisma siiresi tipi sayaglar ve
olgimler.
Bu gruptaki tim parametreler aksi belirtiimedigi strece salt
okunurdur.
05.01  Acik siire sayaci Aglk slre sayacl. Sayag, surlclye enerji verildiginde galisir. | -
0...65535d Agcik slire sayaci. 1=1d
05.02  Calisma sayaci Tam gun cinsinden motor calisma sayaci. Sayag, invertor -
modiile edildiginde galigir.
0...65535d Motor galigma sayaci. 1=1d
05.03  Calistigi saatler 05.02 Calisma sayaci parametresine saat cinsinden karsilk | -
gelir, yani, 24 * 05.02 deger + glinln kesirli kismi.
0,0... Saat. 10=1h
429496729,5 saat (saat)
05.04  Fan galisma siresi | Suriici sogutma faninin galisma suresi. Reset tusu 3 -
sayaci saniyeden uzun sire basili tutularak kumanda panelinden
resetlenebilir.
0...65535d Sogutma fani calisma siresi sayacl. 1=1d
05.10  Kontrol karti Kontrol kartinin élgtilen sicakligi -
sicakligi
-100... 300 °C veya | Santigrat veya Fahrenheit cinsinden kontrol karti sicakligi. 1 = birim
°F
05.11  Sirticii sicakligi Hata limitinin ylzdesi olarak tahmini stirlicii sicakhgi. Hata -
limitleri stirlicu tipine gére degisebilir.
%0,0 =0 °C (32 °F)
%100,0 = Hata limiti
%-40,0...%160,0 Yiizde olarak surtict sicakhgr. = %1
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05.22

Teshis word'ii 3

Teshis word'l 3. Olasi sebep ve ortadan kaldirma yéntemleri
icin bkz. Hata izleme boélumu.

Bit Adi Deger

0 Ana devre gucl Evet = Ana devre gticl acik.
ACIK

1 Har. glic kaynagl  |Evet = Kontrol kartina harici bir glic kaynagindan (6rnegin, kullanici

tarafindan saglanan 24 V) gug verildi.

2 Programlama Evet = Kontrol kartina ¢evrimdigi programlama veya

degnegi parametrelendirme icin Programlama degnegi tarafindan gu¢ verilir.
Ana devrede / gli¢ Unitesinde gii¢ yok.

3 Panel port iletisimi [Evet = Panel port iletisimi kaybi.
kaybi

4 Rezerve

5 Field bus zorlamali [Evet = Hata tetikleme bir fieldbus'tan zorlandi (talep edildi).
hata

6 Calistirma Evet = Ig kilit gibi bir nedenle start engellendi (6nlendi).
engellendi

7 Guvenli Moment  [Evet = Glvenli Moment Kapatma hatasi etkin.
Kapatma

8 STO bozuldu Evet = Glvenli Moment Kapatma devresi bozuldu.

9 kWh pals Evet = kWh pals etkin.

10 Rezerve

1 Fan komutu Acik = Surlict fani rélanti hizi Gzerinde dénuyor.

12...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Teshis word'u 3. 1=1
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06 Kontrol ve durum Siriict kontrol ve durum word'leri.
word'leri

06.01  Ana kontrol word'ti | Stirlcliniin ana kontrol word'l. Bu parametre, kontrol -
sinyallerini secilen kaynaklardan (dijital girisler, fieldbus
arabirimleri ve uygulama programi) alindigi gibi gosterir.

Bit agiklamalari igin bkz. sayfa399. ilgili durum word'ii ve
durum semasi sirasiyla 400. ve 401. sayfalarda gosterilmistir.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi

0 Off1 kontrolii

1 Off2 kontrolii

2 Off3 kontrolii

3 Run

4 Rampa ¢ikisi sifir
5 Rampa tutma

6 Rampa girisi sifir
7 Reset

8 Rezerve

9 Rezerve

10 Uzaktan komut

11 Harici kontrol lojigi
12 Kullanict 0. bit

13 Kullanici 1. bit

14 Kullanicr 2. bit

15 Kullanict 3. bit

0000h...FFFFh Ana kontrol word'. 1=1
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No.
06.11

Ad/Deger

Ana durum word'li

Aciklama

Sirdcunin ana durum word'd.
Bit agiklamalari igin bkz. sayfa400. llgili kontrol word'ii ve

durum semasi sirasiyla 399. ve 401. sayfalarda gosterilmisgtir.
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi

0 Acllmaya hazir

1 Calismaya hazir

2 Hazir ref

3 Hata verdi

4 Off 2 etkin degil

5 Off 3 etkin degil

6 Aclk konuma getirme
engellendi

7 Uyari

8 Ayar noktasinda

9 Uzak

10 Limitin tizerinde

1 Kullanicr 0. bit

12 Kullanicr 1. bit

13 Kullanicr 2. bit

14 Kullanict 3. bit

15 Rezerve

Def/FbEq16

0000h...FFFFh

Ana durum word'Q.
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06.16  Sdirticii durum Sdrict durum word'li 1 -
word'i 1 Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Devrede 1 = Galisma izni (par. 20.40) ve start kilidi sinyallerinin (par.
20.41...20.44) hepsi varsa.
Not: Bu bit olusan bir hatadan etkilenmez.
1 Yasaklandi 1 = Start yasaklandi. Sirlicliyu start etmek icin, yasaklama sinyalinin
(bkz. par. 06.18) kaldiriimasi ve start sinyali gevrimi yapilmasi
gerekir.
2 DC sarj oldu 1 =DC devresi sarj oldu
3 Start igin hazir 1 = Surlict, bir start komutunu almaya hazir
4 Referans izleme |1 = Sirici, belirtilen referansi izlemeye hazir
5 Start edildi 1 = Sirlcu start edildi
6 Modiilasyonda 1 = Siirlici modilasyonda (¢gikis asamasi kontrol ediliyor)
7 Sinirlama 1 = Herhangi bir calisma limiti (hiz, moment vb.) etkin
8 Lokal kontrol 1 = Surici lokal kontrolde
9 Ag kontrolu 1 = Sirlict ag kontrolii modunda (bkz. sayfa 711)
10 Ext1 etkin 1 = Kontrol konumu EXT1 etkin
" Ext2 etkin 1 = Kontrol konumu EXT2 etkin
12 Rezerve
13 Start talebi 1 = Start talep edildiyse. 0 = Calisma izni sinyali (bkz. par. 20.40) 0
ise.
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Siriict durum word'd 1 1=1
06.17  Sdrticii durum Sdrict durum word'li 2 -

word'ii 2 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 ID run yapildi 1 = Motor tanimlama (ID) galistirmasi gergeklestirildi

1 Miknatislandi 1 = Motor miknatislandi

2 Rezerve

3 Hiz kontroll 1 = Hiz kontrol modu etkin

4 Rezerve

5 Givenli referans etkin |1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “gtivenli”

referans uygulanir 50.02

6 Son hiz etkin 1 = 49.05 parametresi gibi fonksiyonlar tarafindan bir “son hiz”
referans uygulanir 50.02

7 Referans kaybi 1 = Referans sinyali kayip

8 Acil durdurma 1 = Acil stop basarisiz (bkz. parametre 31.32 ve 31.33)
basarisiz

9...12 |Rezerve

13 Start gecikme etkin 1 = Start gecikme (par. 21.22) etkin.

14...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sirict durum word'li 2 1=1
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06.18  Start yasagi durum | Start yasagi durum word'li. Bu word, siriiciinlin start etmesini | -
word'ii Onleyen yasaklama sinyalinin kaynagini belirler.
Yildiz isaretli (*) kosullar sadece start komutu gevrimi
gerektirir. Diger tim durumlarda, 6nce yasaklama kosulunun
kaldiriimasi gerekir.
Ayrica, bkz. parametre 06.16 Stirticii durum word'i 1, bit 1.
Bu parametre salt okunurdur.
Not: Su anda yazilim olmasi gerektigi gibi calismiyor. Simdi,
bit 5 asla durum degistirmez ve Start kilidi bit 4'in degil bit
6'nin durumunu degistirir. Bu bir sonraki yazilim siriminde
dizeltilecektir.
Bit Adi Aciklama
0 Calismaya hazir degil |1 = DC gerilimi yok ya da stirlicli parametreleri dogru sekilde
girilmedi. 95 ve 99 gruplarindaki parametreleri kontrol edin.
1 Kontrol konumu degisti|* 1 = Kontrol konumu degisti
2 SSW yasaklama 1 = Kontrol programi kendini yasaklanmis durumda tutuyor
3 Hata resetleme * 1 = Bir hata resetlendi
4 Start kilitli 1 = Start kilitli
5 Calisma izni 1 = Galisma izni sinyali eksik
6 Rezerve
7 STO 1 = Glvenli moment kapatma fonksiyonu etkin
8 Akim kalibrasyonu *1 = Akim kalibrasyonu rutini tamamlandi
sona erdi
9 ID run sona erdi * 1 = Motor tanimlama ¢aligtirmasi tamamlandi
10 Rezerve
1 Em Off1 1 = Acil stop sinyali (off1 modu)
12 Em Off2 1 = Acil stop sinyali (off2 modu)
13 Em Off3 1 = Acil stop sinyali (off3 modu)
14 Otomatik resetleme 1 = Otomatik resetleme fonksiyonu calismayi yasakliyor
yasag!
15 Rezerve
0000h...FFFFh Start yasagi durum word'd. 1=1
06.19  Hiz kontrolii durum | Hiz kontrolii durum word'd. -

word'l Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
1 = Siricl 21.06parametresi tarafindan tanimlanan siire
0 Sifir hiz boyunca sifir hiz limitinin altinda (par. 21.07) ¢alistyor Sifir hiz
gecikmesi
. 1 = Surlcu ileri ydnde sifir hiz limitinin (izerinde calisiyor
1 lleri
(par. 21.06)
. 1 = Surlicu geri yonde sifir hiz limitinin tizerinde calisiyor
2 Geri
(par. 21.06)
3..6 Rezerve
7 g‘fggf”g' bir sabit iz 14 _ Bir sabit hiz ya da frekans segildi; bkz. par. 06.20.
8...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Hiz kontrolii durum word'd.
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06.20  Sabit hiz durum Sabit hiz/frekans durum word'i. Sabit hiz ya da frekansin -
word'l hangisinin etkin oldugunu gosterir (mevcut ise). Ayrica bkz.
parametre 06.19 Hiz kontrolii durum word'i, bit 7 ve bélim
Sabit hizlar/frekanslar (sayfa 50).
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Sabit hiz 1 1 = Sabit hiz ya da frekans 1 segcildi
1 Sabit hiz 2 1 = Sabit hiz ya da frekans 2 segildi
2 Sabit hiz 3 1 = Sabit hiz ya da frekans 3 segildi
3 Sabit hiz 4 1 = Sabit hiz ya da frekans 4 segcildi
4 Sabit hiz 5 1 = Sabit hiz ya da frekans 5 segildi
5 Sabit hiz 6 1 = Sabit hiz ya da frekans 6 segildi
6 Sabit hiz 7 1 = Sabit hiz ya da frekans 7 segcildi
7...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sabit hiz/frekans durum word'l. 1=1
06.21  Sirticti durum Sirlicti durum word'li 3 -

word'i 3 Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DC tutma devrede |1 = DC tutma devrede

1 Son miknatislama |1 = Son miknatislama etkin
etkin

2 Motor 6n 1sitma 1 = Motor 6n i1sitma etkin
etkin

3 PM yumusak 1 = PM yumusak kalkis etkin
kalkis etkin

4...15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sirict durum word'li 1
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06.22  Hand-off-auto ACQ580 belirli durum word'G. -
durum word'l Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Hand modu 0 = Siricu Hand modunda panelden galistirimaz; 1 = Strlcu
Hand modunda panelden galigtirihr
1 Kapali modu 0 = Surtcu Off modunda degil; 1 = Surtct Off modunda.
2 Oto modu 0 = Surlct Auto modunda degil; 1 = Slriici Auto modunda.
3 Rezerve
4 On i1sitma 0 = Motor 6n 1sitma etkin degil; 1= Motor 6n 1sitma etkin.
5 Damper kontrolu 0 = Damper kontrolu etkin degil; 1 = Damper kontrolu etkin.
6 Rezerve
7 Calisma izni 0 = Galisma izni yok, surliciniin baglatilmasina izin veriimedi; 1
= Galisma izni mevcut, striiciiniin baglatilmasina izin verildi.
8 Start kilidi 1 0 = Start kilidi 1 yok, sirliciniin baslatiimasina izin verilmedi; 1 =
Start kilidi 1 mevcut, striclinin baslatiimasina izin verildi.
9 Start kilidi 2 0 = Start kilidi 2 yok, sirliciiniin baslatiimasina izin verilmedi; 1 =
Start kilidi 2 mevcut, slriclnin baslatiimasina izin verildi.
10 Start kilidi 3 0 = Start kilidi 3 yok, sirlcunin baslatiimasina izin verilmedi; 1 =
Start kilidi 3 mevcut, slriclinin baslatiimasina izin verildi.
1 Start kilidi 4 0 = Start kilidi 4 yok, sirlcunin baslatiimasina izin verilmedi; 1 =
Start kilidi 4 mevcut, slriclinin baslatiimasina izin verildi.
12...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Start yasagi durum word'd. 1=1
06.30  MSW bit 11 se¢imi | Durumu 06.71 Ana durum word'li parametresinin 11. biti Harici kontrol
(Kullanici biti 0) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger. lojigi
Yanlis 0. 0
Dogru 1. 1
Harici kontrol 10jigi | 06.07 Ana kontrol word'ii 11 biti (bkz. sayfa 117). 2
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
06.31  MSW bit 12 se¢imi | Durumu 06.11 Ana durum word'li parametresinin 12. biti Calisma izni
(Kullanicr biti 1) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanhs 0. 0
Dogru 1.
Calisma izni Harici galisma izni sinyalinin durumu (bkz. parametre 20.40 |3
Calisma izni).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
06.32  MSW bit 13 se¢imi | Durumu 06.71 Ana durum word'li parametresinin 13. biti Yanls
(Kullanici biti 2) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanlis 0. 0
Dogru 1.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
06.33  MSW bit 14 se¢imi | Durumu 06.11 Ana durum word'li parametresinin 14. biti Yanlis
(Kullanicr biti 3) olarak aktarilan bir ikili kaynak seger.
Yanhs 0. 0




116 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
Dogru 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
07 Sistem bilgisi Suriicti donanim ve yazilim bilgileri.
Bu gruptaki tim parametreler salt okunurdur.
07.03  Sdirtici tipi Sdricu tipi. (Deger tipi parantez iginde). -
07.04  Yazilim adi Yazilim tanimlanmasi. -
07.05  Yazilim sirdmdi Yazilimin sirim numarasi. -
07.06  Yiikleme paketi adi | Surim yUkleme paketinin adi. -
07.07  Yiikleme paketi Yazihim yUkleme paketinin stirim numarasi. -
sdrimdi
07.11  Cpu kullanimi Yizde olarak mikroiglemci yuka. -
%0...%100 Mikroislemci yUkd. 1=%1
07.25  Ozellestirme paketi | Ozellestirme paketine verilen adin ilk bes ASCII -
adi harfi. Tam ad kontrol panelinde veya Drive composer
bilgisayar uygulamasinda
Sistem bilgileri altinda gorulir.
_N/A_ = Yok.
07.26  Ozellestirme paketi | Ozellestirme paketi siirim numarasi. Ayrica, kontrol -
sdrdmu panelinde
veya Drive composer bilgisayar uygulamasinda Sistem
bilgileri altinda
gorullr.
07.30  Adaptif program Adaptif programin durumunu gosterir. -
durumu Bkz. bdlum Adaptif programlama (sayfa 43).
Bit Adi Aciklama
0 Baslatildi 1 = Adaptif program baslatild
1 Diizenleniyor 1 = Adaptif program diizenleniyor
2 Diizenlenme 1 = Adaptif programin diizenlenmesi bitti
tamamlandi
3 Calisiyor 1 = Adaptif program galigiyor
4...13 |Rezerve
14 Durum degisimi 1 = Adaptif program motorunda durum degisimi devam ediyor
15 Hatal 1 = Adaptif programda hata
0000h...FFFFh Adaptif program durumu. 1=1
07.31 AP sekans durumu | Adaptif programin (AP) parcasi olan sekans programinin

etkin durum numarasini gosterir. Adaptif programlama
calismiyorsa veya bir sekans programi igermiyorsa,
parametre sifirdir.
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10 Standart DI, RO Dijital giriglerin ve réle gikiglarinin yapilandirmasi.

10.02 DI gecikmis durumu | DI1...DI6 dijital giriglerinin durumunu goésterir. 0...5 bitleri
DI1...DI6 gecikmeli durumunu yansitir.

Ornek: 0000000000010011b = DI5, DI2 ve DI1 agik, DI3, DI4
ve DI6 kapali.

Bu word sadece 2 ms etkinlestirme/devre disi birakma
gecikmesi sonrasinda giincellenir. Bir dijital girisin degeri
degistiginde, yeni de@erin kabul edilebilmesi igin 2 ms saniye
boyunca iki ardigik 6érnekte ayni olmaldir.

Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama

0 DI1 1 = Dijital giris 1 ACIK.
1 DI2 1 = Dijital giris 2 ACIK.
2 DI3 1 = Dijital giris 3 ACIK.
3 Dl4 1 = Dijital giris 4 ACIK.
4 DI5 1 = Dijital giris 5 ACIK.
5 DI6 1 = Dijital giris 6 ACIK.
6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh Dijital girisler icin gecikmis durum. 1=

10.03 DI zorlama se¢imi | Dijital girislerin elektriksel durumlari test etme gibi amaglarla | 0000h
gegcersiz kilinabilir. Her bir dijital girig i¢in 70.04 DI zorlanmig
veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yukleme ve gli¢ déngusu zorlama segimlerini resetler
(10.03 ve 10.04 parametreleri)

Bit Deger

0 1=DI1'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin degerine zorlar. (0 = Normal
mod)

1 1=DI2'yi 10.04 DI zorlanmisg veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar. (0 = Normal
mod)

2 1=DI3'U 10.04 DI zorlanmisg veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar. (0 = Normal
mod)

3 1=DI4'4 10.04 DI zorlanmisg veriler parametresinin 3. bitinin degerine zorlar. (0 = Normal
mod)

4 1 =DI5'i 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 4. bitinin degerine zorlar. (0 = Normal
mod)

5 1 =DI6'y1 10.04 DI zorlanmis veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar. (0 =
Normal mod)

6...15 |Rezerve

0000h...FFFFh I Dijital girisler icin sec¢imi gegersiz kilin. 1=1
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10.04 DI zorlanmus veriler | Bir zorlamal dijital giris data degerinin 0'dan 1 olarak 0000h
degistiriimesine olanak sagdlar. Yalnizca 10.03 DI zorlama
sec¢imi parametresinde segilen bir girisi zorlamak mumkundr.
0. bit DI1 igin zorlanan degerdir; 5. bit DI6 i¢in zorlanan
degerdir.
Bit Deger
0 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D1'e zorla.
1 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama seg¢imi parametresinde tanimlanmigsa D3'e zorla.
2 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D3'e zorla.
3 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D4'e zorla.
4 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama seg¢imi parametresinde tanimlanmigsa D5'e zorla.
5 Bu bitin degerini, 10.03 DI zorlama segimi parametresinde tanimlanmigsa D6'ya zorla.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Dijital giriglerin zorlanan degerleri. 1=1
10.21 RO durumu RO3...RO1 réle gikislarinin durumu. -
Bit Deger
0 1 = RO1'e enerji verilmis.
1 1 =RO2'ye enerji verilmis.
2 1 = RO3'e enerji verilmis.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle gikiglarinin durumu. 1=
10.22 RO zorlama se¢imi | Réle gikislarina bagl sinyaller test etme gibi amaglarla 0000h
gecersiz kilinabilir. Her bir réle gikisi icin 70.23 RO zorlanmis
veriler parametresindeki bir bit saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Yikleme ve gii¢c ddnglsu zorlama secgimlerini resetler
(10.22 ve 10.23 parametreleri)
Bit Deger
0 1=RO01' 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 0. bitinin dederine zorlar. (0 =
Normal mod)
1 1=RO02'i 10.23 RO zorlanmis veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar. (0 =
Normal mod)
2 1=RO03'U 10.23 RO zorlanmisg veriler parametresinin 2. bitinin degerine zorlar. (0 =
Normal mod)
3...15 |Rezerve

0000h...FFFFh | Réle gikislar icin secimi gegersiz kil. | 1=1
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10.23 RO zorlanmis 10.22 RO zorlama seg¢imi parametresinde segilmesi
veriler durumunda, bagh sinyallerin yerine kullanilan réle gikislarinin
degerlerini igerir. 0. bit RO1 igin zorlanan degerdir.
Bit Deger
0 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama seg¢imi parametresinde tanimlanmigsa RO1'e zorla.
1 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama segimi parametresinde tanimlanmissa RO2'ye zorla.
2 Bu bitin degerini, 10.22 RO zorlama se¢imi parametresinde tanimlanmigssa RO3'e zorla.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Zorlanan RO degerleri. 1=1
10.24  ROf1 kaynagi RO1 réle gikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Calismaya
hazir
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 117). 2
Devrede 06.16 Sirticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 112). 4
Start edildi 06.16 Stirticti durum word'ii 1 5 biti (bkz. sayfa 112). 5
Miknatislandi 06.17 Siirticti durum word'ii 2 1 biti (bkz. sayfa 112). 6
Calisiyor 06.16 Sirticti durum word'ii 1 6 biti (bkz. sayfa 112). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 117). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 117). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'(i 2 biti (bkz. sayfa 113). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 0 biti (bkz. sayfa 113). 1
Limitin Uzerinde 06.17 Siirticti durum word'ii 2 10 biti (bkz. sayfa 112). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 117). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 117). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. gevrilmis biti (bkz. | 15
sayfa 111).
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'li | 16
7. biti (bkz. sayfa 117).
Asiri akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yiksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sirticu sicakligi 2381 IGBT asiri yliklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Dustk gerilim 3220 DC bara diisiik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Stirticti durum word'li 1 11 biti (bkz. sayfa 112). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'ii 9 biti (bkz. sayfa 117). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
fonksiyon 1 191).
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
fonksiyon 2 191).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
fonksiyon 3 191).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 7184). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 35
Rezerve 36...38
Start gecikmesi 06.17 Sdriict durum word'li 2 13 biti (bkz. sayfa 112). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0 biti (bkz. sayfa 122). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 1 biti (bkz. sayfa 122). 41
word'l bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2 biti (bkz. sayfa 122). 42
word'l bit2
Rezerve 43...44
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 257). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 257). 46
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 257). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 257). 48
PFC5 76.01 PFC durumu 4 biti (bkz. sayfa 257). 49
PFC6 76.01 PFC durumu 5 biti (bkz. sayfa 257). 50
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
10.25 RO1 ON gecikmesi | RO1 réle gikisi icin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
1
Segcilen kaynagin ' !
durumu _ ‘ M
: T 0
Lo 1
RO durumu :
i 0
- - - - " Zaman
ton toft ton toft
ton = 10.25 RO1 ON gecikmesi
togf = 10.26 RO1 OFF gecikmesi
0,0 ...3000,0s RO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s

10.26 RO1 OFF RO1 réle gikigi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 10.25 RO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s RO1 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s

10.27  RO2 kaynagi RO2 réle gikigina baglanacak surticu sinyalini seger. Caligtyor

Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
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10.28 RO2 ON gecikmesi | RO2 réle gikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' 1
Segilen kaynagin ! !
durumu : :
- I | | 0
— ‘ 1
RO durumu :
E—— I 0
-> - -> -» " Zaman
ton tort ton tort

ton = 10.28 RO2 ON gecikmesi
toff = 10.29 RO2 OFF gecikmesi

0,0...3000,0 s RO2 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.29 RO2 OFF RO2 réle ¢ikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 10.28 RO2 ON gecikmesi.
0,0 ...3000,0 s RO2 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
10.30  RO3 kaynagi RO3 réle gikisina baglanacak siriici sinyalini seger. Hata (-1)
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 10.24 RO1 kaynagi.
10.31  RO3 ON gecikmesi | RO3 réle gikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' 1
Segilen kaynagin ! !
durumu : :
- I T | 0
— ‘ 1
RO durumu :
E— I 0
- - - - " Zaman
ton tort ton tort

ton = 10.31 RO3 ON gecikmesi
toff = 10.32 RO3 OFF gecikmesi

0,0...3000,0s RO3 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
10.32 RO3 OFF RO3 role ¢ikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s

gecikmesi Bkz. parametre 10.317 RO3 ON gecikmesi.

0,0...3000,0s RO3 icin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
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10.99  RO/DIO kontrol

Réle gikislarini kontrol etmek igin (6r. dahili fieldbus arabirimi

0000h

word'i Uizerinden) depolama parametresi. Strtictinln réle gikislarini
(RO) kontrol etmek igin, bit atamalari asagidaki Modbus G/C
verilerinde gosterilen bir kontrol word'i génderin. S6z konusu
verilerin hedef se¢im parametresini (58.1017...58.114)
RO/DIO kontrol word'ii olarak ayarlayin. Istenen gikigin
kaynak secimi parametresinde, bu word'lin uygun bitini segin.
Bit Adi Aciklama
0 RO1 RO1...RO3 réle ¢ikislari igin kaynak bitleri. Bkz. 10.24, 10.27 ve 10.30
1 RO2 parametreleri.
2 RO3
3 RO4 CHDI-01 veya CMOD-01 genisleme modiiliine sahip olan RO4...RO5
4 RO5 réle gikiglarinin kaynak bitleri. Bkz. parametreler 15.07 ve 15.70.
5.7 Rezerve
8 DIO1 CMOD-01 genisletme moddili ile DO1 dijital gikisinin kaynak biti. Bkz.
parametre 15.23.
9...15 |Rezerve

0000h...FFFFh RO/DIO kontrol word'li. 1=1
10.101 ROT1 degistirme RO1 réle ¢ikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayacl gOsterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
10.102 RO2 degistirme RO2 réle ¢ikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayacl gOsterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
10.103 ROQ3 degistirme RO3 role ¢ikisinin durum degistirdigi zamanlarin sayisini -
sayacl gosterir.
0...4294967000 Durum degisikligi sayisi. 1=1
11 Standart DIO, Fl, FO | Frekans girisinin konfigiirasyonu.
11.21  DI5 yapilandirma Dijital giris 5'nin nasil kullanildigini seger. Digital giris
Digital giris DI5 dijital giris olarak kullanildi. 0
Frekans girisi DI5 frekans girigi olarak kullanildi. 1
11.38  Frek girisi 1 gergek | Olgeklendirme 6ncesinde frekans girisi 1 degerini (frekans -
degeri girisi olarak kullanildiginda DI5 araciligiyla) gosterir. Bkz.
parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
0... 16000 Hz Frekans girisi 1'in skalalandiriimamis degeri. 1=1Hz
11.39  Frek girigi 1 Olgeklendirme sonrasinda frekans girisi 1 degerini (frekans -
olgceklendirilen girisi olarak kullanildiginda DI5 araciligiyla) gosterir. Bkz.
degeri parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Frekans girisi 1'in (D15) 6lgeklendirilmis degeri. 1=1

32767,000
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11.42  Frek girisi 1 min Gercekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak 0 Hz
kullanildiginda DI5) ulasan frekans igin minimum degeri
tanimlar.
Gelen frekans sinyali (171.38 Frek girisi 1 gergek degeri) bir
dahili sinyale (11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri)
11.42...11.45 parametreleri ile su sekilde dlgeklendirilir:
11.39
A
11.45
|
|
|
|
11.44 | |
|
| |
11.42 T1.43 0 n(11:38)
0 ... 16000 Hz Frekans girisi 1'in (DI5) minimum frekansi. 1=1Hz
11.43  Frek girisi 1 maks Gercekte frekans girisi 1'e (frekans girisi olarak 16000 Hz
kullanildiginda DI5) ulasan frekans igin minimum degeri
tanimlar. Bkz. parametre 11.42 Frek girisi 1 min.
0... 16000 Hz Frekans girisi 1 (DI5) icin maksimum frekans. 1=1Hz
11.44  Frekgrs 1 11.42 Frek girisi 1 min parametresi tarafindan tanimlanan 0,000
6lgkindrin minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi
minimumda gereken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min
parametresindeki semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in minimum degerine karsilik gelen deger. 1=1
32767,000
11.45  Frekgrs 1 11.43 Frek girisi 1 maks parametresi tarafindan tanimlanan 1500,000;
6lgkindrin minimum giris frekansina dahili olarak karsilik gelmesi 1800,000
maksimumda gereken degeri tanimlar. 11.42 Frek girisi 1 min (95.20 b0)
parametresindeki semaya bakin.
-32768,000... Frekans girisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen deger. 1=1

32767,000
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12 Standart Al Standart analog giriglerin konfigtirasyonu.
12.02 Al zorlama sec¢imi | Analog girislerin dogru okuma degerleri test etme gibi 0000h
amaglarla gecersiz kilinabilir. Her bir analog giris icin bir
zorlanan deger parametresi saglanir ve bunun degeri bu
parametrede karsilik gelen bit 1 oldugunda uygulanir.
Not: Al filtre slrelerinin (12.16 Al1 filtre siiresi ve 12.26 Al2
filtre stiresi parametreleri) zorlanan Al degerleri (12.13 Al1
zorlanan degeri ve 12.23 Al2 zorlanan degeri parametreleri)
lizerinde hig bir etkisi yoktur.
Not: Yikleme ve gui¢ ddngusu zorlama secgimlerini resetler
(12.02 ve 12.03 parametreleri)
Bit Deger
0 1= Al1'i 12.13 Al1 zorlanan degderi parametresinin degerine zorlar.
1 1= Al2'yi 12.23 Al2 zorlanan degeri parametresinin dederine zorlar.
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Al1 ve AI2 analog girigleri igin zorlanan deger segicisi. 1=1
12.03 Al denetim Bir analog giris sinyali giris icin belirtilen minimum ve/veya Eylem yok
fonksiyonu maksimum limitlerin disina ¢iktiginda siriiciiniin nasil tepki
verecegini seger.
Gozlemlenecek girigler ve limitler 12.04 Al denetim segimi
parametresi tarafindan secilir.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlicii 80A0 Al denetimi hatas tetikler. 1
Uyari Surlict bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur. 2
Son hiz Surlict bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi (veya 3
frekansi), strGcunun galistigl seviyede dondurur. Hiz/frekans
850 ms dusik gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas
alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.
Guvenli hiz ref Sdricu bir ABAO Al denetimi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 4
Givenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Giivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
12.04 Al denetim se¢imi Denetlenecek analog giris limitlerini belirler. Bkz. parametre | 0000h
12.03 Al denetim fonksiyonu.
Bit Adi Aciklama
0 Al1 < MIN 1 = Al1 minimum denetleme limiti etkin.
1 Al1 > MAX 1 = Al1 maksimum denetleme limiti etkin.
2 Al2 < MIN 1 = AlI2 minimum denetleme limiti etkin.
3 Al2 > MAX 1 = AI2 maksimum denetleme limiti etkin.
4...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Analog giris denetimini etkinlestirme. 1=1
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12.11  Al1 gercek degeri | Al1 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina baglidir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA | Al1 analog girisinin degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.12  Al1 élgeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al1 analog girisinin degerini -
degeri gosterir. Bkz. 12.19 Al1 min'de élgeklendirilen Al1 ve 12.20
Al1 maks'da 6lgeklendirilen Al1 parametreleri.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al1 analog girisinin 6lgeklendiriimis degeri. 1=1
32767,000
12.13  Al1 zorlanan degeri | Girigin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. parametre 712.02 Al zorlama segimi.
0,000...20,000 mA | Al1 analog girisinin zorlanan degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.15  Al1 birimi se¢imi Al1 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar igin birimi v
seger.
\Y Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.16  Alf filtre stiresi Al1 analog girisi icin filtreleme siresi sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 g e Filtrelenmis sinyal
- Tt
T
O=1x(1-¢etM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikisi
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagli
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms sure sabiti). Bu herhangi
bir parametre ile degistirilemez.
0,000...30,000 s Filtre sUresi sabiti. 1000=1s
12.17  Al1 min Al1 analog girisi icin minimum saha degerini tanimlar. 4,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siiriiciiye gergekte | veya 0,000 V
gonderilen degeri minimum deg@erine ayarlayin.
Ayrica, bkz. 12.19 Al1 min'de digeklendirilen Al1 parametresi.
0,000...20,000 mA | Al1'in minimum degeri. 1000 =1
veya birim

0,000...10,000 V
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12.18  Al1 maks Al1 analog girisi icin maksimum saha degerini tanimlar. 20,000 mA
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, surlicliye gercekte | veya
génderilen degeri maksimum degerine ayarlayin. 10,000 V
Ayrica, bkz. 12.19 Al1 min'de élgeklendirilen Al1 parametresi.
0,000...20,000 mA | Al1'in maksimum degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.19  Al1 min'de 12.17 Al1 min parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi 0,000
6lgeklendirilen Al1 | minimum degerine karsilik gelen gergek dahili degeri
tanimlar. (12.19 ve 12.20 parametrelerinin polarite ayarlarini
degistirmek analog girisi tersine gevirebilir.)
Algigelendirilmis
A
1220 f — — — — —
I
I
I
12.17 | Algirig (12.11)
| 12.18
|
I
I
777777 12.19
-32768,000... Minimum Al1 deg@erine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.20  Al1 maks'da 12.18 Al1 maks parametresi ile tanimlanan Al1 analog girisi | 50,000;
6lgeklendirilen Al1 | maksimum degerine karsilik gelen gercek degeri tanimlar. 60,000
12.19 Al1 min‘de 6lgeklendirilen Al1 parametresindeki gizime | (95.20 b0)
bakin.
-32768,000... Maksimum Al1 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.21  Al2 gergek degeri Al2 analog girisinin degerini mA veya V (girisin bir donanim -
ayari ile akim ya da gerilim olarak ayarlanmasina baglidir)
cinsinden gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0,000...20,000 mA | Al2 analog giriginin degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.22  AI2 éigeklendirilen | Olgeklendirme sonrasinda Al2 analog girisinin degerini -
degeri gOsterir. Bkz. 12.29 Al2 min'de digeklendirilen Al2 ve 12.101
Al1 yiizde degeri parametreleri.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,000... Al2 analog girisinin dlgeklendirilmis degeri. 1=1
32767,000
12.23  Al2 zorlanan degeri | Girisin gergek okuma degeri yerine kullanilabilen zorlanan -
deger. Bkz. parametre 12.02 Al zorlama segimi.
0,000...20,000 mA | Al2 analog girisinin zorlanan degeri. 1000 =1
veya birim

0,000...10,000 V
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12.25  Al2 birimi seg¢imi Al2 analog girisine iliskin okuma degerleri ayarlar icin birimi mA
seger.
\Y Volt. 2
mA Miliamper. 10
12.26  Al2 filtre siiresi Analog giris Al2 igin filtreleme suresi sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 12.16 Al1 filtre siiresi.
0,000...30,000 s Filtre slresi sabiti. 1000=1s
12.27  Al2 min Al2 analog girisi icin minimum saha degerini tanimlar.
Tesisten gelen analog sinyal sarildiginda, siriicliye gergekte
goénderilen degeri minimum degerine ayarlayin.
0,000...20,000 mA | Al2'nin minimum degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.28  Al2 maks Al2 analog girisi igin maksimum saha degerini tanimlar.
Tesisten gelen analog sinyal sarildijinda, suricliye gergekte
gonderilen degeri maksimum deg@erine ayarlayin.
0,000...20,000 mA | Al2'nin maksimum degeri. 1000 =1
veya birim
0,000...10,000 V
12.29  Al2 min'de 12.27 Al2 min parametresi ile tanimlanan Al2 analog girisi 0,000
olgeklendirilen Al2 | minimum degerine karsilik gelen gergek deger tanimlar.
(12.29 ve 12.101 parametrelerinin polarite ayarlarini
degistirmek analog girisi tersine cevirebilir.)
Algigeklendiriimis
A
12101 — — — — —
19,97 Algirig (12.21)
| 12.28
I
I
I
777777 12.29
-32768,000... Minimum AI2 degerine karsilik gelen gercek deger. 1=1
32767,000
12.30  Al2 maks'da 12.28 Al2 maks parametresi ile tanimlanan Al2 analog girisi | 50,000
olgeklendirilen Al2 | minimum degerine karsilik gelen gergek deger tanimlar.
12.29 Al2 min‘de 6lgeklendirilen Al2 parametresindeki gizime
bakin.
-32768,000... Maksimum Al2 degerine karsilik gelen gergek deger. 1=1
32767,000
12.101 Al1 yiizde degeri Al1 dlgeklendirmesinin ylzdesi olarak Al1 analog girisi degeri | -
(12.18 Al1 maks - 12.17 Al1 min).
%0,00...%100,00 Al1 degeri 100 = %1

12.102 Al2 yiizde degeri

Al2 dlgeklendirmesinin ylizdesi olarak Al2 analog girisi degeri
(72.28 Al2 maks - 12.27 Al2 min).
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%0,00...%100,00 Al2 degeri 100 = %1

13 Standart AO Standart analog ¢ikislarin konfigiirasyonu.

13.02  AO zorlama se¢imi | Analog cikislarin kaynak sinyalleri, test etme gibi amaclarla 0000h
gecersiz kilinabilir. Her bir analog ¢ikis igin bir zorlanan deger
parametresi saglanir ve bunun degeri bu parametrede karsilik
gelen bit 1 oldugunda uygulanir.

Not: Yikleme ve glic dongusi zorlama segimlerini resetler

(13.02 ve 13.11 parametreleri)
Bit Deger
0 1=A01'i 13.13 AO1 zorlanan degeri parametresinin dederine zorlar. (0 = Normal mod)
1 1=A02'yi 13.23 AO2 zorlanan degeri parametresinin degerine zorlar. (0 = Normal mod)
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh AO1 ve AO2 analog gikislari igin zorlanan deger segicisi. 1=1

13.11  AO1 gergek degeri | AO1 degerini mA veya V cinsinden gdsterir. -

Bu parametre salt okunurdur.
0,000...22,000 mA / | AO1'in degeri. 1=1mA
0,000...11,000 V

13.12  AO1 kaynagi AO1 analog ¢ikisina baglanacak bir sinyal seger. Cikis
frekansi

Sifir Yok. 0
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 103). 1
hizi
Rezerve 2
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 103). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 103). 4
Motor nominal 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 103). 5
degerin motor akimi
%
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 103). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 103). 7
Cikis guct 01.14 Cikig glicii (sayfa 104). 8
Rezerve 9
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girigi (sayfa 162). 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa cikigi (sayfa 162). "
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 163). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 167). 14
Rezerve 15
Proses PID ¢ikisi 40.01 Proses PID c¢ikisi gergek (sayfa 213). 16
Rezerve 17...19
Sicaklik sensorii 1 | Cikis sicaklik sensori 1'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 20
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi.

Ayrica bkz. bélim Motor termik korumasi, (sayfa 84).
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Sicaklik sensorii 2 | Cikis sicaklik sensorl 2'e bir etkinlestirme akimi géndermek | 21
etkinlestirme icin kullanilir. Bkz. 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi.

Ayrica bkz. bélim Motor termik korumasi, (sayfa 84).
Rezerve 21...25
Kullanilan mutlak 01.61 Kullanilan mutlak motor hizi (sayfa 106). 26
motor hizi
Mutlak motor hizi % | 01.62 Mutlak motor hizi % (sayfa 106). 27
Mutlak ¢ikis 01.63 Mutlak ¢ikis frekansi (sayfa 106). 28
frekansi
Rezerve 29
Mutlak motor 01.64 Mutlak motor momenti (sayfa 106). 30
momenti
Mutlak ¢ikis glicu 01.65 Mutlak ¢ikig gicii (sayfa 106). 31
Mutlak motor gafti 01.68 Mutlak motor safti gticii (sayfa 106). 32
glct
Harici PID1 ¢ikisi 71.01 Harici PID gercek degeri ((sayfa 254). 33
Rezerve 34...36
AO1 veri depolama | 13.97 AO1 veri depolama (sayfa 133). 37
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama (sayfa 133). 38
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

13.13  AOf1 zorlanan Segilen gikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000...22,000 mA / | AO1 igin zorlanan deger. 1 =1 birim
0,000...11,000 V

13.15  AOT1 birimi segimi AO1 analog girisine iliskin okuma degerleri ve ayarlar igin mA

birimi seger.
\ Volt. 2
mA Miliamper. 10
13.16  AOfT filtre siiresi AO1 analog ¢ikisi igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. 0,100 s
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 g e Filtrelenmis sinyal
- Tt
T
O=1x(1-e™M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikig!
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,000 ... 30,000 s Filtre sliresi sabiti. 1000=1s
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13.17

AO1 kaynagi min

AO1 ¢ikisi minimum degerine (13.712 AO1 kaynagdi
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
degerini (13.19 AO1 kaynagi min'de AO1 ¢ikigiparametresi
ile segilen) tanimlar.

Lios (ma)
A

13.20

13.19

Sinyal (gergek)
13.12 par. ile
segilir

13.17 parametresinin maksimum deger ve 13.18
parametresinin minimum deger olarak programlanmasi ¢ikisi
ters gevirir.

I ao01 (MA)

A
13.20 |

13.19 |

»

Sinyal (gergek)
13.12 par. ile
segilir

0,0
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AO'da otomatik 6lgeklendirme vardir. AO kaynaginin her degistirildiginde, 6lgeklendirme araligi
buna uygun olarak degistirilir. Kullanicinin verdigi minimum ve maksimum degerler, otomatik
degerleri gecgersiz kilar.

13.12 AO1 kaynadi, 13.17 AO1 kaynagi min, 13.18 AO1 kaynagi maks,
13.22 AO2 kaynagi 13.27 AO2 kaynagi min 13.28 AO2 kaynagi maks
0 Sifir Yok (Cikis sabit sifir.)
1 Kullanilan motor hizi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
3 Cikis frekansi 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
4 Motor akimi 0 30.17 Maksimum akim
5 Motor nominal degerin motor |%0 %100
akimi %
6 Motor momenti 0 46.03 Moment élgeklendirme
7 DC gerilimi 01.11 min. degeri DC gerilimi |01.11 maks. degeri DC
gerilimi
8 Cikis gtici 0 46.04 Giig 6lgeklendirme
10 Hiz ref rampasi girisi 0 46.01 Hiz élgeklendirme
11 Hiz ref rampasi ¢ikisi 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
12 |Kullanilan hiz ref 0 46.01 Hiz dlgeklendirme
14 |Kullanilan frek ref 0 46.02 Frekans 6lgeklendirme
16  |Proses PID ¢ikisi 40.01 min. degeri Proses PID |40.01 maks. degeri Proses
cikisI gercek PID ¢ikisi gercek
20 Sicaklik sensérii 1 Yok (Analog ¢ikis dlgeklendirilmemis; sensériin tetikleme
etkinlestirme gerilimi tarafindan tanimlanir.)
21 Sicaklik sensérii 2
etkinlestirme
26 Kullanilan mutlak motor hizi |0 46.01 Hiz dlgeklendirme
27 |Mutlak motor hizi % 0 46.01 Hiz élgeklendirme
28 Mutlak gikis frekansi 0 46.02 Frekans dlgeklendirme
30  |Mutlak motor momenti 0 46.03 Moment élgeklendirme
31 Mutlak ¢ikis glicti 0 46.04 Giig 6lgeklendirme
32 |Mutlak motor safti gticti 0 46.04 Gig 6lgeklendirme
33 |Harici PID1 ¢ikisi Min. deger: 71.01 Harici PID |Maks. deger: 71.01 Harici PID
gercek degeri gercek degeri
Diger Segilen parametrenin min. Segcilen parametrenin maks.
degeri degeri
-32768,0...32767,0 | AO1 minimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gercek sinyal degeri. | 1 =1
13.18  AOfT kaynagi maks | AO1 ¢ikisi minimum degerine (13.72 AO1 kaynagdi 50,0;
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek 60,0
degerini (13.20 AO1 kaynagdi maks'da AO1 ¢ikisiparametresi | (95.20 b0)
ile segilen) tanimlar. Bkz. parametre 13.17 AO1 kaynagi min.
-32768,0...32767,0 | AO1 maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal |1 =1
degeri.

13.19  AO1 kaynagi AO1 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar. 0,000 mAV
min'de AO1 ¢ikisi | Ayrica 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizime bakin.
0,000...22,000 mA / | Minimum AO1 gikis degeri. 1000 =1
0,000...11,000 V birim

13.20 AOf1 kaynagi AO1 analog gikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar. 20,000 mA
maks'da AOT ¢ikisi | Ayrica bkz. 13.17 AO1 kaynagi min parametresindeki gizim.
0,000...22,000 mA / | Maksimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =1
0,000...11,000 V birim
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13.21  AO2 gercek degeri | AO2 degerini mA cinsinden gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0,000 ... 22,000 mA | AO2'nin degeri. 1000 =1 mA
13.22  AO2 kaynagi AO2 analog ¢ikisina badlanacak bir sinyal seger. Alternatif Motor akimi
olarak, bir sicaklik sensériine sabit bir akim géndermek igin
cikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Segcimler icin, bkz. parametre 13.72 AO1 kaynagi.
13.23  AO2 zorlanan Segilen ¢ikis sinyali yerine kullanilabilen zorlanan deger. Bkz. | 0,000 mA
degeri parametre 13.02 AO zorlama segimi.
0,000 ... 22,000 mA | AO2 igin zorlanan deger. 1000 =1 mA
13.26  AO2 filtre stiresi AOQO2 analog ¢ikigl icin filtreleme sire sabitini tanimlar. Bkz. 0,100 s
parametre 13.16 AOT1 filtre sdiresi.
0,000 ... 30,000 s Filtre siiresi sabiti. 1000=1s
13.27  AO2 kaynagi min AO2 ¢ikigl minimum degerine (13.22 AO2 kaynagi 0,0
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
degerini (13.29 AO2 kaynagi min'de AO2 ¢ikigI parametresi
ile secilen) tanimlar. AO otomatik 6lgeklendirmesi hakkinda,
bkz. parametre 13.17 AO1 kaynagi min.
| 402 (mA)
A
13.30
13.29
Sinyal (gergek)
13.22 par. ile
segilir
13.27 parametresinin maksimum deger ve 13.28 parametresinin
minimum deger olarak programlanmasi ¢ikisi ters cevirir.
| 202 (mA)
A
13.30 |
13.29 |
I I
13.28 13.27 Sinyal (gergek)
13.22 par. ile
segilir
-32768.0...32767.0 | AO2 minimum gikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1=1

degeri.
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13.28

AO2 kaynagi maks

AO2 ¢ikisi maksimum degerine (713.22 AO2 kaynagi
parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
degerini (13.30 AO2 kaynagi maks'da AO2 ¢ikisi parametresi
ile secilen) tanimlar. Bkz. parametre 13.27 AO2 kaynagi min.
AO otomatik 6lgeklendirmesi hakkinda, bkz. parametre 13.17
AOT1 kaynagi min.

-32768,0...32767,0

AO2 maksimum cikis frekansina karsilik gelen gercek sinyal
degeri.

13.29

AO2 kaynagi
min'de AO2 ¢ikigi

AO2 analog ¢ikig! igin minimum ¢ikis degerini tanimlar.

Ayrica 13.27 AO2 kaynagi min parametresindeki gizime bakin.

0,000 mA

0,000 ... 22,000 mA

Minimum AO2 gikis degeri.

1000 =1 mA

13.30

AO2 kaynagi
maks'da AO2 ¢ikisi

AO2 analog ¢ikisl igin maksimum ¢ikis de@erini tanimlar.

Ayrica 13.27 AO2 kaynadi min parametresindeki gizime bakin.

20,000 mA

0,000 ... 22,000 mA

Maksimum AO2 ¢ikis degeri.

1000 =1 mA

13.91

AO1 veri depolama

AO1 analog gikisini kontrol etmek igin (6r. dahili fieldbus
arabirimi (izerinden) depolama parametresi.

13.12 AO1 kaynagi parametresinde AO1 veri depolama
Ogesini secin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili fieldbus arabiriminde, sadece
s6z konusu verilerin hedef segme parametresini
(58.101...58.114) AO1 veri depolama olarak ayarlayin.

0,00

-327,68...327,67

AO1 icin depolama parametresi.

100 =1

13.92

AO2 veri depolama

AO2 analog gikisini kontrol etmek igin (r. Dahili fieldbus
arabirimi izerinden) depolama parametresi.

13.22 AO2 kaynagi parametresinde AO2 veri depolama
Ogesini secin. Sonra bu parametreyi gelen deger verilerinin
hedefi olarak ayarlayin. Dahili fieldbus arabiriminde, sadece
s6z konusu verilerin hedef segme parametresini
(58.101...58.114) AO2 veri depolama olarak ayarlayin.

0,00

-327,68...327,67

AO2 icin depolama parametresi.

100 =1

15 G/C genisletme
modiilii

Yuva 2'ye takilan G/C genisletme moduliiniin konfiglirasyonu.
Ayrica bkz. bolim Programlanabilir G/C genisletmeleri, (sayfa 47).

Not: Parametre grubunun igerigi secilen G/C genisletme
moduli tiriine bagl olarak degisir.

15.01

Genigletme mod(ilii
tipi

G/C genisletme modullini etkinlestirir ve (tlrind belirler).
Deger Yok ise, bir genigletme modili takilip stricliye gic
verildiginde, suriicl degeri tespit ettigi tipe gore otomatik
olarak ayarlar (= 15.02 Tespit edilen genisletme mod(ilii
parametresi degeri); yoksa A7AB Genigletme G/C
konfiglirasyonu hatasi uyarisi olusturulur ve bu parametrenin
degerini manuel olarak ayarlamaniz gerekir.

Yok

Yok

Pasif.

CMOD-01

CMOD-01 gok fonksiyonlu genisletme modiili (harici 24 V
AC/DC ve dijital G/G).

CMOD-02

CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genigletme moddulu (harici 24 V
AC/DC ve yalitiimig PTC arabirimi).

CHDI-01

CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moduli.

CPTC-02

CPTC-02 genisletme moddlu.

15.02

Tespit edilen
genigletme mod(ilii

Siricude G/C genisletme moduli tespit edildi.

Yok

Yok

Pasif.
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CMOD-01 CMOD-01 ¢ok fonksiyonlu genisletme modiili (harici 24 V 1
AC/DC ve dijital G/C).
CMOD-02 CMOD-02 ¢ok fonksiyonlu genisletme modlu (harici 24 V 2
AC/DC ve yalitimig PTC arabirimi).
CHDI-01 CHDI-01 115/230 V dijital giris genisletme moddli. 3
CPTC-02 4
15.03 DI durumu Genisletme modduliundeki DI7...DI12 dijital giriglerinin -
durumunu gosterir.
0. bit DI7'nin durumunu goésterir.
Ornek: 001001b = DI7 ve DI10 agik, geri kalanlar kapali.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 DI7 1 = Dijital giris 7 ACIK.
1 DI8 1 = Dijital giris 8 ACIK.
2 DI9 1 = Dijital giris 9 ACIK.
3 DI10 1 = Dijital giris 10 ACIK.
4 DI11 1 = Dijital giris 11 ACIK.
5 DI12 1 = Dijital giris 12 AGIK.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Dijital giris/gikislarin durumu. 1=1
15.04  RO/DO durumu Genisletme modduliindeki RO4 ve RO5 réle gikislari ile DO1 -
dijital ¢ikisinin durumunu gdsterir.
0...1 bitleri RO4...RO5'in durumunu gdsterir, 5. bit DO1'in
durumunu gosterir.
Ornek: 100101b = RO4 agik, RO5 kapali ve DO1 agik.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 RO4 1 = Role cikisi 4 ACIK.
1 RO5 1 =Role gikisi 5 ACIK.
2.4 Rezerve
5 DO1 1 = Dijital ¢ikis 1 AGIK.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Role/dijital ¢ikiglarin durumu. 1=1
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15.05 RO/DO zorlama Role/dijital ¢ikislarin elektriksel durumlari test etme gibi 0000h
segimi amaglarla gegersiz kilinabilir. Her bir réle ¢ikisi veya dijital
cikis icin 75.06 RO/DO zorlanan veriler parametresindeki bir
bit saglanir ve bunun deg@eri bu parametrede karsilik gelen bit
1 oldugunda uygulanir.
Not: Yukleme ve glic ddngulsu zorlama segimlerini resetler
(15.05 ve 15.06 parametreleri)
Bit Deger
0 1 =RO04'U 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 0. bitinin dederine zorlar.
1 1 =RO0OS5'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 1. bitinin degerine zorlar.
2.4 Rezerve
5 1=DO01'i 15.06 RO/DO zorlanan veriler parametresinin 5. bitinin degerine zorlar.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Réle/dijital ¢ikislar icin segimi gecersiz kil. 1=
15.06  RO/DO zorlanan Bir zorlamali réle veya dijital ¢ikis veri dederinin 0'dan 1'e 0000h
veriler degistiriimesine olanak saglar. Yalnizca 15.05 RO/DO
zorlama segimi parametresinde segilen bir girisi zorlamak
mimkunddar.
0...1 bitleri RO4...RO5 igin zorlanan degerlerdir; 5. bit DO1
icin zorlanan degerdir.
Bit Adi Aciklama
0 RO4 Bu bitin degerini, 15.05 RO/DO zorlama se¢imi parametresinde
tanimlanmigsa RO4'e zorla.
1 RO5 Bu bitin degerini, 15.05 RO/DO zorlama se¢imi parametresinde
tanimlanmigsa RO5'e zorla.
2.4 Rezerve
5 DO1 Bu bitin degderini, 15.05 RO/DO zorlama seg¢imi parametresinde
tanimlanmissa DO1'e zorla.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Roéle/dijital ¢ikislarin zorlanan degerleri. 1=1
15.07  RO4 kaynagi RO4 réle cikisina baglanacak suriici sinyalini seger. Enerji
veriimemis
Enerji veriimemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Enerji verilmis Cikisa enerji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'i 1 biti (bkz. sayfa 117). 2
Rezerve 3
Devrede 06.16 Stirticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 112). 4
Start edildi 06.16 Sirticti durum word'i 1 5 biti (bkz. sayfa 112). 5
Miknatislandi 06.17 Siirticti durum word'ii 2 1 biti (bkz. sayfa 112). 6
Calisiyor 06.16 Stirticti durum word'ii 1 6 biti (bkz. sayfa 112). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 117). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'(i 8 biti (bkz. sayfa 117). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2 biti (bkz. sayfa 113). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'i O biti (bkz. sayfa 113). 11
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Limitin Gzerinde 06.17 Sdriict durum word'li 2 10 biti (bkz. sayfa 112). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 117). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 117). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. ¢evrilmis biti (bkz. | 15

sayfa 117).
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ii | 16
7. biti (bkz. sayfa 117).
Asir akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yuksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sirlcu sicakhigi 2381 IGBT asiri yliklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Dusuk gerilim 3220 DC bara diislik gerilimi hatasi olustu. 20
Motor sicakhgi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Sdriicti durum word'li 1 11 biti (bkz. sayfa 112). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'ii 9 biti (bkz. sayfa 117). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
fonksiyon 3 191).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 7184). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 35
Start gecikmesi 06.17 Sdriict durum word'li 2 13 biti (bkz. sayfa 112). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0 biti (bkz. sayfa 122). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti 1 biti (bkz. sayfa 122). 41
word'l bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2 biti (bkz. sayfa 122). 42
word'l bit2
Rezerve 43...44
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 257). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 257). 46
PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 257). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 257). 48
PFC5 76.01 PFC durumu 4 biti (bkz. sayfa 257). 49
PFC6 76.01 PFC durumu 5 biti (bkz. sayfa 257). 50
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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15.08 RO4 ON gecikmesi | RO4 réle gikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' 1
Segilen kaynagin ! !
durumu : :
- I | | 0
— ‘ 1
RO durumu :
! 0
-> - -> - " Zaman
ton tofs ton tofs
ton = 15.08 RO4 ON gecikmesi
toff = 15.09 RO4 OFF gecikmesi
0,0...3000,0 s RO4 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 RO4 OFF RO4 réle cikisi igin devre disi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 15.08 RO4 ON gecikmesi.
0,0 ...3000,0 s RO4 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.10  ROb kaynagi RO5 réle gikisina baglanacak suriict sinyalini seger. Enerji
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 15.07 RO4 kaynagi. | veriimemis
156.11  ROS5 ON gecikmesi | RO5 réle gikisl igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar. 0,0s
' 1
Segilen kaynagin ! !
durumu : :
| I | 0
— ‘ 1
RO durumu :
! 0
- - - -» " Zaman
ton tofs ton toft
ton = 15.11 RO5 ON gecikmesi
togf = 15.12 RO5 OFF gecikmesi
0,0 ... 3000,0 s RO5 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12 ROb5 OFF RO5 roéle gikisi igin devre digi birakma gecikmesini tanimlar. | 0,0 s
gecikmesi Bkz. parametre 15.11 RO5 ON gecikmesi.
0,0...3000,0s ROS5 icin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.22 DOf1 DO1'in nasil kullanildigini seger. Dijital ¢ikig
konfigtirasyonu
Dijital cikis DO1 dijital ¢ikis olarak kullanilir. 0
Frekans gikigi DO1 frekans ¢ikisi olarak kullanilir. 2
15.23  DO1 kaynagi DO1 dijital cikisina baglanacak suriici sinyalini seger (15.22 | Enerji
DO1 konfigiirasyonu, Dijital ¢ikis olarak ayarlanmigken). verilmemis
Enerji verilmemis Cikisa enerji verilmemis. 0
Eneriji verilmis Cikisa eneriji verilmis. 1
Calismaya hazir 06.11 Ana durum word'ii 1 biti (bkz. sayfa 117). 2
Rezerve 3
Devrede 06.16 Stirticti durum word'ii 1 0 biti (bkz. sayfa 112). 4
Start edildi 06.16 Stirticti durum word'ii 1 5 biti (bkz. sayfa 112). 5
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Miknatislandi 06.17 Sdrtict durum word'li 2 1 biti (bkz. sayfa 112). 6
Caligiyor 06.16 Sdrticti durum word'li 1 6 biti (bkz. sayfa 7112). 7
Hazir ref 06.11 Ana durum word'ii 2 biti (bkz. sayfa 117). 8
Ayar noktasinda 06.11 Ana durum word'ii 8 biti (bkz. sayfa 117). 9
Geri 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 2 biti (bkz. sayfa 113). 10
Sifir hiz 06.19 Hiz kontrolii durum word'i 0 biti (bkz. sayfa 113). "
Limitin Gzerinde 06.17 Sdriict durum word'li 2 10 biti (bkz. sayfa 112). 12
Uyari 06.11 Ana durum word'ii 7 biti (bkz. sayfa 117). 13
Hata 06.11 Ana durum word'ii 3 biti (bkz. sayfa 117). 14
Hata (-1) 06.11 Ana durum word'li parametresinin 3. ¢evrilmis biti (bkz. | 15

sayfa 117).
Hata/Uyari 06.11 Ana durum word'ii 3. biti VEYA 06.11 Ana durum word'ii | 16
7. biti (bkz. sayfa 117).
Asir akim 2310 Asiri akim hatasi olustu. 17
Yuksek gerilim 3210 DC bara asiri gerilimi hatasi olustu. 18
Sirlcu sicakhgi 2381 IGBT asiri yliklii, 4110 Kontrol karti sicakligi, 4210 19
IGBT asiri sicakligi, 4290 Sogutma, 42F1 IGBT sicakligi,
4310 Asiri sicaklik veya 4380 Asiri sicaklik farki hatasi
olustu.
Dusik gerilim 3220 DC bara diistik gerilimi hatasi olugtu. 20
Motor sicakligi 4981 Harici sicaklik 1 veya 4982 Harici sicaklik 2 hatasi 21
olustu.
Rezerve 22
Ext2 etkin 06.16 Sdriicti durum word'li 1 11 biti (bkz. sayfa 112). 23
Uzaktan kontrol 06.11 Ana durum word'ii 9 biti (bkz. sayfa 117). 24
Rezerve 25...26
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |27
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |28
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |29
fonksiyon 3 191).
Rezerve 30...32
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 33
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 34
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 35
Start gecikmesi 06.17 Sdriict durum word'li 2 13 biti (bkz. sayfa 112). 39
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 0 biti (bkz. sayfa 122). 40
word'l bit0
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ti 1 biti (bkz. sayfa 122). 41
word'l bit1
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'ii 2 biti (bkz. sayfa 122). 42
word'l bit2
PFC1 76.01 PFC durumu 0 biti (bkz. sayfa 257). 45
PFC2 76.01 PFC durumu 1 biti (bkz. sayfa 257). 46
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PFC3 76.01 PFC durumu 2 biti (bkz. sayfa 257). 47
PFC4 76.01 PFC durumu 3 biti (bkz. sayfa 257). 48
PFC5 76.01 PFC durumu 4 biti (bkz. sayfa 257). 49
PFC6 76.01 PFC durumu 5 biti (bkz. sayfa 257). 50
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
15.24  DO1 ON gecikmesi | 15.22 DO1 konfigtirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, | 0,0 s
dijital ¢ikis DO1 igin etkinlestirme gecikmesini tanimlar.
' 1
Segilen kaynagin ! !
durumu i i
i ] | 0
— ‘ 1
DO durumu :
' 0
- <> - <> "~ Zaman
ton tort ton toff
ton = 15.24 DO1 ON gecikmesi
togf = 15.25 DO1 OFF gecikmesi
0,0 ...3000,0 s DO1 igin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.25 DO1 OFF 15.22 DO1 konfigiirasyonu Dijital ¢ikis olarak ayarlandiginda, 0,0 s
gecikmesi role gikisi DO1 igin devre digi birakma gecikmesini tanimlar.
Bkz. Parametre 15.24 DO1 ON gecikmesi.
0,0...3000,0 s DO1 igin devre disI birakma gecikmesi. 10=1s
15.32  Frek cikist 1 gergek | 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikigi olarak -
degeri ayarlandiginda frekans gikisi 1'in degerini dijital ¢ikis DO1'de
gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0... 16000 Hz Frekans ¢ikisi 1'in degeri. 1=1Hz
156.33  Frek ¢ikisi 1 DO1 dijital ¢ikisina baglanacak siiriicl sinyalini seger (15.22 | Kullanilan
kaynagi DO1 konfigirasyonu, Frekans ¢ikisi olarak ayarlanmisken). | motor hizi
Alternatif olarak, bir sicaklik sensoériine sabit bir akim
goéndermek igin ¢ikisi etkinlestirme moduna ayarlar.
Secilmedi Yok. 0
Kullanilan motor hizi | 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 103). 1
Cikis frekansi 01.06 Cikis frekansi (sayfa 103). 3
Motor akimi 01.07 Motor akimi (sayfa 103). 4
Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 103). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 103). 7
Cikis giicu 01.14 Cikig giicti (sayfa 104). 8
Hiz ref rampasi girisi | 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 162). 10
Hiz ref rampasi ¢ikisi | 23.02 Hiz ref rampa ¢ikisi (sayfa 162). 11
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 163). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 167). 14
Rezerve 15
Proses PID gikisi 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (sayfa 213). 16
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Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
15.34  Frek ¢ikisi 1 Frekans ¢ikisi 1 minimum degerine (715.33 Frek cikisi 1 kaynagi | 0,000
kaynagi min parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek
degerini (15.36 Kaynak min frek c¢ikisi 1parametresi ile segilen)
tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikigi olarak
ayarlandiginda gegerlidir.
(Hz)
A
1537 f —— = — — — — —
I
I
I
I
15.36 :
|
15.34 16.35 Sinyal (gergek)
par. ile segilir
15.33
(Hz)
A
15.37 |
15.36
I |
15.35 15.34 Sinyal (gercek)
par. ile segilir
15.33
-32768,000... Frekans ¢ikisi 1'in minimum degerine karsilik gelen gergek sinyal | 1 =1
32767,000 degeri.
15.35  Frek ¢ikisi 1 Frekans ¢ikisi 1 maksimum degerine (15.33 Frek ¢ikisi 1 kaynagi | 1500,000;
kaynadi maks parametresi ile tanimlanan) karsilik gelen sinyalin gergek degerini | 1800,000
(15.37 Kaynak maks frek ¢ikigi 1) parametresi ile segilen) (95.20 b0)
tanimlar. Bu, 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak
ayarlandiginda gegerlidir.
Bkz. parametre 15.34 Frek ¢ikisi 1 kaynagi min.
-32768,000... Frekans ¢ikisi 1'in maksimum degerine karsilik gelen gergek 1=1
32767,000 sinyal degeri.
15.36  Kaynak min frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikigi olarak ayarlandiginda | 0 Hz
cikigt 1 frekans gikigi 1'in minimum ¢ikis degerini tanimlar.
Ayrica bkz. 15.34 Frek ¢ikisi 1 kaynadi min parametresindeki gizim.
0 ... 16000 Hz Frekans ¢ikisi 1 minimum degeri. 1=1Hz
156.37  Kaynak maks frek 15.22 DO1 konfigiirasyonu Frekans ¢ikisi olarak ayarlandiginda | 16000 Hz
cikisi 1 frekans gikisi 1'in maksimum gikis degerini tanimlar.
Ayrica 15.34 Frek ¢ikigi 1 kaynagi min parametresindeki gizime
bakin.
0 ... 16000 Hz Frekans ¢ikisi 1'in maksimum degeri. 1=1Hz




Parametreler 141

| No.  Ad/Deger Agiklama | Def/FbEq16
19 Calisma modu Harici kontrol konumu kaynaklarinin ve galisma modlarinin
secilmesi.
Ayrica bkz. bolim Siirticii galisma modlari, (sayfa 40).
19.01  Gergek galisma Kullaniimakta olan ¢alisma modlarini gosterir. -
modu Bkz. parametre 19.711.
Bu parametre salt okunurdur.
Sifir Yok. 1
Hiz Hiz kontrol (vektér motor kontrol modunda).
Rezerve 3..9
Skaler (Hz) Skaler motor kontrol modunda frekans kontrolu. 10
Zorlamali mik. Motor miknatislanma modunda. 20
19.11  Ext1/Ext2 seg¢imi EXT1/EXT2 segimi igin harici kontrol konumunu seger. EXT1
0 = EXT1
1=EXT2
EXT1 EXT1 (kalici olarak segili). 0
HARICI2 EXT2 (kalici olarak segili). 1
FBA A MCW bit 11 | Fieldbus arabirimi A yoluyla alinan kontrol word'u bit 11. 2
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Rezerve 9...18
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |21
fonksiyon 3 191).
Rezerve 22..24
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 26
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 27
Rezerve 28...31
EFB MCW bit 11 Kontrol word'i bit 11 dahili fieldbus arabirimi 32
aracihgiyla alindi.
FBA A haberlesme | Fieldbus arabirimi A'nin algilanan iletisim kaybi kontrol 33
kaybi modunu EXT2'ye degistirir.
EFB haberlesme Dahili fieldbus arabiriminin algilanan iletisim kaybi kontrol 34
kaybi modunu EXT2'ye degistirir.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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19.18  HAND/OFF devre Hand/Off devre disi birakma kaynagini seger. Etkin degil
disi birakma 1 = Hand ve/veya Off diigmeleri panelde veya Drive
kaynagi composer PC yaziliminda devre digi birakildi. 79.19
HAND/OFF devre digi birakma eylemi parametresi hangi
digmelerin devre digi birakildigini veya etkinlestirildigini
belirtir.
HAND/OFF devre digiI birakma, siriici Hand modundayken
etkinlestirilirse, mod otomatik olarak Off durumuna geger ve
motor durur, kullanici motoru yeniden baslatmalidir.
Etkin degil 0 = Hand ve/veya Off digmeleri etkinlestirildi ve galisir 0
durumda.
Aktif 1 = Hand ve/veya Off diigmeleri devre digi birakildi ve galsir | 1
durumda degil.
DI DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
lletisim DCU profili kontrol word'l bit 14 dahili fieldbus arabirimi 8
aracihigiyla alindi.
19.19  HAND/OFF devre 19.18 HAND/OFF devre disi birakma kaynadi parametresi HAND
disi birakma eylemi | devre disi birakildiginda panelde ve Drive composer PC
yaziliminda hangi diigmelerin devre disi birakilacagini secer.
HAND Hand diigmesi devre digi birakildi. 0
OFF ve HAND Off ve Hand dugmelerinin her ikisi de devre digi birakildi. 1
20 Start/stop/y6n Start/stop/y6n ve galismal/start izni sinyali kaynak segimi;
pozitifinegatif referans izni sinyali kaynak segimi.
Kontrol konumlart ile ilgili daha fazla bilgi icin, bkz. bélim
Lokal kontrol — harici kontrol karsilastirmasi (sayfa 37).
20.01  Ext1 komutlar Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start, stop ve yon In1 Start
komutlarinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. parametreler 20.02...20.04.
Segilmedi Start veya stop komutu kaynagdi segilmemis. 0
In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.03 Ext1 in1 kaynadi 1
parametresi ile secilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:
Kaynak 1'in
durumu(20.03) Komut
0->1(20.02 = Kenar)
1(20.02 = Seviye) Start
0 Stop
Rezerve 2.3
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In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklan 20.03 Ext1 in1 kaynagi |4
ve 20.04 Ext1 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu Kaynak 2'nin Komut
(20.03) durumu (20.04)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:
* 20.02 Ext1 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar
Gzerinde etkisi yoktur.
» Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.

Rezerve 5...10

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel 1
konektdriine bagh PC'den) alinir.

Not: Bu secim Start/Stop/Loc/Rem lojidi kullanan ACS-AP-I
panelini gerektirir.

Fieldbus A Start ve stop komutlari fieldbus adaptérii A'dan alinir. 12
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Rezerve 13

Dahili fieldbus Start ve stop komutlari dahili fieldbus arabiriminden alinir. 14
Not: 20.02 Ext1 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

20.02  Ext1 start tetikleyici | EXT1 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar Seviye
tiird tetiklemeli ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip
secilmemesinde etkisi yoktur. 20.07 Ext1 komutlari parametre
secgimlerinin agiklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1
20.03  Ext1in1 kaynagdi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 1'i seger. DI1

Secilmedi 0 (her zaman kapali). 0

Segcildi 1 (her zaman acik). 1

DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3

DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4

Di4 Dl4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5

DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6

DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7

Rezerve 8...17

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18

fonksiyon 1 191).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |19

fonksiyon 2 191).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20

fonksiyon 3

191).
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Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

20.04  Ext1in2 kaynagdi 20.01 Ext1 komutlari parametresi igin kaynak 2'i seger. Secilmedi

Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1
kaynagi.

20.06  Ext2 komutlar Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start, stop ve yén Secilmedi

komutlarinin kaynagini seger.
Ayrica bkz. parametreler 20.07...20.09.

Secilmedi Start veya stop komutu kaynagi segilmemis. 0

In1 Start Start ve stop komutlarinin kaynagi 20.08 Ext2 in1 kaynagi 1
parametresi ile secilir. Kaynak bitlerinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in durumu
(20.08) Komut
0 ->1(20.07 = Kenar)
1(20.07 = Seviye) Start
0 Stop

In1P Start; In2 Stop | Start ve stop komutlarinin kaynaklari 20.08 Ext2 in1 kaynagi |4
ve 20.09 Ext2 in2 kaynagi parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri agagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1'in Kaynak 2'nin Komut
durumu(20.08) durumu(20.09)
0->1 1 Start
Herhangi bir 0 Stop
Notlar:
» 20.07 Ext2 start tetikleyici tiirii parametresinin bu ayar
Gzerinde etkisi yoktur.
+ Kaynak 2, 0 iken, kontrol panelindeki Start ve Stop tuslari
devre disi birakilir.

Rezerve 7...10

Kontrol paneli Start ve stop komutlari kontrol panelinden (veya panel "
konektdriine bagh PC'den) alinir.

Not: Bu secim Start/Stop/Loc/Rem lojidi kullanan ACS-AP-I
panelini gerektirir.

Fieldbus A Start ve stop komutlari fieldbus adaptérii A'dan alinir. 12
Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.

Rezerve 13

Dahili fieldbus Start ve stop komutlari dahili fieldbus arabiriminden alinir. 14

Not: 20.07 Ext2 start tetikleyici tiir(i parametresini de Seviye
olarak ayarlayin.
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20.07  Ext2 start tetikleyici | EXT2 harici kontrol konumu igin start sinyalinin kenar tetiklemeli | Seviye
tiird ya da seviye tetiklemeli olmasini belirler.
Not: Bu parametrenin darbe tipi start sinyalinin segilip
secilmemesinde etkisi yoktur. 20.06 Ext2 komutlari parametre
secimlerinin agiklamalarina bakin.
Kenar Start sinyali kenar tetiklemelidir. 0
Seviye Start sinyali seviye tetiklemelidir. 1
20.08  Ext2int1 kaynagi 20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 1'i seger. Secilmedi
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kaynagi.
20.09  Ext2in2 kaynagi 20.06 Ext2 komutlari parametresi igin kaynak 2'i seger. Secilmedi
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.03 Ext1 in1 kaynagi.
20.40  Calisma izni Calisma izni sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Kaynagin 0 de@eri Calisma iznini devre digi birakir ve ¢alismayi
onler.
Kaynagin 1 degeri Calisma iznini etkinlestirir ve ¢alismaya izin
verir.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 1
-DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Fieldbus adaptéri | Kontrol word'l bit 3 fieldbus arabirimi araciligiyla alindi. 14
Dahili fieldbus ABB Surtcileri profili: Kontrol word'li bit 3 dahili fieldbus 15
arabirimi araciliiyla alindi.
DCU profili: Kontrol word'li bit 6'nin tersi dahili fieldbus arabirimi
aracihigiyla alindi.
Diger [bit] Kaynak segcimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
20.41  Start kilidi 1 Start kilidi 1 sinyalinin kaynagini seger. Di4
Kaynagin 0 degeri start kilidi 1 sinyalini devre digi birakir ve start
etmeyi engeller.
Kaynagin 1 degeri start kilidi 1 sinyalini devre digi birakir ve start
etmeye izin verir.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
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Dl4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
-DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 8
-DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 9
-DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 10
-Dl4 DI4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 11
-DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 12
-DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 13
Fieldbus adaptéri | Bu segim, fieldbus adaptériinden ABB siriicileri profilini 14
kullanarak Start kilidini kontrol etmede kullanilamaz. Word
kullanici bitlerini kontrol etmek icin Diger [bit] kullanin ve esleyin.
Dahili fieldbus Start kilidi 1: DCU profili: Kontrol word'l bit 18'nin tersi dahili 15
fieldbus arabirimi araciligiyla alindi.
Start kilidi 2: Bit 19'un tersi.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
20.42  Start kilidi 2 Start kilidi 2 sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.41 Start kilidi 1.
20.43  Start kilidi 3 Start kilidi 3 sinyalinin kaynagdini seger. Secildi
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.41 Start kilidi 1.
20.44  Start Kilidi 4 Start kilidi 4 sinyalinin kaynagini seger. Secildi
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.41 Start kilidi 1.
20.45  Start kilidi durdurma | Bir Start kilidi sinyali kaybolduysa durdurma ydntemini seger. Bos
modu 20.41 Start kilidi 1, 20.42 Start kilidi 2, 20.43 Start kilidi 3 ve
20.44 Start kilidi 4 icin gegerlidir.
Bos Kullaniimiyor. 0
Serbest Motor serbest durus yapar. 1
Etkin yavasglama rampasi ile rampa stop. 2
20.46  Calisma izni metni | Galisma izni icin alternatif alarm metinleri Calisma izni
Calisma izni 0
Valf agma 2
Yaglama 6ncesi 3
doéngu
20.47  Start kilidi 1 metni Start kilidi 1 igin alternatif alarm metinleri. Start kilidi 1

Start kilidi 1

Titresim anahtari

Yangin durumu

Donma durumu

Asiri basing

Titresim tetiklemesi

Duman alarmi

Yardimci agik

Dislik emme

Duslk Basing

Olo| N[O | W|Nf~]O
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Erisim kapagdi 10
Basing distirme 1
Motor baglanti 12
kesici agik
Tam metin Metin diizenleyicisinde kendi metninizi girin. Henliz 13
duzenleyicisi desteklenmiyor.
20.48  Start kilidi 1 metni Start kilidi 2 igin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre 20.47 | Start kilidi 2
Start kilidi 1 metni.
Start kilidi 2 Diger opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 metni. 0
20.49  Start kilidi 1 metni Start kilidi 3 igin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre 20.47 | Start kilidi 3
Start kilidi 1 metni.
Start kilidi 3 Diger opsiyonlar icin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 metni. 0
20.50  Start kilidi 4 metni Start kilidi 4 icin alternatif alarm metinleri. Bkz. parametre 20.47 | Start kilidi 4
Start kilidi 1 metni.
Start kilidi 4 Diger opsiyonlar igin, bkz. parametre 20.47 Start kilidi 1 metni. 0
20.51  Start kilidi durumu Start kilidi fonksiyonu igin kosulu seger. Start komutu
Bu parametre, start kilidi uyarilari gériintilenmeden 6nce start yok sayildi
komutunun gerekip gerekmedigini belirler.
Start komutu yok Kilitler eksikse start kilidi uyarilari gértintulenir.
sayildi
Start komutu gerekli | Kilitler eksikse start kilidi uyarilari gérintilenmeden 6nce start
komutu mevcut olmalidir.
21 Start/stop modu Start ve stop modlari; acil stop modu ve sinyal kaynagi
segimi; DC miknatislanmasi ayarlari.
21.01  Start modu Vektdr motor kontrol modu igin, ér. 99.04 Motor kontrol modu Otomatik
parametresi Vektor olarak ayarlandiginda, motor start
fonksiyonunu seger.
Notlar:
+ Skaler motor kontrol modu igin start fonksiyonu 21.19 Skaler
start modu parametresi ile segilir.
+ DC miknatislama segili oldugunda (Hizli veya Sabit zaman)
ddnen bir makineye start etmek miimkun degildir.
+ Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimalidir.
+ Bu parametre siriict ¢aligirken degistirilemez.
Ayrica bkz. bolim DC miknatislanmasi, (sayfa 76).
Hizl Siirlicii start dncesinde motoru 6nceden miknatislar. Onceden 0
miknatislama siresi otomatik olarak belirlenir, genelde motor
boyutuna gére 200 ms ile 2 s arasinda degisir. Yiiksek bir kesme
momenti gerektiginde bu mod segilmelidir.
Sabit zaman Siirlicii start dncesinde motoru énceden miknatislar. On 1

miknatislama siresi 21.02 Miknatislama stiresi parametresi
tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama siiresi segilirse
mumkin olan en yliksek kirilma torkunu garanti eder.

UYARI! Surici ayarlanan miknatislama suresi

gegctiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa

bile start eder. Tam bir kirlma momentinin gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam miknatislama
ve moment Uretimi sadlayacak uzunlukta oldugundan emin olun.
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Otomatik

Otomatik start bir cok durumda optimal motor startini garantiler.
Dénen yliki yakalama modunda fonksiyonunu (ddnen bir motora
start verme) ve otomatik yeniden baglatma fonksiyonunu igerir.
Surlct motor kontrol programi, motorun mekanik durumuyla
beraber akiyi da teshis eder ve her kosul altinda motoru aninda
start eder.

Not: 99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmissa, 21.19 Skaler start modu parametresi Otomatik
olarak ayarlanmadidi strece dénen yiiki yakalama modunda
veya otomatik yeniden start miimkiin degildir.

2

21.02

Miknatislama siiresi

On manyetizasyon zamanini tanimlar.

* 21.01 Start modu parametresi Sabit zaman olarak ayarlanir
(vektdr kontrol modunda), veya

» 21.19 Skaler start modu parametresi Sabit zaman olarak
ayarlanir (skaler kontrol modunda).

Start komutunun ardindan, siriicii ayarlanan sire boyunca

otomatik olarak motoru énceden miknatislar. Tam

manyetizasyon olmasini saglamak igin, bu parametreyi rotor

slire sabitine esit veya bly(ik bir degere ayarlayin. Bilinmedigi

durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini degerleri kullanin:

Motor nominal gii¢ degeri | Sabit miknatislama siiresi

<1 kW >50-100 ms

1-10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW > 1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre surlcul ¢aligirken degistirilemez.

500 ms

0...10000 ms

Sabit DC miknatislama siresi.

1=1ms

21.03

Stop modu

Bir stop komutu alindiginda motorun nasil stop edilecegini
seger.

Akl frenlemeyi (bkz. 97.05 Aki frenleme parametresi) segerek
ek frenleme mimkundur.

Serbest

Serbest

Surlicunin ¢ikis yari iletkenlerinin kapatiimasi ile durma.
Motor serbest durus yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, surliciiniin
A serbest durus ile stop edilmesinin guvenli oldugundan
emin olun.

Etkin

yavaslama rampasi ile rampa stop. Bkz. parametre grubu 23
Hiz referansi rampasi, sayfa 162 veya 28 Frekans referans
zinciri, sayfa 167.

-

Moment limiti

Moment limitlerine gére durma (parametre 30.79 ve 30.20).
Bu parametre sadece vektdr motor kontrol modunda
mimkuinddr.
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21.04  Acil stop modu Bir acil stop komutu alindiginda motorun nasil stop Rampa stop
edilecegini seger. (Off1)
Acil stop sinyalinin kaynagi 21.05 Acil stop kaynagi
parametresi ile segilir.
Rampa stop (Off1) | Siirlicl ¢aligirken: 0
* 1 =Normal galisma.
+ 0 = Belirli bir referans tipi igin tanimlanan standart
yavaslama rampasi boyunca normal durma (bkz. bolim
DC gerilim kontrolii [sayfa 80]). Suruci durduktan sonra,
acil stop sinyali kaldirilarak ve start sinyali 0'dan 1 olarak
degistirilerek yeniden start edilebilir.
Sdrtict dururken:
+ 1= Start izni var.
» 0 = Start izni yok.
Serbest stop (Off2) | Sirlcu calisirken: 1
* 1 =Normal ¢alisma.
+ 0 = Serbest durus. Start kilidi sinyalini geri yiikleyerek ve
start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek siruclyu yeniden
baslatabilirsiniz.
Sdrtict dururken:
+ 1 = Start izni var.
+ 0 = Start izni yok.
Acil rampa stop Sirlcu galisirken: 2
(Off3) * 1 =Normal ¢calisma
* 0= 23.23 Acil stop stiresi parametresi ile tanimlanan acil
stop rampasi boyunca acil rampa ile durma. Sirlcu
durduktan sonra, acil stop sinyali kaldirilarak ve start
sinyali 0'dan 1 olarak degistirilerek yeniden start edilebilir.
Sdrtict dururken:
+ 1 = Start izni var
» 0 = Start izni yok
21.05  Acil stop kaynagi Acil stop sinyalinin kaynagini seger. Stop modu 271.04 Acil Pasif (dogru)
stop modu parametresi ile segilir.
0 = Acil stop etkin
1 = Normal galisma
Not: Bu parametre siriici calisirken degistirilemez.
Etkin (yanlis) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
Rezerve 2
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
21.06  Sifir hiz limiti Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz limitine 30,00 rpm
ulasana kadar bir hiz rampasi boyunca durdurulur (rampal
durdurma segildiginde veya acil durdurma kullanildiginda).
Sifir hiz gecikmesi sonrasinda, motor serbest durus yapar.
0,00...30000,00 Sifir hiz limiti. Bkz. par.
rpm 46.01
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21.07

Sifir hiz gecikmesi

Sifir hiz gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bu
fonksiyon, sorunsuz ve hizli yeniden start etmenin gerektigi
uygulamalarda faydalidir. Stirlicti, gecikme sirasinda rotorun
pozisyonunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Surlict bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Gergek motor hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina distiginde, invertér modulasyonu
durdurulur ve motor serbest durus yapar.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali: Motor
serbest durug yapar.

------- 21.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Surlict bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gergek hizi 21.06 Sifir hiz limiti parametresinin
degerinin altina distuginde, sifir hiz gecikme fonksiyonu
etkinlesir. Gecikme sirasinda, bu fonksiyon hiz kontrolériini
enerji saglanmis durumda tutar: invertér module edilir, motor
miknatislanir ve siirlicli bir hizl yeniden start igin hazirdir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalr.
Motor, gercek sifir hiza dogru
yavaslar.

- - - - 21.06 Sifir hiz limiti

»

Gecikme Zaman

0ms

0...30000 ms

Sifir hiz gecikmesi.

1=1ms
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21.08 DC akim kontrolli DC tutma veya son miknatislama fonksiyonlarini 0000b
etkinlestirir/devre disi birakir. Bkz. bélim DC miknatislanmasi
(sayfa 76).
Not: DC miknatislama motorun isinmasina neden olur. Uzun
DC miknatislama slrelerinin gerektigi uygulamalarda harici
olarak havalandiriimis motorlar kullaniimahdir. DC
miknatislama periyodu uzunsa, motora sabit yiik
uygulandiginda DC miknatislama motor saftinin dénmesine
engel olamaz.
Bit Deger
0 1 = DC tutmay: etkinlestirir. Bkz. bolim DC tutma (sayfa 77).
Not: Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun hicbir etkisi yoktur.
1 1 = Son manyetizasyonu etkinlestirir. Bkz. bolim Ayarlar (sayfa 77).
Not: Son miknatislanma sadece secilen stop modu (bkz. parametre 27.03 Stop modu)
rampa oldugunda kullanilabilir.
Not: Su anda skaler kontrolde son miknatislanma desteklenmiyor.
2...15 |Rezerve
0000b...0011b DC miknatislama blimdi. 1=
21.09 DC tutma hizi Hiz kontrol modunda DC tutma hizini tanimlar. Bkz. 5,00 rpm
parametre 21.08 DC akim kontrolii ve bolim DC tutma,
(sayfa 77).
0,00...1000,00 rpm | DC tutma hizi. Bkz. par.
46.01
21.10  DC akim referansi | Motor nominal akiminin yiizdesi olarak DC tutma akimini %30,0
tanimlar. Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolii ve bolim
DC miknatislanmasi, (sayfa 76).
%0,0...%100,0 DC tutma akimi. 1=%1
21.11  Son miknatislama | Motor stop ettikten sonra son miknatislamanin etkin durumda |0 s
stiresi kalacagi sureyi tanimlar. Miknatislama akimi 21.70 DC akim
referansi parametresi ile tanimlanir.
Bkz. 21.08 DC akim kontrolii parametresi.
0...3000 s Son miknatislama suresi. 1=1s
21.14  On isitma giris Motorda &n 1sitmay! kontrol eden kaynagi seger. On isitmanin | Kapali
kaynagi durumu 06.21 Siirticli durum word'ii 3 parametresinin 2. biti
olarak gosterilir.
Notlar:
* Isitma fonksiyonu STO'nun tetiklenmemis olmasini
gerektirir.
* Isitma fonksiyonu suriciiniin hata vermemis olmamasini
gerektirir.
Kapali 0. On 1sitma her zaman devre digi birakilir.
Acik 1. On 1sitma her zaman siiriicii durduruldugunda devre disi 1
birakilir.
DI1 DI dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
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Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 9
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 10
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa 197). | 11
fonksiyon 1
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa 191). | 12
fonksiyon 2
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa 197). | 13
fonksiyon 3
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

21.16  On isitma akimi. Motoru i1sitmakta kullanilan DC akimini tanimlar. Deger nominal | %0,0

motor akiminin ylzdesidir.
%0,0...%30,0 On 1sitma akim. 1=%1

21.18  Otomatik yeniden Motor, otomatik yeniden start fonksiyonu kullanilarak kisa bir 10,0 s
start siiresi besleme giicli sonrasinda otomatik olarak yeniden start edebilir.

Bkz. bélim Otomatik yeniden baslatma (sayfa 81).
Bu parametre 0,0 saniye olarak ayarlandiginda, otomatik
yeniden start devre digi birakilir. Aksi halde bu parametre,
sonrasinda yeniden start girisiminde bulunulacak maksimum gl
hatasi suresini tanimlar. Bu stireye ayrica DC 6n sarji
gecikmesinin de dahil oldugunu unutmayin. Ayrica, bkz. 21.34
Otomatik yeniden baglatmayi zorlama parametresi.
Bu parametrenin etkisi sadece 95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresi Harici 24V olarak ayarlanirsa vardir.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6nce, tehlikeli
durumlarin olusmayacagindan emin olun. Fonksiyon
slricllyi otomatik olarak yeniden baslatir ve bir besleme
kesintisinden sonra ¢alismaya devam eder.
00s Otomatik yeniden start devre disl. 0
0,1...10,0 s Maksimum gli¢ hatasi stresi. 1=1s
21.19  Skaler start modu Skaler motor kontrol modu igin, 6r. 99.04 Motor kontrol modu Otomatik
parametresi Skaler olarak ayarlandiginda, motor start
fonksiyonunu seger.
Notlar:
+ Vektor motor kontrol modu igin start fonksiyonu 21.01 Start
modu parametresi ile segilir.
« Sabit miknatisli motorlarda, Otomatik start modu
kullaniimahdir.
* Bu parametre siriici ¢aligirken degistirilemez.
Ayrica bkz. bélim DC miknatislanmasi, (sayfa 76).
Normal Sifir hizdan acil start. 0
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Sabit zaman Siiriicii start 6ncesinde motoru énceden miknatislar. On 1

miknatislama slresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi

tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama suresi segilirse
muUmkin olan en yiiksek kirlma torkunu garanti eder.

Not: Bu mod dénen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! Siiriicti ayarlanan 6n miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile
start eder. Tam bir kirilma torkunun gerektigi

uygulamalarda, sabit miknatislama siiresinin tam miknatislama

ve tork Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin olun.

Otomatik Sirlcl dénen bir motoru baslatmak icin otomatik olarak dogru 2
cikis frekansini seger. Bu, motor zaten dénuyorsa ve slriict akim
frekansini da diizglin baslatilacaksa dénen yiki yakalama
modunda igin yararlidir.

Not: Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

Moment yiikseltimi | Siirlicii start 6ncesinde motoru nceden miknatislar. On 3
miknatislama slresi 21.02 Miknatislama siiresi parametresi
tarafindan tanimlanr.
Moment ylikseltimi baglangigta uygulanir. Moment ylikseltimi,
clkis frekansi nominal frekansin %40'ini gectiginde veya referans
degerine esit oldugunda durdurulur. Bkz. parametre 21.26
Moment yiikseltme akimi.
Yuksek bir kesme momenti gerektiginde bu mod segilmelidir.
Not: Bu mod ddnen bir motoru start etmek igin kullanilamaz.
UYARI! Siirlicu ayarlanan 6én miknatislama suresi
gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile
start eder. Tam bir kiriima torkunun gerektigi
uygulamalarda, sabit miknatislama stiresinin tam miknatislama
ve tork Uretimi saglayacak uzunlukta oldugundan emin olun.

Otomatik+ Moment ylkseltmeyle otomatik start. 4
yukseltme ilk olarak otomatik start gergeklestirilir ve motor miknatislanir.
Hiz sifirsa, moment yiikseltme uygulanir.
21.21  DC tutma frekansi. | Motor skaler frekans modundayken 27.09 DC tutma hizi 5,00 Hz

parametresi yerine kullanilan DC tutma frekansini tanimlar.
Bkz. parametre 21.08 DC akim kontrolii ve bolim DC tutma,

(sayfa 77).
0,00...1000,00 Hz DC tutma frekansi. 1=1Hz
21.22  Start gecikmesi Start gecikmesini tanimlar. Baglatma kosullari karsilandiktan | 0,00 s

sonra, surlici gecikme sonra erene kadar bekler ve motoru
baslatir. Gecikme sirasinda, AFE9 Start gecikmesi uyarisi

gosterilir.
Start gecikmesi tum start modlariyla kullanilabilir.
0,00...60,00 s Start gecikmesi 1=1s
21.23  Yumusak kalkis DusUk hizlarda cebri akim vektdér ddnme modunu seger. Devre disi

Sorunsuz ¢alisma modu segildiginde hizlanma orani,
hizlanma ve yavaglama rampa sireleriyle sinirlanir. Sabit
miknatish senkron motor tarafindan yonlendirilen prosesin
yuksek ataleti varsa yavas rampa sureleri tavsiye edilir.
Sadece sabit miknatish senkron motorlarda kullanilabilir.

Devre disi Devre disl. 0

Her zaman devrede | Her zaman devrede.

Sadece kalkis Motor u baslatirken devrede. 2
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21.24  Yumusak kalkis Disiik hizlardaki gegerli vektor dénmesinde kullanilan akim. | 50,0%
akimi Uygulama motor safti oynamasinin minimuma indirilmesini
gerektiriyorsa sorunsuz galistirma akimini arttirin. Dogru
moment kontrolliniin, gegerli vektér dénme modunda
kullanilamayacagini unutmayin.
Sadece sabit miknatisl senkron motorlarda kullanilabilir.
%10,0...%100,0 Nominal motor akiminin ylzdesi olarak deger. 1=%1
21.25  Yumusak kalkis hizi | Gegerli vektdér donmesinin kullanildidi ¢ikis frekansi. Bkz. %10,0
parametre 21.19 Skaler start modu.
Sadece sabit miknatisl senkron motorlarda kullanilabilir.
%2,0...%100,0 Nominal motor frekansinin ylizdesi olarak deger. = %1
21.26  Moment yiikseltme | 21.19 Skaler start modu parametresi Moment yiikseltimi %100,0
akimi olarak ayarlandiginda (bkz. sayfa 753) motora verilen
maksimum akimi belirler.
Parametre degeri nominal motor akiminin yiizdesidir.
Parametrenin nominal degeri %100,0'dr.
Moment ylikseltimi yalnizca baglatmada uygulanir ve cikis
frekansi nominal frekansin %40'inin (izerine giktiginda veya
referans degerine esit oldugunda sonlanir.
Sadece skaler modda kullanilabilir.
%15,0...%300,00 Nominal motor akiminin ylzdesi olarak deger. 1=%1
21.34  Otomatik yeniden Otomatik yeniden bagslatmayi zorlar. Parametre yalnizca Devrede
baglatmayi zorlama | 95.04 Kontrol karti beslemesi parametresi Harici 24V olarak
ayarlandiginda etkindir.
Pasif Otomatik yeniden baslatmayi zorlama devre disi. 21.18 0
Otomatik yeniden start stiresi parametresinin degeri 0,0 s'den
blyikse parametre etkindir.
Devrede Otomatik yeniden baslatmayi zorlama etkinlestirildi. 27.718 1
Otomatik yeniden start stiresi parametresi yok sayilr. Strlcl
asla disuk gerilim hatasi tetiklemez ve start sinyali daima
aclk kalir. DC gerilimi yeniden saglandiginda, normal ¢calisma
devam eder.
22 Hiz referansi segimi | Hiz referansi segimi; motor potansiyometresi ayarlari.
408...412 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
22.01  Hiz ref sinirsiz Hiz referansi sec¢im blogunun ¢ikisini gosterir. 409. sayfadaki | -
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,00... Segcilen hiz referansinin degeri. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.11  Ext1 hiz ref1 Ext1 hiz referansi kaynagi 1'i seger. Al
19.11 Ext1/Ext2 segimi parametresi tarafindan segilen bir Glgeklendiril
dijital kaynak Ext1 referansiyla ona karsilik gelen 22.18 Ext2 | mis
hiz ref1 parametresiyle tanimlanan Ext2 referansi arasinda
gecis yapmak igin kullanilabilir.
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Rezerve 3
FB Aref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 5
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Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).

PID 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI5 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontroliin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan 18
sakland1) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa
106) referans olarak kullanilir.
Referans
A | ® Har1 referansi
LRSI R s % Har2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0-o - Pasif referans
‘ >t
Har1 ->
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel 19
kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 106), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tirdense (or.
frekans/hiz/moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gergek sinyal yeni referans olarak kullanilr.
Referans
@ Har1 referansi
X Har2 referansi
— Etkin referans
- Pasif referans
t
Har1 ->
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikist).
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

22.18  Ext2 hiz ref1 Ext2 hiz referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Rezerve 3
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15

potansiyometresi

potansiyometresinin ¢ikist).
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PID

40.01 Proses PID ¢ikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin
cikist).

16

Frekans girisi

11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (D15 frekans girisi olarak
kullanildiginda).

17

Kontrol paneli (ref
saklandr)

Kontrollin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan
kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa
106) referans olarak kullanilir.

Referans

A !

X= X- =% - W

—o—o—¢-0--o
>t

T L

Har1 ->

Har1 referansi
Har2 referansi
— Etkin referans
« Pasif referans

b3 J

18

Kontrol paneli (ref
kopyalandr)

Onceki kontrol konumu icin panel referansi (03.07 Panel
referansi, bkz.sayfa 106), kontrol konumu degistiginde iki
konumun referanslari ayni tiirdense (6r.

frekans/hiz’ moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gergek sinyal yeni referans olarak kullanilr.

Referans

| @ Har1 referansi
% Har2 referansi
— Etkin referans

» Pasif referans

S
oo
>

T
Hart ->

19

Seviye kontrol

76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu
cikist).

30

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).




Parametreler 157

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
22.21  Sabit hiz Sabit hizlarin nasil segildigini ve sabit bir hiz uygulanirken 0001b
fonksiyonu donus yon sinyalinin degerlendirilip degerlendirilmedigini
belirler.
Bit Adi Bilgi
0 Sabit hiz modu |1 = Birlesik: 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan tanimlanan
¢ kaynak kullanilarak 7 sabit hiz segilebilir.
0 = Ayrik: Sirasiyla 22.22, 22.23 ve 22.24 parametreleri tarafindan
tanimlanan kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlari ayri ayri etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kii¢iik degere sahip sabit hiz énceliklidir.
1 Yon izni 1 = Start yoni: Sabit bir hiz igin ¢alisma yoniinu belirlerken,
sabit hiz ayarinin (parametreler 22.26...22.32) isareti
yon sinyaliyle garpilir (ileri: +1, geri: -1). Bu,
22.26...22.32 parametrelerindeki degerlerin timu pozitif ise, etkili bir
sekilde sirlictide 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiz bulunmasina olanak saglar.
UYARI: Y6n sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, suruci
/!\ ileri yonde calisir.
0 = parametre bagh: Sabit hiz igin galisma yoni sabit hiz ayarinin
isaretiyle belirlenir (parametreler
22.26...22.32).
2...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Sabit hiz yapilandirma word'd. 1=
22.22  Sabit hiz segimi 1 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, DI3
sabit hiz 1'i etkinlestiren bir kaynak seger.
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.23 Sabit hiz se¢imi 2 ve 22.24 Sabit hiz
sec¢imi 3 parametreleri, durumlari sabit hizlari su sekilde
etkinlestiren t¢ kaynag secer:
Kaynak 22.22 | Kaynak 22.23 | Kaynak 22.24
par. ile par. ile par. ile Sabit hiz etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz 3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabit hiz7
Segilmedi 0 (her zaman kapalr). 0
Segildi 1 (her zaman agik). 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
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DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
fonksiyon 3 191).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 7184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
22.23  Sabit hiz segimi 2 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, Secilmedi
sabit hiz 2'i etkinlestiren bir kaynak seger.
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz secimi 1 ile 22.24 Sabit hiz
secimi 3 parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek igin
kullanilan ¢ kaynagi seger. 22.22 Sabit hiz segimi 1
parametresindeki tabloya bakin.
Segcimler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.24  Sabit hiz se¢imi 3 22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, Secilmedi
sabit hiz 3'i etkinlestiren bir kaynak secer.
22.21 Sabit hiz fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken,
bu parametre ve 22.22 Sabit hiz segimi 1 ile 22.23 Sabit hiz
sec¢imi 2 parametreleri, sabit hizlar etkinlestirmek igin
kullanilan Ug kaynagi seger. 22.22 Sabit hiz segimi 1
parametresindeki tabloya bakin.
Secimler igin, bkz. parametre 22.22 Sabit hiz segimi 1.
22.26  Sabithiz 1 Sabit hiz 1'i tanimlar (sabit hiz 1 segildiginde motorun 300,00 rpm;
doénecegi hiz). 360,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 1. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.27  Sabit hiz 2 Sabit hiz 2'yi tanimlar. 600,00 rpm;
720,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 2. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.28 Sabithiz 3 Sabit hiz 3'G tanimlar. 900,00 rpm;
1080,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 3. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.29  Sabithiz 4 Sabit hiz 4'G tanimlar. 1200,00 rpm;
1440,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 4. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01




Parametreler 159

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
22.30 Sabithiz 5 Sabit hiz 5'i tanimlar. 1500,00 rpm;
1800,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 5. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.31 Sabit hiz 6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar. 2400,00 rpm;
2880,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabit hiz 6. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.32 Sabithiz7 Sabit hiz 7'yi tanimlar. 3000,00 rpm;
3600,00 rpm
(95.20 b0)
-30000,00... Sabithiz 7. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.41  Giavenli hiz ref Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 rpm
glvenli hiz referans degeri tanimlar:
* 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
* 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
-30000,00... Guvenli hiz referansi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.51  Kritik hiz fonksiyonu | Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Ayrica | 0000b
belirtilen araliklarin her iki dénus yoninde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bolim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 57).

Bit Adi Bilgi

0 Devrede 1 = Devrede: Kritik hizlar devrede.
0 = Devre disi: Kritik hizlar devre disl.

1 isaret modu 1 = Isaretlendi: 22.52...22.57 parametrelerinin isaretleri dikkate alinir.
0 = Mutlak: 22.52...22.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki dénls yonu igin etkilidir.

2...15 |Rezerve

0000b...0011b Kritik hiz konfigrasyon word'u. 1=1

22.52  Kritik hiz 1 diisiik Kritik hiz araligi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.53 Kritik hiz 1 yliksek dederinden kiiguk
veya bu degere esit olmalidir.

-30000,00... Kritik hiz 1 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.53  Kritik hiz 1 ytiksek | Kritik hiz araligi 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm

Not: Bu deger, 22.52 Kritik hiz 1 diigiik degerinden blyuk
veya bu degere esit olmalidir.

-30000,00... Kritik hiz 1 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
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22.54  Kritik hiz 2 diistik Kritik hiz arahdi 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.55 Kritik hiz 2 yiiksek degerinden kuguk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.55  Kiritik hiz 2 yiiksek | Kritik hiz arah@i 2 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.54 Kritik hiz 2 diigiik degerinden blyik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 2 igin Gst limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.56  Kritik hiz 3 diisiik Kritik hiz araligr 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.57 Kritik hiz 3 yiiksek degerinden kiguk
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin alt limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.57  Kritik hiz 3 yiiksek | Kritik hiz aralidi 3 icin Ust limiti tanimlar. 0,00 rpm
Not: Bu deger, 22.56 Kritik hiz 3 diisiik degerinden blyik
veya bu deg@ere esit olmalidir.
-30000,00... Kritik hiz 3 igin Ust limit. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
22.71  Motor Motor potansiyometresi modunu etkinlestirir ve secer. Devre disi
potansiyometresi Bkz. bélim DC gerilim kontrolii (sayfa 80).
fonksiyonu
Devre disi Motor potansiyometresi devre disi birakilir ve degeri 0 olarak |0
ayarlanir.
Devrede (stop Etkinlestirildiginde, motor potansiyometresi 6nce 22.72 Motor | 1
edince/glic potansiyometresi baglangi¢ dederi parametresi ile tanimlanan
verildiginde/ baslat) | degeri kullanir. Deger ardindan 22.73 Motor potansiyometresi
yiikseltme kaynagi ve 22.74 Motor potansiyometresi diistirme
kaynagi parametreleri ile yikseltme ve disirme
kaynaklarindan ayarlanabilir.
Bir stop veya gli¢c kapatip agma motor potansiyometresini
baslangi¢ degderine (22.72) sifirlar.
Devrede (her Devrede (stop edince/gli¢ verildiginde/ baslat) gibidir, ancak | 2
zaman devam et) motor potansiyometresi degeri bir gli¢ gevriminde korunur.
Devrede (gergege | Baska bir referans kaynagi segildiginde, motor 3
baslat) potansiyometresinin degeri o referansi takip eder. Referansin
kaynagi motor potansiyometresine déndiikten sonra, degeri
yukari ve asagi kaynaklarla (22.73 ve 22.74 ile tanimlanan)
tekrar degistirilebilir.
22.72  Motor Motor potansiyometresi icin bir baslangi¢ degeri (baslangig 0,00
potansiyometresi noktasi) tanimlar. Bkz. 22.71 Motor potansiyometresi
baglangi¢ degeri fonksiyonu parametresinin segimleri.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi igin baslangig degeri. 1=1
32767,00
22.73  Motor Motor potansiyometresi yukari sinyali kaynagini seger. Secilmedi
potansiyometresi 0 = Degisiklik yok
yiikseltme kaynagi | 1 = Motor potansiyometresi degerini arttirir. (Yikseltme ve
disurme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre
degeri dedismez.)
Secilmedi 0. 0
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Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
fonksiyon 3 191).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
22.74  Motor Motor potansiyometresi asagi sinyali kaynagini secer. Secilmedi
pqta{(rsiyometresi 0 = Degisiklik yok
diugtrme kaynagi 1 = Motor potansiyometresi degerini dustrtr. (Yikseltme ve
disirme kaynaklari ayni anda agilirsa, potansiyometre
degeri degismez.)
Segcimler igin, bkz. parametre 22.73 Motor potansiyometresi
ylikseltme kaynagdi.
22.75  Motor Motor potansiyometresinin degdisim oranini tanimlar. Bu 40,0 s
potansiyometresi parametre motor potansiyometresinin minimum degerden
rampa sliresi (22.76) maksimum degere (22.77) gegmesi igin gereken
sureyi tanimlar. Ayni degisim orani her iki yonde de gecerlidir.
0,0...3600,0 s Motor potansiyometresi degisim siresi. 10=1s
22.76  Motor Motor potansiyometresinin minimum degerini tanimlar. -50,00
pqtansiyometresi Not: Vektdr kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
min degeri degistirilmelidir.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi minimum degeri. 1=1
32767,00
22.77  Motor Motor potansiyometresinin maksimum degerini tanimlar. 50,00
potansiyomgtresi Not: Vektor kontrol modu kullanilirsa, bu parametrenin degeri
maks degeri degistirilmelidir.
-32768,00 ... Motor potansiyometresi maksimum degeri. 1=1
32767,00
22.80  Motor Motor potansiyometresi fonksiyonunun gikisi. (Motor -
potansiyometresi potansiyometresi, 22.71...22.74 parametreleri kullanilarak
ref gergek konfiglre edilir.)
Bu parametre salt okunurdur.
-32768,00 ... Motor potansiyometresinin degeri. 1=1

32767,00
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22.86

Gergek hiz
referansi 6

19.11 Ext1/Ext2 seg¢imi tarafindan segcilen hiz referansinin
(Ext1 veya Ext2) degerini goriintiler. 22.11 Ext1 hiz ref1
parametresindeki semaya veya 408. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Ek 2 sonrasinda hiz referansi.

Bkz. par.
46.01

22.87

Gergek hiz
referansi 7

Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansinin degerini
gOsterir. 409. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Asagidakilerle gegersiz kiinmadigi siirece, deger 22.86
Gergek hiz referansi 6'dan alinir

* herhangi bir sabit hiz

* ag kontrolli referansi

* kontrol paneli referansi

+ guvenli hiz referansi.

Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Kritik hizlarin uygulamasindan énce hiz referansi.

Bkz. par.
46.01

23 Hiz referansi
rampasi

Hiz referansi rampasi ayarlar (suricu icin hizlanma ve
yavaslama degerlerinin programlanmasi).
410. sayfadaki kontrol zinciri gemasina bakin.

23.01

Hiz ref rampa girisi

Rampa ve sekillendirme fonksiyonlarina girmeden énce
kullanilan hiz referansini (rpm) gosterir. 410. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Rampa ve sekillendirme 6ncesinde hiz referansi.

Bkz. par.
46.01

23.02

Hiz ref rampa ¢ikist

Rampali ve sekilli hiz referansini rpm cinsinden gosterir. 410.
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Rampa ve sekillendirme sonrasinda hiz referansi.

Bkz. par.
46.01

23.12

Hizlanma sdiresi 1

Hizlanma siresi 1'i, hizi sifirdan 46.01 Hiz 6igeklendirme
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine ¢ikarmak icin
gereken sire olarak tanimlar (30.12 Maksimum hiz
parametresi degil).

Hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizh bir
sekilde artarsa, motor hizi hizlanma oranini takip eder.
Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha
yavas bir sekilde artarsa, motor devri referansi takip eder.
Eger hizlanma siresi ¢ok kisa ayarlanmigsa suricu, surtict
moment limitlerinin disina gtkmamak igin otomatik olarak
hizlanmay!i uzatir.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Hizlanma sdresi 1.

10=1s
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23.13

Yavaglama stiresi 1

Hizlanma suresi 1'i, hizi 46.01 Hiz digeklendirme parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira disirmek igin
gereken stre olarak tanimlar (30.712 Maksimum hiz parametresi
degil).

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha yavas
bir sekilde azalirsa, motor devri referansi takip eder.

Referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizli bir sekilde
degisirse, motor hizi yavaslama oranini takip eder.

Eger yavaslama orani ¢ok kisa ayarlanmissa, suriicl, suriicti
moment limitlerinin disina gikmamak (ya da giivenli DC bara
gerilimini agmamak) igin otomatik olarak yavaglamayi uzatir.
Eger yavaslama siresinin ¢ok kisa olduguna dair bir siiphe
varsa, DC ylksek gerilim kontroliniin agik oldugundan emin
olun (parametre 30.30 Yiiksek gerilim kontrolii).

Not: Yiiksek ataletli bir uygulama igin kisa yavaslama suresi
gerektiginde suricu, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.

5,000 s

0,000...1800,000 s

Yavaglama suresi 1.

10=1s

23.23

Acil stop stiresi

Acil stop Off3 etkinlestiriimesi durumunda suriiciinin
durdurulacagi siireyi tanimlar (yani hizin 46.01 Hiz
olgeklendirme veya 46.02 Frekans dlgeklendirme parametresi
ile tanimlanan degerden sifira dismesi igin gereken siire). Acil
stop modu ve etkinlestirme kaynagi sirasiyla 21.04 Acil stop
modu ve 21.05 Acil stop kaynagi parametreleri ile segilir. Acil
stop ayni zamanda fieldbus araciligiyla da etkinlestirilebilir.
Not:
+ Acil stop Off1, 23.12...23.13 parametreleri ile tanimlanan
standart yavaslama rampasini kullanir.
* Ayni parametre degeri ayrica frekans kontrol modunda
kullanilir (rampa parametreleri 28.72...28.73).

3,000 s

0,000...1800,000 s

Acil stop Off3 yavaslama siiresi.

10=1s

23.32

Sekil stiresi 1

Hizlanma baslangicinda hizlanma rampasinin seklini tanimlar.

0,000

0,000...1800,000 s

Sekil suresi 1.

24 Hiz referansi
durumu

Hiz hatasi hesaplama; hiz hatasi penceresi kontrol
konfigirasyonu; hiz hatasi adimi.
411. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

24.01

Kullanilan hiz
referansi

Rampali ve diizeltilen hiz referansini gésterir (hiz hatasi
hesaplamasindan énce). 411. sayfadaki kontrol zinciri semasina
bakin.

Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz referansi.

Bkz. par.
46.01

24.02

Kullanilan hiz geri
bildirimi

Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimini
gosterir. 411. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

-30000,00...
30000,00 rpm

Hiz hatasi hesaplamasi igin kullanilan hiz geri bildirimi.

Bkz. par.
46.01

24.03

Filtrelenen hiz
hatasi

Filtrelenen hiz hatasini gésterir. 471. sayfadaki kontrol zinciri
semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

-30000,0...
30000,0 rpm

Filtrelenen hiz hatasi.

Bkz. par.
46.01
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24.04  Hiz hatasi ters Cevrilen (filtrelenmeyen) hiz hatasini gosterir. 411. sayfadaki | -
cevrildi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-30000,0... Cevrilen hiz hatasi. Bkz. par.
30000,0 rpm 46.01
24.11  Hiz diizeltme Bir hiz referansi diizeltmesi, yani rampa ve sinirlama 0,00 rpm
arasinda var olan referansa eklenen bir deger tanimlar. Bu,
ornegin bir kagit makinesi bélimleri arasindaki gekme
kuvvetini ayarlamak igin, gerektiginde hizin dusirilmesini
sagdlar.
411. sayfadaki kontrol zinciri sgemasina bakin.
-10000,00 ... Hiz referansi diizeltmesi. Bkz. par.
10000,00 rpm 46.01
24.12  Hiz hatasi! filtre Hiz hatasi disiik gegis filtresi zaman sabitini tanimlar. 0ms
stiresi Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz élgimiinde
olasi parazitler hiz hata filtresi ile filtrelenebilir. Bu filtre ile
dalgalanmalarin dusurtimesi, hiz kontrol Gniin ayarlanmasi
ile ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre suresi sabiti ile
yliksek hizlanma sresi birbiri ile gelisir. Cok uzun filtre siiresi
kontrolde dengesizlikle sonuclanir.
0...10000 ms Hiz hatasi filtreleme zaman sabiti. O = filtreleme devre digl. 1=1ms
25 Hiz kontrolii Hiz kontrol cihazi ayarlar.
411. sayfadaki kontrol zinciri sgemasina bakin.
25.01  Moment referans Moment kontrolline aktarilan hiz kontrol gikisini gésterir. 471. | -
hiz kontrolii sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-1600,0...%1600, | Sinirlanan hiz kontrol ¢ikis momenti. Bkz. par.
0 46.03
25.02  Hiz oransal kazanci | Hiz kontrol cihazi oransal kazancini (Kp) tanimlar. Cok 10,00

ylksek bir kazang hizda salinim meydana getirebilir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrolor gikisini gésterir.

%A Kazang = K, = 1
T\= Integral stre =0
Tp= Turev siiresi =0

Hata degeri

Kontrol cihazi ¢ikisi

1
Kontrolor gikigi I e = Hata degeri
= pre I
L >
Zaman
Egder kazang 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10
degisim (referans - gercek deger) hiz kontrol ¢ikisinin %10
degismesine neden olur, yani ¢ikis degeri giris x kazang
seklinde olur.
0,00...250,00 Hiz kontrol cihazi i¢in oransal kazang. 100 =1
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25.03  Hiz integral siiresi | Hiz kontrol cihazi igin integral siireyi tanimlar. integral siire, 1,50 s
kontrol cihazi ¢ikisinin, hata degeri sabit ve hiz kontrolorii
oransal kazanci 1 iken dedisme oranini tanimlar. integral siire
kisaldik¢a surekli hata degerinin diizeltiimesi de hizlanir.
integral siire kisaldikga siirekli hata degerinin diizeltiimesi de
hizlanir. Bu zaman sabiti, kontrol edilmekte olan gercek
mekanik sistemin zaman sabiti (tepki zamani) ile ayni
buyUklUk sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z
konusu olur.

integral siirenin sifir olarak ayarlanmasi kontrol cihazinin |
bolimini devre disi birakir. Bu, oransal kazancin hassas
olarak ayarlanmasinda elveriglidir; 6nce oransal kazanci
ayarlayin, ardindan integral sureyi eski haline déndurin.
Kontrol cihazi ¢ikisinin sinirlanmis olmasi durumunda, sarma
engelleme (entegrator %100'e kadar tamamlar) durdurur.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gésterir.

%
°A Kontrol cihazi gikisi
Kazang = K;, = 1
T, = Integral siiresi > 0
Tp= Tirev siresi =0
Kpxe
I
Kpxe | e = Hata degeri
1 >
— Zaman

T

0,00...1000,00 s Hiz kontrol cihazi igin integral sure. 10=1s
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25.04  Hiz tiirev siiresi Hiz kontrol cihazinin tlrev siresini tanimlar. Hata degeri 0,000 s
degistiginde turev alma kontrol cihazi ¢ikisini guglendirir.
Turev suresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz
kontrol cihazi ¢ikisi o kadar gok guglendirilir. Eger tirev siresi
sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi, yoksa PID
kontrol cihazi olarak galisir. Turev, kontroliin bozucu etkilere
daha fazla tepki vermesini saglar. Basit uygulamalar igin
normalde tiirev suresi gerekmez ve sifir olarak birakilimasi
gerekir.
Hiz hatasi tirevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla disiik
gegis filtresi ile filtrelenmelidir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldidi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.
%A
Kontrol cihazi ¢ikisi
A
K':J X TD X —e
Ts Kpxe >
4
’ Hata degeri
I -
K, xe | e = Hata degeri
[ —— -
T, Zaman
Kazang = K, = 1
T, = Integral siiresi > 0
Tp= Tlrev siresi =0
5= Ornekleme siiresi = 250 ps
Ae = Iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim
0,000...10,000 s Hiz kontrol cihazi igin tlrev siresi. 1000=1s
25.05  Tirev filtre siiresi Turev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. parametre 25.04 Hiz | 8 ms
tiirev stiresi.
0...10000 ms Turev filtresi zaman sabiti. 1=1ms
25.15  Oransal kazang acil | Bir acil stop etkin durumdayken, hiz kontrollin oransal 10,00
stop kazancini tanimlar. Bkz. parametre 25.02 Hiz oransal
kazanci.
1.00...250.00 Bir acil stop sirasinda oransal kazang. 100 =1
25.53  Moment oransal Hiz kontroliin oransal (P) kisminin ¢ikigini gosterir. 471. -
referansi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrollin P kismi ¢ikislI. Bkz. par.
%30000,0 46.03
25.54  Moment integral Hiz kontroliin integral (I) kisminin ¢ikisini gdsterir. 471. -
referansi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol | kismi gikisl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
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25.55  Moment tiirev Hiz kontrol tiirev (D) kisminin gikisini gosterir. 411. sayfadaki | -
referansi kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
%-30000,0... Hiz kontrol D kismi gikigl. Bkz. par.
%30000,0 46.03
28 Frekans referans Frekans referansi zincirinin ayarlari.
zinciri 406 ve 407 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
28.01  Frekans reframpa | Rampa 6ncesinde kullanilan frekans referansini gosterir. 406. | -
girisi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Rampa 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
Hz 46.02
28.02  Frekans reframpa | Nihai frekans referansini gosterir (segim, sinirlama ve rampa | -
cikisl sonrasinda). 406. sayfadaki kontrol zinciri gemasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00...500,00 Nihai frekans referansi. Bkz. par.
Hz 46.02
28.11  Ext1 frekans ref1 Ext1 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Al1
olgeklendiril
mis
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 712.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Rezerve 3
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin gikist).
PID 40.01 Proses PID cikisi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).
Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gergek degeri (DI5 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).
Kontrol paneli (ref Kontrollin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan 18

saklandi)

kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa
106) referans olarak kullanilir.

Referans
A I ® Har1 referansi
XK= X= =2 = ﬂ‘_"_"' x Har2 referansi
— Etkin referans
P—o—o—¢-0-o - Pasif referans
-t
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Kontrol paneli (ref Onceki kontrol konumu icin panel referansi (03.07 Panel 19
kopyalandr) referansi, bkz.sayfa 106), kontrol konumu degistiginde iki

konumun referanslari ayni tirdense (6r.
frekans/hiz’moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gergek sinyal yeni referans olarak kullanilr.
Referans
@ Har1 referansi
X Har2 referansi
=— Etkin referans
. - Pasif referans
‘ >t
Har1 ->
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikist).
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

28.15  Ext2 frekans ref1 Ext2 frekans referansi kaynagi 1'i seger. Sifir
Sifir Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 A2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Rezerve 3
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 4
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 5
Rezerve 6...7
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 8
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 9
Rezerve 10...14
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 15
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).

PID 40.01 Proses PID ¢ikigi gergek (proses PID kontrol cihazinin | 16
cikist).

Frekans girisi 11.38 Frek girisi 1 gercek degeri (DI5 frekans girisi olarak 17
kullanildiginda).

Kontrol paneli (ref Kontrollin dénecegi konum igin kontrol sistemi tarafindan 18

sakland1)

kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa
106) referans olarak kullanilir.

Referans
A I ® Har1 referansi
X- X- =% - W x Har2 referansi
— Etkin referans
—o—o—¢-0- + Pasif referans
>t

T
Har1 ->
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Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel 19
kopyalandr) referansi, bkz.sayfa 106), kontrol konumu degistiginde iki

konumun referanslari ayni tirdense (or.
frekans/hiz/moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gercek sinyal yeni referans olarak kullanihr.
Referans
® Har1 referansi
X Har2 referansi
=— Etkin referans
. - Pasif referans
‘ >t
Har1 ->
Seviye kontrol 76.07 LC hiz ref parametresi (Seviye kontrol fonksiyonu 30
cikist).
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

28.21  Sabit frekans Sabit frekanslarin nasil segildigini ve sabit bir frekans 0001b

fonksiyonu uygulanirken dénis yoni sinyalinin degerlendirilip

degerlendirilmedigini belirler.

Bit Adi

Bilgi

0 Sabit frek modu

1 = Birlesik: 28.22, 28.23 ve 28.24 parametreleri ile tanimlanan lg
kaynak kullanilarak 7 sabit frekans segilebilir.

0 = Ayrik: Sabit frekans 1, 2 ve 3, sirasiyla 28.22, 28.23 ve 28.24
parametreleri ile tanimlanan kaynaklar ile ayri ayri etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kiiciik degere sahip sabit frekans
onceliklidir.

1 Yon izni

1 = Start yoni: Sabit bir hiz igin galisma yoniini belirlerken,
sabit hiz ayarinin (parametreler 22.26...22.32) isareti
yon sinyaliyle carpilir (ileri: +1, geri: -1). Bu,
surlicinin 14 (7 ileri, 7 geri) sabit hiza
sahip olmasina izin verir (22.26...22.32 parametrelerindeki tim degerler
pozitifse).
UYARI: Yo6n sinyali geri ise ve etkin sabit hiz negatifse, surlict
A ileri yonde caligir.

0 = parametre bagdh: Sabit hiz igin galisma yoni sabit hiz ayarinin
isaretiyle belirlenir (parametreler

22.26...22.32).

2...15 |Rezerve

0000b...0011b Sabit frekans yapilandirma word'. 1=1
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28.22  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) DI3
segimi 1 iken, sabit frekans 1'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.23 Sabit frekans se¢imi 2 ve 28.24
Sabit frekans se¢imi 3 parametreleri, durumlari etkin sabit
frekans olan U¢ kaynagi su sekilde seger:
Kaynak 28.22 | Kaynak 28.23 | Kaynak 28.24
par. ile par. ile par. ile Sabit frekans etkin
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit frekans 1
0 1 0 Sabit frekans 2
1 1 0 Sabit frekans 3
0 0 1 Sabit frekans 4
1 0 1 Sabit frekans 5
0 1 1 Sabit frekans 6
1 1 1 Sabit frekans 7
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
D4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
28.23  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti O (Ayrik) Secilmedi
secimi 2 iken, sabit frekans 2'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans se¢imi 1 ve 28.24
Sabit frekans sec¢imi 3 parametreleri, sabit frekanslari
etkinlestirmek igin kullanilan t¢ kaynagi su sekilde seger:
28.22 Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secimler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
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28.24  Sabit frekans 28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 0 (Ayrik) Secilmedi
segimi 3 iken, sabit frekans 3'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
28.21 Sabit frekans fonksiyonu parametresi 0 biti 1 (Birlesik)
iken, bu parametre ve 28.22 Sabit frekans sec¢imi 1 ve 28.23
Sabit frekans segimi 2 parametreleri, sabit frekanslari
etkinlestirmek igin kullanilan ¢ kaynagi su sekilde secer:
28.22 Sabit frekans segimi 1 parametresindeki tabloya bakin.
Secimler igin, bkz. parametre 28.22 Sabit frekans segimi 1.
28.26  Sabit frekans 1 Sabit frekans 1'i tanimlar (sabit frekans 1 segildiginde 5,00 Hz;
motorun dénecegi frekans). 6,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 1. Bkz. par.
Hz 46.02
28.27  Sabit frekans 2 Sabit frekans 2'yi tanimlar. 10,00 Hz;
12,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 2. Bkz. par.
Hz 46.02
28.28  Sabit frekans 3 Sabit frekans 3'G tanimlar. 15,00 Hz;
18,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 3. Bkz. par.
Hz 46.02
28.29  Sabit frekans 4 Sabit frekans 4'lG tanimlar. 20,00 Hz;
24,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 4. Bkz. par.
Hz 46.02
28.30 Sabit frekans 5 Sabit frekans 5'i tanimlar. 25,00 Hz;
30,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 5. Bkz. par.
Hz 46.02
28.31  Sabit frekans 6 Sabit frekans 6'y1 tanimlar. 40,00 Hz;
48,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 6. Bkz. par.
Hz 46.02
28.32  Sabit frekans 7 Sabit frekans 7'yi tanimlar. 50,00 Hz;
60,00 Hz
(95.20 b0)
-500,00...500,00 Sabit frekans 7. Bkz. par.
Hz 46.02
28.41  Givenli frekans ref | Asagidakiler gibi denetim fonksiyonlari ile kullanilan bir 0,00 Hz
glivenli frekans referans degeri tanimlar:
+ 12.03 Al denetim fonksiyonu
* 49.05 lletisim kaybi eylemi
+ 50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu.
* 80.17 Maksimum debi korumasi
* 80.18 Minimum debi korumasi
-500,00...500,00 Guvenli frekans referansi. Bkz. par.
Hz 46.02
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28.51  Kritik frekans Kritik frekanslar fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir. 0000b
fonksiyonu Ayrica belirtilen araliklarin her iki doniis yoniinde etkili olup
olmayacagini belirler.
Ayrica bkz. bélim Kritik hizlar/frekanslar, (sayfa 517).
Bit Adi Bilgi
0 Kritik frek 1 = Devrede: Kritik frekanslar devrede.
0 = Devre disi: Kritik frekanslar devre disl.
1 Isaret modu 1 = Parametreye bagli: 28.52...28.57 parametrelerinin isaretleri dikkate
alinir.
0 = Mutlak: 28.52...28.57 parametreleri mutlak degerler olarak kullanilir.
Her aralik her iki dénls yonu igin etkilidir.
0000b...0011b Kritik frekans konfigiirasyon word'G. 1=
28.62  Kiritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diisiik Not: Bu deger, 28.53 Kritik frekans 1 yiiksek degerinden
kiiclk veya bu degere esit olmaldir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 1 igin alt limit. Bkz. par.
Hz 46.02
28.63  Kiritik frekans 1 Kritik frekans 1 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiiksek Not: Bu deger, 28.52 Kritik frekans 1 dtistik degerinden
blyuk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 1 igin Ust limit. Bkz. par.
Hz 46.02
28.54  Kiritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diisiik Not: Bu deger, 28.55 Kritik frekans 2 yiiksek de@erinden
kiiclk veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 2 igin alt limit. Bkz. par.
Hz 46.02
28.55  Kritik frekans 2 Kritik frekans 2 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiksek Not: Bu deger, 28.54 Kritik frekans 2 dlistik de§erinden
blyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 2 igin Ust limit. Bkz. par.
Hz 46.02
28.56  Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 igin alt limiti tanimlar. 0,00 Hz
diistik Not: Bu deger, 28.57 Kritik frekans 3 yiiksek degerinden
kiiglik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 3 igin alt limit. Bkz. par.
Hz 46.02
28.57  Kritik frekans 3 Kritik frekans 3 igin Ust limiti tanimlar. 0,00 Hz
yiiksek Not: Bu deger, 28.56 Kritik frekans 3 dlistik degerinden
blyik veya bu degere esit olmalidir.
-500,00...500,00 Kritik frekans 3 igin st limit. Bkz. par.

Hz

46.02
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28.72  Frek hizlanma Hizlanma siiresi 1'i, frekansi sifirdan 46.02 Frekans 50s
stiresi 1 blgeklendirme parametresi ile tanimlanan frekansa gikarmak
icin gereken sire olarak tanimlar. Bu frekansa ulagildiktan
sonra, hizlanma 30.14 Maksimum frekans parametresiyle
tanimlanan degerde ayni oranda devam eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli bir
sekilde artarsa, motor hizlanma oranini takip eder.
Eger referans ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas bir
sekilde artarsa, motor frekansi referansi takip eder.
Eger hizlanma sliresi ¢ok kisa ayarlanmigsa sirlicu, surtci
moment limitlerinin disina gikmamak igin otomatik olarak
hizlanmay!1 uzatir.
0,000...1800,000 s | Hizlanma siiresi 1. 10=1s
28.73  Frek yavaslama Hizlanma suresi 1'i, frekansi 46.02 Frekans 6lgeklendirme 50s
stiresi 1 parametresi tarafindan tanimlanan frekans degerinden sifira
disurmek igin gereken sure olarak tanimlar (30.74
Maksimum frekans parametresi degil).
Eger yavaslama suresinin ¢ok kisa olduguna dair bir siiphe
varsa, DC yuksek gerilim kontroltnin (parametre 30.30
Yiiksek gerilim kontrolii) agik oldugundan emin olun.
Not: Yiksek ataletli bir uygulama icin kisa yavaslama suresi
gerektiginde surtici, fren kiyici ve fren direnci gibi frenleme
ekipmani ile donatiimalidir.
0,000...1800,000 s | Yavaglama suresi 1. 10=1s
28.76  Frek rampa girisi Frekans referansini sifira zorlayan bir kaynak secer. Pasif
sifir kaynak 0 = Frekans referansini sifira zorlar
1 = Normal ¢alisma
Aktif 0. 0
Pasif 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
28.82  Sekil stiresi 1 Hizlanma baslangicinda hizlanma rampasinin seklini 0,000
tanimlar.
0,000...1800,000 s | Sekil siresi 1. 10=1s
28.92  Gergek frekans ref | Segimden (19.11 Ext1/Ext2 segimi) sonra frekans cevabini -
3 gorintuler. 406. sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00 Secim sonrasinda frekans referansi. Bkz. par.
...500,00 Hz 46.02
28.96  Gergek frekans ref | Sabit frekanslarin, kontrol paneli referansinin vb. -
7 uygulanmasindan sonra frekans referansini gosterir. Bkz.
406. sayfadaki kontrol zinciri semasi.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00 Frekans referansi 7. Bkz. par.
...500,00 Hz 46.02
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28.97  Frekans ref sinirsiz | Kritik frekanslarin uygulanmasindan sonra, ancak rampa ve | -
sinirlama 6ncesinde frekans referansini gosterir. 407.
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-500,00 Rampa ve sinirlama 6ncesinde frekans referansi. Bkz. par.
...500,00 Hz 46.02
30 Limitler Siriict galigma limitleri.
30.01  Limit word'ii 1 Limit word'u 1'i gésterir. -
Bu parametre salt okunurdur.

Bit Adi Aciklama
0 Moment limit 1 = Surlict moment motor kontroll (dustk gerilim kontrolii, akim
kontroll, yik agisi kontrolli veya gekme kontroll) veya parametreler
ile tanimlanan moment limit parametreleri ile sinirlaniyor.
1..4 Rezerve
5 Moment limiti 1 = Moment referansi maksimum hiz limiti (30.12 Maksimum hiz)
maks hiz nedeniyle ani akim kontroll tarafindan sinirlaniyor
6 Moment limiti min |1 = Moment referansi minimum hiz limiti (30.71 Minimum hiz)
hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor
7 Maks hiz ref limiti|1 = Hiz referansi 30.12 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum hiz
8 Min hiz ref limiti |1 = Hiz referansi 30.11 parametresi ile sinirlaniyor Minimum hiz
9 Maks frek ref 1 = Frekans referansi 30. 14 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum
limiti frekans
10 Min frek ref limiti |1 = Frekans referansi 30.13 parametresi ile sinirlantyor Minimum
frekans
11...15 [Rezerve

0000h...FFFFh

Limit word'li 1
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30.02  Moment limiti Moment kontrol cihazi sinirlamasi durum word'Unl gosterir. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dusuk gerilim *1 = Ara DC devresi dusuk gerilimi
1 Yiksek gerilim  [*1 = Ara DC devresi ylksek gerilimi
2 Minimum *1 = Moment 30.79 Minimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 parametresi ile sinirlaniyor Giig dretme limiti
3 Maksimum *1 = Moment 30.20 Maksimum moment 1, 30.26 Gii¢ motor limiti veya
moment 30.27 parametresi ile sinirlaniyor Giig dretme limiti
4 Dahili akim 1 = Bir invertor akimi limiti (bit 8...11 ile belirtilir) etkin
5 Yuk agisi (Sadece sabit miknatish motorlarda ve reliiktans motorlarda)
1 = Yik agisi limiti etkin, yani motor daha fazla moment liretemiyor.
6 Motor gekme (Sadece asenkron motorlarda)
Motor gekme limiti etkin, yani motor artik moment tretemiyor
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor
9 Maks akim *1 = Maksimum ¢ikis akimi (/\yax) sinirlantyor
10 Kullanici akimi  |*1 = Cikis akimi 30.17 parametresi ile sinirlaniyor Maksimum akim
1 IGBT termik *1 = Cikig akimi, hesaplanan bir termik akim degeri ile sinirlaniyor
12...15 [Rezerve
*Sadece 0...3 bitlerinden biri ve 9...11 bitlerinden biri ayni anda agik olabilir. Tipik olarak bit, ilk
asllan limiti gésterir.
0000h...FFFFh Moment sinirlamasi durum word'G. 1=1
30.11 Minimum hiz izin verilen minimum hizi tanimlar. 0,00 rpm
A UYARI! Bu deger 30.12 Maksimum hiz degerinin
Gzerinde olmamalidir.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans kontrol
modunda, frekans limitlerini (30.73 ve 30.74) kullanin.
-30000,00... izin verilen minimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.12  Maksimum hiz izin verilen maksimum hizi tanimlar. 1500,00 rpm;
Not: Bu parametre hiz hizlanma ve yavaslama rampa 1800,00 rpm
sirelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.01 Hiz élgeklendirme. | (95.20 b0)
UYARI! Bu deger 30.11 Minimum hiz degerinin altinda
A olmamalidir.
UYARI! Sadece hiz kontrol modunda. Frekans kontrol
modunda, frekans limitlerini (30.73 ve 30.74) kullanin.
-30000,00... Maksimum hiz. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
30.13  Minimum frekans izin verilen minimum frekansi tanimlar. 0,00 Hz

UYARI! Bu deger 30.74 Maksimum frekans degerinin
Gzerinde olmamalidir.

2 UYARI! Sadece frekans kontrol modunda..

-500,00...500,00
Hz

Minimum frekans. Bkz. par.
46.02
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30.14  Maksimum frekans | izin verilen maksimum frekansi tanimlar. 50,00 Hz;
Not: Bu parametre frekans hizlanma ve yavasglama rampa 60,00 Hz
stirelerini etkilemez. Bkz. parametre 46.02 Frekans (95.20 b0)
6lgeklendirme.
UYARI! Bu deger 30.73 Minimum frekans degerinin
altinda olmamalidir.
2 UYARI! Sadece frekans kontrol modunda..
-500,00...500,00 Maksimum frekans. Bkz. par.
Hz 46.02
30.17  Maksimum akim izin verilen maksimum motor akimini tanimlar. Bu siiriici 0,00 A
tipine baglidir; degere gore otomatik olarak belirlenir.
0,00...30000,00 A | Maksimum motor akimi. 1=1A
30.19  Minimum moment 1 | SiirGcl igin bir minimum moment limiti tanimlar (nominal %-300,0
motor momentinin yiizdesi olarak).
Not: Uygulamaniz motorun bir pompa veya fan gibi sadece
bir yonde dénmesini gerektiriyorsa, bunu elde etmek igin
hiz/frekans limiti (30. 11 Minimum hiz/30.13 Minimum frekans)
kullanin. 30.719 Minimum moment 1 veya 30.27 Gii¢ liretme
limiti parametresini %0 olarak ayarlamayin, yoksa slricul
diizgiin sekilde duramaz.
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
%-1600,0...%0,0 Minimum moment limiti 1. Bkz. par.
46.03
30.20  Maksimum moment | Surici igin bir maksimum moment limiti tanimlar (nominal %300,0
1 motor momentinin ylzdesi olarak).
UYARI! Sadece moment kontrol modunda (vektor
kontrol modu).
%0,0...%1600,0 Maksimum moment 1. Bkz. par.
46.03
30.26  Gli¢ motor limiti Invertdr tarafindan motora génderilen izin verilen maksimum | %300,00
glicti, nominal motor giiciinlin ylizdesi olarak tanimlar.
%0,00...%600,00 Maksimum motor guicu. 1=%1
30.27  Giig dretme limiti Motor tarafindan invertére génderilen izin verilen maksimum | %-300,00
glict, nominal motor giicinun ylzdesi olarak tanimlar.
Not: Uygulamaniz motorun bir pompa veya fan gibi sadece
bir ydnde dénmesini gerektiriyorsa, bunu elde etmek igin
hiz/frekans limiti (30. 17 Minimum hiz/30.13 Minimum frekans)
kullanin. 30.79 Minimum moment 1 veya 30.27 Giig liretme
limiti parametresini %0 olarak ayarlamayin, yoksa slricu
diizgiin sekilde duramaz.
%-600,00...%0,00 | Maksimum jeneratdr glicl. 1=%1
30.30  Yiiksek gerilim DC ara devrenin yiiksek gerilim kontrolini devreye alir. Devrede
kontrolii Yiksek ataletli ylkiin hizli frenleme yapmasi gerilimin ylksek
gerilim kontrol limitine yiikselmesine neden olur. DC
geriliminin limiti agsmasini énlemek igin, yiksek gerilim
kontroldrl frenleme momentini otomatik olarak azaltir.
Not: Eger surtictde fren kiyici ve fren direnci veya rejeneratif
besleme Unitesi bulunuyorsa, kontrol cihazi devre digi
birakilmalidir.
Pasif Yiksek gerilim kontrolii devre disi birakilir. 0
Devrede Yiksek gerilim kontrolii etkinlestirilir. 1
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30.31  Dusglik gerilim DC ara devrenin disik gerilim kontrolini devreye alir. Giris | Devrede
kontrolii gliclintin kesilmesi sonucu DC gerilimi diiserse, diisiik gerilim
kontroldra gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek igin motor
momentini otomatik olarak disurir. Motor momentinin
disurtlmesi ile ylkin ataleti surlicliye rejeneratif enerji
saglar; boylece DC baranin sarjli kalmasini saglar ve motor
serbest durus yapana kadar bir diistik gerilim agmasi
olmasini engeller. Santrifiij veya fan gibi yiksek ataletli
sistemlerde, gli¢ kaybinda ¢alismaya devam etme fonksiyonu
gibi davranir.
Pasif Dusuk gerilim kontroli devre disi birakilir. 0
Devrede Dusuk gerilim kontroli etkinlestirilir. 1
31 Hata fonksiyonlari Harici olay yapilandirmasi; hata durumlari sonrasinda suriict
davranigi segimi.
31.01  Harici olay 1 Harici olay 1'in kaynagini tanimlar. Pasif (dogru)
kaynagi Ayrica, bkz. 31.02 Harici olay 1 tiirii parametresi.
0 = Tetikleyici olayi
1 = Normal ¢alisma
Etkin (yanlis) 0. 0
Pasif (dogru) 1. 1
Rezerve 2
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7
Dl6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
31.02  Harici olay 1 tirii Harici olay 1'in trlini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.03  Harici olay 2 Harici olay 2'nin kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.04 Harici | Pasif (dogru)
kaynagdi olay 2 tiir(i parametresi.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.04  Harici olay 2 tiirti Harici olay 2'nin turini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.05  Hariciolay 3 Harici olay 3'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.06 Harici | Pasif (dogru)
kaynagi olay 3 tiirti parametresi.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynadi.
31.06  Harici olay 3 tiirti Harici olay 3'Un turind seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.07  Harici olay 4 Harici olay 4'Un kaynag@ini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.08 Harici | Pasif (dogru)
kaynagi olay 4 tiirii parametresi.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
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31.08  Harici olay 4 tiirii Harici olay 4'lin tirini seger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.09  Hariciolay 5 Harici olay 5'in kaynagini tanimlar. Ayrica, bkz. 31.10 Harici | Pasif (dogru)
kaynagi olay 5 tiirli parametresi.
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 31.01 Harici olay 1 kaynagi.
31.10  Harici olay 5 tirii Harici olay 5'in tirini secger. Hata
Hata Harici olay bir hata olusturur. 0
Uyari Harici olay bir uyari olusturur. 1
31.11  Hata reset se¢imi Bir harici hata resetleme sinyalinin kaynagini secer. Eger hata | Secilmedi
agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa,
sinyal sUrucly( resetler.
0 -> 1 = Reset
Not: Fieldbus arabiriminden gelen bir hata resetleme bu
ayardan bagimsiz olarak her zaman gézlemlenir.
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26

Diger [bit]

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).
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31.12  Otomatik resetleme | Otomatik olarak resetlenen hatalari secer. Parametre, her biti | 000Ch
segimi bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'ddr. Bir bit 1 (00...1100b)
olarak ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik olarak
resetlenir.
UYARI! Fonksiyonu etkinlestirmeden 6énce, tehlikeli
durumlarin olusmayacagdindan emin olun. Fonksiyon
sUrlicliyl otomatik olarak yeniden baslatir ve hatadan
sonra ¢alismaya devam eder.
Bu ikili say! bitleri, asagidaki hatalara karsilik gelir:
Bit Hata
0 Asirt akim
1 Yuksek gerilim
2 Dusuk gerilim
3 Al denetim hatasi
4...9 Rezerve
10 Segcilebilir hata (bkz. parametre 31.13 Secilebilir hata)
1 Harici hata 1 (31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
12 Harici hata 2 (31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
13 Harici hata 3 (31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
14 Harici hata 4 (31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
15 Harici hata 5 (31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi ile segilen kaynaktan)
0000h...FFFFh Otomatik resetleme konfiglirasyon word'l. 1=
31.13  Segilebilir hata 31.12 Otomatik resetleme segimi parametresi, bit 10 0000h
kullanilarak otomatik olarak resetlenebilen hatay tanimlar.
Hatalar Hata izleme bdlimiinde (sayfa 353) listelenmistir.
0000h...FFFFh Hata kodu. 10=1
31.14  Hata sayisi Sirlcunin 31.15 Toplam deneme zamani parametresi ile 5
tanimlanan sure icinde gerceklestirdigi otomatik hata
resetlerinin sayisini tanimlar.
0...5 Otomatik resetlerin sayisi. 10=1
31.15  Toplam deneme Otomatik sifirlama fonksiyonunun surticlyu sifirlama 30,0 s
zamani girisiminde bulunacagi zamani tanimlar. Bu sire boyunca,
31.14 Hata sayisi ile tanimlanan otomatik sifirlama sayisini
gerceklestirir
1,0...600,0 s Otomatik resetleme igin sire. 10=1s
31.16  Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan 50s
once slricinin beklemesi gereken sureyi tanimlar. Bkz.
31.12 Otomatik resetleme segimi parametresi.
0,0...120,0 s Otomatik resetleme gecikmesi. 10=1s
31.19  Motor faz kaybi Motorda faz kaybi tespit edildiginde surticiniin nasil tepki Hata
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Surlcu 3381 Cikis fazi kaybi hatas tetikler. 1
31.20  Toprak hatasi Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi ya da akim | Hata
dengesizligi tespit edildiginde surtciniin nasil tepki
verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Uyari Sdriuict bir A2B3 Topraklama kagagi uyarisi olusturur. 1
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Hata Sirict 2330 Topraklama kagagi hatasi tetikler. 2

31.21  Besleme faz kaybi! | Besleme faz kaybi tespit edildiginde siriictiniin nasil tepki Hata

verecegini seger.

Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Surlict 3130 Giris faz kaybi hatasi tetikler. 1

31.22  STO gésterge Bir ya da her iki Guvenli moment kapatma (STO) sinyali Hata/Hata
calistirma/durdurm | kapandiginda veya kayboldugunda verilecek gosterimleri
a seger. Gosterimler ayrica bu durum meydana geldiginde

surtclniin galisiyor ya da durdurulmus olmasina da baglidir.

Asagidaki her bir secimdeki tablolarda belirli ayarlar ile

olusturulan gosterimler gosterilmektedir.

Notlar:

* Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi lzerinde
etkisi yoktur. STO fonksiyonu bu parametrenin ayarindan
badimsiz olarak ¢aligir: galisan bir surticl bir ya da her iki
STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali
tekrar saglanip tim hatalar resetleninceye kadar start
etmez.

+ Sadece bir STO sinyali kaybi bir ariza gibi
yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

STO hakkinda daha fazla bilgi igin, sirtictiniin Donanim el

kitabr'nda Glivenli moment kapatma bolimiine bakin.

Hata/Hata 0
Girigler .. .
INT T INZ Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
0 0 Hata 5091 Giivenli moment kapatma
0 1 Hatalar 5091 Givenli moment kapatma ve
FA81 Glivenli moment kapatma 1
1 0 Hatalar 5091 Giivenli moment kapatma ve
FA82 Glivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Hata/Uyari 1
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Caligiyor Durduruldu
Hata 5091 Givenli Uyari A5A0 Giivenli
0 0
moment kapatma moment kapatma
5091 Giivenli moment | ASAO Glivenli moment
0 1 kapatma ve FA81 kapatma uyarisi ve
hatalari Giivenli FA81 hatasi Giivenli
moment kapatma 1 moment kapatma 1
5091 Giivenli moment | ASAO Glivenli moment
1 0 kapatma ve FA82 kapatma uyarisi ve
hatalar Guvenli FA82 hatasi Guvenli
moment kapatma 2 moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
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Hata/Olay 2
Girigler Gosterim
IN1 | IN2 Caligiyor Durduruldu
Hata 5091 Giivenli Olay B5A0 Giivenli
0 0
moment kapatma moment kapatma
5091 Givenli moment | B5A0 Giivenli moment
0 1 kapatma ve FA81 |kapatma olayi ve FA81
hatalari Givenli hatasi Givenli moment
moment kapatma 1 kapatma 1
5091 Giivenli moment | BSAO Glivenli moment
1 0 kapatma ve FA82  |kapatma olayi ve FA82
hatalari Givenli hatasi Givenli moment
moment kapatma 2 kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Uyari/Uyari 3
Girigler " .
INT T IN2 Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
0 0 Uyari A5A0 Giivenli moment kapatma
0 1 A5AO0 Giivenli moment kapatma uyarisi ve
FA81 hatasi Givenli moment kapatma 1
1 0 A5AO0 Giivenli moment kapatma uyarisi ve
FA82 hatasi Givenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Olay/Olay 4
Girisler Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
INT | IN2 galistyor vey
0 0 Uyari A5A0 Giivenli moment kapatma
0 1 A5AO0 Giivenli moment kapatma uyarisi ve
FA81 hatasi Givenli moment kapatma 1
1 0 A5AO0 Giivenli moment kapatma uyarisi ve
FA82 hatasi Givenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
Gosterim 5
yok/Gdsterim yok Girigler
INT T IN2 Gosterim (calisiyor veya durduruldu)
0 0 Yok
0 1 Hata FA81 Glivenli moment kapatma 1
1 0 Hata FA82 Glivenli moment kapatma 2
1 1 (Normal galisma)
31.23  Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegdin, giris | Hata
topraklama hatasi besleme kablosu siirlicii motor baglantisina baglanmis)
durumunda siricinin nasil tepki verecegini secer.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sirlcu 3181 Kablolama veya topraklama hatasi hatasi 1

tetikler.
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31.24  Sikisma fonksiyonu | Suriicinln bir motor sikisma durumuna nasil tepki Eylem yok
gOsterecegini seger.
Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:
+ Surlci sikisma akim limitinde (31.25 Sikisma akim limiti),
ve
+ cikis frekansi 31.27 Sikisma frekans limiti parametresi ile
ayarlanan seviyenin altindadir ya da motor hizi 31.26
Sikisma hiz limiti parametresi ile ayarlanan seviyenin
altindadir ve
« yukaridaki kosullar 31.28 Sikisma zamani parametresi ile
ayarlanan slreden daha uzun bir siire dogru durumdadir.
Eylem yok Yok (sikisma denetimi devre digi). 0
Uyari Sdricu bir A780 Motor sikismasi uyarisi olusturur. 1
Hata Sdricu 7121 Motor sikismasi hatasi tetikler. 2
31.25  Sikisma akim limiti | Motor nominal akiminin yiizdesi olarak sikisma akim limiti. %200,0
Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi.
%0,0...%1600,0 Sikisma akim limiti. -
31.26  Sikisma hiz limiti rpm cinsinden sikisma hiz limiti. Bkz. 31.24 Sikisma 150,00 rpm;
fonksiyonu parametresi. 180,00 rpm
(95.20 b0)
0,00...10000,00 Sikisma hiz limiti. Bkz. par.
rpm 46.01
31.27  Sikisma frekans Sikisma frekans limiti. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu 15,00 Hz;
limiti parametresi. 18,00 Hz
Not: Limitin 10 Hz'nin altina ayarlanmasi énerilmez. (95.20 b0)
0,00...1000,00 Hz | Sikisma frekans limiti. Bkz. par.
46.02
31.28  Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. 31.24 Sikisma fonksiyonu parametresi. | 20 s

0...3600 s

Sikisma zamani.
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31.30  Asiri hiz hata payr | Motorun izin verilen maksimum hizini 30.71 Minimum hiz ve | 500,00 rpm;
30.12 Maksimum hiz ile birlikte tanimlar (asiri hiz korumasi). | 500,00 rpm
Gergek hiz (24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi), 30.11 veya (95.20 b0)
30.12 parametresi ile tanimlanan hiz limitini bu parametrenin
degerinden daha fazla asarsa, surticli 7370 Asiri hiz hatasi
ile acilir.
UYARI! Bu fonksiyon sadece vektdr motor kontrol
modunda hizi denetler. Fonksiyon skaler motor
kontrol modunda etkili degildir.
Ornek: Maksimum hiz 1420 d/dak ve hiz agma marji 300
d/dak ise, slricu 1720 d/dak dederinde acar.

Hiz (24.02)
A Asiri hiz hata seviyesi
31.30
30.12
0 >
Zaman
30.11
31.30
V_ - T _A% h;hagsev_iyes_i
0,00...10000,00 Asiri hiz hata pay!. Bkz. par.
rpm 46.01
31.32  Acil rampa denetimi | 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil rampa denetimi %0

gecikmesi parametreleri 24.02 Kullanilan hiz geri bildirimi
parametresinin turevi ile birlikte Off1 ve Off3 acil durdurma
modlari igin bir denetim fonksiyonu saglar.

Denetim asagidakilerden birini esas alir:

* motorlarin durdugu sireyi izleme ya da

» gercek ve beklenen yavaglama oranlarini kargilastirma.
Bu parametre %0 olarak ayarlanirsa, maksimum stop siiresi
dogrudan 37.33 parametresinde ayarlanir. Aksi halde,
31.32...23.12 (Off1) veya 23.13 23.23 (Off3)
parametrelerinden hesaplanan, beklenen yavaglama
oranindan izin verilen maksimum sapmay! Acil stop siiresi
tanimlar. Gergek yavaglama orani (24.02) beklenen orandan
cok fazla saparsa, surtici 73B0 Acil rampasi basarisiz
hatasinda agilir, 06.17 Sdriicti durum word'i 2 bit 8'i ayarlar
ve serbest durus yapar.

31.32 %0 olarak ve 31.33 0 s olarak ayarlanirsa, acil
durdurma rampasi denetimi devre digi birakihr.

Ayrica bkz. parametre 21.04 Acil stop modu.

%0...%300 izin verilen yavaglama oranindan maksimum sapma. 1=%1
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31.33  Acil rampa denetimi
gecikmesi

31.32 Acil rampa denetimi parametresi %0 olarak ayarlanirsa,
bu parametre bir acil stop (Off1 veya Off3 modu) igin
maksimum sureyi tanimlar. Sure doldugunda motorun
durmamasi durumunda, siriicii 73B0 Acil rampasi bagarisiz
hatasinda agllir, 06.17 Siiriicli durum word'(i 2 bit 8'i ayarlar
ve serbest durus yapar.

31.32 %0'dan farkli bir degere ayarlanirsa, bu parametre acil
stop komutu ve denetimin etkinlestiriimesi arasinda bir
gecikme tanimlar. Hiz degisim oranini sabitlenmesine olanak
saglamak igin kisa bir gecikme belirlenmesi tavsiye edilir.

Os

0...100 s

Maksimum rampa inis slresi veya denetim etkinlestirme
gecikmesi.

31.36  Yard fan arizasi
baypas

Yardimci fan hatalarini gegici olarak bastirir.

Belli sird tiplerinde (6zellikle IP55 sinifinda korunanlar)

standart olarak 6n kapaga yerlestirilmis bir yardimci fan

bulunur. Fan sikismigsa veya bagl degilse, kontrol programi
bir hata (5081 Yardimci fan kirilmig) olusturur.

Surlictyt 6n kapagi olmadan galistirmak gerekliyse (6rnegin,

devreye alma sirasinda), hatayi yerine bir uyari (A582

Yardimci fan yok) olusturmak igin bu parametre

etkinlestirilebilir.

Notlar:

» Parametre kontrol Unitesi slrlicu yeniden baslatiimasinda
2 dakika iginde etkinlestiriimelidir (ya gl¢ cevrimi yapilarak
ya da 96.08 parametresi ile).

« Parametre yardimci fan yeniden baglanip tespit edilene ya
da bir sonraki kontrol tnitesi yeniden baslatiimasina dek
gegcerlidir

Kapall

Kapali

Normal ¢alisma, Yardimci fan denetimi hata olusturur.

Gegici olarak
baypaslandi

Yardimci fan hatasi gegici olarak bir uyari gostergesiyle
degistirilir.
Ayar otomatik olarak Kapali durumuna doner.

32 Denetim

1...6 sinyal denetimi fonksiyonlarinin konfigiirasyonu.
izlenecek alti deger segilebilir; 5nceden tanimlanan limitler
asildiginda bir uyari veya bir hata olusturulur.

Ayrica bkz. bolim Sinyal denetimi, (sayfa 92).

32.01  Denetim durumu

Sinyal denetimi durum word'G.

Sinyal denetim fonksiyonlari ile izlenen degerlerin ilgili limitler
dahilinde ya da disinda oldugunu gdsterir.

Not: Bu word 32.06, 32.16, 32.26, 32.36, 32.46 ve 32.56
parametreleri ile tanimlanan surtict eylemlerinden
bagimsizdir.

0000b

Bit Adi

Aciklama

Denetim 1 etkin 1= 32.07 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 2 etkin 1= 32.17 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 3 etkin 1= 32.27 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 4 etkin 1 = 32.37 ile segcilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 5 etkin 1= 32.47 ile segilen sinyal limitlerinin diginda.

Denetim 6 etkin 1= 32.27 ile secilen sinyal limitlerinin diginda.

REEREREE

..15 |Rezerve

0000h...FFFFh

Sinyal denetimi durum word'd.
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32.05 Denetim 1 Sinyal denetimi fonksiyonu 1 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.07) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.09 ve
32.10) nasll karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.06 ile segilir.

Devre disi Sinyal denetimi 1 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal alt limitinin altina dustiginde eylem gergeklestirilir. 1

Yiksek Sinyal Ust limitinin Uzerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2

Mut disuk Sinyalin mutlak dederi (mutlak) alt limitinin altina dustiginde | 3
eylem gerceklestirilir.

Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustugunde ya da Ust limitinin 5
Uizerine giktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak de@eri (mutlak) alt limitinin altina dustiglinde | 6
ya da (mutlak) Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis araligi1 (32.71 Denetim 1 7
histerezis) ile tanimlanan degerin lzerine ¢iktiginda eylem
gergeklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis araligi ile
tanimlanan degerin altina distigunde eylem devre digi
birakilir.

32.06 Denetim 1 eylemi Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, surliciiniin bir hatayi mi, bir uyariyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini secger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.

Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0

Uyari A8BO0 ABB Sinyal denetimi 1 uyarisi olusturulur. 1

Hata Suriicli 80B0 Sinyal denetimi 1 hatas tetikler. 2

Calisir durumdaysa | Calisir durumdaysa, siiriicti 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi 3

hata tetikler.

32.07  Denetim 1 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 1 tarafindan izlenecek sinyali Frekans
seger.

Sifir Yok. 0

Hiz 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 103). 1

Rezerve 2

Frekans 01.06 Cikis frekansi (sayfa 103). 3

Akim 01.07 Motor akimi (sayfa 103). 4

Rezerve 5

Moment 01.10 Motor momenti (sayfa 103). 6

DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 103). 7

Cikis gucl 01.14 Cikig giicti (sayfa 104). 8

Al1 12.11 Al1 gergek degeri (sayfa 125). 9

Al2 12.21 Al2 gergek degeri (sayfa 126). 10

Rezerve 11...17

Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 162). 18

girigi
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Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa cikigi (sayfa 162). 19
cikisl
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 163). 20
Rezerve 21
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa ¢ikisi (sayfa 167). 22
Sdirtict sicaklig 05.11 Siiriicii sicakligi (sayfa 108). 23
Proses PID ¢ikis! 40.01 Proses PID c¢ikisi gergek (sayfa 213). 24
Proses PID 40.02 Proses PID geribildirimi gergek (sayfa 213). 25
geribildirimi
Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gercek (sayfa 213). 26
noktasi
Proses PID 40.04 Proses PID sapmasi gercek (sayfa 214). 27
sapmasi
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

32.08 Denetim 1 filtre Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stiresi sUresi sabiti tanimlar.

0.000 ... 30.000 s Sinyal filtreleme suresi. 1000=1s

32.09 Denetim 1 diisiik Sinyal denetimi 1 igin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00

32.10  Denetim 1 yiiksek | Sinyal denetimi 1 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00

32.11  Denetim 1 Sinyal denetimi 1 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -

32.15  Denetim 2 Sinyal denetimi fonksiyonu 2 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre digi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.17) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.79 ve

32.20) nasil karsilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.16 ile segilir.

Devre digi Sinyal denetimi 2 kullanimda degil. 0

Dusik Sinyal alt limitinin altina dustigunde eylem gergeklestirilir. 1

Yuksek Sinyal Ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem gergeklestirilir. 2

Mut disuk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distigunde |3
eylem gergeklestirilir.

Abs yiiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) Ust limitinin (zerine giktiginda | 4
eylem gerceklestirilir.

Her ikisi Sinyal alt limitinin altina diistiglnde ya da st limitinin 5
Uzerine ciktiginda eylem gergeklestirilir.

Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustigiinde | 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine giktiginda eylem
gergeklestirilir.

Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis araligi (32.21 Denetim 2 7

histerezis) ile tanimlanan degerin uzerine ¢iktiginda eylem
gergeklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distuginde eylem devre digi
birakilir.
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32.16  Denetim 2 eylemi Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, slrlcinin bir hatayr mi, bir uyariyi mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini secger.
Not: Bu parametre 32.01Denetim durumu ile gésterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B1 ABB Sinyal denetimi 2 uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirtict 80B1 Sinyal denetimi 2 hatasi tetikler. 2
Calisir durumdaysa | Galisir durumdaysa, slriici 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi 3
hata tetikler.
32.17  Denetim 2 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 2 tarafindan izlenecek sinyali Akim
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.18  Denetim 2 filtre Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
stiresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme sdresi. 1000=1s
32.19  Denetim 2 diisiik Sinyal denetimi 2 i¢gin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.20 Denetim 2 yiiksek | Sinyal denetimi 2 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.21  Denetim 2 Sinyal denetimi 2 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.25 Denetim 3 Sinyal denetimi fonksiyonu 3 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.27) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.29 ve
32.30) nasll kargilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.26 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 3 kullanimda degil. 0
Disik Sinyal alt limitinin altina diistiigiinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Gizerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Mut diistik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustugiinde | 3
eylem gergeklestirilir.
Abs yuksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) tst limitinin Gzerine giktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustuginde ya da Ust limitinin 5
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde | 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.
Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i (32.31 Denetim 3 7

histerezis) ile tanimlanan degerin Uzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distiginde eylem devre digi
birakilir.
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32.26  Denetim 3 eylemi Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, sirlcinin bir hatayr mi, bir uyariyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B2 ABB Sinyal denetimi 3 uyarisi olusturulur. 1
Hata Surlict 80B2 Sinyal denetimi 3 hatasi tetikler. 2
Calisir durumdaysa | Galisir durumdaysa, stirlicli 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi 3
hata tetikler.
32.27  Denetim 3 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 3 tarafindan izlenecek sinyali Moment
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.28 Denetim 3 filtre Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.29  Denetim 3 diigiik Sinyal denetimi 3 icin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.30 Denetim 3 yiiksek | Sinyal denetimi 3 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.31  Denetim 3 Sinyal denetimi 3 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.35 Denetim 4 Sinyal denetimi fonksiyonu 4 modunu seger. Izlenen sinyalin | Devre digi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.37) alt ve ust limitler (sirasiyla 32.39 ve
32.30) nasil kargilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gergeklestirilecek eylem 32.36 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 4 kullanimda degil. 0
Duisik Sinyal alt limitinin altina diistiiglinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal st limitinin (zerine giktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Mut diistik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) tst limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distiglnde ya da Ust limitinin 5
Uizerine giktiginda eylem gerceklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde | 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.
Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i (32.41 Denetim 4 7

histerezis) ile tanimlanan degerin Uzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distigiinde eylem devre digi
birakilir.
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32.36  Denetim 4 eylemi Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, surliciiniin bir hatay1 mi, bir uyariyr mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini secger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B3 ABB Sinyal denetimi 4 uyarisi olusturulur. 1
Hata Strtict 80B3 Sinyal denetimi 4 hatasi tetikler. 2
Calisir durumdaysa | Motor calisiyorsa, suriicii 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi ile 3
hata agar.
32.37  Denetim 4 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 4 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.38 Denetim 4 filtre Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
stiresi sliresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.39  Denetim 4 diisiik Sinyal denetimi 4 i¢in alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.40 Denetim 4 yiiksek | Sinyal denetimi 4 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.41  Denetim 4 Sinyal denetimi 4 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.45 Denetim 5 Sinyal denetimi fonksiyonu 5 modunu seger. izlenen sinyalin | Devre disi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.47) alt ve Ust limitler (sirasiyla 32.49 ve
32.40) nasll kargilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gerceklestirilecek eylem 32.46 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 5 kullanimda degil. 0
Dislik Sinyal alt limitinin altina diistiigiinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal Ust limitinin Gizerine ¢iktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Mut diistik Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina dustugiinde | 3
eylem gergeklestirilir.
Abs yuksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) tst limitinin Gzerine giktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina dustiginde ya da Ust limitinin 5
Uzerine giktiginda eylem gerceklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde | 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir.
Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i (32.51 Denetim 5 7

histerezis) ile tanimlanan degerin Uzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distiginde eylem devre digi
birakilir.
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32.46  Denetim 5 eylemi Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, surliciniin bir hatay! mi, bir uyariyi mi yoksa
higbirini mi olusturacagini seger.
Not: Bu parametre 32.07 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B4 ABB Sinyal denetimi 5 uyarisi olusturulur. 1
Hata Surlict 80B4 Sinyal denetimi 5 hatasi tetikler. 2
Calisir durumdaysa | Motor galisiyorsa, slriicli 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi ile 3
hata agar.
32.47  Denetim 5 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 5 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.48  Denetim 5 filtre Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal igin bir filtreleme 0,000 s
stresi slresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.49  Denetim 5 diigiik Sinyal denetimi 5 icin alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.50 Denetim 5 yiiksek | Sinyal denetimi 5 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.51  Denetim 5 Sinyal denetimi 5 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
32.55 Denetim 6 Sinyal denetimi fonksiyonu 6 modunu seger. Izlenen sinyalin | Devre digi
fonksiyonu (bkz. parametre 32.57) alt ve ust limitler (sirasiyla 32.59 ve
32.50) nasil kargilastirilacagini belirler. Kosul saglandiginda
gergeklestirilecek eylem 32.56 ile segilir.
Devre disi Sinyal denetimi 6 kullanimda degil. 0
Duasik Sinyal alt limitinin altina diistiiglinde eylem gerceklestirilir. 1
Yiksek Sinyal st limitinin (zerine giktiginda eylem gerceklestirilir. 2
Mut diisuk Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde |3
eylem gergeklestirilir.
Abs yiksek Sinyalin mutlak degeri (mutlak) tst limitinin Gzerine ¢iktiginda | 4
eylem gergeklestirilir.
Her ikisi Sinyal alt limitinin altina distiglnde ya da Ust limitinin 5
Uizerine giktiginda eylem gerceklestirilir.
Her ikisi de yok Sinyalin mutlak degeri (mutlak) alt limitinin altina distiigiinde | 6
ya da (mutlak) ust limitinin Gzerine giktiginda eylem
gerceklestirilir.
Histerezis Sinyal, limit + 0,5 - histerezis arali§i (32.671 Denetim 6 7

histerezis) ile tanimlanan degerin tzerine ¢iktiginda eylem
gerceklestirilir. Sinyal, limit - 0,5 - histerezis aralidi ile
tanimlanan degerin altina distigiinde eylem devre digi
birakilir.
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32.56  Denetim 6 eylemi Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen deger limitlerini Eylem yok
astiginda, slrlcinin bir hatayr mi, bir uyariyi mi yoksa
higbirini mi olusturacagdini secger.
Not: Bu parametre 32.01 Denetim durumu ile gosterilen
durumu etkilemez.
Eylem yok Uyari veya hata olusturulmadi. 0
Uyari A8B5 ABB Sinyal denetimi 6 uyarisi olusturulur. 1
Hata Sirtici 80B5 Sinyal denetimi 6 hatasi tetikler. 2
Calisir durumdaysa | Motor calisiyorsa, suriicii 80B0 Sinyal denetimi 1 hatasi ile 3
hata agar.
32.57  Denetim 6 sinyali Sinyal denetim fonksiyonu 6 tarafindan izlenecek sinyali Sifir
seger.
Mevcut opsiyonlar igin, bkz. parametre 32.07 Denetim 1
sinyali.
32.58 Denetim 6 filtre Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal icin bir filtreleme 0,000 s
stiresi sliresi sabiti tanimlar.
0.000 ... 30.000 s | Sinyal filtreleme stresi. 1000=1s
32.59  Denetim 6 diisiik Sinyal denetimi 6 i¢in alt limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Alt limit. -
21474836,00
32.60 Denetim 6 yiiksek | Sinyal denetimi 6 icin Ust limiti tanimlar. 0,00
-21474836,00... Ust limit. -
21474836,00
32.61 Denetim 6 Sinyal denetimi 6 tarafindan izlenen sinyal igin histerezisi 0,00
histerezis tanimlar.
0.00...100000.00 Histerezis -
34 Zaman fonksiyonu Zamanlamali fonksiyonlarin konfigiirasyonu.
Ayrica bkz. bélim Zamanlamali fonksiyonlar (sayfa 70).
34.01  Zamana bagli Birlesik zamanlayicilarin durumu. Bir bilesik zamanlayicinin | -
fonksiyonlarin durumu ona bagli tim zamanlayicilarin mantiksal VEYA'sidir.
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |1 = Etkin.
1 Zamanlamali fonksiyon 2 |1 = Etkin.
2 Zamanlamali fonksiyon 3 |1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...0FFFFh Bilesik zamanlayicilar 1...3 durumu. 1=1
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34.02  Zamanlayici Zamanlayicilar 1...12 durumu. -
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 12 1 = Etkin.
12...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Zamanlayici durumu 1=1
34.04  Mevsim/istisna 1...4 mevsimlerin, istisna hafta igi gliniin ve istisna tatilin -
glinii durumu durumu. Tek seferde yalnizca bir mevsim etkin olabilir. Bir
glin ayni anda hem is glini hem de tatil olabilir.
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Mevsim 1 1 = Etkin.
1 Mevsim 2 1 = Etkin.
2 Mevsim 3 1 = Etkin.
3 Mevsim 4 1 = Etkin.
4..9 Rezerve
10 istisna is glinii 1 = Etkin.
1 istisna tatili 1 = Etkin.
12...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Mevsimlerin ve istisna hafta glintyle tatilin durumu. 1=1
34.10  Zamanlamali Zamanlamali fonksiyonlarin etkinlestirme sinyali icin kaynak | Secilmedi
fonksiyonlari seger.
etkinlestir 0 = Devre disl.
1 = Devrede.
Secilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
(

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).
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34.11  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in ne zaman etkin oldugunu tanimlar. 0111 1000

konfigiirasyonu 0000b

Bit Adi Aciklama

0 Pazartesi 1 = Pazartesi etkin bir start glintdur.

1 Sali 1 = Sali etkin bir start glinidur.

2 Carsamba 1 = Carsamba etkin bir start giinidur.

3 Persembe 1 = Pergembe etkin bir start glintdur.

4 Cuma 1 = Cuma etkin bir start glinidur.

5 Cumartesi 1 = Cumartesi etkin bir start glintdur.

6 Pazar 1 = Pazar etkin bir start ginuddar.

7 Mevsim 1 1 = Zamanlayici mevsim 1'de etkin.

8 Mevsim 2 1 = Zamanlayici mevsim 2'de etkin.

9 Mevsim 3 1 = Zamanlayici mevsim 3'te etkin.

10 Mevsim 4 1 = Zamanlayici mevsim 4'te etkin.

1 istisnalar 0 = Istisna giinler devre disi. Zamanlayici sadece hafta ici giin ile

mevsim ayarlarina (zamanlayici yapilandirmasinda bitler 0...10)
ve zamanlayicinin baglama zamani ile siiresine uyar (bkz. 34.12
ve 34.13).

istisna glinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90) bu
zamanlayici Uzerinde etkisi yoktur.

1 = [stisna giinler devrede. Zamanlayici, bitler 0...10 ile
tanimlanan hafta igi giinler ile mevsimlerde ve 34.12, 34.13
parametreleriyle tanimlanan zamanlarda etkindir.

Ayrica, zamanlayici bit 12, bit 13 ve 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna glinlerde etkindir. Bit 12 ve
bit 13'Un her ikisi de sifirsa, zamanlayici istisna glinlerde devre
disidir.

12 Tatiller Bit 11 = 1 (Istisna giinler etkinlestirildi) olmadigi siirece bu bitin
etkisi yoktur.

Bit 11 ve bit 12'nin her ikisi de 1 oldugunda zamanlayici, bitler
0...10 ile tanimlanan hafta igi guinler ile mevsimlerde ve 34.12,
34.13 parametreleriyle tanimlanan zamanlarda etkindir.

Ayrica, zamanlayici sadece suregelen giin 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna Giin Tatil olarak
tanimlandiginda ve gecerli zaman 34.12, 34.13 parametreleri
tarafindan tanimlanan zaman araligiyla eslestiginde etkindir.
istisna glinlerde, hafta igi giin bitleri ve mevsim bitleri yok sayilir.

13 is gunleri Bit 11 = 1 (Istisnalar etkinlestirildi) olmadig siirece bu bitin etkisi
yoktur.

Bit 11 ve bit 13'Un her ikisi de 1 oldugunda Zamanlayici, bitler
0...10 ile tanimlanan hafta igi guinler ile mevsimlerde ve 34.12,
34.13 parametreleriyle tanimlanan zamanlarda etkindir.

Ayrica, zamanlayici sadece suregelen giin 34.70...34.90
parametreleriyle tanimlanan istisna Giin Is Giinii olarak
tanimlandiginda ve gecerli zaman 34.12, 34.13 parametreleri
tarafindan tanimlanan zaman araligiyla eslestiginde etkindir.
istisna glinlerde, hafta igi giin bitleri ve mevsim bitleri yok sayilir.

14...15 [Rezerve
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Zamanlayici yapilandirmasinin Zamanlayicinin ne zaman etkin olacagini nasil tanimladiginin

ornekleri asagida gosterilmektedir.

Parametre bitleri
34.11 Zamanlayici 1 konfiglirasyonu

=(Pazartesi
=(Sall
—|Carsamba
- |Persembe
=|Cuma

= |Cumartesi
-|Pazar
-[Mevsim1
-[(Mevsim2
- [Mevsim3
-[Mevsim4
ollstisnalar

o|Tatiller

olls gunleri

Ornek 1: Zamanlayici, her Hafta ici giin ve her Mevsim
diger parametreler ile tanimlanan glnlerin saatlerinde
etkindir.

istisna giinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici tzerinde etkisi yoktur.

Ornek 2: Zamanlayici, Pzt - Cum ve her Mevsim diger
parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

istisna giinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici Uzerinde etkisi yoktur.

Ornek 3: Zamanlayici, Pzt - Cum ve sadece Mevsim
3'te (6rnegin, yaz olarak yapilandirilabilir) diger
parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

istisna giinii ayarlarinin (parametreler 34.70...34.90)
Zamanlayici Uzerinde etkisi yoktur.

Ornek 4: Zamanlayici, Pzt - Cum ve her Mevsim diger
parametreler ile tanimlanan giinlerin saatlerinde
etkindir.

Ayrica, Zamanlayici hangi giin ve mevsim oldugundan
badimsiz olarak Istisna Gin Tatiller oldugunda etkindir.

-

Ornek 5: Zamanlayici, Mevsim 1 ve Mevsim 2
boyunca Pzt, Crs, Cum ve Pzr diger parametreler ile
tanimlanan giinlerin saatlerinde etkindir.

Ayrica, Zamanlayici hangi giin ve mevsim oldugundan

bagimsiz olarak Istisna Giin is Giinleri oldugunda
etkindir.

Ornek 6: Zamanlayici, her Hafta ici giin ve her Mevsim
diger parametreler ile tanimlanan glnlerin saatlerinde
etkindir.

Zamanlayici tiim Istisna giinler boyunca pasiftir.

0000h...FFFFh Zamanlayici 1'in konfigiirasyonu. 1=1

34.12

Zamanlayici 1 start | Zamanlayici 1'in glinlik baglatma zamanini tanimlar. Zaman | 00:00:00

zamani saniyelik adimlarda degistirilebilir.

Zamanlayici baglatma zamanindan bagka bir zamanda
baglatilabilir. Or. zamanlayicinin siiresi bir giinden fazla ise ve
etkin oturum bu sirada baslarsa, zamanlayici 00:00'da
baslatilir ve slre kalmayinca durdurulur.

00:00:00...23:59:59 | Zamanlayicinin glinlik baglatma zamani. 1=1
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34.13  Zamanlayici 1 Zamanlayici 1'in siiresini tanimlar. Sure saniyelik adimlarda | 00 00:00
stiresi degistirilebilir.
Sire gln degisiminin sonrasina sarkabilir, ancak bir istisna
glinl etkin olursa asama gece yarisi kesintiye ugrar. Ayni
sekilde, bir istisna gliniinde baslatilan ddnem siire daha uzun
olsa bile yalnizca gliniin sonuna kadar etkin kalir. Hala sire
kaldiysa zamanlayici bir kesintiden sonra devam eder.
00 00:00...07 00:00 | Zamanlayici slresi. 1=1
34.14  Zamanlayici 2 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigiirasyonu 0000b
34.15  Zamanlayici 2 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.16  Zamanlayici 2 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi
34.17  Zamanlayici 3 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.18  Zamanlayici 3 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.19  Zamanlayici 3 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi
34.20  Zamanlayici 4 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigiirasyonu 0000b
34.21  Zamanlayici 4 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.22  Zamanlayici 4 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.23  Zamanlayici 5 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigiirasyonu 0000b
34.24  Zamanlayici 5 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.25  Zamanlayici 5 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stiresi
34.26  Zamanlayici 6 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.27  Zamanlayici 6 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.28  Zamanlayici 6 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi
34.29  Zamanlayici 7 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.30  Zamanlayici 7 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.31  Zamanlayici 7 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 sliresi. 00 00:00
stiresi
34.32  Zamanlayici 8 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigiirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.33  Zamanlayici 8 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.34  Zamanlayici 8 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00

stiresi
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34.35  Zamanlayici 9 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.36  Zamanlayici 9 start | Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
zamani
34.37  Zamanlayici 9 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stresi
34.38  Zamanlayici 10 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.39  Zamanlayici 10 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.40 Zamanlayici 10 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stresi
34.41  Zamanlayici 11 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.42  Zamanlayici 11 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.43  Zamanlayici 11 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siiresi. 00 00:00
stresi
34.44  Zamanlayici 12 Bkz. 34.11 Zamanlayici 1 konfigirasyonu. 0111 1000
konfigtirasyonu 0000b
34.45  Zamanlayici 12 Bkz. 34.12 Zamanlayici 1 start zamani. 00:00:00
start zamani
34.46  Zamanlayici 12 Bkz. 34.13 Zamanlayici 1 siresi. 00 00:00
stresi
34.60 Mevsim 1 baglangic | Mevsim 1'in baslangig tarihini gg.aa formatinda tanimlar; 01.01.
tarihi burada gg giin sayisi ve aa ay sayisidir.
Mevsim gece yarisi degisir. Tek seferde bir mevsim etkin
olabilir. Zamanlayicilar etkin mevsimin iginde olmasalar bile
istisna glnlerde baslatilir.
Tudm mevsimleri kullanmak igin mevsim baslangig tarihleri
(1...4) artan sirayla verilmelidir. Varsayilan deger, mevsimin
yapilandiriimadigi seklinde yorumlanir. Mevsim baslangi¢
tarihleri artan sirada degillerse ve deger varsayilan degerden
farkliysa, bir mevsim yapilandirma uyarisi verilir.
01.01...31.12 Mevsim baslangig tarihi
34.61  Mevsim 2 baslangi¢ | Mevsim 2 baslangig tarihini tanimlar. 01.01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.62  Mevsim 3 baglangic | Mevsim 3 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.63  Mevsim 4 baglangi¢ | Mevsim 4 baslangig tarihini tanimlar. 01,01.
tarihi Bkz. 34.60 Mevsim 1 baslangig tarihi.
34.70  Etkin istisnalarin Son etkin istisnay! belirleyerek kag etkin istisna oldugunu 3

sayisi

tanimlar. Onceki tiim istisnalar etkindir.

1...3 istisnalari ddnemdir (slre tanimlanabilir) ve 4...16
istisnalari glindur (slire her zaman 24 saattir).

Ornek: Deger 4 ise, 1...4 istisnalar etkindir ve 5...16
istisnalari etkin degildir.

Etkin istisna donemlerinin veya gunlerinin sayisi.
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34.71  Istisna tiirleri 1...16 istisnalarinin tarlerini is giini veya tatil olarak tanimlar. | 0000b
1...3 istisnalari ddnemdir (stre tanimlanabilir) ve 4...16
istisnalari guindir (stre her zaman 24 saattir).

Bit Adi Aciklama
0 istisna 1 0 = s giindi. 1 = Tatil
1 istisna 2 0 = Is guind. 1 = Tatil
2 istisna 3 0 = s giindi. 1 = Tatil
3 istisna 4 0 = s giindi. 1 = Tatil
4 istisna 5 0 = Is guind. 1 = Tatil
5 istisna 6 0 = s giindi. 1 = Tatil
6 istisna 7 0 = s giindi. 1 = Tatil
7 istisna 8 0 = Is glind. 1 = Tatil
8 istisna 9 0 = s giindi. 1 = Tatil
9 istisna 10 0 = s giindi. 1 = Tatil
10 istisna 11 0 = Is glind. 1 = Tatil
1 Istisna 12 0 = s giindi. 1 = Tatil
12 Istisna 13 0 = s giindi. 1 = Tatil
13 Istisna 14 0 = Is giind. 1 = Tatil
14 Istisna 15 0 = s giindi. 1 = Tatil
15 Istisna 16 0 = s giindi. 1 = Tatil
0000h...FFFFh istisna siiresi veya giinlerinin tiirleri. 1=
34.72 Istisna 1 start istisna déneminin baslangig tarihini gg.aa formatinda 01.01.
tanimlar; burada gg glin sayisi ve aa ay sayisidir.
Bir istisna gliniinde baslatiimis olan zamanlayici, sire kalmis
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
Ayni tarih, tatil ve is giinii olarak yapilandirilabilir. Istisna
glinlerin herhangi birisi etkinse, tarih de etkindir.
01.01....31.12. Istisna dénemi 1'in baglangig tarihi.
34.73  Istisna 1 uzunlugu | istisna déneminin uzunlugunu giin olarak tanimlar. od
istisna dénemi, bir dizi ardisik istisna giinii gibi kullanilir.
0...60d istisna dénemi 1'in uzunlugu. 1=
34.74  stisna 2 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.75 lstisna 2 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.76 Istisna 3 start Bkz. 34.72 Istisna 1 start. 01,01.
34.77  lstisna 3 uzunlugu | Bkz. 34.73 Istisna 1 uzunlugu. 0d
34.78  lstisna giinii 4 istisna glin{i 4'Gin tarihini tanimlar. 01.01.
01.01....31.12. Istisna giinii 4'Un baslangig tarihi.
Bir istisna gtiniinde baslatilmis olan zamanlayici, siire kalmis
olsa bile her zaman 23:59:59'da durur.
34.79  Istisna giinii 5 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.80 Istisna giinii 6 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.81  Istisna giinii 7 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4 01,01
34.82  Istisna giinii 8 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.83 Istisna giinii 9 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.84  Istisna giinii 10 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
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34.85  Istisna giinii 11 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.86 Istisna giinii 12 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.87 lstisna giinii 13 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.88 Istisna giinii 14 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.89  Istisna giinii 15 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.90 Istisna giinii 16 Bkz. 34.79 Istisna giinii 4. 01,01
34.100 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 1'e bagl oldugunu | 0000b
fonksiyon 1 tanimlar.
0 = Bagli degil.
1 =Bagh.
Bkz. 34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin durumu.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlayici 1 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 2 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlayici 3 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3 Zamanlayici 4 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
4 Zamanlayici 5 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
5 Zamanlayici 6 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
6 Zamanlayici 7 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
7 Zamanlayici 8 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
8 Zamanlayici 9 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
9 Zamanlayici 10 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
10 Zamanlayici 11 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlayici 12 0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
12...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Bilesik zamanlayici 1'e bagli olan zamanlayicilar. 1=
34.101 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 2'ye bagh 0000b
fonksiyon 2 oldugunu tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin durumu.
34.102 Zamanlamali Hangi zamanlayicilarin bilesik zamanlayici 3'e bagl oldugunu | 0000b
fonksiyon 3 tanimlar.
Bkz. 34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin durumu.
34.110 VYiikseltme zamani | Hangi bilesik zamanlayicilarin (yani, bilesik zamanlayicilara | 0000b
fonksiyonu bagli olan zamanlayicilarin) ekstra zaman fonksiyonuyla
etkinlestirildigini tanimlar.
Bit Adi Aciklama
0 Zamanlamali fonksiyon 1 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
1 Zamanlamali fonksiyon 2 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
2 Zamanlamali fonksiyon 3 |0 = Etkin degil. 1 = Etkin.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Ekstra zamanlayici iceren bilesik zamanlayicilar. 1=
34.111  Yiikseltme zamani | Ekstra zaman etkinlestirme sinyalinin kaynagini secer. Kapali
etkinlestirme 0 = Devre disl.
kaynagdi 1 = Devrede.
Kapali 0. 0
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Acik 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
34.112  Yiikseltme zamani | Ekstra zamani devreye alma sinyali kapatildiktan sonra 00 00:00
stiresi ekstra zamanin devre disi birakildigi saati belirler.
Ornek: 34.111 Yiikseltme zamani etkinlestirme kaynagi
parametresi DI1 ve 34.112 Yiikseltme zamani siiresi
parametresi 00:01:30 olarak ayarlanmigsa, ekstra zaman
dijital giris DI devre digi birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika
boyunca devrede kalir.
00 00:00...07 00:00 | Ekstra zaman suresi. 1=1
35 Motor termik Sicaklik 6lgim yapilandirmasi, ylk egrisi tanimi ve motor
korumasi fani kontroli yapilandirmasi gibi motor termal koruma
ayarlari.
Ayrica bkz. bolim Motor termik korumasi, (sayfa 84).
35.01  Tahmini motor Motor sicakhgini dahili motor termik koruma modeli -
sicakligi tarafindan tahmin edildigi gibi gosterir (bkz. parametre
35.50...35.55). Birim, 96.16 Birim secimiparametresi ile
segilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...1000 °C veya | Tahmini motor sicakligi. 1=1°
-76...1832 °F
35.02  Olgiilen sicaklik 1 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak | -
yoluyla alinan sicakligi gésterir. Birim, 96.16 Birim segimi
parametresi ile segilir.
Not: PTC sensorinde gosterilen deger gegerli bir lglim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asiri sicaklik) gosterilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...5000 °C veya | Olgiilen sicaklik 1 1 =1 birim
-76...9032°F,
0 ohm veya
[35.12] ohm
35.03  Olgiilen sicaklik 2 35.21 Sicaklik 2 kaynagi parametresi ile tanimlanan kaynak | -
yoluyla alinan sicakhg gésterir. Birim, 96.16 Birim sec¢imi
parametresi ile segilir.
Not: PTC sensoriinde gosterilen deger gegerli bir lglim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asiri sicaklik) gosterilir.
Bu parametre salt okunurdur.
-60...5000 °C veya | Olgilen sicaklik 2 1 =1 birim

-76...9032 °F,
0 ohm veya
[35.22] ohm
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35.11  Sicaklik 1 kaynagi | Olgiilen sicaklik 1'nin okunacagi kaynagi seger. Tahmini
Genellikle bu kaynak, siiriicii tarafindan kontrol edilen motora | S/caklik
bagl bir sensérden gelir, ancak opsiyon listesindeki gibi
uygun bir sensér kullanildigr surece prosesin diger
bélumlerinden gelen bir sicaklik da élgulebilir ve izlenebilir.
Devre digi Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 1 devre disI. 0
Tahmini sicaklik Tahmini motor sicakhgi (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor | 1
sicaklign).
Sicaklik, bir dahili siirlicli hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam
sicakligi parametresinde ayarlamak énemlidir.
Rezerve 4
1 x Pt100 analog 35.14 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile secilen standart | 5
GIC bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensora.
Asagidaki ayarlar gereklidir:
+ Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.
+ 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.
» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensorii 1
etkinlestirme olarak ayarlayin.
Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoriin
direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tzerindeki gerilim
de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
dénasturalur.
2 x Pt100 analog 1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli iki | 6
GIC sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla dlgim
hassasiyeti blyuk 6lgude arttirilir.
3 x Pt100 analog 1 x Pt100 analog G/C secimi gibidir, ancak seri olarak bagl 7
GIC i¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla
6lgim hassasiyeti blyuk olgude arttirilir.
PTC DI6 PTC sensori DI6'ya baghdir. 8
Not: PTC sensoriinde gdsterilen deger gegerli bir dlgim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asin sicaklik) gosterilir.
Rezerve 9...10
Dogrudan sicaklik | Sicaklik 35.714 Sicaklik 1 Al kaynagi parametresi ile segilen "
kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece olarak
kabul edilir.
Rezerve 17...18
PTC genigletme PTC, sUricu yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 gok fonksiyonlu | 19
moduli genisletme moddlline baghdir. Sirliciiniin Donanim el
kitabr'nda, Opsiyonel G/C genisletme mod(illeri b6limdi,
CMOD-02 gok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V
AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi) kismina bakin.
Rezerve 20
Term(0) PTC sensorl veya normal olarak kapali bir termistor rolesii 21
dijital giris DI6'ya bagland.. Dijital giris 0 oldugunda motor
asirt isinmigtir.
Term(1) Normal olarak agik termistor rélesi dijital giris DI6'ya baglandi. | 22

Dijital giris 1 oldugunda motor asiri isinmistir.
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35.12  Sicaklik 1 ariza Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 igin hata limitini tanimlar. 130 °C veya
limiti Olgllen sicaklik 1 limiti astiginda, suriict 266 °F
4981 Harici sicaklik 1 Hatas! tetikler.
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensorinde, bu parametrenin degerini
degistirmenin hata olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02
tetikleme esiginin lGzerinde oldugunda sirlicu hata tetikler
(bkz. Donanim kilavuzu) ve PTC, CMOD-02 kurtarma
esiginin altina distigunde (bkz. Donanim kilavuzu), hata
sifirlanir.
-60...5000 °C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 1 icin hata limiti. 1=1°
-76...9032 °F
35.13  Sicaklik 1 uyar Sicaklik denetimi fonksiyonu 1 igin uyari limitini tanimlar. 110 °C veya
limiti Olgllen sicaklik 1 limiti astiginda,A491 Harici sicaklik 1 230 °F
uyarisi olugturulur.
Birim, 96.16 Birim secimi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensoriinde, bu parametrenin degerini
degistirmenin uyari olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02
tetikleme esiginin lzerinde oldugunda siiriici hata tetikler
(bkz. Donanim kilavuzu) ve PTC, CMOD-02 kurtarma
esiginin altina dustiginde (bkz. Donanim kilavuzu), hata
sifirlanir.
-60...5000 °C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 1 igin uyari limiti. 1=1°
-76...9032 °F
35.14  Sicaklik 1 Al 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin ayari analog giristen | Segilmedi
kaynagi 6lglim gerektirdigi zaman analog girisi belirtir.
Segilmedi Yok. 0
Al1 gercek degeri Denetleme birimindeki Al1 analog girisi. 1
Al2 gercek degeri Denetleme birimindeki Al2 analog girisi. 2
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
35.21  Sicaklik 2 kaynagi | Olglilen sicaklik 2'nin okunacagi kaynagi secer. Devre disi
Genellikle bu kaynak, surlicii tarafindan kontrol edilen motora
bagh bir sensérden gelir, ancak opsiyon listesindeki gibi
uygun bir sensor kullanildigi siirece prosesin diger
boélimlerinden gelen bir sicaklik da dlgtlebilir ve izlenebilir.
Devre disi Yok. Sicaklik izleme fonksiyonu 2 devre disl. 0
Tahmini sicaklik Tahmini motor sicakhgi (bkz. parametre 35.01 Tahmini motor
sicakligi).
Sicaklik, bir dahili stirlictii hesaplamasindan tahmini olarak
belirlenir. Motorun ortam sicakhgini 35.50 Motor ortam
sicakligi parametresinde ayarlamak énemlidir.
Rezerve 3.4
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1 x Pt100 analog
G/IC

35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile secilen standart

bir analog girise ve bir analog ¢ikisa baglanan Pt100 sensora.

Asagidaki ayarlar gereklidir:

+ Donanim jumper'ini ya da analog girise iliskin anahtari U
(gerilim) olarak ayarlayin. Her turlt degisiklik denetleme
birimi yeniden baslatilarak gegerli kilinmahdir.

» 12 Standart Al grubundaki ilgili analog giris birim segimi
parametresini V (volt) olarak ayarlayin.

» 13 Standart AO parametre grubunda, analog ¢ikisin
kaynak secimi parametresini Sicaklik sensorii 2
etkinlestirme olarak ayarlayin.

Analog ¢ikis, sensor lizerinden sabit akim génderir. Sensoriin

direnci sicaklik ile birlikte arttikga, sensor tzerindeki gerilim

de artar. Gerilim analog giris tarafindan okunur ve dereceye
dénasturalar.

5

2 x Pt100 analog
G/IC

1 x Pt100 analog G/C segimi gibidir, ancak seri olarak bagli iki
sensor bulunur. Birden fazla sensérin kullaniimasiyla dlgim
hassasiyeti blyuk 6lgude arttirilir.

3 x Pt100 analog
G/IC

1 x Pt100 analog G/C secimi gibidir, ancak seri olarak bagl
i¢ sensor bulunur. Birden fazla sensoériin kullaniimasiyla
6lgim hassasiyeti blyuk olgude arttirilir.

PTC Dl6

PTC sensori DI6'ya baghdir.

Not: PTC sensdriinde gdsterilen deger gegerli bir dlgim
degildir. Ya 0 ohm (normal sicaklik) ya da 35.22 Sicaklik 2
ariza limiti parametresinin degeri (asin sicaklik) gosterilir.

Rezerve

19...10

Dogrudan sicaklik

Sicaklik 35.24 Sicaklik 2 Al kaynagi parametresi ile segilen
kaynaktan alinir. Kaynagin degeri Celsius derece olarak
kabul edilir.

1

Rezerve

17...18

PTC genigletme
moduli

PTC, suricu yuvasi 2'de takili olan CMOD-02 gok fonksiyonlu
genisletme moddlline baghdir. Siirliciiniin Donanim el
kitabr'nda, Opsiyonel G/C genisletme modiilleri b6limdi,
CMOD-02 gok fonksiyonlu genigletme modiilii (harici 24 V
AC/DC ve yalitilmig PTC arabirimi) kismina bakin.

19

Rezerve

20

Term(0)

PTC sensorl veya normal olarak kapali bir termistér rolesii
dijital giris DI6'ya bagland.. Dijital giris O oldugunda motor
asirt isinmigtir.

21

Term(1)

Normal olarak agik termistor rélesi dijital giris DI6'ya baglandi.
Dijital giris 1 oldugunda motor asiri isinmistir.

22

35.22

Sicaklik 2 ariza
limiti

Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin hata limitini tanimlar.
Olgiilen sicaklik 1 limiti astiginda, siriicl

4982 Harici sicaklik 2 hatas tetikler.

Birim, 96.16 Birim se¢imi parametresi ile segilir.

Not: PTC sensdérinde, bu parametrenin degerini
degistirmenin hata olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02
tetikleme esiginin Gzerinde oldugunda surlicu hata tetikler
(bkz. Donanim kilavuzu) ve PTC, CMOD-02 kurtarma
esiginin altina distigunde (bkz. Donanim kilavuzu), hata
sifirlanir.

130 °C veya
266 °F

-60...5000 °C veya
-76...9032 °F

Sicaklik izleme fonksiyonu 2 icin hata limiti.
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35.23  Sicaklik 2 uyar Sicaklik denetimi fonksiyonu 2 igin uyari limitini tanimlar. 110 °C veya
limiti Olgllen sicaklik 1 limiti astiginda,A492 Harici sicaklik 2 230 °F
uyarisi olusturulur.
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir.
Not: PTC sensorinde, bu parametrenin degerini
degistirmenin uyari olusturmaya etkisi yoktur. PTC, CMOD-02
tetikleme esiginin lzerinde oldugunda siriici hata tetikler
(bkz. Donanim kilavuzu) ve PTC, CMOD-02 kurtarma
esiginin altina distiginde (bkz. Donanim kilavuzu), hata
sifirlanir.
-60...5000 °C veya | Sicaklik izleme fonksiyonu 2 igin uyari limiti. 1=1°
-76...9032 °F
35.24  Sicaklik 2 Al 35.11 Sicaklik 1 kaynagi parametresinin ayari analog giristen | Secilmedi
kaynagdi 6lgiim gerektirdigi zaman analog girisi belirtir.
Segcilmedi Yok. 0
Al1 gercek degeri Denetleme birimindeki Al1 analog girisi. 1
Al2 gercek degeri Denetleme birimindeki Al2 analog girisi. 2
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
35.31  Givenli motor Guvenli motor sicakhigini etkinlestirir. Kapali
sicakligi izni
Kapali Guvenli motor sicakhgi kapali.
Acik Guvenli motor sicakhgr agik.
35.50  Motor ortam Motor termal koruma modeli igin motorun ortam sicaklhigini 20 °C veya
sicakligi tanimlar. Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir. 68 °F
Motor termik koruma modeli, 35.50...35.55 parametrelerini
esas alarak motor sicakhigini tahmin eder. Motor sicakligi,
motor yik egrisinin Gzerindeki bélgede galisirken artar, yik
egrisinin altindaki bélgede ¢alisirken azalir.
UYARI! Motor, toz, kirletici madde vb. nedenlerle
A uygun sekilde sogutulmazsa, model motoru
koruyamaz.
-60...100 °C veya Ortam sicakligi. 1=1°

-76 ... 212 °F
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35.51  Motor yiik egrisi Motor yiik egrisini 35.52 Sifir hiz yiikii ve 35.53 Kirilma %110
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yik egrisi motor
termik koruma modeli tarafindan motor sicakligini tahmin
etmek icin kullanilir.
Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk,
99.06 Motor nominal akimi parametresinin degeri olarak alinir
(daha yiiksek degerdeki ylikler motorun 1sinmasina neden
olur). Ortam sicaklidi, 35.50 Motor ortam sicakligi
parametresinde ayarlanan nominal degerden farkliysa yuk
egrisi seviyesi ayarlanmalidir.
1IN
(%) A I = Motor akimi
In = Nominal motor akimi
150 +
35.51
100 +
50 |
35.52
35.53 Siirticti ¢ikis
frekans
%50...%150 Motor yik egrisi igin maksimum yUk. 1=%1
35.52  Sifir hiz yiiki Motor yiik egrisini 35.51 Motor ylik egrisi ve 35.53 Kirilma %100
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yik egrisinin sifir
hizinda maksimum motor yikini tanimlar. Motorda harici bir
fan varsa, sogutmayi daha etkili kilmak igin daha ylksek bir
deger kullanilabilir. Motor Ureticisinin énerilerine bakin.
Bkz. parametre 35.51 Motor yiik egrisi.
%50...%150 Motor yik egrisi igin sifir hiz yika. = %1
356.563  Kirilma noktasi Motor yiik egrisini 35.51 Motor yiik egrisi ve 35.52 Sifir hiz 45,00 Hz
ylikii parametreleriyle birlikte tanimlar. Yk egrisi kesme
noktasi frekansini, yani motor yik egrisinin 35.51 Motor yiik
egrisi parametresi degerinden 35.52 Sifir hiz yiiki
parametresi degerine digsmeye basladigi noktay tanimlar.
Bkz. parametre 35.51 Motor yiik egrisi.
1,00...500,00 Hz Motor yiik egrisi igin kirilma noktasi. Bkz. par.
46.02
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35.54  Motor nominal Motor nominal akim ile yiiklG iken motorun ortam sicakligi 80 °C veya
sicaklik artigi Uzerindeki sicaklik artigini tanimlar. Motor Ureticisinin 176 °F

Onerilerine bakin.
Birim, 96.16 Birim segimi parametresi ile segilir.

Sicaklik

Motor nominal sicaklik

artisi
Ortam sicakligi
4 _ 7T _ _ _ _ _ _
Zaman
0...300 °C veya Sicaklik artisgi. 1=1°

32..572 °F
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35.55  Motortermal zaman | Nominal motor sicakhiginin %63'ine ulagmak igin gereken 256 s
sabiti zaman olarak tanimlanan, motor termal koruma modeli igin
termal sire sabitini tanimlar. Motor Greticisinin 6nerilerine bakin.
NEMA sinifi motorlar igin UL sartlarina gére 1sil koruma igin
yaklasik hesaplama yapin: Motor termal zamani 35 garpi t6’ya
esittir, burada t6 (saniye cinsinden) motor ureticisi tarafindan
motorun nominal akiminin alti katinda emniyetle ¢alisabilecegi
sure seklinde tanimlanmugtir.
Sinif 10 tetikleme egrisi igin termal slre 350 sn, Sinif 20
tetikleme egrisi igin 700 sn ve Sinif 30 tetikleme egrisi igin ise
1050 sn'dir.
Motor akimi
%100
; ; Zaman
Sicaklik artigi : X
%100 .
%63
Motor termik stiresi Zaman
100...10000 s Motor termik zaman sabiti. 1=1s
36 Yiik analizorii Tepe deger ve genislik glinligu ayarlari.
Ayrica bkz. bélim Yiik analizéri, (sayfa 93).
36.01  PVL sinyal kaynagi | Tepe de@er glinligu tarafindan izlenecek sinyali secger. Cikis gtici
Sinyal, 36.02 PVL filtre siiresi parametresi ile belirlenen
filtreleme siiresi kullanilarak filtrelenir.
Tepe degeri, diger 6nceden segcilen sinyallerle birlikte
36.10...36.15 parametrelerine kaydedilir.
Tepe degeri glinligu 36.09 Logger reset parametresi
kullanilarak resetlenebilir. Sinyal kaynagi veya 6lgeklendirme
degistirildiginde ayrica degistirilir. Son resetleme tarihi ve
saati siraslyla 36.16 ve 36.17 parametrelerine kaydedilir.
Secilmedi Yok (tepe degeri giinligi devre dist).
Kullanilan motor 01.01 Kullanilan motor hizi (sayfa 103). 1

hizi

Rezerve

Cikis frekansi

01.06 Cikig frekansi (sayfa 103).

Motor akimi

01.07 Motor akimi (sayfa 103).

Rezerve

a|l |l wlN
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Motor momenti 01.10 Motor momenti (sayfa 103). 6
DC gerilimi 01.11 DC gerilimi (sayfa 103). 7
Cikis gucu 01.14 Cikig giicti (sayfa 104). 8
Rezerve 9
Hiz ref rampasi 23.01 Hiz ref rampa girisi (sayfa 162). 10
girisi
Hiz ref rampasi 23.02 Hiz ref rampa ¢ikigi (sayfa 162). 11
cikisi
Kullanilan hiz ref 24.01 Kullanilan hiz referansi (sayfa 163). 12
Rezerve 13
Kullanilan frek ref 28.02 Frekans ref rampa cikigi (sayfa 167). 14
Rezerve 15
Proses PID cikisi 40.01 Proses PID cikisi gergek (sayfa 213). 16
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
36.02  PVL filtre siiresi Tepe deger gunltg filtreleme siresi. Bkz. parametre 36.01 2,00s
PVL sinyal kaynagi.
0,00...120,00 s Tepe deger gunltg filtreleme siresi. 100=1s
36.06  AL2 sinyal kaynagi | Genlik giinligi 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Sinyal, 200 | Motor
ms araliklarla érneklenir. momenti
Sonuglar, 36.40...36.49 parametreleri tarafindan géruntulenir.
Her parametre, bir genlik araligini temsil eder ve 6rneklerin hangi
bélumunin o araliga distuglnu gosterir.
%100'e karsilik gelen sinyal degeri 36.07 AL2 sinyal
blgeklendirme parametresi ile tanimlanir.
Genlik guinltigl 2 36.09 Logger reset parametresi kullanilarak
resetlenebilir. Sinyal kaynagi veya 6lgeklendirme degistirildiginde
ayrica giinliik de degistirilir. Son resetleme tarihi ve saati sirasiyla
36.50 ve 36.51 parametrelerine kaydedilir.
Segcimler igin, bkz. parametre 36.01 PVL sinyal kaynadi.
36.07  AL2 sinyal %100 genislige karsilik gelen sinyal degerini tanimlar. 100,00
olceklendirme
0,00...32767,00 %100'e karsilik gelen sinyal degeri. 1=
36.09  Logger reset Tepe degeri gunliguni ve/veya genlik ginltgu 2'yi sifirlar. Tamam
(Genlik glinligu 1 resetlenemez.)
Tamam Resetleme tamamlandi ya da talep edilmedi (normal galisma). 0
Tumu Hem tepe degeri glinliglini hem de genlik gunligu 2'yi resetler. | 1
PVL Tepe degeri gunligund resetler. 2
AL2 Genlik guinlagl 2'yi resetler. 3
36.10  PVL tepe degeri Tepe deger giinligi tarafindan kaydedilen tepe deger. 0,00
-32768,00 ... Tepe deger. 1=1
32767,00
36.11  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi tarih. 01.01.1980
tarihi
- Tepe olugma tarihi. -
36.12  PVL tepe degeri Tepe degerin kaydedildigi saat. 00:00:00

saati

Tepe olugsma saati.




208 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
36.13  Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimi. 0,00 A
PVL akimi
-32768,00...32767, | Tepe degerdeki motor akimi. 1=1A
00 A
36.14  PVL DC gerilimi Tepe degerin kaydedildigi anda, surucl ara DC devresindeki | 0,00 V
tepe degerinde gerilim.
0,00...2000,00 V Tepe degerdeki DC gerilim. 10=1V
36.15  Tepe degerindeki Tepe degerin kaydedildigi andaki motor hizi. 0,00 rpm
PVL hizi
-30000,00... Tepe degerdeki motor hizi. Bkz. par.
30000,00 rpm 46.01
36.16  PVL reset tarihi Tepe degeri glinliginun en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Tepe degeri giinliiglniin en son resetleme tarihi. -
36.17  PVL filtre saati Tepe degeri giinliglnin en son resetlendigi saat. 00:00:00
- Tepe degeri glinliiglniin en son resetleme saati. -
36.20 AL1%0-%10 Geniglik glinlGgu 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi. %100, Donanim
Kilavuzu'nda Teknik veriler bolimUindeki dederler tablosunda
verilen /oy degerine karsilik gelir.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik glinligu 1 érnekleri. 1=%1
36.21  AL1 %10 - %20 Genislik gunliigu 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina diisen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki genislik giinliga 1 érnekleri. 1=%1
36.22 AL1 %20 - %30 Geniglik ginlGgu 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina diisen 6rnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik giinligld 1 érnekleri. 1=%1
36.23 AL1 %30 - %40 Genislik glinltgu 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina disen érnekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki geniglik giinliga 1 érnekleri. 1=%1
36.24 AL1 %40 - %50 Genislik gunliigu 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina diisen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki genislik giinliigd 1 érnekleri. 1=%1
36.25 AL1 %50 - %60 Geniglik ginlGgu 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik glinligi 1 érnekleri. = %1
36.26 AL1 %60 - %70 Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina disen érnekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki geniglik giinliga 1 érnekleri. = %1
36.27 AL1 %70 - %80 Genislik gunliigu 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina diisen 6rnekler ylUzdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik giinliga 1 érnekleri. 1=%1
36.28 AL1 %80 - %90 Geniglik ginlGgu 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik glinligl 1 érnekleri. = %1
36.29  AL1 %90 izeri Genislik glinligu 1 tarafindan kaydedilen ve % 90'I asan %0,00
ornekler yizdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki geniglik giinliga 1 érnekleri. = %1
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36.40 AL2 %0 - %10 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - %10 %0,00
araligina diisen 6rnekler yuzdesi.
%0,00...%100,00 %0 - %10 arasindaki genislik guinligu 2 érnekleri. 1=%1
36.41  AL2 %10 - %20 Genislik guinltgu 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - %20 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 %10 - %20 arasindaki geniglik gunlugi 2 érnekleri. 1=%1
36.42 AL2 %20 - %30 Genislik giinliigu 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - %30 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %20 - %30 arasindaki genislik guinligi 2 érnekleri. 1=%1
36.43 AL2 %30 - %40 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - %40 %0,00
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %30 - %40 arasindaki genislik giinliga 2 érnekleri. = %1
36.44  AL2 %40 - %50 Genislik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - %50 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 %40 - %50 arasindaki geniglik gunlugi 2 érnekleri. = %1
36.45 AL2 %50 - %60 Genislik giinliigu 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - %60 %0,00
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %50 - %60 arasindaki genislik gunligi 2 érnekleri. 1=%1
36.46 AL2 %60 - %70 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - %70 %0,00
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00...%100,00 %60 - %70 arasindaki genislik giinliga 2 érnekleri. = %1
36.47 AL2 %70 - %80 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - %80 %0,00
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00...%100,00 %70 - %80 arasindaki genislik gunlugi 2 érnekleri. = %1
36.48 AL2 %80 - %90 Genislik giinliigu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - %90 %0,00
araligina dusen 6rnekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 %80 - %90 arasindaki genislik ginligi 2 érnekleri. 1=%1
36.49  AL2 %90 lzeri Genislik guinligi 2 tarafindan kaydedilen ve % 90'1 asan %0,00
ornekler ylzdesi.
%0,00...%100,00 % 90 Uzerindeki geniglik glinligl 2 drnekleri. 1=%1
36.50 AL2 reset tarihi Genlik guinligi 2'nin en son resetlendigi tarih. 01.01.1980
- Genlik glinligi 2'nin son resetlenme tarihi. -
36.51  AL2 reset saati Genlik guinligi 2'nin en son resetlendigi saati. 00:00:01

Genlik glinligi 2'nin son resetlenme saati.
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37 Kull. Yiik egrisi Kullanici yiik egrisi igin ayarlar.
Ayrica bkz. bélim Kullanici yiik egrisi (Durum izleme) (sayfa
52).
37.01  ULC ¢ikist durum izlenen sinyalin durumunu gériintiiler. Durum sadece siiriicii | 0000h
word'li calisirken gosterilir. (Durum word't, 37.03, 37.04, 37.41 ve
37.42 parametreleri tarafindan segilen eylemlerden ve
gecikmelerden bagimsizdir.)
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Aciklama
0 Dislk yUk limiti 1 = Sinyal dusUk yuk egrisinin altinda.
1 Yik araliginda 1 = Sinyal disuk yUk ile asin yik egrisinin arasinda.
2 Asiri yuk limiti 1 = Sinyal asiri yuk egrisinin tzerinde.
3...15 |Rezerve
0000h...FFFFh izlenen sinyalin durumu. 1=1
37.02  ULC denetim sinyali | izlenecek sinyali seger. Fonksiyon sinyalin gercek degerini Motor
yuk egrisiyle kargilastirir. momenti %
Segilmedi Sinyal segilmedi (izleme devre disi). 0
Motor hizi % 01.03 Motor hizi % (sayfa 103). 1
Motor akimi % 01.08 Motor nom motor akimi % (sayfa 103). 2
Motor momenti % 01.10 Motor momenti (sayfa 103). 3
Motor nominalinin 01.15 Motor nom ¢ikig glicii % (sayfa 104). 4
cikis giich %
Sdirtict nominalinin | 01.16 Sdriicli nom ¢ikis glicli % (sayfa 104). 5
cikis giicu %
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
37.03 ULC asin yik izlenen sinyalin mutlak degeri, 37.41 ULC asiri yiik Devre disi
islemleri zamanlayicisi stresinden fazla asiri yik egrisinin tizerinde
surekli olarak kalirsa suriiciinlin nasil tepki verecegini seger.
Devre digi Eylem olmaz. 0
Uyari Sdricu bir uyari (A8BE ULC asir1 ylik uyarisr) olusturur. 1
Hata Sdrict 8002 ULC asir yiik hatasi hatasi tetikler. 2
Uyari/Hata Sinyal AS8BE ULC asiri ylik uyarisi parametresi tarafindan 3
tanimlanan sirenin yari suresi boyunca surekli olarak asiri
yik egrisinin Gizerinde olursa, slricu bir uyari (37.41 ULC
asiri yliik zamanlayicisi) olusturur.
Sinyal 8002 ULC asir1 ylik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan sure boyunca strekli olarak asiri yik egrisinin
Uzerinde olursa, slrlcu 37.41 ULC asiri yiik zamanlayicisi
hatasi tetikler.
37.04  ULC diisiik yik izlenen sinyalin mutlak degeri, 37.42 ULC diisiik yiik Devre disi
islemleri zamanlayicisi stresinden fazla asiri yik egrisinin tizerinde
surekli olarak kalirsa suriictinlin nasil tepki verecegini seger.
Devre digi Eylem olmaz. 0
Uyari Sdricu bir uyar (A8BF ULC diislik yiik uyarisi) olusturur. 1
Hata Sdricu 8001 ULC diglik yiik hatasi hatas! tetikler. 2
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Uyari/Hata Sinyal A8BF ULC dligiik ylik uyarisi parametresi tarafindan 3
tanimlanan surenin yari siiresi boyunca siirekli olarak diigiik
yuk egrisinin altinda olursa, sirlcu bir uyar (37.41 ULC asiri
yiik zamanlayicisi) olusturur.
Sinyal 8001 ULC dlisiik ylik hatasi parametresi tarafindan
tanimlanan sure boyunca sirekli olarak duguk yik egrisinin
Uzerinde olursa, slrlcu 37.42 ULC diislik yiik zamanlayicisi
hatasi tetikler.
37.11  ULC hiz tablosu Kullanici ylk egrisinin X eksenindeki bes hiz noktasinin ilkini | 150,0 rpm
noktasi 1 tanimlar.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Vektdr olarak
ayarlanmigsa ya da 99.04 Motor kontrol modu Skaler olarak
ayarlanmis ve referans birimi rpm ise, hiz noktalar kullanilir.
Bes nokta en dusilikten en yiiksede siralanmalidir. Noktalar
pozitif degerler olarak tanimlanir, ancak negatif yonde de
simetrik olarak etkilidir. Izleme bu iki alanin disinda etkin
degildir.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.12  ULC hiz tablosu ikinci hiz noktasini tanimlar. 750,0 rpm
noktasi 2 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.13  ULC hiz tablosu Uglincii hiz noktasini tanimlar. 1290,0 rpm
noktasi 3 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.14  ULC hiz tablosu Dordiincl hiz noktasini tanimlar. 1500,0 rpm
noktasi 4 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.15  ULC hiz tablosu Besinci hiz noktasini tanimlar. 1800,0 rpm
noktasi 5 Bkz. 37.11 ULC hiz tablosu noktasi 1 parametresi.
-30000,0...30000,0 | Hiz. 1=1rpm
rpm
37.16  ULC frekans Kullanici yiik egrisinin X eksenindeki bes frekans noktasinin | 5,0 Hz
tablosu noktasi 1 ilkini tanimlar.
99.04 Motor kontrol modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa ve referans birimi Hz ise, frekans noktalari
kullanilir.
Bes nokta en duslikten en yiksege siralanmalidir. Noktalar
pozitif degerler olarak tanimlanir, ancak negatif yénde de
simetrik olarak etkilidir. Izleme bu iki alanin disinda etkin
degildir.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.17  ULC frekans ikinci frekans noktasini tanimlar. 25,0 Hz
tablosu noktasi 2 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.18 ULC frekans Ugiincii frekans noktasini tanimlar. 43,0 Hz
tablosu noktasi 3 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
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37.19  ULC frekans Dordincu frekans noktasini tanimlar. 50,0 Hz
tablosu noktasi 4 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktas! 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.20 ULC frekans Besinci frekans noktasini tanimlar. 60,0 Hz
tablosu noktasi 5 Bkz. 37.16 ULC frekans tablosu noktasi 1 parametresi.
-500,0...500,0 Hz Frekans. 1=1Hz
37.21  ULC diislik yik Distik yik (alttaki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla %10,0
noktasi 1 birlikte tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC
hiz tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya
37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu
noktasi 5) ilkini tanimlar.
Dusuk yuk egrisinin her bir noktasi karsilik gelen asiri yik
egrisinden daha dustuk bir degere sahip olmahdir.
- Dustk yik noktasi 1=%1
%1600,0...%1600,
0
37.22  ULC diisiik yik ikinci diistik yik noktasini tanimlar. %15,0
noktasi 2 Bkz. 37.21 ULC diigiik yiik noktasi 1 parametresi.
%- Disuk yUk noktasi 1=%1
1600,0...%1600,0
37.23  ULC diislik yiik Ugtincii diigiik yiik noktasini tanimlar. %25,0
noktasi 3 Bkz. parametre 37.21. ULC diigiik yiik noktasi 1
%- DusUk yik noktasi = %1
1600,0...%1600,0
37.24  ULC dislik yiik Dérdlnci dusuk ylk noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 4 Bkz. parametre 37.21. ULC diisiik yiik noktasi 1
%- Disik yiik noktasi 1=%1
1600,0...%1600,0
37.25 ULC diistik yiik Besinci duslik yuk noktasini tanimlar. %30,0
noktasi 5 Bkz. parametre 37.21. ULC diisiik yiik noktasi 1
%- Dusik yik noktasi = %1
1600,0...%1600,0
37.31  ULC asiri yik Asin yuk (Ustteki) egrisini, X eksenindeki karsiliklariyla birlikte | %300,0
noktasi 1 tanimlayan Y eksenindeki bes noktanin (37.11 ULC hiz
tablosu noktasi 1...37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5 veya
37.15 ULC hiz tablosu noktasi 5...37.20 ULC frekans tablosu
noktasi 5) ilkini tanimlar.
Asin yik egrisinin her bir noktasi karsilik gelen disik yik
egrisinden daha yiiksek bir degere sahip olmalidir.
%- Asir yik noktasi. = %1
1600,0...%1600,0
37.32  ULC asin yik ikinci agiri yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 2 Bkz. 37.31 ULC asirn yiik noktasi 1 parametresi.
%- Asir yik noktasi. 1=%1
1600,0...%1600,0
37.33  ULC asin yiik Uglincii asirt yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 3 Bkz. 37.31 ULC asin yiik noktasi 1 parametresi.
%- Asir yik noktasi. 1=%1

1600,0...%1600,0




Parametreler 213

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16
37.34  ULC asin yiik Dérdiinci asir yiik noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 4 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktasi 1 parametresi.
%- Asir yik noktasi. 1=%1
1600,0...%1600,0
37.35  ULC asin yiik Besinci agiri yuk noktasini tanimlar. %300,0
noktasi 5 Bkz. 37.31 ULC asiri yiik noktas! 1 parametresi.
%- Asir yiik noktasi. = %1
1600,0...%1600,0
37.41  ULC asir yiik Sdriict 37.03 ULC asin ylik islemleri tarafindan segilen 20,0s
zamanlayicisi eylemi gergeklestirmeden énce izlenen sinyalin asin yik
egrisinin slrekli izerinde olmasi gereken siireyi tanimlar.
0,0...10000,0 s Asiri ylik zamanlayicisi. 1=1s
37.42  ULC dusglik yiik Sdriict 37.04 ULC dlstik ylik islemleri tarafindan segilen 20,0s
zamanlayicisi eylemi gerceklestirmeden 6nce izlenen sinyalin digik yik
egrisinin surekli altinda olmasi gereken siireyi tanimlar.
0,0...10000,0 s Dusuk yik zamanlayicisi 1=1s
40 Proses PID grubu 1 | Proses PID kontroli igin parametre degerleri.
Siricu ¢ikisi PID prosesi tarafindan kontrol edilebilir. Proses
PID kontroll etkinlestirildiginde, slrucl referans degerine
proses geribildirimini kontrol eder.
Proses PID igin iki farkli parametre grubu tanimlanabilir. Ayni
anda bir parametre grubu kullanimdadir. Birinci grup
40.07...40.50 parametrelerinden uyarlanir, ikinci grup 471
Proses PID grubu 2 grubundaki parametreler ile tanimlanir.
Kullanilacak grubu tanimlayan ikili kaynak 40.57 PID
set1/set2 secimi parametresi ile segilir.
Ayrica 415 ve 416 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina
bakin.
PID musteri birimini ayarlamak igin panelde Menii - Temel
ayarlar - PID -Birim 6gesini segin.
40.01  Proses PID ¢ikigi Proses PID kontroll ¢ikigini gésterir. 416. sayfadaki kontrol -
gercek zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses PID kontroll ¢ikisi. 1=1PID
200000,00 PID miisteri birimi
musteri birimi
40.02  Proses PID Kaynak secimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.70 -
geribildirimi gergek | Ayar 1 geribildirim fonksiyonu) ve filtreleme sonrasinda
proses geri bildirim degerini gosterir. 415. sayfadaki kontrol
zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... Proses geri bildirimi. 1=1PID
200000,00 PID misteri birimi
musteri birimi
40.03  Proses PID ayar Kaynak secimi, matematiksel fonksiyon (parametre 40.718 -

noktasi gergek

Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu), sinirlama ve rampa
sonrasinda proses PID ayar noktasi degerini gosterir. 415.
sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.

Bu parametre salt okunurdur.

-200000...200000 -
200000 = 200000
PID musteri birimi

Proses PID kontroli igin ayar noktasi.

1=1PID
musteri birimi
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40.04  Proses PID Proses PID sapmasini gosterir. Varsayilan olarak, bu deger | -
sapmasi gergek ayar noktasi - geri bildirime esittir, ancak sapma 40.31 Ayar 1
sapma gevirme parametresi ile ters cevrilebilir. 476. sayfadaki
kontrol zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.
-200000,00... PID sapmasi. 1=1PID
200000,00 PID mdisteri birimi
musteri birimi
40.06  Proses PID durum | Proses PID kontroliindeki durum bilgilerini gosterir. -
word' Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontroli etkin.
1 Ayar noktasi 1 = Proses PID ayar noktasi dondurulmus.
dondurulmus
2 Cikis dondurulmus (1 = Proses PID kontrolor cihazi ¢ikisi dondurulmus.
3 PID uyku modu 1 = Uyku modu etkin.
4 Uyku ek suresi 1 = Uyku ek siresi etkin.
5 Rezerve
6 izleme modu 1 = zleme fonksiyonu etkin.
7 Cikig Ust limiti 1 = PID c¢ikisi 40.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikig alt limiti 1 = PID ¢ikigi 40.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Ol bant etkin 1 = PID sapmasi par. 40.39 ile tanimlanan aralik iginde.
10 PID grubu 0 = Parametre grubu 1 kullanimda 1 = Parametre grubu 2
kullanimda
1" Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. par. 40.16...40.23)
etkin
13...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontrolii durum word'G. 1=
40.07  Proses PID ¢alisma | Proses PID kontroliinu etkinlestirir/devre digi birakir. Kapali
modu Not: Proses PID kontrolli sadece harici kontrolde
kullanilabilir; bkz. bélim Lokal kontrol — harici kontrol
karsilastirmasi (sayfa 37).
Kapali Proses PID kontrolu pasif. 0
Acik Proses PID kontroli etkin. 1
Siricu calisirken Sdricu galisirken proses PID kontroli etkindir. 2
acik
40.08  Ayar 1 geribildirim 1 | Proses geri bildiriminin birincil kaynagini seger. 415. Al2 yiizdesi
kaynagi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin.
Secilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 122). 3
Olgeklendirildi
Rezerve 4.7
Al1 yizdesi 12.101 Al1 ylizde degeri (bkz. sayfa 127).
Al2 yizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 9
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Geribildirim veri 40.91 Geribildirim veri depolama (bkz. sayfa 229). 10
depolama (Segim 71.08 Geri bildirim 1 kaynagi parametresi igin

kullanilamaz.)
Gergek debi 80.01 Gergek debi parametresi. 1
Gergek debi % 80.02 Gergek debi parametresi. 12
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

40.09  Ayar 1 geribildirim 2 | Proses geri bildiriminin ikinci kaynagini seger. Ikinci kaynak Secilmedi
kaynagdi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1
kaynagi.

40.10  Ayar 1 geribildirim | Proses geri bildiriminin 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi ve | In1
fonksiyonu 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametreleri ile segilen

iki geribildirim kaynagindan nasil hesaplandigini tanimlar.

Fonksiyonun (herhangi bir segim) i¢in sonucu parametre

40.90 Ayar 1 geri bildirim ¢arpani ile garpilir. (Bu ylzden,

secim 12 ve 13'te k garpani sabit 1'dir.)
In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilr. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunar. 4
MIN(In1,In2) iki kaynagin kiigiik olani. 5
MAX(In1,In2) Iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in karesel koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karesel koku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin karesel koku. 10
sqrt(In1)+sqrt(In2) | Kaynak 1'in karekdku + kaynak 2'nin karekoku. 1
k*sqrt(In1) Kaynak 1'in karesel koku. (k = 1) 12
k*sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karesel kéku. (k = 1) 13

40.11  Ayar 1 geribildirim | Proses geri bildirimi igin filtreleme sUresi sabitini tanimlar. 0,000 s
filtre siresi
0,000...30,000 s Geri bildirim filtre suresi. 1=1s
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40.14  Set 1 ayar noktas! | 40.15 Set 1 ¢ikis 6lgeklendirme parametresi ile birlikte, 0,00
6lgceklendirme proses PID kontrol zinciri igin bir genel dlgeklendirme faktori
tanimlar.
Parametre sifir olarak ayarlanirsa, otomatik ayar noktasi
olgeklendirme etkinlestirilir; burada uygun ayar noktasi élcegi
segcili ayar noktasi kaynagina gére hesaplanir. Gergek ayar
noktasi 6lgegi 40.61 Ayar noktasi gergek 6lgeklendirme
parametresinde gosterilimektedir.
Ornegin, proses ayar noktasi girisi Hz cinsinden oldugunda
skalalandirma faktériinden yararlanilabilir, PID kontrol
cihazinin gikigi ise hiz kontrolde bir rpm degeri olarak
kullanilir. Bu durumda, bu parametre 50 olarak ve 40.15
parametresi 50 Hz'de nominal motor hizina ayarlanabilir.
Aslinda, PID kontrol cihazinin gikisi = [40.15] olur,
sapma (ayar noktasi - geri bildirim) = [40.714] ve [40.32] =1
oldugunda.
Not: Olgeklendirme 40.14 ve 40.15 arasindaki orana dayanir.
Ornegin, 50 ve 1500 degerleri 1 ve 30 ile ayni
skalalandirmayi olusturacaktir.
-200000,00... Olgeklendirme. 1=1
200000,00
40.15  Set 1 ¢ikis Bkz. parametre 40.14 Set 1 ayar noktasi élgceklendirme. 0,00
6lgeklendirme Parametre sifir olarak ayarlandiysa, élgeklendirme
otomatiktir:
Caligma modu = .
(bkz. par. 19.01) Olgeklendirme
Hiz kontrol 46.01 Hiz 6lgeklendirme
Frekans kontrolu 46 02 Frelfans
dlgeklendirme
-200000,00... Proses PID kontrolii ¢ikisi bazinda. 1=1
200000,00
40.16  Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID ayar noktasinin birincil kaynagini secer. 415. Dabhili ayar
1 kaynagi sayfadaki kontrol zinciri semasina bakin. noktasi
Segilmedi Yok. 0
Rezerve 1
Dahili ayar noktasi | Dahili ayar noktasi. Bkz. 40.719 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 | 2
parametresi.
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 3
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 4
Rezerve 5.7
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 8
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).
Rezerve 9
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 122). 10
olgeklendirildi
Al1 ylizdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 11
Al2 ylizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 12
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Kontrol paneli (ref Kontroliin dénecegi konum icin kontrol sistemi tarafindan 13
saklandi) kaydedilen panel referansi (03.01 Panel referansi, bkz. sayfa

106) referans olarak kullanilir.
(Segim 71.16 Ayar noktasi 1 kaynagi parametresi igin
kullanilamaz.)

Referans

A | @ Har1 referansi

X - X- =% - ﬂ(—x—x- X Har2 referansi

— Etkin referans

P—o—o—¢-o--o - - Pasif referans
T >t
Har1 ->
Kontrol paneli (ref | Onceki kontrol konumu igin panel referansi (03.07 Panel 14
kopyalandi) referansi, bkz.sayfa 106), kontrol konumu degistiginde iki

konumun referanslari ayni tirdense (or.
frekans/hiz/moment/PID) referans olarak kullanilir; aksi halde
gercek sinyal yeni referans olarak kullanihr.

Referans

® Har1 referansi
X Har2 referansi
— Etkin referans

- Pasif referans

‘ >
Har1 ->

FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 15
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 16
Rezerve 17...18
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 19
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 20
Rezerve 21...23
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama (bkz. sayfa 229). 24
depolama (Segim 71.16 Ayar noktasi 1 kaynagi parametresinde

kullanilamaz.)
Kompanzasyonlu 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktasi (bkz. sayfa 227). 25
ayar noktasi
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

40.17  Ayar 1 ayar noktasi | Proses ayar noktasinin ikinci kaynagini seger. Ikinci kaynak | Segilmedi

2 kaynagi yalnizca ayar noktasi fonksiyonu iki giris gerektirirse kullanilir.

Opsiyonlar igin, bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1

kaynagi.

40.18  Ayar 1 ayar noktasi | 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1 ayar In1
fonksiyonu noktasi 2 kaynagi parametreleri ile segilen ayar noktasi

kaynaklari arasinda bir fonksiyon seger.

Fonksiyonun (herhangi bir segim) i¢in sonucu parametre

40.89 Ayar 1 ayar noktasi carpani ile garpilir. (Bu yuzden,

secim 12 ve 13'te k garpani sabit 1'dir.)

In1 Kaynak 1. 0
In1+In2 Kaynak 1 ve 2 toplami. 1
In1-In2 Kaynak 2, kaynak 1'den gikarilir. 2
In1*In2 Kaynak 1, kaynak 2 ile carpilr. 3
In1/In2 Kaynak 1, kaynak 2'ye bélunar. 4
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MIN(In1,In2) iki kaynagin kiigik olani. 5
MAX(In1,In2) iki kaynagin biyiik olani. 6
AVE(In1,In2) iki kaynagin ortalamasi. 7
sqrt(In1) Kaynak 1'in karesel koku. 8
sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karesel koku. 9
sqrt(In1+In2) (kaynak 1 + kaynak 2)'nin karesel kokd. 10
sqrt(In1)+sqgrt(In2) | Kaynak 1'in karekdki + kaynak 2'nin karekdku. "
k*sqrt(In1) Kaynak 1'in karesel koku. (k = 1) 12
k*sqrt(In1-In2) (kaynak 1 - kaynak 2)'nin karesel koki. (k = 1) 13

40.19  Ayar 1 dahili ayar 40.20 Ayar 1 dabhili ayar noktasi seg?2 ile birlikte, 40.21...40.24 | Secildi
noktasi se¢1 parametreleri ile tanimlanan 6n ayarlardan dahili ayar

noktasini seger.
Not: 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynagi ve 40.17 Ayar 1
ayar noktasi 2 kaynagi parametreleri Dahili ayar noktasi
olarak ayarlanmalidir.
Kaynak su Kaynak su
parametre ile parametre ile | Ayar noktasi 6n ayari
tanimlanir: tanimlanir: etkin
40.19 40.20
0 0 0 (par. 40.24)
1 0 1 (par. 40.21)
0 1 2 (par. 40.22)
Segilmedi 0. 0
Segcildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
fonksiyon 3 191).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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40.20  Ayar 1 dabhili ayar 40.19...Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 parametreleri ile Secilmedi
noktasi seg2 tanimlanan Ug dahili ayar noktasindan kullanilan ayar
noktasini 40.21 40.23 ile birlikte seger. 40.19 Ayar 1 dabhili
ayar noktasi se¢1 parametresindeki tabloya bakin.
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 1917).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
fonksiyon 3 191).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
40.21  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 1. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar 0,00 PID
noktasi 1 noktasi se¢1 parametresi. musteri
birimi; 5,00
bar
-200000,00... Dahili proses set degeri 1. 1=1PID
200000,00 PID musteri birimi
mdusteri birimi
40.22  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 2. Bkz. 40.19 Ayar 1 dabhili ayar 0,00 PID
noktasi 2 noktasi se¢1 parametresi. musteri birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 2. 1=1PID
200000,00 PID musteri birimi
musteri birimi
40.23  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 3. Bkz. 40.19 Ayar 1 dabhili ayar 0,00 PID
noktasi 3 noktasi se¢1 parametresi. musteri birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 3. 1=1PID
200000,00 PID musteri birimi
musteri birimi
40.24  Ayar 1 dahili ayar Dahili proses set degeri 0. Bkz. parametre 40.719 Ayar 1 dahili | 0,00 PID
noktasi 0 ayar noktasi se¢1. musteri birimi
-200000,00... Dahili proses set degeri 0. 1=1PID
200000,00 PID miisteri birimi

mdusteri birimi
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40.26  Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontroli ayar noktasi i¢in bir minimum limit 0,00
min tanimlar.
-200000,00... Proses PID kontrolli ayar noktast igin minimum limit. 1=1
200000,00 PID
musteri birimi
40.27  Ayar 1 ayar noktasi | Proses PID kontroli ayar noktasi i¢in bir maksimum limit 5,00 bar
maks tanimlar.
-200000,00... Proses PID kontrolli ayar noktas! igin maksimum limit. 1=1
200000,00 PID
musteri birimi
40.28  Ayar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %0'dan %100'e ¢ikmasi i¢in gegen minimum | 0,0 s
artis zamani slreyi tanimlar.
0,0...32767,0 s Ayar noktasi artig slresi. 1=
40.29  Ayar 1 ayar noktasi | Ayar noktasinin %100'den %0'a diismesi i¢in gecen minimum | 0,0 s
azalma zamani sureyi tanimlar.
0,0...32767,0 s Ayar noktas| azalma suresi. 1=1
40.30  Set 1 ayar noktas! | Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses Secilmedi
donma etkin PID kontrolu ayar noktasini tanimlar. Referans bir analog
girise bagli proses geri bildirimine dayandiginda ve sensoriin
servis iglemlerinin proses durdurulmadan yapilmasi
gerektiginde bu 6zellik kullanighdir.
1 = Proses PID kontrolli ayar noktasi dondurulmus.
Ayrica, bkz. 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkinlestirme
parametresi.
Segilmedi Proses PID kontroli ayar noktasi dondurulmamis. 0
Secildi Proses PID kontrolii ayar noktasi dondurulmus. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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40.31  Ayar 1 sapma Proses PID kontrolli girigini ters gevirir. Cevrilmedi
gevirme 0 = Sapma cevrilmedi (Sapma = Set degeri - Geribildirim) (Ref - Grbs)
1 = Sapma cevrildi (Sapma = Geribildirim - Ayar noktasi)
Ayrica bkz. bolim Proses PID kontrolii igin uyku ve ek siire
fonksiyonlari, (sayfa 57).
Cevrilmedi (Ref - 0. 0
Grbs)
Cevrildi (Grbs - Ref) | 1. 1
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
40.32  Ayar 1 kazang Proses PID kontroldrii kazancini tanimlar. Bkz. parametre 1,00 s
40.33 Ayar 1 integral stiresi.
0.10...100.00 PID kontroléri igin kazang. 100 =1
40.33  Ayar 1 integral Proses PID kontrolér igin integral siireyi tanimlar. Bu zaman, | 10,0 s
stiresi kontrol edilmekte olan prosesin tepki zamani ile ayni
biyUklik sirasina ayarlanmalidir. Aksi halde dengesizlik s6z
konusu olur.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikisi
o)
) |
G x| { /
oni{ |
’ Zaman
Ti
| = kontrol cihazi girigi (hata)
O = kontrol cihazi gikisi
G = kazang
Ti = integral sire
Not: Bu degerin 0 olarak ayarlanmasi "I" bolim{ini devre disi
birakir ve PID kontrol cihazini bir PD kontrol cihazina
dondsturdr.
0,0...9999,0 s Integral siiresi. 1=1s
40.34  Ayar 1 tirev siresi | Proses PID kontroldriiniin tlrev slresini tanimlar. Kontrol 0,000 s

cihazi gikigi turev bileseni asagidaki formile gore iki ardisik
hata degerine (Ex_1 ve Ex) dayanmaktadir:

PID TUREV SURESI x (Ek - Ex.1)/Ts,

Ts = 2 ms érnekleme suresi

E= Hata = Proses referansi — proses geri besleme.

0,000...10,000 s

Tdrev slresi.

1000=1s
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40.35  Ayar 1 tiirev filtre Proses PID kontrol cihazinin tiirev bilesenini dizlestirmek igin | 0,0 s
stiresi kullanilan tek kutuplu filtrenin zaman sabitini tanimlar.
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 f b Filtrelenmis sinyal
[ Tt
T
0=I1x(1-¢etM)
| = filtre girisi (adim)
O =filtre ¢ikis!
t = zaman
T = filtreleme siire sabiti
0,0...10,0 s Filtre siresi sabiti. 10=1s
40.36  Ayar 1 ¢ikisi min Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin minimum limiti tanimlar. | 0,00
Minimum ve maksimum limitleri kullanarak ¢alisma arahgini
sinirlamak mimkuindur.
-200000,00... Proses PID kontroli ¢ikisi igin minimum limit. 1=1
200000,00
40.37  Ayar 1 ¢ikisi maks | Proses PID kontroll ¢ikisi igin maksimum limiti tanimlar. Bkz. | 100,00
40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi.
-200000,00... Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi igin maksimum limit. 1=1
200000,00
40.38  Ayar 1 ¢ikis donma | Proses PID kontroll ¢ikisini dondurarak (veya dondurmak Secilmedi
etkinlestirme icin kullanilabilecek bir kaynak tanimlayarak), ¢ikisi
dondurma islemi etkinlestirimeden énceki dederde tutar. Bu
ozellik 6rnegdin proses geri bildirimi saglayan bir sensére
proses durdurulmadan servis islemi yapiimasi gerektiginde
kullanilir.
1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikisi dondurulmus
Ayrica, bkz. 40.30 Set 1 ayar noktasi donma etkin
parametresi.
Segilmedi Proses PID kontrol cihazi gikisi dondurulmamistir. 0
Segildi Proses PID kontrol cihazi gikisi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18

fonksiyon 1

191).
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Zamanlamali 34.01 Zamana bagl fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).

Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).

Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

40.39  Set 1 6lii bant Ayar noktasi civarinda bir 610 bant tanimlar. Proses geri 0,0

araligi bildirimi 6li banda girdiginde, bir gecikme zamanlayicisi
baslar. Geri bildirim gecikmeden (40.40 Set 1 élii bant
gecikmesi) daha uzun sire 61U bant dahilinde kalirsa, PID
kontrol cihazi ¢ikisi dondurulur. Geri bildirim degeri 6lu
banttan giktiktan sonra normal galisma devam eder.
40.39 Set 1 6lii bant
araligi i / \
Ayar noktasi : :
v / . \
Geri Bildirim —/ ] Co
PID kontrol _//:\ -
cihazi gikisi ! N
i i PID kontrol cihazi
-~ ~ cikigl
dondurulmustur
40.40 Set 1 6lii bant gecikmesi
Zaman
0...... 200000,0 Olii bant arahigi. 1=

40.40  Set 1 6l bant Olii bant igin gecikme. Bkz. parametre 40.39 Set 1 6lii bant 0,0s
gecikmesi araligi.

0,0 ...3600,0 s Oli bant bélgesi igin gecikme. 1=1s

40.43  Ayar 1 uyku diizeyi | Uyku fonksiyonu igin start limitini tanimlar. Deger 0,0 ise, ayar | 0,0

1 uyku modu devre digi birakilir.
Uyku fonksiyonu, PID gikisini bu parametrenin (parametre
40.01 Proses PID ¢ikisi gercek) deg@eriyle karsilastinir. PID
cikisl, 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi, tarafindan tanimlanan
uyku gecikmesinden daha uzun bir siire bu degerin altinda
kalirsa, sliricu uyku moduna geger.
0,0...200000,0 Uyku start seviyesi. 1=
40.44  Ayar 1 uyku Uyku fonksiyonu gercekten etkinlestiriimeden énce, 60,0 s
gecikmesi istenmeyen uyku durumunu énlemek igin bir gecikme
tanimlar.
Uyku modu 40.43 Ayar 1 uyku dlizeyi tarafindan
etkinlestirildiginde gecikme zamanlayicisi baslar ve uyku
modu devre digi birakilinca resetlenir.
0,0...3600,0 s Uyku start gecikmesi. 1=1s
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40.45  Ayar 1 uyku uzatma | Uyku ek slresi adimi igin bir ek siiresi zamani tanimlar. Bkz. | 0,0 s
zamani 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi.
0,0...3600,0 s Uyku ek slire zamani. 1=1s
40.46  Ayar 1 uyku uzatma | Suriicli uyku moduna girerken, 40.45 Ayar 1 uyku uzatma 0,0 PID
adimi zamani parametresi ile tanimlanan sire igin proses ayar musteri birimi
noktasi bu degerle artirilir.
Etkinse, siriici uyandiginda uyku ek suresi iptal edilir.
0,0...200000,0 PID | Uyku ek sure adimi. 1=1PID
musteri birimi mdsteri birimi
40.47  Ayar 1 uyanma Sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim arasinda olacak | 0,00 PID
sapmasi sekilde uyanma seviyesini tanimlar. musteri birimi
Sapma bu parametrenin degerini astiginda ve uyanma
gecikmesi (40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi) slresince bu
sekilde kalirsa, srticli uyanir.
Ayrica, bkz. 40.31 Ayar 1 sapma gevirme parametresi.
-200000,00... Uyanma seviyesi (sapma proses ayar noktasi ve geri bildirim |1 =1 PID
200000,00 PID arasinda olacak sekilde). musteri birimi
musteri birimi
40.48  Ayar 1 uyanma istenmeyen uyandirma durumlarini 6nlemek {izere, uyku 0,50 s
gecikmesi fonksiyonu igin bir uyandirma gecikmesi tanimlar. Bkz. 40.47
Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi.
Sapma uyanma seviyesini (40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi)
astiginda gecikme zamanlayicisi baglar ve sapma uyanma
seviyesinin altina dustugiinde resetlenir.
0,00...60,00 s Uyanma gecikmesi. 1=1s
40.49  Ayar 1 izleme modu | izleme modunu etkinlestirir (ya da etkinlestirecek bir kaynak | Secilmedi
secer). Izleme modunda, 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi ile
segilen deger PID kontrol cihazi ¢ikisi yerine geger. Ayrica
bkz. bélum /zleme, (sayfa 59).
1 = IzZleme modu devrede
Segilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 Dl4 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 20
fonksiyon 3 191).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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40.50  Ayar 1 izleme ref izleme modu igin deger kaynagini seger. Bkz. 40.49 Ayar 1 Secilmedi
segimi izleme modu parametresi.
Secilmedi Yok. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 3
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 4
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
40.57  PID set1/set2 Proses PID parametre grubu 1 (parametre 40.07...40.50) ya | PID ayar 1
secimi da 2'nin (grup 41 Proses PID grubu 2) kullanilacagini
tanimlayan kaynagi seger.
PID ayar 1 0. Proses PID parametre grubu 1 kullanimda 0
PID ayar 2 1. Proses PID parametre grubu 2 kullanimda 1
DI1 DI1 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 21
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 22
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 23
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
40.58  Ayar 1 artis énleme | PID grubu 1 igin PID integral payi artisini énleme Hayir
Hayir Artis 6nleme kullanimda degil. 0
Sinirlama PID gikiginin maksimum deg@erine ulasildiysa PID integral 1
payi arttirlmaz. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.
Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikigi minimum limitine ulastiginda PID integral | 2
pay! arttirimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gecerlidir.
Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID 3
integral pay! arttirlmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin
kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin
gecerlidir.
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
40.59  Ayar 1 azalma PID grubu 1 igin PID integral pay! azalmasini énleme Hayir
6nleme
Hayir Azalma 6nleme kullanimda degil. 0
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Sinirlama PID ¢ikiginin minimum degerine ulasildiysa PID integral payi | 1
azaltilmaz. Bu parametre PID grubu 1 igin gegerlidir.

Har PID min lim Harici PID'nin ¢ikigi minimum limitine ulastiginda PID integral | 2
pay! arttirimaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin kaynak
olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin gecerlidir.

Har PID maks lim Harici PID'nin ¢ikisi maksimum limitine ulastiginda PID 3
integral payi arttirlmaz. Bu ayarda, harici PID proses PID igin
kaynak olarak kullanilir. Bu parametre PID grubu 1 igin
gecerlidir.

Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

40.60 Ayar 1 PID Proses PID ayar 1 etkinlestirmenin kaynagini secer. Acik
etkinlegtirme

kaynagdi

Kapali Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagi Kapali. 0

Agik Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagi Acik. 1

Ext1/Ext2 sec¢imini | Segim 19.11 Ext1/Ext2 se¢imi parametresinin degerini izler. 2

izler Ext2 kontrol konumuna degistirerek Proses PID ayar 1
etkinlestirilir.

DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 3

DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 4

DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 5

D4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 6

DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 7

DI6 D16 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 8

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

40.61  Ayarnoktasi gergek | Gergek ayar noktasi 6lgeklendirme. Bkz. parametre 40.74 Set | 50,0
blgeklendirme 1 ayar noktasi élgeklendirme.

-200000,00... Olgeklendirme. 1=1PID

200000,00 PID musteri birimi

musteri birimi

40.62  PID dahili ayar Dahili ayar noktasi deg@erini gosterir. 415. sayfadaki kontrol -

noktasi gercek

zinciri semasina bakin.
Bu parametre salt okunurdur.

-200000,00...
200000,00 PID
musteri birimi

Proses PID dahili ayar noktasi.

1=1PID
mdsteri birimi
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40.70  Kompanzasyonlu Parametre 40.71 Ayar 1 kompanzasyon giris kaynagi
ayar noktasi tarafindan belirtilen girig icin belirlenen kompanzasyonlu ayar
noktasi.
Ayar noktas| kompanzasyonu, ayar noktasiyla sensor
arasindaki mesafenin uzun oldugu ve dogru degeri elde
etmek icin strtinme kayiplarinin kompanse edilmesinin
gerektigi uzun boru hatlarinda kullanilabilir.
Kompanzasyonlu ayar noktasinin belirlenmesinde (x1, y1),
(x2, y2) noktalarinin belirttigi egri ve 40.71...40.76
parametreleriyle belirtilen egrinin dogrusalsizligi temel alinir.
Kompanzasyonlu ayar noktasi egrisi, noktalar arasindaki diz
bir ¢izgiyle noktalar arasindaki karesel bir ¢izginin karigimi
olacaktir:
y
A
|
|
|
|
|
|
. y1 |
t — X
x =40.71 Ayar 1 kompanzasyon giris kaynagi
parametresinden gelen deger
y = 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktas!
a =40.76 Ayar 1 kompanzasyon dogrusalsizligi
Kompanzasyonlu ayar noktas egrisi = a * karesel fonksiyon
-200000,00... Kompanzasyonlu ayar noktasi degeri. 1=1PID
200000,00 PID miisteri birimi
musteri birimi
40.71  Ayar 1 Ayar 1 kompanzasyon girisinin kaynagini seger. Ayar 1 gikisi
kompanzasyon giris min
kaynagi
Secilmedi Yok. 0
Rezerve
Dahili ayar noktasi | Dahili ayar noktasi. Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 | 2
parametresi.
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 3
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 4
Rezerve 5.7
Motor 22.80 Motor potansiyometresi ref gergek (motor 8
potansiyometresi potansiyometresinin ¢ikist).
Rezerve
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 122). 10
olceklendirildi
Al1 yuzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 11
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Al2 yizdesi 12.102 Al2 yiizde degderi (bkz. sayfa 127). 12
Rezerve 13...14
FB A ref1 03.05 FB A referansi 1 (bkz. sayfa 106). 15
FB A ref2 03.06 FB A referansi 2 (bkz. sayfa 106). 16
Rezerve 17...18
EFB ref1 03.09 EFB referansi 1 (bkz. sayfa 107). 19
EFB ref2 03.10 EFB referansi 2 (bkz. sayfa 107). 20
Rezerve 21...23
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama (bkz. sayfa 229). 24
depolama

40.72  Ayar 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta x1, bkz.
kompanzasyon giris | parametre 40.71 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
1
-200000,00... Ayar noktasi degeri. 1=1PID
200000,00 PID musteri birimi
musteri birimi

40.73 Ayar 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta y1, (= 40.72
kompanzasyon Ayar 1 kompanzasyon giris 1 parametresinin
cikig 1 kompanzasyonlu gikisi), bkz. parametre 40.70

Kompanzasyonlu ayar noktasi.

-200000,00... Kompanzasyonlu ayarnoktasi degeri. 1=1PID
200000,00 PID mdisteri birimi
musteri birimi

40.74  Ayar 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta x2, bkz.
kompanzasyon giris | parametre 40.71 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
2
-200000,00... Ayarnoktasi degeri. 1=1
200000,00

40.75 Ayar 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde nokta y2, (= 40.74
kompanzasyon Ayar 1 kompanzasyon giris 2 parametresinin
clkis 2 kompanzasyonlu c¢ikisi), bkz. parametre 40.70

Kompanzasyonlu ayar noktasi.

-200000,00... Kompanzasyonlu ayarnoktasi degeri. 1=1PID
200000,00 PID mdisteri birimi
musteri birimi

40.76  Ayar 1 Ayar noktasi kompanzasyon egrisinde dogrusalsizligi agiklar,
kompanzasyon bkz. parametre 40.70 Kompanzasyonlu ayar noktasi.
dogrusalsizligi
%0...%100 Yizde. 1=1

40.80  Ayar 1 PID cikis Ayar 1 PID g¢ikisi minimum kaynagini seger. Ayar 1 ¢ikisi
min kaynagdi min
Yok Yok. 0
Ayar 1 ¢ikisi min 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min. 1

40.81  Ayar 1 PID ¢ikis Ayar 1 PID ¢ikisi minimum kaynagini seger. Ayar 1 gikisi

maks kaynagi

maks

Yok

Yok.

0

Ayar 1 ¢ikigi maks

40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks

1
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40.89  Ayar 1 ayar noktasi | Parametre 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu tarafindan 1,00
carpani belirtilen fonksiyonun sonucunun garpilacagi ¢arpani
tanimlar.
-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00
40.90  Ayar 1 geri bildirim | Parametre 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu tarafindan 1,00
carpani belirtilen fonksiyonun sonucunun garpilacagi ¢arpani
tanimlar.
-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00
40.91  Geribildirim veri Proses geribildirim degeri almak igin (6r. dahili fieldbus -
depolama arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
Deger sirlcuye Modbus G/C verisi olarak génderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef segim parametresini (58.101...58.114)
Geribildirim veri depolama olarak ayarlayin. 40.08 Ayar 1
geribildirim 1 kaynagi (veya 40.09 Ayar 1 geribildirim 2
kaynagdi) parametresinde Geribildirim veri depolama 6gesini
segin.
-327,68...327,67 Proses geribildirimi i¢in depolama parametresi. 100 =1
40.92  Ayar noktasi veri Proses ayar noktasi degeri almak igin (6r. dahili fieldbus -
depolama arabirimi (izerinden) depolama parametresi.
Deger sirliciye Modbus G/C verisi olarak génderilebilir. S6z
konusu verilerin hedef segim parametresini (58.701...58.114)
Ayar noktasi veri depolama olarak ayarlayin. 40.16 Ayar 1
ayar noktasi 1 kaynagi (veya 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2
kaynagdi) parametresinde Ayar noktasi veri depolama 6gesini
segin.
-327,68...327,67 Proses ayar noktasi igin depolama parametresi. 100 =1
40.96  Proses PID ¢ikist % | 40.01 Proses PID geribildirimi gergek parametresinin %0,00
Olgeklendiriimis sinyal ylizdesi.
- Yiizde. 100 = %1
%100,00...%100,0
0
40.97  Proses PID geri 40.02 Proses PID geribildirimi gergek parametresinin %0,00
bildirimi % oOlgeklendirilmis sinyal ylizdesi.
- Yizde. 100 = %1
%100,00...%100,0
0
40.98  Proses PID ayar 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek parametresinin %0,00
noktast % Olgeklendiriimis sinyal ylizdesi.
- Yiizde. 100 = %1
%100,00...%100,0
0
40.99  Proses PID 40.04 Proses PID sapmasi gergek parametresinin %0,00
sapmasi % Olgeklendiriimis sinyal ylizdesi.
Yizde. 100 = %1

%100,00...%100,0
0
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41 Proses PID grubu 2 | Proses PID kontrolii igin ikinci bir parametre degeri grubu.
Bu grup ve birinci grup (parametre grubu 40 Proses PID
grubu 1) arasindaki se¢im 40.57 PID set1/set2 sec¢imi
parametresi ile yapilir.
Ayrica 40.01 ve 40.06 parametrelerine ve 415 ve 416
sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.
41.08  Ayar 2 geribildirim 1 | Bkz. parametre 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi. Al2 yiizdesi
kaynagdi
41.09  Ayar 2 geribildirim 2 | Bkz. 40.09 Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
kaynagi
41.10  Ayar 2 geribildirim | Bkz. 40.10 Ayar 1 geribildirim fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.11  Ayar 2 geribildirim | Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre siiresi parametresi. 0,000 s
filtre siiresi
41.14  Set 2 ayar noktas! | Bkz. parametre 40.14 Set 1 ayar noktasi élceklendirme. 0,00
6lgceklendirme
41.15  Set 2 ¢cikis Bkz. parametre 40.15 Set 1 ¢ikis dlceklendirme. 0,00
dlgeklendirme
41.16  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.16 Ayar 1 ayar noktas! 1 kaynagi parametresi. Al1 yiizdesi
1 kaynagi
41.17  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.17 Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynagi parametresi. Secilmedi
2 kaynagi
41.18  Ayar 2 ayar noktas! | Bkz. 40.18 Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu parametresi. In1
fonksiyonu
41.19  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 parametresi. Secilmedi
noktasi se¢1
41.20  Ayar 2 dahili ayar Bkz. 40.20 Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi
noktasi se¢2
41.21  Ayar 2 dabhili ayar Bkz. 40.21 Ayar 1 dabhili ayar noktasi 1 parametresi. 0,00 PID
noktasi 1 mdsteri birimi
41.22  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.22 Ayar 1 dabhili ayar noktasi 2. 0,00 PID
noktasi 2 musteri birimi
41.23  Ayar 2 dahili ayar Bkz. parametre 40.23 Ayar 1 dabhili ayar noktas! 3. 0,00 PID
noktasi 3 musteri birimi
41.24  Ayar 2 dabhili ayar 40.24 Ayar 1 dahili ayar noktasi 0. 0,00 PID
noktasi 0 mdsteri birimi
41.26  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. parametre 40.26 Ayar 1 ayar noktas: min. 0,00
min
41.27  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 200000,00
maks
41.28  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.28 Ayar 1 ayar noktasi artis zamani parametresi. 00s
artig zamani
41.29  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. 40.29 Ayar 1 ayar noktasi azalma zamani parametresi. | 0,0 s
azalma zamani
41.30  Set 2 ayar noktas! | Bkz. parametre 40.30 Set 1 ayar noktasi donma etkin. Secilmedi
donma etkin
41.31  Ayar 2 sapma Bkz. 40.31 Ayar 1 sapma cevirme parametresi. Cevrilmedi
cevirme (Ref - Grbs)
41.32  Ayar 2 kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 2,50
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41.33  Ayar 2 entegrasyon | Bkz. parametre 40.33 Ayar 1 integral stiresi. 3,0s
stiresi

41.34  Ayar 2 tiirev siiresi | Bkz. parametre 40.34 Ayar 1 tiirev sliresi. 0,000 s

41.35  Ayar 2 tiirev filtre Bkz. 40.35 Ayar 1 tiirev filtre sliresi parametresi. 0,0s
stiresi

41.36  Ayar 2 ¢ikisi min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikisi min parametresi. 0,00

41.37  Ayar 2 ¢ikisi maks | Bkz. parametre 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks. 100,00

41.38  Ayar 2 ¢ikis donma | Bkz. parametre 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkinlestirme. Secilmedi
etkinlestirme

41.39  Set 2 6lii bant Bkz. parametre 40.39 Set 1 élii bant araligi. 0,0
araligi

41.40  Set 2 6li bant Bkz. parametre 40.40 Set 1 élii bant gecikmesi. 0,0s
gecikmesi

41.43  Ayar 2 uyku diizeyi | Bkz. 40.43 Ayar 1 uyku diizeyi parametresi. 0,0

41.44  Ayar 2 uyku Bkz. 40.44 Ayar 1 uyku gecikmesi parametresi. 60,0 s
gecikmesi

41.45  Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.45 Ayar 1 uyku uzatma zamani parametresi. 0,0s
zamani

41.46  Ayar 2 uyku uzatma | Bkz. 40.46 Ayar 1 uyku uzatma adimi parametresi. 0,0 PID
adimi musteri birimi

41.47  Ayar 2 uyanma Bkz. 40.47 Ayar 1 uyanma sapmasi parametresi. 0,00 PID
sapmasi musteri birimi

41.48  Ayar 2 uyanma Bkz. 40.48 Ayar 1 uyanma gecikmesi parametresi. 0,50 s
gecikmesi

41.49  Ayar 2 izleme modu | Bkz. 40.49 Ayar 1 izleme modu parametresi. Secilmedi

41.50  Ayar 2 izleme ref Bkz. parametre 40.50 Ayar 1 izleme ref segimi. Secilmedi
secimi

41.58  Ayar 2 artis énleme | Bkz. parametre 40.58 Ayar 1 artis 6nleme. Hayir

41.59  Ayar 2 azalma Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma énleme parametresi. Hayir
6énleme

41.60 Ayar 2 PID Bkz. parametre 40.60 Ayar 1 PID etkinlestirme kaynagi. Acik
etkinlestirme
kaynagdi

41.71  Ayar 2 Bkz. parametre 40.71 Ayar 1 kompanzasyon giris kaynagi. Ayar 1 ¢ikisi
kompanzasyon giris min
kaynagi

41.72  Ayar2 Bkz. parametre 40.72 Ayar 1 kompanzasyon giris 1.
kompanzasyon giris
1

41.73 Ayar2 Bkz. parametre 40.73 Ayar 1 kompanzasyon ¢ikis 1.
kompanzasyon
cikis 1

41.74  Ayar 2 Bkz. parametre 40.74 Ayar 1 kompanzasyon giris 2.
kompanzasyon giris
2

41.75 Ayar 2 Bkz. parametre 40.75 Ayar 1 kompanzasyon ¢ikis 2.
kompanzasyon

cikis 2
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41.76  Ayar2 Bkz. parametre 40.76 Ayar 1 kompanzasyon dogrusalsizligi.
kompanzasyon
dogrusalsizligi
41.80  Ayar 2 PID cikis Bkz. parametre 40.80 Ayar 1 PID ¢ikis min kaynagdi. Ayar 1 gikisi
min kaynagdi min
41.81  Ayar 2 PID ¢ikis Bkz. parametre 40.81 Ayar 1 PID ¢ikis maks kaynagi. Ayar 1 gikisi
maks kaynagi maks
41.89  Ayar 2 ayar noktasi | Bkz. parametre 40.89 Ayar 1 ayar noktasi ¢arpani. 1,00
carpani
41.90  Ayar 2 geri bildirim | 41.10 Ayar 2 geribildirim fonksiyonu parametresinin 1,00
carpani formullerinde kullanilan k garpanini tanimlar. Bkz. parametre
40.90 Ayar 1 geri bildirim ¢arpan.
45 Enerji verimliligi Enerji tasarrufu hesaplayicilarin yani sira tepe ve enerji
kaydediciler igin ayarlar.
Ayrica bkz. b6lum Enerji tasarrufu hesaplayicilari, (sayfa 92).
45.01  Tasarruf edilen GW | Dogrudan motor baglantisina kiyasla GWh cinsinden tasarruf | -
saat edilen enerji. 45.02 Tasarruf edilen MW saat arttiginda, bu
parametre de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...65535 GWh GWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1GWh
45.02  Tasarruf edilen MW | Dogrudan motor baglantisina kiyasla MWh cinsinden tasarruf | -
saat edilen enerji. 45.03 Tasarruf edilen kW saat arttiginda, bu
parametre de artar.
Bu parametre arttiginda, 45.01 Tasarruf edilen GW saat
parametresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0...999 MWh MWh cinsinden eneriji tasarrufu. 1=1MWh
45.03  Tasarruf edilen kW | Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf | -
saat edilen enerji.
Suriciniin dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
suruclye goénderilen enerjinin timanin 1siya donlsturilecegi
varsayilir, ancak hesaplama hizin kontrol ediimesiyle
saglanan tasarruflari kaydetmeye devam eder. Kiyici devre
disi birakilirsa, motordan saglanan rejeneratif enerji de
burada kaydedilir.
Bu parametre arttiginda, 45.02 Tasarruf edilen MW saat
parametresi de artar.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0...999,9 kWh kWh cinsinden enerji tasarrufu. 10 =1 kWh
45.04  Enerji tasarrufu Dogrudan motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf | -
edilen enerji.
Sdrtcunun dahili fren kiyicisi etkinlestirilirse, motor tarafindan
surticliye génderilen enerjinin timaniln i1siya donlsturilecegi
varsayilr.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0...214748364,0 | kWh cinsinden enerji tasarrufu. 1=1kWh

kWh
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45.05

Tasarruf edilen para
x1000

Dogrudan motor baglantisina kiyasla blyiik miktarda parasal
tasarruflar. 45.06 Tasarruf edilen para arttiginda, bu
parametre de artar.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ekran - Birimler - Para
birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...4294967295 bin

Blyuk miktarda parasal tasarruf.

1 =1 birim

45.06

Tasarruf edilen para

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yardrltkteki
enerji tarifesi (45.14 Tarife segimi) ile garpilmasiyla
hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.05 Tasarruf edilen para x1000
parametresi de artar.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii - Birincil ayarlar - Saat, bélge ekran - Birimler - Para
birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,00...999,99 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.07

Parasal tasarruf

Dogrudan motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu
deger, kWh cinsinden tasarruf edilen enerjinin yarurltkteki
enerji tarifesi (45. 14 Tarife segimi) ile garpilmasiyla
hesaplanir.

Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ekran - Birimler - Para
birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,00...
21474830,08 birim

Parasal tasarruflar.

1 =1 birim

45.08

Kiloton cinsinden
CO2 azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik kiloton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. 45.09 Ton cinsinden CO2
azalmasi parametresi arttiginda, bu parametre de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0...65535 metrik
kiloton

CO, emisyonlarinda metrik kiloton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
kiloton

45.09

Ton cinsinden CO2
azalmasi

Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden
CO, emisyonlarinda azalma. Bu deger, MWh cinsinden
tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 déndiistiirme faktorii
parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik
ton/MWh) garpimiyla hesaplanir.

Bu parametre arttiginda, 45.08 Kiloton cinsinden CO2
azalmasi parametresi de artar.

Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).

0,0 ... 999,9 metrik
ton

CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma.

1 =1 metrik
ton
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45.10  Tasarruf edilen Dogrudan motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden -
toplam CO2 CO, emisyonlarinda azalma. Bu deder, MWh cinsinden
tasarruf edilen enerjinin 45.18 CO2 déndistiirme faktéri
parametresinin degeri ile (varsayilan olarak 0,5 metrik
ton/MWh) garpimiyla hesaplanir.
Bu parametre salt okunurdur (bkz. parametre 45.21 Enerji
hesaplamalari reset).
0,0 ...214748300,8 | CO, emisyonlarinda metrik ton cinsinden azalma. 1 =1 metrik
metrik ton ton
45.11  Enerji optimize edici | Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi Devrede
birakir. Fonksiyon, suriici nominal yiikiin altinda gahgirken
toplam enerji tilketimini ve motor sesi diizeyini azaltacak
sekilde motor akisini optimize eder. Toplam verim (motor ve
slrici), yik momentine ve hiza bagl olarak %1...20
arasinda arttirilabilir.
Not: Sabit miknatish bir motorda ve senkron
relliktans motorda, enerji optimizasyonu bu parametreden
bagimsiz olarak her zaman devrededir.
Pasif Enerji optimizasyonu devre digi. 0
Devrede Enerji optimizasyonu etkin. 1
45.12  Enerji tarifesi 1 Enerji tarifesi 1'i (enerji fiyat/kWh) tanimlar. 45.14 Tarife 0,100 birim
se¢imi parametresinin ayarina bagh olarak, parasal tasarruf
hesaplanirken referans olarak bu deger ya da 45.13 Enerji
tarifesi 2 kullanihir.
Para birimini ilk devreye almada ayarlamadiysaniz, Ana
menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ekran - Birimler - Para
birimi menusiinde belirleyebilirsiniz.
Not: Secim esnasinda tarifeler salt okunurdur ve geriye
doénik olarak gecerli degildir.
0,000... Eneriji tarifesi 1 -
4294966,296 birim
45.13  Enerji tarifesi 2 Eneriji tarifesi 2'i (enerji fiyati/kWh) tanimlar. 0,200 birim
Bkz. 45.12 Enerji tarifesi 1 parametresi.
0,000... Enerji tarifesi 2 -
4294966,296 birim
45.14  Tarife segimi Kullanilacak olan énceden tanimli eneriji tarifesini secer (ya Enerji tarifesi

da bunu segen bir kaynak tanimlar).
0 = 45.12 Enerji tarifesi 1
1 = 45.13 Enerji tarifesi 2

1

Eneriji tarifesi 1 0. 0
Eneriji tarifesi 2 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Di4 D14 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
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45.18  CO2 débndiistiirme Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dénustirilmesi | 0,500
faktorii icin bir faktor tamimlar (kg/kWh veya tn/MWh). tn/MWh
(metrik ton)
0,000 ... 65,535 Tasarruf edilen enerjinin CO, emisyonlarina dénustirilmesi 1=1tn/MWh
tn/MWh igin faktor.
45.19  Glg karsilastirma Motorun dogrudan hat izerine baglandiginda ve uygulama 0,00 kW
calisirken absorbe ettigi gergcek glic. Bu deger enerji
tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanilir.
Not: Enerji tasarruflari hesaplamasinin dogrulugu, bu degerin
dogruluguna dogrudan baglidir. Buraya higbir sey giriimemesi
durumunda, hesaplama nominal motor guiciini kullanir,
ancak bu durumda birgok motor plaka gli¢c dederini absorbe
etmediginden, raporlanan enerji tasarruflari yiiksek olabilir.
0,00...10000000,00 | Motor glicii. 1=1kW
kW
45.21  Enerji 45.01...45.10 tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Tamam
hesaplamalari reset
Tamam Sifirlama talebi yok (normal ¢alisma) veya sifirlama 0
tamamland..
Reset Tasarruf sayaci parametrelerini resetler. Deger otomatik 1
olarak Tamam durumuna déner.
45.24  Saatlik tepe gli¢ Son saatteki, yani, surticlye gug verildikten sonraki en son 60 | 0,00 kW
degeri dakikadaki tepe glcliniin degeri.
Saatlik tepe son 10 dakika iginde bulunmadigi siirece
parametre her 10 dakikada bir gtincellenir. Bu durumda
degerler hemen gosterilir.
-3000,00 ... Tepe gl degeri. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.25  Saatlik tepe gli¢ Son saat boyunca tepe gli¢ degerinin zamani. 00:00:00
zamani
Zaman. -
45.26  Saatlik toplam Son saatteki, yani, en son 60 dakikadaki toplam enerji 0,00 kWh
enerji (sifirlanabilir) | tiketimi.
Degeri sifira ayarlayarak sifilama yapabilirsiniz.
-3000,00 ... Toplam eneriji. 10 =1 kWh
3000,00 kWh
45.27  Ginliik tepe gli¢ Gegerli gliniin gece yarisindaki tepe gucin degeri. 0,00 kW
dederi (sifirlanabilir) | Degeri sifira ayarlayarak sifilama yapabilirsiniz.
-3000,00 ... Tepe guc degeri. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.28  Ginliik tepe gli¢ Gegerli gliniin gece yarisindaki tepe gliciin zamani. 00:00:00
zamani
Zaman. -
45.29  Ginliik toplam Gegerli gliniin gece yarisindaki toplam eneriji tiketimi. 0,00 kWh
enerji (sifirlanabilir) | Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
-30000,00 ... Toplam eneriji. 1=1kWh
30000,00 kWh
45.30  Son giin toplam Onceki giindeki, yani, 6nceki giiniin gece yarisiyla gegerli 0,00 kWh
enerji glinuin gece yarisi arasindaki toplam enerji tiketimi.
-30000,00 ... Toplam enerji. 1=1kWh

30000,00 kWh
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45.31  Aylik tepe gli¢ Gegerli aydaki, yani, gegerli ayin ilk giiniiniin gece yarisindan | 0,00 kW
dederi (sifirlanabilir) | beri tepe glictin degeri.
Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
-3000,00 ... Tepe gugc degeri. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.32  Aylik tepe giic tarihi | Gegerli ay boyunca tepe glcun tarihi. 1.1.1980
Tarih. -
45.33  Aylik tepe gli¢ Gegerli ay boyunca tepe gliciin saati. 00:00:00
zamani
Zaman. -
45.34  Aylik toplam enerji | Gegerli ayin basindan beri toplam enerji tiiketimi. 0,00 kWh
(sifirlanabilir) Degeri sifira ayarlayarak sifirlama yapabilirsiniz.
-1000000,00 ... Toplam eneriji. 0,01 =1 kWh
1000000,00 kWh
45.35  Son ay toplam Onceki aydaki, yani, 6nceki ayin ilk giiniiniin gece yarisiyla | 0,00 kWh
enerji gecerli ayin ilk glininiin gece yarisi arasindaki toplam enerji
tuketimi.
-1000000,00 ... 0,01 =1kWh
1000000,00 kWh
45.36  Omiir boyu tepe Sdrictnin 6mri boyunca tepe gliciin degeri. 0,00 kW
glic degeri
-3000,00 ... Tepe gugc degeri. 10 =1 kW
3000,00 kW
45.37  Omiir boyu tepe Sdrictnin 6mri boyunca tepe glcin tarihi. 1.1.1980
glic tarihi
Tarih. -
45.38  Omiir boyu tepe Sdrictnin 6mri boyunca tepe gliciiniin saati. 00:00:00
glic zamani
Saat, -
46 Hiz denetimi ayarlari; gergek sinyal filtreleme; genel
Izleme/6lgeklendirme Glgeklendirme ayarlari.
ayarlari
46.01  Hiz dlgeklendirme Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum 1500,00 rpm;
hiz degerini ve yavaslama rampasi oranini tanimlamak igin 1800,00 rpm
kullanilan baslangig hizi degerini tanimlar (bkz. 23 Hiz (95.20 b0)
referansi rampasi parametre grubu). Bu nedenle hizin
hizlanma ve yavaslama rampasi zamanlari bu deger ile
iliskilidir (30.712 Maksimum hiz parametresiyle degil).
Ayrica hiza iliskin parametrelerin 16 bitlik skalalandirmasini
tanimlar. Bu parametrenin degeri, 6r. Field bus iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10...30000,00 Hizlanma/yavaslama terminal/baslangig hizi. 1=1rpm

rpm
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46.02 Frekans Hizlanma rampasini tanimlamak igin kullanilan maksimum 50,00 Hz;
6lgeklendirme frekans deg@erini ve yavaslama rampasi oranini tanimlamak 60,00 Hz
icin kullanilan baslangi¢ frekansi degerini tanimlar (bkz. 28 (95.20 b0)
Frekans referans zinciri parametre grubu). Bu nedenle hizin
hizlanma ve yavaslama rampasi zamanlari bu deger ile
iligkilidir (30.74 Maksimum frekans parametresiyle degil).
Ayrica frekansa iligkin parametrelerin 16 bitlik
skalalandirmasini tanimlar. Bu parametrenin degeri, or.
fieldbus iletisiminde
20000 degerine karsilik gelir.
0,10...1000,00 Hz | Hizlanmal/yavaslama terminal/baslangi¢ frekansi. 10=1Hz
46.03  Moment Moment parametrelerinin 16 bitlik 6lgeklendirilmesini tanimlar. | %100,0
6lceklendirme Bu parametrenin degeri (nominal motor momentinin yizdesi
olarak), ¢r. fieldbus iletisiminde 10000 deg@erine karsilik gelir.
%0,1...%1000,0 Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen moment. 10 = %1
46.04  Giig 6lgeklendirme | Ornegin, fieldbus iletisiminde 10000 degerine karsilik gelen 1000,00 kW
cikis guict degerini tanimlar. Birim, 96.16 Birim segimi veya hp
parametresi ile segilir.
0,10 ...30000,00 Fieldbus'da 10000'e karsilik gelen gig. 1 =1 birim
kW veya 0,10
...40200,00 hp
46.05  Akim élgeklendirme | Akim parametrelerinin 16 bitlik dlgeklendiriimesini tanimlar. 10000 A
Bu parametrenin degeri, fieldbus iletisiminde 10000 degerine
karsihk gelir.
0...30000 A
46.06  Hiz ref sifir Fieldbus'tan (ya dahili fieldbus arabirimi ya da arabirim FBA | 0,00 rpm
6lgeklendirme A) alinan bir sifir referansa karsilik gelen bir hiz tanimlar.
Ornegin, 500 ayarinda, 0...20000 fieldbus referans araligi
500...[46.07] rpm hiza karsilik gelir.
Not: Bu parametre yalnizca ABB Drives iletisim profilinde
etkilidir.
0,00 ... 30000,00 Minimum fieldbus referansina karsilik gelen hiz. 1=1rpm
rpm
46.11  Filtre sdresi motor | 01.01 Kullanilan motor hizi ve 01.02 Tahmini motor hizi 500 ms
hizi sinyalleri igin bir filtre stresi tanimlar.
2...20000 ms Motor hiz sinyali filtre siresi. 1=1ms
46.12  Filtre siresi ¢ikis 01.06 Cikis frekansi sinyali icin bir filtre stiresi tanimlar. 500 ms
frekansi
2...20000 ms Cikis frekans sinyali filtre siresi. 1=1ms
46.13  Filtre siresi motor | 01.10 Motor momenti sinyali igin bir filtre stresi tanimlar. 100 ms
momenti
2...20000 ms Motor momenti sinyali filtre slresi. 1=1ms
46.14  Filtre sdresi glcl 01.14 Cikig giict sinyali icin bir filtre stresi tanimlar. 100 ms
2...20000 ms Cikis glicu sinyali filtre siiresi. 1=1ms
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46.21  Hizda histerezis Sdrictnin hiz kontrol igin "set degerde" limitlerini tanimlar. 50,00 rpm
Referans (22.87 Gergek hiz referansi 7) ile hiz (24.02
Kullanilan hiz geri bildirimi) arasindaki fark 46.21 Hizda
histerezis dederinden kiiglikse, surlicli "ayar noktasinda"
kabul edilir. Bu, 06.11 Ana durum word'li parametresinin 8.
biti ile gosterilir.
24.02 (rpm)
22.87 + 46.21 (rpm)
Sdrici set qege_rde 22.87 (rpm)
(06.11 bit 8 = 1)
22.87 - 46.21 (rpm)
0 rpm
0,00...30000,00 Hiz kontrolde "set dederde" gosterimi igin limit. Bkz. par.
rpm 46.01
46.22  Frekansta Sdricinin frekans kontroli igin "set degerde" limitlerini 2,00 Hz
histerezis tanimlar. Referans (28.96 Frekans ref rampa girisi) ile gergek
frekans (01.06 Cikis frekansi) arasindaki mutlak fark 46.22
Frekansta histerezis dederinden kigikse, slrlcu "ayar
noktasinda" kabul edilir. Bu, 06.77 Ana durum word'ii
parametresinin 8. biti ile gosterilir.
01.06 (Hz)
28.96 + 46.22 (Hz)
Sdirici set degerde 28.96 (Hz)
(06.11 bit 8 = 1)
28.96 - 46.22 (Hz)
0 Hz
0,00...1000,00 Hz | Frekans kontroliinde "set degerde" gosterimi igin limit. Bkz. par.
46.02
46.31  Hiz limitinin Hiz kontrolde "limitin Uzerinde" gdsterimi igin tetikleme 1500,00 rpm;
tizerinde dizeyini tanimlar. Gergek hiz limiti astiginda, 06.17 Siiriicii 1800,00 rpm
durum word'ii 2 parametresi 10. biti ayarlanir. (95.20 b0)
0,00...30000,00 Hiz kontrol igin "limitin Gzerinde" gosterimi tetikleme diizeyi. | Bkz. par.
rpm 46.01
46.32  Frekans limitinin Frekans kontroliinde "limitin izerinde" gésterimi igin tetikleme | 50,00 Hz;
lizerinde dizeyini tanimlar. Gergek frekans limiti astiginda, 06.17 60,00 Hz
Sirici durum word'ii 2 parametresi 10. biti ayarlanir. (95.20 b0)
0,00...1000,00 Hz | Frekans kontroli icin "limitin Gzerinde" gosterimi tetikleme Bkz. par.
dizeyi. 46.02
46.41  kWh pals 50 ms boyunca “kWh pals” igin tetikleme diizeyini tanimlar 1,000 kWh
olgeklendirme Palsin ¢ikisi 05.22 Teghis word'ii 3 parametresinin 9. bitidir.
0,001... 1000,000 Tetikleme diizeyinde “kWh pals”. 1=1kWh

kWh
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47 Veri depolama Diger parametrelerin kaynak ve hedef ayarlari kullanilarak
yazilabilen ve okunabilen data depolama parametreleri.
Farkli data tipleri icin farkli depolama parametreleri olduguna
dikkat edin.
Ayrica bkz. bolim Veri depolama parametreleri, (sayfa 96).
47.01  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 1. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.02  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 2. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.03  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 3. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.04  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 4. 0,000
real32
-2147483,000... 32 bitlik veri. -
2147483,000
47.11  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 9. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.12  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 10. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.13  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 11. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.14  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 12. 0
int32
-2147483648... 32 bitlik veri. -
2147483647
47.21  Veri depolama 1 Veri depolama parametresi 17. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. =1
47.22  Veri depolama 2 Veri depolama parametresi 18. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. =1
47.23  Veri depolama 3 Veri depolama parametresi 19. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
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47.24  Veri depolama 4 Veri depolama parametresi 20. 0
int16
-32768...32767 16 bitlik veri. 1=1
49 Panel port iletisimi Siriict Uzerindeki kumanda paneli portu iletisim ayarlari.
49.01  Nod kimlik Sdrictnin nod kimligini tanimlar. Aga bagli tum cihazlar 1
numarasi benzersiz bir nod kimligine sahip olmalidir.
Not: Aga baglanan suricdler igin, kimlik 1'in yedek/yeni
surdcller igin ayrilmasi tavsiye edilir.
1...32 Nod kimligi. 1=1
49.03  Haberlesme hizi Hattin transfer hizini tanimlar. 115,2 kbps
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 4
230,4 kbps 230,4 kbit/s. 5
49.04  lletisim kaybi siiresi | Kontrol paneli (ya da PC araci) iletisimi igin bir zaman asimi | 10,0 s
ayarlar. Bir iletisim kesintisi zaman agimindan uzun surerse,
49.05 lletisim kaybi eylemi parametresi ile belirtilen eylem
gergeklestirilir.
0,3...3000,0 s Panel/PC araci iletisimi zaman asimi. 10=1s
49.05  lletisim kaybi Sdricinin kontrol paneli (veya PC araci) iletisim kesintisine | Hata
eylemi nasil tepki verecegini seger.
Eylem yok Eylem olmaz. 0
Hata Sdricu 7081 Kontrol paneli kaybi hatasi tetikler. 1
Son hiz Sdricu bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 2
surticinin galistigi seviyede dondurur. Hiz 850 ms disuik
gecisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alinarak
belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
Guvenli hiz ref Sdricu bir A7EE Panel kaybi uyarisi olusturur ve hizi, 22.41 |3
Glvenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Glivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin glivenli oldugundan emin
olun.
49.06  Ayarlar tazele 49.01...49.05 parametrelerinin ayarlarini gegerli kilar. Tamam
Not: Yenileme islemi bir iletisim kesintisine neden olabilir, bu
nedenle surtcinln yeniden baglanmasi gerekebilir.
Tamam Yenileme tamamlandi ya da talep edilmedi. 0
Yapilandir 49.01...49.05 parametrelerini yeniler. Deger otomatik olarak | 1

Tamam durumuna doéner.
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50 Fieldbus adaptorii
(FBA)

Fieldbus iletisim yapilandirmasi.
Ayrica bkz. bélim Bir fieldbus adaptérii ile fieldbus kontrolii
(sayfa 393).

50.01  FBA A etkinlegtir

Sirlcu ile fieldbus adaptori A arasindaki iletigimi
etkinlestirir/devre digi birakir ve adaptoriin takilacagi yuvayi
belirler.

Pasif

Pasif

Sirlcu ile fieldbus adaptori A arasindaki iletisim devre disi.

Devrede

Sdrict ile fieldbus adaptéri A arasindaki iletisim devrede.
Adaptdr yuva 1'tedir.

50.02  FBA Ailetisim kaybi
fonksiyonu

SirGcunin bir fieldbus iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger. Zaman asimi 50.03 FBA A iletisim kaybi
zmn agimi parametresi tarafindan tanimlanir.

Eylem yok

Eylem yok

Eylem olmaz.

Hata

Sirlcu 7510 FBA A iletisimi hatasi tetikler. Bu yalnizca
fieldbus'tan kontrol beklendiginde (FBA A mevcut etkin
kontrol konumunda start/stop/referans kaynag olarak
secildiginde) gerceklesir.

Son hiz

Sirlcu bir uyari (A7C1 FBA A iletigimi) olusturur ve hizi,
surtictndn calistigi seviyede dondurur. Bu yalnizca
fieldbus'tan kontrol beklendiginde gergeklesir.
Hiz 850 ms distk gegisli filtreleme kullanilarak gergek hiz
esas alinarak belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
c¢alismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.

Givenli hiz ref

Sirlcu bir uyari (A7C1 FBA A iletigimi) olusturur ve hizi,

22.41 Givenli hiz ref parametresi (hiz referansi kullanilirken)

ya da 28.41 Giivenli frekans ref parametresi ile (frekans

referansi kullanilirken) tanimlanan degere ayarlar. Bu

yalnizca fieldbus'tan kontrol beklendiginde gergeklesir.
UYARI! Bir haberlegsme kesintisi durumunda
galismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.

Her zaman hata

Sdrtict 7510 FBA A iletisimi hatasi tetikler. Bu fieldbus'tan
kontrol beklenmedigi zaman bile gerceklesir.

Uyari

Sirlcu bir A7C1 FBA A iletisimi uyarisi olusturur. Bu yalnizca
fieldbus'tan kontrol beklendiginde gergeklesir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.

50.03  FBA Ailetisim kaybi
zmn agimi

50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu parametresi tarafindan
tanimlanan eylem gergeklesmeden énceki zaman
gecikmesini tanimlar. Zaman sayimi iletisim baglantisi mesaj
glincellenemediginde baslar.

03s

0,3...6553,5 s

Zaman gecikmesi.




242 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16

50.04  FBA A ref1 tipi Fieldbus adaptérii A'dan alinan referans 1'in tipini ve Hiz veya
olgeklendirmesini seger. Referansin dlgeklendirmesi, bu frekans
parametre ile secilen referans tipine bagl olarak
46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére 0
otomatik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu .
(bkz. par. 19.01) Referans 1 tipi
Hiz kontroli Hiz
Frekans kontrolu Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Rezerve 3
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz dlgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.

50.05 FBA A ref2 tipi Fieldbus adaptorii A'dan alinan referans 2'in tipini ve Hiz veya
olceklendirmesini seger. Referansin dlgeklendirmesi, bu frekans
parametre ile segilen referans tipine bagl olarak
46.01...46.04 parametreleri ile tanimlanir.

Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gére 0
otomatik olarak su sekilde segilir:
Caligma modu -
(bkz. par. 19.01) Referans 2 tipi
Hiz kontrol Hiz
Frekans kontroll Frekans
Lutfen Hizi (se¢im 4) veya Frekansi (segim 5) manuel olarak
segin.
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Rezerve 3
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.

50.06 FBA A SW segimi Fieldbus adaptéri A araciliiyla fieldbus agina génderilecek | Oto
olan Durum word'uniin kaynagini seger.

Oto Durum word'unuin kaynagi otomatik olarak segilir. 0
Seffaf mod 50.09 FBA A SW seffaf kaynagi parametresi ile secilen 1

kaynak fieldbus adaptéri A aracilidiyla fieldbus agina Durum
word'li olarak génderilir.
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50.07 FBA A gergek 1 tipi | Fieldbus adaptorl A araciligiyla fieldbus agina génderilecek | Hiz veya
olan gergek deger 1'in tipini ve 6lgeklendirmesini seger. frekans
Degerin dlgeklendirmesi, bu parametre ile segilen gergek
deger tipine bagli olarak 46.017...46.04 parametreleri ile
tanimlanir.
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére 0
otomatik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu N .
(bkz. par. 19.01) Gergek deger 1 tipi
Hiz kontroli Hiz
Frekans kontroli Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Rezerve 3
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz élgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans éigeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.
50.08 FBA A gergek 2 tipi | Fieldbus adaptorl A araciligiyla fieldbus agina génderilecek | Hiz veya
olan gergek deger 2'in tipini ve dlgeklendirmesini seger. frekans
Degerin dlgeklendirmesi, bu parametre ile segilen gergek
deger tipine bagli olarak 46.01...46.04 parametreleri ile
tanimlanir.
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan ¢alisma moduna gére 0
otomatik olarak su sekilde segilir:
Calisma modu M .
(bkz. par. 19.01) Gergek deger 2 tipi
Hiz kontrolu Hiz
Frekans kontrolii Frekans
Lutfen Hizi (se¢im 4) veya Frekansi (se¢im 5) manuel olarak
segin.
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. 2
Rezerve 3
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz éigeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.
50.09 FBA A SW seffaf 50.06 FBA A SW sec¢imi parametresi Seffaf mod olarak Secilmedi
kaynagi ayarlandiginda, fieldbus durum word'liniin kaynagini seger.
Secilmedi Kaynak segili degil. -
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
50.10  FBA A act1 geffaf 50.07 FBA A gergek 1 tipi parametresi Seffaf olarak Secilmedi

kaynagdi

ayarlandiginda, bu parametre fieldbus adaptéri A araciligiyla
fieldbus agina gonderilecek olan gergek deger 1'in kaynagini
seger.

Secilmedi

Kaynak segili degil.

Diger

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).
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50.11  FBA A act2 seffaf 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametresi Seffaf olarak Secilmedi
kaynagdi ayarlandiginda, bu parametre fieldbus adaptéri A araciligiyla
fieldbus agina génderilecek olan gercek deger 2'in kaynagini
seger.
Secilmedi Kaynak secili degil. -
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
50.12 FBA A hata Bu parametre hata giderme modunu etkinlestirir. Pasif
giderme modu 50.13...50.18 parametrelerinde fieldbus adaptorii A'dan
alinan ve ayni adaptére génderilen islenmemis
(degistiriimemis) verileri goéruntiler.
Pasif Hata giderme modu devre disi birakildi. 0
Hizli Hata giderme modu etkinlestirildi. Donglsel veri giincelleme | 1
olabildigince hizlidir; bu da slricldeki CPU yikind arttirir.
50.13  FBA A kontrol Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
word'li ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus
adaptori A'ya gonderilen islenmemis (degistiriimemis) kontrol
word'lini gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
00000000h ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya génderilen kontrol -
FFFFFFFFh word'.
50.14  FBA A referansi 1 Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus
adaptori A'ya génderilen islenmemis (degistiriimemis)
referans REF1'i gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya génderilen ham -
2147483647 REF1.
50.15 FBA A referansi 2 Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
ile etkinlestirildiyse, master (PLC) tarafindan fieldbus
adaptéri A'ya génderilen islenmemis (degistiriimemis)
referans REF2'yi gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Master tarafindan fieldbus adaptérii A'ya gdnderilen ham -
2147483647 REF2.
50.16  FBA A durum Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
word'i ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptorii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistirilmemis) durum word'linG
gOsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
00000000h ... Fieldbus adaptéri A tarafindan master'a génderilen durum -
FFFFFFFFh word'l.
50.17  FBA A gergek Hata giderme 50.12 FBA A hata giderme modu parametresi | -
degeri 1 ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptérii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gercek deger ACT1'i
gOsterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-2147483648 ... Fieldbus adaptori A tarafindan master'a génderilen ham -
2147483647 ACT1.
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50.18

FBA A gergek
degeri 2

Hata giderme 50.72 FBA A hata giderme modu parametresi
ile etkinlestirildiyse, fieldbus adaptorii A'dan master'a (PLC)
gonderilen islenmemis (degistiriimemis) gergek deger
ACT2'yi gbsterir.

Bu parametre salt okunurdur.

-2147483648 ...
2147483647

Fieldbus adaptori A tarafindan master'a génderilen ham
ACT2.

51 FBA A ayarlari

Fieldbus adaptori A konfiglirasyonu.

51.01

FBA A tdri

Bagli fieldbus adaptér modullinln tipini goriintuler.

0 = Yok. Modiil bulunamiyor, diizglin baglanmamis veya
50.01 parametresi tarafindan devre disi birakilmis. FBA A
etkinlestir

1 = PROFIBUS-DP

32 = CANopen

37 = DeviceNet

128 = Ethernet

132 = PROFInet IO

135 = EtherCAT

136 = ETH Pwrlink

485 = RS-485 comm

101 = ControlNet

2222 = Ethernet/IP

502 = Modbus/TCP

Bu parametre salt okunurdur.

51.02

FBA A Par2

51.02...51.26 parametreleri adaptér moduliine ézguddar.
Daha fazla bilgi igin, fieldbus adaptér modilii belgelerine
bakin. Bu parametrelerin hepsinin kullaniimayabilecegini
unutmayin.

0...65535

Fieldbus adapt6ru konfiglirasyon parametresi.

51.26

FBA A Par26

Bkz. 51.02 FBA A Par2 parametresi.

0...65535

Fieldbus adapt6ru konfiglirasyon parametresi.

51.27

FBA A par yenile

Tum degistirilmis fieldbus adaptér moduli yapilandirma
ayarlarini onaylar. Yenilemeden sonra, deder otomatik olarak
Tamam degerine geri doner.

Not: Bu parametre siriicu galisirken degistirilemez.

Tamam

Tamam

Yenileme tamamlandi.

Yapilandir

Yenileniyor.

51.28

FBA A par tablo stir

(SurGcunun hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér moduli
esleme dosyasinin parametre tablosu revizyonunu gosterir.
axyz formatinda, burada ax = majoér tablo revizyon numarasi;
yz = mindr tablo revizyon numarasi.

Bu parametre salt okunurdur.

Adaptér moduliunin parametre tablosu revizyonu.

51.29

FBA A stiriici tipi
kodu

(Surdcunun hafizasinda saklanan) fieldbus adaptér moduli
esleme dosyasindaki surtict tipi kodunu gosterir.

Bu parametre salt okunurdur.

0...65535

Esleme dosyasinda kayitli stricu tipi kodu.
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51.30 FBA A esleme Sdricunin hafizasinda saklanan fieldbus adaptér moduli -
dosyasi sdr esleme dosyasi revizyonunu ondalik sayi formatinda gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.
0...65535 Esleme dosyasi revizyonu. 1=1
51.31  D2FBA A iletisim Fieldbus adaptér moduli haberlesme durumunu goéruntuler. Yapilandiriim
durumu adi
Yapilandiriimadi Adaptor konfiglre edilmemis. 0
Baslatihyor Adaptor baslatilyor. 1
Zaman asimi Adaptor ve siricl arasindaki iletisiminde bir zaman asimi 2
gerceklesmigtir.
Yapilandirma hatasi | Adaptdr yapilandirma hatasi: strtclinin dosya sisteminde 3
esleme dosyasi bulunamadi ya da esleme dosyasi yuklemesi
i defadan daha fazla basarisiz oldu.
Cevrimdisi Fieldbus iletisimi kapali durumda. 4
Cevrimigi Fieldbus iletisimi agik durumdadir ya da fieldbus adaptéri bir | 5
iletisim kesintisi tespit etmeyecek sekilde yapilandiriimistir.
Daha fazla bilgi i¢in, fieldbus adaptoru belgelerine bakin.
Reset Adaptdr, donanim resetleme islemi gergeklestiriyor. 6
51.32  FBA A iletisimi SW | Adaptdr moduluniin ortak program revizyonunu axyz
sardmu formatinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, Xy = minor
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.
Adaptér modullndn ortak program revizyonu. -
51.33  FBA A uygulamasi | Adaptdr moduliniin uygulama programi revizyonunu axyz
SW siirimii formatinda gdsterir; a = major revizyon numarasi, Xy = minor
revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi veya harfi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.
Adapt6r moduliniin uygulama programi versiyonu. -
52 FBA A veri girigi Fieldbus adaptért A araciliiyla siricuden fieldbus kontrol
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger icin iki ardisik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deger secildiginde, sonraki
parametre otomatik olarak ayrilr.
52.01 FBA A veriint 52.01...52.12 parametreleri, fieldbus adaptéru A araciligiyla | Yok
surlciden fieldbus kontrol cihazina aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'ti (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
SW 16bit Durum Word'li (16 bit) 4
Act1 16bit Gergek deger ACT1 (16 bit) 5
Act2 16bit Gergek deger ACT2 (16 bit) 6
Rezerve 7...10
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 1
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
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SW 32bit Durum Word'l (32 bit) 14
Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
Rezerve 17...23
SW?2 16bit Durum Word'li 2 (16 bit) 24
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
52.12 FBA A veriin12 Bkz. parametre 52.01 FBA A veri in1. Yok
53 FBA A veri ¢ikigi Fieldbus adaptorii A araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan
surticlye aktarilacak olan verilerin segimi.
Not: 32 bitlik deger icin iki ardisik parametre gerekir. Bir veri
parametresinde 32 bitlik deger segildiginde, sonraki
parametre otomatik olarak ayrilir.
53.01  FBA A veri out1 53.01...53.12 parametreleri, fieldbus adaptori A araciliiyla | Yok
fieldbus kontrol cihazindan sirlicliye aktarilacak olan verileri
seger.
Yok Yok. 0
CW 16bit Kontrol Word'li (16 bit) 1
Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit) 2
Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit) 3
Rezerve 7...10
CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 1
Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
Rezerve 14...20
CW2 16bit Kontrol Word'li 2 (16 bit) 21
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
53.12  FBA A veri out12 Bkz. parametre 53.01 FBA A veri out1. Yok
58 Dahili fieldbus Dahili fieldbus (EFB) arabiriminin konfigtirasyonu.
Ayrica bkz. bélim Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla
fieldbus kontrolii (sayfa 365).
58.01  Protokol etkinlestir | Dahili fieldbus arabirimini etkinlestirir/devre disi birakir ve Yok
kullanilacak protokoll secer.
Yok Yok (iletisim devre disi). 0
Modbus RTU Dahili fieldbus arabirimi etkinlegtirildi ve Modbus RTU
protokoliind kullaniyor.
Yok / IPC iletigimi EFB iletisimi IPC / Seviye Kontrol iletisimi i¢in ayrilmistir. 4
58.02  Protokol kimligi Protokol kimligini ve revizyonu gésterir. Ilk 4 bit protokol -
kimligini belirtir ve son 12 bit revizyonu belirtir.
Bu parametre salt okunurdur.
Protokol kimligi ve revizyon. 1=1
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58.03 Nod adresi Sdricunin fieldbus baglantisindaki nod adresini tanimlar. 1
1...247 degerlerine izin verilir. Ayrica Istasyon Kimligi, MAC
Adresi veya Cihaz Adresi olarak adlandirilir. Ayni adrese
sahip iki cihazin gevrimigi olmasina izin veriimez.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol unitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegcerli olur.
0...255 Nod adresi (1...247 degerlerine izin verilir). 1=1
58.04  Haberlesme hizi Fieldbus baglantisinin transfer hizini secer. Modbus: 19,2
Otomatik tespit segimi kullanirken, baranin parite ayari kbps
bilinmeli ve 58.05 Parite parametresinde yapilandiriimahdir.
58.04 Haberlesme hizi parametresi Otomatik tespit olarak
ayarlandiginda, EFB ayarlar 58.06 yenilenmelidir. Bara bir
sure izlenir ve tespit edilen iletisim hizi bu parametrenin
degeri olarak ayarlanir.
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol {initesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.
Otomatik tespit iletigim hizi otomatik olarak algiland. 0
4,8 kbps 4,8 kbit/s. 1
9,6 kbps 9,6 kbit/s. 2
19,2 kbps 19,2 kbit/s. 3
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 4
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 5
76,8 kbps 76,8 kbit/s. 6
115,2 kbps 115,2 kbit/s. 7
58.05  Parite Parite bitinin tipini ve stop bitlerinin sayisini seger. 8 EVEN 1
Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol unitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontroli
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.
8 NONE 1 Sekiz veri biti, parite biti yok, bir stop biti. 0
8 NONE 2 Sekiz veri biti, parite biti yok, iki stop biti. 1
8 EVEN 1 Sekiz veri biti, Gift parite biti, bir stop biti. 2
8 0DD 1 Sekiz veri biti, tek parite biti, bir stop biti. 3
58.06 lletisim kontrolii Kullanimdaki degistirilmis EFB ayarlarini alir veya sessiz Devrede
modu etkinlestirir.
Devrede Normal ¢alisma. 0
Ayarlari tazele Avyarlari yeniler (58.01...58.05, 58.14...58.17, 58.25, 1
58.28...58.34 parametreleri) ve kullanimdaki degistiriimis
EFB konfiglrasyon ayarlarini alir. Devrede 63esine otomatik
olarak geri doner.
Sessiz mod Sessiz modu etkinlestirir (higbir mesaj aktariimaz). 2

Sessiz mod bu parametrenin Ayarlari tazele segimini
etkinlestirerek sonlandirilabilir.
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58.07 lletisim tanilamasi | EFB haberlesme durumunu gériintiiler. -
Bu parametre salt okunurdur.
Adin yalnizca hata mevcutken (bit degeri 1) gériinir oldugunu
unutmayin.
Bit Adi Aciklama
0 Baslat basarisiz 1 = EFB baslatma basarisiz oldu
1 Addr Konfig hatasi 1 = Protokol nod adresine izin vermedi
2 Sessiz mod 1 = Sirlcunin iletmesine izin veriimez
0 = Siriclnin iletmesine izin verilir
3 Otomatik baudlama 1 = Veri hizinin otomatik tespit edilmesi kullanimda (bkz.
parametre 58.04)
4 Kablo hatasi 1 = Hatalar tespit edildi (A/B kablolari muhtemelen degistirildi)
5 Parite hatasi 1 = Hata tespit edildi: 58.04 parametresini kontrol edin 58.05
6 Haberlesme hizi hatasi|1 = Hata tespit edildi: 58.05 parametresini kontrol edin 58.04
7 Bara faaliyeti yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 bayt alindi
8 Paket yok 1 = Son 5 saniye iginde 0 paket (herhangi bir cihaza
adreslenmis) tespit edildi
9 Gurdlta veya 1 = Hatalar tespit edildi (parazit veya hattaki ayni adreste baska
adresleme hatasi bir cihaz)
10 iletisim kaybi 1 = Zaman asimi iginde suriicliye adreslenmis 0 paket alindi
(58.16)
1 CW/Ref kaybi 1 = Zaman asimi iginde higbir kontrol word'li veya referans
alinmadi (58.16)
12...14 |Rezerve
15 Dahili hata 1 = Dabhili hata gerceklesti. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.
0000h...FFFFh EFB iletisim durumu. 1=1
58.08  Alinan paket Siruclye adreslenen gegerli paketlerin sayisini gosterir. -
Normal ¢alisma sirasinda sayi sabit bir bicimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun stre basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Sirlcuye adreslenen alinmis paketlerin sayisini gdsterir. 1=1
58.09  Aktarilan paketler Sirlcu tarafindan aktarilan gegerli paketlerin sayisini -
gosterir. Normal galisma sirasinda sayi sabit bir bicimde artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun stre basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Aktarilan paketlerin sayisi. 1=1
58.10  Tim paketler Baradaki herhangi bir cihaza adreslenen gecerli paketlerin -
sayisini gosterir. Normal galisma sirasinda, bu sayi sirekli
artar.
Reset tusu 3 saniyeden uzun stre basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 Alinan tim paketlerin sayisi. 1=1
58.11  UART hatalari Sdriict tarafindan alinan karakter hatalarinin sayisini -
gosterir. Sayidaki artis, barada bir konfigiirasyon sorununu
gosterir.
Reset tusu 3 saniyeden uzun stre basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.
0...4294967295 UART hatalarinin sayisi 1=1
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58.12  CRC hatalar

Sdiricu tarafindan alinan CRC hatali paketlerin sayisini
gOsterir. Sayidaki artis, barada bir paraziti gosterir.

Reset tusu 3 saniyeden uzun sure basil tutularak kumanda
panelinden resetlenebilir.

0...4294967295

CRC hatalarinin sayisi

1=

58.14  lletisim kaybi
eylemi

Suriicunin bir EFB iletisim kesilmesine nasil tepki verecegini
seger.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Ayrica bkz. parametreler 58.15 lletisim kaybi modu ve 58.16
Iletisim kaybi siiresi.

Hata

Eylem yok

Eylem olmaz (izleme devre disi).

Hata

O anda etkin olan kontrol konumunda EFB'den baslat/durdur
beklendiginde surlici iletisim kaybini izler.

Mevcut durumda etkin olan kontrol konumu EFB'den
bekleniyorsa veya referans EFB'den geliyorsa ve iletisim
kayipsa, slrlici 6681 EFB iletisim kaybi tetikler.

Son hiz

Surlict bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,
surtctnin calistigi seviyede dondurur. Hiz 850 ms disuk
gegcisli filtreleme kullanilarak gergek hiz esas alinarak
belirlenir. Bu EFB'den kontrol veya referans bekleniyorsa
meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
A calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.

Guvenli hiz ref

Sdricu bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur ve hizi,
22.41 Gdvenli hiz ref parametresi (ya da frekans referansi
kullanilirken 28.41 Glivenli frekans ref) ile tanimlanan hiza
ayarlar. Bu EFB'den kontrol veya referans bekleniyorsa
meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda
A calismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.

Her zaman hata

Surlicu surekli olarak iletisim kaybini izler. Siriicti 6681 EFB
iletisim kaybi hatas tetikler. Strtici EFB start/stop veya
referansin kullaniimadidi kontrol konumunda olsa bile
gergeklesebilir.

Uyari

Surlict bir A7CE EFB iletisim kaybi uyarisi olusturur. Bu

EFB'den higbir kontrol beklenmese de meydana gelir.
UYARI! Bir haberlesme kesintisi durumunda

A calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.

58.15 lletisim kaybi modu

Hangi mesaj tiplerinin bir EFB iletisim kaybi tespit edince
zaman asimi sayacini sifirlayacagini tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Ayrica bkz. parametreler 58.14 lletisim kaybi eylemi ve 58.16
lletisim kaybi siiresi.

Cw/Ref1/
Ref2

Herhangi bir mesaj

Siriiciye adreslenen herhangi bir mesaj zaman asimini
sifirlar.
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Cw / Ref1/ Ref2

Kontrol word'lnin veya bir referansin yazimi zaman asimini
sifirlar.

2

58.16

lletigim kaybi siresi

EFB iletisimi igin bir zaman asimi ayarlar. Bir iletisim kesintisi
zaman asimindan uzun sirerse, 58.14 lletisim kaybi eylemi
parametresi ile belirtilen eylem gergeklestirilir.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontroli
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Ayrica bkz. parametre 58.15 lletisim kaybi modu.

30,0s

0,0...6000,0 s

EFB iletisim zaman asimi.

1=

58.17

Goénderim gecikme

Protokol tarafindan zorlanan herhangi bir sabit gecikmeye ek
olarak minimum bir tepki gecikmesi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baslatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

0ms

0...65535 ms

Minimum tepki gecikmesi.

58.18

EFB kontrol word'(i.

Modbus kontrol cihazi tarafindan surucliye génderilen
islenmemis (degistiriimemis) kontrol word'tinii goriintiler.
Hata giderme amaciyla.

Bu parametre salt okunurdur.

00000000h...
FFFFFFFFh

Kontrol word’i Modbus kontrol cihaziyla siriiciiye gonderilir.

58.19

EFB durum word'(i

Hata giderme amaciyla islenmemis (degistirilmemis) durum
word'nu gosterir.
Bu parametre salt okunurdur.

00000000h...
FFFFFFFFh

Strticiden Modbus kontrol cihazina génderilen durum
word'Unu géruntiler.

58.25

Kontrol profili

Modbus protokol tarafindan kullanilan iletisim profilini
tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontroli
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Bkz. bolum Kontrol profilleri hakkinda, sayfa 373.

ABB
Strticdileri

ABB Sirlculeri

ABB Siriculeri kontrol profili (16 bit kontrol word'lyle)

0

DCU Profili

DCU kontrol profili (16 veya 32 bit kontrol word'i ile)

5

58.26

EFB ref1 tipi

Harici fieldbus arabiriminden alinan referans 1'in tipini ve
Olgeklendirmesini seger.

Olgeklendirilmis referans 03.09 EFB referansi 1 ile
gorantdlenir.

Hiz veya
frekans

Hiz veya frekans

Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére
otomatik olarak su sekilde segilir:

Caligsma modu
(bkz. par. 19.01)

Hiz kontroli
Frekans kontrolu

Referans 1 tipi

Hiz
Frekans

Seffaf

Olgeklendirme uygulanmaz.

Genel

Belirli bir referans olmadan genel referans. Olgeklendirme: 1
=100.
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Rezerve 3
Hiz Hiz referansi. Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgeklendirme 4
parametresi ile tanimlanir.
Frekans Frekans referansi Olgeklendirme, 46.02 Frekans 5
o6lceklendirme parametresi ile tanimlanir.
58.27  EFB ref2 tipi Harici field bus arabiriminden alinan referans 2'nin Hiz veya
tipini ve dlgeklendirmesini seger. Olgeklendirilmis referans frekans
03.10 EFB referansi 2 ile gorintilenir.
(Su anda panel kullanilamayan Momenti varsayilan olarak
gostermektedir.)
58.28  EFB act1 tipi Gergek deger 1'in tlriini seger. Hiz veya
frekans
Hiz veya frekans Tip ve skalalandirma etkin olan galisma moduna gére 0
otomatik olarak su sekilde segilir:
Caligma modu -
(bkz. par. 19.01) Gergek 1 tipi
Hiz kontrol Hiz
Frekans kontrolU Frekans
Seffaf Olgeklendirme uygulanmaz. 1
Genel Belirli bir referans olmadan genel referans. Olgeklendirme: 1 |2
=100.
Rezerve 3
Hiz Olgeklendirme, 46.01 Hiz 6lgeklendirme parametresi ile 4
tanimlanir.
Frekans Olgeklendirme, 46.02 Frekans 6lgeklendirme parametresiile |5
tanimlanir.
58.29 EFB act?2 tipi Gergek deder 2'nin turini seger. Seffaf
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.28 EFB act1 tipi.
58.31  EFB act1 geffaf 58.28 EFB act1 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandiginda, | Secilmedi
kaynagi gergek deger 1'in kaynagini seger.
Secilmedi Yok. 0
Diger Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
58.32  EFB act2 seffaf 58.29 EFB act?2 tipi parametresi Seffaf olarak ayarlandiginda, | Diger (par.
kaynagi gercek deger 2'nin kaynagini seger. 01.07 Motor
akimi)
Segilmedi Yok. 0

Diger

Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).
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58.33  Adresleme modu Parametreler ile 400101...465535 Modbus kayit araligindaki | Mod 0
tutma kayitlari arasindaki eslemeyi tanimlar.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol unitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

Mod 0 16 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ): 0
Kayit adresi = 400000 + 100 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 2200 + 80 =
402280 kaydina eslenir.

32 bit degerler (gruplar 1...99, dizinler 1...99 ):

Kayit adresi = 420000 + 200 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 420000 + 4400
+ 160 = 424560 kaydina eslenir.

Mod 1 16 bit degerler (gruplar 1...255, dizinler 1...255 ): 1
Kayit adresi = 400000 + 256 x parametre grubu + parametre
dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 5632 + 80 =
405712 kaydina eslenir.

Mod 2 32 bit degerler (gruplar 1...127, dizinler 1...255 ): 2
Kayit adresi = 400000 + 512 x parametre grubu + 2 x
parametre dizini. Ornegin, 22.80 parametresi 400000 + 11264
+ 160 = 411424 kaydina eslenir.

58.34  Word sirasi 32 bit parametrelerinin 16 bit kayitlarinin hangi sirayla LO-HI
aktarilacagini secer.

Her bir kayit igin, birinci bayt ylksek deger baytini ve ikinci
bayt diistiik deger baytini igerir.

Bu parametrede yapilan degisiklikler, kontrol tnitesi yeniden
baglatildiktan sonra veya yeni ayarlar 58.06 lletisim kontrolii
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda
gegerli olur.

HI-LO Birinci kayit ylksek deger word'iint ve ikinci kayit distk 0
deger word'linii igerir.

LO-HI Birinci kayit duslik deger word'linii ve ikinci kayit yliksek 1
deger word'Unu icerir.

58.101 Data G/C 1 Modbus master'in, Modbus kayit 1'e (400001) ait kayit CW 16bit
adresinden okudugunda veya bu adrese yazdiginda eristigi
slrliclideki adresi tanimlar.

Master veri tipini tanimlar (giris veya cikis). Deger, iki adet 16
bit word'den olusan Modbus kasasinda aktarilir. Deger 16 bit
ise, LSW'de (en 6nemsiz word) aktarilir. Deder 32 bit ise,
bunun icin bir sonraki parametre de ayrilir ve Yok olarak
ayarlanmalidir.

Yok Eslesme yok, kayit her zaman sifir. 0

CW 16bit ABB Siirticdleri profili: 16 bit ABB suriclleri kontrol word'(;

DCU Profili: DCU kontrol word'linlin daha dlisiik 16 bitleri

Ref1 16bit Referans REF1 (16 bit)

Ref2 16bit Referans REF2 (16 bit)

SW 16bit ABB Siirticdleri profili: 16 bit ABB suriclleri durum word';

DCU Profili: DCU durum word'iniin daha dustk 16 bitleri

Act1 16bit Gergek deder ACT1 (16 bit)

Act2 16bit Gergek deder ACT2 (16 bit)

Rezerve 7..10

CW 32bit Kontrol Word'li (32 bit) 1
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Ref1 32bit Referans REF1 (32 bit) 12
Ref2 32bit Referans REF2 (32 bit) 13
SW 32bit Durum Word'li (32 bit) 14
Act1 32bit Gergek deger ACT1 (32 bit) 15
Act2 32bit Gergek deger ACT2 (32 bit) 16
Rezerve 17...20
CW2 16bit ABB Siirticiileri profili: kullanilmaz; DCU Profili: DCU kontrol | 21
word'lniin daha ylksek 16 bitleri
SW2 16bit ABB Siirticdleri profili: kullanilmaz / her zaman sifir; DCU 24
Profili: DCU durum word'iinlin daha yiksek 16 bitleri
Rezerve 25...30
RO/DIO kontrol 10.99 RO/DIO kontrol word'(i parametresi. 31
word'l
AO1 veri depolama | 13.97 AO1 veri depolama parametresi. 32
AO2 veri depolama | 13.92 AO2 veri depolama parametresi. 33
Rezerve 34...39
Geribildirim veri 40.91 Geribildirim veri depolama parametresi. 40
depolama
Ayar noktasi veri 40.92 Ayar noktasi veri depolama parametresi. 41
depolama
Diger Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
58.102 Data G/C 2 Modbus master'in, kayit adresi 400002'den okudugunda veya | Ref1 16bit
bu adrese yazdiginda sirlctde eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.103 Data G/C 3 Modbus master'in, kayit adresi 400003'den okudugunda veya | Ref2 16bit
bu adrese yazdiginda sirlcude eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.104 Data G/C 4 Modbus master'in, kayit adresi 400004'den okudugunda veya | SW 16bit
bu adrese yazdiginda sirlcude eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.105 Data G/C 5 Modbus master'in, kayit adresi 400005'den okudugunda veya | Act? 16bit
bu adrese yazdiginda siricude eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.106 Data G/C 6 Modbus master'in, kayit adresi 400006'den okudugunda veya | Act2 16bit
bu adrese yazdiinda siriiclde eristigi adresi tanimlar.
Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.107 Data G/C 7 Modbus kayit adresi 400007 icin parametre segici. Yok
Opsiyonlar igin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.
58.114 Data G/C 14 Modbus kayit adresi 400014 igin parametre segici. Yok

Opsiyonlar icin, bkz. parametre 58.101 Data G/C 1.

71 Harici PID1

Harici PID'nin yapilandirmasi.
417 ve 418 sayfalarindaki kontrol zinciri semalarina bakin.

71.01  Harici PID gergek Bkz. parametre 40.01 Proses PID ¢ikisi gergek. -
degeri
71.02  Geri bildirim gergek | Bkz. 40.02 Proses PID geribildirimi gergek parametresi. -

degeri
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71.03  Ayarnoktasi gercek | Bkz. 40.03 Proses PID ayar noktasi gercek parametresi. -
degeri
71.04  Sapma gergek Bkz. 40.04 Proses PID sapmasi gergek parametresi. -
degeri
71.06  PID durum word'li | Proses harici PID kontroliindeki durum bilgilerini gésterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
Bit Adi Deger
0 PID etkin 1 = Proses PID kontrol( etkin.
1 Rezerve
2 Cikis dondurulmus |1 = Proses PID kontrol cihazi ¢ikist dondurulmus. 771.38 Cikis
donma etkin parametresi DOGRU ise veya 6lu bant fonksiyonu
etkinse (9. bit ayarlanmigsa) bit ayarlanmistir.
3..6 Rezerve
7 Cikig Ust limiti 1 = PID ¢ikigi 71.37 parametresi ile sinirlaniyor.
8 Cikis alt limiti 1 = PID ¢ikigi 71.36 parametresi ile sinirlaniyor.
9 Olii bant etkin 1 = Olii bant etkin
10...11 [Rezerve
12 Dahili ayar noktasi |1 = Dahili ayar noktasi etkin (bkz. par. 71.16...71.23)
etkin
13...15 [Rezerve
0000h...FFFFh Proses PID kontroli durum word'G. 1=1
71.07  PID galisma modu | Bkz. 40.07 Proses PID g¢alisma modu parametresi. Kapali
71.08  Geri bildirim 1 Bkz. 40.08 Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi parametresi. Al2 yiizdesi
kaynagi
71.11  Geri bildirim filtre Bkz. 40.11 Ayar 1 geribildirim filtre siiresi parametresi. 0,000 s
stiresi
71.14  Ayar noktas! 71.15 Cikis 6lgeklendirme parametresi ile birlikte, proses PID | 100,00
6lceklendirme kontrol zinciri igin bir genel dlgeklendirme faktérl tanimlar.
Ornegin, proses ayar noktasi girisi Hz cinsinden oldugunda
skalalandirma faktérlinden yararlanilabilir, PID kontrol
cihazinin ¢ikisi ise hiz kontrolde bir rpm degeri olarak
kullanilir. Bu durumda, bu parametre 50 olarak ve 71.15
parametresi 50 Hz'de nominal motor hizina ayarlanabilir.
Aslinda, PID kontrol cihazinin gikigl = [71.15], sapma (ayar
noktasi - geri bildirim) = [77.714] ve [71.32] = 1 oldugunda.
Not: Olgeklendirme 71.14 ve 71.15 arasindaki orana dayanir.
Ornegin, 50 ve 1500 degerleri 1 ve 3 ile ayni skalalandirmayi
olusturacaktir.
-200000,00... Proses ayar noktasi bazinda. 1=1
200000,0
71.15  Cikis diceklendirme | Bkz. parametre 71.14 Ayar noktasi élceklendirme. 100,00
-200000,00... Proses PID kontroll ¢ikisi bazinda. 1=1
200000,0
71.16  Ayar noktasi 1 Bkz. parametre 40.16 Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynadi. Al1 yizdesi
kaynagi
71.19  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.19 Ayar 1 dahili ayar noktas! se¢1 parametresi. Secilmedi
sect
71.20  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.20 Ayar 1 dabhili ayar noktasi se¢2 parametresi. Secilmedi

se¢2
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71.21  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.21 Ayar 1 dabhili ayar noktas! 1 parametresi. 0,00 PID
1 musteri birimi
71.22  Dahili ayar noktasi | Bkz. parametre 40.22 Ayar 1 dahili ayar noktasi 2. 0,00 PID
2 musteri birimi
71.23  Dahili ayar noktasi | Bkz. parametre 40.23 Ayar 1 dahili ayar noktasi 3. 0,00 PID
3 musteri birimi
71.26  Ayar noktasi min Bkz. parametre 40.26 Ayar 1 ayar noktas: min. 0,00
71.27  Ayar noktasi maks | Bkz. 40.27 Ayar 1 ayar noktasi maks parametresi. 200000,00
71.31  Sapma gevirme Bkz. parametre 40.31 Ayar 1 sapma gevirme. Cevrilmedi
(Ref - Grbs)
71.32  Kazang Bkz. 40.32 Ayar 1 kazang parametresi. 1,00
71.33  Integral siiresi Bkz. 40.33 Ayar 1 integral siiresi parametresi. 60,0s
71.34  Tiirev siresi Bkz. 40.34 Ayar 1 tiirev sdresi parametresi. 0,000 s
71.35  Tiirev filtre stiresi Bkz. 40.35 Ayar 1 tiirev filtre siiresi parametresi. 00s
71.36  Cikis min Bkz. 40.36 Ayar 1 ¢ikigi min parametresi. -200000,00
71.37  Cikis maks Bkz. parametre 40.37 Ayar 1 ¢ikisi maks. 200000,00
71.38  Cikis donma etkin | Bkz. parametre 40.38 Ayar 1 ¢ikis donma etkinlestirme. Secilmedi
71.39  Olii bant araligi Kontrol programi 71.04 Sapma gercek degeri parametresinin | 0,0
mutlak degerini bu parametre tarafindan tanimlanan 6lu bant
aralidiyla karsilastirnir. Mutlak deger 71.40 Olii bant gecikmesi
parametresi tarafindan tanimlanan siire boyunca 6l bant
araligi igindeyse, PID 6li bant modu etkinlestirilir ve 71.06
PID durum word'ii 9. biti Olii bant etkin olarak ayarlanir.
Sonra PID'nin ¢ikisi dondurulur ve 71.06 PID durum word'ii 2.
biti Cikis dondurulmus olarak ayarlanir.
Mutlak deger 61U bant araligina esit veya daha biylkse, PID
6lu bant modu devre digi birakilir.
0,0...200000,0 Aralik 1=1
71.40  Olii bant gecikmesi | Ol bant fonksiyonu icin 6l bant gecikmesini tanimlar. Bkz. | 0,0's
parametre 71.39 Olii bant araligi.
0,0...3600,0 s Gecikme 1=1s
71.58  Artis 6nleme Bkz. parametre 40.58 Ayar 1 artis 6nleme. Hayir
71.59  Azalma 6nleme Bkz. 40.59 Ayar 1 azalma dnleme parametresi. Hayir
71.62  Dahili ayar noktasi | Bkz. 40.62 PID dahili ayar noktasi gercek parametresi. -

gercek
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76 Coklu pompa Coklu pompa yapilandirma parametreleri.
yapilandirmasi Bkz. bolumler Akilli pompa kontrolii (IPC) (sayfa 60), Tek
pompa kontrolii (PFC) (sayfa 63) ve Seviye kontrol (sayfa
65).
Not: Parametreler, pompalama moduna (76.27 Coklu pompa
yapilandirmasr) ve motorlarin sayisina (76.25 Motor sayisi)
bagh olarak dinamik sekilde gizlenir.
76.01  PFC durumu PFC motorlarinin galisiyor/durdu durumunu gérintiler. -
PFC1, PFC2, PFC3, PFC4, PFC5 ve PFC6 her zaman PFC
sisteminin 1....46. motorlarina karsilk gelir. 76.74
Esyaslandirma PFC yardim PFC Yalnizca yardimci motorlar
olarak ayarlandiysa, PFC1 slricliye bagh olan motoru ve
PFC2 birinci yardimcl motoru (sistemin 2. motoru) gdsterir.
76.74, Tim motorlar olarak ayarlandiysa, PFC1 birinci motor,
PFC2 2. motordur. Siricl, Otomatik degistirme islevselligine
bagl olarak bu motorlardan herhangi birine baglanabilir.
Bit Adi Deger
0 PFC 1 galigiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
1 PFC 2 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baslat.
2 PFC 3 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
3 PFC 4 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
4 PFC 5 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baslat.
5 PFC 6 galisiyor 0 = Durdur, 1 = Baglat.
6...15 |Rezerve
0000h...FFFFh PFC réle ¢ikislarinin durumu. 1=1
76.02  Coklu pompa Coklu pompa sisteminin durumunu metin olarak gérunttler. PFC devre
sistem durumu Bu parametre hizli bir sistem genel bakisi saglar (6rnegin, dist
parametre kontrol panelinin Ana sayfa goriinimiine
eklendiginde).
76.05  Olgiilen seviye Olgiilen seviyeyi goriintiiler.
Bu parametre yalnizca 76.21 Coklu pompa yapilandirmasi
parametresi, Seviye kontrol - Bosaltma veya Seviye kontrol -
Doldurma olarak ayarlandiginda aktiftir.
0,00...32767,00 m Metre cinsinden 6lglilen seviye. 1=1m
76.06  Olgiilen seviye % Olgiilen seviyeyi, seviye kontrol galisma alaninin bir yiizdesi
olarak géruntdler.
Sinyal, stop seviyesi 1 ve tam hiz seviyesi igin
Olgeklendirilmistir.
%0...%100 % cinsinden dlcilen seviye. = %1
76.07 LC hiz ref Seviye kontrolii hiz referansini gériintiler.
-2147483648... Seviye kontrolii hiz referansi. 1=1rpm
2147483648 rpm
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76.11  Pompa durumu 1 Pompa veya fan 1'in durumunu gésterir. -
Bit Adi Deger
0 Hazir 0 = Yanlis, 1 = Dogru
1 CRC uyusmazhgi 0 = Yanlis, 1 = Dogru
2 Calisiyor 0 = Yanlig, 1 = Dogru
3.4 Rezerve
5 PFC kontroliinde 0 = Yanlis, 1 = Dogru
6 IPC kontrollinde 0 =Yanlig, 1 = Dogru
7 Master aktif 0 = Yanlis, 1 = Dogru
8 Master'l etkinlegtir 0 =Yanlig, 1 = Dogru
9..10 |Rezerve
1 Kilitli 0 = Yanlis, 1 = Dogru
12 Lokal mod 0 = Yanlis, 1 = Dogru
13 Rezerve
14 Sirlcu start'l etkin 0 = Yanlis, 1 = Dogru
15 Maks sabit siire sona erdi 0 = Yanlis, 1 = Dogru
0000h...FFFFh Pompa 1'in durumu. 1=1
76.12  Pompa durumu 2 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.13  Pompa durumu 3 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.14  Pompa durumu 4 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.15  Pompa durumu 5 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.16  Pompa durumu 6 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.17  Pompa durumu 7 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.18  Pompa durumu 8 Bkz. parametre 76.11 Pompa durumu 1. -
76.21  Coklu pompa Coklu pompa modunu seger. Kapali
yapilandirmasi
Kapali PFC devre disi. 0
IPC IPC etkin. Bkz. Akilli pompa kontrolii (IPC), sayfa 60. 1
PFC PFC devrede. Suricl tarafindan ayni anda bir pompa kontrol | 2
edilir. Diger pompalar surlict lojik tarafindan ¢alistirilip
durdurulan direkt pompalardir.
Frekans (28 Frekans referans zinciri grubu) / hiz (22 Hiz
referansi sec¢imi grubu) referansi, PFC islevselliginin dogru
calismasi icin PID olarak tanimlanmahdir.
SPFC SPFC devrede. Bkz. bélim Yumusak pompa kontrolii 3
(SPFC), sayfa 64
Seviye kontrol - Seviye kontrol - Bosaltma etkinlestirildi. 4
Bosaltma Bkz. bolum Seviye kontrol, sayfa 65.
Seviye kontrol - Seviye kontrol - Doldurma etkinlestirildi. 5
Doldurma Bkz. béliim Seviye kontrol, sayfa 65.
76.22  Coklu pompa nod Drive to drive linkindeki strlcinin nod numarasi. 1
numarasi Not:
» Baglantidaki her strticiiniin benzersiz bir nod numarasi
vardir.
+ Surlclye 6ncelik sinifi veriimediyse, nod numarasi
pompalarin baglatiima sirasini belirlemede de kullanilir.
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0..8 IPC nod numarasi
76.23  Master aktif Bu pompanin IPC sisteminin master'i olarak calisip Secildi
calismayacagini seger. Master slrlictiniin prosesi kontrol
etmek igin sensoér baglantisina sahip olmasi gerekir.
Segilmedi Siirlicl, drive to drive linkinde sadece follower olabilir.
Segildi Sirlicl, drive to drive linkinde master olabilir.
76.25  Motor sayisi Dogrudan suriclye bagh olan motor da dahil olmak tzere 1
uygulamada kullanilan toplam motor sayisi.
Not: Parametreler, motorlarin sayisina bagl olarak dinamik
sekilde gizlenir.
1...8 Motor sayisi. 1=1
76.26  Izin verilen min Ayni anda galisan minimum motor sayisi. 1
motor sayisi
0...8 Minimum motor sayisi. 1=1
76.27  lzin verilen maks Ayni anda c¢alisan maksimum motor sayisi. 1
motor sayisi
1...8 Maksimum motor sayisi. 1=1
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76.30  Start noktasi 1 Birinci yardimci motor igin baslatma noktasini tanimlar. Motor | Vektér: 1300
hizi veya frekansi bu parametre tarafindan tanimlanan limiti | rpm; Skaler
astikga yeni bir yardimeci motor baslatilr. 48 Hz; 58 Hz
ikinci yardimci motorun sorunlu baglatmalarini énlemek igin, | (95.20 b0);
degisken hizli motorun hizi 76.55 Start gecikmesi 20,00; 30,00
parametresi tarafindan tanimlanan sire boyunca baglatma
hizindan daha yliksek olmalidir. Hiz, baglatma hizinin altina
digerse, yardimci motor baglatiimaz.
Proses kosullarini korumak igin, bir hiz tutma siiresi 76.57
PFC hiz tutma agik parametresiyle tanimlanabilir. Belirli
pompa tirleri dusik frekanslarda belirgin debi Gretmez. Hiz
tutuma agik suresi ikinci yardimci motoru debi Uretebilecegi
bir hiza hizlandirmak igin gereken streyi telafi etmede
kullanilabilir. Birinci yardimci motorun hizi azalirsa ikinci
yardimci motorun baglatmasi iptal edilmez
Hiz . 76.55
— -
A
76.57
Maks. hiz
76.30
76.41
Min. hiz
Zaman
pu— ACIK
29 ; Artan debi
ED  KaPAL
ag Start
D ACIK
E @ ¢ Y Azalan debi
KAPAL
Stop
0,00...32767,00 Hiz/frekans 1 =1 birim
[rpm/Hz] [m]
76.31  Start noktasi 2 ikinci yardimci motor igin baglatma noktasini tanimlar. Bkz. Vektor: 1300
parametre 76.31 Start noktasi 1. rpm; Skaler
48 Hz; 58 Hz
(95.20 b0);
25,00
76.32  Start noktasi 3 Ugiincii yardimer motor igin baslatma noktasini tanimlar. Bkz. | Vektér: 1300
parametre 76.31 Start noktasi 1. rpm; Skaler
48 Hz; 58 Hz
(95.20 bO);
30,00; 20,00
76.33  Start noktas! 4 Dérdiinci follower pompa/yardimei motor igin baslatma Vektor: 1300
noktasini tanimlar. Bkz. parametre 76.30 Start noktasi 1. rpm; Skaler
48 Hz; 58 Hz
(95.20 b0);

32,50; 17,50
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76.34  Start noktasi 5 Besinci follower pompa/yardimci motor igin baslatma Vektor: 1300
noktasini tanimlar. Bkz. parametre 76.30 Start noktasi 1. rpm; Skaler

48 Hz; 58 Hz
(95.20 b0);

35,00; 15,00

76.35  Start noktasi 6 Altinci follower pompa/yardimci motor igin baglatma noktasini | Vektor: 1300
tanimlar. Bkz. parametre 76.30 Start noktasi 1. rpm; Skaler

48 Hz; 58 Hz
(95.20 b0);

37,50; 12,50

76.36  Start noktasi 7 Yedinci follower pompa/yardimci motor igin baglatma Vektér: 1300
noktasini tanimlar. Bkz. parametre 76.30 Start noktasi 1. rpm; Skaler

48 Hz; 58 Hz
(95.20 b0);

40,00; 10,00
76.37  Start noktasi 8 Sekizinci follower pompa/yardimci motor igin baglatma 42,50; 7,50

noktasini tanimlar. Bkz. parametre 76.30 Start noktasi 1.
Not: Bu parametre sadece Seviye kontrol sirasinda etkindir.

76.41  Stop noktasi 1 Birinci yardimci motor igin durma noktasini tanimlar. Vektér: 800
Dogrudan siriclye bagh olan motorun hizi bu degerin altina | rpm; Skaler
distlyse ve bir adet yardimci motor calisiyorsa 76.56 Durma | 25 Hz; 30 Hz
gecikme parametresi tarafindan tanimlanan durma gecikmesi | (95.20 b0);
baslatilir. Gecikme siresi gegtiginde hiz hala ayni veya daha | 15,00; 35,00
dlsuk bir seviyede ise ilk yardimci motor durur.

Yardimci pompa durduktan sonra siriiciiniin ¢calisma hizi
[Start noktasi 1 - Stop noktasi 1] artar.

0,00...32767,00 Hiz/frekans 1 =1 birim
[rpm/Hz] [m]

76.42  Stop noktasi 2 ikinci yardimeci motor igin durma noktasini tanimlar. Bkz. Vektér: 800
parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00

76.43  Stop noktasi 3 Uglincii yardimei motor igin durma noktasini tanimlar. Bkz. Vektor: 800
parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00

76,44  Stop noktasi 4 Dordiinci follower pompal/yardimci motor igin durma Vektor: 800
noktasini tanimlar. Bkz. parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00

76,45  Stop noktasi 5 Besinci follower pompa/yardimci motor igin durma noktasini | Vektér: 800
tanimlar. Bkz. parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00

76,46  Stop noktasi 6 Altinci follower pompa/yardimci motor igin durma noktasini Vektor: 800
tanimlar. Bkz. parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00
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76,47  Stop noktasi 7 Yedinci follower pompa/yardimci motor igin durma noktasini | Vektér: 800
tanimlar. Bkz. parametre 76.41 Stop noktasi 1. rpm; Skaler
25 Hz; 30 Hz
(95.20 b0);
15,00; 35,00
76.48  Stop noktas! 8 Sekizinci follower pompa/yardimci motor i¢in durma noktasini | 15,00; 35,00
tanimlar. Bkz. parametre 76.41 Stop noktasi 1.
Not: Bu parametre sadece Seviye kontrol sirasinda etkindir.
76.50  LC tam hiz noktasi | Tim pompalarin 30.712 Maksimum hiz veya 30.14 Maksimum | 45,00; 5,00
frekans parametresiyle tanimlanan maksimum
hizda/frekansta calisacaklar seviyeyi tanimlar.
0,00...32767,00 m Seviye kontroli tam hiz seviyesi. 1=1m
76.51  LC seviye kaynagi | Seviye dlgimunin kaynagini tanimlar. Al2
6lgeklendiril
mis
Al1 olgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Al1 ylzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 8
Al2 ylzdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 9
76.52  LC seviye birimi Seviye kontrol élgimu igin birimi tanimlar (parametre 76.05 metre
Olglilen seviye).
yuzde Seviye kontrol ylizde cinsinden 6lgulur. 4
fit Seviye kontrol fit cinsinden dl¢uldr. 27
santimetre Seviye kontrol santimetre cinsinden 6lgulur. 69
metre Seviye kontrol metre cinsinden dlgulir. 72
in¢g Seviye kontrol ing cinsinden élgulur. 73
76.53  LC verimli hiz Pompalama i¢in en ekonomik hizi tanimlar. 1300
Seviye kontroll bu hizi 76.50 LC tam hiz noktasi
parametresiyle tanimlanan seviyenin altinda kaldigi siirece
takip eder.
-2147483648... Pompalama igin verimli hiz. 1=1rpm
2147483648 rpm
76.54  LC seviyede maks | Zaten galisan pompalari tam hiza zorlamadan énce Tank 1,0
sdre seviyesinin iki baglama seviyesi arasinda olabilecegi
maksimum siireyi tanimlar.
Sdurekli ice dogru akigla, yeni baslatilan pompa keklesmeyi
engellemek icin seviyeyi degistirir.
0,0...1800,0 saat Saat cinsinden seviye kontrolli maksimum sduresi. 1=
76.55  Start gecikmesi Yardimci motorlarin baslatiimasi icin gecikme siresini 10,00 s
tanimlar.
Bkz. parametre 76.31 Start noktasi 1.
0,00...12600,00 s Zaman gecikmesi. 1=1s
76.56  Durma gecikme Yardimci motorlarin durdurulmasi igin gecikme stresini 10,00 s
tanimlar. Bkz. parametre 76.31 Stop noktasi 1.
0,00...12600,00 s Zaman gecikmesi. 1=1s
76.57  PFC hiz tutma agik | Yardimci motorun agilmasi igin tutma zamani. Bkz. parametre | 0,00 s
76.31 Start noktasi 1.
0,00...1000,00 s Zaman. 1=1s
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76.58

PFC hiz tutma
kapali

Yardimci motorun kapanmasi igin tutma zamani. Bkz.
parametre 76.31 Stop noktasi 1.

0,00s

0,00...1000,00 s

Zaman.

1=1s

76.59

PFC kontaktér
gecikmesi

Dogrudan siirticl tarafindan kontrol edilen motor igin
baslangic gecikmesi. Bu, yardimci motorlarin baglatiimasini
etkilemez.

UYARI! Motorlar star-delta starterleri ile donatiimigsa

her zaman bir gecikme ayari bulunmalidir. Gecikme,

starterin zaman ayarindan daha uzun bir slreye
ayarlanmalidir. Motor, sirlicliniin réle ¢ikisi tarafindan
acildiktan sonra, star-delta starterinin 6nce star'i
anahtarlamasi ve ardindan motor siirliciiye baglanmadan
once delta'ya geri dénmesi icin yeterli stire bulunmalidir.

0,50s

0,20...600,00 s

Zaman gecikmesi.

1=1s

76.60

PFC rampa
hizlanma sdiresi

Bir yardimci motor durdugunda, sirlicii motor hizi
kompanzasyonu icin hizlanma siresini tanimlar. Rampa
sliresi ayrica, otomatik degistirme gergeklestikten sonra
slrlcl motorunun hizlanmasinda da kullanilr.
Parametre yukari rampa siresini sifirdan maksimum
frekansa kadar (6nceki referanstan yeni referansa kadar
degil) saniye cinsinden ayarlar.

1,00s

0,00...1800,00 s

Zaman.

1=1s

76.61

PFC rampa
yavaslama sliresi

Bir yardimci motor durdugunda, sirlicii motor hizi
kompanzasyonu icin yavaslama suresini tanimlar. Rampa
sliresi ayrica, otomatik degistirme gergeklestikten sonra
slrGcl motorunun hizlanmasinda da kullanilr.
Parametre yukari rampa siiresini maksimumdan sifir
frekansa kadar (6nceki referanstan yeni referansa kadar
degil) saniye cinsinden ayarlar.

1,00s

0,00...1800,00 s

Zaman.

1=1s

76.62

IPC diizgiin
hizlanma sdiresi

Yeni baslatilan bir pompanin rampa siresini tanimlar.
Gegerli master tarafindan baslatilan bir pompa, tim pompalar
ayni hizda dénene ve master'in roli degisene dek hiza uyar.
Diizgiin hizlanma suresi 40.33 Ayar 1 integral siiresi
parametresiyle tanimlanan dederden fazla olmahdir.

Not: Hizli rampa diizgiin rampay! gegersiz kilar. Bkz. 82
Pompa korumalari parametre grubu, sayfa 276.

20,00

3,00...1800,00 s

Saniye cinsinden IPC diizgiin hizlanma stresi.

1=1s

76.63

IPC yumusak
yavaslama sliresi

Pompayi durdurmada kullanilan rampa siresini tanimlar.
Gegerli master tarafindan durdurulan bir pompa, tamamen
durana kadar hiza uyar. Diizgiin yavaglama siresi 40.33 Ayar
1 integral siiresi parametresiyle tanimlanan degerden fazla
olmalidir.

Not: Hizli rampalar diizglin rampay! gegersiz kilar. Bkz. 82
Pompa korumalari parametre grubu, sayfa 276.

20,00

3,00...1800,00 s

Saniye cinsinden IPC diizgiin yavaslama siresi.
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76.70  PFC Otomatik
degisim

Otomatik degistirmenin tetiklenme seklini tanimlar.

Es yaslanma hari¢ tim durumlarda, otomatik degistirme her
gerceklestiginde baslatma sirasi bir adim ileri gider. Baglatma
sirasi ilk basta 1-2-3-4 ise, otomatik degistirmeden sonra 2-3-
4-1 olur, vb.

Es yaslanma oldudunda, baslatma sirasi tim motorlarin
calisma sureleri tanimlanan limitin iginde kalacak sekilde
belirlenebilir.

Not: Otomatik degistirme sadece suriictiniin hizi 76.73
Esyaslandirma seviyesi. parametresi tarafindan tanimlanan
hizin altindaysa gergeklesir.

Ayrica bkz. bélim Esyaslandirma, sayfa 63.

Not: Bu parametre sadece PFC/SPFC'de gegerlidir.

Secilmedi

Segilmedi

Otomatik degistirme devre disi.

Segildi

Otomatik degistirme kosullar karsilanirsa ylkselen kenar
otomatik degistirmeyi baslatir.

DI

Dijital giris DI1 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 0) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI2

Dijital giris DI2 (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI3

Dijital giris DI3 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2) yikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI4

Dijital giris D14 (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI5

Dijital giris DI5 (710.02 DI gecikmis durumu, bit 4) ylikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

DI6

Dijital giris DI6 (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5) yikselen
kenari tarafindan tetiklenen otomatik degistirme.

Zamanlamali
fonksiyon 1

Zamanlamali fonksiyon 1 (34.01 Zamana bagil fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 1917) 0. biti).

©

Zamanlamali
fonksiyon 2

Zamanlamali fonksiyon 2 (34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 197) 1. biti).

©

Zamanlamali
fonksiyon 3

Zamanlamali fonksiyon 3 (34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin
durumu (bkz. sayfa 1917) 2. biti).

Sabit aralik

76.71 PFC Otomatik degisim araligi parametresinde
belirlenen aralik gectiginde otomatik degistirme tamamlanir.

Hepsi durdu

Otomatik degisim, tim pompalar durduruldugunda
tamamlanir.

PID uyku 6zelligi (40.43 Ayar 1 uyku diizeyi ... 40.48 Ayar 1
uyanma gecikmesi parametreleri) proses talebi disik
oldugunda surictinin durmasi igin kullaniimahdir.

Es yaslanma

Motorlarin galisma sureleri siriicti tarafindan dengelenir. En
az ve en ¢ok galisma saatine sahip olan motorlarin arasindaki
fark 76.72 Maks yaslanma dengesizligi parametresi
tarafindan tanimlanan siireyi astiginda, otomatik degistirme
gergeklesir.

Motorlarin galisma sireleri grubunda bulunabilir.77 Coklu
pompa bakim ve izleme

Diger [bit]

Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100).

76.71  PFC Otomatik
degisim araligi

Sabit aralik 76.70 parametresinin PFC Otomatik degisim
ayarinda kullanilan araligi belirtir.

1,00 saat
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0,00...42949672,95 | Zaman. 1 =1 saat
saat

76.72  Maks yaslanma Es yaslanma 76.70 parametresinin PFC Otomatik degisim 10,00 saat
dengesizligi ayar tarafindan kullanilan maksimum yipranma

dengesizligini veya herhangi bir motorun calisma sireleri

farkini belirtir.
0.00... Zaman. 1 =1 saat
1000000,00 saat

76.73  Esyaslandirma Otomatik degistirmenin gergeklesmesi igin Ust hiz limiti. %100,0

seviyesi. Otomatik degistirme:
* 76.70 PFC Otomatik degisim parametresinde tanimlanan
kosul karsilandiginda ve
+ slrlicii motoru 01.03 Motor hizi % hizi bu parametrede
tanimlanan hiz limitinin altindaysa gergeklesir.
Not: Deger %0 olarak segildiginde hiz limiti kontrolii devre
digi birakihr.
%0,0...%300,00 Sirdct motorun nominal hizinin veya frekansinin yizdesi = %1
olarak hiz/frekans.
76.74  Esyaslandirma PFC | Otomatik degistirme fonksiyonuna sadece yardimci Yalnizca
motorlarin mi yoksa tiim motorlarin mi dahil edildigini seger. | yardimci
motorlar
Tim motorlar Striclye bagla olan motor da dahil tim motorlar otomatik 0
degistirmeye katilir. Otomatik degdistirme, sirlclyu 76.70
PFC Otomatik degisim parametresinin ayarina uygun olarak
motorlarin her birine baglar.
Not: Ik motor (PFC1) ayrica uygun donanim kontaktér
baglantilari gerektirir ve PFC1 réle cikis kaynagdi
parametrelerinden birinde tanimlanmalidir.
Yalnizca yardimci Sadece yardimci motorlar (dogrudan ¢evrimigi) otomatik 1
motorlar degistirme fonksiyonundan etkilenir.
Not: PFC1, slriicliye sabitlenmis motora isaret eder ve role
¢ikis kaynag@i parametrelerinin herhangi birinde
secilmemelidir. Sadece yardimci motorlarin baglatma sirasi
degisir.
76,76  Maks sabit siire Dusuk oncelikli bir pompanin durabilecedi maksimum siireyi | 0,0
tanimlar.
IPC sistemi pompalari baglatmak/durdurmak igin pompa
onceliklerini kullanir. Bu parametre pompa tikanikliginin
onlenmesi icin durma suresinin st limitini ayarlar.
0,0...214748368,0 Saat cinsinden maksimum durma siresi. 1 =1 h (saat)
sa
76,77  Pompa énceligi Bir IPC sisteminde pompanin éncelidini seger. Normal

Not: 76,76 Maks sabit siire parametresi dusuk oncelikli bir
pompanin durabilecedi maksimum sureyi tanimlar.

Yiksek Yuksek 6ncelikli pompa.

IPC sistemi yiiksek oncelikli pompayi tercih eder.
Normal Normal éncelikli pompa.
Dusuk Dusuk 6ncelikli pompa.

Dusuk 6ncelikli pompa olabildigince az galigir. Sadece talep
tam pompalama kapasitesini gerektirdiginde baslatilir.
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76.81  PFC 1 kilidi PFC motoru 1'inbaglatilip baslatilamayacagini tanimlar. Kilitli | Kullanilabilir.
PFC motoru baglatilamaz. PFC motoru
0 = Kilitli (kullanilamaz), 1 = Kullanilabilir. kullanilabilir
Kilitli. PFC motoru | PFC motoru Kilitli ve kullanilabilir degil. 0
kullanimda degil
Kullanilabilir. PFC PFC motoru kullanilabilir. 1
motoru kullanilabilir
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
DI4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 D16 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa |8
fonksiyon 1 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa |9
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa | 10
fonksiyon 3 191).
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

76.82  PFC 2 kilidi Bkz. parametre 76.81 PFC 1 kilidi. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.83  PFC 3 kilidi Bkz. parametre 76.81 PFC 1 kilidi. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.84  PFC 4 kilidi Bkz. parametre 76.81 PFC 1 kilidi. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76,85  PFC 5 kilidi Bkz. parametre 76.81 PFC 1 kilidi. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76,86  PFC 6 kilidi Bkz. parametre 76.81 PFC 1 kilidi. Kullanilabilir.
PFC motoru
kullanilabilir

76.90 LC disglik seviye Dijital duslk seviye anahtarinin kaynagini seger. Secildi

anahtari

Secilmedi Disuk seviye anahtari aktif degil. 0
Segcildi Disuk seviye anahtar aktif. 1
DI1 DI1 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (170.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 7184). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 9
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Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 10
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
76.91  LC yiiksek seviye Dijital yliksek seviye anahtarinin kaynagini secer. Secildi
anahtari
Secilmedi Yiiksek seviye anahtari aktif degil. 0
Segildi Yiksek seviye anahtari aktif. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
DI6 DI6 dijital girisi (70.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 8
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 9
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 10
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
76.92  LC disiik seviye Sdrtctnun dijital disik seviye anahtarinin ne zaman Uyarn
eylemi etkinlestirildigini gosterecegdi eylemi secer.
Bkz. parametre grubu 76.90 LC diisiik seviye anahtari (sayfa
266).
Eylem yok DusUk seviye anahtari devre digi birakildi ve olay 0
olusturmuyor.
Uyari DusUk seviye anahtari 0xD509 Diisiik seviye uyarisi 1
olusturur.
Hata Duslk seviye anahtari 0xD403 Diis(ik seviye hatasi olusturur. | 2
76.93  LC yiiksek seviye Sirlcunin dijital yliksek seviye anahtarinin ne zaman Uyari
eylemi etkinlestirildigini gdsterecegdi eylemi secer.
Bkz. parametre grubu 76.91 LC yiiksek seviye anahtari
(sayfa 267).
Eylem yok Yiksek seviye anahtari devre disi birakildi ve olay 0
olusturmuyor.
Uyari Yiksek seviye anahtari 0xD508 Yiiksek seviye uyarisi 1
olusturur.
Hata Yiksek seviye anahtari 0xD402 Yiiksek seviye hatasi 2
olusturur.
76.95  Reglilatér baypas Dogrudan gevrimigi pompalarin otomatik olarak baslatildigini | Pasif
kontrolli ve durduruldugunu tanimlar.
Bu ayar az sayida sensoér bulunan ve disiik hassasiyet
gereksinimleri olan uygulamalarda kullanilabilir.
Pasif Otomatik baglatma ve durdurma devre disi birakildi. 0
Devrede Otomatik baglatma ve durdurma etkinlestirildi.
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -
76,101 IPC parametre IPC sistemindeki parametre senkronizasyonunu tanimlar. Devrede

senkronizasyonu

Devrede

Parametre senkronizasyonu etkinlestirildi.

Pasif

Parametre senkronizasyonu devre disi birakildi.
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76.102 IPC senkronizasyon

Invertor-invertdr haberlesme barasinda surtcller arasinda

0b0110

ayarlari senkronize olan ayarlari seger.
Proses PID ve IPC parametreleri senkronize edildi.
Not: Bu parametre Al parametreleriyle senkronize olmaz.
Bit Adi Deger
0 Al parametreleri Parametre grubu 712 Standart Al.
1 Proses PID grubu |Parametre grubu 40 Proses PID grubu 1.
1 parametreleri. Parametreler 19.11 Ext1/Ext2 segimi, 20.06 Ext2 komutlari,
20.08 Ext2 in1 kaynagi, 22.18 Ext2 hiz ref1 ve 28.15 Ext2
frekans ref1.
2 IPC parametreleri |Parametre gruplari 76 Coklu pompa yapilandirmasi ve 77
Coklu pompa bakim ve izleme.
3...15 |Rezerve
76.105 IPC senkronizasyon | 76.102 IPC senkronizasyon ayarlari parametresiyle segilen
toplami parametre gruplarinin hesaplanan parametre saglama
toplamini (CRC) goérintiler. Bu parametrenin degeri tim
surdcllerde ayniysa, yapilandirma da dogru olarak
senkronize olur.
77 Coklu pompa bakim | Coklu pompa bakim ve izleme parametreleri.
ve izleme
77.10  PFC galisma 77.11 Pompa 1 ¢alisma sliresi ... 77.18 Pompa 8 ¢alisma Tamam
zamani degisimi stiresi parametrelerinin sififanmasini veya opsiyonel ayarini
sagdlar.
Tamam Parametre otomatik olarak bu degere doner. 0
Herhangi bir PFC 77.11 Pompa 1 ¢alisma siresi ... 77.18 Pompa 8 ¢alisma 1
calisma suresi stiresi parametrelerinin opsiyonel bir deere ayarlanmasini
ayarla saglar.
PFC1 galisma 77.11 Pompa 1 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 2
siresini sifirla
PFC2 galisma 77.12 Pompa 2 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 3
suresini sifirla
PFC3 galisma 77.13 Pompa 3 galisma stiresi parametresini sifirlar. 4
slresini sifirla
PFC4 galisma 77.14 Pompa 4 ¢alisma siiresi parametresini sifirlar. 4
siresini sifirla
PFC5 galisma 77,15 Pompa 5 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 6
suresini sifirla
PFC6 galisma 77.16 Pompa 6 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 7
siresini sifirla
PFC7 galisma 77.17 Pompa 7 ¢alisma siiresi parametresini sifirlar. 8
siresini sifirla
PFC8 galisma 77.18 Pompa 8 ¢alisma stiresi parametresini sifirlar. 9
suresini sifirla
77.11  Pompa 1 ¢alisma Pompa 1'in galisma stiresi sayaci. 77.10 Pompa 1 ¢alisma 0,00 saat
stiresi stiresi parametresiyle ayarlanabilir veya sifirlanabilir.
0.00... Zaman 1 =1 saat
42949672,95 saat
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77.12  Pompa 2 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.13  Pompa 3 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 ¢calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.14  Pompa 4 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77,15  Pompa 5 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.16  Pompa 6 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 ¢alisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.17  Pompa 7 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.18  Pompa 8 ¢alisma Bkz. parametre 77.11 Pompa 1 calisma stiresi. 0,00 saat
stiresi
77.20  IPC gevrimigi Invertér-invertdr haberlesme (izerinden baglanti kurabilecek
pompalar pompalari goruntuler.
Ornegin, lig pompali bir sistemde, siiriicii 1 ve siiriicli 2
birbirini gorebilir, ancak sirtcu 3 diger slrlculeri géremez.
Saricl 1 =0011b, Siriicti 2 = 0011b, Siiriicii 3 = 0100b
Bit Adi Aciklamalar
0 Nod 1 Pompa 1 gevrimigi.
1 Nod 2 Pompa 2 gevrimigi.
2 Nod 3 Pompa 3 gevrimigi.
3 Nod 4 Pompa 4 gevrimigi.
4 Nod 5 Pompa 5 gevrimigi.
5 Nod 6 Pompa 6 gevrimigi.
6 Nod 7 Pompa 7 gevrimigi.
7 Nod 8 Pompa 8 gevrimigi.
8...15 Rezerve
77.21  IPC iletisim kaybi Sdirtici iletisim kaybi durumunu géruntiler.

durumu

Start kilidini veya bit degerlerine bagli olarak sabit hizi
ayarlayarak varsayilan iletisim kaybi eylemlerini gegersiz
kilabilirsiniz.

Not: iletisim tekrar saglaninca bitler sifir degerine sifirlanir.
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Bit Adi Aciklamalar
0 lletisim kaybinda calisan master [Calisan master siriiciiniin diger siriicllerle
baglantisi kesildi. Bu suriicii varsayilan olarak
calisan bir master olmaya devam eder.
1 lletisim kaybinda calisan follower |Master tarafindan etkinlestirilmis striicti olarak
(master aktif) ayarlanmis, calisan follower siriiciinin diger
surlictlerle baglantisi kesildi. Bu surtict
varsayllan olarak bir master olur (cevrimdisi).
2 lletisim kaybinda beklemedeki Master tarafindan etkinlestirilmis olan bekleme
master etkinlestirildi modundaki surticiiniin diger siruculerle
baglantisi kesildi. Zaten galisan surUculer
prosesi surdurebiliyorsa, bu surticl varsayilan
olarak bekleme modunda kalir.
3 lletisim kaybinda beklemedeki Master tarafindan devre digi birakilmis olan
master devre disi birakild bekleme modundaki siricuniin diger
surtcdilerle baglantisi kesildi. Bu suric,
varsayilan olarak bekleme modunda kalir.
4...15 |[Rezerve

80 Debi hesaplama ve

Gergek debi hesabi

koruma Not: Parametreler, debi hesaplama moduna bagli olarak
dinamik sekilde gizlenir. Parametreler, 80.13 Debi geri
bildirimi fonksiyonu parametresinin secgimine gére gorundar.
80.01  Gergek debi Basing farkindan hesaplanan, dogrudan oélgilen veya pompa | -
egrilerinden tahmin edilen gergek sistem akisi.
Hesaplama modu 80.73 Debi geri bildirimi fonksiyonu
parametresi ile segilir.
414. sayfadaki kontrol zinciri sgemasina bakin.
-200000,00... Hesaplanan debi. 1 =1 m3/saat
200000,00 m%/saat
80.02  Gergek debi 80.01 Gergek debi parametresinin 80.15 Maksimum debi 0,00
ylzdesi parametresine gore ylizdesini gosterir.
- Debi ylizdesi 100 = %1
%100,00...%100,0
0
80.03  Toplam debi Klmdilatif hesaplanmis akisi gosterir. 0,00
0,00... Toplam hesaplanan debi. 1=1m?3
21474836,00 m3
80.04  Spesifik enerji Pompa debi hizinin ve gug¢ giriginin oranini gosterir. 0,00
0,00... Pompanin spesifik enerjisi. 1=1m3kWh
32767,95 m3/kWh
80.05  Tahmini pompa Pompanin Urettidi tahmini basing yikini gosterir. 0,00
basing ylikui
0,00...32767,00 m | Tahmini pompa basing yiku. 1=1m
80.11  Debi geri bildirimi 1 | Debi geri bildirimi 1 igin kaynak secer. Secilmedi
kaynagdi
Segilmedi Geri bildirim kullaniimadi. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
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Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 122). 3
Olgeklendirildi
Al1 yuzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 127).

Al2 yuzdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 127).
Geri bildirim veri 40.91 Geribildirim veri depolama (bkz. sayfa 229). 10
depolama

80.12  Debi geribildirimi 2 | Debi geribildirimi 2 igin kaynak seger. Secilmedi
kaynagdi
Secilmedi Geribildirim kullanilmadi. 0
Al1 dlgeklendirilmis | 712.12 Al1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 125). 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri (bkz. sayfa 126). 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élgeklendirilen degeri (bkz. sayfa 122). 3
olgeklendirildi
Al1 yuzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri (bkz. sayfa 127).

Al2 yuzdesi 12.102 Al2 yiizde degeri (bkz. sayfa 127). 9
Geri bildirim veri 40.91 Geribildirim veri depolama (bkz. sayfa 229). 10
depolama

80.13  Debi geri bildirimi 80.11 Debi geri bildirimi 1 kaynagi ve 80.12 Debi geribildirimi | In1
fonksiyonu 2 kaynagi parametreleri ile segilen debi geri bildirimi

kaynaklari arasinda bir fonksiyon seger.
Fonksiyonun (herhangi bir segim) icin sonucu parametre
80.14 Debi geri bildirimi ¢arpani ile garpilir.
In1 Debi degeri olarak dogrudan 80.11 Debi geri bildirimi 1 0
kaynagi parametresini kullanin.
In2 Debi degeri olarak dogrudan 80.72 Debi geribildirimi 2 1
kaynagi parametresini kullanin.
Rezerve T
sqrt(In1) Debi, diferansiyel basing 6lgiminin karesel koku olarak
hesaplanir:
kAP
Diferansiyel basing deg@eri 80.11 Debi geri bildirimi 1 kaynagdi
parametresiyle segilir.
sqrt(In1-In2) Debi, dlgllen iki mutlak basing dlglimiiniin karesel koku 9

olarak hesaplanir:

k,/(P,-P,)

Basing 6l¢im kaynaklari 80.11 Debi geri bildirimi 1 kaynagi
ve 80.12 Debi geribildirimi 2 kaynagi parametreleriyle segilir.
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HQ egrisi Debi hesaplama igin HQ egrisi kullanilir. 100
Basing sensori ayarlarini 81 Sensdr ayarlari parametre
grubuyla yapilandirabilirsiniz.
Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu igin pompanin
HQ performans egrisini gosterir.
H [m] veya H
A
! 2
|
: o Q[m%/saat]
¥ veya
PQ egrisi Debi hesaplama igin PQ egrisi kullanilir. 101
Basing sensorii ayarlarini 81 Sensdr ayarlari parametre
grubuyla yapilandirabilirsiniz.
Asagidaki sekil debi hesaplama fonksiyonu igin pompanin PQ
performans egrisini gosterir.
P [kW] veya P
- Q[m%saat]
" veya Q
80.14  Debi geri bildirimi Debi hesaplamasinda kullanilan garpani (k) tanimlar. 80.13 1,00
carpani Debi geri bildirimi fonksiyonu parametresinin ¢ikis degeri bu
degerle carpilir.
-200000,00... Carpan. 1=1
200000,00
80.15  Maksimum debi Sistemin nominal maksimum akisini tanimlar. Bu deger 1000,00
gergek debi ylzdesini hesaplamada kullanilir, bu ylizden
80.02 parametresi icin %100 degderi bu parametrenin
degerine karsilk gelir.
-200000,00... Maksimum debi korumasinin limitini ayarlar. 1=1
200000,00
80.16  Minimum debi Sistemin nominal minimum akigini tanimlar. 1,00
-200000,00... Minimum debi korumasinin limitini ayarlar. 1=1md/saat

200000,00 m3/saat
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80.17  Maksimum debi Maksimum debi koruma fonksiyonu igin eylemi seger. Eylem yok
korumasi
Eylem yok Maksimum debi korumasi devre disi birakildi. 0
Uyari D50C Maksimum debi korumasi uyarisini olusturur. 1
Hata D406 Maksimum debi korumasi hatasini olusturur. 2
Gilvenli hiz ref Gilvenli hiz referansi etkinlestirildi. 3
80.18  Minimum debi Minimum debi koruma fonksiyonu igin eylemi seger. Eylem yok
korumasi
Eylem yok Minimum debi korumasi devre digi birakildi. 0
Uyari D50D Minimum debi korumasi uyarisini olusturur. 1
Hata D407 Minimum debi korumasi hatasini olusturur. 2
Givenli hiz ref Guvenli hiz referansi etkinlestirildi. 3
80.19  Debi kontrol Motorun basglatiimasindan sonra debi korumanin etkin oldugu | 5,00
gecikmesi sureyi tanimlar.
0,00...3600,00 s Debi kontrol gecikmesi. 1=1s
80.22  Pompa girisi ¢capi Pompa giris borusu ¢apini tanimlar. 0,100
0,010... Pompa giris borusunun ¢api. 1=1cm
32767,000 cm
80.23  Pompa ¢ikisi ¢api Pompa ¢ikis borusu ¢apini tanimlar. 0,100
0,010... Pompa ¢ikis borusunun gapi. 1=1cm
32767,000 cm
80.26  Minimum hiz Altinda akisin hesaplanmayacag diisiik hiz limitini tanimlar. | 5,00
hesaplamasi
0,00...32767,00 Hz | Debi hesaplamasi igin minimum hiz limiti. 1=1Hz
80.28  Yogunluk Debi hesaplama fonksiyonu igin pompalanacak sivinin 1000,00
yogunlugunu tanimlar.
0,00... Sivi yogunlugu. 1=1kg/m?
32767,00 kg/m®
80.29  Toplam debi 80.02 Toplam debi sinyalini sifirlar. Secilmedi
sifirlama
Secilmedi Toplam debi sifilamasi segilmedi. 0
Reset Kumdilatif debi sayacini sifirlar.
Not: Debi sifirlandiktan sonra deger otomatik olarak
Secilmedi degerine doner.
80.40 HQegri H1 HQ performans egrisinin 1 noktasindaki basing yikunu 0,00
tanimlar.
Bkz. bolim Akis hesaplamasi (sayfa 68).
0,00...32767,00 m | HQ egrisinin 1 noktasindaki basing yiku. 1=1m
80.41 HQegriH2 HQ performans egrisinin 2 noktasindaki basing yiiki tanimlar. | 0,00
Bkz. parametre grubu 80.40 HQ egri H1 (sayfa 273).
80.42 HQegriH3 HQ performans egrisinin 3 noktasindaki basing yikuni 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.40 HQ egri H1 (sayfa 273).
80.43 HQegri H4 HQ performans egrisinin 4 noktasindaki basing yukuni 0,00

tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.40 HQ egri H1 (sayfa 273).
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80.44 HQegri H5 HQ performans egrisinin 5 noktasindaki basing yukiini 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.40 HQ egri H1 (sayfa 273).
80.50 PQegri P1 PQ performans egrisinin 1 noktasinda pompanin gii¢ girisini | 0,00
tanimlar.
Bkz. bolim Akis hesaplamasi (sayfa 68).
0,00...32767,00 kW | 1 noktasinda pompanin glg¢ girisi.
80.51 PQegri P2 PQ performans egrisinin 2 noktasinda pompanin gii¢ girisini | 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.50 PQ egri P1 (sayfa 274).
80.52 PQegri P3 PQ performans egrisinin 3 noktasinda pompanin gii¢ girisini | 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.50 PQ egri P1 (sayfa 274).
80.53 PQ egri P4 PQ performans egrisinin 4 noktasinda pompanin gii¢ girisini | 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.50 PQ egri P1 (sayfa 274).
80.54 PQegri P5 PQ performans egrisinin 5 noktasinda pompanin gii¢ girisini | 0,00
tanimlar.
Bkz. parametre grubu 80.50 PQ egri P1 (sayfa 274).
80.60 Q degeri Q1 PQ performans egrisinin 1 noktasinda debi hizini tanimlar. 0,00
Bkz. bolum Akis hesaplamasi (sayfa 68).
0,00... PQ egrisinin 1 noktasindaki debi hizi. 1=1
200000,00 m%/saat
80.61 Q degeri Q2 PQ performans egrisinin 2 noktasinda debi hizini tanimlar. 0,00
Bkz. parametre grubu 80.60 Q degeri Q1 (sayfa 274).
80.62  Q degeri Q3 PQ performans egrisinin 3 noktasinda debi hizini tanimlar. 0,00
Bkz. parametre grubu 80.60 Q degeri Q1 (sayfa 274).
80.63  Qdegeri Q4 PQ performans egrisinin 4 noktasinda debi hizini tanimlar. 0,00
Bkz. parametre grubu 80.60 Q degeri Q1 (sayfa 274).
80.64 Q degeri Q5 PQ performans egrisinin 5 noktasinda debi hizini tanimlar. 0,00
Bkz. parametre grubu 80.60 Q degeri Q1 (sayfa 274).
81 Sensér ayarlari Giris ve gikis basinci koruma fonksiyonu igin sensor
ayarlarini tanimlar.
81.01  Gercgek giris basinci | Gergek giris basincini gosterir. 0,00
Not: Parametre birimi varsayilan olarak bar olacaktir. Ancak,
birim 81.20 Basing birimi parametresine gére degistirilebilir.
0,00...32767,00 bar | Gergek giris basinci. 1=1bar
81.02  Gergek gikis Gergek ¢ikis basincini gdsterir. 0,00
basinci
0,00...32767,00 bar | Gergek ¢ikis basinci. 1=1bar
81.10  Giris basinci Pompa giris basinci élgimi igin kullanilan birinci kaynagi Al
kaynagi seger. Slgeklendiril
mig
Secilmedi Yok 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 éigeklendirilen degeri parametresi. 1
Al2 dlgeklendiriimis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri parametresi. 2
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Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 élceklendirilen degeri parametresi. 3
olgeklendirildi
Al1 yuzdesi 12.101 Al1 yiizde degeri parametresi.

Al2 yizdesi 12.102 Al2 yiizde degeri parametresi.

Geri bildirim 40.91 Geribildirim veri depolama parametresi. 10
depolama

Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

81.11  Cikis basinci Pompa ¢ikis basinci 6lgimi icin kullanilan birinci kaynagi Al2

kaynagi seger. 6Igeklendiril
mig
Secilmedi Yok 0
Al1 dlgeklendirilmis | 12.12 Al1 élgeklendirilen degeri parametresi. 1
Al2 dlgeklendirilmis | 12.22 Al2 éigeklendirilen degeri parametresi. 2
Frek girisi 11.39 Frek girisi 1 6lgeklendirilen degeri parametresi. 3
olgeklendirildi
Al1 yizdesi 12.101 Al1 ylizde dederi parametresi. 8
Al2 yizdesi 12.102 Al2 yiizde dederi parametresi. 9
Geribildirim 40.91 Geribildirim veri depolama parametresi. 10
depolama
Diger [bit] Kaynak secimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

81.12  Sensérlerin Debi hesaplamasi igin giris ve ¢ikis basing sensorleri 0,00
ylikseklik farki arasindaki yukseklik farkini tanimlar.
0,00...32767,00 m | Sensorlerin yiikseklik farki. 1=1m

81.20  Basing birimi Basing birimini seger. bar
bar Basing 0
kPa Kilo Pascal 1
psi Pound/ing karesel 2
Pa Pascal 3

81.21  Debi birimi Akisin birimini seger. m3/saat

Secim toplam akisi ve belirli eneriji birimlerini etkiler.

m3/saat Metre kiip/saat 0

I/s Litre/saniye 1

apm Galon/dakika 2

81.22  Uzunluk birimi Tahmini basing yuki noktalarinin, sensoérlerin yiikseklik santimetre

farkinin ve pompa giris/gikis ¢aplarinin birimini seger.

santimetre Santimetre cinsinden uzunluk birimi. 69

metre Metre cinsinden uzunluk birimi. 72

ing ing cinsinden uzunluk birimi. 73

Fit Fit cinsinden uzunluk birimi. 27

81.23  Yogunluk birimi Yogunlugun birimini seger. kg/m3
kg/m3 Kilogram/metre kiip 0
kgl/l Kilogram/litre 1
Ib/gal Pound/galon 2
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82 Pompa korumalari

Pompa koruma fonksiyonlari icin ayarlar.
Bkz. bélim Pompa korumalari - Hizli rampalar (sayfa 49).

82.01

Hizli rampa modu

Hizli rampa modunu, hizli rampa ayari 1 veya 2 ile
etkinlestirir.

Hizli rampa ayari 1 82.05 Hizli rampa 1 hizl. siresi ve 82.06
Hizli rampa 1 yavasl. stiresi 63elerinden olusur. Hizli rampa
ayar 2 82.10 Hizli rampa 2 hizl. stiresi ve 82.11 Hizli rampa 2
yavasl. siresi 6gelerinden olusur.

Devre disi

Devre disi

Hizli rampa modu devre disi.

1 hizli rampa kullan

Hizli rampa ayari 1 kullanihr.

2 hizli rampa kullan

Hizli rampa ayari 1 ve hizli rampa ayari 2'nin her ikisi de
kullanilir.

82.05

Hizli rampa 1 hizl.
stiresi

Hizli rampa ayari 1 hizlanma siresini tanimlar

Hizi sifirdan 46.01 Hiz digeklendirme veya 46.02 Frekans
6lgeklendirme parametresi tarafindan tanimlanan hiz
degerine ¢ikarmak igin gereken sire. Bu rampa sifirdan
82.07 Hizli rampa 1 (st limit parametresi tarafindan
tanimlanan hiza/frekansa kadar etkilidir.

0,10...5,00 s

Zaman

100 =1s

82.06

Hizli rampa 1
yavasgl. siresi

Hizli rampa ayari 1 yavaslama suresini tanimlar.

Hiz1 46.01 Hiz 6igeklendirme veya 46.02 Frekans
6lgeklendirme parametresi tarafindan tanimlanan hiz
degerinden sifira diistirmek igin gereken siire. Bu rampa
82.07 Hizli rampa 1 (st limit parametresi tarafindan
tanimlanan hizdan/frekanstan sifira kadar etkilidir.

0,10...5,00 s

Zaman

100 = 1s

82.07

Hizli rampa 1 st
limit

Hizli rampa 1 igin maksimum hizi/frekansi tanimlar.

Bu hizin/frekansin izerinde, surlicti ya hizli rampa 2'yi ve
normal rampa suresini ya da 82.071 Hizli rampa
moduparametresine bagl olarak sadece normal rampa
sUresini kullanir.

30

15...100 Hz

Frekans/Hiz limiti

1=1Hz

82.10

Hizli rampa 2 hizl.
stiresi

Hizli rampa ayari 2 hizlanma siresini tanimlar

Hizi sifirdan 46.01 Hiz 6igeklendirme veya 46.02 Frekans
6lgeklendirme parametresi tarafindan tanimlanan hiz
degerine ¢ikarmak icin gereken siire. Bu rampa 82.07 Hizli
rampa 1 dst limit ve 82,12 Hizli rampa 2 (st limit
parametreleri tarafindan tanimlanan hiz/frekans araliginda
etkilidir.

10,00

0,10...20,00 s

Zaman

100 = 1s

82.11

Hizli rampa 2
yavasl. siiresi

Hizli rampa ayari 2 yavaslama suresini tanimlar.

Hizi 46.01 Hiz 6igeklendirme veya 46.02 Frekans
6lgeklendirme parametresi tarafindan tanimlanan hiz
degerinden sifira distirmek icin gereken sure. Bu rampa
82.07 Hizli rampa 1 tst limit ve 82,12 Hizl rampa 2 (st limit
parametreleri tarafindan tanimlanan hiz/frekans araliginda
etkilidir.

10,00

0,10...20,00 s

Zaman

100 = 1s

82,12

Hizli rampa 2 (st
limit

Hizli rampa 2 igin maksimum hizi/frekansi tanimlar.

Bu hizin/frekansin (izerinde, surlicii ya hizli rampa 2'yi ya da
82.01 Hizli rampa modu parametresindeki secime bagli
olarak normal rampa stresini kullanir.

45
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15...100 Hz Frekans/Hiz limiti 1=1Hz
82.20  Kuru calisma Kuru galisma korumasi modunu seger. Eylem yok
korumasi
Eylem yok Kuru galisma korumasi devre digi birakild. 0
Uyari Kuru galisma korumasi, 0xD50A Kuru ¢alisma uyarisi
olusturur.
Hata Kuru calisma korumasi, D409 Cikis maksimum basinci 2
hatasi olusturur.
Calisir durumdaysa | Calisirken kaynak sinyali ylksekse kuru ¢alisma korumasi bir | 3
hata hata olusturur.
82.21  Kuru galisma Kuru galisma korumasinin kaynagini seger. Ddstik yiik
kaynagdi egrisi
Duisuk yUk egrisi Kuru ¢alisma korumasini etkinlestirir (parametre 37.01 ULC |0
¢ikist durum word'd, bit 0).
Bkz. bolum Kullanici yiik egrisi (Durum izleme) (sayfa 52).
DI1 DI1 dijital girisi. 1
DI2 DI2 dijital girisi. 2
DI3 DI3 dijital girisi. 3
Di4 Dijital girig DI4. 4
DI5 Dijital girig DI5. 5
DI6 Dijital girig DI6. 6
Denetim 1 Kuru calisma korumasini etkinlestirir. 7
Denetim 2 Kuru calisma korumasini etkinlestirir. 8
Denetim 3 Kuru calisma korumasini etkinlestirir. 9
82.25  Yumusak boru Sistemin, 82.26 Zaman asimi limiti parametresiyle Eylem yok
dolumu denetimi tanimlanan ayar noktasina vaktinde ulasamamasi halinde
surtict eylemini seger.
Sire, 40.03 Proses PID ayar noktasi gergek
parametresindeki son referans degisimiyle hesaplanir.
Eylem yok Yumusak boru dolumu zaman asimi devre digi birakildi. 0
Uyari D405 Boru dolumu zaman asimi uyarisini olusturur.
Hata D50B Boru dolumu zaman asimi hatasini olusturur. 2
82.26  Zaman asimi limiti | PID referans rampa gikisindaki son degisiklikten sonra ayar | 60,0
noktasina ulasiimasi gereken gecikme siresini tanimlar.
0,0...1800,0 s Saniye cinsinden zaman asimi limiti. 1=1s
82.30  Cikig minimum Cikis minimum basinci koruma fonksiyonunu etkinlestirir. Devre disi
basinci korumasi
Devre digi Cikis minimum basinci koruma fonksiyonu devre digi 0
birakildi.
Uyari Cikis minimum basinci koruma fonksiyonu, gikis minimum 1

basinci D50E Cikis minimum basinci parametresinde
ayarlanan slre boyunca 82.31 Cikis minimum basinci uyari
seviyesi parametresiyle tanimlanan seviyenin altindaysa,
82.45 Basing kontrol gecikmesi uyarisini Uretir.
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Hata Cikis minimum basinci koruma fonksiyonu, gikis minimum 2
basinci D408 Cikis minimum basinci parametresinde
ayarlanan sire boyunca 82.32 Cikis minimum basinci hata
seviyesi parametresiyle tanimlanan seviyenin altindaysa,
82.45 Basing kontrol gecikmesi hatasini Uretir.
Uyari/Hata Cikis minimum basinci koruma fonksiyonu, basing 82.31 3
Cikis minimum basinci uyari seviyesi parametresinde
ayarlanan siire boyunca 82.45 Basing kontrol gecikmesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin altindaysa 6nce bir
uyari olusturur.
Basing 82.32 Cikis minimum basinci hata seviyesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin altina dugerse, ¢ikis
minimum basinci hatasi olusturulur.
82.31  Cikis minimum Suricundn ¢ikig minimum basinci uyarisi olugturmasi 0,00
basinci uyari gereken seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Cikis minimum basinci uyari seviyesi. 1=1bar
82.32  Cikis minimum Sirlictniin ¢ikis minimum basinci hatasi olugturmasi 0,00
basinci hata gereken seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Cikis minimum basinci hata seviyesi. 1=1bar
82.35  Cikis maksimum Cikis maksimum basinci koruma fonksiyonunu etkinlestirir. Devre disi
basinci korumasi
Devre digi Cikis maksimum basinci koruma fonksiyonu devre disi 0
birakildi.
Uyari Cikis maksimum basinci koruma fonksiyonu, basing D50F 1
Cikis maksimum basinci parametresinde ayarlanan siire
boyunca 82.37 Cikis maksimum basinci uyari seviyesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin lzerindeyse, 82.45
Basing kontrol gecikmesi uyarisini Uretir.
Hata Cikis maksimum basinci koruma fonksiyonu, basing D409 2
Cikis maksimum basinci parametresinde ayarlanan sire
boyunca 82.38 Cikis maksimum basinci hata seviyesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin lizerindeyse, 82.45
Basing kontrol gecikmesi hatasini Uretir.
Uyari/Hata Cikis maksimum basinci koruma fonksiyonu, basing 82.37 3
Cikis maksimum basinci uyari seviyesi parametresinde
ayarlanan siire boyunca 82.45 Basing kontrol gecikmesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin (izerindeyse 6nce bir
uyari olusturur.
Basing 82.38 Cikis maksimum basinci hata seviyesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin Ustlne gikarsa, ¢ikis
maksimum basinci hatasi olusturulur.
82.37  Cikis maksimum Sdricunin ¢gikis maksimum basinci uyarisi olusturmasi 0,00
basinci uyari gereken seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Cikis maksimum basinci uyari seviyesi. 1=1bar
82.38  Cikis maksimum Suricundn ¢ikis maksimum basinci hatasi olugturmasi 0,00
basinci hata gereken seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Cikis maksimum basinci hata seviyesi. 1=1bar
82.40  Giris minimum Girig minimum basinci koruma fonksiyonunu etkinlestirir. Devre digi

basinci korumasi
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Devre disi Giris minimum basinci korumasi devre disi birakildi. 0
Uyari Giris minimum basinci koruma fonksiyonu, basing D510 Giris | 1
minimum basinci parametresinde ayarlanan siire boyunca
82.41 Giris minimum basinci uyari seviyesi parametresiyle
tanimlanan seviyenin altindaysa, 82.45 Basing kontrol
gecikmesi uyarisini Uretir.
Hata Giris minimum basinci koruma fonksiyonu, basing D40A Giris | 2
minimum basinci parametresinde ayarlanan sure boyunca
82.42 Giris minimum basinci hata seviyesi parametresiyle
tanimlanan seviyenin altindaysa, 82.45 Basing kontrol
gecikmesi hatasini Uretir.
Uyari/Hata Girig minimum basinci koruma fonksiyonu, basing 82.41 Giris | 3
minimum basinci uyari seviyesi parametresinde ayarlanan
sure boyunca 82.45 Basing kontrol gecikmesi parametresiyle
tanimlanan seviyenin altindaysa énce bir uyari olusturur.
Basing 82.42 Girig minimum basinci hata seviyesi
parametresiyle tanimlanan seviyenin altina digerse, giris
minimum basinci hatasi olusturulur.
82.41  Girigs minimum Sirlcunun giris minimum basinci uyarisi olusturmasi 0,00
basinci uyari gereken seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Giris minimum basinci uyari seviyesi. 1=1bar
82.42  Girig minimum Sdrtclnun giris minimum basinci hatasi olusturmasi gereken | 0,00
basinci hata seviyeyi tanimlar.
seviyesi
0,00...32767,00 bar | Giris minimum basinci hata seviyesi. 1=1bar
82.45  Basing kontrol Basing denetimlerinin aktif olmadigi gecikme suresini 3,00
gecikmesi tanimlar.
Basincin motoru baslattiktan sonra hemen artmadigdi bir
sistem igin kontrol gecikmesini ayarlayabilirsiniz.
0,00...3600,00 s Basing kontrol gecikme siresi. 1=1s
83 Pompa temizleme Pompa temizleme dizilimi igin ayarlar.
Bkz. bolum Pompa temizleme (sayfa 54).
83.01  Pompa temizleme Pompa temizlemenin durumun géruntuler. Devre disi
durumu
Devre digi Temizleme dizilimi devre disidir. 0
Pompa temiz Temizleme dizilimi etkindir.
Yapilandirilan tetik | Tetikler yapilandiriimadi. 2
yok
Tetikleme igin Tetikleme sinyali icin bekleme 3
bekleme
Tetiklendi 83.11 parametresi tarafindan tetiklenen temizleme dizilimi 4
sadece genel uyariyi belirtir.
83,02 Pompa temizleme | Pompa temizlemenin ilerlemesini géruntuler. 0,0
ilerlemesi
%0,0...%100,0 Yizde 10 = %1
83.03  Toplam temizleme | Toplam temizleme sayisini goruntiler. 0
sayisi
0...1000000 Toplam temizleme sayisi. 1=1
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83.10  Pompa temizleme | Pompa temizleme eylemini etkinlestirir. Temizleme
eylemi

Kapali Pompa temizleme devre disi birakildi. 0

Temizleme Pompa temizleme tetiklere bagl olarak baslatildi. 1

Sadece uyari Tetiklere bagli olarak uyari mesaiji olusturur. 2

83.11  Pompa temizleme | Sirlcl i¢in pompa temizleme dizilimini etkinlestirir/devre disi | 0b0000
tetikleri birakir ve tetikleme kosullarini tanimlar.
Not: DI1 temizleme bittikten sonra Agik durumunda kalirsa,
temizleme dizilimi baglatiimaz. Motor c¢alistirildiginda tetik
sinyali Acik durumundaysa, suricu bir sonraki start
edildiginde temizlemeyi baslatir.

Bit Adi Aciklama

0 Rezerve

1 Her start Temizlik her start'ta baslar.

2 Her stop Temizlik her stop'ta baglar.

3 Rezerve

4 Asin ylk algilama Asir yik durumu algilandiginda temizlik baslatihir. Asir yik
egrisini ayarlamak igin, bkz. 37 Kull. Ytk egrisi grubundaki
parametreler.

5 Duisuk yUk algilama Dusuk yik durumu algilandiginda temizlik baglatilir. Dugik
yuk egrisini ayarlamak igin, bkz. 37 Kull. Yiik egrisi
grubundaki parametreler.

6 Sabit zaman araligi Zaman arahgi 83.15 Sabit zaman araligi parametresi
tarafindan tanimlanir.

7 Bilesik zamanlayici 1 Zamanlayici fonksiyonlardan Bilesik zamanlayici 1 temizligi
baslatir.

8..9 Rezerve

10 Denetim 1 Denetim 1 yiiksek oldugunda temizlik dizilimi baslar.

1" Denetim 2 Denetim 2 yiiksek oldugunda temizlik dizilimi baslar.

12 Denetim 3 Denetim 3 yiksek oldugunda temizlik dizilimi baslar.

13 Dl4 DI4 yiksek oldugunda temizlik dizilimi baslar.

14 DI5 DI5 yiiksek oldugunda temizlik dizilimi baslar.

15 NIA NIA vitksek aldudiinda temizlik dizilimi haslar

83.12  Temizlemeyi Pompa temizlemeyi baslatir Etkin degil
manuel zorla

Etkin degil Pompa temizleme etkin degil.

Temizlemeyi simdi | Pompa temizlemeyi hemen baslatir. 1

baglat

Dl4 DI4 yiksek oldugunda pompa temizlemeyi baslatir. 2

DI5 DI5 yiksek oldugunda pompa temizlemeyi baslatir. 3

Dl4 DI6 yiksek oldugunda pompa temizlemeyi baslatir. 4

Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

83.15  Sabit zaman araligi | Temizleme dongileri arasindaki sabit zaman araligini 02:00:00sa
tanimlar.
Bu parametre sadece temizleme zaman araligi tarafindan
tetiklendiginde kullanilir.

00:00:00...45:12:15 | Zaman 1=1sa

sa
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83.16  Temizleme Temizleme programinda gerceklestirilen déngulerin sayisini | 3
programinda tanimlar.
déngtiler Ornegin, 1 déngti = 1 ileri + 1 geri adim.
1...65535 Deger araligi
83.20  Temizleme hizi Pompa temizlemede hiz/frekans adim boyutunu tanimlar. 80
adimi Temizleme hizi adimi pozitif ile negatif yonlerde aynidir.
Not: Hiz limitlerinden, negatif ddnme yonunu
devre digI biraktlysaniz, pompa temizleme
negatif yonde calismaz.
%0...%100 Temizleme hizi/frekansi degerinin ylzdesi. 1=%1
83.25  Temizleme hizina Sirlcunin, 83.20 Temizleme hizi adimi parametresi 3,000
stire tarafindan ayarlanan temizleme hizina erigsmesi igin gereken
sureyi tanimlar.
0,000...60,000 s Zaman 1=1s
83.26  Sifir hiza siire Sirdcunin, 83.20 Temizleme hizi adimi parametresi 3,000
tarafindan ayarlanan temizleme hizindan sifir hiza erismesi
icin gereken sureyi tanimlar.
0,000...60,000 s Zaman 1=1s
83.27  Temizleme agik Sirlcu, 83.20 Temizleme hizi adimi parametresi tarafindan 10,000
stiresi ayarlanan temizleme hizinda calisirken temizleme Agik
slresini tanimlar.
0,000...1000,000 s | Zaman 1=1s
83.28  Temizleme kapali Sdriici, pozitif ile negatif palslar arasinda ve bir temizlik 5,000
stiresi déngusu bittikten sonra yeni temizleme donglist baglamadan
once sifir hizda oldugu temizleme Kapali suresini tanimlar.
0,000...1000,000 s | Zaman 1=1s
83.35  Temizleme sayisi Temizleme sayisi izlemeyi etkinlestirir ve parametre Eylem yok
hatasi tarafindan tanimlanan sire iginde gok fazla temizleme
baglatma algilarsa gergeklestireceg@i eylemi seger (parametre
83,36 Temizleme sayisi sliresi).
Bkz. bélum Temizleme sayisini izleme (sayfa 56).
Eylem yok Eylem yok 0
Uyari Uyari 1
Hata Hata 2
83,36  Temizleme sayisi Temizleme sayisi izleme suresini tanimlar. 00:01:00sa
stresi Bkz. bolum Temizleme sayisini izleme (sayfa 56).
00:00:00...45:12:15 | Zaman 1=1sa
sa
83.37  Maksimum izin verilen maksimum temizleme sayisini tanimlar. 5
temizleme sayisi Bkz. bélim Temizleme sayisini izleme (sayfa 56).
0...30 Maksimum temizleme sayisi. 1=1
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95 Donanim Donanimla ilgili gesitli ayarlar.
konfigiirasyonu
95.01  Besleme gerilimi Besleme gerilimi araligini secer. Bu parametre, siriicl Otomatik /
tarafindan besleme sebekesinin nominal gerilimini belirlemek | segilmedi
icin kullanilir. Bu parametre ayrica siriiciniin akim degerleri
ve DC gerilim kontrol fonksiyonlarini (agma ve fren kiyici
etkinlestirme limitleri) etkiler.
UYARI! Yanlis ayarlanmasi durumunda motor
kontrolsliz bir sekilde hizlanabilir ya da fren kiyici
veya direncine asiri yiklenme olabilir.
Not: Gosterilen segimler striicinin donanimina gore degisir.
lgili striict icin tek bir gerilim araligi gegerli olmasi
durumunda, bu aralik varsayilan olarak segilir.
Otomatik / Higbir gerilimi araligi segilmedi. 95.02 Uyarlamali gerilim 0
secilmedi limitleri parametresi Devrede olarak secilmedigi surece,
surtici moddlasyonu bir aralik segilmeden baslatmaz; bu
durumda ise surlicu besleme gerilimini kendi tahmin eder.
380...415V 380...415V 2
440...480 V 440...480 V 3
95.02  Uyarlamali gerilim | Uyarlamali gerilim limitlerini etkinlestirir. Devrede
limitleri Ornegin DC gerilim seviyesini yiikseltmek igin bir IGBT
besleme Unitesi kullanilirsa, uyarlamal gerilim limitleri
kullanilabilir. Invertér ve IGBT besleme birimi arasindaki
iletisim etkin durumdaysa, gerilim limitleri IGBT besleme
biriminden gelen DC gerilim referansina baghdir. Aksi halde,
limitler 6n sarj siralamasinin sonunda 6élgllen DC gerilimi
esas alinarak hesaplanir.
Bu fonksiyon, sirlcuye sadlanan AC besleme gerilimi yliksek
oldugunda, uyari seviyeleri de buna bagl olarak
yukseleceginden, bu tir durumlar igin de kullanighdir.
Pasif Uyarlamali gerilim limitleri devre digl. 0
Devrede Uyarlamali gerilim limitleri devrede. 1
95.03  Tahmini AC Hesaplama tarafindan tahmin edilen AC besleme gerilimi. -
besleme gerilimi Tahmin etme, siriiciye her giic verilisinde yapilir ve sirlcu
DC barasini sarj ederken DC barasindaki gerilim seviyesinin
ylkselme hizina baglidir.
0...65535V Gerilim. 10=1V
95.04  Kontrol karti Sdricu kontrol kartina nasil enerji verildigini belirler. Dabhili 24V
beslemesi
Dahili 24V Sdricu kontrol kartina, baglandigi siriici gli¢ Gnitesinden 0
enerji verilir.
Harici 24V Siriicu kontrol kartina harici gli¢ kaynagindan enerji verilir. 1
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95.15  Ozel HW ayarlari Belirli bitleri degistirerek, etkinlestirilebilen ve devre disi
birakilabilen donanimla ilikili ayarlari igerir.
Not: Bu parametre tarafindan belirtilen donanimin kurulumu,
sirlcl ¢ikisinin deger kaybini veya baska sinirlamalari
gerektirebilir. Surliciiniin donanim el kitabina bakin.
Bit Adi Bilgi
0 EX motoru
1 ABB Sinus filtresi |1 = Sirlcl ¢ikisina bir ABB sins filtresi baghdir.
2...15 |Rezerve
00000000h... Donanim opsiyonlari yapilandirma word'u. 1=1
FFFFFFFFh
95.20  HW opsiyonlari Farklilastirlmis parametre varsayilanlari gerektiren
word'ii 1 donanima iliskin opsiyonlari tanimlar.
Bu parametre bir parametre geri yiklemeden etkilenmez
Bit Adi Deger
0 Besleme frekansi [Bkz. bélim 50 Hz ve 60 Hz besleme frekans ayarlarinin varsayilan
60 Hz degerleri arasindaki dedisiklikler, sayfa 300.
0=50Hz
1=60Hz
1...12 |Rezerve
12 du/dt filtresi Etkinken, surlict/invertdr gikisina bir du/dt filtresi baglandi. Ayar
etkinlestirme cikis anahtarlama frekansini sinirlar ve siricu/invertér modulinin
fanini tam hiza zorlar.
0 = du/dt filtresi etkin degil.
1 = du/dt filtresi etkin.
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Donanim opsiyonlari yapilandirma word'd. 1=1
96 Sistem Dil segimi; erisim diizeyleri; makro segimi; parametre kaydi ve
geri yukleme; kontrol Ginitesini yeniden baslatma; kullanici
parametre setleri; birim segimi.
96.01  Dil Parametre arabiriminin ve kontrol panelinde goriintllenen Secilmedi
diger bilgilerin dilini seger.
Notlar:
* Asagida listelenen tum diller desteklenmeyebilir.
* Bu parametrenin Drive composer bilgisayar
uygulamasinda gérilen diller Gzerinde etkisi yoktur.
(Bunlar Gériiniim — Ayarlar — Siiriicii varsayilan dili
altinda belirtilir.)
Secilmedi Yok. 0
Ingilizce ingilizce. 1033
Deutsch Almanca. 1031
Italiano italyanca. 1040
Espafiol ispanyolca. 3082
Frangais Fransizca. 1036
Suomi Fince. 1035
Svenska isvecge. 1053
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Russki Rusca. 1049
Cesky Cekge. 1029

96.02  Sifre kodu Daha ileri erigsim seviyeleri etkinlestirmek igin (bkz. parametre

96.03 Erisim diizeyi durumu) veya kullanici kilidini
yapilandirmak igin bu parametreye parolalar girilebilir.
“358” degerini girmek, kontrol paneli veya Drive composer
bilgisayar uygulamasi Gzerinden diger tim parametrelerin
degistiriimesini engelleyen parametre kilidini agar.
Kullanici parolasini girmek (varsayilan olarak, “10000000”)
yeni bir kullanici parolasi olusturmada ve 6nlenecek eylemleri
segmede kullanilabilecek 96.7100...96.102 parametrelerini
etkinlestirir.
Gegersiz bir parola girmek kullanici kilidini agiksa kapatir (or.
96.100...96.102 parametrelerini gizler). Kodu girdikten sonra,
parametrelerin gergekten gizlenmis olduklarini kontrol edin.
Gizli degillerse, bagka bir (rastgele) parola girin.
Not: Daha ylksek siber glivenlik seviyesini korumak igin
varsayllan kullanici parolasini degistirmelisiniz. Kodu giivenli
bir yerde saklayin - kod kaybolursa ABB bile korumayi devre
disi birakamaz.
Ayrica bkz. bélim Kullanici kilidi, (sayfa 97).

0...99999999 Sifre kodu. -

96.03  Erisim diizeyi 96.02 Sifre kodu parametresine girilen sifre kodlariyla hangi | 0001b
durumu erisim diizeylerinin etkinlestirildigini gosterir.

Bit Adi

0 Son kullanici

1 Servis

2 Geligsmis programci
3...10 |Rezerve

1 OEM erisim dlizeyi 1
12 OEM erisim dlzeyi 2
13 OEM erisim dlizeyi 3
14 Parametre kilidi

15 Rezerve
00000000h... Erisim dlzeylerini etkinlestirir. -
FFFFFFFFh

96.06  Parametre geri Kontrol programinin orijinal ayarlarini, yani parametre Tamam
ylikleme varsayilan degerlerini geri ylkler.

Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
Tamam Geri yUkleme tamamlandi. 0
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Varsayilanlari geri
yikle

Asagidakiler harig, tim diizenlenebilir degerleri varsayilan

degerlere geri ylkler:

» motor verileri ve ID run sonuglari

* GJ/G genisletme modiili ayarlar

+ Ozellestiriimis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve
degistirilmis hatalar) ve slrlcu adi gibi son kullanici
metinleri

+ kontrol paneli/PC iletisimi ayarlari

« fieldbus adaptoru ayarlari

+ kontrol makrosu segimi ve bu segimle tamamlanan
parametre varsayilanlar

* 95.01 parametresi Besleme gerilimi

» ve 95.20 HW opsiyonlari word'ii 1

* 96.100...96.102 kullanici kilidi yapilandirma parametreleri
tarafindan uygulanan farkhlastiriimis varsayilanlar.

8

Hepsini sil

Asagidakiler harig, tim duzenlenebilir degerleri varsayilan

degerlere geri ylkler:

» Ozellestiriimis uyarilarla hatalar (harici hatalar ve
degistirilmis hatalar) ve sirlcu adi gibi son kullanici
metinleri

» kontrol paneli/PC iletisimi ayarlar

* 96.100...96.102 kullanici kilidi yapilandirma parametreleri.

* 49 Panel port iletisimi grubu parametreleri.

62

Tum fieldbus
ayarlarini sifirla

Fieldbus ve haberlesme ile ilgili tim ayarlari varsayilan
degerlerine geri yikler.

Not: Fieldbus, kontrol paneli ve PC araci haberlesmesi geri
yukleme sirasinda kesintiye ugradi.

32

Ana sayfa
gOrinimina sifirla

Kullanimdaki kontrol makrosu tarafindan tanimlanan
varsayllan parametrelerin degerlerini gostermek icin ana
sayfa goriinim duizenini geri ylkler.

512

Son kullanici
metinlerini sifirla

Sirlcu adi, iletisim bilgileri, 6zellestiriimis hata ve uyari
metinleri, PID birimi ve para birimi de dahil tim son kullanici
metinleri icin varsayilan degerleri geri yukler.

1024

Motor verilerini
sifirla

Tum motor nominal deg@erlerini ve motor ID run sonuglarini
varsayilan degerlere geri yikler.

Fabrika
varsayllanlarina
sifirla

» TUm slrlcu parametrelerini ve ayarlarini ilk fabrika
degerlerine dondurdr.

34560

96.07

Parametre manuel
kaydi

Gug gevrimi yaptiktan sonra galismanin devam etmesini

saglamak igin gecgerli parametre degerlerini siirlicii kontrol

Unitesine kaydeder. Parametreleri bu parametreyle

asagidakiler igin kaydeder:

+ fieldbus'a gonderilen degderleri saklamak igin

+ kontrol Unitesinde harici +24 V DC gug kaynagini
kullanirken: kontrol Gnitesinin gliclinii kapatmadan énce
parametre degisikliklerini kaydetmek igin. Gug kesintisinde
kaynagin gok kisa bir tutma zamani vardir.

Not: Yeni parametre dederi PC aracindan veya panelden

degistirildiginde otomatik olarak kaydedilir, ancak fieldbus

adaptor baglantisi Gizerinden degistirildiginde kaydedilmez.

Tamam

Tamam

Kaydetme tamamlandi.

Kaydet

Kaydetme devam ediyor.
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96.08  Kontrol karti Bu parametre degerinin 1 olarak degistiriimesi durumunda Eylem yok
ylikleme kontrol Unitesi yeniden baslatilir (komple suriicti modili igin
bir glic agma/kapatma ¢evrimine gerek duyulmaksizin).
Deger otomatik olarak 0’a geri doner.
Eylem yok 1 = Eylem yok. 0
Yeniden baslat 1 = Kontrol Uinitesini yeniden baslatir. 1
96.10  Kullanici grubu Kullanici parametresi ayarlarinin durumunu gosterir.
durumu Bu parametre salt okunurdur.
Ayrica bkz. bolim Kullanici parametre gruplari, (sayfa 96).
yok Kullanici parametresi ayarlari kaydedilmemis. 0
Ykluyor Bir kullanici ayari ylkleniyor. 1
Kaydediyor Bir kullanici ayari kaydediliyor. 2
Hatali Gegersiz ya da bos parametre ayari. 3
User1 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 4
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 1 segildi.
User2 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/G modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 5
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 2 segildi.
User3 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 6
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 3 segildi.
User4 GG etkin 96.12 Kullanici grubu G/G modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 7
G/C modu in2 parametreleri ile kullanici grubu 4 segildi.
Rezerve 8...19
User1 yedekleme Kullanici grubu 1 kaydedildi veya ylklendi. 20
User2 yedekleme Kullanici grubu 2 kaydedildi veya ylklendi. 21
User3 yedekleme Kullanici grubu 3 kaydedildi veya ylklendi. 22
User4 yedekleme Kullanici grubu 4 kaydedildi veya ylklendi. 23
96.11  Kullanici grubu Dért adete kadar 6zel parametre ayar setinin kaydedilebilmesini | Eylem yok
kaydi/ytikleme ve geri yuklenebilmesini saglar.
Siriicinln kapatilmasindan énce kullanimda olan set gii¢ tekrar
acildiginda kullanimda olur.
Notlar:
* G/G genisletme modull ve fieldbus yapilandirma parametreleri
(sirasiyla grup 14...16, 47, 50...58 ve 92...93) gibi bazi
donanim yapilandirma ayarlari kullanici parametre gruplarina
danhil degildir.
+ Bir grup ylklemenin ardindan yapilan parametre degisiklikleri
otomatik olarak saklanmaz; bu parametre kullanilarak
kaydedilmeleri gereklidir.
+ Bu parametre siirlicl ¢alisirken degistirilemez.
Eylem yok Yikleme veya kaydetme islemi tamamlandi; normal ¢calisma. | 0
Kullanici grubu G/ | 96.12 Kullanici grubu G/C modu in1 ve 96.13 Kullanici grubu | 1
modu G/C modu in2 parametrelerini kullanarak kullanici
parametresi grubunu yikler.
Ayar 1 yikle Kullanici parametre ayari 1'i yikle. 2
Ayar 2 yikle Kullanici parametre ayari 2'yi yikle. 3
Ayar 3 yikle Kullanici parametre ayari 3'U yukle. 4
Ayar 4 yikle Kullanici parametre ayari 4'U ylkle. 5
Rezerve 6...17
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Ayar 1'e kaydet Kullanici parametre ayari 1'i kaydet. 18
Ayar 2'ye kaydet Kullanici parametre ayari 2'yi kaydet. 19
Ayar 3'e kaydet Kullanici parametre ayari 3'U kaydet. 20
Ayar 4'e kaydet Kullanici parametre ayari 4'U kaydet. 21

96.12  Kullanici grubu G/C | 96.11 Kullanici grubu kaydi/ylikleme parametresi Kullanici Secilmedi
modu in1 grubu G/C modu olarak ayarlandiginda, 96.13 Kullanici grubu

G/C modu in2 parametresi ile birlikte kullanici parametresi
grubunu asagidaki sekilde secer:
Kaynak durumu | Kaynak durumu Kullanici
parametre ile parametre ile parametre ayari
tanimlanir 96.72 | tanimlanir 96.73 segilir

0 0 Ayar 1

1 0 Ayar 2

0 1 Ayar 3

1 1 Ayar 4
Secilmedi 0. 0
Segildi 1. 1
DI1 DI1 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 0). 2
DI2 DI2 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 1). 3
DI3 DI3 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 2). 4
Dl4 DI4 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 3). 5
DI5 DI5 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 4). 6
Dl6 DI6 dijital girisi (10.02 DI gecikmis durumu, bit 5). 7
Rezerve 8...17
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 0 biti (bkz. sayfa | 18
fonksiyon 1 191).
Zamanlamal 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 1 biti (bkz. sayfa | 19
fonksiyon 2 191).
Zamanlamali 34.01 Zamana bagli fonksiyonlarin durumu 2 biti (bkz. sayfa |20
fonksiyon 3 191).
Rezerve 21...23
Denetim 1 32.01 Denetim durumu 0 biti (bkz. sayfa 184). 24
Denetim 2 32.01 Denetim durumu 1 biti (bkz. sayfa 184). 25
Denetim 3 32.01 Denetim durumu 2 biti (bkz. sayfa 184). 26
Diger [bit] Kaynak segimi (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa 100). -

96.13  Kullanici grubu G/C | Bkz. parametre 96.12 Kullanici grubu G/G modu in1. Secilmedi

modu in2
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96.16  Birim segimi Glcu, sicakligi ve momenti gdsteren parametrelerin birimini | 0000b
seger.
Bit Adi Bilgi
0 Gug birimi 0 =kwW
1=hp
1 Rezerve
2 Sicaklik birimi [0 =°C
1=°F
3 Rezerve
4 Moment birimi |0 = Nm (N-m)
1 = Ibft (Ib-ft)
5...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Birim segim word'U. 1=1
96.20  Zaman senk birincil | Strlcliniin saat ve tarih senkronizasyonu igin 1. dncelikli Panel
kaynagdi harici kaynagi tanimlar. baglantisi
Dabhili Harici kaynak segili degil. 0
Fieldbus A Fieldbus arabirimi A 2
Dahili FB Yerlesik fieldbus arabirimi 6
Panel baglantisi Kontrol paneli veya kontrol paneline bagli olan Drive 8
composer bilgisayar uygulamasi.
Ethernet araci Bir FENA moddlu Gizerinden Drive composer bilgisayar 9
baglantisi uygulamasi.
96.51  Sil arizasi ve olay Surliciniin hata ve olay glnliklerindeki tim olaylari siler.. Tamam
glnligi
Tamam 0 = Eylem yok 0
Temizle 1 = Gunlukleri temizle 1
0...1 1=
96.70  Adaptif programi Adaptif programi (mevcutsa) etkinlestirir/devre digi birakir. Evet
devre digi birak Ayrica bkz. béliim Adaptif programlama, (sayfa 43).
Hayir Adaptif program devrede. 0
Evet Adaptif program devre disi. 1
96.100 Kullanici parolasini | (Kullanici kilidi agikken g6riiltir) 10000000
degistir Mevcut kullanici parolasini degistirmek igin, bu parametrenin
yani sira 96.101 Kullanici parolasini onayla parametresine
yeni bir parola girin. Yeni parola onaylanana dek bir uyari
etkin olacaktir. Parolayi degistirmek igin, kullanici kilidini
onaylamadan kapatin. Kilidi kapatmak igin, 96.02 Sifre kodu
parametresine gecersiz bir parola girin, 96.08 Kontrol karti
ylikleme parametresini etkinlestirin veya giict kapatip agin.
Ayrica bkz. bolim Kullanicr kilidi, (sayfa 97).
10000000... Yeni kullanici parolasi. -
99999999
96.101 Kullanici parolasini | (Kullanici kilidi agikken goriiliir)
onayla 96.100 Kullanici parolasini degdistir parametresine girilen yeni
kullanici parolasini dogrular.
10000000... Yeni kullanici parolasinin dogrulanmasi. -
99999999
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96.102 Kullanici kilidi (Kullanici kilidi agikken gértiltir) 0000h
islevselligi Kullanici kilidi tarafindan énlenecek eylemleri veya
islevsellikleri secer. Yapilan degisikliklerin yalnizca kullanici
kilidi kapaliyken gergeklestigini unutmayin. Bkz. parametre
96.02 Sifre kodu.
Not: Aksi uygulama tarafindan gerektiriimedikge tim
eylemleri ve fonksiyonlari segmenizi 6neririz.
Bit Adi Bilgi
0 ABB erisim 1 = ABB erisim dlizeyleri (servis, gelismis programlayici, vb.; bkz.
dlzeylerini devre 96.03) devre digi birakildi
disi birak
1 Parametre Kkilit 1 = Parametre kilit durumunu degistirmek 6nlendi, 6r. parola 358'in
durumunu dondur  |etkisi yok
2 Dosya indirmeyi 1 = Dosyalarin sirlcuye yuklenmesi énlendi. Bu,
devre disi birak « yazilim giincellemeleri
« parametreyi geri yikleme
 adaptif bir program yukleniyor
« kontrol panelinin ana gérinimunin degistiriimesi
« sUrict metinlerini diizenleme
« kontrol panelindeki favori parametreler listesini dizenleme
« tarih/saat formatlari ve saat ekranini etkinlestirme/devre digi
birakma gibi kontrol paneli Gizerinden yapilan yapilandirma
ayarlari igin gegerlidir.
3...10 |Rezerve
1 OEM erigimini devre |1 = OEM erisim diizeyi 1 devre digi birakildi
disi birak
seviye 1
12 OEM erigimini devre |1 = OEM erisim diizeyi 2 devre disi birakildi
disi birak
seviye 2
13 OEM erigimini devre |1 = OEM erisim diizeyi 3 devre digi birakildi
disi birak
seviye 3
14...15 |Rezerve
0000h...FFFFh Kullanici kilidi tarafindan énlenecek eylemlerin segimi. -
97 Motor kontrolii Frekans degistirme; kayma kazanci; gerilim rezervi; aki frenleme;
anti-cogging (sinyal enjeksiyonu); IR kompanzasyonu.
97.01  Anahtarlama Siiriict termal limitin altinda kaldigi stirece siriicinin kullanilan | 4 kHz
frekansi referansi anahtarlama frekansini tanimlar. Bkz. bélim Anahtarlama
frekansi, sayfa 79.
Daha yuksek anahtarlama frekansi daha az akustik motor
glriltisuyle sonuglanir. Daha disik anahtarlama frekansi daha
az anahtarlama kayiplari olusturur ve EMC emisyonlarini azaltir.
Not: Birden fazla motorlu bir sisteminiz varsa, yerel ABB
temsilcinizle iletisim kurun.
2 kHz 2 kHz. 2
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4 kHz

4 kHz.

4

8 kHz

8 kHz.

8

97.02

Minimum
anahtarlama
frekansi

izin verilen en diisiik anahtarlama frekansi degeri. Kasa tipine
baghdr.

Suricu termal limite ulastiginda, minimum izin verilen degere
ulasana dek anahtarlama frekansini otomatik olarak azaltmaya
basglar. Minimum degere ulasildiginda, suricu sicakhidi termal
limitin altinda tutmak igin ¢ikis akimini otomatik olarak
sinirlamaya baslar.

invertér sicakligi 05.11 Siiriicii sicakligi parametresiyle gésterilir.

2 kHz

2 kHz

2 kHz.

4 kHz

4 kHz.

8 kHz

8 kHz.

97.03

Kayma kazanci

Tahmini motor kaymasini iyilestirmek icin kullanilan kayma
kazancini tanimlar. %100, tam kayma kazanci demektir, %0
kayma kazanci yok demektir. Hazir deger %100°dir. Tam kayma
kazancinda ayar bulunmasina ragmen statik bir hata tespit
edilirse, baska degerler kullanilabilir.

Ornek (nominal yiik ve 40 rpm nominal kayma ile): Siiriicliye
1000 rpm sabit hiz referansi verilir. Tam kayma kazancina

(= %100) sahip olmasina ragmen, motor ekseninden manuel
olarak yapilan bir takometre élgimu 998 rpm hiz degeri verir.
Statik hiz hatasi, 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm seklindedir. Hatayi
telafi etmek igin, kayma kazanci %105'e (2 rpm / 40 rpm = %5)
cikariimahdir.

%100

%0...%200

Kayma kazanci.

= %1

97.04

Gerilim rezervi

izin verilen minimum gerilim rezervini tanimlar. Gerilim rezervi
ayarlanan degere distugiinde siriicu saha zayiflatma alanina
girer.

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

Eger ara devre DC gerilimi Uy = 550 V ve gerilim tahsisi %5 ise,
sabit calismada maksimum ¢ikis gerilimi maksimum RMS degeri
0,95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V

Saha zayiflatma alaninda motor kontroliiniin dinamik performansi
gerilim tahsisi de@erini yikselterek iyilestirilebilir, ancak striici
saha zayiflatma alanina daha erken girer.

%-2

%-4...%50

Gerilim rezervi.

1=%1

97.05

Aki frenleme

Aki frenleme giicli diizeyini tanimlar. (Diger durdurma ve
frenleme modlari 21 Start/stop modu parametre grubunda
yapilandirilabilir).

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamaldir.

Devre disi

Devre digi

Aki frenleme devre disi birakilr.

Orta

Frenleme sirasinda aki seviyesi sinirlidir. Yavaglama suresi
tam frenlemeye gére daha uzundur.

Tam

Maksimum frenleme giicli. Neredeyse mevcut tim akim,
mekanik frenleme enerjisini motorda termal enerjiye
donisturmek igin kullanihr.
UYARI! Tam aki frenlemeyi kullanmak 6zellikle dongusel
calismada motoru isindirir. Déngtisel bir uygulamaniz
varsa motorun dayanabileceginden emin olun.
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97.08

Optimizér minimum
momenti

Bu parametre, bir senkron reliiktans motorun veya bir gikik sabit
miknatisli senkron motorun kontrol dinamiklerini iyilestirmede
kullanilabilir.

Genel bir kural olarak, ¢ikis momentinin minimum gecikmeyle
ylUkselmesi gereken bir seviyeyi tanimlayin. Bu, motor akimini
arttirir ve duisuk hizlarda moment yanitini iyilestirebilir.

%0,0

%0,0 ... %1600,0

lyilestirici moment limiti.

10 = %1

97.09

Anahtarlama
frekansi modu

Kontrol performansini ve motor glrilti seviyesini dengelemek
icin bir optimizasyon ayari.

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

Normal

Normal

Uzun motor kablolari igin optimize edilmis kontrol performansi.

Disik gurilti

Motor guriltisini en aza indirir.
Not: Bu ayar deger kaybi gerektirir. Donanim el kitabr'ndaki deger
verilerine bakin.

97.10

Sinyal enjeksiyonu

Anti-cogging fonksiyonunu etkinlestirir: moment kontroltniin

kararliigini iyilestirmek igin diistik hiz bélgesinde motora bir

ylksek frekansli alternatif sinyal enjekte edilir. Bu, bazen rotor

motor manyetik kutuplarini gegerken gérilebilen "kenetlenme"

durumunu ortadan kaldirir. Anti-cogging, farkli genlik diizeyleriyle

devreye alinabilir.

Notlar:

* Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige sahip
olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

+ Tatmin edici performans saglayan, miimkiin olan en diisiik
seviyeyi kullanin.

+ Sinyal enjeksiyonu asenkron motorlara uygulamaz.

Devre disi

Devre disi

Anti-cogging devre disi.

Devrede (%5)

Anti-cogging %5'lik genlik seviyesinde etkinlestirilmis.

Devrede (%10)

Anti-cogging %10'luk genlik seviyesinde etkinlestirilmis.

Anti-cogging %15'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

(
Devrede (%15)
Devrede (%20)

Anti-cogging %20'lik genlik seviyesinde etkinlestiriimis.

AW N =2|O

97.11

TR ayari

Rotor zaman sabiti ayari.

Bu parametre, bir asenkron motorunun kapali devre kontroliinde
moment hassasiyetini arttirmak igin kullanilabilir. Normalde,
motor tanimlama galistirmasi yeterli moment hassasiyeti saglar,
ancak optimum performans saglamak igin istisnai olarak talep
edilen uygulamalarda manuel hassas ayar uygulanabilir.

Not: Bu bir uzman diizeyi parametresidir ve uygun yetkinlige
sahip olunmamasi durumunda ayarlanmamalidir.

%100

%25...%400

Rotor zaman sabiti ayari.

1= %1
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97.13 IR kompanzasyonu | Sifir hizda géreceli ¢ikis gerilimi yiikseltmeyi tanimlar (IR %3,50
kompanzasyonu). Yiiksek kirllma momenti kullanilan ancak
vektor kontrolli uygulanamayan uygulamalarda faydalidir.
U/l Uy
(%)
A Bagil ¢ikis gerilimi. IR
kompanzasyonu %15 olarak
ayarl.
%100 |- _ — —
015 L - = Goreceli ¢ikis gerilimi. IR
| kompanzasyonu yok.
' > (Hz)
| Alan zayiflatma noktasi
I
nominal frekansin
%50’si
Ayrica bkz. bélim Skaler motor kontrolii igin IR kompanzasyonu,
sayfa 73.
%0,00...%50,00 Motor nominal geriliminin bir ylizdesi olarak sifir hizda gerilim 1=%1
ylkseltme.
97.15  Motor modeli Motor modeli sicaklik uyarlamasini etkinlestirir. Tahmini motor Devre disi
sicaklik uyarlamasi | sicakligi motor modelinin sicakliga bagh parametrelerini (6r.
direngleri) adapte etmede kullanilabilir.
Devre digi Sicaklik adaptasyonu devre disi birakildi. 0
Tahmini sicaklik Motor sicakligi tahminiyle (35.01 Tahmini motor sicakligi) sicaklik | 1
adaptasyonu.
97.20  U/F orani Alan zayiflama noktasinin altinda UIf (gerilim/frekans) oraninin Karesel
formunu seger. Sadece skaler kontrol igin.
Not: U/f fonksiyonu enerji optimizasyonuyla birlikte kullanilamaz;
45.11 Enerji optimize edici parametresi Devrede olarak
ayarlanirsa, 97.20 U/F orani parametresi yok saylir.
Lineer Sabit moment uygulamalari igin dogrusal oran. 0
Karesel Santrifiljli pompa ve fan uygulamalari igin karesel oran. 1

Karesel U/f oraniyla giiriilti seviyesi, cogu galisma frekansinda
daha disUktir. Sabit miknatisli senkron motorlar
icin tavsiye ediimez.
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98 Kullanici motor Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor
parametreleri degerleri.
Bu parametreler, sahadaki motor i¢in daha dogru motor kontrolu
saglamak icin ya da standart olmayan motorlar igin kullanighdir.
Daha iyi bir motor modeli her zaman saft performansini iyilestirir.
98.01  Kullanici motor Motor model parametrelerini 98.02...98.12 ve 98.14 Secilmedi
modeli modu parametresini etkinlegtirir.
Notlar:
* 99.13 ID run talep edildi parametresi tarafindan ID run
secildiginde, parametre degeri otomatik olarak sifira ayarlanir.
98.02...98.12 parametrelerinin degerleri sonra ID run
sirasinda belirlenen motor 6zelliklerine gére giincellenir.
« ID run sirasinda motor terminallerinden dogrudan yapilan
olglimler, bir motor Ureticisi tarafindan saglanan data
formundaki dederlerden biraz daha farkli degerler olusturabilir.
« Bu parametre siriicii galigirken degistirilemez.
Secilmedi 98.02...98.12 parametreleri aktif degil. 0
Motor parametreleri | 98.02...98.12 parametrelerinin degerleri motor modeli olarak 1
kullanilir.
98.02  Rs kullanici Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000 p.u.
Yildiz baglantili motorda, Rg bir sarginin direncidir. Delta
baglantili motorda, Rg bir sarginin direncinin tgte biridir.
0,00000...0,50000 | Birim basina stator direnci. -
p.u.
98.03  Rr kullanici Motor modelinin Ry rotor direncini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar igin gegerlidir.
0,00000...0,50000 | Birim basina rotor direnci. -
p.u.
98.04  Lm kullanici Motor modelinin Ly, ana endiiktansini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar igin gegerlidir.
0,00000...10,00000 | Birim basina ana enduktans. -
p.u.
98.05  Sigmal kullanici Kagak endiktansini OLg tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar icin gecerlidir.
0,00000...1,00000 | Birim basina kagak endiiktansi. -
p.u.
98.06  Ld kullanici Direk eksen (senkron) endlktansini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gegcerlidir.
0,00000...10,00000 | Birim basina dogrudan eksen enduiktansi. -
p.u
98.07  Lq kullanict Ceyrek eksen (senkron) endiiktansini tanimlar. 0,00000 p.u.
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gegerlidir.
0,00000...10,00000 | Birim basina geyrek eksen endiiktansi. -
p.u
98.08  PM aki kullanici Sabit miknatis akisini tanimlar. 0,00000 p.u.

Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gegerlidir.

0,00000... 2,00000
p.u

Birim basina sabit miknatis akisi.
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98.09  Rs kullanici S| Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar. 0,00000 ohm
0,00000... Stator direnci. -
100,00000 ohm
98.10  Rr kullanici SI Motor modelinin Ry rotor direncini tanimlar. 0,00000 ohm
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar i¢in gecerlidir.
0,00000... Rotor direnci. -
100,00000 ohm
98.11  Lm kullanici S| Motor modelinin Ly, ana endliktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar i¢in gecerlidir.
0,00...100000,00 Ana endiiktans. 1...10000
mH mH
98.12  Sigmal kullanici SI | Kagak endUktansini OLg tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca asenkron motorlar i¢in gecerlidir.
0,00...100000,00 Kacgak enduktansi. 1...10000
mH mH
98.13  Ld kullanici SI Direk eksen (senkron) endlktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gecerlidir.
0,00...100000,00 Dogrudan eksen endiktansi. 1...10000
mH mH
98.14  Lq kullanici SI Ceyrek eksen (senkron) endiktansini tanimlar. 0,00 mH
Not: Bu parametre yalnizca sabit miknatisli motorlar igin
gecerlidir.
0,00...100000,00 Ceyrek eksen endiktansi. 1...10000
mH mH
99 Motor verileri Motor yapilandirma ayarlari.
99.03  Motor tipi Motor tipini seger. Asenkron
Not: Bu parametre striict ¢aligirken degistirilemez. motor
Asenkron motor Standart sincap kafesi AC asenkron motoru (asenkron 0
endUiksiyon motoru).
Sabit miknatish Sabit miknatisl motor. Sabit miknatisli rotor ve siniizoidal 1
motor BackEMF gerilimli ti¢ fazli AC senkron motor.
Not: 99 Motor verileri parametre grubunda motor nominal
degerlerinin dogru sekilde ayarlanmasi ile ilgili sabit miknatisl
motor &zel uyarisi dikkate alinmalidir. Vektor kontrollinii
kullanmalisiniz. Motorun nominal BackEMF gerilimi mevcut
degilse, performansi artirmak igin tam ID run iglemi
gerceklestiriimelidir.
SynRM Senkron reliktans motor. Sabit miknatissiz, ¢ikik kutuplu rotorlu | 2

i¢ fazli AC senkron motor. Vektor kontrollini kullanmalisiniz.
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99.04  Motor kontrol modu

Motor kontrol modunu seger.

Skaler

Vektor

Vektor kontrolli. Vektor kontrolu skaler kontrolden daha iyi
hassasliga sahiptir, ancak tim durumlarda kullanilamaz (bkz.
asagida Skaler bolim).

Motor tanima calistirmasini (ID run) gerektirir. Bkz. 99.13 ID run
talep edildi parametresi.

Not: Vektor kontrolde, daha 6nceden ID run
gergeklestirimemisse siriici ilk calismada bir gelismis sabit ID
run gergeklestirir. Dururken tanimlama ¢alismasindan sonra yeni
bir baglat komutu gereklidir.

Not: Daha iyi bir motor kontrol performansi elde etmek igin,
yUksuiz normal ID galismasi gerceklestirebilirsiniz.

Ayrica bkz. bolim Siirticti ¢alisma modlari, (sayfa 40).

0

Skaler

Skaler kontrol. En Ust seviyede performans gerekli degilse, cogu

uygulama igin uygundur.

Motor tanima calistirmasi gerekli degil.

Not: Asagidaki durumlarda skaler kontrol kullaniimaldir.

+ gok motorlu sistemlerde 1) yiik motorlar arasinda esit
paylasiimiyorsa, 2) motorlarin boyutu farkliysa veya 3) motor
tanimlama galismasindan (ID run) sonra motorlar
degistirilecekse

« motorun nominal akim degeri siiriicinin nominal ¢ikis
akiminin 1/6’sindan da kugukse,

« eger suricl bir motor baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin,
test amagli olarak),

Not: Dogru motor galismasi, motor manyetizasyon akiminin

invertér nominal akiminin %90’in1 agsmamasini gerektirir.

Ayrica bkz. bélimler DC gerilim kontrolii (sayfa 80) ve Siirticii

calisma modlari (sayfa 40).

99.06  Motor nominal

akimi

Nominal motor akimini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki degere

esit olmaldir. E§er siriciiye birden fazla motor baglanmissa,

motorlarin toplam akimini girin.

Notlar:

+ Dogru motor galigmasi, motor manyetizasyon akiminin siiriicl
nominal akiminin %90’in1 asmamasini gerektirir.

+ Bu parametre sirlici ¢alisirken degistirilemez.

0,0A

0,0...6400,0 A

Nominal motor akimi. izin verilen aralik, siriiciinin 1/6...2 x Iy
degeridir (skaler kontrol modunda 0...2 x Iy ).

99.07  Motor nominal

gerilimi

Motora saglanan nominal motor gerilimini tanimlar. Bu ayar,

motor deger plakasindaki dederle ayni olmalidir.

Notlar:

« Sabit miknatisl motorlarda nominal gerilim, motor nominal
hizinda BackEMF gerilimidir. Voltaj dederi dev/dak basina
voltaj olarak verildiyse (6rnegdin 1000 dev/dak basina 60 V),
nominal 3000 dev/dak igin voltaj degeri 3 x 60 V = 180 V olur.

* Motor yalitimindaki gerilim, her zaman suricl besleme
gerilimine baghdir. Bu ayni zamanda, motor gerilim degerinin
sirlicli ve besleme gerilim degerinden diistik oldugu durumda
gecerlidir.

+ Bu parametre siriici galisirken degistirilemez.

0,0V

0,0...960,0 V

Nominal motor gerilimi.

10=1V

99.08  Motor nominal

frekansi

Nominal motor frekansini tanimlar. Bu ayar, motor deger
plakasindaki degerle ayni olmahdir.
Not: Bu parametre siriicu galisirken degistirilemez.

50,0 Hz

0,0...500,0 Hz

Nominal motor frekansi.

10=1Hz
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99.09  Motor nominal hizi | Nominal motor hizini tanimlar. Ayar, motor deger plakasindaki 0 rpm
degerle ayni olmalidir.
Not: Bu parametre siriicii galigirken degistirilemez.
0...30000 rpm Nominal motor hizi. 1=1rpm
99.10  Motor nominal gticii | Nominal motor giictini tanimlar. Ayar, motor deger plakasindaki | 0,00 kW veya
degerle ayni olmalidir. Eger siriiciiye birden fazla motor hp
baglanmigsa, motorlarin toplam gticlini girin. Birim, 96.16 Birim
secimi parametresi ile segilir.
Not: Bu parametre siirlicii ¢alisirken degistirilemez.
0,00... 10000,00 Nominal motor guicu. 1 =1 birim
kW veya
0,00... 13404,83 hp
99.11  Motor nominal cos | Daha hassas bir motor modeli igin motor cosphi dederini tanimlar. | 0,00
] Deger zorunlu degildir; ancak bir asenkron motorda, 6zellikle
beklemede tanimlama calistirmasi gerceklestirirken kullanighdir.
Sabit miknatista veya senkron reliktans motorda, bu deger
gerekmez.
Notlar:
+ Tahmini deger girmeyin. Kesin degeri bilmiyorsaniz
parametreyi sifirda birakin.
+ Bu parametre siirlicl ¢alisirken degistirilemez.
0.00...1.00 Motor cosphi degeri. 100 =1
99.12  Nominal motor Daha hassas bir motor modeli igin nominal motor safti momentini | 0,000
momenti tanimlar. Zorunlu degildir. Birim, 96.76 Birim se¢imi parametresi | N-m veya
ile segilir. Ib-ft
Not: Bu parametre siirlicii ¢alisirken degistirilemez.
0,000...4000000,000 | Nominal motor momenti. 1 =100 birim

N-m veya
0,000...2950248,597
Ib-ft




Parametreler 297

No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16

99.13  ID run talep edildi Suricuniin bir sonraki start isleminde gergeklestirilen motor Yok
tanimlama rutininin (ID run) tiiriin seger. ID run sirasinda siriict,
optimum motor kontrolii igin motor karakteristiklerini tanimlar.
Henliz ID run gergeklestirimediyse (veya 96.06 Parametre geri
ylikleme parametresi kullanilarak varsayilan parametre degerleri
geri yiklendiyse), bu parametre otomatik olarak Sabit seklinde
ayarlanarak, bir ID run gerceklestirilmesi gerektigini belirtir.

ID run sonrasinda, suriici durur ve bu parametre otomatik olarak

Yok seklinde ayarlanir.

Notlar:

« ID run’in diizglin ¢ahstigindan emin olmak igin 30. gruptaki
(maksimum hiz ve minimum hiz, maksimum moment ve
minimum moment) siriici limitleri yeterinde blylik olmaldir
(limitlerin belirledigi aralik yeterince biiyiik olmalidir). Ornegin
hiz limitleri motor nominal hizindan azsa, ID run
tamamlanamaz.

+ Geligmig ID run igin, makineler mutlaka motordan mekanik
olarak ayrilimalidir.

+ Daimi miknatisli motor veya senkron reliiktans motor
durumunda, bir Normal, Azaltilmig veya Sabit ID run igin motor
saftinin KILITLENMEMESI ve yiik momentinin %10'dan daha
az olmasi gerekir.

« Skaler kontrol modunda (99.04 Motor kontrol modu = Skaler),
ID run otomatik olarak talep edilmez. Ancak, daha dogru bir
moment tahmini igin bir ID run gergeklestirilebilir.

+ D run etkinlestirildikten sonra siiriici stop edilerek iptal
edilebilir:

* IDrun, (99.04, 99.06...99.12) motor parametreleri her
degistirildiginde gergeklestiriimelidir.

+ ID run sirasinda STO AKTIF ve acil stop devrelerinin
(mevcutsa) kapali oldugundan emin olun.

* ID run igin, lojik tarafindan mekanik fren (mevcutsa) agilmaz.

* Bu parametre suriici galigirken degistirilemez.

Yok Motor ID run istenmez. Bu mod sadece, ID run 0
(NormallAzaltilmis/ Sabit/ Gelismig) daha 6nceden bir kez
gerceklestiriimisse segilebilir.

-

Normal Normal ID run. Tim durumlar icin iyi kontrol hassasiyeti saglar. ID
run yaklasik 90 saniye surer. MUmkin olan her durumda bu mod
segilmelidir.

Notlar:

* Yik momenti %20'den daha yiiksekse veya ID run sirasinda
makine nominal moment gegisine dayanabilecek durumda
degilse, galistinlan makine Normal ID run sirasinda motordan
mekanik olarak ayriimaldir.

« ID galismasi start edilmeden 6nce dénus yoniinu kontrol edin.
Calisma sirasinda motor ileri yénde doner.

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklasik

%50...100 arasinda ¢alisir. ID CALISMASI

GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN!
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Azaltiimig

Azaltilmis ID run. Asagidaki durumlarda Normal veya Gelismis ID
Run yerine bu mod segilmelidir;
» mekanik kayiplar %20'den yiiksekse (6rnegin, motor,
calistirilan makineden mekanik olarak ayrilamiyorsa) veya
» motor calisirken aki dusurilmesine izin veriimiyorsa (6rnegin,
motor terminallerinden beslenen dahili frenli bir motor
durumunda).
Bu ID run modunda, alan zayiflama bélgesinde veya yiiksek
momentlerde nihai motor kontrolii, Normal ID run'da oldugu kadar
hassas olmayabilir. Duguk ID run, Normal ID run'a gére daha
cabuk tamamlanir (90 saniyeden daha kisa surede).
Not: ID galismasi start edilmeden 6nce donus yonini kontrol
edin. Calisma sirasinda motor ileri ydnde doner.
UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin yaklasik
%50...100 arasinda galisir. ID CALISMASI
GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN!

2

Sabit

Sabit ID run. Motora DC akimi verilir. Bir AC asenkron (asenkron)
motoru igin, motor safti ddndirilmez. Daimi miknatisli motorda,
saft yarim tur doénebilir.

Not: Bu mod yalnizca, bagli mekanik donanimlardan
(6rn.kaldirma ve ving uygulamalari) kaynaklanan kisitlamalar
nedeniyle Normal, Azaltiimis veya Gelismis ID run
kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

Rezerve

Gelismis

Geligmis ID run.
MUimkin olan en iyi kontrol hassasiyetini garantiler. ID ¢aligsmasi
¢ok uzun sirede tamamlanir. Bu mod, tiim ¢alisma alani boyunca
en Ust seviyede performans gerektiginde segilmelidir.
Not: Uygulanan yiiksek moment ve hiz gegisleri sebebiyle, tahrik
edilen makine motordan ayrilmalidir.
UYARI! ID run sirasinda motor izin verilen maksimum
(pozitif) ve minimum (negatif) hiza kadar hizlarda
caligabilir. Birgok hizlanma ve yavaslama gerceklesir.
Sinir parametrelerinin izin verecedi maksimum moment, akim ve
hiz ayarlanabilir. ID CALISMAS| GERGCEKLESTIRMEDEN ONCE
MOTORU GALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI
KONTROL EDIN!

99.14

Son ID galismasi
gergeklestirildi

En son gergeklestirilen ID run turind gosterir. Farkli modlar
hakkinda daha fazla bilgi i¢in, 99.13 ID run talep edildi
parametresinin segimlerine bakin.

Yok

Yok

Higbir ID run basariyla tamamlanmamistir.

Normal

Normal ID run.

Azaltilmis

Azaltilmig 1D run.

Sabit

Sabit 1D run.

Rezerve

Geligmis

Geligsmis 1D run.

99.15

Motor kutup sayilari
hesaplandi

Motordaki hesaplanan kutup cifti sayisi.

olo|sr|lw|n|2|o

0...1000

Kutup cifti sayisi.
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99.16  Motor faz sirasi Motorun dénuis yoniini degistirir. Bu parametre motor yanhs uvw
yonde donliyorsa kullanilabilir (6rnegdin, motor kablosundaki
yanlis faz siralamasindan dolayi) ve kablo tesisatini diizeltmek
pratik olmadiginda.

Not:

+ Bu parametrelerin degistirilmesi hiz referansi polaritelerini
etkilemez. Bu nedenle pozitif hiz referansi motoru ileri yénde
dondirir. Faz sirasi segimi yalnizca "ileri" yonuin gercekte
dogru yon oldugunu saglar.

uvw Normal. 0

uwyv Terse cevrilmis donis yonu.
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50 Hz ve 60 Hz besleme frekans ayarlarinin varsayilan
degerleri arasindaki degisiklikler

95.20 HW opsiyonlari word'(i 1 parametresi 0. biti Besleme frekansi 60 Hz, surlcl
parametresi varsayilan degerleri 50 Hz veya 60 Hz besleme frekansina uygun olarak
degisir. Bit, surici teslim edilmeden 6nce piyasaya uygun olarak ayarlanir.

50 Hz'den 60 Hz'e veya tam tersine gecmeniz gerekirse, bitin degerini degistirin
sonra surlcuyt tamamen sifirlayin. Ondan sonra kullanilacak makroyu yeniden
segmeniz gerekir.

Asagidaki tablo varsayilan degerleri besleme frekans kaynagina bagli olan
parametreleri gosterir. Besleme frekansi ayari, strtcunin tip koduyla birlikte ayrica
99 Motor verileri Grubu parametre degerlerini de etkiler, ancak bu parametreler
tabloda listelenmez.

Hayir Adi 95.20 HW opsiyonlari word'ii 1 | 95.20 HW opsiyonlari word'ii 1
bit Besleme frekansi 60 Hz = | bit Besleme frekansi 60 Hz =
50 Hz 60 Hz
11.45  Frek grs 1 6i¢kindrin 1500,000 1800,000
maksimumda
156.35  Frek ¢ikigi 1 kaynagi maks 1500,000 1800,000
12.20  Al1 maks'da 6lgeklendirilen Al1 50,000 60,000
13.18  AOf1 kaynagi maks 50,0 60,0
22.26 Sabit hiz 1 300,00 rpm 360,00 rpm
22.27 Sabit hiz 2 600,00 rpm 720,00 rpm
22.28 Sabit hiz 3 900,00 rpm 1080,00 rpm
22.29 Sabit hiz 4 1200,00 rpm 1440,00 rpm
22.30 Sabit hiz 5 1500,00 rpm 1800,00 rpm
22.30 Sabit hiz 6 2400,00 rpm 2880,00 rpm
22.31 Sabit hiz 7 3000,00 rpm 3600,00 rpm
28.26  Sabit frekans 1 5,00 Hz 6,00 Hz
28.27  Sabit frekans 2 10,00 Hz 12,00 Hz
28.28  Sabit frekans 3 15,00 Hz 18,00 Hz
28.29 Sabit frekans 4 20,00 Hz 24,00 Hz
28.30  Sabit frekans 5 25,00 Hz 30,00 Hz
28.31 Sabit frekans 6 40,00 Hz 48,00 Hz
28.32  Sabit frekans 7 50,00 Hz 60,00 Hz
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Hayir Adi 95.20 HW opsiyonlari word'ti 1 | 95.20 HW opsiyonlari word'li 1
bit Besleme frekansi 60 Hz = | bit Besleme frekansi 60 Hz =
50 Hz 60 Hz

30.12 Maksimum hiz 1500,00 rpm 1800,00 rpm

30.14 Maksimum frekans 50,00 Hz 60,00 Hz

31.26 Sikisma hiz limiti 150,00 rpm 180,00 rpm

31.27 Sikisma frekans limiti 15,00 Hz 18,00 Hz

31.30  Asiri hiz hata payi 500,00 rpm 500,00 rpm

46.01 Hiz 6lgeklendirme 1500,00 rpm 1800,00 rpm

46.02 Frekans 6lgceklendirme 50,00 Hz 60,00 Hz

46.31 Hiz limitinin (zerinde 1500,00 rpm 1800,00 rpm

46.32 Frekans limitinin tizerinde 50,00 Hz 60,00 Hz
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Ek parametre verileri

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdlimde, kendine ait araliklari ve 32 bitlik fieldbus dlgeklendirme gibi bazi ilave
verilerin bulundugu parametreler listelenmektedir. Parametre agiklamalari igin, bkz.
bolim Parametreler, (sayfa 99).

Terimler ve kisaltmalar

Terim

Tanimi

Gergek sinyal

Sdricu tarafindan 6lglilen veya hesaplanan sinyal. Genellikle yalnizca
izlenebilir, ayarlanamaz; bununla birlikte sayag tipi sinyaller resetlenebilir.

Analog Analog kaynak: parametre, "Diger" 6gesi segilerek ve bir listeden kaynak

kaynak parametresi secilerek baska bir parametrenin degerine ayarlanabilir.
“Diger” segimine ek olarak, parametre énceden segilmis baska ayarlar
sunabilir.

ikili kaynak ikili kaynak: parametre degeri bagka bir parametredeki ("Diger") belirli bir
bitten alinabilir. Bazen deger 0 (yanlig) ya da 1 (dogru) olarak ayarlanabilir.
Ayrica, parametre 6nceden secilmis baska ayarlar sunabilir.

Veri Veri parametresi

FbEQ32 32 bit fieldbus esdegeri: Bir harici sisteme aktarim igin 32 bit deger
secildiginde, iletisimde kullanilan tamsayi ve panelde gdsterilen deger
arasindaki 6lgeklendirme.
Karsilik gelen 16 bit 6lgeklendirmeler Parametreler bolimiinde (sayfa 99)
listelenmektedir.

Liste Secim listesi.
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Terim Tanimi

No. Parametre numarasi.

PB Birlesik Boolean (bit listesi).

Real Reel say!.

Tip Parametre tipi. Bkz. Analog kaynak, ikili kaynak, Liste, PB, Real.

Fieldbus adresleri

Fieldbus adaptorinin Kullanici el kitabr'na bakin.
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No. | Adi | Tip Aralik | Birim | FbEq32
01 Gergek degerler
01.01 |Kullanilan motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.02 | Tahmini motor hizi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.03 |Motor hizi % Real -1000,00...1000,00 % 100 = %1
01.06 |Cikis frekansi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
01.07 |Motor akimi Real 0,00...30000,00 A 100=1A
01.08 |Motor nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.09 |Sdricli nom motor akimi % Real 0,0...1000,0 % 10 = %1
01.10 |Motor momenti Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
01.11 |DC gerilimi Real 0,00...2000,00 \ 100=1V
01.13 | Cikig gerilimi Real 0...2000 \ 1=1V
01.14 | Cikig glci Real -32768,00...32767,00 kWhveya 100 = 1 birim
p
01.15 |Motor nom ¢ikis glci % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.16 |Sirici nom ¢ikis glcl % Real -300,00...300,00 % 100 = %1
01.17 |Motor safti glict Real -32768,00...32767,00 kWhveya 100 = 1 birim
p
01.18 |Invertér GWh sayaci Real 0...65535 GWh 1=1GWh
01.19 |Invertér MWh sayaci Real 0...1000 MWh 1=1MWh
01.20 |Invertdr kWh sayaci Real 0...1000 kWh 1=1kWh
01.24 |Gergek aki % Real 0...200 % 1=%1
01.30 |Nominal moment dlgegi Real 0,000...4000000 N-Tbvgya 1000 = 1 birim
01.31 |Ortam sicakhgi Real -40,0...120,0 °C:/Feya 10=1
01.50 |Gegerli saat kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.51 |Onceki saat kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.52 | Gegerli giin kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.53 | Onceki giin kWh Real 0,00...1000000,00 kWh 100 = 1 kWh
01.54 |Kimdlatif invertor enerjisi Real -200000000,0... kWh 1=1kWh
200000000,0
01.55 |Iinvertér GWh sayaci Real 0...65535 GWh 1=1GWh
(sifirlanabilir)
01.56 |invertsr MWh sayaci Real 0...1000 MWh 1=1MWh
(sifirlanabilir)
01.57 |Invertér kWh sayaci Real 0...1000 kWh 1=1kWh
(sifirlanabilir)
01.58 | Kumdlatif invertor enerjisi Real -200000000,0... kWh 1=1kWh
(sifirlanabilir) 200000000,0
01.61 |Kullanilan mutlak motor hizi Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
01.62 |Mutlak motor hizi % Real %0,00...%1000,00 % 100 = %1
01.63 |Mutlak ¢ikis frekansi Real 0,00...500,00 Hz Hz 100 =1Hz
01.64 |Mutlak motor momenti Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
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No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
01.65 |Mutlak ¢ikis giict Real 0,00...32767,00 kW 100 = 1 kW
01.66 |Mut cikis glicli % motor nom Real 0,00...300,00 % 100 = %1
01.67 |Sirici nom mut ¢ikis glcli % Real 0,00...300,00 % 100 = %1
01.68 |Mutlak motor safti giici Real 0,00...32767,00 kW 100 =1 kW

03 Giris referanslari
03.01 |Panel referansi Real -100000,00...100000,00 - 100=1
03.02 |Panel referansi uzak Real -100000,00...100000,00 - 100=1
03.05 |FB A referansi 1 Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.06 |FB A referansi 2 Real -100000,00...100000,00 - 100 =1
03.09 |EFB referansi 1 Real -30000,00...30000,00 - 100 =1
03.10 |EFB referansi 2 Real -30000,00...30000,00 - 100 =1

04 Uyari ve hatalar
04.01 | Tetikleme hatasi Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.02 |Etkin hata 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.03 |Etkin hata 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.06 |Etkin uyari 1 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.07 |Etkin uyarn 2 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.08 |Etkin uyar 3 Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.11 [En son hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.12 |En son 2. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.13 |En son 3. hata Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.16 |En son uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.17 |En son 2. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1
04.18 |En son 3. uyari Veri 0000h...FFFFh - 1=1

05 Teshis
05.01 |Acik slire sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.02 |Calisma sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.03 |Calistigi saatler Real 0,0...429496729,5 h 10 = 1 h (saat)
05.04 |Fan calisma slresi sayaci Real 0...65535 d 1=1d
05.10 |Kontrol karti sicakligi Real -100...300 °C cheya 10=1
05.11 |Sdiriict sicakligi Real -40,0...160,0 % 10 = %1
05.22 |Teshis word'li 3 PB 0000h...FFFFh -

06 Kontrol ve durum word'leri
06.01 |Ana kontrol word'li PB 0000h...FFFFh - 1=
06.11 [Ana durum word'u PB 0000h...FFFFh - 1=
06.16 | Siriict durum word'll 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.17 | Siriict durum word'l 2 PB 0000h...FFFFh - 1=
06.18 |Start yasadi durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
06.19 |Hiz kontroli durum word't PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.20 |Sabit hiz durum word'i PB 0000h...FFFFh - 1=
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06.21 |Siriict durum word'd 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.22 |Hand-off-auto durum word'u PB 0000h...FFFFh - 1=1
06.30 |MSW bit 11 segimi Tkili - - 1=1

kaynak
06.31 |MSW bit 12 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
06.32 |MSW bit 13 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
06.33 |MSW bit 14 segimi Tkili - - 1=1
kaynak
07 Sistem bilgisi
07.03 |Sdricii tipi Liste 0...999 - 1=
07.04 |Yazilim adi Liste - - 1=1
07.05 |Yazilim strimu Veri - - 1=
07.06 |YUkleme paketi adi Liste - - 1=
07.07 |Yukleme paketi stirimu Veri - - 1=1
07.11 |Cpu kullanimi Real 0...100 % 1=%1
07.25 |Ozellestirme paketi adi Veri - - 1=
07.26 |Ozellestirme paketi siirimii Veri - - 1=1
07.30 |Adaptif program durumu PB 0000h...FFFFh - 1=

07.31 |AP sekans durumu Veri 0...20 - 1=
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Parametre gruplan 10...99

No. | Adi | Tip Aralik | Birim | FbEq32
10 Standart DI, RO
10.02 | DI gecikmis durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.03 | DI zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.04 |DI zorlanmig veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.21 |RO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.22 |RO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.23 |RO zorlanmisg veriler PB 0000h...FFFFh - 1=1
10.24 |RO1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
10.25 |RO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.26 |RO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.27 |RO2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak
10.28 |RO2 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.29 |RO2 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.30 [RO3 kaynagi Ikili - - 1=
kaynak
10.31 |RO3 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.32 |RO3 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
10.99 |RO/DIO kontrol word'l PB 0000h...FFFFh - 1=
10.101 |RO1 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
10.102 |RO2 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
10.103 |RO3 degistirme sayaci Real 0...4294967000 - 1=
11 Standart DIO, FI, FO
11.21 |DI5 yapilandirma Liste 0...1 - 1=
11.38 |Frek girisi 1 gercek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.39 |Frek girisi 1 6lgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
degeri
11.42 |Frek girisi 1 min Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.43 |Frek girisi 1 maks Real 0...16000 Hz 1=1Hz
11.44 |Frek grs 1 6lgkindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
minimumda
11.45 |Frek grs 1 6lgkindrin Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
maksimumda
12 Standart Al
12.02 | Al zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.03 | Al denetim fonksiyonu Liste 0...4 - 1=1
12.04 |Al denetim segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
12.11 |Al1 gergek degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.12 |Al1 dlgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
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12.13 | Al1 zorlanan degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V Y
12.15 | Al1 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.16 | Al1 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
12.17 |Al1 min Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.18 |Al1 maks Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.19 |Al1 min'de Olgeklendirilen Al1 Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.20 |Al1 maks'da olgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al1
12.21 | Al2 gergek degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.22 | AI2 dlgeklendirilen degeri Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.23 | Al2 zorlanan degeri Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.25 | Al2 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
12.26 |Al2 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
12.27 |Al2 min Real 0,000...20,000 mA veya | mAveya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V Y
12.28 |Al2 maks Real 0,000...20,000 mA veya | mA veya | 1000 = 1 birim
0,000...10,000 V \Y
12.29 | Al2 min'de dlgeklendirilen Al2 Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
12.30 |Al2 maks'da 6lgeklendirilen Real -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al2
12.101 |Al1 yiizde degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
12.102 | Al2 yiizde degeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
13 Standart AO
13.02 |AO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=1
13.11 |AO1 gergek degeri Real 0,000...22,000 veya mA 1000 =1 mA
0,000...11000 V
13.12 |AO1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
13.13 |AO1 zorlanan degeri Real 0,000...22,000 veya mA 1000 =1 mA
0,000...11000 V
13.15 |AO1 birimi segimi Liste 2,10 - 1=1
13.16 |AO1 filtre slresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.17 |AO1 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.18 |AO1 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.19 |AO1 kaynagi min'de AO1 Real 0,000...22,000 veya mA 1000 =1 mA
cikisi 0,000...11000 V
13.20 |AO1 kaynagi maks'da AO1 Real 0,000...22,000 veya mA 1000 =1 mA
cikist 0,000...11000 V
13.21 |AO2 gergek degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.22 |AO2 kaynagi Analog - - 1=1

kaynak
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13.23 |AO2 zorlanan degeri Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
13.26 |AO2 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
13.27 |AO2 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.28 |AO2 kaynagi maks Real -32768,0...32767,0 - 10=1
13.29 |AO2 kaynag! min'de AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA

cikisi
13.30 |AO2 kaynagi maks'da AO2 Real 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
cikisi
13.91 |AO1 veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
13.92 |AO2 veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
15 G/C genigletme modiili
15.01 | Genigletme modulu tipi Liste - 1=1
15.02 | Tespit edilen genisletme Liste - 1=1
mod(li
15.03 [DI durumu PB 0000h...FFFFh - 1=
15.04 |RO/DO durumu PB 0000h...FFFFh - 1=
15.05 |RO/DO zorlama segimi PB 0000h...FFFFh - 1=
15.06 |RO/DO zorlanan veriler PB 0000h...FFFFh - 1=
15.07 |RO4 kaynagi Ikili - - 1=
kaynak
15.08 |RO4 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.09 |RO4 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.10 |RO5 kaynagi Tkili - - 1=
kaynak
15.11 |ROS5 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.12 |RO5 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.22 |DO1 konfigiirasyonu Liste 0,2 - 1=
15.23 |DO1 kaynagi Ikili - - 1=
kaynak
15.24 |DO1 ON gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.25 |DO1 OFF gecikmesi Real 0,0...3000,0 s 10=1s
15.32 |Frek ¢ikisi 1 gergek degeri Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.33 |Frek ¢ikisi 1 kaynagi Analog - - 1=
kaynak
15.34 |Frek ¢ikisi 1 kaynagi min Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.35 |Frek ¢ikisi 1 kaynadi maks Real -32768,0...32767,0 - 1000 =1
15.36 |Kaynak min frek gikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
15.37 |Kaynak maks frek cikisi 1 Real 0...16000 Hz 1=1Hz
19 Galisma modu
19.01 | Gergek galisma modu Liste 1...2,10, 20 - 1=1
19.11 | Ext1/Ext2 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
19.18 |HAND/OFF devre disi birakma Ikili - - 1=1
kaynagi kaynak
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19.19 |HAND/OFF devre disi birakma Liste 0...1 - 1=1
eylemi
20 Start/stop/yon

20.01 |Ext1 komutlari Liste 0...1,4,11...12, 14 - 1=1

20.02 |Ext1 start tetikleyici tirQ Liste 0...1 - 1=1

20.03 |Ext1in1 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

20.04 |Ext1in2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.06 |Ext2 komutlar Liste 0...6,11...12, 14 - 1=1

20.07 |Ext2 start tetikleyici tirQ Liste 0...1 - 1=1

20.08 |Ext2 in1 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

20.09 |Ext2in2 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

20.40 |Calisma izni Tkili - - 1=1
kaynak

20.41 | Start kilidi 1 Ikili - - 1=1
kaynak

20.42 |Start kilidi 2 Tkili - - 1=1
kaynak

20.43 |Start kilidi 3 Tkili - - 1=1
kaynak

20.44 | Start kilidi 4 Ikili - - 1=1
kaynak

20.45 |Start kilidi durdurma modu Tkili - - 1=1
kaynak

20.46 |Calisma izni metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.47 | Start kilidi 1 metni Tkili - - 1=1
kaynak

20.48 |Start kilidi 2 metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.49 |Start kilidi 3 metni Tkili - - 1=1
kaynak

20.50 |Start kilidi 4 metni Ikili - - 1=1
kaynak

20.51 |Start kilidi durumu Tkili - - 1=1
kaynak

21 Start/stop modu

21.01 | Start modu Liste 0...2 - 1=1

21.02 |Miknatislama siresi Real 0...10000 ms 1=1ms

21.03 |Stop modu Liste 0...2 - 1=1

21.04 | Acil stop modu Liste 0...2 - 1=1

21.05 |Acil stop kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

21.06 | Sifir hiz limiti Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
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21.07 |Sifir hiz gecikmesi Real 0...30000 ms 1=1ms
21.08 |DC akim kontrolii PB 0000b...0011b - 1=1
21.09 |DC tutma hizi Real 0,00...1000,00 rpm 100 =1 rpm
21.10 |DC akim referansi Real 0,0...100,0 % 10 = %1
21.11 [Son miknatislama suresi Real 0...3000 s 1=1s
21.14 |On isitma giris kaynagi Ikili - - 1=1

kaynak
21.16 |On isitma akimi. Real 0,0...30,0 % 10 = %1
21.18 |Otomatik yeniden start siresi Real 0,0,0,1...10,0 s 10=1s
21.19 |Skaler start modu Liste 0..4 - 1=1
21.21 |DC tutma frekansi. Real 0,00...1000,00 Hz 100=1Hz
21.22 |Start gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
21.23 |Yumusak kalkis Real 0..2 - 1=1
21.24 | Yumusak kalkis akimi Real 10,0...100,0 % 100 = %1
21.25 |Yumusak kalkis hizi Real 2,0...100,0 % 100 = %1
21.26 |Moment yikseltme akimi Real 15,0...300,0 % 100 = %1
21.34 |Otomatik yeniden baslatmayi Liste 0...1 - 1=1
zorlama
22 Hiz referansi segimi
22.01 |Hiz ref sinirsiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
2211 [Ext1 hiz ref1 Analog - - 1=1
kaynak
22.18 |Ext2 hiz ref1 Analog - - 1=1
kaynak
22.21 |Sabit hiz fonksiyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
22.22 |Sabit hiz segimi 1 Ikili - - 1=1
kaynak
22.23 | Sabit hiz segimi 2 Ikili - - 1=1
kaynak
22.24 |Sabit hiz segimi 3 Ikili - - 1=1
kaynak
22.26 | Sabit hiz 1 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.27 |Sabit hiz 2 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.28 |Sabit hiz 3 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.29 |Sabit hiz 4 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.30 |Sabit hiz5 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.31 | Sabit hiz6 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.32 |Sabit hiz7 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.41 |Givenli hiz ref Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
22.51 |Kritik hiz fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
22.52 | Kritik hiz 1 dustk Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.53 |Kritik hiz 1 yuksek Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
22.54 |Kritik hiz 2 dusik Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
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22.55 |Kritik hiz 2 yiksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.56 |Kritik hiz 3 dislik Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.57 |Kritik hiz 3 ylksek Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.71 |Motor potansiyometresi Liste 0...3 - 1=1

fonksiyonu
22.72 |Motor potansiyometresi Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
baslangic degeri
22.73 |Motor potansiyometresi Tkili - - 1=1
yukseltme kaynagi kaynak
22.74 |Motor potansiyometresi Ikili - - 1=1
disurme kaynagi kaynak
22.75 I\/!_otor_ potansiyometresi rampa Real 0,0...3600,0 s 10=1s
slresi
22.76 |Motor potansiyometresi min Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
degeri
22.77 |Motor potansiyometresi maks Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
degeri
22.80 |Motor potansiyometresi ref Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
gercek
22.86 |Gergek hiz referansi 6 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
22.87 |Gergek hiz referansi 7 Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23 Hiz referansi rampasi
23.01 |Hiz ref rampa girisi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.02 |Hiz ref rampa cikisi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
23.12 |Hizlanma siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.13 |Yavaslama siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.23 | Acil stop suresi Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
23.32 | Sekil siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
24 Hiz referansi durumu
24.01 |Kullanilan hiz referansi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.02 |Kullanilan hiz geri bildirimi Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
24.03 |Filtrelenen hiz hatasi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.04 |Hiz hatasi ters gevrildi Real -30000,0...30000,0 rpm 100 =1 rpm
24.11 |Hiz dizeltme Real -10000,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
2412 |Hiz hatasi filtre siresi Real 0...10000 ms 1=1ms
25 Hiz kontrolii
25.01 |Moment referans hiz kontroll Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
25.02 |Hiz oransal kazanci Real 0,00...250,00 - 100 =1
25.03 |Hiz integral siresi Real 0,00...1000,00 s 100=1s
25.04 |Hiz tirev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
25.05 |Turev filtre suresi Real 0...10000 ms 1=1ms
25.15 |Oransal kazang acil stop Real 1,00...250,00 - 100 =1
25.53 |Moment oransal referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1




314 Ek parametre verileri

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
25.54 |Moment integral referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1
25.55 |Moment tlirev referansi Real -30000,0...30000,0 % 10 = %1

28 Frekans referans zinciri
28.01 |Frekans ref rampa girisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.02 |Frekans ref rampa ¢ikisi Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.11 |Ext1 frekans ref1 Analog - - 1=1
kaynak
28.15 |Ext2 frekans ref1 Analog - - 1=1
kaynak
28.21 |Sabit frekans fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
28.22 |Sabit frekans segimi 1 Ikili - - 1=1
kaynak
28.23 |Sabit frekans segimi 2 Ikili - - 1=1
kaynak
28.24 | Sabit frekans segimi 3 Ikili - - 1=1
kaynak
28.26 | Sabit frekans 1 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.27 |Sabit frekans 2 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.28 | Sabit frekans 3 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.29 |Sabit frekans 4 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.30 |Sabit frekans 5 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.31 |Sabit frekans 6 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.32 | Sabit frekans 7 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.41 | Guvenli frekans ref Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.51 | Kritik frekans fonksiyonu PB 00b...11b - 1=1
28.52 |Kritik frekans 1 diisiik Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.53 | Kritik frekans 1 yiiksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.54 |Kritik frekans 2 diisiik Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.55 | Kiritik frekans 2 yiiksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.56 |Kritik frekans 3 diisiik Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.57 |Kritik frekans 3 yiiksek Real -500,00...500,00 Hz 100 =1 Hz
28.72 |Frek hizlanma stresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.73 |Frek yavaglama siresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.76 |Frek rampa girisi sifir kaynak Ikili - - 1=1
kaynak
28.82 | Sekil suresi 1 Real 0,000...1800,000 s 1000=1s
28.92 |Gergek frekans ref 3 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.96 |Gergek frekans ref 7 Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
28.97 |Frekans ref sinirsiz Real -500,00...500,00 Hz 100=1Hz
30 Limitler
30.01 |Limit word'di 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.02 |Moment limiti durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
30.11 [Minimum hiz Real -30000,00...30000,00 rom 100 =1 rpm
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30.12 |Maksimum hiz Real -30000,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm
30.13 |Minimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
30.14 |Maksimum frekans Real -500,00...500,00 Hz 100 =1Hz
30.17 |Maksimum akim Real 0,00...30000,00 A 100=1A
30.19 |Minimum moment 1 Real -1600,0...0,0 % 10 = %1
30.20 |Maksimum moment 1 Real 0,0...1600,0 % 10 = %1
30.26 |Gli¢ motor limiti Real 0,00...600,00 % 100 = %1
30.27 |Gug Uretme limiti Real -600,00...0,00 % 100 = %1
30.30 |Yuksek gerilim kontrolu Liste 0...1 - 1=1
30.31 |Dusuk gerilim kontroll Liste 0...1 - 1=1

31 Hata fonksiyonlari

31.01 |Harici olay 1 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.02 |Harici olay 1 tirl Liste 0...1 - 1=1

31.038 |Harici olay 2 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

31.04 |Harici olay 2 tirl Liste 0...1 - 1=1

31.05 |Harici olay 3 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

31.06 |Harici olay 3 tirl Liste 0...1 - 1=1

31.07 |Harici olay 4 kaynagi Tkili - - 1=1
kaynak

31.08 |Harici olay 4 tirl Liste 0..1 - 1=1

31.09 |Harici olay 5 kaynagi Ikili - - 1=1
kaynak

31.10 |Harici olay 5 tirl Liste 0...1 - 1=1

31.11 |Hata reset segimi Ikili - - 1=1
kaynak

31.12 | Otomatik resetleme secimi PB 0000h...FFFFh - 1=

31.13 |Segilebilir hata Real 0000h...FFFFh - 1=

31.14 |Hata sayisi Real 0...5 - 1=

31.15 |Toplam deneme zamani Real 1,0...600,0 s 10=1s

31.16 |Gecikme zamani Real 0,0...120,0 s 10=1s

31.19 | Motor faz kaybi Liste 0...1 - 1=

31.20 |Toprak hatasi Liste 0...2 - 1=

31.21 |Besleme faz kaybi Liste 0...1 - 1=

31.22 |STO gosterge Liste 0...3 - 1=

calistirma/durdurma
31.23 |Kablolama veya topraklama Liste 0...1 - 1=1
hatasi

31.24 |Sikisma fonksiyonu Liste 0...2 - 1=1

31.25 |Sikisma akim limiti Real 0,0...1600,0 % 10 = %1

31.26 |Sikisma hiz limiti Real 0,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm

31.27 |Sikisma frekans limiti Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz




316 Ek parametre verileri

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
31.28 |Sikisma zamani Real 0...3600 s 1=1s
31.30 |Asirn hiz hata payi Real 0,00...10000,00 rpm 100 =1 rpm
31.32 |Acil rampa denetimi Real 0...300 % 1=%1
31.33 | Acil rampa denetimi gecikmesi Real 0...100 s 1=1s
31.36 |Yard fan arizasi baypas Liste 0...1 - 1=1

32 Denetim
32.01 |Denetim durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
32.05 |Denetim 1 fonksiyonu Liste 0...7 - 1=1
32.06 |Denetim 1 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.07 |Denetim 1 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.08 |Denetim 1 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.09 |Denetim 1 dusik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.10 |Denetim 1 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.11 [Denetim 1 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.15 |Denetim 2 fonksiyonu Liste 0..7 - 1=1
32.16 |Denetim 2 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.17 |Denetim 2 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.18 |Denetim 2 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.19 |Denetim 2 dusiik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.20 |Denetim 2 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.21 |Denetim 2 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.25 |Denetim 3 fonksiyonu Liste 0..7 - 1=1
32.26 |Denetim 3 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.27 |Denetim 3 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.28 |Denetim 3 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.29 |Denetim 3 dusiik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.30 |Denetim 3 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.31 |Denetim 3 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.35 |Denetim 4 fonksiyonu Liste 0..7 - 1=1
32.36 |Denetim 4 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.37 |Denetim 4 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.38 |Denetim 4 filtre siresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.39 |Denetim 4 dusik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
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32.40 |Denetim 4 yiiksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.41 |Denetim 4 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.45 |Denetim 5 fonksiyonu Liste 0...7 - 1=1
32.46 |Denetim 5 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.47 |Denetim 5 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.48 |Denetim 5 filtre stresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.49 |Denetim 5 disik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.50 |Denetim 5 yliksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.51 |Denetim 5 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
32.55 |Denetim 6 fonksiyonu Liste 0...7 - 1=1
32.56 |Denetim 6 eylemi Liste 0...3 - 1=1
32.57 |Denetim 6 sinyali Analog - - 1=1
kaynak
32.58 |Denetim 6 filtre stresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
32.59 |Denetim 6 dusik Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.60 |Denetim 6 yliksek Real -21474836,00... - 100 =1
21474836,00
32.61 |Denetim 6 histerezis Real 0,00...100000,00 - 100 =1
34 Zaman fonksiyonu
34.01 |Zamana bagli fonksiyonlarin PB 0000h...FFFFh - 1=1
durumu
34.02 |Zamanlayici durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.04 |Mevsim/istisna gini durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.10 |Zamanlamal fonksiyonlari Ikili - - 1=1
etkinlestir kaynak
34.11 |Zamanlayici 1 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.12 |Zamanlayici 1 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.13 |Zamanlayici 1 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1 =1 dak
34.14 | Zamanlayici 2 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.15 |Zamanlayici 2 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.16 |Zamanlayici 2 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1 =1 dak
34.17 |Zamanlayici 3 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.18 |Zamanlayici 3 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.19 |Zamanlayici 3 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1 =1dak
34.20 |Zamanlayici 4 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=
34.21 |Zamanlayici 4 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.22 |Zamanlayici 4 siresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.23 |Zamanlayici 5 konfigiirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=

34.24 |Zamanlayici 5 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
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34.25 |Zamanlayici 5 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1 =1 dak
34.26 |Zamanlayici 6 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.27 |Zamanlayici 6 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.28 |Zamanlayici 6 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.29 |Zamanlayici 7 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.30 |Zamanlayici 7 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.31 |Zamanlayici 7 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.32 |Zamanlayici 8 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.33 |Zamanlayici 8 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.34 |Zamanlayici 8 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.35 |Zamanlayici 9 konfiglirasyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.36 |Zamanlayici 9 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.37 |Zamanlayici 9 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.38 |Zamanlayici 10 PB 0000h...FFFFh - 1=1

konfiglirasyonu
34.39 |Zamanlayici 10 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.40 |Zamanlayici 10 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.41 |Zamanlayici 11 PB 0000h...FFFFh - 1=

konfiglrasyonu
34.42 |Zamanlayici 11 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.43 |Zamanlayici 11 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.44 |Zamanlayici 12 PB 0000h...FFFFh - 1=

konfiglirasyonu
34.45 |Zamanlayici 12 start zamani Zaman 00:00:00...23:59:59 s 1=1s
34.46 |Zamanlayici 12 suresi Sire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
34.60 |Mevsim 1 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.61 |Mevsim 2 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.62 |Mevsim 3 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.63 |Mevsim 4 baslangig tarihi Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.70 |Etkin istisnalarin sayisi Real 0...16 - 1=1
34.71 |lstisna tiirleri PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.72 |istisna 1 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.73 |Istisna 1 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.74 |istisna 2 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.75 |Istisna 2 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.76 |istisna 3 start Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.77 |Istisna 3 uzunlugu Real 0...60 d 1=1d
34.78 |istisna giini 4 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.79 |lstisna giini 5 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.80 |Istisna giinii 6 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.81 |lstisna giini 7 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.82 |istisna giinii 8 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
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34.83 |Istisna giinii 9 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.84 |Istisna giinii 10 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.85 |lstisna giinii 11 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.86 |Istisna giinii 12 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.87 |Istisna giinii 13 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.88 |Istisna giinii 14 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.89 |Istisna giinii 15 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.90 |Istisna giinii 16 Tarih 01.01...31.12 d 1=1d
34.100 |Zamanlamali fonksiyon 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.101 |Zamanlamali fonksiyon 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.102 |Zamanlamali fonksiyon 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.110 | YUkseltme zamani fonksiyonu PB 0000h...FFFFh - 1=1
34.111 | Yiukseltme zamani Ikili - - 1=1

etkinlestirme kaynagi kaynak
34.112 | Yukseltme zamani suresi Siire 00 00:00...07 00:00 dak 1=1dak
35 Motor termik korumasi
35.01 | Tahmini motor sicakligi Real -60...1000 °C veya °C veya 1=1°
-76...1832°F °F
35.02 | Olgiilen sicaklik 1 Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032°F, veya
0 ohm veya ohm
[35.12] ohm
35.03 |Olgiilen sicaklik 2 Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F, veya
0 ohm veya ohm
[35.12] ohm
35.11 |[Sicaklik 1 kaynagi Liste ...2,5...8,11...16, 19, 21, - 1=1
22
35.12 |Sicaklik 1 ariza limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1=1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.13 |Sicaklik 1 uyari limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.14 |Sicaklik 1 Al kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
35.21 |Sicaklik 2 kaynagi Liste 0...2,5...8,11...16, 19 - 1=1
35.22 |Sicaklik 2 ariza limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.23 |Sicaklik 2 uyari limiti Real -60...5000 °C veya °C, °F 1 =1 birim
-76...9032 °F veya
ohm
35.24 |Sicaklik 2 Al kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
35.31 | Guvenli motor sicakhidi izni Liste - - 1=1
35.50 |Motor ortam sicakligi Real -60...100 °C veya -76 ... °C 1=1°

212°°F
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35.51 |Motor yik egrisi Real 50...150 % 1=%1
35.52 | Sifir hiz yuki Real 50...150 % 1=%1
35.53 |Kirilma noktasi Real 1,00 ... 500,00 Hz 100 =1Hz
35.54 | Motor nominal sicaklik artigi Real 0...300°C veya 32...572°F | °C :/Feya 1=1°
35.55 |Motor termal zaman sabiti Real 100...10000 s 1=1s

36 Yiik analizorii
36.01 |PVL sinyal kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
36.02 |PVL filtre sliresi Real 0,00...120,00 s 100=1s
36.06 |AL2 sinyal kaynagi Analog - - 1=
kaynak
36.07 |AL2 sinyal dlgeklendirme Real 0,00...32767,00 - 100 =1
36.09 |Logger reset Liste 0...3 - 1=1
36.10 |PVL tepe degeri Real -32768,00...32767,00 - 100 =1
36.11 |PVL tepe degeri tarihi Veri - - 1=1
36.12 |PVL tepe degeri saati Veri - - 1=1
36.13 | Tepe degerindeki PVL akimi Real -32768,00...32767,00 A 100=1A
36.14 |PVL DC gerilimi tepe Real 0,00...2000,00 \% 100=1V
degerinde
36.15 | Tepe degerindeki PVL hizi Real -30000,00... 30000,00 rom 100 =1 rpm
36.16 |PVL reset tarihi Veri - - 1=1
36.17 |PVL filtre saati Veri - - 1=1
36.20 |AL1 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.21 |AL1 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.22 |AL1 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.23 |AL1 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.24 |AL1 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.25 |AL1 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.26 |AL1 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.27 |AL1 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.28 |AL1 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.29 |AL1 %90 lzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.40 |AL2 %0 - %10 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.41 |AL2 %10 - %20 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.42 |AL2 %20 - %30 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.43 |AL2 %30 - %40 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.44 |AL2 %40 - %50 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.45 |AL2 %50 - %60 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.46 |AL2 %60 - %70 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.47 |AL2 %70 - %80 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.48 |AL2 %80 - %90 Real 0,00...100,00 % 100 = %1
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36.49 |AL2 %90 Uzeri Real 0,00...100,00 % 100 = %1
36.50 |AL2 reset tarihi Veri - - 1=1
36.51 |AL2 reset saati Veri - - 1=1

37 Kull. Yiik egrisi
37.01 |ULC gikigl durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1
37.02 |ULC denetim sinyali Analog - - 1=1
kaynak
37.03 |ULC asin yik islemleri Liste 0...3 - 1=1
37.04 |ULC dusuk yik islemleri Liste 0..3 - 1=1
37.11 |ULC hiz tablosu noktasi 1 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.12 |ULC hiz tablosu noktasi 2 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.13 |ULC hiz tablosu noktasi 3 Real -30000,0...30000,0 rpm 10 =1 rpm
37.14 |ULC hiz tablosu noktasi 4 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.15 |ULC hiz tablosu noktasi 5 Real -30000,0...30000,0 rpm 10=1rpm
37.16 |ULC frekans tablosu noktasi 1 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.17 |ULC frekans tablosu noktasi 2 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.18 |ULC frekans tablosu noktasi 3 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.19 |ULC frekans tablosu noktasi 4 Real -500,0...500,0 Hz 10=1Hz
37.20 |ULC frekans tablosu noktasi 5 Real -500.0...500.0 Hz 10=1Hz
37.21 |ULC duistk ylk noktasi 1 Real -1600.0...1600.0 % 10 = %1
37.22 |ULC dusuk ylk noktasi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.23 |ULC dusuk ylk noktasi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.24 |ULC dusuk ylk noktasi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.25 |ULC dusik ylk noktasi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.31 |ULC asin yik noktasi 1 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.32 |ULC asin yik noktasi 2 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.33 |ULC asin yik noktasi 3 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.34 |ULC asin yik noktasi 4 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.35 |ULC asirn yik noktasi 5 Real -1600,0...1600,0 % 10 = %1
37.41 |ULC asin yik zamanlayicisi Real 0,0...10000,0 s 10=1s
37.42 |ULC disuk yik zamanlayicisi Real 0,0...10000,0 s 10=1s
40 Proses PID grubu 1
40.01 |Proses PID cikisi gergek Real -200000,00...200000,00 % 100 =1 PID
musteri birimi
40.02 |Proses PID geribildirimi gercek| Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimi
40.03 |Proses PID ayar noktasi Real -200000...200000 PID 100 =1PID
gercek musteri | musteri birimi
birimi
40.04 |Proses PID sapmasi gergek Real -200000,00...200000,00 PID 100=1PID
musteri | masteri birimi
birimi
40.06 |Proses PID durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1
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40.07 |Proses PID galisma modu Liste 0...2 - 1=1
40.08 |Ayar 1 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1

kaynak
40.09 |Ayar 1 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
40.10 |Ayar 1 geribildirim fonksiyonu Liste 0...13 - 1=1
40.11 |Ayar 1 geribildirim filtre slresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
40.14 |Set 1 ayar noktasi Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
olgeklendirme
40.15 |Set 1 ¢ikis 6lgeklendirme Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.16 |Ayar 1 ayar noktasi 1 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
40.17 |Ayar 1 ayar noktasi 2 kaynadi | Analog - - 1=1
kaynak
40.18 |Ayar 1 ayar noktasi fonksiyonu| Liste 0...13 - 1=1
40.19 |Ayar 1 dahili ayar noktasi se¢1 Ikili - - 1=1
kaynak
40.20 |Ayar 1 dahili ayar noktasi seg2 Ikili - - 1=1
kaynak
40.21 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 1 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
masteri | masteri birimi
birimi
40.22 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 2 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimi
40.23 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 3 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimi
40.24 |Ayar 1 dahili ayar noktasi 0 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
masteri | masteri birimi
birimi
40.26 |Ayar 1 ayar noktasi min Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1
masteri
birimi
40.27 |Ayar 1 ayar noktasi maks Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1
musteri
birimi
40.28 |Ayar 1 ayar noktasi artis Real 0,0...32767,0 s 10=1s
zamani
40.29 |Ayar 1 ayar noktas| azalma Real 0,0...32767,0 s 10=1s
zamani
40.30 |[Set 1 ayar noktasi donma Ikili - - 1=1
etkin kaynak
40.31 |Ayar 1 sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
40.32 |Ayar 1 kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
40.33 |Ayar 1 integral siresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
40.34 |Ayar 1 turev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
40.35 |Ayar 1 turev filtre siresi Real 0,0...10,0 s 10=1s




Ek parametre verileri 323

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
40.36 |Ayar 1 gikigi min Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.37 |Ayar 1 gikisi maks Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.38 |Ayar 1 ¢ikis donma Ikili - - 1=1

etkinlestirme kaynak
40.39 |Set 1 6lU bant aralig Real 0...... 200000,0 - 10=1
40.40 |Set 1 6lG bant gecikmesi Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
40.43 |Ayar 1 uyku dizeyi Real 0,0...200000,0 - 10=1
40.44 |Ayar 1 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.45 |Ayar 1 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 s 10=1s
40.46 |Ayar 1 uyku uzatma adimi Real 0,0...200000,0 PID 10=1PID
musteri | misteri birimi
birimi
40.47 |Ayar 1 uyanma sapmasi Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
musteri | misteri birimi
birimi
40.48 |Ayar 1 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
40.49 |Ayar 1 izleme modu Ikili - - 1=1
kaynak
40.50 |Ayar 1 izleme ref segimi Analog - - 1=1
kaynak
40.57 |PID set1/set2 segimi Ikili - - 1=1
kaynak
40.58 |Ayar 1 artis 6nleme Ikili - - 1=1
kaynak
40.59 |Ayar 1 azalma 6nleme Ikili - - 1=1
kaynak
40.60 |Ayar 1 PID etkinlestirme Ikili - - 1=1
kaynagi kaynak
40.61 |Ayar noktasi gergek Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
olgeklendirme
40.62 |PID dahili ayar noktasi gergek Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
musteri | misteri birimi
birimi
40.70 |Kompanzasyonlu ayar noktasi Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
misteri | misteri birimi
birimi
40.71 |Ayar 1 kompanzasyon giris Liste 0,2...4,8,10...12,15...16, - 1=1
kaynagi 19...20, 24
40.72 |Ayar 1 kompanzasyon giris 1 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.73 |Ayar 1 kompanzasyon gikis 1 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.74 |Ayar 1 kompanzasyon giris 2 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.75 |Ayar 1 kompanzasyon gikis 2 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
40.76 |Ayar 1 kompanzasyon Real 0...100 % 1=1
dogrusalsizhgi
40.80 |Ayar 1 PID ¢ikis min kaynagi Liste 0...1 - 1=
40.81 |Ayar 1 PID ¢ikis maks kaynagi| Liste 0...1 - 1=1
40.89 |Ayar 1 ayar noktasi ¢arpani Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
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40.90 |Ayar 1 geri bildirim garpani Real --200000,00...200000,00 - 100 =1
40.91 | Geribildirim veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
40.92 |Ayar noktasi veri depolama Real -327,68...327,67 - 100 =1
40.96 |Proses PID gikisi % Real -100,00...100,00 % 100=1
40.97 |Proses PID geri bildirimi % Real -100,00...100,00 % 100 =1
40.98 |Proses PID ayar noktasi % Real -100,00...100,00 % 100=1
40.99 |Proses PID sapmasi % Real -100,00...100,00 % 100=1

41 Proses PID grubu 2
41.08 |Ayar 2 geribildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.09 |Ayar 2 geribildirim 2 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
41.10 |Ayar 2 geribildirim fonksiyonu Liste 0...13 - 1=1
41.11 | Ayar 2 geribildirim filtre slresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
41.14 |Set 2 ayar noktasi Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
Olgeklendirme
41.15 |Set 2 gikis 6lgeklendirme Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.16 |Ayar 2 ayar noktasi 1 kaynadi | Analog - - 1=1
kaynak
41.17 |Ayar 2 ayar noktasi 2 kaynag! | Analog - - 1=1
kaynak
41.18 |Ayar 2 ayar noktasi fonksiyonu| Liste 0...13 - 1=1
41.19 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢1 Ikili - - 1=1
kaynak
41.20 |Ayar 2 dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
41.21 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 1 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
masteri | masteri birimi
birimi
41.22 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 2 Real -200000,00...200000,00 PID 100=1PID
masteri | masteri birimi
birimi
41.23 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 3 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | misteri birimi
birimi
41.24 |Ayar 2 dahili ayar noktasi 0 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
masteri | masteri birimi
birimi
41.26 |Ayar 2 ayar noktasi min Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1
masteri
birimi
41.27 |Ayar 2 ayar noktasi maks Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1
musteri
birimi
41.28 |Ayar 2 ayar noktasi artis Real 0,0...32767,0 s 10=1s
zamani
41.29 |Ayar 2 ayar noktasi azalma Real 0,0...32767,0 s 10=1s

Zamani




Ek parametre verileri 325

No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
41.30 |Set 2 ayar noktasi donma Ikili - - 1=1
etkin kaynak
41.31 |Ayar 2 sapma gevirme Tkili - - 1=1
kaynak
41.32 |Ayar 2 kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
41.33 |Ayar 2 entegrasyon suresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
41.34 |Ayar 2 turev suresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
41.35 |Ayar 2 turev filtre suresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
41.36 |Ayar 2 gikisi min Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.37 |Ayar 2 ¢ikisi maks Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.38 |Ayar 2 ¢gikis donma Ikili - - 1=1
etkinlestirme kaynak
41.39 |Set 2 6l bant araligi Real 0...... 200000,0 - 10=1
41.40 |Set 2 610 bant gecikmesi Real 0,0 ... 3600,0 s 10=1s
41.43 |Ayar 2 uyku dizeyi Real 0,0...200000,0 - 10=1
41.44 | Ayar 2 uyku gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
41.45 | Ayar 2 uyku uzatma zamani Real 0,0...3600,0 s 10=1s
41.46 |Ayar 2 uyku uzatma adimi Real 0,0...200000,0 PID 10=1PID
musteri | misteri birimi
birimi
41.47 |Ayar 2 uyanma sapmasi Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimi
41.48 |Ayar 2 uyanma gecikmesi Real 0,00...60,00 s 100=1s
41.49 |Ayar 2 izleme modu Ikili - - 1=1
kaynak
41.50 |Ayar 2 izleme ref segimi Analog - - 1=1
kaynak
41.58 |Ayar 2 artig 6nleme Ikili - - 1=1
kaynak
41.59 |Ayar 2 azalma 6nleme Ikili - - 1=1
kaynak
41.60 |Ayar 2 PID etkinlestirme Ikili - - 1=1
kaynagi kaynak
41.71 |Ayar 2 kompanzasyon giris Liste 0,2...4,8,10...12,15...16, - 1=1
kaynagi 19...20, 24
41.72 |Ayar 2 kompanzasyon giris 1 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.73 |Ayar 2 kompanzasyon gikis 1 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.74 |Ayar 2 kompanzasyon giris 2 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.75 |Ayar 2 kompanzasyon gikis 2 Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.76 |Ayar 2 kompanzasyon Real 0...100 % 1=1
dogrusalsizhgi
41.80 |Ayar 2 PID ¢ikis min kaynagi Liste 0...1 - 1=
41.81 |Ayar 2 PID ¢ikis maks kaynagi| Liste 0...1 - 1=
41.89 |Ayar 2 ayar noktasi carpani Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
41.90 |Ayar 2 geri bildirim ¢arpani Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
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45 Enerji verimliligi
45.01 |Tasarruf edilen GW saat Real 0...65535 GWh 1=1GWh
45.02 |Tasarruf edilen MW saat Real 0...999 MWh 1=1MWh
45.03 |Tasarruf edilen kW saat Real 0,0...999,9 kWh 10 = 1 kWh
45.04 |Enerji tasarrufu Real 0,0...214748364,0 kWh 10 =1 kWh
45.05 |Tasarruf edilen para x1000 Real 0...4294967295 bin (tanimla- 1 =1 para
nabilir) birimi
45.06 |Tasarruf edilen para Real 0,00...999,99 (tanimla- | 100 = 1 para
nabilir) birimi
45.07 |Parasal tasarruf Real 0,00...21474830,08 (tanimla- | 100 = 1 para
nabilir) birimi
45.08 |Kiloton cinsinden CO2 Real 0...65535 metrik 1 =1 metrik
azalmasi kiloton kiloton
45.09 |Ton cinsinden CO2 azalmasi Real 0,0...999,9 metrik 10 = 1 metrik
ton ton
45.10 |Tasarruf edilen toplam CO2 Real 0,0...214748300,8 metrik 10 = 1 metrik
ton ton
45.11 | Enerji optimize edici Liste 0...1 - 1=1
45.12 |Eneriji tarifesi 1 Real 0,000...4294966,296 (tanimla- | 1000 = 1 para
nabilir) birimi
45.13 |Enerji tarifesi 2 Real 0,000...4294966,296 (tanimla- | 1000 = 1 para
nabilir) birimi
45.14 | Tarife segimi Ikili - - 1=1
kaynak
45.18 | CO2 donulstirme faktorl Real 0,000...65,535 tn/MWh 1000 =1
tn/MWh
45.19 | Glg karsilastirma Real 0,00...10000000,00 kW 10 =1 kW
45.21 |Enerji hesaplamalari reset Liste 0...1 - 1=1
45.24 | Saatlik tepe gl degeri Real -3000,00 ... 3000,00 kW 1=1kwW
45.25 | Saatlik tepe glic zamani Real -
45.26 |Saatlik toplam enerji Real -3000,00 ... 3000,00 kWh 1=1kWh
(sifirlanabilir)
45.27 | Gunluk tepe guc degeri Real -3000,00 ... 3000,00 kW 1=1kW
(sifirlanabilir)
45.28 | Gulnluk tepe glic zamani Real -
45.29 | Gunluk toplam enerji Real -30000,00 ... 30000,00 kWh 1=1kWh
(sifirlanabilir)
45.30 |Son giin toplam enerji Real -30000,00 ... 30000,00 kWh 1=1kWh
45.31 |Aylik tepe gli¢ degeri Real -3000,00 ... 3000,00 kW 1=1kW
(sifirlanabilir)
45.32 | Aylik tepe gl tarihi Real -
45.33 | Aylik tepe glic zamani Real -
45.34 | Aylik toplam eneriji Real [-1000000,00 ... 1000000,00 kWh 1=1kWh
(sifirlanabilir)
45.35 |Son ay toplam enerji Real [-1000000,00 ... 1000000,00( kWh 1=1kWh
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45.36 |Omiir boyu tepe gii¢ degeri Real -3000,00 ... 3000,00 kW 1=1kW
45.37 | Omiir boyu tepe giig tarihi Real -
45.38 | Omiir boyu tepe giic zamani Real -

46 izleme/dlgeklendirme ayarlar

46.01 |Hiz dlgeklendirme Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

46.02 |Frekans olgeklendirme Real 0,10...1000,00 Hz 100 =1 Hz

46.03 |Moment dlgeklendirme Real 0,1...1000,0 % 10 = %1

46.04 | Gug olgeklendirme Real 0,10...30000,00 kW veya | kW veya | 10 =1 birim

0,10...40200,00 hp hp

46.05 |Akim odlgeklendirme Real 0...30000 A 1=1A

46.06 |Hiz ref sifir 6lceklendirme Real 0,00 ... 30000,00 rpm 100 =1 rpm

46.11 |Filtre slresi motor hizi Real 2...20000 ms 1=1ms

46.12 |Filtre sliresi cikis frekansi Real 2...20000 ms 1=1ms

46.13 |Filtre sliresi motor momenti Real 2...20000 ms 1=1ms

46.14 |Filtre slresi glicu Real 2...20000 ms 1=1ms

46.21 |Hizda histerezis Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

46.22 |Frekansta histerezis Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz

46.31 |Hiz limitinin Gzerinde Real 0,00...30000,00 rpm 100 =1 rpm

46.32 |Frekans limitinin Gzerinde Real 0,00...1000,00 Hz 100 =1Hz

46.41 |kWh pals dlgeklendirme Real 0,001...1000,000 kWh 1000 = 1 kWh

47 Veri depolama

47.01 | Veri depolama 1 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.02 |Veri depolama 2 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.03 |Veri depolama 3 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.04 | Veri depolama 4 real32 Real -2147483,000... - 1000 =1
2147483,000

47.11 |Veri depolama 1 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.12 | Veri depolama 2 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.13 |Veri depolama 3 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.14 |Veri depolama 4 int32 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647

47.21 | Veri depolama 1 int16 Real -32768...32767 - 1=1

47.22 | Veri depolama 2 int16 Real -32768...32767 - 1=1

47.23 | Veri depolama 3 int16 Real -32768...32767 - 1=1

47.24 | Veri depolama 4 int16 Real -32768...32767 - 1=1

49 Panel port iletigimi

49.01 |Nod kimlik numarasi Real 1...32 - 1=1

49.03 |Haberlesme hizi Liste 1...5 - 1=1
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49.04 |iletisim kaybi siiresi Real 0,3...3000,0 s 10=1s
49.05 |iletigim kaybi eylemi Liste 0...3 - 1=1
49.06 |Ayarlari tazele Liste 0...1 - 1=1

50 Fieldbus adaptorii (FBA)
50.01 |FBA A etkinlestir Liste 0... - 1=1
50.02 |FBA A iletisim kaybi Liste 0..5 - 1=1
fonksiyonu
50.03 |FBA A iletigsim kaybi zmn Real 0,3...6553,5 s 10=1s
asimi
50.04 |FBA A ref1 tipi Liste 0...5 - 1=
50.05 |FBA A ref2 tipi Liste 0...5 - 1=
50.06 |FBA A SW segimi Liste 0...1 - 1=
50.07 |FBA A gercek 1 tipi Liste 0...5 - 1=
50.08 |FBA A gercek 2 tipi Liste 0...5 - 1=
50.09 |FBA A SW seffaf kaynagdi Analog - - 1=
kaynak
50.10 |FBA A act1 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.11 |FBA A act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
50.12 |FBA A hata giderme modu Liste 0...1 - 1=1
50.13 |FBA A kontrol word'l Veri  |00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.14 |FBA A referansi 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.15 |FBA A referansi 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.16 |FBA A durum word'i Veri  |00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
50.17 |FBA A gergek degeri 1 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
50.18 |FBA A gergek degeri 2 Real -2147483648 ... - 1=1
2147483647
51 FBA A ayarlan
51.01 |FBA A tird Liste - - 1=1
51.02 |FBA A Par2 Real 0...65535 - 1=1
51.26 |FBA A Par26 Real 0...65535 - 1=
51.27 |FBA A par yenile Liste 0...1 - 1=
51.28 |FBA A par tablo sir Veri - - 1=
51.29 |FBA A suricd tipi kodu Real 0...65535 - 1=
51.30 |FBA A esleme dosyasi sur Real 0...65535 - 1=
51.31 |D2FBA A iletisim durumu Liste 0...6 - 1=
51.32 |FBA Ailetisimi SW slrimu Veri - - 1=1
51.33 |FBA A uygulamasi SW Veri - - 1=

surimi
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52 FBA A veri girigi
52.01 |FBA A veriin1 Liste - - 1=1
52.12 |FBA A veriin12 Liste - - 1=1
53 FBA A veri cikisi
53.01 |FBA A veri out1 Liste - - 1=1
53.12 |FBA A veri out12 Liste - - 1=1
58 Dahili fieldbus
58.01 |[Protokol etkinlestir Liste 0...1 - 1=1
58.02 |Protokol kimligi Real 0000h...FFFFh - 1=
58.03 |Nod adresi Real 0...255 - 1=
58.04 |Haberlesme hizi Liste 0...7 - 1=1
58.05 |Parite Liste 0..3 - 1=
58.06 |lletisim kontrolii Liste 0...2 - 1=
58.07 |lletisim tanilamasi PB 0000h...FFFFh - 1=1
58.08 |Alinan paket Real 0...4294967295 - 1=
58.09 |Aktarilan paketler Real 0...4294967295 - 1=
58.10 | Tum paketler Real 0...4294967295 - 1=1
58.11 |UART hatalari Real 0...4294967295 - 1=
58.12 |CRC hatalari Real 0...4294967295 - 1=
58.14 |lletisim kaybi eylemi Liste 0...5 - 1=1
58.15 |lletisim kaybi modu Liste 1..2 - 1=
58.16 |lletisim kaybi siiresi Real 0,0...6000,0 s 10=1s
58.17 |Gonderim gecikme Real 0...65535 ms 1=1ms
58.18 |EFB kontrol word'(i. PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
58.19 |EFB durum word'u PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
58.25 |Kontrol profili Liste 0,5 - 1=1
58.26 |EFB ref1 tipi Liste 0..2,4..5 - 1=
58.27 |EFB ref2 tipi Liste 0..2,4..5 - 1=
58.28 |EFB act1 tipi Liste 0..2,4..5 - 1=1
58.29 |EFB act? tipi Liste 0..2,4..5 - 1=
58.31 |EFB act1 seffaf kaynagi Analog - - 1=
kaynak
58.32 |EFB act2 seffaf kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
58.33 |Adresleme modu Liste 0...2 - 1=1
58.34 |Word sirasi Liste 0...1 - 1=1
58.101 |Data G/G 1 Analog - - 1=1
kaynak
58.102 |Data G/G 2 Analog - - 1=1
kaynak
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58.103 [Data G/C 3 Analog - - 1=1
kaynak
58.104 |Data G/C 4 Analog - - 1=1
kaynak
58.105 |Data G/C 5 Analog - - 1=1
kaynak
58.106 |Data G/C 6 Analog - - 1=1
kaynak
58.107 |Data G/G 7 Analog - - 1=1
kaynak
58.114 |Data G/C 14 Analog - - 1=1
kaynak
71 Harici PID1
71.01 |Harici PID gergek degeri Real -200000,00...200000,00 % 100 =1PID
mdusteri birimi
71.02 | Geri bildirim gergek degeri Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
masteri | masteri birimi
birimi
71.03 |Ayar noktasi gergek degeri Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
masteri | masteri birimi
birimi
71.04 |Sapma gergek degeri Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimi
71.06 |PID durum word'l PB 0000h...FFFFh - 1=1
71.07 |PID galisma modu Liste 0...2 - 1=1
71.08 |Geri bildirim 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
71.11 | Geri bildirim filtre suresi Real 0,000...30,000 s 1000=1s
71.14 | Ayar noktasi 6lgeklendirme Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
71.15 | Cikis dlgeklendirme Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
71.16 |Ayar noktasi 1 kaynagi Analog - - 1=1
kaynak
71.19 |Dahili ayar noktasi seg1 Ikili - - 1=1
kaynak
71.20 |Dahili ayar noktasi se¢2 Ikili - - 1=1
kaynak
71.21 |Dahili ayar noktasi 1 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
musteri | musteri birimi
birimi
71.22 |Dahili ayar noktasi 2 Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1 PID
masteri | masteri birimi
birimi
71.23 |Dahili ayar noktasi 3 Real -200000,00...200000,00 PID 100=1PID
masteri | masteri birimi
birimi
71.26 |Ayar noktasi min Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
71.27 |Ayar noktasi maks Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
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71.31 |Sapma gevirme Ikili - - 1=1
kaynak
71.32 |Kazang Real 0,10...100,00 - 100 =1
71.33 |integral siiresi Real 0,0...9999,0 s 10=1s
71.34 |Turev slresi Real 0,000...10,000 s 1000=1s
71.35 |Turev filtre siresi Real 0,0...10,0 s 10=1s
71.36 |Cikis min Real -200000,00...200000,00 - 10=1
71.37 | Gikis maks Real -200000,00...200000,00 - 10=1
71.38 |Gikis donma etkin Ikili - - 1=1
kaynak
71.39 |Oli bant araligi Real 0,0...200000,0 - 10=1
71.40 |Oli bant gecikmesi Real 0,0...3600,0 s 10=1s
71.58 |Artis 6nleme Ikili - - 1=
kaynak
71.59 |Azalma 6nleme Tkili - - 1=1
kaynak
71.62 |Dahili ayar noktasi gergek Real -200000,00...200000,00 PID 100 =1PID
musteri | misteri birimi
birimi
76 Coklu pompa yapilandirmasi
76.01 |PFC durumu PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.02 |Goklu pompa sistem durumu Liste |0...3,100...103, 200...202, - 1=1
300...302, 400, 500, 600,
700, 800...801, 4...9
76.05 |Olgiilen seviye Real 0,00...32767,00 m 10=1
76.06 |Olgiilen seviye % Real 0...100 % 1=1
76.07 |LC hiz ref Real |-2147483648...2147483648 rpm 1=1
76.11 |Pompa durumu 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.12 |Pompa durumu 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.13 |Pompa durumu 3 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.14 |Pompa durumu 4 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.15 |Pompa durumu 5 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.16 |Pompa durumu 6 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.17 |Pompa durumu 7 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.18 |Pompa durumu 8 PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.21 |Coklu pompa yapilandirmasi Liste - - 1=1
76.22 |Coklu pompa nod numarasi Real 0...8 - 1=1
76.23 |Master aktif Liste - - 1=1
76.25 |Motor sayisi Real 1...8 - 1=1
76.26 |Izin verilen min motor sayisi Real 0...8 - 1=1
76.27 |Izin verilen maks motor sayisi Real 1...8 - 1=1
76.30 |Start noktasi 1 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim

[m]
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76.31 |Start noktasi 2 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.32 |Start noktasi 3 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.33 |Start noktasi 4 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.34 |Start noktasi 5 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.35 |Start noktasi 6 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.36 |Start noktasi 7 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.37 |Start noktasi 8 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.41 | Stop noktasi 1 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.42 |Stop noktasi 2 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.43 |Stop noktasi 3 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76,44 |Stop noktasi 4 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76,45 |Stop noktasi 5 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76,46 |Stop noktasi 6 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76,47 |Stop noktasi 7 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1 =1 birim
[m]
76.48 |Stop noktasi 8 Real 0,00...32767,00 [rpm/Hz] 1=1m
[m]
76.50 |LC tam hiz noktasi Real 0,00...32767,00 m 1=1m
76.51 |LC seviye kaynagi Liste - - 1=1
76.52 |LC seviye birimi Liste - - 1=1
76.53 |LC verimli hiz Real |-2147483648...2147483648 rpm 1=1rpm
76.54 |LC seviyede maks sire Real 0,0...1800,0 h 100=1h
(saat)
76.55 |Start gecikmesi Real 0,00...12600,00 s 100=1s
76.56 |Durma gecikme Real 0,00...12600,00 s 100=1s
76.57 |PFC hiz tutma agik Real 0,00...1000,00 s 100=1s
76.58 |PFC hiz tutma kapali Real 0,00...1000,00 s 100=1s
76.59 |PFC kontaktor gecikmesi Real 0,20...600,00 s 100=1s
76.60 |PFC rampa hizlanma siresi Real 0,00...1800,00 s 100=1s
76.61 |PFC rampa yavaslama slresi Real 0,00...1800,00 S 100=1s
76.62 |IPC diizgln hizlanma sliresi Real 3,00...1800,00 s 100=1s
76.63 |IPC yumusak yavaslama Real 3,00...1800,00 s 100=1s
slresi
76.70 |PFC Otomatik degisim Liste - - 1=1
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76.71 | PFC Otomatik degisim arahigdi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
76.72 |Maks yaslanma dengesizligi Real 0,00...1000000,00 h 100=1h
(saat)
76.73 |Esyaslandirma seviyesi. Real 0,0...300,0 % 10 = %1
76.74 |Esyaslandirma PFC Liste - - -
76,76 |Maks sabit slire Real 0,0...214748368,0 h 10 =1 h (saat)
76,77 |Pompa 6nceligi Ikili - - -
kaynak
76.81 |PFC 1 kilidi Liste - - 1=
76.82 |PFC 2 kilidi Liste - - 1=1
76.83 |PFC 3 kilidi Liste - - 1=
76.84 |PFC 4 kilidi Liste - - 1=
76,85 |PFC 5 kilidi Liste - - 1=1
76,86 |PFC 6 kilidi Liste - - 1=
76.90 |LC dusuk seviye anahtari Liste - - 1=
76.91 |LC yiksek seviye anahtari Liste - - 1=1
76.92 |LC dusuk seviye eylemi Liste - - 1=
76.93 |LC yiksek seviye eylemi Liste - - 1=1
76.95 |Regllator baypas kontrol Ikili - - -
kaynak
76,101 |IPC parametre Ikili - - -
senkronizasyonu kaynak
76.102 |IPC senkronizasyon ayarlari PB 0000h...FFFFh - 1=1
76.105 [IPC senkronizasyon toplami PB - - 1=1
77 Coklu pompa bakim ve izleme
77.10 |PFC galisma zamani degisimi Liste - - 1=
77.11 |Pompa 1 galisma suresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.12 |Pompa 2 galisma siiresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.13 |Pompa 3 galisma suresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.14 |Pompa 4 galisma suresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77,15 |Pompa 5 galigma siresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.16 |Pompa 6 ¢alisma suresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.17 |Pompa 7 galisma suresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.18 |Pompa 8 galisma siresi Real 0,00...42949672,95 h 100=1h
(saat)
77.20 |IPC gevrimigi pompalar PB 0b0000...0b1111 1111 1111 - -
1111
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77.21 |IPC iletigim kaybi durumu PB 0b0000...0b1111 1111 1111 - -
1111
80 Debi hesaplama ve koruma
80.01 |Gergek debi Real -200000,00...200000,00 m3h 100 =1
80.02 |Gergek debi ylizdesi Real -100,00...100,00 % 100 =1
80.03 | Toplam debi Real 0,00...21474836,00 m?3 100 =1
80.04 |Spesifik enerji Real 0,00...32767,95 m3/kWh 100 =1
80.05 | Tahmini pompa basing yuku Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.11 |Debi geri bildirimi 1 kaynagi Liste 0...3,8...10, - 1=1
80.12 |Debi geribildirimi 2 kaynagi Liste 0...3,8...10, - 1=
80.13 | Debi geri bildirimi fonksiyonu Liste 0...1,8...9, - 1=
80.14 |Debi geri bildirimi ¢arpani Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
80.15 |Maksimum debi Real -200000,00...200000,00 - 100 =1
80.16 | Minimum debi Real -200000,00...200000,00 m3h 100 =1
80.17 |Maksimum debi korumasi Liste - - 1=1
80.18 |Minimum debi korumasi Liste - - 1=
80.19 |Debi kontrol gecikmesi Real 0,00...3600,00 s 100 =1
80.22 |Pompa girisi ¢api Real 0,010...32767,000 cm 1000 =1
80.23 |Pompa ¢ikisi ¢api Real 0,010...32767,000 cm 1000 =1
80.26 |Minimum hiz hesaplamasi Real 0,00...32767,00 Hz 100=1
80.28 |Yogunluk Real 0,00...32767,00 kg/m®
80.29 |Toplam debi sifirlama Real - - 1=
80.40 |HQ egri H1 Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.41 |HQ egri H2 Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.42 |HQ egri H3 Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.43 |HQ egri H4 Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.44 |HQ egri H5 Real 0,00...32767,00 m 100 =1
80.50 |PQ egri P1 Real 0,00...32767,00 kW 100 =1
80.51 |PQ egri P2 Real 0,00...32767,00 kW 100 =1
80.52 |PQ egri P3 Real 0,00...32767,00 kW 100 =1
80.53 |PQ egri P4 Real 0,00...32767,00 kW 100 =1
80.54 |PQ egri P5 Real 0,00...32767,00 kW 100 =1
80.60 |Q degeri Q1 Real 0,00...200000,00 m3h 100 =1
80.61 |Q degeri Q2 Real 0,00...200000,00 m3h 100 =1
80.62 |Q degeri Q3 Real 0,00...200000,00 m3h 100 =1
80.63 |Q degeri Q4 Real 0,00...200000,00 m3h 100 =1
80.64 |Q degeri Q5 Real 0,00...200000,00 m3h 100 =1
81 Sensor ayarlar

81.01 | Gergek giris basinci Real 0,00...32767,00 bar 100=1
81.02 |Gergek ¢ikis basinci Real 0,00...32767,00 bar 100=1
81.10 |Giris basinci kaynagi Liste - - 1=
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81.11 |Cikis basinci kaynagi Liste - - 1=1
81.12 |Sensorlerin yikseklik farki Real 0,00...32767,00 m 100 =1
81.20 |Basing birimi Liste - - 1=1
81.21 | Debi birimi Liste - - 1=1
81.22 |Uzunluk birimi Liste - - 1=1
81.23 | Yogdunluk birimi Liste - - 1=1

82 Pompa korumalari

82.01 |Hizli rampa modu Liste 0..2 - 1=1

82.05 |Hizl rampa 1 hizl. siresi Real 0,10...5,00 s 1=1

82.06 |Hizl rampa 1 yavasl. suresi Real 0,10...5,00 s 1=1

82.07 |Hizli rampa 1 Ust limit Real 15...100 Hz 1=1

82.10 |Hizl rampa 2 hizl. siresi Real 0,10...20,00 s 1=1

82.11 [Hizli rampa 2 yavasl. siresi Real 0,10...20,00 s 1=1

82,12 |Hizli rampa 2 Ust limit Real 15...100 Hz 1=1

82.20 |Kuru galisma korumasi Liste - - 1=1

82.21 |Kuru galisma kaynagi Liste - - 1=1

82.25 |Yumusak boru dolumu Liste - - 1=1
denetimi

82.26 |Zaman asimi limiti Real 0,0...1800,0 s 10=1

82.30 |Gikis minimum basinci Liste - - 1=
korumasi

82.31 | Cikis minimum basinci uyari Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.32 |Gikis minimum basinci hata Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.35 |Cikis maksimum basinci Liste - - 1=1
korumasi

82.37 | Cikis maksimum basinci uyari Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.38 |Cikis maksimum basinci hata Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.40 |Giris minimum basinci Liste - - 1=1
korumasi

82.41 |Girig minimum basinci uyari Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.42 | Giris minimum basinci hata Real 0,00...32767,00 bar 100 =1
seviyesi

82.45 |Basing kontrol gecikmesi Real 0,00...3600,00 s 100 =1

83 Pompa temizleme
83.01 |Pompa temizleme durumu Ikili - - -
kaynak

83,02 |Pompa temizleme ilerlemesi Real 0,0...100,0 % 1=1

83.03 | Toplam temizleme sayisi Real 0...1000000 - 1=1

83.10 |Pompa temizleme eylemi Ikili - - -

kaynak
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83.11 [Pompa temizleme tetikleri PB 0000h...FFFFh - 1=1
83.12 | Temizlemeyi manuel zorla Ikili - - -

kaynak
83.15 | Sabit zaman araligi Zaman 00:00:00...45:12:15 s 1=1
83.16 |Temizleme programinda Real 1...65535 - 1=1
donguler
83.20 |Temizleme hizi adimi Real 0...100 % 1=
83.25 | Temizleme hizina siire Real 0,000...60,000 s 1=
83.26 |Sifir hiza sire Real 0,000...60,000 s 1=
83.27 | Temizleme acik siresi Real 0,000...1000,000 s 1=
83.28 |Temizleme kapali suresi Real 0,000...1000,000 s 1=
83.35 |Temizleme sayisi hatasi Ikili - - 1=
kaynak
83,36 | Temizleme sayisi siresi Zaman 00:00:00...45:12:15 s 1=1
83.37 |Maksimum temizleme sayisi Real 0...30 - 1=1
95 Donanim konfigiirasyonu
95.01 |Besleme gerilimi Liste 0,2..3 - 1=1
95.02 |Uyarlamali gerilim limitleri Liste 0...1 - 1=1
95.03 | Tahmini AC besleme gerilimi Real 0...65535 \% 1=1V
95.04 |Kontrol karti beslemesi Liste 0...1 - 1=1
95.15 |Ozel HW ayarlari PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
95.20 |HW opsiyonlari word'li 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
96 Sistem
96.01 |Dil Liste - - 1=1
96.02 |Sifre kodu Veri 0...99999999 - 1=1
96.03 |Erisim diizeyi durumu PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
96.06 |Parametre geri yiikleme Liste 0, 2, 8, 32,62, 512, 1024, - 1=1
34560
96.07 |Parametre manuel kaydi Liste 0...1 - 1=1
96.08 |Kontrol karti yikleme Liste 0...1 - 1=1
96.10 |Kullanici grubu durumu Liste 0...7,20...23 - 1=1
96.11 |Kullanici grubu kaydi/yukleme Liste 0...5,18...21 - 1=1
96.12 |Kullanici grubu G/G modu in1 Ikili - - -
kaynak
96.13 |Kullanici grubu G/G modu in2 Ikili - - -
kaynak
96.16 | Birim segimi PB 000h...FFFFh 1=1
96.20 |Zaman senk birincil kaynagi Liste 0,2,6,8,9 - 1=1
96.51 |Sil arizasi ve olay ginligu Real 0...1 - 1=1
96.70 |Adaptif programi devre disi Liste 0...1 - 1=1
birak
96.100 |Kullanici parolasini degistir Veri 10000000...99999999 - 1=1
96.101 |Kullanici parolasini onayla Veri 10000000...99999999 - 1=1
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No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
96.102 | Kullanici kilidi islevselligi PB 0000h...FFFFh - 1=1
97 Motor kontrolii

97.01 |Anahtarlama frekansi Liste 4,8,12 kHz 1=1kHz
referansi
97.02 |Minimum anahtarlama Liste 2,4,8,12 kHz 1=1kHz
frekansi
97.03 |Kayma kazanci Real 0...200 % 1=%1
97.04 |Gerilim rezervi Real -4...50 % = %1
97.05 |Aki frenleme Liste 0...2 - 1=1
97.08 | Optimizér minimum momenti Real 0,0 ... 1600,0 % 10 = %1
97.09 |Anahtarlama frekansi modu Liste 0...1 - 1=1
97.10 |Sinyal enjeksiyonu Liste 0...4 - 1=1
97.11 |TR ayar Real 25...400 % 1=%1
97.13 |IR kompanzasyonu Real 0,00...50,00 % 100 = %1
97.15 |Motor modeli sicaklk Liste 0...1 - 1=1
uyarlamasi
97.20 |U/F orani Liste 0...1 - 1=1
98 Kullanici motor parametreleri
98.01 |Kullanici motor modeli modu Liste 0...1 - 1=1
98.02 |Rs kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.03 |Rr kullanici Real 0,0000...0,50000 p.u. 100000 =
1 p.u.
98.04 |Lm kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.05 |SigmalL kullanici Real 0,00000...1,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.06 |Ld kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1 p.u.
98.07 |Lq kullanici Real 0,00000...10,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.08 |PM aki kullanici Real 0,00000...2,00000 p.u. 100000 =
1p.u.
98.09 |Rs kullanici S| Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1 p.u.
98.10 |Rr kullanici SI Real 0,00000...100,00000 ohm 100000 =
1p.u.
98.11 |Lm kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.12 |SigmalL kullanici SI Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.13 |Ld kullanici S| Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
98.14 |Lq kullanici S| Real 0,00...100000,00 mH 100 =1 mH
99 Motor verileri
99.03 |Motor tipi Liste 0...2 - 1=1
99.04 |Motor kontrol modu Liste 0...1 - 1=1

99.06 |Motor nominal akimi Real 0,0...6400,0 A 10=1A
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No. Adi Tip Aralik Birim FbEq32
99.07 |Motor nominal gerilimi Real 0,0...960,0 \ 10=1V
99.08 | Motor nominal frekansi Real 0,0 ...500,0 Hz 10=1Hz
99.09 |Motor nominal hizi Real 0 ... 30000 rpm 1=1rpm
99.10 |Motor nominal giicl Real 0,00...10000,00 kW veya | kW veya | 100 = 1 birim

0,00 ... 13404,83 hp hp
99.11 |Motor nominal cos ® Real 0,00 ... 1,00 - 100 =1
99.12 |Nominal motor momenti Real | 0,000...4000000,000 N'-m [N-mveya | 1000 = 1 birim
veya Ib-ft
0,000...2950248,597 Ib-ft
99.13 |ID run talep edildi Liste 0...3,6 - 1=1
99.14 |Son ID galigmasi Liste 0...3,6 - 1=1
gergeklestirildi
99.15 |Motor kutup sayilari Real 0...1000 - 1=1
hesaplandi
99.16 |Motor faz sirasi Liste 0...1 - 1=1
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Hata izleme

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélum olasi sebep ve ¢ézum yollariyla birlikte uyari ve hata mesajlarini icerir.
Birgok uyari ve hatanin nedeni bu bolimdeki bilgiler yardimiyla tanimlanip
dizeltilebilir. Diizeltilemiyorsa bir ABB servis temsilcisiyle iletisim kurun. Sirlcl
dizenleyici bilgisayar uygulamasini kullanma imkaniniz varsa, Siirlici diizenleyici
tarafindan olusturulan Destek paketini ABB servis temsilcisine génderin.

Uyari ve hatalar agagdida ayri tablolarda listelenmektedir. Her bir tablo uyari/hata
koduna gore ayriimistir.

Giuvenlik

UYARI! Siricunin bakimi sadece yetkili bir elektrikgi tarafindan yapilmalidir.
Sirtcuyu ¢alistirmadan énce, suriicinin Donanim el kitabi'nin basindaki
Givenlik talimatlari b6luminde bulunan talimatlari okuyun ve uygulayin.

Gosterimler

Uyarilar ve hatalar

Uyarilar ve hatalar anormal bir sirlici durumunu gdsterir. Etkin uyarilar ile alarmlarin,
kodlari ve adlar suriictiniin kontrol panelinde ve Sirlci dizenleyici bilgisayar
uygulamasinda goérintilenir. Sadece uyari ve hata kodlari fieldbus Gzerinden elde
edilebilir.

Uyarilarin resetlenmesine gerek yoktur; uyarinin nedeni ortadan kaldirildiginda
uyarinin goérintilenmesi durdurulur. Uyarilar suriiciiniin hata tetiklemesini saglamaz
ve suriicti motoru ¢alistirmaya devam eder.
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Hatalar suricu igerisinde kilitleme islemi gergeklestirir ve siriciinin hata vermesine
ve motorun durmasina neden olur. Bir hatanin nedeni kaldirildiktan sonra, hata
panelden veya surtcunudn dijital girigleri gibi bir secilebilir kaynaktan resetlenebilir
(parametre 31.11 Hata reset se¢imi). Hatayi resetlemek 64FF Hata resetleme olayini
olusturur. Resetlemeden sonra, stirlici yeniden baslatilabilir.

Bazi hatalar, ya guicii kapatip acarak ya da 96.08 Kontrol karti ylikleme parametresini
kullanarak kontrol Unitesinin yeniden baslatiimasini gerektirir; hata listesinde bundan
uygun sekilde bahsedilir.

islenmemis olaylar

Uyarilara ve hatalara ek olarak, sadece siirliclnin olay glnligiinde kayitl olan
islenmemis olaylar bulunur. Bu olaylarin kodlari 342. sayfadaki Uyari mesajlari
tablosunda yer alir.

Diizenlenebilir mesajlar

Harici olaylar icin, eylem (hata veya uyari), ad ve mesaj metni diizenlenebilir. Harici
olaylar belirlemek icin, Menii - Birincil ayarlar - Geligmis fonksiyonlar - Harici
olaylar 6gesini segin.

iletisim bilgileri de eklenebilir ve metin diizenlenebilir. iletisim bilgilerini belirlemek
icin, Menii - Birincil ayarlar - Saat, bolge ve ekran - Iletigim bilgileri gériiniimii
ddesini segin.

Uyari/hata ge¢misi

Olay giinligu
TUm gosterimler zaman etiketi ve diger bilgilerle birlikte olay giinligiinde saklanir.
Olay guinligu asagidakiler ile ilgili bilgileri saklar:
» son 8 hata kaydl, yani, surtclyl durduran hatalar veya hata resetlemeleri
+ son 10 uyari veya gerceklesen islenmemis olay.

Bkz. bolim Uyari/hata bilgilerini gériintileme, sayfa 340.

Yardimci kodlar

Bazi olaylar gogunlukla sorunun yerinin tespit edilmesine yardimci olan bir yardimci
kod olusturur. Kontrol panelinde, yardimci kod olayin ayrintilarinin bir bélimu olarak
saklanir; Surtict diizenleyici bilgisayar uygulamasinda, yardimci kod olay listesinde
gosterilir.

Uyari/hata bilgilerini goriintiileme

Sdrlci, kendisinin gecerli zamanda gergekte hata vermesine neden olan etkin
hatalarin listesini kaydedebilir. Srlici 6énceden meydana gelen hatalarin ve
uyarilarin listesini de saklar.
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Etkin hatalar ve uyarilar igin, bkz.

* Menii - Teghis - Etkin hatalar

* Menii - Teshis - Etkin uyarilar

* 04 Uyari ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 707).

Onceden gergeklesen hatalar ve uyarilar igin, bkz.
* Menii - Teshis - Hata ve olay giinliigii
* 04 Uyari ve hatalar grubundaki parametreler (sayfa 707).

Olay giinligine Siricu dizenleyici bilgisayar uygulamasi kullanilarak da erigilebilir
(ve resetlenebilir). Bkz. Drive composer PC tool user’s manual (3AUA0000094606
[ingilizce]).

Mobil servis uygulamasi i¢cin QR kodu olusturma

Sdrucu tarafindan kontrol panelinde goriintiilemek igin bir QR kodu (veya bir dizi QR
kodu) olusturulabilir. QR kodu surlcinin tanimlanma verilerini, en yeni olaylar
hakkinda bilgileri ve durum ile saya¢ parametrelerinin degerlerini igerir. Kod, verileri
sonra analiz icin ABB'ye gdnderen ABB servis uygulamasi bulunan mobil bir cihazla
okunabilir. Uygulama hakkinda daha fazla bilgi icin yerel ABB servis temsilcinize
basgvurun.

QR kodu olugturmak igin, Menii - Sistem bilgileri - QR kodu dgesini segin.

Not: QR kodu olusturmayi desteklemeyen bir kontrol paneli 8v.6.4x stsurimuinden
daha eski), QR kodu men girisi tamamen kaybolur ve artik QR kodu olusturmayi
destekleyen kontrol panellerinde de kullanilamaz.
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Uyari mesajlan

Not: Listede ayrica sadece Olay giinligiinde gorilen olaylar da bulunur.

Kod
(onaltili)

Uyar/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

64FF

Hata resetleme

Panelden, Sirici dizenleyici
bilgisayar uygulamasindan,
fieldbus'tan veya G/C'den bir
hata resetlendi.

Olay. Yalnizca bilgilendirici.

A2B1

Asiri akim

Cikis akimi, dahili hata
seviyesini asmis.

Gergek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu uyariya neden olabilir.

Motor yiikin{ kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrol()
veya 28 Frekans referans zinciri
(frekans kontroll) parametre
grubundaki hizlanma sturelerini kontrol
edin. Ayrica 46.01 Hiz élgeklendirme,
46.02 Frekans 6lgeklendirme ve 46.03
Moment éigeklendirme parametrelerini
de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Gggen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Sirlicinin
Donanim el kitab'nda Elektriksel
Kurulum bolimu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktér olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri
baslangig verilerinin motor tip
plakasindakiler ile ayni olup olmadigini
kontrol edin.

Motor kablosunda gui¢ faktori diizeltme
kondansatérl veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

A2B3

Topraklama kagagi

Sirict muhtemelen motor
veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagl
olarak yik dengesizligi tespit
etti.

Motor kablosunda gi¢ faktori diizeltme
kondansatorli veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surliciniin
Donanim el kitab'nda Elektriksel
Kurulum bolumu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin. Bir
topraklama hatasi bulunduysa, motor
kablosunu ve/veya motoru tamir edin
ya da degistirin.

Eger topraklama hatasi
belirlenemediyse yerel ABB temsilcisi
ile iletisime gegin.
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Kod
(onaltili)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
lcgen/yildiz badlantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Surlicinin
Donanim el kitab'nda Elektriksel Kurulum
bélumu Tertibat yalitiminin kontrol
edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda gli¢ faktorl diizeltme
kondansatéru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

A2BA

IGBT asiri yuki

IGBT kutu baglantisi asiri
sicakligr. Bu uyari IGBT'leri
korur ve motor kablosunda bir
kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glcuni suricut glcuyle
karsilastirin.

A3A1

DC bara asiri gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
ylksek (surlict dururken).

A3A2

DC bara dislk
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
disuk (suricu dururken).

A3AA

DC sarj olmadi

Ara DC devresinin gerilimi
heniiz ¢alisma seviyesine
yukselmemistir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.01
Besleme gerilimi) kontrol edin.
Parametrenin yanlis ayarlanmasi
durumunda, motorun kontrolsiiz bir
sekilde hizlanabilecegini ya da direncine
asir yuklenme olabilecegini unutmayin.
Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

A490

Hatali sicaklk
sensoru ayari

Yanlis adaptor kurulumu
nedeniyle sicaklik
denetlenemiyor.

35.11 ve 35.21 sicaklik kaynagi
parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.

A491

Harici sicaklik 1

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 1 uyari limitini
asti.

35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklidi dlgilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.13Sicaklik 1 uyari limiti degerini kontrol
edin.

A492

Harici sicaklik 2

(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 2 uyari limitini
asti.

35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklidi dlgilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.23Sicaklik 2 uyar limiti de@erini kontrol
edin.

A4A0

Denetleme panosu
sicakhgi

Kontrol karti sicakhigi ¢ok
yuksek.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

(yok)

Sicaklik uyari limitinin izerinde

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis
toz olup olmadigini kontrol edin.




344 Hata izleme

Kod

(onaltili) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
Termistor kinlmis Kontrol kartinin degistiriimesi icin ABB

servis temsilcisi ile temasa gegin.

A4A1 IGBT asiri sicakhigi Tahmini strtct IGBT sicakhidi | Ortam kosullarini kontrol edin.
agiri ylksek. Hava akisini ve fanin galismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor guictinG surlict glicuyle
karsilastirin.

A4A9 Sogutma Sirtict modull asiri sicaklidi. | Ortam sicakligini kontrol edin. 40°C/104°F
(IP21 R4...R9 kasalari) de@erini asarsa
veya 50°C /122°F (IP21 RO...R9 kasalarr)
degerini asarsa, ylk akiminin siiriiciniin
dugurulmus ylk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Tim P55
kasalarinda deger kaybi sicakliklarini
kontrol edin. Siiriiciiniin Donanim el
kitabr'nda Teknik veriler bolimi Deger
kaybi kismina bakin.

Surlict moduli sogutma hava akigini ve
fan galismasini kontrol edin.

Siriicti modiilii panosunda ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO Asiri sicaklk Gu¢ Unitesi modulG asir Ortam kosullarini kontrol edin.
sicakligr. Hava akisini ve fanin galismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giictinG stirlict gliciyle
karsilastirin.

A4B1 Asin sicaklik farki Farkl fazlardaki IGBT'ler Motor kablosunu kontrol edin.
arasindaki yliksek sicaklik Siiriicti modiiliiniin sogutmasini kontrol
farki. edin.

A4F6 IGBT sicakhgi Sirtict IGBT sicakhgi asiri Ortam kosullarini kontrol edin.
yuksek. Hava akisini ve fanin galismasini kontrol

edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor guictinG surlicu guicuyle
karsilastirin.

A581 Fan Sogutma fani geribildirimi Fani tanimlamak igin yardimei kodu

eksik.

kontrol edin. Kod 0 ana fan 1'i ifade eder.
Diger kodlar (XYZ formati): “X” durum
kodunu belirtir (1: ID galismasi, 2:
normal). “Y” = 0,“Z” fanin indisini belirtir
(1: Ana fan 1, 2: Ana fan 2, 3: Ana fan 3).
Fan galismasini ve baglantisini kontrol
edin.

Arizaliysa degistirin.
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Kod

(onaltih) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

A582 Yardimci fan yok Bir yardimci sogutma fani Yardimci kodu kontrol edin.

(IP?S dahili fan) sikismis veya | Yardimei fani ve baglantisini kontrol edin.

bagh degil. Arizal fani degistirin.
Sirtcunln 6n kapagdinin yerinde ve
sikistirlmis oldugundan emin olun.
Siriicinln devreye alinmasi kapagin
cikarilmasini gerektirirse, bu uyari karsilik
gelen hata diizeltilse bile olusturulur. Bkz.
ariza 5081 Yardimci fan kirilmis (sayfa
356).

A5A0 Guvenli moment Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, strlctnin
Programlanabilir uyari: konektoriine bagl giivenlik Donanim el kitabi'nda Giivenli moment
31.22 STO gdsterge devresi sinyalleri kaybolmus. | kapatma fonksiyonu béliimiine ve 31.22
calistirma/durdurma STO gésterge galistirma/durdurma

parametresinin (sayfa 180) tanimina
bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.

A5EA Olgiim devresi Sdriacunin dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi olgimiyle ilgili sorun.

AS5EB PU karti gli¢ hatasi Gug Unitesi gli¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

hatasi.

A5ED Olgiim devresi ADC Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

A5SEE Olgliim devresi DFF Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

ASEF PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle badlantiya gegin.
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyusmuyor.

A5F0 Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim

sinyalini kontrol edin.

AB82 Flas silme hizi asti Flas bellek (bellek 96.07 parametresi tarafindan gereksiz
Unitesindeki) cok sik silinerek | parametre kaydetmelerinden veya
belledin 6mrind riske atiyor. dongiisel parametre yazmalarindan

(parametreler Gzerinden kullanici
kaydedicisini tetiklemek gibi) kaginin.
Yardimci kodu kontrol edin (XYYY YZZZ
formati). “X” uyarinin kaynagini belirtir (1:
genel flag siime denetimi). “ZZZ" uyariyi
olusturan flas alt sektér numarasini belirtir.

ABA4 Motor nominal degeri | Motor parametreleri yanlis Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin

ayarlandi.

Suriict dogru sekilde
boyutlandiriimamis.

asagida verilmis olan eylemlere bakin.
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Kod

(onaltili) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
0001 | Kayma frekansi gok kiigik. Gruplar 98 ve 99'daki motor
0002 | Senkron ve nominal hizlar gok konfiglirasyon parametrelerinin ayararini
farkll kontrol edin.
_' — Siriictinlin, motor igin dogru sekilde
0003 | Nominal hiz 1 kutup ciftli boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
senkron hizdan daha yiksek. | edin.
0004 | Nominal akim limitlerin disinda
0005 | Nominal gerilim limitlerin
disinda.
0006 | Nominal gli¢ gériilen gligten
daha yiiksek.
0007 | Nominal glg, nominal hiz ve
momentle tutarh degil.
ABAS5 Motor verisi yok Grup 99 parametreleri Gerekli tim grup 99 parametrelerinin
ayarlanmamis. ayarlanmis olup olmadigini kontrol edin.
Not: Bu uyarinin, baglangigta gériinmesi
ve motor verisi girilene kadar devam
etmesi normaldir.
AGAG Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi 95.01 Besleme gerilimi parametresindeki
secilmedi tanimlanmadi. gerilim kategorisini ayarlayin.
ABA7 Sistem saati Sistem saati ayarlanmadi. Sistem saatini manuel olarak ayarlayin
ayarlanmadi Zamanlamali fonksiyonlar veya saati senkronize etmek igin paneli
kullanilamiyor ve ariza kayit srticliye baglayin. Temel panel
tarihleri dogru degil. kullanildiysa, saati EFB Uzerinden veya
bir fieldbus modiiliiyle senkronize edin.
Zamanlamali fonksiyonlar kullaniimiyorsa
devre digi birakmak igin 34.70
Zamanlamali fonksiyonlari etkinlegtir
parametresini Segilmedi olarak ayarlayin.
ABBO Kullanici kilidi agik. Kullanici kilidi agik, yani 96.02 Sifre kodu parametresine gegersiz
kullanici kili yapilandirma bir parola girerek kullanici kilidini kapatin.
parametreleri 96.700...96.102 | Bkz. bolim Kullanici kilidi (sayfa 97).
gorullr.
A6B1 Kullanici parolasi 96.100 parametresine yeni bir | 96.707 parametresine ayni kodu girerek
onaylanmadi parola girilmis ama 96.701 yeni parolay dogrulayin. Iptal etmek igin,
parametresinde yeni kodu dogrulamadan kullanici kilidini
dogrulanmamis. kapatin. Bkz. bolim Kullanici kilidi (sayfa
97).
A6D1 FBA A parametresi Sdirict, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
cakismasi istenen bir islevsellige sahip 50 Fieldbus adaptérii (FBA) parametre
degil veya istenen islevsellik | gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestiriimemis.
ABES Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay gunliigini yardimci kod bakimindan

donanim ayari parametre
ayarlari ile uyusmuyor.

kontrol edin. Kod, ayarlari gakisan analog
girisini belirtir.

Donanim ayarini (stiriicli kontrol
Unitesinde) ya da 12.15/12.25
parametresini ayarlayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gecerli kilmak igin kontrol
kartinin yeniden baslatilmasi (glg¢ gevrimi
yapilarak ya da 96.08 Kontrol karti
ylikleme parametresi ile) gerekir.
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Kod

(onaltih) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
AGE6 ULC yapilandirmasi Kullanici ylk egrisi Yardimci kodu kontrol edin (XXXX ZZZZ
yapilandirma hatasi. formati). “ZZZZ” sorunu gésterir (her bir
kod igin asagidaki eylemlere bakin).

0000 | Hiz noktalari tutarsiz. Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) énceki noktadan daha
ylksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0001 | Frekans noktalari tutarsiz. Her bir frekans noktasinin (parametreler
37.20...37.16) 6nceki noktadan daha
yuksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0002 | Dustlik ylk noktasi asir yik Her bir agiri yiik noktasinin (parametreler

noktasinin tizerinde. 37.31...37.35) karsilik gelen dustik ylk
" PR noktasindan (37.21...37.25) daha ylksek
0003 | Astri yik noktas! diisiik yik bir degere sahip oldugunu kontrol edin.
noktasinin altinda.
A780 Motor sikismasi Motor, érnegin asiri yik veya Motor yiikiinu ve stricinin nominal
Programlanabilir uyari: yetersiz motor giicli sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bdlgesinde galisiyor. Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
A7AB Genisletme G/C Kurulu CMOD modiili Kurulu modiiliin (15.02 Tespit edilen
konfiglirasyonu hatasi | konfiglre edilmis olanla ayni genisletme mod(ilii parametresiyle
degildir. gosterilen) 15.01 Genisletme modiilii tipi
parametresi ile secilenle ayni oldugunu
kontrol edin.
A7C1 FBA A iletigimi Suriicu ile fieldbus adaptor Fieldbus iletisim durumunu kontrol edin.
Programlanabilir uyari: modiili A veya PLC ile fieldbus | Fieldbus arabiriminin kullanici belgelerine
50.02 FBA A iletisim adaptor modulu A arasindaki | bakin.
kayb fonksiyonu déngisel iletisim kayboldu. 50 Fieldbus adaptérii (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikigi parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.
A7CE EFB iletisim kaybi Dahili fieldbus (EFB) Fieldbus master durumunu
Programlanabilir uyari: iletisiminde iletisim kesintisi. (cevrimigi/gevrimdisi/hata vb.) kontrol
58.14 _I'/eti§im kaybi edin.
eylemi Kontrol tinitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.
ATEE Panel kaybi Suriicu igin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir uyari: konumu olarak segilmig bir kontrol edin.
49.05 lletisim kaybi kontrol paneli veya PC araci Kontrol paneli konektériinii kontrol edin.
eylemi iletigimi kesmis. Kullaniliyorsa, montaj platformunu kontrol
edin.
Kontrol panelinin baglantisini skiin ve
tekrar baglayin.
A88F Sogutma fani Bakim zamanlayicisi limiti Sogutma fanini degistirmeyi diistnin.

asildi.

Parametre 05.04 Fan ¢alisma siiresi
sayaci sogutma faninin galisma siresini
gosterir.
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Kod

(onaltili) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

A8A0 Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir uyari: icin belirtilen limitlerin diginda. edin.

12.03 Al denetim Girige bagli kablolari kontrol edin.

fonksiyonu .
12 Standart Al parametre grubundaki
girisin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.

A8BA1 RO émrii uyarisi Roéle énerilen durum degistirme | Kontrol kartini degistirin veya role ¢ikisini
sayisindan daha fazla durum kullanmay! birakin.
degistirdi.

0001 | Réle gikigi 1 Kontrol kartini degistirin veya réle gikigi 1'i
kullanmayi birakin.

0002 | Role ¢ikisi 2 Kontrol kartini degistirin veya réle gikisi
2'yi kullanmayi birakin.

0003 | Réle gikisi 3 Kontrol kartini degistirin veya rdle gikisi
3'0 kullanmay! birakin.

ABA2 RO degistirme uyarisi | Réle ¢ikisi 6rn. hizli degisen bir | Réle ¢ikisi kaynadina baglh olan sinyali
frekans sinyali baglandiginda daha az siklikla degisen bir sinyalle
onerilenden daha hizli durum degistirin.
degistiriyor. Rélenin kullanim
Omrl yakinda asilacak.

0001 | Role ¢ikisi 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

0002 | Réle ¢ikigi 2 10.27 RO2 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

0003 | Réle gikisi 3 10.30 RO3 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.

A8BO ABB Sinyal denetimi 1 | Sinyal denetim fonksiyonu 1 Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.06 Denetim 1 eylemi

A8B1 ABB Sinyal denetimi 2 | Sinyal denetim fonksiyonu 2 Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.16 Denetim 2 eylemi

A8B2 ABB Sinyal denetimi 3 | Sinyal denetim fonksiyonu 3 Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.26 Denetim 3 eylemi

A8B3 ABB Sinyal denetimi 4 | Sinyal denetim fonksiyonu 4 Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)

Programlanabilir uyari:
32.36 Denetim 4 eylemi
A8B4 ABB Sinyal denetimi 5 | Sinyal denetim fonksiyonu 5 Uyarinin kaynagini kontrol edin

(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Programlanabilir uyari:
32.46 Denetim 5 eylemi

tarafindan olusturulan uyari.

(parametre 32.47 Denetim 5 sinyali).
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Kod

(onaltih) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
A8B5 ABB Sinyal denetimi 6 | Sinyal denetim fonksiyonu 6 Uyarinin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan uyari. (parametre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir uyari:
32.56 Denetim 6 eylemi
A8BE ULC asir yik uyarisi Segilen sinyal kullanici agiri yik | izlenen sinyali arttiran galigma kosullarini
Programlanabilir hata: egrisini asti. kontrol edin (6rnegin, moment veya akim
37.03 U‘LC asir yiik izleniyorsa motorun yiklenmesi).
islemleri Yk egrisinin tanimini kontrol edin
(parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi).
A8BF ULC dusuk yuk uyarisi | Segilen sinyal kullanici diigiik izlenen sinyali azaltan galisma kosullarini
Programlanabilir hata: yuk egrisinin altina indi. kontrol edin (6rnegin, moment veya akim
37.04 ULC diisiik yik izleniyorsa yuk kaybi).
Iglemleri Yiik egrisinin tanimini kontrol edin
(parametre grubu 37 Kull. Yiik egrisi).
A981 Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.01 Harici olay 1 kaynagi
31.02 Harici olay 1 tiirii
A982 Harici uyarn 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.03 Harici olay 2 kaynadi
31.04 Harici olay 2 tiirti
A983 Harici uyarn 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.05 Harici olay 3 kaynadi
31.06 Harici olay 3 tiirti
A984 Harici uyar 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.07 Harici olay 4 kaynadi
31.08 Harici olay 4 tdirti
A985 Harici uyan 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir uyari:
31.09 Harici olay 5 kaynadi
31.10 Harici olay 5 tiirii
AF88 Mevsim Onceki mevsimden énce Mevsimleri artan baslangig tarihleriyle
konfiglirasyonu uyarisi | baslayan bir mevsim konfigiire edin, bkz. 34.60 Mevsim 1
yapilandirdiniz. baslangic tarihi...34.63 Mevsim 4
baglangig tarihi parametreleri.
AF8C Proses PID uyku Siirlict uyku moduna giriyor. Bilgilendirici uyari. Ayrica bkz. bolim
modu Proses PID kontrolii igin uyku ve ek
stire fonksiyonlari (sayfa 57) ve
parametre 40.43...40.48.
AFAA Otomatik reset Bir hata otomatik olarak Bilgilendirici uyari. 31 Hata

resetlenmek Uzere.

fonksiyonlari parametre grubundaki
ayarlara bakin.
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Kod

(onaltili) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

AFE1 Acil stop (off2) Sdiricu bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin glivenli olup

secimi off2) komutu aldi. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil stop

AFE2 | Acil stop (off veya | Surlct bir acil stop (mod digmesini tekrar normal pozisyonuna

S getirin. Siriicly yeniden baglatin.
off3) secimi off1 veya off3) komutu . . N
aldi. Acil stop uygun sekilde gérev
yapmadiysa, 21.05 Acil stop kaynadi
parametresi ile secilen kaynagi kontrol
edin.
AFE9 Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve surtict | Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre 21.22
motoru 6nceden tanimlanmis | Start gecikmesi.
bir gecikmeden sonra start
edecek.
AFED Calisma izni Calisma izni strliciiniin motoru | 20.40 Calisma izni parametresinin ayarini
calistirmasini engelliyor. (ve bu parametre ile segilen kaynag)
kontrol edin.

AFEE Start kilidi 1 Start kilidi 1 sUrlctnin start 20.41 Start kilidi 1 parametresi igin segilen

etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFEF Start kilidi 2 Start kilidi 2 srGcunun start 20.42 Start kilidi 2 parametresi icin segilen

etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFFO Start kilidi 3 Start kilidi 3 slrlctnin start 20.43 Start kilidi 3 parametresi igin segilen

etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFF1 Start kilidi 4 Start kilidi 4 striictinin start 20.44 Start kilidi 4 parametresi igin segilen

etmesini engelliyor. sinyal kaynagini kontrol edin.

AFF6 Tanimlama Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyari.
calistirmasi Motor ID run gergeklestirilecek.

AFF8 Motor isitma etkin On isitma gergeklestiriliyor Bilgilendirici uyari.

Motor 6n isitma etkin. 21.16 On isitma
akimi. parametresi tarafindan belirtilen
akim motordan gegiyor.

B5A0 STO olayi Glvenli moment kapatma Bilgilendirici uyari.

Programlanabilir olay: fonksiyonu etkin, yani STO Gvenlik devresi baglantilarini kontrol

31.22 STO gésterge konektdriine bagh guvenlik edin. Daha fazla bilgi igin, siriictiniin

calistirma/durdurma devresi sinyalleri kaybolmus. | Donanim el kitab/nda Giivenli moment
kapatma fonksiyonu bélumune ve 31.22
STO gbsterge galistirma/durdurma
parametresinin (sayfa 180) tanimina
bakin.

D405 Boru dolumu zaman | Yumusak boru dolumu zaman | Olasi sizintiya karsi boruyu kontrol edin.
asimi asimina ulasti. Referans Bkz. parametreler 82.25 Yumugak boru
Programlanabilir uyari: rampasi bittikten ve zaman dolumu denetimi ve 82.26 Zaman agimi
82.25 Yumusak boru asimi limiti gegtikten sonra, limiti.
dolumu denetimi PID gikigl ayar noktasina

ulagmadi.

D501 Daha fazla Kilitli olduklar veya Hand Kilitli PFC motoru olmadigini kontrol edin,
kullanilabilir PFC modunda olduklarindan daha | bkz. parametreler 76.81...76.84.
motoru yok fazla PFC motoru Tim motorlar kullanimdaysa, PFC sistemi

baslatilamiyor. talebi karsilamak igin uygun sekilde
boyutlandiriimamistir.

D502 Tim motorlar kilitli PFC sistemindeki tiim motorlar | Kilitli PFC motoru olmadigini kontrol edin,

kilitli. bkz. parametreler 76.81...76.84.
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Kod

(onaltih) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
D503 VSD kontrollii PFC Surlictiye bagli olan motor kilitli | Stirlicliye bagh olan motor kilitli ve bu
motoru Kkilitli (kullanilamiyor). yuzden baslatilamiyor.
Suriicu tarafindan kontrol edilen PFC
motorunu baslatmak icin ilgili kilidi
kaldirin. Bkz. parametreler
76.81...76.84.
0xD505 | Maks. temizlik uyarisi | Tanimlanan siirede maksimum | Tikaniklik olup olmadigini saptamak
Programlanabilir uyari: temizleme sayisina ulagildi. icin pompay!i kontrol edin.
83.35 Temizleme sayisi | Pompa temizleme pompayi Gerekirse pompayi manuel olarak
hatasi temizlemede basarisiz oldu ve | temizleyin.
bu yiizden manuel temizlik 83.35 Temizleme sayisi hatasi - 83.37
gerekli. Maksimum temizleme sayisi
parametrelerini kontrol edin.
0xD506 | Pompa temizligi Pompa temizligi baslatilamiyor. | Kontrol konumunu Auto olarak
mumkun degil Sdricu uzaktan kontrolde degistirin.
olmali ve start sinyali
etkinlestiriimelidir.
0xD507 | Pompa temizligi Kir tespiti pompanin Pompa temizligini manuel olarak
gerekiyor temizlenmesi gerektigini gerceklestirin.
gosteriyor ama otomatik Pompa temizligini 83.12 Temizlemeyi
temizlemeye izin verilmiyor. manuel zorla parametresini
Temizlemeyi simdi baglat olarak
degistirerek baglatin.
0xD508 | Yiksek seviye Su seviyesi yiiksek seviye Analog seviye sensoriini kontrol edin.
Programlanabilir uyari: limitine ulagti. Seviye kontroll | Tiim pompalarin normal caligtigini
76.93 LC yiiksek seviye | agagidaki nedenlerden &tiri kontrol edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: 76.91 LC yiiksek seviye anahtari ve
* pompalama kapasitesinin 76.93 LC yiiksek seviye eylemi
tukenmesi. parametrelerini kontrol edin.
* analog geri bildirim sensori
arizasi.
0xD509 | Dusik seviye Su seviyesi dlsuk seviye Analog seviye sensoriini kontrol edin.
Programlanabilir uyari: limitine ulasti. Seviye kontroll | Tim pompalarin normal galistigini
76.92 LC duisik seviye | asagidaki nedenlerden 6ttirii kontrol edin.
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: 76.90 LC diisiik seviye anahtari ve
* pompalama kapasitesinin 76.92 LC diistik seviye eylemi
tikenmesi. parametrelerini kontrol edin.
+ analog geribildirim sensori
arizasl.
0xD50A | Kuru galisma Kuru ¢alisma korumasi Yeterli su seviyesi icin pompa girigini
Programlanabilir uyari: etkinlestirildi. kontrol edin.
82.20 Kuru galisma 82.20 Kuru galisma korumasi ve 82.21
korumast Kuru ¢alisma kaynagi parametrelerinde
kuru galisma korumasi ayarlarini
kontrol edin.
D50C Maksimum debi Gergek debi, tanimlanan uyari | Sizinti olup olmadidini saptamak igin

korumasi

Programlanabilir uyari:
80.17 Maksimum debi
korumasi

seviyesini ast.

sistemi kontrol edin.

80.15 Maksimum debi, 80.17
Maksimum debi korumasi ve 80.19
Debi kontrol gecikmesi
parametrelerinde debi korumasi
ayarlarini kontrol edin.
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:f;:gmh) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

D50D Minimum debi Gergek debi, tanimlanan uyari | Giris ve ¢ikis valflerinin agik oldugunu
korumasi seviyesinin altinda. kontrol edin.

Programlanabilir uyari: 80.16 Minimum debi, 80.18 Minimum

80.18 Minimum debi debi korumast ve 80.19 Debi kontrol

korumast gecikmesi parametrelerinde debi
korumasi ayarlarini kontrol edin.

D50E Cikis minimum Olgiilen gikis basinci Sizinti olup olmadigini saptamak igin
basinci tanimlanan uyari limitinin pompa ¢ikisini kontrol edin. Cikis
Programlanabilir uyari: altinda. basinci korumasinin yapilandirmasini
82.30 Cikis minimum kontrol edin.
basinci korumasi Bkz. parametreler 82.30 Cikis minimum

basinci korumasi ve 82.31 Cikis
minimum basinci uyari seviyesi.

D50F Cikis maksimum Olgiilen gikis basinci Tikanmalar veya kapali valf igin pompa
basinci tanimlanan uyari limitinin cikisini kontrol edin.

Programlanabilir uyari: lizerinde. Cikig basinci korumasinin

82.35 Cikis maksimum yapilandirmasini kontrol edin.

basnci korumasi Bkz. parametreler 82.35 Cikis
maksimum basinci korumasi ve 82.37
Cikis maksimum basinci uyari seviyesi.

D510 Girig minimum Olgiilen girig basinci Tikanmalar veya kapali valf icin pompa

basinci tanimlanan uyari limitinin girisini kontrol edin.

Programlanabilir uyari: altinda. Girig basinci korumasinin

82.40 Giris minimum yapilandirmasini kontrol edin.

basinci korumasi Bkz. parametreler 82.40 Giris minimum
basinci korumasi ve 82.41 Giris
minimum basinci uyari seviyesi.
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Kod

(onaltil) Uyan/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

1080 Yedekleme/Geri

yukleme zaman agimi

Panel veya PC araci,
yedekleme yapilirken ya da
geri yuklenirken suricuyle
iletisimde basarisiz oldu.

Tekrar yedekleme veya geri yiikleme
talep edin.

1081 Tip hatasi

Sdrtct yazihmi striciniin
tipini okuyamadi.

Sdrlcunin tipi tekrar okumasini
saglamak igin hatayi resetleyin.
Hata yeniden goérindrse, suriicliye
gli¢ cevrimi yapin. Bu islemi tekrar
etmeniz gerekebilir. Hata devam
ediyorsa, yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gegin.

2310 Asirt akim

Cikis akimi, dahili hata
seviyesini agsmis.

Gergek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu hataya neden olabilir.

Motor yiikiinu kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz
kontrolli) veya 28 Frekans referans
zinciri (frekans kontroll) parametre
grubundaki hizlanma surelerini
kontrol edin. Ayrica 46.01 Hiz
dlgeklendirme, 46.02 Frekans
o6lgeklendirme ve 46.03 Moment
Olgeklendirme parametrelerini de
kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama
ve Uggen/yildiz baglantisi dahil)
kontrol edin.

Motor kablosunda agilan veya
kapanan kontaktor olmadigini kontrol
edin.

Parametre grubu 99 baslatma
verilerinin motor tip plakasindakiler ile
ayni olup olmadigini kontrol edin.
Motor kablosunda gtic faktéru
dizeltme kondansatéri veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.
Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Stricinin
Donanim el kitabI'nda Elektriksel
Kurulum bolimu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

2330 Topraklama kagagi
Programlanabilir hata:

31.20 Toprak hatasi

Suriici muhtemelen motor
veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagli
olarak yuk dengesizligi tespit
etti.

Motor kablosunda gug¢ faktori
diizeltme kondansatéri veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.
Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda galistirmayi deneyin. (Bkz.
parametre 99.04 Motor kontrol modu.)
Eger topraklama hatasi
belirlenemediyse yerel ABB temsilcisi
ile iletisime gegin.
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Kod

yuksek.

(onaltil) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

2340 Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu
motorda kisa devre kablolama hatasi bakimindan kontrol

edin.

Motor kablosunda gi¢ faktord
dlzeltme kondansatori veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.
Sirtcunin enerjisini kapatip agin.

2381 IGBT asiri yukla IGBT kutu baglantisi asiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligl. Bu hata IGBT'leri Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Haya akigini ve fanin galismasini
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis
toz olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictinu sirtict glictyle
karsilastirin.

3130 Girig faz kaybi Ara devre DC gerilimi, eksik Girig glicu hatti sigortalarini kontrol

Programlanabilir hata: giris besleme hatti fazi veya edin.
31.21 Besleme faz kaybi | yanmig sigorta nedeniyle Gevsek glig kablosu baglantisi olup
salinim yapmakta. olmadigini kontrol edin.
Giris glicu besleme dengesizligini
kontrol edin.

3181 Kablolama veya Hatali giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol

topraklama hatasi kablo baglantisi (6rnegin, giris | edin.

Programlanabilir hata: besleme kablosu surtcl motor

31.23 Kablolama veya baglantisina baglanmis).

topraklama hatasi

3210 DC bara asiri gerilimi | Ara devrede asiri DC gerilimi | Asiri gerilim kontrolinin (30.30

Yiiksek gerilim kontrolii parametresi)
aclk oldugundan emin olun.
Besleme geriliminin striicti nominal
giris gerilimine uygun oldugunu
kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gegici
asin gerilim bakimindan kontrol edin.
direncini (varsa) kontrol edin.
Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu
(mevcutsa) kullanin.
Siracuya fren direnci ile tekrar
calistirin.
Fren direncinin duizgiin
boyutlandiriidigini ve direncin siriict
icin kabul edilebilir aralikta oldugunu
kontrol edin.

3220 DC bara dusik gerilimi | Eksik besleme fazi, sigorta Besleme kablolarini, sigortalari ve
yanmasi veya dogrultucu anahtarlama diizenegini kontrol edin.
kopristindeki hata sebebiyle
ara devre DC gerilimi yetersiz.

3381 Cikis fazi kaybi Eksik motor baglantisi Motor kablosunu baglayin.

Programlanabilir hata: nedeniyle motor devresi hatasi
31.19 Motor faz kaybi (Ug fazin tumu bagl degil).
4110 Kontrol karti sicakligi | Kontrol karti sicakhigi gok Siriciniin uygun sekilde

sogutuldugunu kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.
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Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

4210

IGBT asiri sicakligi

Tahmini suriict IGBT sicaklidi
asir yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin galismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis
toz olup olmadigini kontrol edin.
Motor gliciin sirlicu guclyle
karsilastirin.

4290

Sogutma

Sirict modula asin sicakhgr.

Ortam sicakligini kontrol edin.
40°C/104°F (IP21 R4...R9 kasalarr)
degerini asarsa veya 50°C /122°F
(IP21 RO...R9 kasalari) degerini
asarsa, yik akiminin strticinin
disurulmus yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Tum P55
kasalarinda deger kaybi sicakliklarini
kontrol edin. Sirticinin Donanim el
kitabr'nda Teknik veriler bélimu
Deger kaybi kismina bakin.

Sdrict moduli sogutma hava akigini
ve fan galismasini kontrol edin.
Sdrict moduli panosunda ve
sogutma blogunda birikmis toz olup
olmadigini kontrol edin. Gerektiginde
temizleyin.

42F1

IGBT sicakligi

Sdricu IGBT sicakhgi asiri
yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini
kontrol edin.

Sogutma blodu kanatlarinda birikmig
toz olup olmadigini kontrol edin.
Motor gliciini sirlicu guclyle
karsilastirin.

4310

Asir sicaklik

Glg Unitesi modilli agin
sicakhgr.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis
toz olup olmadigini kontrol edin.
Motor glictinii siirlict guiclyle
karsilastirin.

4380

Asiri sicaklik farki

Farkli fazlardaki IGBT'ler
arasindaki yiksek sicaklik
farki.

Motor kablosunu kontrol edin.
Sirict moduilinin sogutmasini
kontrol edin.

4981

Harici sicaklik 1
(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 1 hata limitini
ast.

35.02 Olgiilen sicaklik 1
parametresinin degerini kontrol edin.
Motorun (veya sicakhgi dlcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini
kontrol edin.

4982

Harici sicaklik 2

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)

Olgiilen sicaklik 2 hata limitini
asti.

35.03 Olgiilen sicaklik 2
parametresinin degerini kontrol edin.
Motorun (veya sicaklidi dlgllen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini
kontrol edin.

5080

Fan

Sogutma fani geribildirimi
eksik.

Bkz. A581 Fan (sayfa 344).
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(onaltil) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
5081 Yardimci fan kirilmig Bir yardimci sogutma fani Yardimci kodu kontrol edin.
(kontrol Gnitesindeki Yardimcl fanin/fanlarin galismasini ve
fan konektorlerine bagl olan) | baglantisini/baglantilarini kontrol
sikismis veya bagli degil. edin.
Arizaliysa degistirin.
Sirticiinin 6n kapagdinin yerinde ve
sikistinlmis oldugundan emin olun.
Sirtcunin devreye alinmasi kapagin
cikarilmasini gerektirirse, hatayi
gegici olarak bastirmak igin kontrol
Unitesi yeniden baslatiimasinda 2
dakika iginde 31.36 Yard fan arizasi
baypas parametresini etkinlestirin.
Kontrol Gnitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya giig
gevrimi yaparak).
0001 | Yardimci fan 1 bozuk.
0002 | Yardimci fan 2 bozuk.

5090 STO donanim arizasi | STO donanim teghisi, donanim | Donanimi degistirmek igin, yerel ABB

arizasi tespit etti. temsilcinize bagvurun.

5091 Givenli moment Glvenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, striictinin
Programlanabilir hata: konektoriine bagl giivenlik Donanim el kitabi'nda Giivenli
31.22 STO gbsterge devresi sinyalleri start veya moment kapatma fonksiyonu
galistirma/durdurma galigma sirasinda kesilmis bolimine ve 31.22 STO gésterge

durumda. calistirma/durdurma parametresinin
(sayfa 180) tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.

5092 PU lojik hatasi Gu¢ Unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

gegin.

5093 Tip uyusmazhgi SirlGcunin donanimi bellekte | Surticliniin enerjisini kapatip agin. Bu

kayitli bilgiler ile uyusmuyor. islemi tekrar etmeniz gerekebilir.
Bu durum, érnegin bir yazilim

glincellemesi sonrasinda

meydana gelebilir.

5094 Olglim devresi Sirlclniin dahili sicaklik Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
sicakhgi Slgumiyle ilgili sorun. gegin.

5098 G/C iletisim kaybi Dahili standart G/C iletisim Hatayi sifirlamayi veya sirlcuyl

hatasi. yeniden baslatmayi deneyin.

50A0 Fan Sogutma fani sikismis veya Fan galismasini ve baglantisini

bagh degil. kontrol edin.
Arizaliysa degistirin.
5682 Glg Unitesi kaybi Sdricu kontrol Unitesi ve gli¢ | Kontrol Gnitesi ve glg Unitesi
Uinitesi arasindaki iletisim arasindaki baglantiyi kontrol edin.
kayip.

5691 Olgiim devresi ADC Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

gegin.

5692 PU karti gii¢ hatasi Glg Unitesi gui¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

hatasi. gegin.

5693 Olgiim devresi DFF Olglim devresi hatas. Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya

gegin.
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5696 PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle badlantiya
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri gegin.
ile uyusmuyor.

5697 Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim
sinyalini kontrol edin.

5698 Bilinmeyen PU hatasi | Glg Unitesi lojigi yazihm Lojigi ve yazihm uyumlulugunu

tarafindan bilinmeyen bir hata | kontrol edin.
olusturdu.

6181 FPGA sitriiml uyumlu | Yazihm ve FPGA surimleri Kontrol Unitesini yeniden baslatin

degil uyumlu degil. (96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya glic
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

6306 FBA A esleme dosyasi | Fieldbus adaptori A esleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

dosyas! okuma hatasi. gegin.

6481 Task asiri yuku Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya glic
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

6487 Stack overflow Dahili hata. Kontrol Gnitesini yeniden baglatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya gl¢
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

64A1 Dahili dosya yukleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol Gnitesini yeniden baglatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya gli¢
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.

64A4 Deger tipi arizasi Deger tipi yiik hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.

64A6 Adaptif program Adaptif programi calistirmada | Yardimci kodu kontrol edin (XXYY

hata. 2777 formatr).
“XX” durumun sayisini (00=temel
program) belirtir ve “YY” fonksiyon
blogunun sayisini belirtir (0000=genel
hata).
"ZZZZ” sorunu belirtir.
000A | Program bozuk veya blok Sablon programi geri yikleyin veya
mevcut degil. strlcliye programi indirin.
000C | Gereken blok girisi eksik. Blogun girislerini kontrol edin.

000E

Program bozuk veya blok
mevcut degil.

$ablon programi geri yiikleyin veya
suruclye programi indirin.

0011

Program ¢ok blyuk.

Hata durana dek bloklari kaldirin.

0012

Program bos.

Programi diizeltin ve surlciye indirin.
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(onaltil) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
001C | Programda var olmayan bir Parametre referansini diizeltmek igin
parametre veya blok kullanildi. | programi dizenleyin veya var olan bir
blogu kullanin.
001D | Parametre segilen pim igin Parametre referansini diizeltmek igin
gecerli degil. programi diizenleyin.
001E | Parametre yazma korumali Programdaki parametre referansini
oldugu igin parametre ¢ikisi kontrol edin.
basarisiz oldu. Hedef parametreyi etkileyen diger
kaynaklari kontrol edin.
0023 | Program dosyasi mevcut Programi mevcut blok kitiiphanesine
0024 yazilm strimiyle uyumlu ve yazilim surimiine adapte edin.
degil.
Diger | — Yerel ABB temsilciniz ile iletisime
gegcip yardimci kodu séyleyin.
64B1 Dahili SSW hatasi Dahili hata. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya gii¢
gevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.
64B2 Kullanici grubu hatasi | Kullanici parametre grubu Gegerli bir kullanici parametre grubu
yukleme iglemi asagidaki bulundugundan emin olun. Belirli
nedenlerden dolayi basarisiz: | degilse, yeniden yUkleyin.
« talep edilen grup mevcut
degil
+ grup kontrol programi ile
uyumlu degil
« sUriict yikleme sirasinda
kapandi.
64E1 Kernel agir yuki isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya gii¢
gevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gegin.
64B1 Hata resetleme Bir hata resetlendi. Hata Bilgilendirici hata.
nedeni artik ortadan kalkti ve
hata sifirlamasi talep edilip
tamamlandi.
6581 Parametre sistemi Parametre yikleme veya kayit | 96.07 Parametre manuel kaydi
islemi basarisiz. parametresini kullanarak bir kayit
islemi zorlamay deneyin. Tekrar
deneyin.
6591 Yedekleme/Geri Yedek olusturma veya geri Panel veya PC yazilimi iletigimini ve
yukleme zaman agimi | ylkleme islemi sirasinda, bir hala yedekleme ya da geri yikleme
panel veya PC yazilimi bu durumunda olup olmadigini kontrol
islemin bir pargasi olarak edin.
surlicuyle iletisimde basarisiz
oldu.
65A1 FBA A parametresi Sdirict, PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
cakigsmasi istenen bir islevsellige sahip 50 Fieldbus adaptérii (FBA) ve 51

FBA A ayarlari parametre gruplarinin
ayarlarini kontrol edin.
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6681 EFB iletisim kaybi Dahili fieldbus (EFB) Fieldbus master durumunu
Programlanabilir hata: iletisiminde iletisim kesintisi. (cevrimigi/gevrimdisi/hata vb.) kontrol
58.14 lletisim kaybi eylemi edin.
Kontrol uUnitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.

6682 EFB konfig. dosyasi Dahili fieldbus (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
konfiglrasyon dosyasi gegin.
okunamiyor.

6683 EFB gegersiz Dahili fieldbus (EFB) 58 Dahili fieldbus parametre

parametrelendirme parametre ayarlari tutarsiz grubundaki ayarlari kontrol edin.
veya segilen protokolle uyumlu
degil.

6684 EFB yikleme hatasi Dahili fieldbus (EFB) protokol | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
yazilhimi yiklenemiyor. gegin.
EFB protokol yazilimiyla
surtict yazilimi arasinda
surim uyumsuzlugu.

6685 EFB hatasi 2 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmistir.

6686 EFB hatasi 3 Hata EFP protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.
icin ayrilmigtir.

6882 Metin 32 bit tablosu Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam

asir akigl ediyorsa, yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gegin.

6885 Metin dosyasi asiri Dahili hata. Hatay resetleyin. Hata devam

akisl ediyorsa, yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gegin.

7081 Kontrol paneli kaybi Sdricu icin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli

Programlanabilir hata: konumu olarak segilmis bir baglantisini kontrol edin.
49.05 lletisim kaybi eylemi | kontrol paneli veya PC araci Kontrol paneli konektériinii kontrol
iletisimi kesmis. edin.
Kontrol panelinin baglantisini sékiin
ve tekrar baglayin.

7085 Uyumsuz opsiyon Fieldbus opsiyon moddilu Modiilu desteklenen bir tiple

modulu desteklenmiyor. degistirin.

7100 Etkinlestirme akimi Etkinlestirme akimi geri
bildirimi dislk veya kayip

7121 Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yik veya Motor yukiini ve strictnin nominal

Programlanabilir hata: yetersiz motor giicli sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
31.24 Sikisma fonksiyonu | sikisma bdlgesinde galisiyor. Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.

7310 Asiri hiz Yanlis ayarlanmig Minimum/maksimum hiz ayarlarini
minimum/maksimum hizlar, kontrol edin, 30.11 Minimum hiz ve
yetersiz fren momenti veya 30.12 Maksimum hiz parametreleri.
momentreferansini kullanirken | Motor frenleme momentinin
yUkteki degisimler sebebiyle yeterliligini kontrol edin.
motor, izin verilen hizdan daha | Moment kontroliintn kullanilirigini
hizli ddnmekte. kontrol edin.

73F0 Asiri frekans izin verilen maksimum Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

cikis frekansi asildi.

gegin.
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(onaltil) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
73B0 Acil rampasi basarisiz | Acil stop beklenen stre icinde | 37.32 Acil rampa denetimi ve 31.33
tamamlanmadi. Acil rampa denetimi gecikmesi
parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.
Onceden tanimlanan rampa siirelerini
kontrol edin (Off1 modu igin
(23.12...23.13, Off3 modu igin 23.23).
7510 FBA A iletigimi Sdrict ile fieldbus adaptor Fieldbus iletisim durumunu kontrol
Programlanabilir hata: modiili A veya PLC ile fieldbus | edin. Fieldbus arabiriminin kullanici
50.02 FBA A iletisim kaybi | adaptor modiili A arasindaki belgelerine bakin.
fonksiyonu déngusel iletigim kayboldu. 50 Fieldbus adaptorii (FBA), 51 FBA
A ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53
FBA A veri ¢ikigi parametre
gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletigim
saglayip saglayamadigini kontrol
edin.
8001 ULC disuk yuk hatasi | Kullanici ylk egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC diislik yiik
dusuk yuk egrisinin altinda ¢ok | islemleri.
uzun sire kaldi.
8002 ULC asir yik hatasi Kullanici yiik egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asirn yiik
yuk egrisinin zerinde gok islemleri.
uzun sure kaldi.
80A0 Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal dlizeyini kontrol
Programlanabilir hata: icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
12.03 Al denetim Yardimei kodu kontrol edin.
fonksiyonu Girige bagli kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre grubundaki
girisin minimum ve maksimum
limitlerini kontrol edin.
0001 | Al1LessMIN
0002 | Al1GreaterMAX
0003 | Al2LessMIN.
0004 | Al2GreaterMAX
80B0 Sinyal denetimi 1 Sinyal denetim fonksiyonu 1 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Diizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.06 Denetim 1 eylemi
80B1 Sinyal denetimi 2 Sinyal denetim fonksiyonu 2 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Dlizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.16 Denetim 2 eylemi
80B2 Sinyal denetimi 3 Sinyal denetim fonksiyonu 3 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Dlizenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.27 Denetim 3 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.26 Denetim 3 eylemi
80B3 Sinyal denetimi 4 Sinyal denetim fonksiyonu 4 Arizanin kaynagini kontrol edin

(Diizenlenebilir mesaj
metni)

Programlanabilir hata:
32.36 Denetim 4 eylemi

tarafindan olusturulan hata.

(parametre 32.37 Denetim 4 sinyali).
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Kod
Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
(onaltih) yan P! g
80B4 Sinyal denetimi 5 Sinyal denetim fonksiyonu 5 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.46 Denetim 5 eylemi
80B5 Sinyal denetimi 6 Sinyal denetim fonksiyonu 6 Arizanin kaynagini kontrol edin
(Duzenlenebilir mesaj tarafindan olusturulan hata. (parametre 32.57 Denetim 6 sinyali).
metni)
Programlanabilir hata:
32.56 Denetim 6 eylemi
9081 Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.01 Harici olay 1 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1 tiirti
9082 Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir mesaj 31.03 Harici olay 2 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.03 Harici olay 2
kaynagi
31.04 Harici olay 2 tiirii
9083 Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.05 Harici olay 3 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3 tiirti
9084 Harici hata 4 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.07 Harici olay 4 kaynagi
metni) B parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4 tiirti
9085 Harici hata 5 Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duizenlenebilir mesaj 31.09 Harici olay 5 kaynagi
metni) parametresinin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5
kaynagi
31.10 Harici olay 5 tiirti
FA81 Glvenli moment Guvenli moment kapatma Glvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma 1 etkin, yani STO devresi 1 edin. Daha fazla bilgi igin, sirticinin
kesilmis. Donanim el kitabi'nda Glivenli
FA82 Givenli moment Guvenli moment kapatma moment kapatma fonksiyonu

kapatma 2

etkin, yani STO devresi 2
kesilmis.

bélimine ve 31.22 STO gésterge
calistirma/durdurma parametresinin
(sayfa 180) tanimina bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol edin.
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Kod

(onaltil) Uyan/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

FF61 ID run

Motor ID run iglemi basariyla
tamamlanmadi.

99 Motor verileri parametre
grubundaki nominal motor deg@erlerini
kontrol edin.

Siricuye harici kontrol sistemi bagl
olmadigini kontrol edin.

Siriicuye (ve ayri olarak gug
saglaniyorsa kontrol Unitesine) glc
gevrimi yapin.

Calisma limitlerinin ID run igleminin
tamamlanmasini engellemedigini
kontrol edin. Parametrelerin
varsayllan ayarlarini geri yukleyin ve
tekrar deneyin.

Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Kodun
ikinci numarasi sorunu gosterir (her
bir kod i¢in asagidaki eylemlere
bakin).

0001

Maksimum akim limiti gok
disuk.

99.06 Motor nominal akimi ve 30.17
Maksimum akim parametrelerinin
ayarlarini kontrol edin. 30.17 > 99.06
oldugundan emin olun.

Sirdcunun, motora gére dogru
sekilde boyutlandiriimis olup
olmadigini kontrol edin.

0002

Maksimum hiz limiti veya
hesaplanan alan zayiflama
noktasi ¢ok disuk.

Parametrelerin ayarlarini kontrol edin.

* 30.11 Minimum hiz

* 30.12 Maksimum hiz

* 99.07 Motor nominal gerilimi

* 99.08 Motor nominal frekansi

* 99.09 Motor nominal hizi.

Asagidakilerden emin olun:

* 30.12>(0.55 x 99.09) > (0.50 x
senkronize hiz)

« 30.11<0, ve

« besleme gerilimi > (0.66 x 99.07).

0003

Maksimum moment limiti ok
duslk.

99.12 Nominal motor momenti
parametresinin ayarlarini ve 30
Limitler grubundaki moment limitlerini
kontrol edin.

Gegcerli maksimum moment limitinin
%100'den blyik oldugundan emin
olun.

0004

Gegerli 6lguim kalibrasyonu
makul bir sire iginde
tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya
gegin.

Yavaslama makul bir siire
icinde tamamlanmadi.

0005...0008 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.
0009 | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya
Hizlanma makul bir siire iginde | gegin.
tamamlanmadi.
000A | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya

gegin.
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Kod

(onaltil) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
000B | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
Tanimlama galismasi sirasinda | gegin.
hiz sifira diistd.
000C | (Sadece sabit miknatisli Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
motorlar) gegin.
ik hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
000D | (Sadece sabit miknatisli Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
motorlar) gegin.
ikinci hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
000E...0010 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.
0011 | (Sadece senkron rellktans Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya
motorlar) gegin.
Pals testi hatasi.
0012 | Motor gelismis dururken Motor ve siriict boyutlarinin uyumlu
tanimlama galismasi igin ok oldugunu kontrol edin.
biyik. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.
0013 | (Sadece asenkron motorlar) Sdricudeki motor nominal degeri
Motor veri hatasi. ayarlarinin motor plakasindakilerle
ayni oldugunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.

FF63 STO teshis arizasi Yazilim dahili ariza. Kontrol Unitesini yeniden baglatin
(96.08 Kontrol karti ytikleme
parametresini kullanarak veya glic
cevrimi yaparak).

FF81 FB A zorlamali hata Fieldbus adaptori A yoluyla bir | PLC'den saglanan hata bilgilerini

hata komutu alindi. kontrol edin.

FF8E EFB zorlamali hata Dahili fieldbus arabirimi yoluyla | PLC'den saglanan hata bilgilerini

bir hata komutu alindi. kontrol edin.
D406 Maksimum debi Gergek debi, tanimlanan hata | Sizinti olup olmadidini saptamak igin

korumasi seviyesini astl. sistemi kontrol edin.

Programlanabilir hata: 80.15 Maksimum debi, 80.17

80.17 Maksimum debi Maksimum debi korumasi ve 80.19

korumasi Debi kontrol gecikmesi
parametrelerinde debi korumasi
ayarlarini kontrol edin.

D407 Minimum debi Gergek debi, tanimlanan hata | Giris ve cikis valflerinin acik oldugunu

korumasi seviyesinin altinda. kontrol edin.

Programlanabilir hata: 80.16 Minimum debi, 80.18 Minimum

80.18 Minimum debi debi korumasi ve 80.19 Debi kontrol

korumasi gecikmesi parametrelerinde debi
korumasi ayarlarini kontrol edin.

D408 Cikis minimum basinci | Olgiilen gikis basinci Sizinti olup olmadigini saptamak igin

Programlanabilir hata:
82.30 Cikis minimum
basinci korumasi

tanimlanan hata limitinin
altinda.

pompa ¢ikisini kontrol edin. Cikis
basinci korumasinin yapilandirmasini
kontrol edin.

Bkz. parametreler 82.30 Cikis
minimum basinci korumasi ve 82.32
Cikis minimum basinci hata seviyesi.
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:f::;ltlll) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
D409 Cikis maksimum Olgiilen gikis basinci Tikanmalar veya kapali valf igin
basinci tanimlanan hata limitinin pompa ¢ikigini kontrol edin.
Programlanabilir hata: Gizerinde. Cikis basinci korumasinin
82.35 Cikis maksimum yapilandirmasini kontrol edin.
basinci korumasi Bkz. parametreler 82.35 Cikis
maksimum basinci korumasi ve 82.38
Cikis maksimum basinci hata
seviyesi.
D40A Girig minimum basinci | Olgiilen giris basinci Tikanmalar veya kapali valf igin
Programlanabilir hata: tanimlanan hata limitinin pompa girigini kontrol edin.
82.40 Giris minimum altinda. Girig basinci korumasinin
basinci korumast yapilandirmasini kontrol edin.
Bkz. parametreler 82.40 Giris
minimum basinci korumasi ve 82.42
Giris minimum basinci hata seviyesi.
D50B Boru dolumu zaman Yumusak boru dolumu zaman | Olas! sizintiya karsi boruyu kontrol
asimi asimina ulasti. Referans edin.
Programlanabilir hata: rampasi bittikten ve zaman Bkz. parametreler 82.25 Yumu§ak
82.25 Yumusak boru asimi limiti gegtikten sonra, boru dolumu denetimi ve 82.26
dolumu denetimi PID ¢ikigl ayar noktasina Zaman asimi limiti.
ulagsmadi.
0xD401 Maks. temizlik hatasi | Tanimlanan sirede ulagilan Tikaniklik olup olmadigini saptamak
Programlanabilir hata: maksimum temizleme sayisi. icin pompay! kontrol edin.
83.35 Temizleme sayisi | Pompa temizleme pompay! Gerekirse pompay! manuel olarak
hatasi temizlemede basarisiz oldu ve | temizleyin. 83.35 Temizleme sayisi
bu ylizden manuel temizlik hatasi - 83.37 Maksimum temizleme
gerekli. sayisi parametrelerini kontrol edin.
0xD402 | Yiksek seviye Su seviyesi yiiksek seviye Analog seviye sensoriini kontrol
Programlanabilir hata: limitine ulasti. Seviye kontroli | edin.
76.93 LC yuksek seviye | agagidaki nedenlerden &tlirli | Tim pompalarin normal galigtigini
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: kontrol edin.
* pompalama kapasitesinin 76.91 LC yiiksek seviye anahtari ve
tikenmesi veya 76.93 LC yiiksek seviye eylemi
« analog geribildirim sensorii | parametrelerini kontrol edin.
arizasl.
0xD403 | Dusuk seviye Su seviyesi dlsik seviye Analog seviye sensoriini kontrol
Programlanabilir hata: limitine ulasti. Seviye kontroli | edin.
76.92 LC diisik seviye asagidaki nedenlerden &tlirli | Tim pompalarin normal galistigini
eylemi seviyeyi kontrol edemiyor: kontrol edin.
+ pompalama kapasitesinin 76.90 LC diistik seviye anahtari ve
tikenmesi veya 76.92 LC diigiik seviye eylemi
« analog geribildirim sensorii | parametrelerini kontrol edin.
arizasl.
0xD404 | Kuru galisma Kuru galisma korumasi Yeterli su seviyesi i¢in pompa girisini
Programlanabilir hata: etkinlestirildi. kontrol edin.
82.20 Kuru galigma 82.20 Kuru galisma korumasi ve
korumast 82.21 Kuru ¢alisma kaynagi
parametrelerinde kuru ¢alisma
korumasi ayarlarini kontrol edin.
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Dahili fieldbus arabirimi
(EFB) araciligiyla fieldbus
kontrolu

Bu boliimiin igindekiler

Bu boélimde dahili fieldbus arabirimi ile sirtictinin fieldbus tzerinden harici cihazlarla
nasil kontrol edilebilecegi anlatiimaktadir.

Sisteme genel bakis

Sdiricd, bir fieldbus adaptorl veya dahili fieldbus arabirimini kullanarak iletisim hatt
Uzerinden harici bir kontrol sistemine bagdlanabilir.

Dahili fieldbus arabirimi Modbus RTU protokoliinii desteklemektedir. Siirlicii kontrol
programi 10 milisaniyelik siire diizeyinde 10 Modbus kaydiyla basa gikabilir. Ornegin,
suriict 20 kaydi okumak icin bir talep alirsa, talebi aldiktan sonra 22 ms iginde yanit
baslar (20 ms talebi islemek icin ve 2 ms veri yolunu diizeltmekle gecer). Gergcek
yanit stresi, haberlesme hizi (siirliciide bir parametre ayari) gibi diger faktorlere de
baghdir.

kontrol, dahili fieldbus arabirimi ve dijital ve analog girisler gibi diger mevcut kaynaklar
arasinda dagitilabilir.
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Fieldbus kontrol cihazi

Veri akigi
<€— Kontrol Word'ii (CW)
«§@—— Referanslar

Durum Word'i (SW) ——p
Gercek degerler ——p

Proses G/C (dénglsel)

Sonlandirma A(;IK”

Fieldbus

-
Patraalrge/trgnﬁtlw Servis mesaijlari (déngusel
ply - olmayan)
/ / -7
m m m
> > >
ps) === X — X — |
23 %% 2IlS 555 2lRS %%
@ > X5 @© > X5 @ > X5
> s > s > [ 11
Sonlandirma KAPALI Sonlandirma KAPALI Sonlandirma AS)IK”
Bias KAPALI Bias KAPALI e Bias ACIKZ
CEIA-01 CEIA-01 CEIA-01
Siricu Siruciu Sirici

1) Fieldbus'in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma acik olmalidir.
2) Tercihen fieldbus'in sonundaki cihazda bias agik olmalidir.

Fieldbus'i suruciuye baglama

Fieldbus'l suriictintn kontrol Unitesine takilmis olan CEIA-01'in X5 terminaline

baglayin.
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Dahili fieldbus arayiiziinii ayarlama

Dahili fieldbus iletisimi icin asagidaki tabloda gosterilen parametrelerle siriclyi
ayarlayin. Field bus kontrolii ayarn sutunu kullanilacak degeri veya varsayilan
degeri verir. Fonksiyon/Bilgi stutunu parametrenin agiklamasini verir.

Field bus
Parametre kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari
ILETISIM BASLATMA
58.01  Protokol Modbus RTU Dahili fieldbus iletisimini baglatir.
etkinlestir

DAHILI MODBUS KONFIGURASYONU

58.03 Nod adresi 1 (varsayilan) Cihaz adresi. Ayni gevrimigi cihaz adresine
sahip iki nod olamaz.
58.04 Haberlesme hizi | 19,2 kbps Baglantinin iletisim hizini tanimlar. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.05 Parite 8EVEN 1 Pariteyi ve stop biti ayarini secer. Master
(varsayilan) istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.14 lletisim kaybi Hata (varsayilan) | Bir iletisim kaybi tespit edildiginde
eylemi gerceklestirilecek eylemi tanimlar.
58.15 lletisim kaybi Cw/ Ref1/Ref2 iletisim kaybi gériintiilemesini
modu (varsayilan) etkinlestirir/devre digi birakir ve iletisim kaybi
gecikme sayacini resetlemek igin yontemleri
tanimlar.
58.16 lletisim kaybi 3,0 s (varsayilan) | iletisim gériintiilemesi igin zaman agimi
stiresi sinirint tanimlar.
58.17  Gbnderim 0 ms (varsayilan) | Sirlcu tepki gecikmesini tanimlar.
gecikme
58.25  Kontrol profili ABB Siirticiileri Sdricu tarafindan kullanilan kontrol profilini
(varsayilan) secer. Bkz. bolim Dahili fieldbus arabiriminin
temelleri (sayfa 370).
58.26  EFB ref1 tipi Hiz veya frekans | Fieldbus referanslari 1 ve 2'nin tiplerini
58.27 EFB ref?2 tipi (68.26 igin tanimlar. Her bir referans tipi igin dlgeklendirme
varsayllan), Seffaf, | 46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
Genel,Seffaf veya frekans ayari ile, tip etkin olan ¢alisma
(58.27 igin moduna goére otomatik olarak segilir.
varsayilan) Hiz,
Frekans
58.28 EFB act1 tipi Hiz veya frekans Gercek degerler 1 ve 2'nin tiplerini tanimlar.
58.29 EFB act? tipi (68.28 igin Her bir gergek deger igin dlgeklendirme
varsayllan), Seffaf | 46.01...46.03 parametreleriyle tanimlanir. Hiz
(58.29 igin veya frekans ayari ile tip, etkin olan ¢alisma

varsayilan), Genel,
Hiz, Frekans

moduna goére otomatik olarak segilir.
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Field bus
Parametre kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari
58.31 EFB act1 geffaf | Diger 58.26 EFB ref1 tipi (58.27 EFB ref2 tipi)
58.32 kaynagi Seffaf olarak ayarlandiginda gergek degerler
EFB act2 seffaf 1 ve 2'yi tanimlar.
kaynagi
58.33 Adresleme Mod 0 (varsayilan) | Parametreler ile 400001...465536
modu (100...65535) Modbus kayit araligindaki
tutma kayitlari arasindaki eslemeyi tanimlar.
58.34 Word sirasi LO-HI (varsayilan) | Modbus mesaj gergevesindeki veri
word'lerinin sirasini tanimlar.
58.101 Data G/C 1 Ornegin, Modbus master'in, Modbus Giris/Cikis
varsayllan ayarlar | parametrelerine ait kayit adresinden
58.114 Data G/C 14 (G/C'lar 1...6 okudugunda veya bu adrese yazdiginda
kontrol word'UnU, | erigtigi strlici parametresinin adresini
durum word'linii, | tanimlar. Modbus G/C word'leri arasindan
iki referansi ve iki | okumak veya yazmak istediginiz
gercek degeri parametreleri segin.
igerir)
RO/DIO kontrol Bu ayarlar gelen verileri 10.99 RO/DIO
word'ii, AO1 veri kontrol word'ti, 13.91 AO1 veri depolama,
depolama, AO2 13.92 AO2 veri depolama, 40.91 Geribildirim
veri depolama, veri depolama veya 40.92 Ayar noktasi veri
Geribildirim veri depolama depolama parametrelerine yazar.
depolama, Ayar
noktasi veri
depolama
58.06 lletisim kontrolii | Ayarlari tazele Konfiglirasyon parametrelerinin ayarlarini
dogrular.

Yeni ayarlar, siirlicliye bir sonraki giig verilmesinde veya 58.06 lletisim kontroli
(Ayarlari tazele) parametresi tarafindan onaylandiklarinda gecerli olur.

Suriicu kontrol parametrelerini ayarlama

Dahili fieldbus arabirimi kurulduktan sonra asagidaki tabloda listelenmis olan surtct
kontrol parametrelerini kontrol edin ve ayarlayin. Fieldbus kontrolii ayar sttunu,
dahili fieldbus sinyali s6z konusu siirlicii kontrol sinyali igin istenen kaynak veya
hedef oldugunda kullanilacak degeri veya degerleri verir. Fonksiyon/Bilgi siitunu
parametrenin agiklamasini verir.

Parametre Fieldbus kontroll Fonksiyon/Bilgi
ayari

KONTROL KOMUTU KAYNAK SEGIMI

20.01 Ext1 komutlari | Dabhili fieldbus EXT1 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
fieldbus' start ve stop komutlari igin kaynak
olarak seger.
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Parametre Fieldbus kontroli Fonksiyon/Bilgi
ayari

20.06 Ext2 komutlar1 | Dahili fieldbus EXT2 aktif kontrol konumu olarak segilmisken
fieldbus'i start ve stop komutlari icin kaynak
olarak seger.

HIZ REFERANSI SECIMi

22.11 Ext1 hiz ref1 EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi tGzerinden alinan bir
referansi hiz referansi 1 olarak seger.
22.18 Ext2 hiz ref1 EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi tizerinden alinan bir

referansi hiz referansi 2 olarak seger.

FREKANS REFERANS SEGIMi

28.11 Ext1 frekans EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi Gizerinden alinan bir
ref1 referansi frekans referansi 1 olarak seger.
28.15 Ext2 frekans EFB ref1 Dahili fieldbus arabirimi tizerinden alinan bir
ref1 referansi frekans referansi 2 olarak seger.

DIGER SECIMLER

EFB referanslari, 6nce Diger 63esi, sonra ya 03.09 EFB referansi 1 ya da 03.10 EFB referansi
2 parametresi secilerek neredeyse herhangi bir sinyal segici parametresinde kaynak olarak
segilebilir.

SISTEM KONTROL GIRISLERI

96.07 Parametre Kaydet (Tamam Parametre deger degisimlerini (fieldbus
manuel kaydi Ogesine geri doner) kontroli ile yapilanlar da dahil) kalici hafizaya
kaydeder.
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Dahili fieldbus arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemiyle suriicu arasindaki dongusel iletisim 16 bit veri word'lerinden veya
32 bit veri word'lerinden (seffaf bir kontrol profiliyle birlikte) olusmaktadir.

Asagidaki sema dahili fieldbus arabiriminin galismasini géstermektedir. Déngusel
iletisimde aktarilan sinyaller semanin altinda agiklanmistir.

1)
EFB profili EXT1/2
Start komutlari
EFB CW

03.09 EFB referansi 1

¢

03.10 EFB referansi 2,

EFB SW

Gercek 1

[

Fieldbus agi
Ddngusel iletisim
SEC
Ccw - 0
2 2\
REFT | 1
REF2 |l H—3
58.25
SEC
SwW — 2) 0
| |GERC1 H :12 <
GERG2 H T
58.25
Veri G/IC
secimi
G/IC 1
GIC 2
G/IC3
G/C 69
58.101
58.114

Gercek 2

Par. 01.01...255.255

20.01
20.06

Referans segimi

¢

Gruplar
22/26/28/40 vb.

Referans segimi

¢

L{ Dongisel olmayan iletisim

Gruplar
22/26/28/40 vb.

N =

Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 373).

. Fieldbus (izerinden kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.
. 58.25 Kontrol profili parametresi ABB Stirticiileri olarak ayarlanmigsa veri donustirme. Bkz. bolim

Parametre
tablosu
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Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol Word'l (CW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dur. Strtclyi bir
fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur. CW fieldbus kontrol cihaziyla
surtictiye gonderilir. Striici parametrelerinde, kullanicit EFB CW'yi siirlict kontrol
komutlarinin (start/stop, acil stop, harici kontrol konumlari 1/2 arasinda segim veya
hata resetleme gibi) kaynagi olarak seger. Surticti, CW'de yer alan bit kodlu
talimatlara gére durumlari arasinda gegis yapar.

Fieldbus CW, sirtcuye ya oldugu gibi yazilir ya da veri dénlsturilur. Bkz. bolim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 373).

Fieldbus Durum Word'ii (SW) 16 bit veya 32 bit birlesik boolean word'dir. Striciiden
fieldbus kontrol cihazina durum bilgisi igerir. Strtici SW, fieldbus SW'sine ya oldugu
gibi yazilir ya da veri donusturilir. Bkz. bolim Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 373).

Referanslar

EFB referanslari 1 ve 2, 16 bit veya 32 bit isaretlenmis tamsayilardir. Her bir referans
word'inln igerigi hiz, frekans, moment veya proses referansi gibi neredeyse
herhangi bir sinyalin kaynagi olarak kullanilabilir. Dahili fieldbus iletisiminde, referans
1 ve referans 2 sirasiyla 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleri ile géruntilenir. Referanslarin 6lgeklendirilip lgeklendiriimemesi 58.26
EFB ref1 tipi ve 58.27 EFB ref2 tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bélim
Kontrol profilleri hakkinda (sayfa 373).

Gergek degerler

Fieldbus gergek sinyalleri (GERC1 ve GERC2) 16 bit veya 32 bit isaretlenmig
tamsayilardir. Segilen suriicli parametre degerlerini striiciden master'a tasirlar.
Gergek degerlerin dlgeklendirilip 6lgceklendiriimemesi 58.28 EFB act1 tipi ve 58.29
EFB act? tipi parametrelerinin ayarlarina baglidir. Bkz. bélim Kontrol profilleri
hakkinda (sayfa 373).

Veri girig/cikiglari

Veri giris/cikislar (G/C) secilmis suriici parametre degerlerini iceren 16 bit veya 32
bit word'lerdir. 58.101 Data G/C 1 ... 58.114 Data G/C 14 parametreleri master'in veri
okudugu (giris) veya veri yazdidi (¢ikis) adresleri tanimlar.

Kayit adresleme

Tutma kayitlarina erisim igin Modbus taleplerinin adres alani 16 bittir. Bu, Modbus
protokoliiniin 65536 tutma kaydinin adreslenmesini destekler.

Eskiden, Modbus master cihazlari tutma kayit adreslerini géstermek igin 40001 ila
49999 arasinda 5 haneli ondalik adresler kullanirdi. 5 haneli ondalik adreslemede
adreslenebilir tutma kayitlarinin sayisi 9999 ile sinirhydi.
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Modern Modbus master cihazlari tipik olarak 65536 Modbus tutma kaydinin
tamamina erigimi saglamaktadir. Bu yontemlerden biri, 400001 ila 465536 arasinda 6
haneli ondalik adresler kullanmaktir. Bu kilavuz, tutma kayit adreslerini gdéstermek
icin 6 haneli ondalik adresleme kullanmaktadir.

5 haneli ondalik adreslemeyle sinirli olan Modbus master cihazlari, 400001 ila
409999 arasindaki kayitlara hala 40001 ila 49999 arasindaki 5 haneli ondalik
adresleri kullanarak erisebilmektedir. Bu master'lar 410000 ila 465536 arasindaki
kayitlara erisemez.

Bkz. Parametre 58.33 Adresleme modu.

Not: 32 bit parametrelerin kayit adreslerine, 5 haneli kayit sayilari kullanilarak
erigilemez.
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Kontrol profilleri hakkinda

iletisim profili siirlicii ve fieldbus master arasindaki veri aktarimi igin kurallari tanimlar,
Ornegin:

» birlesik boolean word'leri donistiriimis mi ve nasil dénustirdlmis?

+ sinyal degerleri 6lgeklendirilmis mi ve nasil lgeklendirilmis?

» fieldbus master igin striici kayit adresleri nasil eslenmig?

Sdrucuyu su iki profilden birine uygun olarak mesaj alip géndermesi igin konfigtire
edebilirsiniz:

» ABB Siirticlileri

» DCU Profili.

ABB Suriculeri profili igin, strictniin dahili fieldbus arabirimi fieldbus verilerini
surtctde kullanilan lokal verilere veya lokal verilerden fieldbus verilerine donustirur.

DCU Profili veri dénustirme ve dlgeklendirme icermez. Asagidaki sekilde profil
seciminin etkisi gosterilmektedir.

Profil secgimi

Veri S EC

donustirme ve
Olgeklendirme

| - > 0
58.26...58.29 \7 o
Fieldbus o5 —> Strlci
58.25

58.25 Kontrol profili parametresi ile kontrol profili se¢imi soyledir:

» (0) ABB Siiriictileri
+ (5) DCU Profili.
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Kontrol Word'ii

ABB Siiriiciileri profili igcin Kontrol Word'ii

Asagidaki tabloda ABB Sdriculeri kontrol profili icin fieldbus Kontrol Word'Uniin
icerigi gosteriimektedir. Dahili fieldbus arabirimi bu word'l striictide kullanildig
bicime donusturir. Blyik ve kalin harfli yazilar ABB Siirdicdileri profili igin durum gecis
semasi kisminda (sayfa 387) gosterilen durumlara aittir.

Bit | Adi Deger | DURUM/Agiklama
0 |OFF1_ 1 READY TO OPERATE' ilerle.
KONTROL 0 Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle;

diger kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO
SWITCH ON'a ilerle.

1 OFF2_ 1 Calismaya devam et (OFF2 pasif).
KONTROL 0 Acil OFF, serbest durus.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
2 OFF3_ 1 Calismaya devam et (OFF3 pasif).
KONTROL 0 Acil stop, slirlici parametresi ile tanimlanan sirede durur.

OFF3 ACTIVE ‘e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

Uyari: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin durdurulabileceginden emin olun.

3 INHIBIT 1 OPERATION D'ye ilerle.

OPERATION Not: Calisma izni sinyali aktif olmalidir; bkz. siiriici
belgeleri. Suricu fieldbus'tan Calisma izni sinyalini almak
Uzere ayarlanmissa, bu bit sinyali etkinlegtirir.

0 Calisma yasadi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.
4 RAMP_OUT_ 1 Normal ¢calisma. RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO CIKIS D.
0 Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla. Surtict

rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).

5 RAMP_HOLD 1 rampa fonksiyonu. RAMP FUNCTION GENERATOR:
HIZLANDIRICI D.
0 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
cikis tutuldu)
6 RAMP_IN_ 1 Normal ¢alisma. OPERATING'e ilerle.
ZERO Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi surticl

parametreleri tarafindan bu sinyal i¢in kaynak olarak
ayarlanmigsa etkilidir.

0 Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait girisi sifira zorla.

7 RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON
INHIBITED'a ilerle.

Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi surtict
parametreleri tarafindan bu sinyal i¢in kaynak olarak
ayarlanmigsa etkilidir.

0 Normal calismaya devam et.
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Bit |Adi Deger | DURUM/Agiklama
8 Rezerve
9 Rezerve
10 REMOTE_ 1 Fieldbus kontrol d.
CMD 0 Kontrol Word'l <> 0 veya Referans <> 0: Son Kontrol
Word'l ve Referansi tut.
Kontrol Word'li = 0 ve Referans = 0: Fieldbus kontrol d.
Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi kilitlendi.
1 EXT_CTRL_ 1 Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
LOC fieldbus'tan secilmek tzere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek lizere parametrelenmigse etkindir.
12 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin surtcu lojigi ile
13 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.
14 USER_2
15 USER_3

DCU profili igin Kontrol Word'ii

Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus Kontrol Word'linii oldugu gibi stiriicii Kontrol
Word'linlin 0 - 15 bitlerine yazar. Sirici Kontrol Word'Giniin 16 - 32 bitleri kullanimda

degildir.

Bit |Adi Deger | Durum/Acgiklama

0 STOP 1 Stop Modu parametresine ya da stop modu talep bitlerine
g6re durma (7 ve 9 bitleri).

0 (calisma yok)
1 START 1 Sdricuyl baslatin.
0 (calisma yok)

2 GERI 1 Motor dénmesinin geri yonu Asagidaki tabloda bu bitin ve
referansin isaretinin motorun yoniinii nasil etkiledigine
bakin.

Referansin isareti
Pozitif (+) Negatif (-)
Bit GERI=0 lleri Geri
Bit GERI =1 Geri ileri
0 (calisma yok)
3 Rezerve
4 RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme.
0 (calisma yok)
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Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama
5 EXT2 1 Harici kontrol konumu EXT2'yi seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek lizere parametrelenmisse etkindir.
0 Harici kontrol konumu EXT1’i seger. Kontrol konumu
fieldbus'tan secilmek tzere parametrelenmisse etkindir.
6 RUN_DISABLE 1 Calisma devre disi Surici fieldbus'tan galisma izni
sinyalini almak Gzere ayarlanmigsa, bu bit sinyali devre
digi birakir.
0 Calisma izni. Suruci fieldbus'tan Calisma izni sinyalini
almak uzere ayarlanmigsa, bu bit sinyali etkinlestirir.
7 STOPMODE_RA |1 Normal rampa stop modu
MP 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timi 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
8 STOPMODE_EM |1 Acil rampa stop modu
ERGENCY—RAM 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
9 STOPMODE_CO |1 Serbest stop modu.
AST 0 (calisma yok) 7...9 bitlerinin timu 0 ise parametre stop
modu varsayilan olur.
10 RAMP_PAIR _2 1 (calisma yok)
0 Rampa grubu 1'i (Hizlanma stresi 1 / Yavaglama siresi
1) sec.
1 RAMP_OUT_ZER |1 Rampa Fonksiyon Jeneratér ¢ikisini sifira zorla. Sirtcl
(0] rampa ile stop eder (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).
0 Normal ¢alisma.
12 RAMP_HOLD 1 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
cikis tutuldu)
0 Normal ¢alisma.
13 RAMP_IN_ZERO |1 Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait girisi sifira zorla.
0 Normal calisma.
14 REQ_LOCAL_LO |1 Sirici lokal kontrol moduna gegmez (bkz. parametre
CK 19.18 HAND/OFF devre disi birakma kaynagi).
0 Siruci lokal ve harici kontrol modlari arasinda gegis
yapabilir.
16 FB_LOCAL CTL |1 Lokal mod igin fieldbus'tan kontrol talep edilir. Etkin
kaynaktan kontroli alir.
0 (calisma yok)
17 FB_LOCAL _REF |1 Lokal mod igin fieldbus'tan referans talep edilir. Etkin
kaynaktan referansi alir.
0 (calisma yok)
18 RUN_DISABLE_1 Henuz uygulanmadi

icin ayrildi

19

Rezerve




Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii 377

Bit |Adi Deger | Durum/Agiklama

20 Rezerve

21 Rezerve

22 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin surtict lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen yazilabilir kontrol bitleri.

24 |USER_2

25 |USER_3

26... | Rezerve
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Durum word'ii

ABB Siiriiciileri profili icin Durum Word'i

Asagidaki tabloda ABB Surtculeri kontrol profili igin fieldbus Durum Word'l
gOsterilmektedir. Dahili fieldbus arabirimi, fieldbus igin siriici Durum Word'Gnu bu
forma donustirar. Biyuk ve kalin harfli yazilar ABB Siirticiileri profili igin durum gegis
semasi kisminda (sayfa 387) gosterilen durumlara aittir.

Bit Adi Deger |DURUM/Acgiklama
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 RDY_REF 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHIBITED.
3 TRIPPED 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 OFF_2_STATUS |1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 OFF_3_STATUS |1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Uyari/Alarm.
0 Uyari/alarm yok.
8 AT _ 1 OPERATING. Gergek deger Referansa esittir
SETPOINT (tolerans limitleri dahilindedir, 6rn. hiz kontroliinde, hiz
hatasi nominal motor hizinin maks. %10'udur).
0 Gergek deger Referans'tan farklidir ( tolerans limitleri
disindadir).
9 REMOTE 1 Sdrict kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Surticu kontrol konumu: LOCAL.
10 ABOVE_ 1 Gergek frekans veya hiz, denetim limitine (slrlcu
LIMIT parametresi ile ayarlanan) esit veya limitin Gzerinde.
Her iki dénme yénunde de gecerlidir.
0 Gergek frekans veya hiz denetim limiti dahilinde.
1 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik icin strtict lojigi ile
12 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.
13 USER_2
14 USER_3
15 Rezerve
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DCU profili igcin Durum Word'ii

Dahili fieldbus arabirimi, stricti Durum Word't O - 15 bitlerini hi¢bir degisiklik

yapmadan fieldbus Durum Word'line yazar. Siirlici Durum Word'iniin 16 - 32 bitleri

kullanimda degildir.

Bit Adi Deger | Durum/Agiklama
0 READY 1 Sdricd, start komutunu almaya hazir.
0 Siruci hazir degil.

1 D 1 Harici calisma izni sinyali etkin.

0 Harici calisma izni sinyali etkin degil.

2 D_TO_ROTATE Henliz uygulanmadi

icin ayrildi
3 RUNNING 1 Sirici modulasyonda.
0 Sirici modulasyonda degil.
4 ZERO_SPEED 1 Sdrica sifir hizda.
0 Sdricdu sifir hizda degil.
5 ACCELERATING |1 Surlict hizi artiyor.
0 Sarlcdl hizi artmiyor.
6 DECELERATING |1 Sdiruci hizi azahyor.
0 Siruci hizi azalmiyor.
7 AT_SETPOINT 1 Sirucl ayar noktasinda.
0 Sdrlcu ayar noktasinda degil.

8 LIMIT 1 Sdrlcu galismasi sinirlandirildi.

0 Sdrlcu galismasi sinirlandiriimadi.

9 SUPERVISION 1 Gercek deger (hiz, frekans veya moment) limitin
Uzerinde. Limit 46.31...46.33 parametreleriyle
ayarlanir.

0 Gercek deger (hiz, frekans veya moment) limitler
dahilinde.

10 REVERSE_REF |1 Sirtci referansi ters yonde.

0 Sirucu referansi ileri yonde.

1 REVERSE_ACT |1 Sirucu ters ydnde galisiyor.

0 Sdricd ileri ydnde caligiyor.

12 PANEL_LOCAL 1 Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda.

0 Panel/tus takimi (veya PC araci) lokal kontrol
modunda degil.

13 FIELDBUS_LOC |1 Fieldbus, lokal kontrol modunda.

AL 0 Fieldbus, lokal kontrol modunda degil.

14 EXT2_ACT 1 Harici kontrol konumu EXT2 etkin.

0

Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
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Bit Adi Deger | Durum/Aciklama
15 FAULT 1 Siricl hata verdi.
0 Siricl hata vermedi.
16 ALARM 1 Uyari/Alarm etkin.
0 Uyari/alarm yok.
17 Rezerve
18 DIRECTION_LO Heniliz uygulanmadi
CKiigin ayrildi
19 Rezerve
20 Rezerve
21 Rezerve
22 USER_O Uygulamaya 6zgu islevsellik igin surtcu lojigi ile
23 USER_1 birlestirilebilen durum bitleri.
24 USER_2
25 USER_3
26 REQ_CTL 1 Bu kanalda kontrol talep edildi.
0 Bu kanalda kontrol talep edilmedi.
27... Rezerve
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Durum gecis semalari

ABB Siiriiculeri profili igin durum gegis semasi

Asagidaki sema, suriicti ABB Surtcileri profilini kullanirken ve sirtict dahili Fieldbus
arabiriminden gelen kontrol word'Unin komutlarini izlemek Gzere yapilandiriimisken,
sUrticideki durum gegislerini gostermektedir. Blyik harfli yazilar, fieldbus Kontrol ve
Durum sozcuklerini gosteren tablolarda kullanilan durumlara aittir. Bkz. bolim ABB
Sdirtictileri profili icin Kontrol Word'li sayfa 374 ve ABB Siirticiileri profili icin Durum
Word'ii sayfa 378.
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Referanslar

ABB Siiriiciileri profili ve DCU Profili igin referanslar

ABB Surtctuleri profili EFB referansi 1 ve EFB referansi 2'nin kullanimini destekler.
Referanslar her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi iceren 16 bit uzunlukta
sozciklerdir. Negatif bir referans buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

Referanslar, dlgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.26 EFB ref1 tipi ayarina gore
kullanima alinan 58.27...EFB ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde
olceklendirilir (bkz. sayfa 257).

Fieldbus P Siiriicii
o L
10000 —— 46.04 (gug referansi ile)
0——0
10000 —— -(46.04) (gug referansi ile)
20000 — -(46.01) (hiz referansi ile)

~ -(46.02) (frekans referansi ile)

Olgeklendirilen referanslar 03.09 EFB referansi 1 ve 03.10 EFB referansi 2
parametreleri ile gosterilir.
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Gergek degerler

ABB Siiriuciileri profili ve DCU Profili i¢in gergek degerler

ABB Sdruculeri profili, iki fieldbus gercek degerinin (ACT1 ve ACT2) kullanimini
destekler. Gergek degerler her biri bir isaret biti ve 15 bit tam sayi iceren 16 bit
uzunlukta s6zciklerdir. Negatif bir deger buna karsilik gelen pozitif degerin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olugturulur.

Gergek degerler, dlgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 58.28 EFB act1 tipi ayarina gore
kullanima alinan 58.29...EFB act2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde
Olceklendirilir (bkz. sayfa 252).

Fieldbus g Siriicii
200 125 e s 0
10000 —— 46.04 (glig referansi ile)
0——0
10000 | "(46:04) (gUg referansi ile)
20000 — -(46.01) (hiz referansi ile)

~ -(46.02) (frekans referansi ile)




Dahili fieldbus arabirimi (EFB) araciligiyla fieldbus kontrolii 385

Modbus tutma kayit adresleri

ABB Siiriiculeri profili ve DCU Profili icin Modbus tutma kayit
adresleri

Asagidaki tabloda, ABB Suructuleri klasik profili ile strlict verisi igin varsayilan
Modbus tutma kayit adresleri gosterilmektedir. Bu profil siirlici verisine,
dondstirilmis 16 bit erisim saglar.

Not: Sirtciniin 32 bit Kontrol ve Durum word'lerinin yalnizca en 6nemsiz 16 bitlerine
erigilebilir.

Not: DCU Profili ile 16 bit kontrol/durum word'u kullanildiysa, DCU Kontrol/Durum
word'inln 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit word'ler)

400001 Varsayilan degeri: Kontrol word'ld (CW 16bit). Bkz. bélimler ABB
Sdrtcdleri profili igin Kontrol Word'(i (sayfa 374) ve DCU profili igin
Kontrol Word'ii (sayfa 375).

Bu sec¢im 58.101 Data G/C 1 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400002 Varsaylilan degeri: Referans 1 (Ref1 16bit).

Bu sec¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400003 Varsaylilan degeri: Referans 2 (Ref2 16bit).

Bu sec¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400004 Varsayilan degeri: Durum Word'i (SW 16bit). Bkz. bolimler ABB

Sdricdleri profili igin Durum Word'i (sayfa 378) ve DCU profili igin
Durum Word'ii (sayfa 379).
Bu sec¢im 58.102 Data G/C 2 parametresi kullanilarak degistirilebilir.

400005 Varsaylilan degeri: Gergek deger 1 (Act1 16bit).
Bu sec¢im 58.105 Data G/C 5 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400006 Gergek deger 2 (Act2 16bit).

Bu sec¢im 58.106 Data G/C 6 parametresi kullanilarak degistirilebilir.
400007...400014 Veri girig/gikis 7...14.

58.107 Data G/C 7 ... 58.114 Data G/C 14 parametreleri ile segilir.
400015...400089 Kullaniimiyor

400090...400100 Hata kodu erisimi. Bkz. bolim Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari
400090...400100) (sayfa 392).
400101...465536 Parametre okumal/yazma.

Parametreler kayit adreslerine 58.33 Adresleme modu parametresine
gobre eslenir.
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Modbus fonksiyon kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus arayiizi tarafindan desteklenen Modbus fonksiyon
kodlari gosterilmektedir.

Kod

Fonksiyon ismi

Aciklama

01h

Kontaklari Oku

Kontaklarin (0X referanslari) 0/1 durumunu okur.

02h

Ayrik Girigleri Oku

Kontaklarin (1X referanslari) 0/1 durumunu okur.

03h

Tutma Kayitlarini Oku

Tutma kayitlarinin (4X referanslan) ikili igeriklerini
okur.

05h

Tekli Kontak Yaz

Tek bir kontagi (0X referansi) 0'dan 1'e zorlar.

06h

Tekli Kayit Yaz

Tek bir tutma kaydina (4X referansi) yazar.

08h

Teshis

Haberlesmenin veya cesitli dahili hata durumlarinin
kontrol edilmesi icin kullanilan bir dizi test saglar.

Desteklenen alt kodlar:
* 00h Sorgu Verilerini Geri Ver: Eko/geri dongu testi.

* 01h Haberlesme Secenegini Yeniden Baslat:
Yeniden baslatir ve EFB'yi baglatir, haberlesme
olay sayagclarini temizler.

* 04h Yalnizca Dinleme Modunu Zorla

» OAh Sayaglari ve Teshis Kaydini Temizle

» 0Bh Bara Mesaji Sayacini Geri Dondur

+ OCh Bara lletisim Hatasi Sayacini Geri Dénd(ir

+ 0Dh Bara Ozel Durum Hatasi Sayacini Geri
Dondir

» OEh Slave Mesaj Sayacini Geri Dondur
* OFh Slave Yanit Yok Sayacini Geri Dondir

» 10h Slave NAK (negatif onay) Sayacini Geri
Doéndar

* 11h Slave Mesgul Sayacini Geri Dondur

* 12h Bara Karakteri Seviyesi Asim Sayacini Geri
Doéndar

+ 14h Seviye Asim Sayacini ve isaretini Temizle

0Bh

lletisim Olay Sayacini
Getir

Bir durum word'lini ve olay sayacin geri getirir.

OFh

Coklu Kontak Yaz

Bir dizi kontagi (0X referanslari) 0'dan 1'e zorlar.

10h

Coklu Kayitlari Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini (4X referanslari)
iceren komsu blogun igerigini yazar.

16h

Kayit Yazmay1 Maskele

4X kaydin icerigini bir VE maskesi, VEYA maskesi ve
kaydin mevcut igeriginin bir bilesimini kullanarak
degistirir.

17h

Coklu Kayitlari Oku/Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini iceren 4X kayitlari
komsu blogunun igerigini yazar, ardindan sunucu
cihazinda baska bir grubun kayitlarini (yazili olanlarla
ayni veya onlardan farkli) igeren komsu blogun
igerigini okur.
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Kod Fonksiyon ismi Aciklama
2Bh / OEh | Kapstullenmis Arabirim Desteklenen alt kodlar:
Tagima » OEh Cihaz Tanimlamasini Oku: Tanimlamayi ve

diger bilgileri okumayi saglar.

Desteklenen kimlik kodlari (erisim tirt):

* 00h: Temel cihaz tanimlamasini almak igin istek
(debi erigimi)

+ 04h: Belli bir tanimlama nesnesini almak igin istek
(tek tek erigim)

Desteklenen Nesne Kimlikleri:

» 00h: Satici Adi (“ABB”)

+ 01h: Uriin Kodu (érnegin “AQAKX”")

» 02h: Blyuk Kugik Revizyon (07.05 Yazilim sdirdmu
ve 58.02 Protokol kimligi parametrelerinin igeriginin
bilesimi).

* 03h: Vendor URL'i (“www.abb.com”)

+ 04h: Uriin adi: (“ACQ580”).

Ozel durum kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus araytizi tarafindan desteklenen Modbus 6zel durum
kodlari gosterilmektedir.

Kod Adi Aciklama

01h GECERSIZ FONKSIYON | Sorguda alinan fonksiyon kodu sunucu igin izin
verilen bir islem degil.

02h GECERSIZ ADRES Sorguda alinan veri adresi sunucu igin izin verilen bir
adres degil.

03h GECERSIZ DEGER Talep edilen kayit miktari cihazin baga

cikabileceginden fazla. Bu hata, cihaza yazilmis olan
bir degerin gegerli arahigin disinda oldugu anlamina
gelmez.

04h CIHAZ HATASI Sunucu istenen islemi gergeklestirmeye galigirken
onarilamaz bir hata meydana geldi. Bkz. bélum Hata
kodu kayitlari (tutma kayitlar1 400090...400100),
sayfa 392.
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Kontaklar (0xxxx referans ayari)

Kontaklar 1 bitlik okuma/yazma degerleridir. Kontrol Word'U bitleri bu veri turu ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus kontaklarini (Oxxxx referans ayari) 6zetler.
Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanl dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
000001 | OFF1_CONTROL STOP
000002 | OFF2_CONTROL START
000003 | OFF3_CONTROL Rezerve
000004 | INHIBIT_OPERATION Rezerve
000005 |RAMP_OUT_ZERO RESET
000006 |RAMP_HOLD EXT2
000007 | RAMP_IN_ZERO RUN_DISABLE
000008 |RESET STOPMODE_RAMP
000009 | ACH580/ACQ580 igin degil STOPMODE_EMERGENCY_RAMP
000010 | ACH580/ACQ580 igin degil STOPMODE_COAST
000011 |REMOTE_CMD Rezerve
000012 |EXT_CTRL_LOC RAMP_OUT_ZERO
000013 |USER_O RAMP_HOLD
000014 |USER_1 RAMP_IN_ZERO
000015 |USER_2 Rezerve
000016 |USER_3 Rezerve
000017 | Rezerve FB_LOCAL_CTL
000018 | Rezerve FB_LOCAL_REF
000019 |Rezerve Rezerve
000020 |Rezerve Rezerve
000021 |Rezerve Rezerve
000022 |Rezerve Rezerve
000023 | Rezerve USER_O
000024 |Rezerve USER_1
000025 |Rezerve USER_2
000026 |Rezerve USER_3
000027 |Rezerve Rezerve
000028 |Rezerve Rezerve
000029 |Rezerve Rezerve
000030 |Rezerve Rezerve
000031 |Rezerve Rezerve
000032 |Rezerve Rezerve
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Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili

000033 | Role ¢ikisi RO1 igin kontrol Roéle ¢ikisi RO1 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'll, bit 0) word'll, bit 0)

000034 | Role ¢ikisi RO2 igin kontrol Roéle ¢ikisi RO2 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'd, bit 1) word'l, bit 1)

000035 | Réle gikisi RO3 igin kontrol Réle ¢ikisi RO3 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'i, bit 2) word'l, bit 2)

000036 | Role gikisi RO4 igin kontrol Role gikisi RO4 igin kontrol
(parametre 10.99 RO/DIO kontrol (parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 3) word'l, bit 3)

000037 | Role gikisi RO5 igin kontrol Role gikigi RO5 igin kontrol

(parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 4)

(parametre 10.99 RO/DIO kontrol
word'l, bit 4)
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Ayrik Girigler (1xxxx referans ayari)

Ayrik Girigler 1 bitlik salt okunur degerlerdir. Durum Word'u bitleri bu veri tird ile
sunulur. Asagidaki tablo Modbus ayrik giriglerini (1xxxx referans ayari) 6zetler.
Referanslarin kabloda aktarilan adrese uyan 1 tabanl dizinler oldugunu unutmayin.

Referans | ABB Siiriiciileri profili DCU Profili
100001 | RDY_ON READY
100002 |RDY_RUN D
100003 |RDY_REF Rezerve
100004 | TRIPPED RUNNING
100005 | OFF_2_STATUS ZERO_SPEED
100006 | OFF_3_STATUS Rezerve
100007 |SWC_ON_INHIB Rezerve
100008 | ALARM AT_SETPOINT
100009 | AT_SETPOINT LIMIT
100010 |REMOTE SUPERVISION
100011 | ABOVE_LIMIT Rezerve
100012 |USER_O Rezerve
100013 |USER_1 PANEL_LOCAL
100014 |USER_2 FIELDBUS_LOCAL
100015 |USER_3 EXT2_ACT
100016 | Rezerve FAULT
100017 | Rezerve ALARM
100018 | Rezerve Rezerve
100019 | Rezerve Rezerve
100020 |Rezerve Rezerve
100021 | Rezerve Rezerve
100022 | Rezerve Rezerve
100023 | Rezerve USER_O
100024 | Rezerve USER_1
100025 | Rezerve USER 2
100026 |Rezerve USER_3
100027 | Rezerve REQ_CTL
100028 | Rezerve Rezerve
100029 | Rezerve Rezerve
100030 |Rezerve Rezerve
100031 | Rezerve Rezerve
100032 |Rezerve Rezerve




Dahili fieldbus arabirimi (EFB) aracilidiyla fieldbus kontrolii 391

Referans

ABB Siiriiciileri profili

DCU Profili

100033

Dijital giris DI1 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 0)

Dijital giris DI1 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI/
gecikmis durumu, bit 0)

100034

Dijital giris DI2 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 1)

Dijital giris DI2 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI/
gecikmis durumu, bit 1)

100035

Dijital giris DI3 icin gecikmis
durum (parametre 10.02 D/
gecikmis durumu, bit 2)

Dijital giris DI3 icin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI/
gecikmis durumu, bit 2)

100036

Dijital giris D14 igin gecikmig
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 3)

Dijital giris D14 igin gecikmig
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 3)

100037

Dijital giris D15 igin gecikmis
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 4)

Dijital giris DI5 igin gecikmig
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 4)

100038

Dijital giris DI6 igin gecikmis
durum (parametre 70.02 DI
gecikmis durumu, bit 5)

Dijital giris DI6 igin gecikmis
durum (parametre 10.02 DI
gecikmis durumu, bit 5)
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Hata kodu kayitlari (tutma kayitlari 400090...400100)

Bu kayitlar son sorgu hakkindaki bilgileri icerir. Bir sorgu basariyla bitince hata kaydi

silinir.

Referans

Adi

Aciklama

400090

Hata Kayitlarini Sifirla

1 = Dahili hata kayitlarini sifirla (91...95). 0 = Higbir
sey yapma.

400091

Hata islev Kodu

Basarisiz sorgunun islev kodu

400092

Hata Kodu

Harici kod 04h olusturuldugunda ayarlanir (yukaridaki
tabloya bakin).

* 00h Hata yok
+ 02h Alt/Ust limit asildi

* 03h Hatali Dizin: Bir dizi parametresinin
kullanilamayan dizini

* 05h Yanlis Veri Tipi: Deger parametrenin veri tipine
uymuyor
* 65h Genel Hata: Sorguyu islerken tanimsiz hata

400093

Basarisiz Kayit

Okunamayan veya yazilamayan son kayit (ayrik giris,
kontak, giris kaydi veya tutma kaydi).

400094

Basariyla Yazilan Son
Kayit

Basariyla yazilan son kayit (ayrik girig, kontak, giris
kaydi veya tutma kayd).

400095

Basariyla Okunan Son
Kayit

Basariyla okunan son kayit (ayrik giris, kontak, giris
kaydi veya tutma kaydi).
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10

Bir fieldbus adaptoru ile
fieldbus kontrolu

Bu boliimiin igindekiler

Bu bolimde opsiyonel fieldbus adaptér moddilu ile striciindn bir iletisim ag (fieldbus)
Uzerinden harici cihazlarla nasil kontrol edilebilecegi anlatiimaktadir.

Once siiriiciiniin fieldbus kontrol arabirimi, ardindan bir konfigiirasyon érnegi
aciklanmaktadir.

Sisteme genel bakis

Sdric, strtctinin kontrol Gnitesi lizerine monte edilmis olan opsiyonel bir fieldbus
adaptoéri (“fieldbus adaptori A” = FBA A) Uzerinden harici bir kontrol sistemine
baglanabilir. Strtict tim kontrol bilgilerini fieldbus arabiriminden almak Uzere
ayarlanabilir veya kontrol, fieldbus arabirimi ve diger mevcut kaynaklar, EXT1 ve
EXT2 kontrol konumlarinin yapilandirmasina bagl olarak érn. dijital ve analog girisler
arasinda dagitilabilir.

Asagidakiler gibi gesitli iletisim sistemleri ve protokolleri igin fieldbus adaptorleri
bulunmaktadir:

+ CANopen (FCAN-01 adaptéri)

+ DeviceNet™ (FDNA-01 adaptérii)

« EtherNet/IP™ (FENA-11/-21 adaptorii)

+ ModbusTCP (FENA-11/-21 adaptéril)
« PROFInet IO (FENA-11/-21 adaptérii)
- PROFIBUS DP (FPBA-01 adaptdrii)
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Not: Bu bélimdeki metin ile 6rnekler, bir fieldbus adaptdrtinin (FBA A) 50.01
parametreleri ve 51 FBA A ayarlari...53 FBA A veri ¢ikigi parametre gruplari

tarafindan yapilandiriimasini agiklar.

...50.18

Suricu

AnE '

[ ] I I Fieldbus kontrol
[ | cihazi
| Fieldbus
Diger
cihazlar

Sdricu kontrol Unitesi Uzerinde bagh
olan Fxxx tip fieldbus adaptori (yuva 1)

Veri Akigi
-¢—— Kontrol word'li (CW)
- Referanslar
Durum word'i (SW)
Gergek degerler
-

—>
—>

Parametre R/W talepleri/tepkileri

-

Proses G/C (déngusel)

Proses G/C (dongusel)
veya Servis mesajlari
(dongusel olmayan)
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Fieldbus kontrol arabiriminin temelleri

Fieldbus sistemi ve suriicl arasindaki surekli iletisim 16 veya 32 bit giris ve gikis veri
word'lerinden olugsmaktadir. Siirtict, her bir yénde en fazla 12 veri word'linin (16 bit)
kullanimini destekleyebilir.

Sirlciden fieldbus kontrol cihazina aktarilan veriler 52.01 FBA A veriin1 ... 52.12
FBA A veri in12 parametreleri ile tanimlanir. Fieldbus kontrol cihazindan slrtcuye
aktarilan veriler 53.01 FBA A veri out1 ... 563.12 FBA A veri out12 parametreleri
tarafindan tanimlanir.

Fieldbus agi
1)
Fieldbus adaptori FBA Profili
: HAR1/2
Start fonk
| | DATA Profil
2
out? segimi
| 3 4) FBA MAIN CW AN
| 3 FBA REF1
| ] DATA OUT FBA REF2 20.01
2 segimi 20.06
£
= | 3)
] | Hiz/
s [ — [Par. 10.01...99.99 H— REFT se¢
L8
| || N
8 | DATA Profil
2] IN? . Grup 53
k<] segimi
2 5 FBA MAIN SW 2211
w 5) FBA ACT1
! DATA IN FBAACT2
| 2 segimi
3
| 3)
| 12 —{[Par. 01.01...99.99 H—
I
Dongiisel iletigim
Grup 52
Dongisel olmayan iletigsim
Fieldbus adaptdr moddulinin Parametre
kilavuzuna bakin. tablosu

1) Fieldbus ile kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.

2) Kullanilan veri word'lerinin maksimum sayisi protokole baglidir.

3) Profil/olay segim parametreleri. Fieldbus modiliine 6zgl parametreler. Daha fazla
bilgi i¢in, ilgili fieldbus adaptér modulinin Kullanim kilavuzu'na bakin.

4) DeviceNet ile, kontrol parcasi dogrudan aktarihr.

5) DeviceNet ile, gercek deger pargcasi dogrudan aktarilir.
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Kontrol word’ii ve Durum word’ii

Kontrol word'u surictyi bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus master istasyonu tarafindan adaptér modiili yoluyla stiriictiye gonderilir.
Sdricti, Kontrol word'linde yer alan bit kodlu talimatlara gére durumlari arasinda
gegcis yapar ve durum bilgilerini Durum word'lindeki master'a geri génderir.

ilgili Kontrol word'i ve Durum word'ii igerikleri sirasiyla 399. ve 400. sayfalarda
ayrintil olarak verilmistir. Strtici durumlari durum semasinda (sayfa 407)
gOsterilmigtir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan
alinan Kontrol word'l 50.73 FBA A kontrol word'li parametresi ile gosterilir ve Durum
word'l 560.76 FBA A durum word'ii ile fieldbus agina aktarilir. Bu "ham" veri, fieldbus
agini kontrol etmeden 6nce, fieldbus master'in dogru veriyi aktarip aktarmadigini
kontrol etmek icin oldukga kullaniglidir.
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Referanslar

Referanslar bir isaret biti ve 15 bit tamsay1 iceren 16 bit word'lerdir. Negatif bir
referans (tersine doniis yonini isaret eder) buna karsilik gelen pozitif referansin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olugturulur.

ABB siirlculer analog ve dijital girigler, strici kontrol paneli ve bir fieldbus adaptér
moduliinin bulundugu birden fazla kaynaktan kontrol bilgisi alabilir. Stiriiciiniin
fieldbus lizerinden kontrol edilmesini saglamak i¢in, modiil, referans gibi kontrol
bilgisi kaynagi olarak tanimlanmalidir. Bu, 22 Hiz referansi se¢imi ve 28 Frekans
referans zinciri gruplarindaki kaynak secimi parametreleri kullanilarak yapilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan
alinan referanslar 50.14 FBA A referansi 1 ve 50.15 FBA A referansi 2 ile gosterilir.

Referanslarin 6lgeklendirilmesi

Referanslar, dlgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.04 FBA A ref1 tipi ayarina gore
kullanima alinan 50.05...FBA A ref2 tipi parametreleri ile tanimlanan sekilde
oOlgeklendirilir.

Fieldbus B> Surlct
20000 —1— 4602 {iekans referan e
10000 ——
0——0
-10000 ——
20000 —— 3 O e raferan )

Olgeklendirilen referanslar 03.05 FB A referansi 1 ve 03.06 FB A referansi 2
parametreleri ile gosterilir.
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Gergek degerler

Gergek degerler siiriiciiniin galismasi ile ilgili bilgi iceren 16 bit word'lerdir. izlenen
sinyallerin tipleri 50.07 FBA A gercek 1 tipi ve 50.08 FBA A gercek 2 tipi parametreleri
ile segilir.

Ag word'lerinde hata giderme

50.12 FBA A hata giderme modu parametresi Hizli olarak ayarlanirsa, fieldbus'a
gobnderilen gercek degerler 50.17 FBA A gercek degeri 1 ve 50.18 FBA A gercek
degderi 2 ile goruntilenir.

Gergek degerlerin 6lgceklendirilmesi

Gergek degerler, 6lgeklendirmesi 46.01 46.04 ve 50.07 FBA A gergek 1 tipi
parametrelerinin ayarina gore kullanima alinan 50.08...FBA A gergek 2 tipi
parametreleri ile tanimlanan sekilde dlgeklendirilir.

Fieldbus g Sirtclt

46.01 (hiz referansi ile)

20000 —— 4¢ 02 (frekans referansi ile)
10000 —— 46.03 (moment referansi ile)
0——0
-10000 —— -(46.03) (moment referansi ile)
20000 -(46.01) (hiz referansi ile)

~ -(46.02) (frekans referansi ile)
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Fieldbus Kontrol word'iiniin igerigi

Buytik ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 407).

Bit

Adi

Deger

DURUM/Agiklama

0

Off1 kontroll

READY TO OPERATE'e ilerle.

1
0

Aktif yavaslama rampasiyla dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle; diger kilitler
(OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO SWITCH ON'a ilerle.

Off2 kontroll

=

Calismaya devam et (OFF2 pasif).

Acil OFF, serbest durusta.
OFF2 ACTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.

Off3 kontroll

=y

Calismaya devam et (OFF3 pasif).

Acil stop, slrlicli parametresi ile tanimlanan strede durur. OFF3
ACTIVE ‘e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
UYARI: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin stop edilebilecedinden emin olun.

OPERATION D'ye ilerle.

Not: Calisma izni sinyali etkin olmalidir; bkz. siiriict belgeleri. Strlcu
fieldbus'tan Calisma izni sinyalini almak Gzere ayarlanmigsa, bu bit
sinyali etkinlestirir.

Calisma yasagi. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

Rampa c¢ikis sifir

Normal ¢galisma. RAMP FUNCTION GENERATOR: CIKIS D.

o| = o

Rampa fonksiyon jeneratér ¢ikisini sifira zorla. Suriici hemen sifir
hiza yavaglayacaktir (moment limitlerini dikkate alarak).

Rampa tutma

rampa fonksiyonu.
RAMP FUNCTION GENERATOR: HIZLANDIRICI D.

Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratoriine ait ¢ikis tutuldu)

Rampa girisi sifir

=)

Normal galisma. OPERATING'e ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi siriicli parametreleri tarafindan
bu sinyal icin kaynak olarak ayarlanmigsa etkilidir.

Rampa fonksiyon jeneratériine ait girisi sifira zorla.

Reset

Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON INHIBITED'a ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arabirimi siirlicli parametreleri tarafindan
reset sinyali icin kaynak olarak ayarlanmigsa etkilidir.

Normal galismaya devam et.

Rezerve

Uzaktan komut

o] =~

Fieldbus kontrolu devrede.

Kontrol word'l ve referans, 0...2 bitleri harig sliriciden gegmiyor.

Harici kontrol lojigi

=

Harici Kontrol Konumu EXT2'yi seger. Kontrol yeri fieldbus'tan
secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.

o

Harici Kontrol Konumu EXT1’i seger. Kontrol yeri fieldbus'tan
secilmek Uzere parametrelenmigse etkindir.

Kullanici 0. bit

Kullanici 1. bit

Kullanici 2. bit

Kullanici 3. bit

EEREE R EREERE

Kullanici tarafindan yapilandirilabilir
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Fieldbus Durum word'iiniin igerigi

Buyuk ve kalin harfli yazilar durum semasinda gdsterilen durumlara aittir (sayfa 407).

Bit Adi Deger | DURUM/Agiklama
0 Acilmaya hazir 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 Calismaya hazir |1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 Hazir ref 1 OPERATION D.
0 OPERATION INHIBITED.
3 Hata verdi 1 FAULT.
0 Hata yok.
4 Off 2 etkin degil 1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 Off 3 etkin degil 1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 Acik konuma 1 SWITCH-ON INHIBITED.
getirme engellendi [0 —
7 Uyari 1 Uyar etkin.
0 Uyari etkin degil.
8 Ayar noktasinda 1 OPERATING. Gergek degerler, tolerans limitlerindeki referansa esittir
(bkz. parametre 46.21...46.22).
0 Gergek deger referanstan farklidir = tolerans limitleri digindadir.
9 Uzak 1 Sdirtcu kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Suricl kontrol konumu: LOCAL.
10 Limitin Gzerinde - Bkz. 06.17 Siiriicii durum word'ii 2 10. biti.
" Kullanici 0. bit - Bkz. parametre 06.30 MSW bit 11 segimi.
12 Kullanici 1. bit - Bkz. parametre 06.31 MSW bit 12 secimi.
13 Kullanici 2. bit - Bkz. parametre 06.32 MSW bit 13 segimi.
14 Kullanici 3. bit - Bkz. parametre 06.33 MSW bit 14 secimi.
15 Rezerve
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SWITCH-ON herhangi bir
MAINS OFF INHIBITED |— SW b6=1
H
-|- Giig ACIK -|- CW b0=0 + ata
= |
NOT READY TO FAULT| SW b3=1
ABCD SWITCH ON __ —SW b0=0
J— CW b7=1
CW=xxxx X1xx xxxx x110 =
CW b3=0
A\ READY TO L
OPERATION SWITCH ON |— sw bo=1 -
INHIBITED |— SW b2=0 herhangi bir
ga||§ma _ Acil stop
+ yasag! CW=xxxx x1xx xxxx x111 + OFF2 (CW b1=0)
]
OFF2
READY TO
herhangi bir OPERATE }—sw b1=1 ACTIVE [~ SW b4=0
+ OFF1 (CW b0=0) ~
. C\W=xxxx X1xx xxxx 1111 =
OFF1
AKTIF _ |— SWb1=0 herhangi bir 4
n(fy)=0/1=0 Acil stop
Y OFF3 (CW b2=0)
B CD OFF3
ACTIVE [—SW b5=0
CW b4=0
+ n(fy=0/1=0
OPERATION T
cCD D — SW b2=1
A
CW b5=0 CW=xxxx x1xx xxx1 1111
STATE
RFG: CIKIS D
D + kosul
B
CW b6=0 CW=xxxx x1xx xx11 1111 bit yiikselen
kenari
CW = Kontrol word'li RFG: HIZLANDIRICI D
SW = Durum word'l
bx = bit x
n =Hiz C
| = Girig Akimi CW=xxxx x1xx x111 1111
RFG = Rampa Fonksi-
yonu
Jeneratori OPERATION L SW b8=1
f = Frekans D 7 T
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Suriicunun fieldbus kontrolii igin ayarlanmasi

1.

10.

1.

Fieldbus adaptér modulind, ilgili modilin Kullanicr el kitabi'nda yer alan
talimatlara uygun sekilde mekanik ve elektriksel olarak monte edin.

Sdrlciye gug verin.

Siricui ve fieldbus adaptér moddill arasindaki iletisimi, 50.01 FBA A etkinlestir
parametresi ile etkinlestirin.

50.02 FBA A iletisim kaybi fonksiyonu ile, suricunin bir fieldbus iletisim
kesintisine nasil yanit verecegini segin.

Not: Bu fonksiyon hem fieldbus master ile adaptér moddlu arasindaki iletisimi,
hem de adaptér modlu ile strlich arasindaki iletisimi izler.

50.03 FBA A iletisim kaybi zmn asimi ile, iletisim kesintisinin tespit edilmesi ile
secilen eylem arasindaki sureyi tanimlayin.

50 Fieldbus adaptérii (FBA)'ten baslayarak, 50.04 grubundaki geri kalan
parametreler icin uygulamaya 6zel de@erleri secin. Uygun deger 6rnekleri
asagidaki tablolarda gosterilmisgtir.

51 FBA A ayarlari grubundaki fieldbus adaptér moduli konfiglirasyon
parametrelerini ayarlayin. En az, gerekli nod adreslerini ve iletisim profilini
ayarlayin.

52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A veri ¢ikisi parametre gruplarinda stirliclye ve
sUriiciden aktarilan proses verilerini tanimlayin.

Not: Kullanilan iletigsim protokoliine ve profiline bagl olarak, Kontrol word'i ve
Durum word'l iletigsim sistemi tarafindan génderilmek/alinmak izere
yapilandiriimig olabilir.

96.07 Parametre manuel kaydi parametresini Kaydet olarak ayarlayarak gecerli
parametre degerlerini kalici bellege kaydedin.

51.27 FBA A par yenile parametresini Yapilandir olarak ayarlayarak 51, 52 ve 53
parametre gruplarinda gercgeklestirilen ayarlari gegerli kilin.

Fieldbus'tan kontrol ve referans sinyallerinin gelmesine olanak saglamak igin,
EXT1 ve EXT2 kontrol konumlarini yapilandirin. Uygun deger érnekleri asagidaki
tablolarda gdsterilmistir.
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Ornek parametre ayari: FPBA (PROFIBUS DP)

Bu érnekte, PPO Tip 2'li PROFIdrive iletisim profilinin kullanildigi bir temel hiz kontrol
uygulamasinin yapilandiriimasi gosterilmektedir. Start/stop komutlari ve referans
PROFIdrive profili, hiz kontrol moduna uygundur.

Fieldbus Gizerinden génderilen referans degerlerin, istenen etkiye sahip olmalari igin
suructde Olgeklendiriimeleri gerekir. Referans degeri +16384 (4000h) 46.01 Hiz
Olceklendirme parametresindeki hiz ayari araligina (hem ileri hem de geri yonde)
karsilik gelir. Ornegin, 46.07 480 rpm olarak ayarlanirsa, fieldbus'tan génderilen
4000h 480 rpm'i talep eder.

Yén PZD1 PZD2 PZD3 |PZD4 |PZD5 |PZD6
Cikis Kontrol word'u Hiz referansi Hiz. suresi 1 Yav. suresi 1
Girig Durum word'u Gergek hiz degeri | Motor akimi DC gerilimi

Asagidaki tabloda tavsiye edilen surlict parametresi ayarlari veriimektedir.

Siiriicii parametresi

ACX580 siirticii
ayarlarn

Aciklama

50.01 FBA A etkinlestir

1 = [yuva numarasi]

Siricd ile fieldbus adaptér moduili
arasindaki iletisimi etkinlestirir.

50.04 FBA A ref1 tipi

4=Hz

Fieldbus A referansi 1 tipini ve
olgeklendirmeyi secer.

50.07 FBA A gergek 1 tipi

0 = Hiz veya frekans

50.04 parametresinde tanimlanan etkin
olan Ref1'e uygun olarak gercek deger
tipini ve dlgeklendirmeyi seger.

51.01 FBA A tirti 1=FPBA" Fieldbus adaptér moduili tipini gorintiler.

51.02 Cihaz adresi 32 Fieldbus adaptér moduliinin PROFIBUS
cihaz adresini tanimlar.

51.03 Haberlesme hizi 12000" PROFIBUS aginda mevcut haberlesme
hizini kbit/s cinsinden goriintiler.

51.04 MSG tipi 1=PpP02V PLC konfiglirasyon araci ile segilen
telegram tipini goéruntuler.

51.05 Profil 0 = PROFIdrive PROFIdrive profiline (hiz kontrol modu)
g6re Kontrol word'lini seger.

51.07 RPBA modu 0 = Devre digi RPBA emdulasyon modunu devre digl
birakir.

52.01 FBA data in1 4= SW 16bit" Durum word'{

52.02 FBA data in2 5 = Act1 16bit Gercek deger 1

52.03 FBA data in3 01,072 Motor akimi

52.05 FBA data in5 01,112 DC gerilimi

53.01 FBA data out1 1=CW 16bit" Kontrol word'(

53.02 FBA data out2 2 = Ref1 16bit Referans 1 (hiz)

53.03 FBA data out3 23,122 Hizlanma siiresi 1
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Siiriicii parametresi ACX580 siiriicii Aciklama
ayarlar
53.05 FBA data out5 23,132 Yavagslama siresi 1
51.27 FBA A par yenile 1 = Yapilandir Konfiglirasyon parametresi ayarlarini
gegerli kilar.
20.01 Ext1 komutlar 12 = Fieldbus A EXT1 harici kontrol konumu igin start ve

stop komutlarinin kaynagi olarak fieldbus
adaptorl A'yi seger.

20.02 Ext1 start tetikleyici 1 = Seviye EXT1 harici kontrol konumu igin bir kalici
tirdi start sinyali seger.
22.11 Ext1 hiz ref1 4 = FB A ref1 Hiz referansi 1 igin kaynak olarak

fieldbus A referansi 1'i seger.

") Salt okunur veya otomatik olarak algilanir/ayarlanir
2) Ornek

Yukaridaki parametre ornegi start siralamasi asagida verilmistir.
Kontrol word'u:

* 477h (1143 ondalik) —> READY TO SWITCH ON
* 47Fh (1151 ondalik) —> OPERATING (Hiz modu)
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11

Kontrol zinciri semalari

Bu boliimin igerigi
Bu boélimde siirliciniin referans zinciri anlatilmaktadir. Kontrol zinciri semalari,

surlici parametre sisteminde parametrelerin nerede etkili olacagini ve nasil etkilesim
saglayacagini izlemek igin kullanilabilir.

Daha genel bir sema igin, bkz. bolim Sdirticii calisma modlari (sayfa 40).
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tarlt sorunuzu, s6z konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte lokal ABB temsilcinize yoneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarina su
adresten ulasilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi

ABB (riin egitimi hakkinda bilgi almak igin, new.abb.com/service/training adresine
gidin.
ABB Sirtculeri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. new.abb.com/drives/manuals-
feedback-form adresine gidin.

Internet'teki Belge Kutuphanesi

El kitaplarini ve diger riin belgelerini internet'te su adreste PDF formatinda
bulabilirsiniz: www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
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